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Los aparatos para reca lca r conectadores e lé c t r i ­

cos sobre conductores e lé c tr ic o s  comprenden generalmente 

un p istón  movible en vaivén que l le v a  una estampa de re ­

calcado de conectadores que oopera con un yuncíue f i j o  de 

recalcado para reca lca r un conectador e lé c tr ic o  sobre un 

conductor e lé c tr ic o  que se encuentra dentro del conecta­

dor. La d istancia  entre la  su perfic ie  de trabajo de la  es­

tampa de recalcado y e l  yunque de recalcado cuando lá-estam ­

pa está  completamente adelantada en la  d irecc ión  del yun­

que se conoce como "a ltu ra  de reca lcado".La  a ltura de re ­

calcado tiene que ajustarse con exactitud de acuerdo ccn 

e l  tamaño del conectador y  e l  ca lib re  del conductor a r e ­

ca lcar en e l .  Así, la  a ltu ra  de recalcado tiene que ajus­

tarse cada vez que lian de usarse un conectador de d ife ren ­

te tamario o un alambre de d ife ren te  ca lib re . Como en a l­

gunos casos puede ser necesario cambiar la  a ltu ra  de re ­

calcado frecuentemente durante e l funcionamiento del apara­

to, es deseable que la  a ltu ra  de recalcado sea exacta y 

fácilm ente ajustable de acuerdo con una escala predetermi­

nada. En lo s  aparatos de recalcado conocidos, l a  a ltu ra  de 

recalcado tiene que ajustarse por e l  tanteo midiéndose un 

conectador producido en cada ajuste de tanteo de la  a ltu ­

ra ae recalcado con a3ruda de un micrómetro para determi­

nar s i se lia conseguido la  a ltu ra  correcta  en re la c ión  

a l conectador y conductor empleados.

Eara e v ita r  e l  uso de métodos do tanteo, un apa­

rato para reca lcar un conectador e lé c tr ic o  sobre un con­

ductor e lé c tr ic o  comprende, de acuerdo con la  invención, 

un primer p istón  movible en vaivén que l le v a  una estam­

pa de recalcado para reca lca r e l  conectador sobre e l  con-
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j ductor en cooperación con un yunque f i j o  de recalcado,

| medl03 en e l  P istón para acoplarlo  a un segundo p istón mO' 

, v ib le  en vaivén y un miembro g ira to r io  que tiene sobre é l 

|una serie  de sa lien tes  que pueden interponerse s e le c t iv a ­

mente entre lo s  pistones primero y segundo haciendo g ira r  

e l  miembro g ira to r io  para transm itir movimiento de v a i­

vén desde e l segundo p istón  a l primer pistón . Los sa lien ­

tes están diferentemente dimensionados de modo que la  lon - 

gitudde carrera del primer pistón puede ajustarse en pa­

sos predeterminados variando la  posición  de g iro  del p r i­

mer miembro.

: Para un mejor entendimiento de la  invención y

para mostrar cómo puede lle va rse  a e fec to , se hará ahora 

¡re ferencia  a lo s  dibujos adjuntos en lo s  que:

. La figu ra  1 es una v is ta  en perspectiva del apa­

rato de acuerdo con la  invención.

La figu ra  2 es una v is ta  en persnectiva y en 

despiece ordenado que muestra d e ta lle s  del aparato moatra­

ído en la  figu ra  1 .

: La figu ra  3 es una v is ta  en alzado la te ra l y

f n sección del aparato mostrado en la  figu ra  1 en una p r i­

mera posición de funcionamiento.

; La f i gura 4 es una v is ta  s im ilar a la fig u ra  3,

pero mostrando e l  aparato en una segunda posición  de fun­

cionamiento.

I l a  figu ra  5 es una v is ta  en sección ue un deta­

l l e  del aparato.

; La figu ra  6 es una v is ta  en sección tomada por

la s  lin eas  VI-VX de la  figu ra  4.

La figu ra  7 es una v is ta  en perspectiva fragmen-
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ta r ia  de otro d e ta lle  del aparato. '

l a  figu ra  8 es una v is ta  en sección tomada por 

la s  lín ea s  V I I I - V I I I  de la  figu ra  3.

la  figu ra  9 es una v is ta  en sección tomada por ; 

la s  lín eas  IX -IX  de la  figu ra  3.

la  figu ra  10 es una v is ta  en sección tomada por 

las  lín ea s  X-X de la  f ig u ra  12,

la  figu ra  11 y la  12 son v is ta s  en sección to -  , 

tnadas por la s  lín eas  X I-X I y X II-X II, respectivamente, de 

la  f igu ra  10.

la s  figu ras  13 y 14 son v is ta s  la te ra le s  fra g ­

mentarias de otros d e ta lle s  del aparato; y

la  figu ra  15 es una v is ta  en sección tomada por ¡ 

la s  lín ea s  XV-XV de la  f igu ra  3.

Como se muestra en la  figu ra  1, una prensa de 

banco 1 comprende un aparato 2 pararecalcar un conectador ; 

e lé c tr ic o  sobre un conductor e lé c tr ic o , teniendo la  pren- ; 

sa un p istón  de prensa a lte rn a tivo  3 accionado a través 

de un volante (no mostrado) dispuestopara ser hecho g ir a r  ' 

continuamente por un motor e lé c tr ic o  (no mostrado), están-, 

do encerrado en un alojam iento 4 e l volante y su v a r i l la ­

je  de unión con e l  p istón  3. El p istón  3 puede ser acc io ­

nado a través de un solo c ic lo  aplicando un embrague de 

una so la  revolución  (no mostrado). El alojam iento 4 tiene 

partes sa lien tes  opuestas 5 y 6, conteniendo la  parte 5 

e l  p istón  3 y teniendo la  parte 6 e l  aparato 2 montado en 

e l la  de manera separable. Una t ir a  7 de conectadores e lé c ­

tr ico s , comprendiendo cada conectador de manera conocida 

partes primera y segunda conformadoras de caequ illo  de sec­

ción generalmente en U, estando la  primera parte destinada
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i a ser recalcada sobre e l extremo desprovisto de a is la -
!
|miento de un alambre e lé c tr ic o  aislado y estando la  segun- 

!da destinada a ser recalcada sobre e l aislam iento del 

alambre, y una parte de contacto e lé c tr ic o , por ejemplo,|
destinada a r e c ib ir  un apéndice e lé c tr ic o , está almacena- 

ida en un carrete 8 montado a rotación  sobre e l a lo ja -  

¡miento 4, siendo conducida la  t ir a  7 a través de una guía 

■elástica  de forma de C 9 basta e l aparato 2 . Los conecta­

dores adyacentes de la  t ir a  están conectados por tacos me­

t á l ic o s  que son separados por medio de corte (descritos  

.en lo  que sigue) a l efectuar e l recalcado, La prensa t ie -  

ine medios (no mostrados en la  figu ra  1 ) para alimentar 

jintermitentemente la  t i r a  7 a l aparato 2 de modo que pue- 

:de recalcarse cada vez un conectador sobre un alambre 

:e lé c tr ic o  insertado en e l aparato 2 en cada c ic lo  de la  

^prensa.

El aparato de recalcado 2 comprende un a lo ja -  

t ie n to  que tiene dos partes 10 y 11 aseguradas entre s í
i .
:de manera separable (como se muestra en la  figu ra  3 ) por 

pernos 12 , teniendo la  parte 10 una parte superior 13 

i(como se ve en la s  figu ras 3 y 4) con un rebajo 14 que aco­

moda otro p istón  15. Una ranura 1ó en la  parte 13 coniuni- 

ica con e l rebajo 14 y con otra ranura 17, extendiéndose 

ambas ranuras en sentido ascendente corno mejor se ve en 

la s  figu ras  3 y 4 para acomodar estampas de recalcado 

(d escritas  en lo  que sigue) fija d a s  a l p istón 15. Una par­

te  18 de la  parte 10 se extiende por debajo de la  parte
t
Í13 (como 3e ve en la s  figu ras 3 y 4) y tiene un par de ra ­

nuras 19 y 20 (f ig u ra  8) en a lineación  ax ia l con la s  ra­

nuras 16 y 17, acomodando las  ranuras 19 y 20 un yunque
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: ¿e recalcado 21 que tiene un rebajo 22 para soportar la  

primera parte conformadora de casqu illo  del conectador 

y  un rebajo 23 para soportar la  segundaparte conformadora 

de casqu illo  del conectador, estando f i ja d o  e l  yunque 

21 en la  ranura 20 por un to rn i l lo  24 ( f ig u ra  10 ) .  la  par­

te 18 aiene una abertura 25 (f ig u ra  8) en a lineación  con 

e l extremo de la  izqu ierda del rebajo 14 (como se ve en 

la  figu ra  5 ) .

Dos estampas de recalcado 26 y 27 espaciadas una 

de otra  por una placa separadora 28 están aseguradas a l 

p istón  15 por un to r n i l lo  29 que se extiende a través de 

■ una ranura 30 de la  estampa 27, agrandada con re la c ión  a l 

vastago 29 y otras dos ranuras que reciben  ajustadamente • 

e l  vastago, en la  placa 28 y la  estampa 26. 31 to rn il lo  

29 tiene una cabeza 31 a tope con la  estampa 27 (como se 

muestra en la s  figu ras  3 y 4) a través de una arandela 

32.

la  estampa 27 tiene una cara de trabajo 33 para ' 

cooperación con e l rebajo 23 del yunque 21 para reca lcar 

e l  conectador sobre e l  aislam iento del alambre, teniendo 

la  estampa 26 una cara de trabajo 34 para cooperación con 

e l reba jo  2¿ para reca lca r e l  conectador sobre e l  extremo 

desprovisto de aislam iento del alambre. Como mejor se ve 

figu ra  8, un tope de alambre 25 se extiende entre 

la s  partes 13 y 18.

-̂ *1 extremo superior (como se ve en la s  figu ras 

3 y 4 ), es decir, e l  extremo in activo  de la  estampa 26 

se apoya contra un escalón 36 del p istón  15 y es reten ido 

de este modo en posición  f i j a  con re la c ión  a l p istón  15, 

apoyándose e l extremo superior, es decir, e l  extremo inac-
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! t iv o  de l a  estampa 27 contra un bloque 37 f ija d o  e l p is -  

J ton 15 por un to rn il lo  38 que se extiende a través de una 

| abertura del bloque 37, que está agrandada con re lac ión

¡ a l vastago del t o r n i l lo  38.
i
i la  cabeza 31 del to rn il lo  29 tiene, como se
I
! muestra en la  figu ra  2, unas muescas 39 de forma de Y que
i
! se extienden radialmente, estando interpuesta la  arande- 

l l a  32 entre la  cabeza 31 y la  superfic ie  de la  estampa
3
• 27, teniendo la  arendela 32 muescas sim ilares a la s  ir.ues- 

>cas 39 y que se extienden hasta una profundidad axialmen-
f

jte  a la  arandela de algunas centésimas de milímetro, es-
i
|tando lim itada cada muesca por un nervio rad ia l 40 que se

¡extiende dentro de una de la s  muescas 39 y sitúa la  cabe-

' za 31 con re lac ión  a la  arandela 32 de modo que la s  nuies-

; cas de la  cabeza y cíe la  arandela están alineadas, la  es-

; tampa 27 puede moverse as í contra la  acción de su contac-
¡

to por fr ic c ió n  con la  arandela 32.

í El p istón 15 está acoplado a l p istón 3 por un

■eje 41 que tiene una cabeza agrandada 42 que encaja en
í
i un rebajo 43 del p istón 3, estando asegurado e l e je  41 a l 
! f
¡p istón  15 por una espiga 44. Una placa espadadora 45 y 

i un uar de miembros montados a rotac ión  constitu idos por
I
lunos discos 46 y 47 están interpuestos entre lo s  dos p is -
í
itones y tienen aberturas centrales receptoras del e je  41, 

ludiendo g ira r  cada disco con re lac ión  e l e je  en pasos 

predeterminados por e l encaje de un fiad o r e lá s tico  en 

gargantas del e je  41 (f ig u ra  15).

Como mejor se ve en la  figu ra  2, e l  disco 47 t i e ­

ne sobre la  superfic ie  que mira a l p istón 3 pares de sa llen - 

dea v e r t ic a le s  43 a 51, siendo lo s  sa lien tes de cada par
í

i
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de igu a l a ltu ra  por encima de la  su p erfic ie  del disco 47, 

poro siendo desiguales entre s í todas la s  a lturas de lo s  

d ife ren tes  pares de sa lien tes , la s  paredes in fe r io r  y la ­

te ra les  del rebajo 43 (como se ve en la s  figu ras  4 y  5) 

están defin idas por un par de garras opiiestas 52 en e l 

p istón  3, teniendo cada garra una su perfic ie  in fe r io r  53.

El d isco 46 se extiende radialmente hacia afuera d e l.p is ­

tón 3y tiene en su su perfic ie  in fe r io r  una serie  de sa lien ­

tes 54 (figu ra s  3, 4 y 5) de d iferen tes  a lturas, estando 

dispuestos lo s  sa lien tes  54 para ap licarse a l bloque 37 

de acuerdo con la  posición  de rotación  del d isco 46. Enfren­

te de cada sa lien te  de cada disco está  marcada en la  su­

p e r f ic ie  radialmente ex te r io r  del d isco una le t r a  ind ica­

dora. Cada disco 46 y 47 tiene una serie  de agujeros axia­

le s  55 que se extienden cada uno a través de lo s  sa lien ­

tes del disco respectivo . Una espiga 56 dimensionada para 

ser rec ib ida  en lo s  agujeros 55 es empujada en d irección  

hacia arriba  (como se ve en la s  figu ras  3 y 4 ) por un re ­

sorte 57 en un rebajo de un bloque 58 asegurado a l p is ­

tón 15 por un to im illo  59 y una espiga 60. la  espiga 56 

puede ser deprimida contra lá  acción del resorte  57 pre­

sionando una espiga 6 1. '

Como se muestra e n 'la  f igu ra  5, e l  p istón 3 es­

tá  conectado a su v a r i l la je  de unión con e l volante a tra ­

vés de un bloque 62 que t ie n l f i ja d o  en é l un to r n i l lo  63 

que puede ser reten ido en una posición  ax ia l deseada en 

e l bloque 62 por un to rn i l lo  p ris ionero 64 y que tiene una 

cabesa agrandada 65 rec ib ida  en un rebajo proporcionado 

por un to rn i l lo  66 y un asiento 67 rec ih ido  en un ánima 

del p istón  3 .
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Una placa 68 en e l  alojamiento del aparato de 

i recalcado y extendiéndose transversalmente a l p istón 15 

i tiene montado sobre e l la  un mecanismo para alimentar 

j la  t i r a  7 a l yunque 2 1 . la  placa 68 tiene a e l la  asegura- 

i da una placa de base 69 y proporciona un canal 70 nara 

jr e c ib ir  la  t ir a  7» Un bloque 71 está asegurado a la  p la ­

jea 69 y es d es lizab le  a lo  la rgo  de una base 72 del apa-

!ra to  de recalcado y recibe un to rn il lo  73 recib ido a r o -  |
; tación  en una ménsula 74, teniendo e l t o rn il lo  73 un co*

;l la r in  75 para hacerlo g ira r  manualmente con e l  f in  de
t
i a justar la  posición del bloque 71 a lo  la rgo  de la  base 

|72. E l . t o r n i l lo  73 tiene una contratuerca 76. F ijado al 

i bloque 71 %ay un bloque trasero de corte 77. Un bloque de- 

lan tero  de corte 78 está asegurado en posición  ñor unos 

a torn illo  7S que se extienden a través de lo s  bloques de 

i corte 77 y 78 y están recib idos en e l bloque 71 (figu ras  

|2 y 10 ) .  lo s  bloques 77 y 78 tiene muescas 80 y 81 X-figu- 

;ra 2 ( a través de la s  cuales puede alimentarse la  t ir a  7 . 

i E l bloque 77 tiene un par de canales paralelos

¡82 que reciben a deslizam iento un par de v a r i l la s  83 a 

ia s  que está  asegurada una cuch illa  de corte móvil 84,
i

¡teniendo la  cuch illa  84 un f i l o  de corte 85. f'as v a r i­

l l a s  83 tienen sa lien tes 86 que se extienden unos hacia 

jotros y  están destinados a ap licarse y ser hechos d eo li-

jsar a lo  la rgo  de lo s  brazos de una prolongación 87 de fo r -
¡
jma de 1  en e l  extremo in fe r io r  del p istón  15 (como se guies 

■ tra  en la  figu ra  3 ) .

; Un portador de dedo de alimentación 88 está mon­

tado a rotación  por debajo de la  placa 69 en una v a r i l la
i
89 llevad a  por una corredera 90 que se ap lica  a la s  placas 

68 y 69. El portador 88 tiene un dedo de alimentación b i-

19:4:68
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furcado 91 que se extiende a través de una abertura 92 

(f ig u ra  7 ) de la  placa 69 para coger la s  p a t i l la s  dé la  

. t i r a  7 entre lo s  miembros del dedo. El portador 88 está  

cargado en sentido dextrógiro  (como se ve en la s  figu ras  

3 y 4) por un resorte  93 anclado en la  corredera 90.

La corredera 90 está  normalmente cargada en, la  

d irecc ión  del yunque 21 por unos resófc.tes 94 a través de 

lo s  cuales se extienden unos tubos 9f  f i ja d o s  en un ex9 

tremo a la  corredera 90 y en e l otro a una barra trans­

versa l 96 de la  placa 68. E l tubo 95 de la  derecha (como 

se ve en la  figu ra  2 ) tien e extendiéndose a su través una : 

v a r i l la  97 axialmente desliaab le en e l  tubo y suscepti­

ble de ser reten ida en una posición  dada con re la c ión  a l 

tubo por una junta de bayoneta 98t

Un tope 99 para la  t i r a  7 cuelga en la  trayec­

to r ia  de alimentación de la  t ir a  y  puede ser hecho g ira r  

alrededor del e je  de una espiga 100, estando oargado en 

sentido le vó g iro  (como se ve en la s  figu ras  3 y 4 ) por un 

resorte  101, estando pivotadamente montados lo s  extremos 

de la  v a r i l la  100 en sa lien tes  102 ( f ig u ra  8) de una p la ­

ca de montaje 103 asegurada a l a  placa 68. E l tope 99 pue­

de g ir a r  así en sentido dextrógiro  (como se ve en la s  f i ­

guras 3 y 4) para perm itir e l  paso de la  t i r a  7 hacia e l 

yunque 2 1 , pero no puede g ira r  en sentido le v ó g iro  más 

a l lá  de la  posición  en la  cual se muestra en la  figu ra  4.

Un miembro 104 de forma de L de l tope 99 puede 

ser tocado por una le va  105 de la  v a r i l la  97 (f ig u ra  8) 

para hacer g ira r  e l dedo 99 en sentido dextrógiro  (como se 

ve en la s  figu ras 3 y 4) cuando la  v a r i l la  97 es movida 

hacia la  derecha (como se ve en la  f ig u ra  8) .  Una ménsula

-  10 -
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¡ 106 que se extiende a lo  la rgo  de la  trayec to ria  de a l i -  

: mentación de la  t i r a  está  dispuesta para impedir que la  

1 t i r a  sea llevada  hacia arriba  por la  cu ch illa  84.

El bloque 58 tiene una superfic ie  de leva  1o7
f
' que ce ap lica  a un r o d i l lo  108 montado entre dos brazos 

de una barra articu lada 109 pivotada a un alojamiento 

■ 110 por una espiga 1 1 1 , para rotación  en sentido dextró- 

g iro  (como se ve en la s  figu ras 3 y 4 ) a l moverse hacia 

|abajo e l bloque 58 (como se ve en la s  figu ras 3 y 4 ). S I 

¡ extremo superior (como se ve en las  figu ras 3 y 4) de la  

; barra articu lada 109 seapoya contra una palanca 112  que 

: tiene un extremo in fe r io r  bifurcado pivotado a un nervio 

; central 113 (figu ra  9) en e l alojamiento 110. La palanca 

'112  se apoya contra una espiga 114 guiada entre lo s  bra­

c o s  de una barra articu lada 115 pivotada a l alojamiento 

|110 , extendiéndose un bloque 116 desde e l extremo supe­

r i o r  (como se ve en la  figu ra  4) de la  barra articu lada
i

¡115  y recibiendo a rotación  una v a r i l la  117 que tiene 

i un extremo roscado que coopera con una prolongación te rra ­

ja d a  de un bloque 118 llevado  por la  espiga 114. SI b lo- 

jque 118 es des lizab le  a lo  la rgo  de la  barra articu lada 

¡115 haciendo g ira r  la  v a r i l la  117. El extremo in fe r io r  de 

ila  barra articu lada 115 tiene un seguidor de le va  119 que
t
¡se apoya contra la  cabeza de un perno 120 en la  correde­

r a  90 de modo que, cuando la  barra articu lada 115 es lie- 

;cha g ira r  por e l p istón  15 durante su carrera de trabajo 

a través de la  barra articu lada 1C9 y la  palanca 112 , 

la  corredera 90, y por tanto, e l  dedo 91 son retra ídos, 

¡siendo hecha avanzar la  corredera 90 durante la  carrera 

;de retorno del p istón  15 por lo s  resortes  94.
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Para perm itir la  f á c i l  re tirad a  del aparato 

de recalcado del alojam iento 4, la  placa 72 tiene una es­

p iga 121 rec ib ida  en una ranura de o jo  de cerradura 122 

de une m bol o 123 (figu ra s  10 a 1 2 ), en un a lo  jamiento-,124, 

estando cargado e l  émbolo 123 por un resorte  125 hacia - 

l a  posic ión  en la  cual se muestra e l  émbolo en la  figu ra

10, en la  que e l  extremo de sección transversal menor’>
de la  ranura de ojo de cerradura 122 se ap lica  a partes 

planas de la  espiga 121. Otra espiga 126 se extiende a 

través de la  ranura 122 para retener e l  émbolo 123 en e l  

alojam iento 124 cuando la  espiga 121 es re tira d a  de '.la-' 

ranura 122. E l émbolo 123 puede moverse axialmente para 

a lin ea r la  parte de sección transversal grande de lá  ra­

nura de o jo  de cerradura 122 con la  espiga 121 de modo que 

pueda re t ira rs e  la  esp iga, la  placa 72 tiene en sus super­

f i c i e  in fe r io r  (como se ve en la  figu ra  12 ) un bloque 127 

que tiene una su perfic ie  cuneiforme a la  que se ap lica  una 

barra 128 que se extiende a través del alojam iento de 

prensa 4 para retener e l aparato de recalcado en posición  

en e l alojam iento 4 .

Al montar l a  estampa 27 en e l  p istón  15, la s  

partes de su perfic ie  levantadas de la  arandela 32 se s i ­

túan in icialm ente debajo de la  cabeza 31 del t o r n i l lo  29, 

apretándose entonces e l  t o rn i l lo .  La arandela es hecha g i ­

ra r luego mediante una l la v e  de tuercas hasta que lo s  ner­

v ios  40 se apoyan contra lo s  lados de la s  rauescas 39 de 

la  cabeza de t o r n i l lo  31 para situar la s  partes rebajadas 

de la  arandela 32 por debajo de la  cabeza de to r n i l lo  31, 

a flo jando as í la  presión de la  cabeza de to r n i l lo  contra 

la  estampa 27 de modo que la  estampa 27 puede moverse con
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jr e la c ió n  a la  cabeza de to rn i l lo  31 contra la  acción de 

> fr ic c ió n  de la  cabeza de to rn il lo .

Girando e l disco 47 puede situarse un par se lec­

cionado de lo s  sa lien tes 48 a 51 por debajo de la s  super- 

5 f i e i e s  53 de las  garras 52. Como la  estampa 26 es accio-

; nada por e l p istón 3 a través ue aquellos sa lien tes que 

; están situados por debajo de las  superfic ies  53 y, ñor 

: tanto, a través de lo s  discos 47 y 46, e l  espaciador* 45, 

e l p istón 15 y e l escalón 36, la  a ltu ra  de recalcado con 

10 re la c ión  a la  estampa 26 viene determinada por la  a ltura

;del par particu lar de sa lien tes  48 a 51 que están situados 

.debajo de la s  su perfic ies  53. la  a ltu ra  de recalcado para 

•las primeras partes conformadoras de casqu illo  de lo s  co- 

:nectadores puede seleccionarse de este modo haciendo g i -  

15 = ra r e l  disco 47.

Haciendo g ira r  e l  disco 46, uno d iferen te  de los  

sa lien tes  54 es hecho apoyarse contra e l  extremo superior 

■ ( C0G10 se ve en la s  figu ras 3 y 4) del bloque 37 para de­

term inar la  posición  a x ia l de la  estampa 27 con re lac ión  

20 ja l p istón  15. ha a ltu ra  de recalcado con re lac ión  a la s

¡segundas partes conformadoras de caequ illo  de lo s  conec- 

jtadores puede seleccionarse de este modo haciendo g ira r  

!e l disco 46, independientemente de la  a ltu ra  de recalcado 

.con re lac ión  a la  estampa 26, ya que la  estampa 27 e3 ac- 

25 ;clonada por e l  p istón  3 sin  in terposic ión  del p istón 15.

I»os discos pueden ser bloqueados en la  posición  

deseada de rotación  correspondiente a sus d iversos ajustes 

¡de a ltu ra  de recalcado por la  espiga 56.

Cuando se cambia e l aparato de recalcado, puede 

ajustarse la  longitud del p istón  de prensa aflojando e l

19.4.68 -13 -



■tornil:Lo 64 y alterando apropiadamente la  posición  a x ia l ' 

del t o r n i l lo  63, apretándose subsiguientemente e l  t o r n i l lo  

64, para bloquear e l  t o r n i l lo  63.

l a  posic ión  del bloque de corte 77 axialmente 

5 a l a  trayec to r ia  de alimentación de conectadores puede

ajustarse haciendo g ir a r  e l  to rn i l lo  73, siendo bloqueado : 

subsiguientemente en posición  e l  bloque 77 por l a  tuerca 

76.

Para poner en condiciones de funcionamiento e l 

10 aparato de recalcado, se ajustan primeramente lo s  discos

46 y 47 de acuerdo con e l  tamaño del conectador y e l ta­

maño del aislam iento y ca lib re  del alambre a is lado a l oue 

kan de reca lcarse lo s  conectadores, ajustándose la  carrera 

de alimentación del lado de alimentación 91 mediante e l  

15 t o rn il lo  117 de acuerdo con la  longitud del conectador

de modo que la  carrera de alimentación del dedo 91 excede 

ligeramente de la  longitud del conectador. Se emplea tam- , 

bien e l t o rn i l lo  73 para a justar la  posic ión  del bloque

de corte 77 de acuerdo con lo s  tacos a extraer de entre 

20 lo s  conectadores.

Al comienzo del c ic lo  de trabajo  de la  prensa, 

la s  partes del mecanismo de recalcado están en la s  pos ic io ­

nes en la s  que se muestran en la s  figu ras  3 y 13 con e l  

conectador delantero de la  t ir a  7 situado en e l  yunque 21 

25 y con e l  p istón  en su posición  más superior, es d ec ir  a l

f in a l  de su carrera de retorno. E l operador in serta  enton­

ces e l  extremo de un alambre a islado W, cuya alma C ha s i ­

do desprovista en mi extremo de aislam iento, en e l  apara­

to de recalcado de modo oue e l  extremo del alma se apoya 

30 sobre e l tope 35 de alambre. Entonces e l  operador hace que

e l  p istón  3 descienda para r e a liz a r  su carrera de retorno,

19.4.68
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'p o r  ejemplo, accionando un in terruptor de p ie .

i A medida que e l p istón 15 desciende, la  barra
[
‘ articu lada  109 es hecha o sc ila r  en sentido dextrógiro

; (como se ve en la  figu ra  3) alrededor de la  espiga 111 des- 
i ,
’ de la  posición  en que se muestra la  barra articu lada 1C9 

jen la  figu ra  3 hasta la  posición  en que se muestra en 

! la  figu ra  4, siendo hecha o sc ila r  también la  palanca 112 

.en sentido dextrógiro para hacer o sc ila r  la  palanca 115 

¡en sentido le vó g iro  (como se ve en la s  figu ras 3 y 4) pa­

ira  empujar e l  to rn il lo  120 y, por tanto, l a  corredera 90 

jen la  d irección  de la  derecha (como se ve en la s  figu ras 

i3 y 4 ). Esto hace que la  t ir a  7 sea retra ída  para hacer 

¡que e l .dedo de alimentación 91 sitúe e l conectador de mo­

ldo que su segunda parte conformadora de caequ illo  (es de- 

ic ir , a islam iento) se encuentre en e l rebajo 23 y su prime­

ara parte conformadora de casqu illo  ( es decir, alambre)

!se encuentra en e l rebajo 22. Como se muestra en la  f ig u -  

;ral4, e l  taco entre e l  conectador delantero y e l conecta­

dor inmediatamente adj^acente se encuentra entre I 03 f i l o s  

¡de corte de lo s  bloquesde corte 77 y 78, apoyándose e l to - 

:pe 99 contra la  primera parte conformadora de casqu illo
j

¡del conectado delantero para impedir su posterio r re tra c ­

c ió n .

A medida que e l  p istón  continúa descendiendo, 

jelmovimiento u lte r io r  de la  barra articu lada  109, la  pa­

lanca 112 y la  barra articu lada 115 orig ina la  retracción  

¡posterior de la  corredera 90 de modo que e l  dedo de a l i ­

mentación 91 os llevad o  por acción de le va  hacia abajo
¡
¡(corno se ve en la  figu ra  13) para separarse por s í mismo
!
¡de la  t i r a  7} continuando e l dedo de alimentación y la  eo-
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rredera 90 su movimiento de atracción . Al f in a l  de la  ca- : 

rrera  de trabajo del p istón  3, la s  estampas 26 y  27 estañ­

en suposición más próxima a l yunque 21 ( f ig u ra  4 y 14) ha­

biendo recalcado e l  conectador sobre e l  alambre. la  .cu­

c h il la  84 es accionada hacia abajo por e l  p istón 15 de 

modo que su f i l o  85 en cooperación con lo s  bloques 77 y 

78 corta  e l  taco de entre lo s  conectadores delantero y ad­

yacente justamente antes de completarse e l  recalcado;

Cuando e l  p istón  3 comienza su carrera hacia a- 

rr iba , e l  dedo de alimentación es movido en d irecc ión  opues­

ta  ( es decir, es hecho avanzar) por lo s  resortes  94 para 

vo lver a coger la  t i r a  7 para hacerla avanzar hacia e l  i 

yunque 21 en una d istancia  que excede a lto  de la  longitud  • 

del conectador para s itu ar e l conectador adyacente sobre 

e l yunque 21. Para r e t ir a r  la  t i r a  7 del aparato, l a  v a r i­

l l a  97 es hecha g ira r  para so lta r  la  junta de bayoneta 98 

y luego se t i r a  de e l la  para hacer que e l tope 99‘ sea r e ­

tirado de la  trayec to ria  de alimentación de la  t ir a .  '

N O T A

Los puntos de invención propia, no nueva, pero 

no estab lecida, practicada n i divulgada en España, que se 

presentan para que sean ob jeto de esta  Patente de Introduc­

ción, por DIEZ anos, son lo s  s igu ien tes:

1 . -  Aparato para reca lcar un conectador e lé c t r i ­

co sobre un conductor e lé c tr ic o , que comprende un primer

-  16 -
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¡p is tón  movible en vaivén que l le v a  una estampa para re c a l-  

! car e l  conectador sobre e l  conductor en cooperación con 

; un yunque ¿ i jo  de recalcado, caracterizado por medios en 

e l  p istón para acop larlo  a unsegundo p istón movible en 

vaivén y un miembro móvil que tiene sobre é l una serie  

•de sa lien tes  que pueden interponerse selectivamente entre 

¡lo s  dos pistones moviendo e l miembro, para transm itir mo­

lim ien to  a lte rn a tivo  desde e l segundo p istón a l primer p is ­

otón, estando lo s  sa lien tes  diferentemente dipensionados 

de modo que la  longitud de la  carrera del primer p istón 

:puede ajustarse en etapas predeterminadas.

2 . -  Aparato según la  re iv in d icac ión  1, caracte­

r izad o  porque e l miembro móvil consiste en una placa g ira ­

to r ia  en e l  extremo superior del primer pistón, estando 

idispuesto un miembro de acoplamiento en e l extremo in fe -
l
r io r  del primer p istón para conexión a l segundo pistón 

para proporcionar una conexión de movimiento perdido entre 

lo s  dos pistones.

3 . -  Aparato según la  re iv in d icac ión  1 ó 2, en 

:e l  que e l primer p istón tiene otra estampa para reca lcar

luna parte del conectador alrededor del aislam iento del!I
¡conductor, caracterizado porque la  otra  estampa puede ajus­

fa rse  con re lac ión  a l primer p istón acercándose a y a le -
i
¡jándose del yunque por otro miembro móvil dispuesto para 

ser interpuesto entre la  otra  estampa de recalcado y e l 

segundo pistón .

4 . -  Aparato según la  re iv in d icac ión  3, caracte­

rizado porque e l otro miembro móvil es una placa g ira to -
ri
r ia  que tiene sa lien tes  de d iferen tes  alturas por encima 

del plano de la  placa de modo que la  carrera de la  otra
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estampa puede ajustarse en etapas predeterminadas hacien­

do g ira r  la  placa.

5 . -  Aparato según la  re iv in d icac ión  4, caracte- = 

rizado porque e l miembro móvil y e l otro  miembro móvil t i e ­

nen aberturas dispuestas para a linearse en cada posición

de ajuste de loa dos miembros para recib ir una espiga co- 

'mún de bloqueo cargada por reso rte .

6.  -  Aparato según una cualquiera de la s  r e iv in ­

dicaciones precedentes y  que comprende un dedo de alimen­

tación  a lte rn a tivo  para alimentar una t i r a  de conectado­

res hacia e l yunque para s itu ar e l  conectador delantero 

de la  t i r a  sobre e l  yunque, siendo accionado e l  dedo de 

la  alimentación a través de un v a r i l la je ,  caracterizado 

porque la  ventaja mecánica o frec ida  por una palanca de 

v a r i l la je  es variab le  para ajustar la  longitud  de la  ca­

rrera  de alimentación del dedo de alimentación,

7 . -  Aparato según la  re iv in d icac ión  6, caracte- ; 

rizado porque e l  dedo de alimentación tiene una carrera

de alimentación de una longitud  ta l que se sobrealimenta 

la  t ir a ,  estando dispuesto e l dedo de alimentación para 

ser re tra ído  por e l  v a r i l la je  subsiguientemente a la  so­

brealimentación para s itu ar e l conectador delantero para 

reca lca r lo  sobre e l yunque.

8.  -  Aparato según la  re iv in d icac ión  5 ó 6, en

e l  que un bloque de corte está dispuesto para cooperar con 

una cu ch illa  a lte rn a tiva  para cortar la  t i r a  de conectado­

res, caracterizado porque e l bloque de corte y la  cu ch illa  

pueden ser acercados y a lejados del yunque por un miembro 

común de a juste.

9 . -  Aparato según una cualquiera de la s  r e iv in -
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| dicaciones precedentes y dispuesto en una armazón de pren 

| sa, en la  que e l  segundo p istón es movible en vaivén, ca 

:racterizado porque e l  primer pistón está conectado a l se­

cundo p istón  por un e je  en e l  primer pistón, teniendo e l 

' e j e  una cabeza agrandada cogida por un par de garras del 

: segundo pistón  para proporcionar una conexión de movimien
j
;to perdido entre lo s  p istones.

- 10.- Aparato para reca lcar un conectador e lé c -

’ t r i c o  sobre un conductor e lé c tr ic o .

Tal y como se ha descrito  en la  Memoria que an­

teced e , representado en lo s  dibujos que se acompañan y 

ipara lo s  fin es  que se han espec ificado .

: Esta Memoria consta de diecinueve hojas e s c r i­

tas a máquina por una sola cara. 2 3 A8R. 18»
Madrid,

í

19.4.68 UM.1 19 -



« . .





AMP INCOPORATBD Il/VX



95120 90 95 97

'533T- '

£9681 5tgA



.A
MP
 I
NC
OR
PO
HA
TK
D 

II
I/
Vl



.AMP INCORPORATE!) TIT/VX





I





p

97
.. .y j)

S l \  \  \  \  \  \  s n

\j'ID %  34 96-
- W m m m
—  Fg ?  1 

3 - S  \  N V  \  \ ) )



AIvIP IWCOfiPORAIED V/VI



AMP INOOBPOfiAíí'iO VI/VI

22 33 26 .34M ,85
85 EigJL
706 99 100101103 7 32 9130

J8  72 2 ! 78 77 7Í 73

841068339 M F ig JÍ.
¡8  23 33 2726

703 7 92 74 93 90^68.69y

89 88 90

72 27 78 84 83 77 73 77

78 70

EgJL


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



