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Sumario de l a  exposición !

El aparato l le v a  incorporado un d isp o sitiv o  com-;

|ponedor de impresión Ínterconectado con un conjunto uni­

ta r io  (abreviadamente, unidad) de re g is tro  o grabación y ¡

: reproducción de fich as magnéticas, y dotado de f a c i l id a -í
jdes de telecomunicación. Se prevé l a  ejecución de opera-

jciones de componer, in c lu id a  l a  ju s t if ic a c ió n  de l a  in -
f . ;
i formación impresa de acuerdo con unas longitudes de ron- :
Í / 1
¡glon p re fija d a s , y en re lac ió n  con e l  con tra je , y l a  igua-i

 ̂ I
la c io n  a izquierda y derecha. la s  posib ilidades de compo- !

i

s ic ió n  se añaden a la s  funciones básicas de re g is tro  y r e - : 

producción del aparato . Son posib les varios modos de fun - ' 

cionamiento o trab a jo . En e l modo de grabar o r e g is t r a r . • 

líos carac te res  y l a  información funcional introducidos ;

jpor medio de un teclado producen unas señales de datos que 

jse sum inistran a l a  unidad de fich as  magnéticas para sui
grabación en p is ta r  ind iv idua les en un medio de re g is tro  

de f ic h a  magnética, yendo cada p is ta  asociada a un renglón 

impreso o e s c r i to  en un documento que se escribe  a l  mismo 

tiempo. Durante e l  modo de reproducir, la s  señales de da- ' 

tos previamente grabadas en la s  p is ta s  ind iv idua les de l a  ■ 

fich a  magnética de re g is tro  se perciben o detectan  y a p l i ­

can a l a  maquina de e s c r ib ir ,  dando automáticamente un do­

cumento impreso. Iíi en e l  modo de r e g is t r a r  n i en e l  de - 

reproducir se prevén procedimientos de ju s t if ic a c ió n . En 

un modo de grabar con ju s tif ic a c ió n , se prevé e l recurso 

jle r e g is t r a r  carac teres y reconocer espacios según van apa­

reciendo durante l a  e s c r i tu ra  de un documento, rec o p ila r  

La informaciónde ju s t if ic a c ió n  dando renglones de una Ion - : 

Situd p re fijad a , y r e g is t r a r  lo s  datos de ju s t if ic a c ió n  en !
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asociación con lo s  renglones ind iv idua les. En un modo de 
'  ̂ í
|reproducir con ju s tif ic a c ió n , lo s  datos de ju s tif ic a c ió n  j
!previamente reg is trad o s son reconocidos y u tilizad o s  du- j
ran te  l a  sucesiva percepción de seriales de datos para efecj-

;tu a r e l espaciado en tre  palabras apropiado a f in  de obte- !’ i
ner renglones ju s tif ic a d o s  en e l  documento e sc r i to . j

En todos lo s  modos qtie anteceden, se prevé e l !

transporte  y l a  exploración de lo s  medios de reg is tro  de j

:f ich a  magnética, de manera ráp ida y e fic az . En una forma !
, i

■de rea liz ac ió n  a lte rn a tiv a  se h a b il i ta  una unidad po rta - j

i t i l  para r e g is tr a r  datos de origen en una fich a  de re g is -  j

:tro  magnético como conviene, por ejemplo, en re lac ió n  con !

lactiv idades de inven tario . j
Como o tra  posib ilidad , se prevé e l empleo de ;

)
fac ilid a d es  de telecomunicación para tran sm itir  la s  seña- j
le s  de datos guardadas en l a  ficha  magnética de re g is tro  !

¡
a o tros sistem as, o a diversos d isp o sitiv o s de sa lid a , ta -l|
le3  como unidades fo to g rá fica s , aparatos de c in ta  perfo - | 

rada o unidades de memoria magnética. •

Se prevé asimismo l a  ju s tif ic a c ió n  sea por co- i 

lumnas c o la te ra le s , sea en una so la  columna, según lo  re ­

quiera e l operador. En l a  ju s t if ic a c ió n  por columnas cola­

te ra le s , la s  señales de datos rep resen ta tiv as  del tex to• i
e sc r ito  en "bruto" se re g is tra n  a medida que tiene  lugar j
l a  e sc r itu ra  o impresión de una columna de l a  izquierda;
: |
se determinan I 03 datos de ju s tif ic a c ió n : y lo s  datos se !

i
reproducen acto seguido y se escriben en una columna de j
l a  derecha, bajo e l  control de lo s  datos de ju s tif ic a c ió n  ' 

para obtener renglones ju s tif ic a d o s , esencialmente de l a  - 

misma long itud . En un procedimiento de ju s tif ic a c ió n  en j 

columna única, la s  señales de datos se graban o re g is tra n  1
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en l a  f ic h a  magnética, en unión de lo s  datos de ¡ ju s tif i­

cación para lo s  renglones ind iv iduales de información, 

normalmente, todos lo s  renglones rep resen ta tiv o s de un
¡:

documento se re g is tra n  con lo s  datos de ju s t if ic a c ió n  aso­

ciados, y después se reproducen la s  señales de datos para 

l a  to ta lid a d  del documento, obteniéndose una única colum­

na de documento impreso ju s tif ic a d o .
í . ■
Besumen de antecedentes y fundamentos de l a  invención 
( i )  Oampo

l a  invención se r e f ie re  a sistem as para in tro ­

ducir, e s c r ib ir ,  grabar o r e g is tr a r ,  rep roducir, compo­

ner, tra n sm itir  y r e c ib i r  datos, en unión del almacenaje 

de señales en un medio de re g is tro  t a l  como una fich a  mag­

n é tic a . Se prevé e l con tro l del aparato por parte  de un 

operador en algunas c ircunstanc ias, ta le s  como, por ejem- 

p ío , durante l a  in troducción  de información en l a  memoria,: 

a s í  como en l a  in ic ia c ió n  de reproducción automática, y 

se disponen fa c ilid a d e s  adicionales para  e d ita r  lo s  datos 

tan to  durante e l re g is tro  como durante l a  reproducción, 

por métodos adecuados de fusión  y selección  de ca teg o rías . 

Ofrece espec ia l in te ré s  l a  provisión  de medios de e s c r ib ir  

documentos en bruto a medida que son in troducidos en e l 

sistem a, y para e s c r ib ir  documentos automáticamente ju s t i -  

jficados en su impresión, con arreg lo  a lo s  datos de ju s t i -  

jficación determinados por e l  sistem a, 

j l a  invención concierne asimismo a sistem as de
I
jcomponer que poseen fa c ilid a d es  para l a  determinación au- 

jtomática de información de ju s tif ic a c ió n , a f in  de dar ren­

glones ind iv iduales de e sc r i tu ra  ju s tif ic a d o s .

Además de lo s  modos básicos de funcionamiento

- 4 -
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I del sistema, _ entre lo s  que se incluyen lo s  de grabar o re ­

g i s t r a r ,  reproducir, grabar con ju s t if ic a c ió n  y reprodu- i 
; c i r  con ju s tif ic a c ió n , se prevé l a  inc lusión  de f a o i l i -  ; 

;dades para tran sm itir  y r e c ib ir  datos almacenados en un ¡ 

.medio ae re g is tro , a f in  de guardar l a  información en otro; 

;sistem a o de obtener documentos e sc r ito s  en otro sistem a, !
t /¡según convenga,

5 fóás concretamente, l a  invención se re f ie re  a: i
i d isp o sitiv o s  que poseen fac ilid a d es  para in tro d u c ir, gra— i 

bar, reproducir y u t i l i z a r  señales de datos en unión del 1 

^transporte y l a  exploración de un medio u n ita rio  de almaa ! 

icenaje, t a l  como una fich a  magnética de re g is tro . *
Descripción de I 03 dibujos i

Sn lo s  dibujos adjuntos: .

-  l a  f ig u ra  1 i lu s t r a  un sistema de datos que ;
{

incluye una unidad de componer para l a  introducción de d a -!
; <
to s, para e sc r ib ir  documentos en asociación con una uni- I
i i
.dad de tratam iento  de fich as  magnéticas y una unidad de 

recep tor-transm isor, en unión de un número de aditamen- ¡

tos o anexos de control para e stab lecer modos de funcio­

namiento de "lo c a l11 y de te le  comunicación, a s í  como para ' 

r e g is t r a r  y reproducir información con y s in  ju s t i f ic a ­
ción de renglones;

-  l a  f ig u ra  2a i lu s t r a  una d isposición  de te c la s  

que se sugiere para con tro lar e l  funcionamiento del s i s te ­

ma de datos de l a  fig u ra  1, en p a r tic u la r  por lo  que se 

re f ie re  a lo s  modos de funcionamiento básicos de grabar

y reproducir, y a la s  funciones de e d ita r ;

-  l a  f ig u ra  2b i lu s t r a  uno3 mandos de operador 

adicionales p rev is to s  en e l sistema de l a  fig u ra  1 para se—

22 .4.68 - 5 -
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lecc io n ar l a s  longitudes de renglón deseadas y e s tab lece r 

lo s  modos de funcionamiento de grabar con ju s t if ic a c ió n

! y Reproducir con ju s tif ic a c ió n ;
i
I — l a  f ig u ra  3 es una v is ta  en perspectiva  fron—

í t a l  de una unidad de tratam iento  de f ic h a s  magnéticas de 
I •
re g is tro , que se puede u t i l i z a r  en e l sistema de l a  f ig u ­
r a  1;

-  la s  f ig u ras  4, 5, 6 y 7 son unas v is ta s  en

jalzado f ro n ta l , superio r en p lan ta, en alzado por e l eos-
I
| tado derecho y en alzado por e l costado izquierdo, respec­

tivamente, de l a  unidad de tratam iento  de fich as  magnéti­

cas de re g is tro  de l a  f ig u ra  3;

-  l a s  f ig u ras  8, 9 y 10 son unas v is ta s  en pers­

pectiva , en alzado l a te r a l  izquierdo y en p lan ta  por l a  

•parte superior, respectivam ente, de una unidad p o r tá t i l

i de re g is tro  de fich as  magnéticas que se puede hacer fun-
I . nicionar con a rreg lo  a c ie r to s  p rin c ip io s  comparables a 

líos que se encuentran en l a  unidad de tratam iento  de f i ­

chas de la s  f ig u ras  3 a 7 inclusive;

“ l a s  f ig u ras  11a a 11d inc lu sive , d ispuestas 

t a l  como se ind ica  en l a  f ig u ra  12, i lu s tr a n  varios c i r ­

cu itos que in te rv ienen  en una operación básica de re g is ­

t r a r  y en una operación básica de reproducir, del s i s t e -

¡ma de l a  fig u ra  1;
!
| -  l a s  f ig u ra s  13a, 13b y 13,e, en unión de l a  f i -

ígura 11d, d ispuestas todas e lla s  como se ind ica  en l a  f i -  

jgura 14, i lu s tr a n  o tros c ircuidos ad ic iona les , que in te r ­

v ienen en lo s  modos de trab a jo  de grabar con ju s t if ic a c ió n
!
íy reproducir con ju s tif ic a c ió n , del sistem a de l a  f ig u ra

{
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-  la s  f ig u ras  15a y 15b, cuando están  dispues- ¡i ~ “ !
jta s  corno se ind ica  en l a  fig u ra  16, representan un diagra-j 

!ma de c ircu lac ión  de datos para ju s t i f i c a r  en grabación y j 

¡ ju s t i f ic a r  en reproducción, en re lac ió n  con lo s  con tro les j 

¡de operador de l a  fig u ra  2b, y t a l  como se i lu s t r a  con j 

ímayor d e ta lle  en la s  f ig u ras  17 a 38d, inclusive;
i *
j -  la s  f ig u ra s  17, 18 y 19 i lu s tr a n  un contador

¡de doce posiciones que r e s u l ta  ú t i l  en lo s  procesos do,

' ju s tif ic a c ió n , y en e l  que l a s  posiciones respec tivas se 

designan UC1 a UC12 inclusive;

-  l a  f ig u ra  20 i lu s t r a  un conmutador de cuerpos
t

-o pasos y lo s  c irc u ito s  asociados para e stab lecer se leccio r 

|nes de cuerpo de 12, 14 y 16; lo s  puntos de a ju s te  12 y i 

■ 14 son lo s  de p rin c ip a l in te ré s ; e l conmutador de cuerpos 

se i lu s t r a  también en l a  f ig u ra  2b;

-  la s  f ig u ras  21a, 21b y 2l_c representan  d iv er- i
t

sas secciones de un conmutador de "longitudes", t a p ie n  i 

ilu s tfa d o  en l a  f ig u ra  2b;
t

-  l a s  f ig u ras  22a, 22b y 22c i lu s tr a n  un número ! 

de secciones de un conmutador de "longitudes fraccionarias!' 

también indicado en l a  f ig u ra  2b;

-  l a  fig u ra  23 rep resen ta  un cerro jo  de in ic ia -  ■ 

ción o p rinc ip io  de .ju stificac ió n  (SJR) y un cerro jo  de 

e s c r ib ir  renglón (EL);

-  l a  f ig u ra  24 i lu s t r a  un cerro jo  de f in a l  de

d iv is ió n  (F DIV) y sus c irc u ito s  asociados; i
-  l a  fig u ra  25 i lu s t r a  un cerro jo  de ju s t i f ic a -  I 

ción de grabación (RJX);

-  l a  f ig u ra  26 es un c irc u ito  para sum inistrar ■ 

una señal de ca rác te r de " cod ifica r .ju stificac ió n 11 (EJ);

23.4.68 -  7 -
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-  l a  f ig u ra  27 i lu s t r a  un c irc u ito  de desbloqueo 

del teclado;

-  l a  f ig u ra  28 rep resen ta  un monoestable de 

dar paso a  l a  .ju s tificac ió n  (GJ), y un disparador de ju s­

t i f i c a r  renglón (JL)^

-  l a s  f ig u ra s  29a. a 29g inc lu sive  i lu s tr a n  lo s  " 

c irc u ito s  descodificadores para derivar valores de esca­

pe de espaciado de 3 a 9 unidades;

-  l a  f ig u ra  30 i lu s t r a  un contador de espacios 

en tre  palabras, de cinco posiciones designadas WS1 a W:¿5 

inclusive;

-  l a  f ig u ra  31 muestra unos c irc u ito s  para d e r i­

var una señal de reposición  (REÍR) para un re g is tro  p r in c i­

pal que comprende unos disparadores M1 a 358 (fig u ra  15a);

-  l a  f ig u ra  32 contiene unos c irc u ito s  para po- 

jner (a c tiv a r)  y reponer un cerrojo  de 11 poder j us t i f  i  car" 

|(C J), en unión de lo s  c irc u ito s  para a c tiv a r  una lámparai
de ju s t i f i c a r  y una lámpara de mecanografiar o de e s c r i­

b ir;

-  l a  f ig u ra  33 i lu s t r a  un re g is tro  de cuatro po­

sic iones con disparadores designados CÜ1 a CÜ4 inclusive

y c irc u ito s  asociados, para almacenar long itudes de esca­

pe de carac teres;

-  l a  f ig u ra  34 muestra un disparador de cómputo 

de unidades (UCR);

-  l a  f ig u ra  35 es un c irc u ito  para derivar una
j
¡señal de complemento o ausencia de X;

-  l a  f ig u ra  36 i lu s t r a  unos c irc u ito s  para d e r i­

var valores de escape a p a r t i r  de unos contactos e s tab le ­

cidos en l a  unidad de componer de l a  f ig u ra  1, durante l a

23.4.68 -  8 -
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! in troducción de datos de texto  de e sc r itu ra  en bruto 

' ( s in  ju s t i f ic a r )  en e l sistema; ‘

-  la s  f ig u ras  37a» 37¿ y 38d inclusive son unos j 
c irc u ito s  adicionales que in terv ienen  en l a  derivación de ! 

valores de escape;

-  l a  f ig u ra  39 es una g rá fic a  de p e rf i le s  de .

: onda que i lu s t r a  la s  condiciones y la s  señales e s ta b le -  - ¡
* 5
cidas a l  comenzar una operación de grabar con ju s t i f ic a -  : 
ción;

-  la s  f ig u ras  40a y 40b, d ispuestas como se in -  ‘

d ica en l a  fig u ra  41»- i lu s tr a n  lo s  p e r f i le s  de onda y con­

diciones de c irc u ito  durante l a  introducción de un carao- ' 

, te r  "a", un carác ter "b"y un carác te r de espaciado; i
- j»

-  la s  f ig u ra s  42a y 42b, d ispuestas como en l a  

f ig u ra  43» indican la s  condiciones de c irc u ito  y p e r f i le s  ■ 

de onda que se encuentran a l reconocerse un código de re -  ¡
i

torno del carro y e l sucesivo re g is tro  de un carác te r de | 

ju s tif ic a c ió n , durante una operación de grabar con j u s t i -  •! 
ficación ; •

-  la s  fig u ras  44a y 44b, d ispuestas como se in -  ¡ 

d ica en la  fig u ra  45, i lu s tr a n  lo s  p e r f i le s  de onda y l a s  1 

condiciones de c irc u ito  durante e l reconocimiento del có­

digo de ju s tif ic a c ió n , un código de carác te r "a" y e l ú l­

timo espacio largo , en una operación de reproducir con ju s­

t if ic a c ió n ; y

-  la s  fig u ras  46a y 46b, d ispuestas como se in -  !
I

dica en l a  fig u ra  47, i lu s tra n  lo s  p e r f i le s  de onda y la s  ! 

condiciones de c irc u ito  encontrados durante e l e s ta b le c i-  ‘ 

miento de un espacio corto entre palabras y e l reconocimien­

to  de un código de retorno  del carro, y e l reoonocimiento i

23.4.68 - 9 -
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del c a rác te r de ju s t if ic a c ió n  asociado a l renglón sigu ien­

te de l a  información, durante una operación de ju s t i f i c a r  
en reproducción.

D etalle  de fundamentos de l a  invención

Introducción

l a  f ig u ra  1 i lu s t r a  un sistema ordenador o de 

tratam iento  de datos, que incluye un conjunto u n ita r io  

(unidad) de componer 1 Ínterconectado con una unidad 2 

de tratam iento  de fich as  magnéticas. La unidad cíe ccnrooner 

1 tiene  un teclado 3 con tec la s  de carac te res funcionales 

y de información y te c la s  de control ad ic ionales, como 

se i lu s t r a  con mayor d e ta lle  en la s  f ig u ras  2a y 2b. Un 

documento 5 se considera que tien e  una columna isciuierda 

de información de tex to  en bruto y una columna dorecha de 

información ju s tif ic a d a , preparada durante una operación 

de ju s t if ic a c ió n  por columnas c o la te ra le s , l a  unidad de|
|tratam iento  2 de fich as  tiene  medios para tran sp o rta r  ex- 

¡plorar una f ic h a  magnética de re g is tro , t a l  como la  f ic h a  

magnética 10, para grabar o r e g is tr a r  y rep roducir señales, 

l a  f ic h a  10 tien e  una p lu ra lidad  de p is ta s  de datos, de 

la s  cuales se indican en 11 sólo unas cuantas. En una to l ­

va de alim entación 13 se contienen o tras  fich as  m agnéticas1 

de re g is tro  12 ad ic iona les , la s  d iversas unidades que aca.-' 

iban de mencionarse están  soportadas por una e s tru c tu ra  de 

pupitre  15 que da acomodo también a una unidad de contro l : 

16 dotada de un mando o cuadrante de control 17 para e s ta -  

jblecer lo s  modos de desconexión, lo c a l, r e c ib ir  y transm i- ; 

t i r ,  de trab a jo  del equipo.

Bstando en e l modo de funcionamiento lo ca l, e l 

-aparato es capaz de responder a la s  señales derivadas de

23.4.68 - 10 -
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; la  maniobra de oprim ir la s  te c la s  del teclado 3, re g is -  :

; trando señales de datos en e l  medio magnético 10 cuando !

; se oprime la  te c la  de grabar 20 (2a), y es asimismo ca- , 
i • i
* paz de funcionar explorando e l medio de re g is tro  10 para j 
; , i
: derivar señales, y haciendo funcionar automáticamente j
¡ la  unidad de componer 1 para producir un tentó e sc r ito  í

cuando se oprime l a  te c la  de reproducir 21. Oprimiendo

;l a  te c la  30 se estab lece una operación de .ju s tif ic a r  e n .

j re g is tro  o grabar con ju s tif ic a c ió n ; y oprimiendo l a  teclai

31 (fig u ra  2b) se estab lece una operación de .ju s tif ic a r  !

en reproducción. : ¡

Cuando e l aparato de l a  f ig u ra  1 es puesto en j

un modo de r e c ib ir  o tra n sm itir  por accionamiento del.man-*

do o cuadrante 17, se in terconecta  un conjunto u n ita rio  ■

de recep tor-transm isor 40 con e l aparato para la  recep- \
i

ción y transm isión de datos, como por medio de unas líneas!
i

de telecomunicación 41. Para funcionar como unidad compo- | 

nedora de en trad a /sa lid a  (S /0 ) , e l sistem a de l a  f ig u ra  1 I 

e s tá  p rov isto  de una unidad de traducto r 25 capaz de fun- ;

cionar suministrando seriales rep resen ta tiv as  de lo s  carác-;
!

te re s  seleccionados por accionamiento del teclado 3, y que¡ 

puede hacerse funcionar además para e v ita r  automáticamente] 

unos mecanismos de selección  de carac teres y unos mecanis-j 

mos de ausencia de e sc r itu ra , durante la s  operaciones de j
írep roducir. j

Pasando a l a  f ig u ra  2b, hay un conmutador de ¡ 

modos 32 q_ue selecciona e l  modo de ju s tif ic a c ió n  por co­

lumnas c o la te ra le s  (SS), o e l de ju s tif ic a c ió n  en una so­

la  columna (SC), según lo s  deseos del operador. Se prevé 

un número de mandos se lec to res  para e l operador, durante

23.4.68 11
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lo s  procesos de ju s t if ic a c ió n . Sales mando incluyen un 

conmutador de cuerpos o pasos 43, que selecciona un cuer-

| po de l e t r a  de 12, 14 ó 16; un conmutador de longitudes

; 35, q.ue selecciona una long itud  de renglón ju s tif ic a d o

; conveniente, h asta  de 17,8 cmj y un conmutador 35 de Ion- j ——
igitudes fracc io n a ria s , que seleciona fracciones de nnq

¡longitud  de renglón en re lac ió n  con e l conmutador de lon­
g i tu d e s  35.

| El teclado básico 3 (f ig u ra  2a) incluye unas te -

jc la s  de contro l ad ic ionales semejantes a  la s  d e sc rita s  en 

j la  patente española n2 328.464. Se incluyen entre  e l la s  l a  

sde borrar 22, l a  de separar 23, l a  de código de parada 24, 

■y la s  de palabra, renglón, c a rác te r  y sa lto , re sp ec tiv a -
i
¡mente designadas con lo s  números 26 a 29 in c lu siv e .
¡
■ Unidad componedora

\ Sólo se p resen ta  aquí un breve resumen de l a  con-
i

¡figuración e s tru c tu ra l y del funcionamiento de l a  unidadi
ide componer 1 (f ig u ra  1(, ya que lo s  d e ta lle s  de l a  unidads
jpueden encontrarse en p a r tic u la r  en la s  pa ten tes españolas 

¡304.290, 344.148 y 345.145» La unidad componedora tien e

juna cabeza de e sc r i tu ra  8 de elemento único que se hace
¡
¡funcionar por lo s  p rin c ip io s  de se lección  de g iro  y ladeo

¡revelados en l a s  pa ten tes de EE.UU. 2.919.002 y 3 .082.854.'
!
jEn general, l a  cabeza de e s c r ib ir  8 tien e  todos lo s  carác-
¡

iteres de una fundición de tip o s  dispuestos en l a  p e r i f e r ia  

:de l a  cabeza. La cabeza se hace g ira r  y se ladea  o in c lin a , 

para se leccionar lo s  carac teres, bajo e l  control de unos 

enlaces mecánicos de a rtic u la c ió n  que se hacen funcionar
I
¡en respuesta  a l a  acción de oprim ir l a s  te c la s  de carác te - 
í f
re s  en e l teclado 3. f ra s  l a  selección, l a  cabeza de e s c r i -

|
]
I

i
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b ir  8 ae acciona contra un documento, t a l  como e l  documen4 

to  5, para e fec tu a r l a  impresión o e s c r i tu ra  del carác ter! 

seleccionado. Un documento colocado en l a  unidad compone—; 

dora 1 se mantiene en una condición la te r a l  relativam ente ; 

e s tab le , de izqu ierda a derecha, produciéndose e l escape 

de l a  cabeza de e s c r ib ir  8, durante l a  e s c r i tu ra  y e l  es­

paciado junto a l documento. i

l a  unidad de componer 1 hace uso de una memoria
i

en forma de rueda de espigas o pasadores para almacenar 

mecánicamente lo s  valores de escape a l  proseguir l a  e sc r i­

tu ra  a maquina, para u l te r io r  uso en lo s  procesos manuales 

de e s c r i tu ra  e in troducción de l a  ju s t if ic a c ió n , j

La unidad componedora 1 e s tá  de p referencia  modi¿- 

ficada  para se rv ir  de d isp o sitiv o  de e n trad a /sa lid a  en 

unión del re g is tro  y l a  reproducción de señales en e l me- ; 

dio 10 durante e l  tratam iento  en l a  unidad 2. Licha unidadj 

compnedora 1 e s tá  también de p referenc ia  modificada, l i e -  ‘ 

vando incorporados unos contactos transm isores. Tales con-] 

tac to s  desarro llan , durante la s  operaciones de e sc r itu ra  i 
de l a  unidad componedora 1 unas señales que se sum inistran i 

a l a  unidad de fich as 2 para su re g is tro  en la s  p is ta s  11, 

a l mismo tiempo que se d e sa rro lla  información de ju s t i f ic a ­

ción respecto  a lo s  datos, a l se r ésto s reg is trad o s . '

l a  unidad componedora 1 e s tá  también p rov ista , 

de p referenc ia , de una unidad traducto ra  25 que, por ejem— 1 

pío, puede ser de l a  forma adoptada en l a  patente española : 

345o144, para e fec tuar e l  funcionamiento de escape automá- ¡ 

t ic o  de l a  unidad componedora 1 durante l a  reproducción en : 

e l medio 10 de l a s  señales que haya en l a s  p is ta s  11, a f in  

de producir automáticamente un tex to  e sc r ito  ju s tif ic a d o , j
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como se ind ica  en l a  columna de l a  derecha de l documento 

5.

i En e l  funcionamiento de l a  unidad traducto ra  se
í
hace uso de un mecanismo de selección  de carac te res , esca­

pe y ausencia de e sc r i tu ra , d e sc rito  en l a  pa ten te  españo­

l a  344.148. De acuerdo con l a  patente españaola 345.144, 

se hace funcionar automáticamente una unidad componedora, 

para  darincrementos v a riab les  de espaciado en tre  palabras 

y /o  carac te res en respuesta  a unas Befíales rec ib id as que
i

json reconocidas, efectuándose simultáneamente l a  se lección  

|y  activación de la s  palanacasde l a s  te c la s  de carac teres 

y de un mecanismo de supresión de e s c r i tu ra . E l conjunto 

de palancas de t e d a  de carac teres se selecciona con a rre ­

g lo  a  l a  anchura de escape deseada para lo s  espacios in d i­

v iduales, en tan to  que l a  sim ultánea selección  y ac tiv ac ió n  

del conjunto de supresión de e s c r i tu ra  impide que se pro­

duzca l a  impresión. Para obtener movimientos de espaciado 

de d iversa  extensión, se selecciona y ac tiva , sim ultánea­

mente con e l conjunti de supresión de e sc r itu ra , uno, d ife ­

ren te , de lo s  diversos conjuntos de palancas de te c la  nor­

malmente u tiliz a d o s  para e s c r ib ir  ca rac te res  de d is t in ta  

anchura. Más en p a r tic u la r , una fuente de sum inistro de

datos sum inistra a l  d isp o sitiv o  trad u c to r se is  señales que 
i
¡definen lo s  carac teres o funciones a e jecu ta r, y una señali
¡adicional de ausencia o supresión de e sc r itu ra , oara hacer
|
funcionar e l  mecanismo de supresión de e sc r i tu ra . En una

|situacion  tipo , se seleccionan de 3 a 9 unidades bajo e l

¡control de l a s  l ín e a s  de selección  de ca rac te re s . El d is -  
I
p o sitiv o  traducto r tiene  s ie te  (7) correderas de código, 

¡que incluyen se is  (6) correderas de selección  de caracte­

re s  y una corredera de supresión de e s c r i tu ra . También in -

23.4.68
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, cluye e l  d ispositivo  traducto r s ie te  (7) electroim anes ' 
i ¡
i  se lec to re s  que controlan la s  posiciones r e la tiv a s  de la s  i

correderas de código. I

Incorporada a un sistem a t a l  como e l de l a  f i ­

gura 1, l a  unidad componedora 1 puede i r  p rov is ta  de f a -  ; 

c ilid ad es  para lo s  procedimientos de ju s tif ic a c ió n  mgnnpi ' 

y v isu a l. En este  caso, l a  unidad componedora 1 incluye !

un conjunto 45 de tubo indicador, un limbo 46 de valores ¡ 

de espaciado, un limbo 47 de cantidades de espaciado, una j 

palanca de ju s tif ic a c ió n  48, para estab lecer un modo de ji
. trabajo  de le e r  y o tro  de in s c r ib ir ;  y también puede H e -  j
’ i

var incorporado un limbo 49 para seleccionar automáticomen­

te  lo s  grados de impresión de e sc r itu ra , o para establecer! 

automáticamente grados de impresión, a voluntad del opera-i
j

dor. En ta le s  condiciones, l a  unidad componedora 1 puede ; 

tener una palanca independiente 50 de selección  de pasos, j 

que u t i l i z a  para seleccionar e l paso correspondiente a l a  ¡ 

fundición de tipos, indicado por un código de colores en

l a  cabeza de e sc r itu ra  8. El conjunto de tubo 45 tien e  I
i

unas posiciones de tubo correspondientes, codificadas en i 

colores. El operador, haciendo g ira r  e l conjunto de tubo !
t

45, hace co in c id ir o casar lo s  colores con e l mismo color 

seleccionado por medio de l a  palanca 50. Esto s itú a  nnq 

v e n ta n illa  de un número de e l la s  51 ó 52, para uso por 

parte  del operador en l a  determinación v isual de lo s  datos i
i

de ju s tif ic a c ió n  para cada renglón durante la s  operaciones|j
de e sc r i tu ra . Cada abertu ra  de v en tan illa  lle v a  una esca- j

i

l a  indicadora asociada, t a l  como la s  escalas 54 y 55. Den-;
t

tro  del conjunto de tubo 45 hay montado a ro tac ión  un tu - i
j

bo in te r io r  dotado de una p lu ra lidad  de barras o fran ja s  !

i
i
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| ¿e color, hasta  un número de veinte  (20),
\

correspondien-

j do cada f ra n ja  de color a un número concreto de operacio- 

; nes de espaciado eme puedan o c u rrir  dentro de un renglón 

. de e s c r i tu ra  cualquiera, esto  es, h asta  veinte operacio- 

; nes de espaciado.

A medida que e l operador escribe  e l tex to  en

; bruto, cada vez que se produce una operación de espacia- ' 
í
| do avanza en un paso de ro tac ión  e l tubo in te r io r  del cou- •

‘ junto de indicador 45. Cuando ésto  ocurre, aparece un co- 

! l o r  d is t in to  en l a  extremidad de l a  izqu ierda de l a  ven­

t a n i l l a  seleccionada, t a l  como l a  v en tan illa  51. Al en-

* t r a r  l a  cabeza de e s c r i tu ra  8 en l a  zona de ju s t i f ic a r ,

: para, e l  renglón en curso, capta e l e x te r io r  del conjunto 

j de indicador 45 y hace que e l tubo se corra  la tera lm en te ,
il
■en sentido tran sv e rsa l a l a  f ra n ja  de color que se ha co- 

;locado en l a  v e n ta n illa . Asimismo, e l  operador, por medio 

; del sonido de un timbre, recibe e l aviso de e s ta r  acercán- 

■dose a l  margen de l a  derecha. Terminada l a  e s c r i tu ra  del 

'renglón  en curso, e l operador toma visualmente dos le c tu ­

r a s  de l a  v e n ta n illa  del indicador (por ejemplo, de l a  

;v e n ta n illa  51). E stas dos tomas o le c tu ra s  son la s  de un

• color de l a  v e n ta n illa , y un número de l a  escala  54. SI 

|número de l a  esca la  5'i viene determinado por l a  posición  

!en l a  que e l color finalm ente seleccionado term ina o se ex- 

ítiende a lo  largo  de l a  esca la  54. El co lor ind ica  e l va­

lo r  de unidades de espaciado que ha de u t i l iz a r s e  durante
i

¡el sucesivo mecanografiado del renglón, para obtener un 

¡renglón ju s tif ic a d o , en tan to  que l a  posición a lo  largo
5

jde l a  esca la  54 del indicador señala l a  cantidad de espa­

rcios la rg o s a seleccionarse  en e l renglón durante l a  e s c r i -

23.4.68 -  16 9
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tu ra . El operador a ju s ta  de modo acorde e l limbo 46 de va-j 

lo re s  de espaciado y e l limbo 47 de cantidad. j
Unidad de tratam iento  de fich as  magnéticas ; 

l a  unidad de tratam iento de fich as  magnéticas j 

(fig u ras  3 a 7 )inc lu sive) e s tá  ideada y construida para j 

r e c ib ir  una fich a  magnética indiv idual 10 de re g is tro , ;

■ mover l a  f ic h a  llevándola  a su posición para r e g is tr a r  o i
j

grabar lo s  datos en una p is ta  in icialm ente seleccionada
: i
de l a  ficha , hacer avanzar l a  fich a  por incrementos a me- j

dida que prosigue l a  grabación o re g is tro  de carac teres \
t

ind iv iduales, y, a l reconocerse e l f in a l  de lo s  datos j
(

para un determinado renglón p a r tic u la r  en un documento, ! 

t a l  como e l  documento 5 (f ig u ra  1), reponer l a  fich a  l i e -  ! 

vandola a l  comienzo de l a  p is ta  sigu ien te  por medio de ;i
una acción inversora de gran velocidad, concurrente con ii

?
e l avance de un paso desde l a  p is ta  de datos con que se j

i

acaba de tra b a ja r  a l a  p is ta  de datos sucesiva. j
i

En l a  fig u ra  3, l a  unidad de fich as 2 tiene  un \ 

motor de accionamiento 60, con poleas de transm isión 61 

y 62 y una correa de transm isión 63 asociadas, para comu­

n ica r un movimiento de ro tac ión  relativam ente continuo a
i

un número de trenes de engranajes 65, mientras se e s tá  en ; 

funcionamiento, l a  unidad de fichas 2 tiene  unos e le c tro -  ‘ 

imanes de movimiento hacia  adelante, re troceso , gran velo- i 

eidad y avance escalonado o paso a paso, designados re s -
í

pectivamente con I 03 números 70 a 73 inc lusive , para efec-j 

tuar e l movimiento re la tiv o  de la  f ich a  10 por delante • 

de una cabeza tran sdu rc to ra  75 para l a  exploración de p is ­

tas  de datos 11 en lo s  modos de grabar y reproducir, y pa­

ra  e fec tuar e l desplazamiento re la tiv o  de l a  f ich a  10 s i -

23.5.68 17 -  ¡*!
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!?
|tuando o llevando e l transducto r 75 de una p is ta  a o tra , 

jpor ejemplo, por l a  acción del electroim án 73 de avance
t

' escalonado.
I
i In icialm ente, l a  fich a  seleccionada 10 se co-
í
■ loca  en una ranura 78 (f ig u ra  4 ). EL electroim án de avan- 

j ce paso a  paso 73 y e l transducto r 75 están  montados en 

jun carro 79 que forma parte  de un conjunto de avance paso 

ja  paso 74, y que re sb a la  o corre sobre una v a r i l la  de so- 

¡porte 80. SI carro 79 e s tá  normalmexate situado a l a  iz -  

íquierda en la s  f ig u ras  3 y 4, para explorar l a  primera p in -
t

j ta  de datos 11 de l a  f ic h a  10. Habitualmente, l a  acción
¡
jde oprim ir una de la s  te c la s  de modo, ta le s  como la s  te d ­

íe las  de grabar o de reproducir 20 y 21 (fig u ra  2a), e fec-

;túa  l a  excitación  del electroim án 70 de movimiento hacia
!
¡adelante. A este  electroim án 70 va asociado un ro d illo  

183 que se pone en contacto de ap licac ión  con una fich a  de

■registro in troduc ida .(E l electroim án de re troceso  71 y e l
!
;de a l t a  velocidad 72 lle v an  asociados unos ro d illo s  84 y 

i85). ha fich a  10 se tra s la d a  de ese modo a mía posición 

'in ic ia l  que viene determinada por su contacto con una pa- 

ilanca 90 de conmutación o de in te rru p to r  de fich as aue,i ~i f
«al cambiar de posición, hace funcionar un in te rru p to r  o 

¡conmutador de fichas 100. SI funcionamiento del in te rru p ­

t o r  de f ich as  100 desexcita  ol electroim án 70 de embrague
i

•hacia adelante, y l a  fich a  10 queda entonces en posición 

|para r e g is t r a r  un ca rác te r in ic i a l .  Durante e l modo de 

¡reproducir, l a  f ic h a  10 se l le v a  a d is ta n c ia  su fic ien te  

■para tomar e l  primer carác te r de l a  p i s ta  de datos, 

í Cada mío de lo s  electroim anes de movimiento ha-

ícia adelante, de re troceso  y de gran velocidad, 70, 71 y

23.4.58 - 18 -
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72, llev an  respectivamente asociados unos órganos de em- ; 

brague en escuadra 91, 92 y 93 que van montados a ro ta ­

ción por sus extremidades p o ste rio res , y destinados a  so- j 

p o rta r  en sus extremidades an te rio res  unos elementos de i 

ro d illo  95, 96 y 97, respectivam ente. lo s  elementos de 

ro d illo  95, 96 y 97 están  continuamente movidos por medio • 

de lo s  trenes de engranaje 65 cuando e l motcr 60 e s tá  fun- j 

* donando. Cada unos de lo s  electroim anes de movimiento ha-¡ 

cia adelante, de re troceso  y de gran velocidad, 70, 71 y |

72, tienen  también asociados unos elementos de conjunto- !> i
' de armadura designados con lo s  números 103, 104 y 105.: ¡

Para i lu s t r a r  e l funcionamiento de lo s  trenes de transm i- ! 

sión y de lo s  elementos de embrague en l a  producción del ¡ 

movimiento re la tiv o  de l a  fich a  10, se supone que se ex- j 

c i ta  e l  electroim án 70 de movimiento hacia  adelan te. Esto í 

tiene  por e fecto  un movimiento de g iro  de l a  armadura 103 j 

a derechas, como se ind ica  por medio de l a  flecha  106 ( f i- j
i

gura 7 ). El movimiento de la  armadura 103 en sentido dex- | 

tró g iro  produce un movimiento de g iro  del soporte 91 en ¡ 

torno a l centro de rueda dentada 107, y hace rodar e l
i

centro de l a  rueda dentada 110 en sentido dextrógiro re s -  S 
pecto a l a  rueda dentada 111, manteniendo a l propio tiem - j 

po e l  contacto de ap licación  con é s ta . El elemento de apo-i 

yo o co jinéte  95 e s tá  en rea lidad  montado con l a  rueda den-j- 

tada 110, y l a  indicada acción de g iro  a derechas del so- j

porte 91 lle v a  e l ro d illo  g5 contra e l ro d illo  83, tra n s -  :
i

mitiendo a s í  e l deseado movimiento de ro tac ión  del ro d illo : 

83. ;

Una acción s im ila r de accionamiento y embrague 

tiene  lugar respecto a lo s o tros conjuntos de armadura, •

-  15 -
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|sopo rte , ruedas dentadas y ro d illo s , asociados a l e le c tro -

¡imán de inversión  o re troceso  71 y a l  electroim án de
}

[gran velocidad 72. El electroim án de inversión  71 se cx- 

I c i ta  normalmente para e fec tuar un movimiento re la tiv o  

5 !del medio 10, con re la c ió n  a l  transducto r 75» en e l  sen-i
5tido  inverso . El electroim án 72 de gran velocidad se ex-
il
!c ita , por o tra  p a rte , para producir un movimiento de gran •

¡velocidad del medio 10 en x-elación con e l transducto r 75 .
i
s De l a  manera indicada se efectúa  e l  movimiento

•jO ■ re la tiv o  en tre  e l  medio 10 y e l  transducto r 75, a f in  do

■explorar una de l a s  p is ta s  de datos 1 1 , sea durante l a  g ra- 

jbación o re g is tro , sea durante l a  reproducción. La acción 

¡exploradora es en general de na tu ra leza  increm ental, espe- 

' cialmente durante una operación de g rabar. Es decir, so-

15 ¡lamente se efectúa un movimiento re la tiv o  del medio 10 r e s -
í
;pecto a l  transductor 75» su fic ie n te  para dar acomodo a 

:un ca rác te r ind iv idua l, a l  i r s e  introduciendo cada carác­

t e r  funcional y de información por medio del teclado 3.j
;E1 f in a l  de l a  información contenida en una p is ta  de da- 

20 ítos 11 viene indicado por l a  aparic ión  de una señal de r e -

¡torno del carro .
t

■ E l medio 10 l le v a  de o rd inario  un número de p is -
i

¡tas su fic ie n te  para dar acomodo a l a  cantidad to ta l  de ren -
!
jglones de e sc r itu ra  que puede esperarse durante l a  prepa- 

25 -ración de un documento, t a l  como una c a r ta . Por ejemplo,

je l medio 10 puede l le v a r  hasta  140 p is ta s  o más, según 

|convenga. Con la s  p resen tes disposiciones de exploración, 

¡cada uno de lo s  renglones de e sc r itu ra  ind iv iduales de 

¡un documento, t a l  como e l  documento 5 (f ig u ra  1 ), tien e
k

30 ¡asociada una p is ta  de almacenaje 11 del medio 10. Hay una
»I

I
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ventaja  inherente a l a  d isposición  coordinada de renglón j 

por renglón y p is ta  por p is ta  que aquí se desoribe, ya que 

: es posible  expandir o contraer l a  información contenida \

; en un renglón p a r t ic u la r  s in  a fe c ta r  a lo s  datos almace- j
!

; nados en la s  demás p is ta s  del medio 10. Cada p is ta  de da- ; 

.to s  11 es capaz de guardar un gran número de carac teres, |

;mayor del máximo que cabría  esperar en lo s  renglones in d i-’
I

viduales del texto e sc r ito  en e l  documento 5. Por lo  gene- 

; r a l ,  e l renglón e sc r ito  se termina antes de l le g a r  a l a  j 

máxima capacidad de l a  p is ta  de datos ex is ten te  en e l me- i
í

dio 10. Como es éste  e l caso, re s u lta  posible  m odificar ¡ 

.luego unos renglones ind iv iduales, por ejemplo, mediante I 

incorporación cíe palabras ad icionales hasta  e l máximo de ;
i

^capacidad de l a  p i3 ta  correspondiente del medio 10, y/o !

;borrando carac teres o palabras, o revisando de o tro  modo i 

lo s  datos áLmacenados. !
i

Al term inarse l a  exploración de una p is ta  in d i-  j
í

vidual 11 del medio 10, suele ser necesario  que e l tra n s -  !
i

ductor 75 y e l  medio 10 se desplacen relativam ente, colo- i 

candóse e l transductor 75 junto a o tra  p is ta  de datos 11 i 

para e fec tuar operaciones de exploración de esa p is ta .  Es-: 

to se efectúa mediante excitación  del electroim án 73 de . 

avance paso a paso. :

En re lac ión  con este  último, so hace re fe ren c ia  i 

a l a  patente americana de Albañes n2 3.222.460 y a lo s  d i-j

versos manuales de dictado señalados para mecanismos de '
j

avance paso a paso que tengan una configuración comparable! 

a l a  asociada a l electroim án 73. El electroim án 73 de avan­

ce pa30 a paso forma parte  de un conjunto 74 de avance pa-! 

so a  paso que e s tá  asociado a un h u s illo  76. El conjunto i
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74 de avance paso a  paso tiene  un número de elementos de

juña de trin q u e te  para e fec tuar un avance paso a paso p is -  

jta  pos p is ta  del carro 7S en re la c ió n  con e l  h u s illo  76. 

jBl h u s il lo  76 tiene  una configuración en hé lice  cuyo paso 

;de d ien tes corresponde a l a  separación incrementol desea 

¡da en tre  la s  p is ta s  de datos 11 sucesivas en e l medio 10,í
¡Para f a c i l i t a r  l a  exploración r e c t i l ín e a  de la s  piabas de
i
¡datos 11 ind iv iduales, t a l  como se propone en l a  presen—
i
¡te so lic itu d , e l h u s illo  75 puede i r  p rov isto  de un dien- 

|te  y/o un surco asociado a cada p is ta  de datos 11, y 3er
í
¡de n a tu ra leza  no h e lic o id a l. Bs decir, lo s  d ien tes no es­

t a r í a n  entonces dispuestos en una h e íice  continua a todo 

lio la rgo  del h u s il lo . Ahora bien, es posible  u t i l i z a r  

jeualquier d isposic ión  conveniente para e l  avance paso a 

jpaso de l a  cabeza 75, p i s ta  por p is ta , en re lac ió n  con e l
I
jnedio 10.
í
' Puede disponerse una palanca de exploración 87

capaz de funcionar como se describe con mayor d e ta lle  en 

La c itad a  patente de Albanes y la s  re fe ren c ias  de dictado 

c itad as , para desconectar del h u s illo  76 e l conjunto de1

avance paso a  paso 74 en su to ta lid ad , y pe rm itir  e l p o s i-I
joionamiento manual del transducto r 75 en re lac ió n  con e l 

jaedio 10, y más en p a r t ic u la r  en re la c ió n  con una p is ta  

de datos concreta y e sp ec ífica  11 del medio 10.

I Archivo de tratam ien to  automático de fich as

| 3¡¡n algunas c ircunstanc ias puede se r conveniente
f
p sp o n e r de una alim entación y exploración autom ática de 

la s  f ich as  de re g is tro  ind iv iduales, ta le s  como l a  f ic h ai
10. Un aparato adecuado tien e  medios para re te n e r  una muí-i
t i tu d  de f ich as  de re g is tro  ind iv idua les en una configura- 
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ción de tambor ro ta to r io . Se prevén medios para s i tu a r  ; 

en posición un grupo p a r tic u la r  de fich as respecto a j
; un puesto transductor, para después tener acceso a una ii
; f ich a  p a r tic u la r  para su exploración, y a continuación j 
; e fec tu ar una operación de re g is tro  o de reproducción, j

‘durante l a  exploración de lo s  renglones individuales de j
í

datos del medio. ¡
i

Unidad de fich as  p o r tá t i l  j
la s  f ig u ras  8, 9 y 10 i lu s tr a n  un conjunto •

í
u n ita rio  o unidad p o r tá t i l  120 de fich as, para r e g is t r a r  i
datos en un medio de fich a  121, en p is ta s  de datos 122. j

i
¡.o se representan  todos lo s  d e ta lle s  de l a  unidad po rtá til!  

pero é s ta  incluye un conjunto de o rien tac ión  123 asociado j 

a  una esca la  de o rien tac ión  124. El conjunto de o rien ta - j 

ción 123 l le v a  un transductor 125, y e s tá  montado a d e s l i- ’

zumiento para s itu a rse  en posición respecto  a unas p is ta s  1
i

ind iv idua les, según viene indicado por l a  esca la  124. lo s  I
l

p rin c ip io s  de funcionamiento son sim ila res a lo s  de l a  ;
í

:unidad de tratam iento de fich as de la s  fig u ras  3 a 7 in -  ;i
c lu sive . En contraste  conla unidad de tratam iento de f i ­

chas de la s  figu ras  3 a 7, donde la s  ruedas impulsoras o 

de accionamiento presionan una fich a  in troducida contra
i

una sup erfic ie  e s tac io n a ria  para e fec tuar e ste  acciona- j

miento, l a  unidad p o r tá t i l  e s tá  p rov is ta  de una rueda au- j
!

x i l i a r  o loca  situada junto a  una de l a s  caras de l a  fichaj 

y que oprime l a  fich a  contra una rueda de accionamiento j
i

colocada junto a l a  o tra  cara de l a  fich a , l a  unidad inc lu ­

ye un conjunto 126 de conmutación o desvío de fichas, pa- • 

ra  d e te c ta r l a  presencia de una f ic h a  in d iv id u a l. !I
Hay un electroim án de embrague 127 capaz de fun-j
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3

clonar moviendo l a  f ich a  121 por delante del transdac to r

125 para e fec tuar l a  exploración de una p is ta  de datos 
I
!ind iv idual 122. l a  unidad p o r tá t i l  tien e  p a r t ic u la r  u t i l i -  
I
¡dad en re lac ió n  con operaciones de inven tario  o sim ilares,

' en la s  que se desee r e g is tr a r  información numérica en .
I , ,suna f ic h a  121. Esto se efectúa mediante manipulación por
i , ,
j operador de la s  te c la s  de d íg ito s  .'0 a 9 inc lusive , in c l ín -

idas en e l teclado 129. ha acción de oprim ir una te c la  de 

[parada (STP) 130 tiene  por efecto  r e g is tr a r  un código de 

| parada en l a  fich a  1-21. Be igual modo, l a  acción de o p ri-  

jmir una te c la  de espaciado (SP) 131 tiene  por efecto  g ra- 

!bar en l a  fich a  121 un código de espaciado. La acción de
i , , ,
\ oprim ir una te c la  132 de nuevo renglón (1T1) tiene por e fec -

to  r e g is t r a r  un código de retorno  del carro en una p is ta  

|in d iv id u a l de datos 122, y hace funcionar un electroim án 

i de avance paso a paso 125 oue, por medio de un sistema1 j . *  é *•

jde enlace a rticu lad o  136, l le v a  e l transductor 125 a 3.a 

íp is ta  sigu ien te  del medio de re g is tro  121. La acción de5
j oprim ir una te c la  133 de nueva fich a  (ITG) pone en acción 

;e l embrague 127 para expulsar l a  f ic h a  121, quedando a s í  

I d ispuesta  l a  unidad para e fec tuar operaciones de re g is tro
i
¡en re la c ió n  con una nueva fich a .

j SIMBOLOS Y ABREVIATURAS
I f
j En e l presente caso se usan lo s  sigu ien tes sim-

íbolos y ab rev iatu ras:

|AKPi
|aoi

! AOPI

Iaox
I

l AS

Amplificador

C oincidencia-disyuntiva-inversión

C oincidencia-disyuntiva9inversión de po­
ten c ia  ,
C oincidencia-disyuntiva-extension

C1incidencia-extensión
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; bsp Retroceso de espaciado ?
i C Set Ajuste de carác ter (o de espa­

ciado) |t
C1, C2, e tc . Disyuntor nfi 1, n2 2, e tc . ‘i
01 NO, C2 NO Disyuntor nS 1 , n2 2, ab ie rto  ;

: 01 NO, 02 NC Disyuntor n2 1, n2 2 cerrado ;
•01 IR, C2 IR Disparo disyuntor n2 1, e tc .

i

cc C ircuito  conversor - j
CHAR

J
Carácter i

i

CJ
i

Poder ju s t i f i c a r  ji
Clock MV Muí t i  vibrador de re lo j i
CLU Embrague * i

CR Contacto de retorno del carro '
CRR Salida de disparo de reto rno  ;

de carro >1
CU 1, CU 2, e tc . Disparadores de longitud  de í 

escape 1

D SIEP No avanzar (paso a  paso) i
DCI Inversor directamente acoplado!
Día Re tardo •

D1Y SS Monoe3table de re tardo  '
23 Codificar ju s tif ic a c ió n  ¡
200 Disparador de f in a l  de ca rác te r
PCLU Embrague de movimiento hacia  ; 

adelante (d irec to ) !

3? DIV Terminar d iv is ió n

PJ Terminar ju s tif ic a c ió n
FÚD (Movimiento) hacia  adelante
GJ Carácter de ju s tif ic a c ió n  

(dar paso a)

Group DBI Detector de grupo
Group SS líonoestablede grupo
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LOC
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PCWLI

ÍP Set!
\

ÍPBKi

Ir

;R Set

R-13 R-2, e tc . 

jHCML 

jRMR
i
t

' reo IR 

ISI o Baset 1

24.4.68

Inversor

Inversor separador o seccionador

Primer d íg ito  b inario  de cómputo 
de longitud , segundo d íg ito , e tc .

En clavamiento

Ajuste in ic ia l

A justero ^.activar carác te r de ju s­
t if ic a c ió n  (en grabación)

Ju s tif ic a c ió n

J u s t i f ic a r  renglón (o l ín e a  de jus­
tif ic a c ió n )

C ircuito  de cerro jo  (o simplemen­
te  cerro jo)

Caja baja, o de minúsculas 

Contacto de caja  baja o de minúsculas 

Sinónimo de IR 1, ' ^ 2 ,  e tc .

Excitador de electroim án 

M uitivibrador 

Hueva f  i  día

Huevo renglón o l ín e a  de e sc r i tu ra

D isyuntiva-extensión

Reproducir carác te r, oalabra, ren­
glón

Ajuste de reproducción

Relé (o modo) de reproducción

Helé (o modo) de r e g is tr a r  o grabar

Ajuste de grabación

Contactos 1, 2 e tc . de re lé  de grabar

Reponer carác te r, palabra  renglón

Reponer re g is tro  p rin c ip a l de alma­
cenaje

Disparador de grabar 

Reposición general

- 26 -
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i RES o Reset 2 Modo de reponer-grabar originado eñ
i

l a  máquina de e s c r ib ir  j
REY

i

Inversión (movimiento hacia  a trá s )  ¡
iíJX , j

Ju s tif ic a c ió n  de re g is tro
: SJ P rincip io  de ju s tif ic a c ió n

SJR R egistro de p rinc ip io  de ju s tif ic a -l 
cion

SP Espaciado

: ss C ircuito  monoeatable o de disparo 
único

STOP, STP Parada

In te rru p to r o conmutador

1-1, T-2, e tc . T ransis to r 1, 2, e tc .

: TAS Tabular, o tabulación (de l a  máq.ui- 
na de e sc r ib ir )

• TI Mecanografiar renglón (o l ín e a  de 
tipos)

TR Disparador (c irc u ito  de disparo)

TR A, TR 3 Disparador A, disparador 3,

ü 2, U 3, U4 * Tres b inarios de a ju s te  fracciona- j 
le s  equivalentes j

UC Caja a l ta ,  o de mayúsculas J
UC 1, ÜC 2, e tc . Cómputo u n ita rio  1, 2, e tc . i

i

TJCC Contacto de caja  superior o de ma- i 
yúsculas

ÜCR Cómputo u n ita rio  regustrado

VÍ31, Y/32, e tc . Espaciado de palabras 1, 2, e tc . !

C ircu itos fundamentales

lo s  c irc u ito s  de la s  figu ras  11a a  38d están  de 

sarro llados mediante e l uso de lo s  bloques o elementos com­

p le jo s  de l a  tecnología lóg ica  de só lidos (SLT( designa­

dos del modo que se ind ica  bajo e l ep ígrafe de sínbolos 

3r abrev iatu ras que antecede.
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Además de lo s  bloques de c irc u ito  ya bien cono­

cidos, como son lo s  monoestables (SS), disparadores (2K)

y cerro jos (L), lo s  sistem as de c irc u ito s  incluyen ’olo-
1 -  /  , *ques xogicos que se exponen con mayor d e ta lle s  en lo  que
sigue.

Je ooincidencia-d isyuntiva-inversión  (API), 3s 

é ste  un c irc u ito  básico que da sa lid a  0 con todas la s  en­

tradas a n ive l 1, para l a  función de coincidencia. Si 

cualquiera de l a s  entradas e s tá  a n ivel 0, l a  sa lid a  es 

un 1 lóg ico , sirviendo a s í  de función d isyuntiva . Cuando 

se u t i l ic e n  una so la  entrada y una so la  sa lid a , la  sa lid a  

será  siempre l a  inversa  de l a  entrada, sirviendo a s í  de 
inverso r.

Je coincidencia-d isyuntiva-extensión  (AOX); 31 
bloque AOX no hace más que proporcionar entradas de diodo 

ad ic iona les para aumentar l a s  posib ilidades lóg icas de 

un bloque lóg ico  excitado.

Inversor de co rrien te  de co incidencia-d isyun ti­

vo (AOPI): El bloque AOPI es comparable a l  bloque AOI an-

30

jte s  d iscu tido  pero incluye un t r a n s is to r  con f in e s  de ex 

|c ita c ió n  y capacidades mayores de paso de co rrien te .

| Je coincidencia-extensión (AX): El blooue AXi '
5 ,
jdesempefía una función de extensión, s im ila r a l a  del b lo- 
jque AOX,

j Inversor directam ente acoplado(JOI) ; Los blo-

jques JOI son unos inversores que se u t i l iz a n  en unión de 

[un bloque AOI. El bloque JOI tien e  una so la  entrada. Con 

[entrada de 1 lóg ico , l a  s a lid a  e s ta rá  a n ive l 0.

| Je d isyuntiva-extensión  (OX): El bloque OX de-
i

jsempeña una función de extensión, s im ila r a la  del bloque
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AOX.

Inversor separador ( I I ) : IE1 inversor separa- | 

üor se u t i l i z a  para in v e r t i r  señales procedentes de otro 

bloque, t a l  como un bloque AOI, de nodo que l a  sa lid a  es­

té  a l  mismo n ivel lóg ico  que l a  entrada aplicada al.bloquej 
AOI. i

; i
C ircuito  oonversor (00); El c irc u ito  conversor 

se usa para convertir n iveles de +48 v o ltio s  en n iveles 

de SLT (tecnolog ía  ló g ica  de só lid o s). Una entrada de +48 

V da una sa lid a  de n ive l 0. Un n ive l de masa a l a  entrada 

da una sa lid a  de 1 lóg ico  (+12 V).

Excitador de eleotroim án (MD): El c irc u ito  ex­

c itad o r de electroim án incluye un número de tra n s is to re s  ! 

para e x c ita r  una bobina de rele' a +48 V. En la s  fig u ras  j 
11a, 11b y 11c se rep resen ta  un número de bloques de ex- !

c itado r de electroim án (MD), para e x c ita r  lo s  diversos I
j

electroim anes de l a  máquina de e s c r ib ir .  I
¡ , i

Ademas de lo s  bloques lóg icos que anteceden, l a  ! 

f ig u ra  11a. incluye un m ultivibrador de re lo j ,  para suminis- 

t r a r  impulsos de re lo j o de regulación de tiempos que ex- j 
c iten  lo s  diversos c irc u ito s  en sucesión regulada en e l j 
tiempo. En lo s  c irc u ito s  indicados puede acomodarse ima j

i
amplia gama de frecuencias de re lo j ,  pero en un caso t í -  | 

pico e l m ultivibrador de re lo j  da impulsos a l a  frecuenciaj 

de un k ilo c ic lo  por segundo ( 1 k c /s ,) . j

Ademas de lo s  bloques indicados hay un de tec to r j 

de grupo (fig u ra  11a) que sirve  para dar una sa lid a  in d i­

ca tiva  de l a  terminación de una se rie  de impulsos que re ­

presentan datos numéricos, durante la s  operaciones de g ra - i
i

bar y reproducir en e l aparato . El c irc u ito  tien e  un núme- !
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ro de tra n s is to re s  y un regulador de tiempo por capacidad 

| que permanece cargado m ientras se estén  aplicando inipul- 

i sos a  l a  entrada, pero que da f in  a l a  marcación de tiem - 

|pos a l  term inar un in te rv a lo  p re fijad o , cuando dejan de
í
i re c ib irs e  impulsos en l a  entrada, dando una sa lid a  I gpí-  

I ca que ind ica  l a  term inación de l a  se rie  de impulsos.

| P rinc ip ioa  de l a  ¡grabación y l a  reproducción

í l a  patente española 328.464 describe c ie r to s  p r in -
i '

cip ios de re g is tro  o grabación y reproducción de señales 

de datos, quo se u t i l iz a n  también en e l  presente aparato , i 

Mediante l a  acción de oprim ir l a  te c la  de gra­

bar ( por ejemplo, l a  te c la  20, fugura 2a.) se estab lece 

un modo de grabación. El aparato de l a  patente que acaba ■ 

de c ita rs e  queda entonces en e l modo de espera, aguardan­

do la s  señales que vienen de l a  máquina de e s c r ib ir ,  re s o l— 

Itan tes de haberse pulsado te c la s  en e lte c lad o . Santo du- ; 

írante  e l  modo de grabar como en e l de reproducir, se in —
I
¡troducen lo s  carac te res en un re g is tro  de almacenaje oue » ***
I comprende ocho disparadores, designados de TR1 a !TR8 in -  

jc lu sive . Estos disparadores corresponden a lo s  indicados

jen l a  f ig u ra  11b para l a  forma de re a liz ac ió n  básica de
i
igrabar-reproducir, en l a  fig u ra  13b para l a  forma de re a -
|

jlizac ió n  de grabación de .justificación-reproducción de ju s - 

jt if ic a c io n , y en l a  f ig u ra  15a que rep resen ta  l a  c irc u la -
I /
ición de datos durante la s  operaciones de .-justificar. Por
i
jmejor conveniencia, en la s  f ig u ras  15a a 46b inc lu sive  se ■. 

ju t i l iz a  para lo s  disparadores l a  designación, más genera- : 

jlizada, de M1-M8, in d ic a tiv a  del hecho de que lo s  d ispara--
í
¡dores sirven  de re g is tro  p rin c ip a l durante la s  operacio­

n es de ju s t i f i c a r .  Por consiguiente, la s  designaciones
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1R1-1R8 y I.i 1-1.18 son sinónimas.

Volviendo a l a  operación de grabar, en l a  pa~ i 

; -¿ente española 328,464, lo s  disparadores 2R1-TR8 se r e p o - ; 

nen a su. condición de cero y se ponen o activan  luego a j 
; unos estados cine representan  l a  combinación de código de j 

- un primer carác ter sum inistrado en respuestas a  l a  acción •
'  ‘ i

.de oprimir o pu lsar una te c la  del teclado . 'Esto trae  con- j 

sigo e l c ie rre  de lo s  contactos designados R1, R2, R2a, j
““ i

R5 11, 12, v e rif ica c ió n  o 11 clieck11 (CE) y nfi 8. El contac;- 

;to ue v e rif ica c ió n  puede designarse también como contacto !

¡de desplazamiento o " sh if t"  (SH), como se ind ica  e n 'iá  f i- j  

:gura 13b. l a  máquina de e s c r ib ir  incluye un número de j 

¿contactos de disyuntor, que son: . |

el Contacto de transm isión de l a  máquina de e s c r ib ir
C2 Contacto de re troacc ión  de l a  máquina de e s c r ib ir

C3 Contacto de caja  a l t a  (mayúsculas)

C4 Contacto de caja  baja (minúsculas)

C5 fabulador, espaciado y re troceso

C6 Retorno del carro j

En e l in s tan te  de 01, se activan  lo s  disparado ! 

res  1R1-TE8 con a rreg lo  a l a  configuración de código r e -  !

p resen ta tiv a  del c a rác te r o función que se baya se lecc io - | 

nado en l a  máquina de e s c r ib ir ,  Un n ive l de señal de auseni 

c ia  de f in a l  de ca rác te r (EDO) procedente del disparador ! 

de f in a l  de carác ter (fig u ras 11a y 13a) ac tiv a  e l mecanisl
""" i

mo de embrague de movimiento hacia adelante o en sentido •

d irec to , la  tran sfe ren c ia  o cambio de posición de lo s  con-i
i

tac to s  C1 in ic ia n  e l funcionamiento del m uítivibrador de .
i

r e lo j ,  l a  com iguracion de codigo de l a  máquina de e sc r i— i 

b ir  in troducida en lo s  disparadores 1R1-TR8 viene represen!
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tada por cuatro grupos de impulsos, y cada uno de esto s 

grupos puede v a ria r  de 1 a 4 impulsos de s ig n ificac ió n  

jnumérica (por d íg ito s ) . A f in  de d e sa rro lla r  lo s  cuatro 

i grupos de impulsos, lo s  disparadores TR1 a IR8 inc lusive  ;
i

| se dividen en cuatro grupos o juegos de disparadores, com-
|
prendiendo cada juego dos disparadores d ispuestos del s i ­
guiente modo:

Grupo de impulsos 1 -  TR1 y TR2 

Grupo de impulsos 2 -  TR3 y TR4 

I Grupo de impulsos 3 -  IR5 y TR6

! Grupo de impulsos 4 -  IR? y TRo
!
| Los cuatro grupos de disparadores rec iben  fran ­

queo de paso bajo e l control de lo s  disparadores Tu A y

IR 33. Cada grupo de.im pulsos, ya comprenda 1, 2, 3 ó 4 ;£
impulsos, viene separado del precedente o del sigu ien te  

: grupo de impulsos por un in te rv a lo  de aproximadamente dos 

milisegundos (2 ms) que se deriva bajo e l control del c i r ­

cuito  monoestable de grupo. Con l a  d isposic ión  indicada, ' 

lo s  carac te res son de long itud  v ariab le  y por consiguien- 

jte  ocupan una cantidad v a riab l de espacio en e l medio
i
i

|de re g is tro , según l a  combinación de código y e l número 
!
de impulsos desarro llado  por cada ca rác te r.

Como ejemplo, e l carác te r más corto no tiene  más 

que cuatro impulsos, e sto  es: 1111, estando oada impulso 

separado de sus inmediatos por 2 ms aproximadamente, y o- 

cupará en e l medio un interva-¡ o' que exige aproximadamente 

12 milisegundos de movimiento del medio. El carác te r más 

largo  tendrá  l a  sigu ien te  configuración:

1111 1111 1111 1111 

En este  caso, 103 cuatro grupos de impulsos 

{vienen también separados por in te rv a lo s  de anroximadaaea-
5 —
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, te  2 ms, y e l in te rv a lo  to ta l  de carác te r es aproximada- I 

mente de 24 ms. En re lac ió n  con cada juego o grupo de ca- I
; i

rá c te r  ex is te  c ie r to  espacio ad icional, no ocupado por i m - j  

;pu lsos. En una situac ión  tipo , en tre  juegos de impulsos i 

,de carác te r ind iv iduales e x is t i r ía n  aproximadamente-20 j

milisegundo3.

l a  reproducción de información procedente dol j
i

medio de re g is tro , en e l  aparato de l a  patente española i

últimamente c itada , se in ic ia  con l a  acción de oprim ir i
i

una te c la  de reproducir, t a l  como l a  te c la  21 de l a  f ig u -  j
‘ i
ra  2a, en l a  presente so lic itu d . Se excitan  e l embrague !

j  e l  electroim án de sentido d irec to  o de movimiento -hacia !

adelante, y a l moverse e l  medio de re g is tro  por delante |
t

de l a  cabeza transductora  se desarro llan  en é s ta  lo s  ira- j

■pulsos numéricos previamente reg is trad o s o grabados. I n i -  ¡
l

cialmente, l a  sa lid a  del cerro jo  de reproducir ac tiv a  to -  i 

dos lo s  disparadores TR1-IR8 a su estado de "uno", lo s  j

juegos de impulsos derivados de l a  cabeza transductora se ' 

ap lican  a lo s  grupos de disparadores apropiados, y estable*- 

oen l a  configuración complementaria del carác te r p e rc ib i-  j 

do. SI estado f in a l  cíe lo s  disparadores IR1-CR8 se com- i 

plementa a su vez para derivar l a  configuración de código I 

o r ig in a l. A continuación se sum inistra a l a  máquina de e s - ' 

c r ib ir  e l estado de lo s  disparadores ER1-TR8, para e fec- ¡ 

tu a r l a  e sc r itu ra  o impresión de un carác te r, o l a  e jecu- ;
f

ción de una función de l a  máquina de e s c r ib ir ,  bajo e l ¡ 

control de lo s  excitadores de electroim án de e s ta  últim a, i
f

E l  método de grabar y  reproducir descrito  en l a  i
í

patente española 328.464 c itada, y u tilizad o  en e l p resen-j 

te  caso, no es sino uno de lo s  muchos métodos de grabar j

25.4.68 -  33 -
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y reproducir que pueden ap lica rse  en re la c ió n  con e l a l ­

macenaje de señales numéricas en e l medio de re g is tro  o!í
| f ich a  magnética 10. Por ejemplo, no es necesario  que 103 

I carac teres ind iv iduales sean de longitud  variab le , como 

I acaba de d ec irse . En algunas condiciones puede ser más 

I conveniente r e g is t r a r  l a  configuración de código re a l  y 

! e fe c tiv a  del carác te r, o alguna o tra  configuración de có-
l ,j digo derivada, que convertir e l código en un numero v a ria -  

j ble de impulsos numéricos.
i

| Bxámen de tab la s

I En e l  presente aparato se u t i l iz a n  c irc u ito s
I ,
¡a r itm é tic o s  e lec trón icos para derivar información de ju s -
í

t if ic a c ió n , y co n tro la r l a  grabación y reproducción de 

señales numéricas. En algunas c ircunstanc ias puede ser 

conveniente u t i l i z a r  fa c to re s  que estén  permanentemente 

¡ almacenados y a lo s  que se tenga acceso según e l número
j
| de espacios en tre  palabras que haya en un renglón de tex -

l to  en bruto, y también según e l  re s to  de renglón quehaya.

! REGISTRO 0 GRABACION 
j --------------------------------------------------------------- “

| Sumario del funcionamiento en grabación

| En lo  que sigue se hace re fe ren c ia  de nuevo a

t l a  sección precedente, que concierne a l a  unidad de t r a t a -  

| miento de fich a  magnética de la s  f ig u ras  3 a 7 inclusive  

i para lo s  d e ta lle s  de la s  e s tru c tu ras  mecánicas de l a  uni-

j dad. lo s  trenes de engranajes y de transm isión proporcio-
í

\ nan e l movimiento hacia  adelante o en sentido d irec to  de =

| un medio de re g is tro  o f ic h a  magnética a unos cinco cen- 

j txmetros por segundo aproximadamente. El movimiento in v er-
! j
j so se efectúa también a l a  velocidad de cinco centxmetros 

| por segundo. El movimiento inverso de gran velocidad, efec-

25.4.68 -  34 -
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tuado por e l electroim án de gran velocidad 72 (fig u ra  3),
i

tiene  lugar a una velocidad aproximada de 38 a 40 c e n tí-  i 

metros por segundo (cm /s). Normalmente, esto  tiene  lugar j 

■durante e l tiempo en que l a  cabeza de e s c r i tu ra  8 (f ig u ra  i 

’ l ) ,  e s tá  volviendo a l margen de l a  izquierda del documen- : 

to 5. SI in te rru p to r  o conmutador de fich as  100 con l a  

.palanca 90 asociada (fig u ra  4) ind ica  l a  presencia de una i 

fich a  en posición para la s  operaciones de grabar o rep ro - j

ducir. I
{

Al oprimirse l a  te c la  de grabar 20 (fig u ra  2a) j- ' i
/  ’  ise e x c ita  e l  electroim án de movimiento hacia adelante o ¡

!
i sentido d irec to  70, aplicándose e l embrague y la  transm i- ! 

jsián  en sentido d irec to . A continuación se introduce una j 

■ficha en e l aparato por l a  ranura 78 (fig u ra  4), y la  ¡ 

transm isión de accionamiento en sentido d irec to  mueve l a  ;

fich a  hasta  que e l  in te rru p to r  o conmutador de fich as  100 j
i

cambia de posición, indicando a s í que l a  fich a  e s tá  en l a  j 

posición de grabar o r e g is t r a r .  A p a r t i r  de este  punto, ! 

cada vez que se escribe  un carác te r por medio del teclado •; 

'3 (f ig u ra  1), l a  unidad de fichas magnéticas (figu ra  3) j 

hace avanzar l a  fich a  (por ejemplo, l a  f ich a  10) por me­

dio del embrague ele sentido d irec to , en una d is tan c ia  su- i 

f ic ie u te  para r e g is tr a r  o grabar lo s  impulsos numéricos 

rep resen ta tivos de l a  te c la  pulsada.

Se ex c ita  e l  electroim án de sentido inverso 71 

para a c tiv a r  e l embrague y l a  transm isión de sentido inver-p 

so a f in  de explorar un carác ter, una palabra o un ren­

glón en e l sentido inverso, y perm itir l a  edición de l a  

información grabada. Terminada la  e sc r itu ra  de un renglón ; 

de información en e l  documento 5t e l operador oprime la  

te c la  de retorno del carro en e l teclado, 10, efectúahdo- :

se
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>se e l  reto rno  de l a  cabeza de e s c r ib ir  8 a l  margen de l a  

!izqu ierda . Al o c u rrir  esto , se graba o r e g is tr a  un código 

;de reto rno  del carro en e l medio de re g is tro , a l f in a l  

;de l a  p is ta  de datos que acaba de completarse. Muy poco 

■después de ésto , se ex c ita  e l electroim án 72 de gran velo— 

icidad y sentido inverso (f ig u ra  3), para a p lic a r  e l con-
t

¡junto de embrague y transm isión de gran velocidad para ha- 

¡cer volver l a  f ic h a  en e l sentido co n tra rio . También se
J
¡excita  e l electroim án de avance paso a paso 73, para hacer 

;avanzar un paso e l transducto r 75, hasta  l a  p is ta  sigu ien - 

jte de l a  fich a  10. Al ser expulsada l a  fich a  de la  unidad 

|2, por e l conjunto de inversión  de movimiento, e l  conmu- 

jtador de fich as  100 cambia de posición (efectúa  la  t ra n s -  : 

¡¿erencia)’, liberando e l  electroim án de avance paso a paso 

¡73 y desexcitando e l electroim án de gran, velocidad y sen-
i
¡tido inverso 72, para e fec tu a r l a  desconexión del embrague 

:de gran velocidad y sentido inverso. Al mismo tiempo,..se
5
[excita electroim án de sentido d irec to  70 para hacer v o l-
i

ver l a  f ic h a  10 en sentido d irec to  respecto  a l  transducto r

*75, dejándola d ispuesta  para grabar datos en l a  p is ta  s i -  .
¡
¡guiente. la s  operaciones que acaban de resum irse prosiguen 

iiasta  term inarse l a  e sc r i tu ra  del documento 5, ouedando ca- 

jla renglón de e sc r i tu ra  reg is trad o  o grabado en una p is ta
5t
jie almacenaje asociada del medio de re g is tro  10.

j Secuencia d e ta llad a  de l a  operación de grabar
I
l En l a  ta b la  que sigue se in d ica  con d e ta lle  l a
i

sucesión de acciones mecánicas y de c irc u ito  e lé c tr ic o  que 

,trae consigo e l modo de trab a jo  en "grabación":

30

i
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ORABA GI Olí .
! escalón ACCION REFERENCIA ‘
: 3-1 In te rru p to r general (conectar-

desconectar) Figura 1 |

p:
H-2 Ivlodo de subd iv id ir ( " s p l i t" ) Figura 11c i

J
3-3 Decía de grabar Piguras 2a, 11ci

i R-4 lámpara de grabar Pigura 2a * ;
; ií-5 In ic . embrague sentido d irec to P ig .s  3, 11c y ¡Hd
R-6 Reponer re g is tro s fig u ra  11b j

10
3-7 Condición de SOC (f in a l de

carác ter)

íi
Pigura 11a i . •»!» |co1 In tro d u cir f ich a Piguras 3; y 4 !

■ n-9 Transporte de fich a |
Piguras 3 7  4 ;

■ 3-10 Se c ie rra  e l in te rru p to r  de 
fich as  y cae e l  embrague

!i
Figuras 4 y 11d

15
R-11 líe canogr a f ia r Pigura 1 j
3-12 J i j a r  TR1-IR8 a l cambiar lo s  

disyuntores
!

Pigura 11b j
R-13 EOC a 3ÓC Pigura 11a j
R-14 In ic , de embrague sentido d i­

rec to Piguras 3, 11d i

20
R-15 Seabren lo s  disyuntores e

in ic ia  e l m uitivibrador de re lo j  F igs. 11a, 11 tí
R- 1 6 Grabar b itio  en fich a Piguras 3, 11a, 

11b, l id

R-17 EOC a EOC Pigura 11a ¡
R- 1 8 Cae e l  embrague (se desactiva) Piguras 3, 11d j

25
R-1S Retorno del carro Pigura 3 i
3-20 i/O e jecu ta  CR (c e rra r  contac­

tos CR) Pigura 11 d
R-21 A ctivar disparador de CE -  no 

pasa ̂ nada hasta  que se graba 
e l  código de CR Pigura 11d

R-22 EOC a EOC Pigura 11a i
30 R-23 Embrague sentido d irecto Piguras 3, 11d j

R-24 Grabar CR Piguras 3, 11a, 11b
25.4.68 -  37 -



ESCALON ACCION referencia

R-25 Eüü a EOC Figura 11a

R-26 Pin de grabación y Cñ; accio­
nar excitador (y electroim án) 
de gran velocidad y sentido 
inverso; co rta r paso (ce rra r  
barreras) de cabeza transduc-
to ra Figura 3, 11d

: r-27 Retorno de f ic h a  hasta  que se
abre e l in te r ru p to r  de fich as Figuras 4, 11d

! R-2S Impulsión de electroim án de
! avance paso a paso Figuras 3, 4 v
i R-2 9
í Reponer CR Figura 11d
íR-30 D esactivar electroim án de gran
i velocidad Figura 11d
j R—31 D esactivar electroim án avance

paso a paso Figura 11_c
R-32 Se abre e l in te rru p to r  de fich as Figuras 4, 11 d

Arranque del embrague sentido 
| d ire c to '
I
jB-33 In te rru p to r  de f ich as  Piguras 4, n d
i _j Se exerra y se desactiva el
¡ embrague ( la  fich a , en p o si-
I cion -  nuevo renglón)
i
R-34 Códigos de parada de grabación Figura 2a

DETALLE DE ACCIONES
l  - i  - t i

j Puesta en marcha y modo de subd iv id ir, esca lo -
jnes R-1 y R-2
|
i La acción de oprim ir un in te rru p to r  de conexión-l
|desconexión en e l te ciado 3 (f ig u ra  1) estab lece  un modo dej
[subdivisión, comparable a l  del c ie rre  de lo s  contactos

'de subdivisión (f ig u ra  11c).
I
ICondiciones in ic ia le s  de grabación, escalones R-3 a R-7
j ,
! l a  acción de oprim ir l a  te c la  de grabar 20 (figu -

|r a  2a) c ie r ra  unos contactos indicados en l a  f ig u ra  11c, 

Lúe ac tivan  e l  cerro jo  de grabar. Se enciende una lámpara
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|de grabar, debajo de l a  te c la  de grabar. Se ex c ita  e l e lec-
i

, troimán 70 de sentido d irec to , activándose e l embrague de í
t

sentido d irec to  ilu s tra d o  con d e ta lle  en l a  fig u ra  11d. ¡¡
SI electroim án 70 del embrague de sentido d irec to  se ex- j 

'c i t a  por medio de un excitador propio (fig u ra  11d). En e l  ; 

aparato básico, se repone e l re g is tro  IR1-ÍR3 (fig u ra  11Jb)!
í

¡En l a  f ig u ra  11a, e l  disparador de f in a l  carác te r sun i- j 

n i s t r a  uua señal de EOC ( f in a l  de c a rá c te r) . j

Introducción de fich as , escalones R-8 a R-10 j
t

El operador del equipo introduce en l a  ranura ! 

78 (fig u ra  4) una ficha , t a l  como l a  fich a  10. l a  f ich a  j 

' 10 avanza hasta  que se c ie rra  e l  in te rru p to r  de fich as  lod, 

ilu s tra d o  también en l a  f ig u ra  l id .  Esto co rta  e l  paso a l i 

excitador del electroim án de embrague en sentido d irec to , j

desactivándose e l embrague de sentido d irec to  (fig u ra  11d);.
|

E sc ritu ra  y re g is tro  de carac teres, escalones R-11 a R-1 8  • 

El re g is tro  o grabación de impulsos numéricos j
j

en respuesta  a l a  acción de oprimir una te c la  de carac te - ¡ 

re s  en e l taclado 3 (f ig u ra  1), o una te c la  funcional, ! 

e3 comparable a l a  acción de grabar previamente d e sc r ita  j 

en re la c ió n  con l a  patente española 328.464. io s  contac- j 

tos de la  unidad de componer designados R1, R2, e tc . has- | 

te  nü 8 (fig u ra  11b) cambian de posición y originan una 

configuración de carac teres codificados en lo s  disparado- j 

re s  TR1-TR8. SI disparador de BOC cambia de estado, y daa ; 

una señal de ausencia de EQC, f ig u ra  11a. La señal de au- ! 

sencia de EOC (EOC) se ap lica  por medio del esc itado r del ; 

electroim án de embrague de sentido d irec to  (figu ra  11d), :
í

para e x c ita r  e l  electroim án 70 de embrague de sentido d i-  : 

rec to  (fig u ra  3) y de ese modo a p lica r  e l  embrague y tra n s -

25.4.68 -  39 -  ‘
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j p o rta r  l a  fich a  en sentido d irec to . En la  unidad compo-
í

\ nedora cambia^^ de posición diversos disyuntores de c i r -  

j cu ito s, que se i lu s tr a n  con d e ta lle  en l a  parte  in fe r io r
i

i de l a  f ig u ra  11b. Esto pone en marcha e l m ultivibrador de
j

¡ r e lo j  (f ig u ra  11a) y lo s  grupos de b it io s  de lo s  d ispara-

¡ radores 1R1-SR8 se toman y llev an  por medio del t r a n s is -

' 150 a l transducto r 75 (fig u ra  11a). El disparador de EOC

i cambia de estado, sum inistrando una sa lid a  do EOC; desa-

í parece l a  señal de ausencia de EOC, y se desexcita  e l em-

j brague de sentido d irec to  (f ig u ra  11d).* **“'5
i La acción d e sc r ita  en lo s  escalones o etapasS
| it-11 a R-18  continúa para lo s  carac teres sucesivos, a me-

j dida. que ésto s van entrando por e l teclado 3 y se van r e -  :

| g istrando en l a  correspondiente p is ta  11 de la  fich a  mag- 
!
jn e t ic a  10 (fig u ra  3).

: Reconocimiento de l a  operación de reto rno  del carro, y f i -
i
| nal de l a  .grabación, escalones R-19 a R-33
t ;
j La acción de oprim ir l a  te c la  de retorno del ca-

I r ro  en e ltec lado  3 (f ig u ra  1) tra n s f ie re  o cambia de po~
|
| s ic ió n  lo s  contactos de reto rno  del carro ( l id ) ,  ac tiv an - 

j do e l  disparador de re g is tro  de reto rno  del carro (CHE), 

íque se h a lla  inac tivo  en e ste  momento hasta  eme se r e g is -
i
| t r e  un código de re to rno  del carro . El disparador de f i -  
$
i na l de carác te r (EOC), f ig u ra  11a, cambia de estado dando
i
| una sa lid a  de ausencia de EOC. Se ex c ita  con e llo  e l e le c -  

| troimán 70 que ac tiv a  e l embrague de sentido d irec to , ha-
I
| ciendo avanzar l a  f ic h a  magnética 10. La configuración de

I código de retorno  del carro se introduce en lo s  d ispara- : 
i dores ER-1-IR8, y se r e g is tr a  o graba corno cualquier otro

ca rác te r. Una vez reg is trad o  e l carác te r de retorno  del

ti25.4.68 -  40 -



: carro en l a  p is ta  de datos 11, e l disparador de EOC cambia 

 ̂ de estado y sum inistra una sa lid a  de EOC, que abre la s  i
í

barreras del excitador del electroim án de embrague de sen-i 

tido  d irec to  (fig u ra  11d). l a  señal de modo de grabar, en j 

5 . unión de l a  de EOC, ac tiv a  e l bloque de AOI 160, f ig u ra  ‘

; 11d, y por medio del inversor 1 6 1 e x c ita  e l electroim án j

72 de gran velocidad y sentido inverso, por medio del co- i
I

:rrespendiente excitador que l le v a  asociado e s te  último: j

. El transductor 75 es desactivado en e s te  momento por 103 !
!

10 c irc u ito s  de l a  fig u ra  11a. j

Físicamente, l a  fich a  vuelve hacia  una posición j 

de expulsión hasta  que cambia de posición e l in te rru p to r  j
i

100 de fich as (figu ras 3 y 11d). Este cambio o transferen-j
í

c ia  de contactos del in te rru p to r  se r e f le ja  por medio de j 

15 ,un bloque de inversor 163, un bloque de OX 164, un bloque !

165 de AOI (fig u ra  l id )  y un bloque 166 de I I  (fig u ra  11_c¿ 

excitándose e l electroim án de avance paso a paso 73 por |
i

medio de su excitador correspondiente. En la  figu ra  11d, ;

e l d isparador de re g is tro  de retorno del carro (CHIí) es j 

20 repuesto, por e l c ie rre  del in te rru p to r  de fich as . Esto i

desactiva e l electroim án 72 de gran velocidad (fig u ra  ! 

11d), como también e l electroim án 73 fie avance paso a pa- j 
so (f ig u ra  11o). j

Debido a l a  in e rc ia , la  fich a  10 avanza sobre- ‘ 

25 pasando ligeram ente e l in te rru p to r cíe fich as, y es nece- ¡

sario  hacer volver l a  fich a  10 en sentido d irec to . Esto j 

•:e lace mediante reconocimiento del hecho de que 'e l in te -  i 

rru p to r oe fich as 100 ha cambiado de posición cuando la  

fich a  10, en su movimiento, se aparta  fie su contacto fie I
j

30 ap licación  con l a  palanca (fig u ra  4), y mediante a c tiv a -  ;
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i . ,
jc ion  del electroim án de embrague 70 (fig u ra  11d), que
j

! vuelve a poner en marcha l a  f ich a  hacia  adelante (en sen- 

jtid o  d ire c to ) . Vuelve a cambiar de posición e l  in te rru p to r  

| de f ich as  100, y se desactiva  e l electroim án 7o del em- 

;brague de sentido d irec to , situándose a s í l a  fich a  10 con 

¡el transductor 75 en l a  posición  adecuada para in ic ia r  

.la s  operaciones de re g is tro  o grabación en una nueva p is -  
!ta  11 de datos (fig u ra  3).

;Grabación de códigos de oarada, escalón ;t~34 

l Durante lo s  procesos de reproducción sucesivos

jes conveniente disponer a veces de códigos de parada, lo s

icuales se re g is tra n  o graban mediante l a  acción de oprim ir
í
¡la te c la  24 de código de parada (f ig u ra  2a), que in s c r i -  

jbe una configuración de código apropiada en e l re g is tro  

j T H 1 - I R 8  (f ig u ra  11b) , para grabar e l  código de parada. 

■Funcionamiento del embrague de sentido inverso 

■ Se preve l a  corrección de información previamen-

jte re g is tra d a  o grabada en categorías convenientes de ren -

jglones, palabras o carac teres, mediante l a  acción de o o ri-
\

mir la s  te c la s  asociadas 26 a 28 inc lusive  (f ig u ra  2a), 

jacción que c ie rra  unos contactos correspondientes, in d ica -i
jdos en l a  f ig u ra  11c. Al oprim irse l a  te c la  de sa lto  29, 

ir cerra rse  lo s  contactos de sa lto  (f ig u ra  11c) se ac tiv a  

*pl disparador de sentido inverso (fig u ra  11c), que hace 

funcionar e l electroim án 71 de embrague de sentido inver­

bo, a f in  de explorar una cantidad de información conve- 

jaiente, en e l sentido inverso, para  l a  sucesiva in troduc­

ción de datos corregidos, desde e l teclado 3 (f ig u ra  1). 

REPRODü COI QIT 

i Resumenlí 
;\
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i

Se in ic ia  una operación de reproducir, mediante :

, l a  acción de oprimir l a  te c la  21 de reproducir (f ig u ra  2a).. 

* Se a c tiv a  l a  transm isión de movimiento en sentido directo,: 

y l a  f ich a  in troducida es llevada  a  su s i t io  en l a  uni- i 

: dad 2 de tratam iento de fich as (fig u ra  3), para l a  le c tu -  '

; r a  l e í  primer carác te r en l a  p is ta  de datos inicialm ente ; 

seleccionada, p is ta  que es normalmente l a  primera de l a  ' 

i f ic h a  10. Las combinaciones de código rep re sen ta tiv a s  de : 

lo s  carac teres 3on percib idas por e l transductor 75, in -  ;

; troducidas en e l re g is tro  ÜSl-TBS (f ig u ra  11b) y aplicadas! 

'p o r medio de lo s  excitadores de electroim anes indicados * 

cerca de l a  parte  in fe r io r  de la s  fig u ras  11b y 11c, para ! 

hacer funcionar l a  unidad componedora 1 (fig u ra  1), B1 re ­

conocimiento de un código de retorno  del carro hace volver!j
l a  cabeza de e sc r itu ra  8 a l  margen,de l a  izquierda y pone ! 

en acción e l electroim án 73 de avance paso a jjaso, para ’ 

l le v a r  e l transductor 75 a l a  p is ta  de datos sigu ien te  de ; 

l a  f ic h a  10, a s í corno hacer funcionar e l  electroim án 72 

de gran velocidad y sentido inverso para que vuelva l a  f i - i  

cha 10 a l  comienzo de l a  p is ta  sigu ien te  respecto  a l transa- 

ductor 75. La fich a  es expulsada de l a  unidad de grabar ! 

hasta  que cambia e l in te rru p to r  de fich as  100 (fig u ra  4 ). ’ 

Entonces, se desactivan e l electroim án 72 de sentido in -  * 

verso y e l electroim án 72 de sentido inverso y e l e le c tro i­

mán 73 de avance paso a paso, y se ac tiv a  e l  electroim án 

70 de movimiento hacia  adelante o sentido d irec to , hacien-i 

do avalizar* l a  ficha  10 para e l reconocimiento del primer í 

carác ter del renglón sig u ien te . Los sucesivos renglones |

se leen  de manera semejante, para e l funcionamiento de l a  í!j
unidad componedora 1.
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j Secuencia d e ta llad a  del modo de traba jo  en r e -

i producción
$

1 La ta b la  que sigue p resen ta  con d e ta lle  l a  se-

icuencia del funcionamiento en reproducción, con lo s  esca- '
í

<lones o etapas designados de P-1 a P-31 in c lu s iv e .
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íESCALONi 1 ■" "
í P-1

lp-2

| p-3
i

■ P-4 

P-5

U-6
(

;P-7

ÍP-8i

¡P—9 

!p-10

jp-11
¿P-12
»

!p-13
i
i

jP-14

jp-15]
¡P-16
j

;P-17

REPRODUCCION

______________ ACCION_________________

In te rru p to r general (conectar-deaco­
nectar)

Modo de subd iv id ir

Tecla de reproducir

Lámpara de reproducir

A ctivar re g is tro s  TR1-TR8 (11 11 
11 11)

üüóc

Se e x c ita  electroim án sentido 
d irec to

Se ap lica  embrague de sentido 
d ire  cto

In tro d u cir fich a

Transporte de fich a  

Tomar primer carác ter 

ÍÓÓ a EOC

E xcita r electroim án de en trad a / 
sa lid a  (l/O ) por cada código de 
carác ter

T ransferencia de disyuntores 

Reponer TR1-TR8 (11 11 11 11)

Se in ic ia  embrague sentido d irec to  

Reconocer código de OR

REFERENCIA

Figura 1 

F ig u ra -1 1 c 

F igs. 2a, 11c 

Figura 2a

Figura 11_b 

Figura 11a

F igs. 3» 11d

Figura 3

F igs. 3, 4 

F igs. 3, 4 

Figura 11d 

Figura 11a

Figura 11_c 

Figura 11b 

Figura 11b 

Figuras 3, 11 d 

Figuras 11b

ÍP-18 EOC detiene embrague sentido d i­
rec to  F igs. 11a, 11d

25.4.68 44 -
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ESCALON ACCION REFERENCIA
:p- i 9 E jecutar CB; c e rra r contactos CB Pig3. 1, 11b 

11d
P-20 A ctivar disparador CB Figura 11d.
P-21 A ctivar electroim án sentido inver­

so, gran velocidad Figura 11d
P-22 A ctivar electroim án de avance paso 

a paso Figura 11c
P-23 Cambio del in te rru p to r  de fichas Figuras 4 , ; 11d
P-24 Reponer disparador de CB Figura 11d:
P-2 5 D esactivar electroim án gran velo­

cidad Figura 1Id
P-2 6 D esactivar electroim án avance 

paso a paso
. \ 

Figura 11c;
P-2 7 A ctivar electroim án sentido d i­

rec to F igs. 3 ,11d
P-2 8 Transportar f ic h a Figura 3 i
P-2 9 Tomar primer carác ter, e tc . Figura 11b;
P-30 Tomar código de carada, o C-W-L Figura 11c_2
P-31 Parada

DETALLE DE ACCIONES
I

Puesta en marcha y modo de subdi vid-ir». etapas
P-1 y P-2 i
: i

i a  activación  del in te rru p to r  de conexión-deseo- ! 

nexion del teclado 3 (f ig u ra  1), llevándolo a su posición 

de cerrado o conectado, estab lece un modo de subdiv id ir 

(f ig u ra  11c).

Condiciones in ic ia le s  de reproducción, etapas P-3 a P-7

Para in ic ia r  la  reproducción de una fich a  de r e -  <
i

g is tro  10, se oprime la  te c la  21 de reproducir (fig u ra  2a). j

Con e llo  se c ie rran  lo s  contactos de reproducción ind ica­

dos en l a  f ig u ra  11c, y se ac tiv a  e l  cerro jo  de reproducción
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i(PKv), f ig u ra  11c, Con esto  se enciende también una lárn- j
jpara, bajo l a  t e d a  21, para ind icar que e l equipo e s tá  

jen e l modo de rep roducir. Se repone e l re g is tro  TE1-TE8,
i

¡de modo que todas la s  posiciones de disparador conten-
í
Igan un "1". La condición de ausencia de SOC, procedente 

¡de l a  f ig u ra  11a, da paso a l  excitador del electroim án 

jde embrague de sentido  d irec to , que a s í  a c tiv a  dicho e le c ­

tro im án  70 (fig u ra  11d).í
jIn troducción de f ic h a  y le c tu ra  de carac teres, etapas 

:P-9 a P-16

| l a  fich a  10 se introduce en l a  ranura 70 (f ig u -

jra  4) de l a  manera usual, y se tran sp o rta  o hace avanzar
i

¡respecto a l transdurco t 75 (fig u ra  3), para le e r  o tomar
>t

jel primer carác te r de datos de l a  p is ta  de datos se lecc io - '

¡nada, que normalmente es l a  primera p is ta  de l a  fich a  10.
|
¡lia señal de ausencia de 500 procedente de l a  f ig u ra  11a
I
¡cambia a  EOC, desactivándose e l electroim án 70 de embrague 

jde sentido d irec to  (f ig u ra  11d). M ientras tan to , la s  señá-
i
¡les de datos percib idas se han introducido en la s  p o si-

jciones de disparador IR1-TRO y aplicado por medio de{
lo s  excitadores de electroim án de l a  pa rte  in fe r io r  de la s  

¡figuras 11b y 11c para hacer funcionar l a  unidad compone 

¡dora 1. Los disyuntores de c irc u ito  de l a  unidad compone­

dora  1, ilu s tra d o s  con d e ta lle  en l a  f ig u ra  11b, cambian
i f
¡de posic ión  sus contactos. Las posiciones de disparador
i
¡TR1-TR8 vuelven a ac tiv a rse  a l a  condición de todos "unos"
t

La señal de ausencia de EOC vuelve a aparecer, y a c tiv a  

e l  electroim án 70 de embrague de sentido d irec to  (f ig u ra  

H id).

i

j
I
i
I
iit
iS
ií

La acción que antecede continúa h asta  l le g a r  a l
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reconocimiento de un código de retorno del carro. 

Reconocimiento del código de retorno del carro, fim cio- j 

namiento de retorno  del carro  y avance de un paso hasta  

la  sigu ien te  p is ta  de datos; etapas P-17 a P-29

La percepción del código de reto rno  del carro 

. en l a  p ia ta  de datos, y l a  introducción de la  configura­

ción de código en lo s  disparadores TR1-TR8 (fig u ra  1.1b) 

viene acompañada de un cambio de estado del disparador ' I 

de EOC, y de una sa lid a  de EOC, para desactivar e l exo i- • 

tador del electroim án de embrague de sentido d irec to  y 

desexc ita r dicho electroim án 70 (fig u ra  11a). ■

La ejecución de l a  operación de retorno del. ca- ; 

rro , durante l a  cual l a  cabeza de e s c r i tu ra  8 se hace • i 

volver a l mai’gen de l a  izquierda del documento 5 (fig u ra  : 

1), c ie r ra  lo s  contactos de CR y a c tiv a  e l disparador de í 

CRR (fig u ra  11d.). El embrague de gran velocidad en s e n t i-  ■

do inverso se ac tiv a  a l ex c ita rse  e l electroim án 72 (figu-:
. , r í

ra  11d.). También se ex c ita  e l electroim án 73 de avance pa­

so a paso (fig u ra  11c), para desplazar relativam ente e l 

tran sductcr 75 y l a  f ich a  magnética 10 a f in  de explorar ‘ 

l a  sigu ien te  p is ta  de datos. Cuando l a  f ich a  10 es expul- ; 

sada a d is tan c ia  su fic ien te , e l in te rru p to r  de fich a  100 

cambia de posición, reponiendo e l  disparador de CRR y de- • 

sactivando e l electroim án 72 de gran velocidad / f ig u ra  11d) 

a s í  como desexcitando e l electroim án 73 de avance paso a 

paso (fig u ra  11c). La tran sfe ren c ia  del in te rru p to r  de f i ­

chas Í00 a c tiv a  e l electroim án 70 de embrague de sentido 

d irec to  (fig u ras  3 y 11d), llevando hacia adelante l a  f i ­

cha 10, después de lo  cual se toma e l primer carác ter de 

l a  p is ta  sucesiva, y continúan la s  operaciones de reproduc-
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26.4.68

t
! ción.

‘ Reconooimiento de código de parada, o categorías de carác­

t e r ,  palabra y renglón (C-7/-L). etapas P-30 y P-31 

; Se vuelve a hacer re fe ren c ia  a  l a  patente espa-

jSola 328.464 para l a  descripción del reconocimiento de 

!códigos de parada y de la s  categorías de información que 

incluyen carac teres, palabras y renglones o l ín e a s  de 

• e s c r i tu ra . En cualquiera de lo s  géneros indicados de r e -  

i conocimiento de categorías, se repone e l cerrojo  de repro­

d u c ir  (f ig u ra  11c) y e l  aparato vuelve a l  modo de subdiv i- 

jd ir .

j la s  operaciones de reconocimiento de categorías

|a r r ib a  indicadas permiten a l operador del equipo, cuando 

jas í convenga, reproducir unas cantidades de datos p r e f i -
s

¡jadas, bajo e l  contro l de lo s  códigos de parada previamen­

t e  reg is trad o s  o grabados, o bien reproducir la s  catego-
i
r ia s  indicadas de carac te res , palabras y renglones. Si se 

oprime l a  te c la  29 de sa lto , en asociación  con una te c la  

de ca rác te r, palabra o renglón, se s a l ta  l a  cantidad corres 

pondiente de información, en lugar de rep roducirla , para 

hacer funcionar l a  máquina de e s c r ib ir .

'GRABACION CON JUSTIFICACION

; Sumario

i El método básico de r e g is t r a r  o grabar d escrito

■bajo e l  ep ígrafe "grabación" se u t i l i z a  también durante 

jla"grabación con ju s t if ic a c ió n " . Esto es, la s  señales de 

=datos están  en forma de combinaciones de códivo de lo n ^ i-  

jtud v a riab le . l a  unidad componedora y l a  unidad de fich as
í
¡magnéticas se combinan dando en un documento un tex to  es­

c r i t o  ju s tif ic a d o . lo s  procedimientos de ju s tif ic a c ió n  se
i
tí1
i - 48 -
I
i
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describ irán  en lo  que sigue en re lac ió n  con un modo de 

ju s t if ic a c ió n  en una so la  columna.

El operador empieza por mecanografiar un tex to  

"en bruto", deteniéndose en un lugar conveniente, cuando 

l a  lámpara de " ju s t if ic a r "  (fig u ras 15b y 32) av isa  de 

que puede ju s t if ic a r s e  e l renglón. Mientras se está  meca­

nografiando e l tex to , se e3 tá  reg istrando  en l a  fich a  10 

l a  información de documento, a s í  como l a  información.de 

ju s tif ic a c ió n .

SI operador selecciona un paso de fundición de 

tip o s deseado (12, 14 ó 16) y una long itud  de renglón jus­

tif ic a d o  conveniente (centím etros o pulgadas, y fracciones) 

mediante a ju s te  de lo s  limbos o cuadrantes de l a  fig u ra  

2b (conmutadores indicados en la s  f ig u ras  20 a 22c).

Las f ig u ras  15a y 15b f a c i l i t a n  l a  explicación 

del funcionamiento. El re g is tro  p rin c ip a l, designado Mi­

llo (sinónimo de i'31-2E8) se rep resen ta  en unión de un nú­

mero de re g is tro s  suplem entarios. El operador coloca e l 

d ispositivo  en e l modo de grabación con ju s tif ic a c ió n , con 

lo  aue se ac tiva  e l embrague de sentido d irec to  (fig u ras 

3 y 11d). Al in tro d u c irse  l a  f ich a  10, é s ta  es movida has­

ta  producirse la  tran sfe ren c ia  o cambio de posición del 

in te rru p to r  de fich as  100 (fig u ra  4 ). Inicialm ente, la  f i ­

cha 10 se vuelve a mover en una d is tan c ia  su fic ien te  para 

dar acomodo a la  máxima longitud  de carác te r, pero sin  pro­

ducirse realmente grabación. Esto establece un espacio, 

a l p rinc ip io  do la  p is ta , para dar acomodo a l carác ter 

de ju s tif ic a c ió n  asociado a l a  p is ta  de datos. El re g is tro  ¡ 

p rin c ip a l se repone a "ceros". !
,  ,  iEl operador mecanografía entonces un renglón de j

26.4.68 49 -
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; n -
. te x to . Al e sc r ib irse  e l  primer carác te r, e l re g is tro  

.p r in c ip a l recibe l a  información codificada, y hace alie 

sea descodificada indicando e l  número de unidades de 

escape necesarias para este  carác te r, por medio de un t r a -  
!ductor de incrementos.

SI complemento de e s te  se r e g is tr a  en lo s  re g is ­

tro s  CU1-CU3 de longitudes de escape, después de lo  cual 

■el m ultivibrador IJV hace pasar a 0 e l re g is tro  CÜ1-CÜ3,
i

[desarrollando a s í un impulso por cada incremento de esca­

lpe a in tro d u c ir  en e l  re g is tro  de incrementos o de cómr>u- 

;to u n ita r io  U01-UC10. Estos re g is tro s  e s tán  d iv id idos en 

j i m  contador de esca la  de 6 ,  un contador de escala  de 1 6  

T  011 contador de e sca la  de 8. listo  da para luí renglón de 

:20 cm (8 pulgadas) de longitud, u tilizan d o  un paso o cuer­

po ae fundición de tip o s  de 12, 14 o 16. Los re g is tro s  ele 

lo n g itu d  de renglón y de cómputo u n ita r io  se activan  cuan­

do e l  operador a ju s ta  lo s  conmutadores (f ig u ra  2b) que in -
í
jdican, uno un número par de centím etros o de pulgadas clel 

.renglón, y e l segundo e l número de ciceros (o de p icas o 

jsextos de pulgada), esto  es, e l de fracciones de longitud , 

ja añadir a l  número par que designa l a  long itud  del renglón 

j(En lo  que sigue se i lu s t r a  e l  caso de una composición en 

e l sistem a p ica  o in g lés , en e l  que 1 p ica  = 1/6 de pulga­

da). El complemento del numero de pulgadas reg is trad o  en 

e l limbo se pone en e l contador de e sca la  de 8. Asimismo, 

en e l  contador de escala  de 16 se pone e l complemento del 

número de p icas, según e l  cuerpo seleccionado por e l  ope­

rador. Por ejemplo, s i  e l  operador ha tomado e l  cuerpo de 

12 puntos y quiere mecanografiar un renglón de 34 picas 

ie long itud , e l limbo de longitudes se a ju s ta  a 5 pulgadas

26.4.68 -  50 -
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(30 p icas), y e l de fracciones a 8/P = 8/12, o sea 4/6, o 

4 p icas (que hacen un toyal de 34). Puede disponerse una 

tab la  de conversión que muestre la s  longitudes y frac c io ­

nes de longitud  para un cuerpo y un número de picas dados, 

lo s  a ju s te s  de conmutador hacen que se ponga un 3 en e l  

contador de escala de 8, in d ica tiv o  de que quedan 5 pul­

gadas, y un 8 en e l contador de escala  de 16, ind icativo  

de que en e l re g is tro  quedan 8 x 6 incrementos, o sea' 4

picas 72 = 48). SI contador de escala  de 16 se repone o
a 4, estando e l componedor ajustado a l cuerpo 12. Se. e s ta r  

ajustado e l  cuerpo 14, e s te  contador se repone a 2, y  pa­

ra  e l  cuerpo 1ó se repone a 0. Ahora bien, a l empezar cae 

da renglón, e l d isp o sitiv o  se repone a 8, que es e l a ju s­

te  de limbo para este  ejemplo.

Cada carác te r es mecanografiado y üescodificado, 

y hace que avance e l cómputo u n ita rio  del renglón. Cuando 

e l operador introduce luí espaciado, e s te  cómputo se hace 

avanzar en 3 unidades. Ahora bien, cada espacio mecanogra­

fiado (acción de espaciado in troducida en l a  máquina) se 

cuenta y r e g is tr a  también en e l contador de espaciado de 

palabras Y/S1-WS5.
Cuando e l número de espacios entre palabras es 

igual a l complemento del cómputo que hay en e l contador : 

de escala  de 16, estando a 0 e l complemento de cómputo en < 

e l re g is tro  de escala  de 8, o de longitudes en teras, e l
i

comparador de espaciado re g is tr a  e ste  hecho en e l reg is tro ; 

J, indicando que puede entonces procederse a ju s t i f ic a r  i 

e l renglón. Cuando e l renglón puede ju s t if ic a r s e ,  y que- ’ 

da un cómputo de 4 en e l contador de escala  do 16, se en- ; 

cenderá l a  lámpara de .ju s tif ic a r  (f ig u ra  15b), indicando |

26.4.$8 -  51 -
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que en e l  renglón quedan 24 incrementos, esto  es. aproxi­

madamente 4 caracteres,, Si l a  palabra puede acabarse con 

cuatro carac teres, e l  operador lo  hace a s í , y luego produ­

ce un reto rno  del carro , completando e l renglón. Si e l 

renglón no puede ser completado, y acaba de empezarse una 

■palabra, es posible  hacer un re tro ceso . Si después del re ­

troceso sigue encendida l a  lámpara de " ju s t i f ic a r " ,  e l 

.renglón puede completarse en este  punto ejecutando un re ­

torno del carro , Si l a  palabra es demasiado la rg a , puede 

co rta rse  con un guón dentro de lo s  t r e s  (3) carac teres 

sigu ien tes , volviéndose a completar e l renglón con un r e -  

jtorno del carro .

j El código de retorno del carro pone en acción

■el embrague de gran velocidad y sentido inverso. La fich a  

es devuelta a l área de carác ter de ju s t i f ic a r ,  p rev ia­

mente apartada en l a  p is ta  de datos. Simultáneamente, e l 

m uitivibrador I5V hace que cuenten tan to  e l re g is tro  p rin ­

c ipal como e l re g is tro  de incrementos. El re g is tro  p rin ­

c ip a l  (ER1-ER8) queda entonces dispuesto como contador 

'binario de escala  de 256. In ic ia la e n te  se ac tiv a  a 1111 

.1111 (todos unos). De quedar algún incremento en e l re g is ­

t r o  de incrementos, e l  re g is tro  p rin c ip a l re c ib irá  por lo  

menos un impulso, que le  llaga i r  a 0000 000 (todos ceros)

¡Al o c u rrir  una comparación entre  e l re g is tro  de espacios
?

¡entre palabras y la s  cinco primeras posiciones del re g is -i
«tro p rin c ip a l, e s ta s  cinco primeras posiciones del re g is ­

tro  p rin c ip a l se reponen a 11111. En todos lo s  casos, e l 

s ig u ien te  impulso procedente del IW se rá  contado por lo s

Hires re g is tro s  u n ita r io s  re s ta n te s . De e s ta  manera, lo s
í, ,
incrementos que queden en e l  renglón se dividen por e l nu-

26.4.68 - 52
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mero de espacios entre  palabras, reg istrándose e l cocien­

te  en la s  tre s  últim as unidades del re g is tro  p rin c ip a l. 

Cuando e l  r e g is tro  de incrementos e s tá  vacío (0000000000), 

a todos ceros, e l m uitivibrador se detiene, y la s  cinco 

primeras posiciones del re g is tro  p rin c ip a l contienen e l 

cómputo del residuo.

Entonces se hace funcionar e l  electroim án.de' 

movimiento en sentido d irec to , y l a  información situada  

en e l re g is tro  p rin c ip a l se graba como primer carácter, 

del renglón. I ra s  ésto , se hace funcionar e l  electroim án 

de avance paso a paso, y e l transductor 75 pasa a una p is ­

ta  más a l lá ,  en posición para r e g is tr a r  e l primer carác­

te r  del sigu ien te  renglón. De e s ta  manera se va mecanogra­

fiando e l documento entero , renglón por renglón, con un 

carác te r de ju s tif ic a c ió n  precediendo a cada renglón.

Después de terminado e l documento, e l  operador 

vuelve a s i tu a r  e l  transductor en e l  primer renglón, y po­

ne l a  máquina en e l modo de reproducción con .ju stificac ión  

que se d e sc rib irá  en o tra  sección más adelante.

Selección de cuerpo y longitud  de renglón

En forma de conmutadores a ju s tab le s  a  mano ( f i ­

gura 2b) se dan medios para que e l operador seleccione e l 

paso o cuerpo de fundición tip o g rá fica  en l a  cabeza de es-, 

c r i tu ra  8, a s í  como l a  longitud de renglón ju s tif ic ad o  

que se desee. Estos conmutadores hacen funcionar unos con-! 

tac to s  que se i lu s tr a n  con mayor d e ta lle  en la s  fig u ras •

20, 21a-2lc y 22a-22c. El operador selecciona e l' cuerpo j

manipulando con e l mando 34 (fig u ra  2_b). Con e s ta  acción 

se condiciona uno de lo s  c irc u ito s  CC (fig u ra  20), dando 

una sa lid a  p a raa ju s ta r e l contador de escala  de 16, que
i

comprende la s  posiciones de disparador UC4-UC7 (fig u ras  j



15b y 18 ). Se hace re fe ren c ia  a lo  dicho bajo e l epígrafe  

.de "sumario" para e l a ju s te  t ín ic o  de loo conmutadores, 

inclu ido  e l de cuerpos.

la s  posiciones de disparador UG8-U010 sirven  de 

5 contador de esca la  de 8, para guardar un número represen­

ta tiv o  de l a  longitud  (número de pulgadas o de centíme— 

¡tro s)  que quede en un renglón a ju s t i f ic a r ,  y se a ju s tan

- bajo e l control ele la s  secciones del conmutador de 1  erigí-  

gudes, representadas en la s  fig u ras  2 l a - 2 lc .

10 ; En rea lid ad , e l  a ju s te  de la s  secciones cié in te ­

rru p to r  de paso y l a s  fracciones de una sección so in ie -  

•rruptor de unidad de longitud  de la s  f ig u ra s  22a~22c d e te r-

- minan e l  establecim iento  de lo s  disparadores TJG4-U07 para 

¡indicar e l  número de incrementos de long itud  de renglón
-|5 ;que queda.

Secuencia d e ta llad a  del funcionamiento de graba­
c ió n  con ju s tif ic a c ió n

i ' l a  tab la  que se da más adelante muestra con de­

sta lle  l a  sucesión de escalones o etapas de una operación 

20 ;de grabar con ju s tif ic a c ió n , e incluye lo s  escalones de­

signados de JR-1 a JR-71 in c lu siv e .

25

30

ESCALON

:jr -2

GRABACION CON JUSTIFICACION 

ACCION REFERENCIA

*JR- 1  In te rru p to r  general ( conectar-des- 
¡ conectar) Figura 1

Modo de subd iv id ir Figura 1 1 o

JR-3 fe e la  de "grabación con ju s t i f io a -
j oion11 Figuras 2 b, 39

«JR-4 lámpara de grabación con j u s t i f i -
¡ cación Figura 2b

27.4.68
ii
i
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ESCALON ACCION REFERENCIA '

JH-5 In ic iac ió n  del embrague de tran s­
porte Figs. 3, 11d

JR-6 Reponer re g is tro s F igs. 13b, 15a,
1£E

5 J2-7 Condición de EOC Figura 11a

JR-8 In tro d u c ir fich a Figura 4
JR-9 transporte  de fich a Figs. 4, 3

JR-10 Se c ie rra  e l in te rru p to r  de 
fich as F ig s .4, 1 1 d y 

39 “

10 JR-11 Seíjal de P DIV; se ac tiv a  RJX Figs. 24, 25 ;

JR-12 A justar J Figura 13a

jn-13 Hacer funcionar DLY 3S Figura T3a i

JK-14 EOÜ Figura 13a

JR-15 Poner en Liar cha 117 de re lo j Figuras 13a, 39

15 Jll-16 Registro p rin c ip a l; funciona co- 
mo s i  e stu v ie ra  reg istrando  4 
grupos de impulsos; deja espacio 
para e l carác te r de ju s t i f i c a r Figs. 13b, 39

JR-17 Hacer funcionar SS avance un pa­
so (50rns); per in h ib ir  e le c tro i­
mán av. paso a paso F igs. 23, 39 ;

20
JIí-10 Accionar " lín e s  de tipos" (l'L); 

sigue en activo  hasta  l le g a r  a 
CR (renglón entero) F igs. 23, 39 i

JR-19 Desbloquear teclado Figs. 27, 39 i
JA-20 E sc rib ir  carác ter "a" (i/O) F igs. 1, 40a

Cómputo de unidades ¿

25
JIÍ-21 5X— 5X Poner carác te r en ÜR1- 

1'iiGV "7*A—
Figura 36 ¡

[
5----5 :

X X X :

30

oR-22 D esactivar EOC Orabar carác ter 
(SCO); in i -  "a" como en se- 
c ia r  embrague cuencia básica 

de grabar

F igs. 13a, 13b:

j

i
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' JR-23

JR-24

JR-25

iJR-26

Ajaste de carác­
te r ;  a c tiv a r  
UCR

CU1, CU2, CÜ3, 
CU4; a c tiv a r­
lo s  a 5 desde 
lo s  contactos 
de f ig u ra  13b 
a fig u ra  37; 
descod ificar 
s /f ig u ra  36.

Cuando en l /o  
cambia d is -  
yuntor 01 C3 
a c tiv a r  d is ­
parador de G'1

A ctivarlos se­
gún e l , código 
de carác ter 
(en este  caso, 
5 unidades). 
Eeter comple­
mento para que 
luego se in ­
v ie rtan  5 im­
pulsos en i r  a 
"O".

Figuras 13b, 33 
34“

Figura 33

F igs. 13b, 37 
367

Figura 33

Figura 34

5 en CU1, CU2j 
CU3; en e l 5S impulso, sacar im­
pulso de CU4; pu lsar también ÜCl 
UC2, UC3 (contador UCR de esca­
l a  de 6 ).

Cómputo de unidades
ÜC1 - UC2 ■- ÜC3

0 1 0

UC1 UC2 UC3

1 1 1

Reponer UCR ̂ (cuando Se n ecesita  
llegue  a l computo de en este  casoe r mi-o e l 1

ÜCl UK DC3 pulso del
ca rác te r su-

0 0 0 cesivo.

JR-27 E sc rib ir  e l  carác te r 11111 Figura 1, 40g

| Cómputo de unidades 4

¿JR-28 Contactos de l/O  (en tra d a /sa lid a ) Figura 13b

jJR-29 ----41 Figo. 37a, 36
4----4

(D escodificar, f ig s .  37 y 38)

IR-30 Ajuste de ca rác te r tran sfe ren c ia  Figura 13b
¡ Disparador de C1_ de contactos
j en l /0
\I
i

— 56 —
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JE-31 
Ji'i-32

JR-33

Aocioir

(Activar UCR EOC^a SÜÜ, según 
(Activar CU1, carác ter " t " ;
(0U2j CU3 ,CU4 véase g rá fica  de 
(a ju s ta r  a 4 tiempos de l a  f i -  

”  gura 40b.

In ic ia r  1.N2.
Sacar compu­
to de CU1, CU2 
CÜ3, CU4 deján­
dolos a 0000.
Sumar también a 
UC1, e tc . El p r i 
raer impulso hace 
que Ü01-U02-U03 
vayan a 0 0 0.
Asi se imoulsa 
ÜC4.

Cambien repone a 
"1" UC2, con lo  
que e l estado re ­
su lta :

REFERENCIA 

Figura 34

UC1 TJC2 UC3 TJC4

15

20 JR-34

Jli-35
JIi-36

0 1 0 1
Segundo impul 1 1 0 1
so

Tercer impulso 0 0 1 1

Cuarto impulso 1 0 1 1
Así, UC1, e tc . da
to ta l de "g» (5 y

Espaciado

Espaciado en 1/0

Los contactos de espaciado de 
1/0 c ie rran  lo s  contactos de 
C4j lo s  de C2, todas la s  fun­
ciones de grabar y reproducir.

P igs. 1, 40 b 

Pigura 1 

Piguras 13b

25

30

Jfi-37

JR-38

35

3

Pigura 37-

A ctivar Y/S1 -  Pig. 30; 
contará hasta  32 espa 
c io s . ”

Pigs. 37, 38

C activado EOC a EÓC 

C 4 (espa- Registro normal de es-

P igs. 13b, 13a

ciado) pacios

27.4.68 -  57 -
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JE-39 (A ctivar TJCR Figura 34

JR-40 (A ctivar CH1, 2, 3, 4 Figura 33

JH-41 In ic ia r  I.IY2 Contar: C1-C2-C3-
04- O O O 0; po­
ner 3 impulsos 
más en TJC1, 2, 3

9 4- 3 = "12"

0 1 0  0 1

•JR-42 Tecla de reto rno  del carro Diga. 1, 42a

10

' JR-43i
i
t

Disp. 1/0 e je -  EOC a EoC 
cuta retorno  R eg istra r CR 
del carro

F igs. 13a, 13b

;jr-44

í

Disparador de Oorao^en la  ope- 
CR rac ión  básica 

de grabar

Figura 11d

!JR-455 CRR Figura 11d

15

■JR-46 D esactivar l ín e a  EOC 
de tip o s  (TL)

Figura 23

ÍJR-47 R egistro de p rin c ip io  Al grabar Figura 23
i(

de ju s tif ic a c ió n  CR
' 'XBJffj -----------

¡JR-48
iK

C odificar j u s t i ­
fic a c ió n  (EJ)

Figura 26

201
1JR-49
¡

i!
i5

Reorganiza e l r e -  Descompone en Figuras 13a, 
g is tro  p rin c ip a l 5 un juego de 13b, 15a 
(IR1-TRS) 5 disparadores

y otro juego de 
3 disparadores; 
l a  e sca la  del

25

30

WS1 y WS3

»-|« 4- ”4"

Zona f in a l  
y zona de 
ju s t i f ic a r .

contador ̂ depen­
de del número 
de espacios en­
tre  palabras 
en e l renglón

Adoptan espaciado 
de "5" en tre  pa la­
bras.

Así, serán un conta­
dor de esca la  de 5*

Supóngase a^'24" uní 
dades del margen 
derecho.

27.4.68 -  58 -
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Jfí-50 In ic . I.1V2. Repo­
ner todos lo s  re ­
g is tro s  IR1-TR8 
a 1. SI primer 
impulso lo s  pone 
a todos "0".

Figura 33

Impulsar UC1, e tc . 
El re g is tro  le  
ap lica rá  in su lsos 
24 veces.

Figura 19

JH-51 Supóngase un cóm­
puto de 5 unida­
des números 2, 3, 
4, 5, 6.

F igs. 13 b,

TR1-TR5 se repo­
nen todos a "1". ’ ■

JR-52 Hacer re fe ren c ia  
a la  fig u ra  31 
Tomará RLuí

Figura 31 -

JE-5 3 Reponer re g is tro  IR1-TR5 
p rin c ip a l a: 0 0 0 0 0

Figs. 13 b,

JR-54

JR-55

El 6S impulso 
pone a ceros, y 
e l d íg ito  de pa­
se a c tiv a  2R7.

Al mismo tiempo, 
pondrá TR6 a " 1" 
con e l impulso 
número 6.

TR6 -  7 - 8  Figura 13b 

1 0 0

Trabaja como con­
tador b inario .

Api i car impulsos TR6 -  7 ■- 8

n2s. 7, 8, 9, 10, 11 0 1 0

11111 todos ceros

nfiS. 12, 13, 14, 15, 16 1 1 0
n2s. 17, 18, 19, 20, 21 0 0 1
24 unidades de espa­
ciado

í
l

Figura 13b

30

- 59 -37.4.68
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: ESCALON ______________ ACCION_______________  RBPEREITCIA

5 espacios Representa "5"
, , unidades

4 4 solo ultimo 
espacio

4 1 en cada uno Numero de os- _
de lo s  cuatro pacios largos 4 4 unidades 
primeros es- 

: pacios

5 unidades

22, 23, 24 W 'JF ÍS  ?üí̂ rTT?Hü

I 1 1 0 0 0 0 0 1

JR-56 Al pasar UC10 a Figura 19
[ T, esto  es, 0,
• cuando cuente to -
I dos lo s  24 impul­

sos, va de todos 
: unos a todos ceros

'JR-57 I1'. DIV Tiene ahora e l  Figura 24
| cómputo de r e -
; siduo de renglón
; 4 espacios l a r -
; gos.

JR-5S

!i
¡

ITOTA: véase có­
digo de long i­
tudes de espa­
ciado /en Repro­
ducción

j 0Ü1 ÓÜ2 0U3 SP = sa lid a  de 3 unidades (345)
J y luego

i CU1 CU2 T O  SP = sa lid a  de 7 unidades (344)
{Tr- 59 T ransfiere  e l in te rru p to r  de fichos Figo. 11d, 42b

ÍTR-60
|

Cae e l e le c tro  de gran velocidad y 
sentido inverso Figura 11d

ÍTR-6 1¡ Embrague de sentido d irec to F ig s . 11d, 42b
¡ra-62 T ransfiere  e l in te rru p to r  de fich as F igs. 11d, 42b

fR-63 Vuelve ahora a donde se puso la  f ie l xa í ’ig s . 11d, 4

¿TR-64 Set J  (ac tivación  de ju s t if ic a c ió n Figura 13a

líR-65 Hacer funcionar BLY S3 Figura 13a

.TR-66 1ÜÜ (in ic ia c ió n  de embrague) jigs* 11 d, 1 _j o

i
I -  60 -
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ACCIOíí REFERENCIA

5

10

JIi-67

JK-68

JH-69

JR-70

JR-71

In ic . de re lo j  I.1V2 Figura 33

El re g is tro  p rin c ip a l contiene F igs. 13b, 15a 
un carác te r de ju s tif ic a c ió n : ~

1 4  4 2

1 1111 1111 11

Grabar en fich a  e l contenido de
Til 1-TRO F igs. 13a, 13b

Hacer funcionar SS por pasos 
(e l monoeatable de avance pa­
so a paso) a l a  p is ta  siguien­

te , t r a s  BOC. Fe modo inheren­
te , se h a b il i ta  un espacio va­
cío a l p rin c ip io  del siguiente 
renglón.

Hacer funcionar "e sc r itu ra  de Figura 23
renglón" (EL), para e l renglón
sigu ien te .

DETALLE DE ACCI0IÍE3

Puesta en marcha y modo de subdiv id ir, escalones JR- 1  y 

JR-2

La acción de poner un in te rru p to r  de conexión- 

desconexión en l a  posición deconectado da lugar a que e l 

20 aparato adopte e l modo de subdiv id ir, como se describe

en re lac ió n  con 1 . c operaciones a n te rio re s . 

condiciones in ic ia le s  para l a  operación de grabar con ju s­

t if ic a c ió n , escalones JR-3 a JR-7

Cuando en e l aparato se dispone de fac ilid ad es  

25 de ju s tif ic a c ió n , lo s  esquemas de c irc u ito s  de la s  figuras;

13a, 13b y 13c se combinan con lo s  c irc u ito s  de l a  f ig u ra  ¡ 

1 1 d para con tro lar lo s  diversos procesos de ju s tif ic a c ió n .!  

También se hace re fe ren c ia  a la s  diguras 15a-42b.

La acción de oprimir l a  te c la  30 de grabación de|
t

30 ju s tif ic a c ió n  (fig u ra  2b) c ie rra  lo s  contactos indicados |

i27.4.60 -  61 -
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en la  j.i  gura 13_c5 activando e l cerro jo  de grabación de 

ju s t if ic a c ió n . A continuación de ésto  se a c tiv a  e l  embra­

gue de sentido d irec to , coiao en l a  operación básica de 

graoar, se reponen lo s  diversos re g is tro s  y c rió te  nr.  ̂

condición de BOC en l a  fig u ra  11a.

Introducción de f ich as , transporto , y establecim iento de 

la -P o sic ió n  de carác te r de .ju s tif ic a r  en la  vasta de datos. 
etapas JR-8 a JE -19

El operador introduce entonces la  ficha  10 en l a  

ranura 78 (fig u ra  4), y l a  fich a  es transportada hasta  que 

se produce e l cambio de posición del in te rru p to r  de fich as  

100 y  se ponen en acción lo s  contactos correspondientes 

de l a  f ig u ra  11d.

¿ Una señal de term inar' d iv is ió n , procedente de

l a  f ig u ra  24, produce una señal de a c tiv a r  J desde e l mo- 

noestable 170 (fig u ra  13a). Esta señal se a p lica  a un blo­

que 171 de I I  (f ig u ra  13a) y, en re la c ió n  con e l funciona-
j
jniento del monoestable de re ta rdo  y l a  ausencia de BOC|
(f ig u ra  13a), se pone en marcha e l  m uítivibrador de r e lo j .

Las d iversas secuencias que acaban de an a lizarse  vienen í
indicadas por lo s  p e r f i le s  de onda de c irc u ito  de l a  f ig u ­

ra  39 designados como secuencia de "empezar a grabar" o de
¡
p rin c ip io  de grabación.

I Con e l m uítivibrador de re lo j  en funcionamiento

jf ig u ra  13a), e l aparato tra b a ja  como s i  se e stu v ie ra  r e -  
¡
|is t ra n d o  o grabando un carác ter de long itud  máxima, es de- 

jíir, un carác te r formado por 1ó b it io s  d ispuestos en cuatro 

grupos de a cuatro b itio s  cada uno. Ahora bien, en e ste  

in s tan te  se desactiva  o co rta  e l paso a l  transductor 75, 

c.e modo que en l a  p is ta  de datos no tien e  lugar realmente

27.4.68 -  62 -
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grabación alguna de datos numéricos. El efecto  neto de l a  

operación que acaba de ind icarse  es e l de hacer funcionar 

e l  embrague de sentido d irec to  durante un tiempo su fic ien ­

te  para d e ja r  espacio para un carác ter de ju s tif ic a c ió n  

a l p rinc ip io  de l a  p is ta  de datos.

Al term inarse l a  secuencia de re g is tro  f i c t i c i a ,  

e l  monoestable de avance paso a paso (fig u ra  23) da mía 

sa lid a . Oe inhibe en e ste  momento, de modo que e l e le c tro i­

mán de avance paso a paso no se pone efectivamente en fun­

cionamiento. A continuación se ac tiv a  e l disparador de 

" e s c r ib ir  renglón" (TL) (fig u ra  23), que permanece a c t i ­

vado hasta  que a l f in a l  del renglón tien e  lugar una opera­

ción de retorno  del carro . El punto de a ju s te  de este  d is ­

parador de e sc r itu ra  de renglón se i lu s t r a  en l a  fig u ra  

39- Asimismo (fig u ra  27) se ex c ita  e l electroim án de des­

bloquear e l teclado, para perm itir l a  introducción de ca­

ra c te re s  por medio del teclado (fig u ra  1).

E sc ritu ra  y grabación del carác te r "a", etapas JH-20 a 

JR-26

lo s  carac teres de información y la s  operaciones 

de espaciado poseen unos valores de escape p refijados con 

arreglo  a l a  siguiente tab la  de valores de escape: ,

TABLA DE VALORES DE 330AEE

Unida- :
des de
escape ____________________ Carácter __________________ ;

3 Espacio i  j 1 . ,

4 I  f  r  a t  ( ) / : ; !

5 J a c e g o v s ? 4 -

6 P S b d h k n p q u x y  1-0 (todos lo s  números )$ x 4-j =

7 A B C E E L T Z ¡
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8 3 5 H E I  0 Q S U T I  Y 4 jí =

9 Iú W m a 1 |

Se hace re fe ren c ia  a l a  fig u ra  40a, donde se su­

pone q_ue e l primer carác te r introducido por e l teclado 3 

es l a  "a". Con a rreg lo  a l a  ta b la  de valores de escape 

a rr ib a  indicada, e l c a rác te r "a" tien e  un valor de escape 

de 5 unidades, l a  in troducción del carác te r in ic ia  una 

¡operación de re g is tro  o grabación, con señal de ausencia 

••de SOC, y e l  carác te r queda reg is trad o  en l a  fich a  magné­

t ic a  10 como se ha dicho mar a rrib a , a l  hab lar de l a  se­

cuencia básica de grabación.

Ivaentras tan to , se reconoce l a  tran sfe ren c ia  o 

cambio de posición de lo s  d iversos contactos de tra n sm itir  

de l a  máquina de e s c r ib ir  1, especialmente en la s  f ig u ras  

;37a, 37b, 33a, 38b, 38¿ y en l a  f ig u ra  36, para d esco d ifi-  

jcar e l escape del c a rác te r en cuestión. Se obtiene una in ­

dicación  e lé c tr ic a  de l a  long itud  de escape mediante e l 

uso de lo s  contactos rep resen ta tiv o s de l a  ro tac ió n  y e l 

ladeo de l a  cabeza de e sc r itu ra  8, lo s  contactos de des­

plazamiento o cambio de caja  (3H),y lo s  contactos 8 ( f i -
j

gura 13b). lo s  contactos número 8 sirven  normalmente comoí
f ,
ind icación  de paridad.
i
; Normalmente ex is ten  88 carac teres impresos, Cua-

ren te  de lo s  carac te res tienen  un valor de escape de 6 uni­

dades en caja  baja (minúsculas) y de 8 unidades en caja a l ­

ta  (mayúsculas), o un valo r de escape de 5 unidades en ea-
i
i

ja  baja y de 7 unidades de caja  a l ta .  Los 48;.caracteres re s -
i
t
S
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■balites vienen determinados mediante e l uso de I 03 c irc u i­

to s indicados en la s  fig u ras  37a-3Sc. Si un carác ter no 

es reconocido por uno de lo s  c irc u ito s  de la s  f ig u ras  37a- 

38c, 3e supone que pertenece sea a l grupo que tiene de 6 

a 8 unidades de escape, sea a l de 5 a 7 unidades de-esca­

pe. Estos dos grupos son reconocibles por que e l de 5 a 7 

unidades de escape viene acompañado de 1 b it io  de paridad 

(contacto n¿ 8). Asimismo pueden reconocerse también por­

que lo s  contactos de cambio de caja (SI-I) indican s i  ta le s  

carac teres son de oaja a l ta  o baja. Los c irc u ito s  indica­

dos en l a  fig u ra  38 combinan la s  sa lid a s  procedentes de 

lo s  de la s  figu ras  37a a 38c inclusive, en unión de la s  

sa lid as  de cambio de caja  y de b itio  de paridad o de v e ri­

ficac ión , dando una indicación del valor incremental para 

cualquiera de lo s  carac te res  introducidos desde e l apara­

to  componedor.

Al producirse l a  tran sfe ren c ia  da lo s  contactos i 

81 enla unidad 1 / f ig u ra  13b), se ac tiv a  e l disparador C1 : 

dando una señal de "0 a c tiv a r" . Esta señal se ap lica  en 

l a  f ig u ra  34 para a c tiv a r  e l disparador de UCR. Gon lo s  

c irc u ito s  de descodificación ce la s  f ig u ra s  37a a 38c y 

do la  fig u ra  38 activados de acuerdo con l a  configuración 

del carác te r (en este  caso l a  "a"), se activan  ahora lo s  ¡ 

disparadores CU1-Cü( (f ig u ra  33) con e l complemento del 

valor de escape del carác ter "a". A continuación empieza 

a funcionar e l m ultivibrador 1,172, que l le v a  la s  posiciones , 

de disparador 0U1-CÜ3 hacia l a  condición de "G". i r a s  e l 

quinto impulso procedente de M72, CG4 recibe un impulso 

que le  ac tiv a  a l  estado de "1". Al mismo tiempo, e l  conta- ,

doi’ de escala  de 6 que comprende lo s  disparadores UC1-U03 !
¡
j
l
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i

(f ig u ra s  15b y 17) recibe impulsos, quedando en e l guar­

dado e l  va lo r del ca rác te r "a".

En l a  f ig u ra  34, e l disparador de UCE se a c tiv a  

cuando en IJC1 UC3 se hayan introducido S impulsos. En e l 

presente caso se n ecesita  o tro impulso procedente deí ca­

rá c te r  sucesivo para que U01-Ü03 tenga un cómputo to ta l  

de 6.

Introducción y re g is tro  del carác ter 11111, etapas JR-27 a 

JH-33

Con re fe ren c ia  a la s  f ig u ra s  1 y 40b ce supone 

.ahora que e l sigu ien te  carác te r introducido es la  J,t f!. 

Volviendo a l a  ta b la  de valores de escape dada anterá orcien- 

-te, e s te  carác ter tiene  un valor de escape de 4 unidades.

| En la  f ig u ra  13b, lo s  contactos de tra n sm itir

de l a  unidad componedora 1 cambian de posición, e i n i ­

c ia l  e l  re g is tro  o grabación de l a  configuración numérica 

del ca rác te r en l a  f ich a  magnética 10. Al mismo tiempo 

se ap lican  lo s  c ie rre s  de contacto de lo s  c irc u ito s  de la s  

f ig u ra s  37a a 38c: inc lusive  y 36, para deducir e l valor de 

escape del carác te r.

l a  tran sfe ren c ia  o cambio de oosic: de lo s  con­

ta c to s  del d isyuntor 01 de l a  unidad componedora ac tiv a  e l

disparador UCR (fig u ra  34), 

ferio rm ente. Como antes, se introduce en lo s  ¿lis ¡aradores

P!1-C"ü4 (fig u ra  33) e l  complemento del valor de escape. 

jSL m ultivibrador MV2 se vuelve a poner en marcha, a f in  de 

l le v a r  hac ia  e l estado de "C“ lo s  disparadores ¿le cómpu­

to CU1-CÜ4. Al funcionar e l m ultivibrador 1.72, la s  posi­

ciones de disparador UC1-UC3 (fig u ras 15b y 17) pasan des- 
¡i ,
fie e l computo de 5 a l estado de H0", que da lugar s la  
\ 
i
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ap licación  do impulsos a l  disparador ÜC4 (fig u ras 15b y 

18). Soto tien e  también por efecto  reponer e l disparador

UC2 a l estado de "1" 

dores UC1-UC4 es l a

la  acción de cómputo de lo s  d ispara- 

ndicada en l a  etapa JB-33, y a con­

tinuación  de l a  secuencia de impulsos lo s  disparadores con­

tendrán un cómputo to ta l  de "3” constitu ido  por lo s  valo­

re s  de escape de "5" y "4" para lo s  carac teres "a" y !’t " .  

i.íanioelación de códigos de espaciado, etapas JR-34 a JB-41 

Sn la  f ig u ra  40b se supone, a continuación, que 

tiene  lugar una operación de espaciado, l a  coual efectúa

un movimiento de espaciado de l a  unidad componedora 1 y

grabación de un código de "espaciar" en l a  fich a  magné­

t ic a  10. loo contactos de espaciado 05 (fig u ra  13b) cambian 

de posición . Por medio de lo s  c irc u ito s  de descodifieación 

de la s  fig u ras  37a a 38c y de l a  f ig u ra  36, se proporciona 

e l va lo r básico de espaciado de "3" unidades, para contar 

de igual manera que en e l caso de lo s  carac teres impresos 

precedentes. 21 impulso de "0 ac tiva r"  procedente de l a  

fig u ra  13b in ic ia  l a  grabación del código de espaciado en 

la  f ic h a  10.

Sin l a  fig u ra  34, e l disparador de UCH e s tá  a c t i ­

vado y e l complemento del valor de espaciado se tra s la d a  

a la s  posiciones de disparador 0U1-CU4. Se vuelve a poner 

an marcha e l muí t i  vibrador 11V2, y se aüade un cómputo ad i­

cional de "3" a la s  posiciones de disparador UC1-UC3 de 

l a  fig u ra  17. Batas últim as se combinan con l a  posición de 

disparador UC4 guardando un cómputo to ta l  de "12".

Al mismo tiempo que tiene lugar l a  operación in ­

dicada, se sumini s t r a  una entrada procedente de lo s  con­

tac to s  de espaciado, a l disparador de espaciado de pa la - ;
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: ’o^as n.2 1 (V/S1) de l a  f ig u ra  30, para e l cómputo del fun- 

; cionamiento ele espaciado. Los disparadores V/01-VJ35 son ca­

paces de contar liaeta un to ta l  de 32 espacios para cada 

renglón ind iv idual, durante l a  e sc r i tu ra .

Condiciones de zona f in a l  y de zona de ju s t i f ic a c ió n .

A. medida que progresada e sc r i tu ra  o impresión 

y e l  espaciado, lle g a  e l momento en que, en e l renglóa se 

■alcanza un punto denominado Zona f i n a l , que ind ica  e l nú- 

mei'o p a r t ic u la r  de incrementos u n ita rio s  que queda en e l 

renglón, como se ha estudiado brevemente en e l resumen 

precedente. Se enciende l a  lámpara de zona f in a l  (o 'Me 

■poder ju s t i f ic a r " ) ,  bajo e l contro l de un re g is tro  173 

de ju s t if ic a c ió n  (fig u ra  15a), cuando un c irc u ito  compara­

d o r 175 ind ica  que e l re s to  de renglón almacenado en e l  

jcontador de escala  de 1o, disparadores ÜC4-UC7 (fig u ra s  

15b y 18) puede d is tr ib u ir s e  convenientemente en tre  e l 

número de espacios de palabra e x is ten te s  en e l  renglón,

'para producir una copia ju s t if ic a d a . El operador puede se­

g u ir  escribiendo y haciendo espaciados en e l  renglón has-

jta l le g a r  a un re s to  mínimo que viene determinado por l a  
í
¡entrada del re g is tro  J, y una entrada de residuo de renglón 

procedente de l a s  posiciones de disparador ÜC5-Ü010 pasa 

a l  c irc u ito  de AOI 176, que efectúa l a  activación  de l a  

lámpara de " ju s t i f ic a r " ,  f ig u ras  15b y 32. La f ig u ra  32 

incluye un cerrojo  de "poder ju s t i f ic a r " ,  que ind ica  haber­

le  alcanzado e l  área  de zona f in a l .
:

Reconocimiento del retorno  del carro, determinación de lo s  

flatos de ju s tif ic a c ió n , y grabación o re g is tro  de lo s  datos 

de ju s t if ic a c ió n , etapas JR-42 a JR-71.
f

! En l a  f ig u ra  42a se supone que a l  term inar e l
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renglón en curso tiene  lu g ar una operación de retorno del 

carro . Se sigue l a  secuencia usual para r e g is tr a r  un códi­

go de reto rno  del carro en l a  p is ta  de datos de l a  fich a  

magnética 10. Además, se ac tiv a  e l disparador de retorno 

del carro (ORR, fig u ra  11d). Esto sum inistra una sa lid a  

fie CRR, que desactiva e l disparador de e sc r itu ra  de ren­

glón (fig u ra  23). La condición de S00 a l a  terminación 

del re g is tro  de carac teres, en combinación con l a  entrada 

de ÍDL, ac tiv a  e l cerrojo  del re g is tro  de p rincip io  de ju s­

t if ic a c ió n  (SJR), f ig u ra  23. Esto a su vez ac tiv a  lo s  c ir ­

cu itos indicados en l a  f ig u ra  26 dando una señal de f in a l  
de ju s t if ic a c ió n .

La serial de f in a l  de ju s tif ic a c ió n  (SJL) se a p l i ­

ca en l a s  fig u ras  13a y 13b para reorgan izar e l re g is tro  

p rin c ip a l, que comprende lo s  disparadores 2R1-TR8. E stas 

posiciones de disparador se dividen en dos contadores.

Eás concretamente, la s  posiciones TR1-TÍ$ sirven  de conta­

dor, cuya escala  depende del número de espacios de pala­

bra que se encuentre en e l  renglón. Si se supone que en 

e l renglón había "5" espacios entre  palabras, estos d is ­

paradores serv irán  de contador de "escala  de 5". Puede su­

ponerse que l a  operación de retorno  del carro tuvo lu g ar 

cuando l a  cabeza de e sc r itu ra  estaba en e l documento 5 a 

24 unidades a p a r t i r  del margen de l a  derecha.

La sigu ien te  operación de l a  presente secuencia ' 

es l a  de poner en marcha e l m ultivibrador 1472 (fig u ra  33).
i

Con esto  se ap lican  impulsos a lo s  re g is tro s  que compren­

den lo s  disparadores ÜC1, e tc . ,  24 veces, según e l  residuo • 

del renglón. Al mismo tiempo, la s  posiciones de disparador i 

'i’R l-IR j reciben impulsos (fig u ra  13b). Si se supone que :

* 3
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¡los. d isparadores TR1-TR5 están  sirv iendo de contador de
;

«esca la  de 5, con 5 impulsos se ac tiv a rán  estos disparado- 

;re s  a l  estado de "1". Gomo se recordara, para g en era liza r 

i'más e l sistem a, la s  posiciones de disparador TE-1-2R8 se 

• designan también $I1-M8. En l a  f ig u ra  31, se dan la s  .en tra -
i

idas 111-145 en unión de la s  entradas WS1-WS5, para obtener
i

:una sa lid a  de RMR, que s ig n if ic a  R egistro  p rin c ip a l de

i reposic ión . Por consiguiente, e lsex to  impulso del tre n  de
}
:24 impulsos pondrá a "0" todos lo s  disparadores SE1-TR5,

¡y a l  propio tiempo a c tiv a rá  l a  posición  de disparador l’R6

l(M6) a l  estado de "1". S i se tienen  en cuenta lo s  re s ta n -  
!
[tes impulsos del tre n  de 24 impulsos, l a  condición de 
|
¡"todos ceros" se producirá también a lo s  n iveles de cóm- 

jputo de "11", "16" y "21".

¡ Si se supone aue había 5 espacios en tre  pa la -

Ibras, un residuo de renglón de 24 unidades indica <iue e l 

júltimo espacio ha de increm entarse en un valor de "4" por
I
'encima del va lo r básico de "3" unidades de espaciado, pa-
i

jra un to ta l  de "7"; y que cada uno de lo s  "4" primeros e s-
|
jpacios ha de incrementarse en un valor de "5", para un to -  

jta l de "8". Se hace re fe ren c ia  a l a  etapa JR-55 de l a  ta -

!bla, donde se ve q.ue lo s  impulsos 22, 23 y 24 establecen
\
‘condiciones de "1" en l a s  posiciones de re g is tro  fR1-iR2,

|y q_ue en l a  posición de disparador IR 8 se a la s  cenan "4" 

¡unidades.

| Una vez contadas la s  24 unidades del residuo
I

[del renglón, l a  posición  de disparador UC10 pasa a l  e s ta -  

do de "0". En este  momento, la s  posiciones de disparador

IR1-CR5 guardarán e l número de espacios largos necesario , 

y l a s  posiciones de disparador i'Eb-IRu guardarán e l valor
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| codificado de l a  cuenta de unidades del espacio largo .

j Guando ol disparador UC10 cambia de estado, se ac tiv a  e l
|

| cerrojo  de f in a l  de d iv is ió n  (fig u ra  24).

i teniendo en cuenta la s  acciones mecánicas que

| aquí in terv ienen , como se recordará, l a  f ich a  magnética

! 10 estaba en e l  curso de un movimiento de gran velocidad

jy sentido inverso, para volver a l p rinc ip io  del renglón.

JAI cambiar de posición lo s  contactos del in te rru p to r  ele

|f ic h a s , se desactiva e l embrague de gran velocidad y sen-

!tid o  inverso, se vuelve a a c tiv a r  e l embrague de sentido !
¡d irec to , vuelven a cambiar de posición lo s  contactos del 
i
in te rru p to r  de fich as  100, y l a  fich a  magnética 10 queda 

entonces en posición para e l re g is tro  del carác te r de jus­

t if ic a c ió n , en e l espacio previamente asignado a l p r in c i­

p io  de l a  p is ta  de datos.
!
i Con e l cerro jo  de f in a l  de d iv is ió n  activado

(fig u ra  24) se da un impulso de "ac tiv a r J" por medio del 

I I  bloque 171 (fig u ra  13a). Funciona e l monoestable de re -
»

jtardo, l a  señal de ausencia de 30C da p rinc ip io  a l embra- 

jgue en sentido d irec to , y en la  fig u ra  33 se pone en mar­

cha e l m ultivibrador 1,172. lo s  impulsos procedentes del 

m ultivibrador 1,172 se ap lica  a la s  posiciones de disparador 

¡IR1-TR8 del re g is tro  p rin c ip a l de manera comparable a la  

ju tilizad a  durante e lre g is tro  de carac teres, grabándose e l 

sigu ien te  carác te r de ju s tif ic a c ió n :

1 1111 1111 11

Por consiguiente, e l contenido del r e g is tro  p rin c ip a l se 

graba en l a  posición correspondiente a l  carác ter de j u s t i ­

ficación .

A continuación de ésto, oe pono en acción e l c ir -
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cuito  monoestable de paso a paso a paso (fig u ra  23) para 

e x c ita r  e l  electroim án 73 el© avance paso a paso (fig u ra  

13a), a f in  de hacer avanzar e l transducto r 75 h asta  l a  

sigu ien te  p is ta  de datos de l a  f ic h a  magnética 10. Como 

e s ta  acción de escalonamiento o avance paso a paso tien e  

lugar a l f in a l  de l a  posición de carác te r de J u s ti f ic a ­

ción del renglón precedente, se asigna de ese modo automá­

ticamente un espaciado normal a l  p rin c ip io  del renglón su­

cesivo, para guardar e l c a rác te r de Ju s tif ic a c ió n  de ese 

renglón. „ -■

En l a  f ig u ra  23, se vuelve a a c tiv a r  e l  cerro jo   ̂

'de e s c r i tu ra  de renglón (1L), que a s í  queda preparado pa- : 

;ra  l a  introducción y re g is tro  de datos para e l  renglón' | 

sucesivo. ÍDodas la s  secuencias que acaban de d esc rib irse í
se i lu s tr a n  en l a  f ig u ra  42b. ;

De la  manera indicada, se van escribiendo lo s  

renglones ind iv iduales de información impresa en e l docu- ' 

mentó 5, y 3e van reg is trando  o grabando la s  seríales de ; 

datos relacionadas, en la s  correspondientes p is ta s  de da- 

to s de l a  f ich a  magnética 10, llevando cada una un carác- ■ 

te r  de Ju s tif ic a c ió n  asociado para u l te r io r  empleo duran- - 

'te  l a  operación de x-eproducción con Ju s tif ic a c ió n . 

REFROPUCOlOlf COH JUS1IPICAOIOE 

Sumarlo

Para e s c r ib ir  o imprimir automáticamente re n -  ;
'  t

glones de tex to  Ju s tificad o s , se oprime l a  te c la  31 de I 

reproducción con Ju s tif ic a c ió n  (fig u ra  2b). Se a c tiv a  con : 

ésto  e l  embrague de sentido d irec to  y, a l ser in troducida  i 

;la f ic h a  magnética 10 en l a  ranura 78 (fig u ra  4), se lle v a !  

hac ia  e l  p rinc ip io  de l a  p is ta  de datos, que se supone se r;
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¡la  primera p is ta  de l a  fich a  10, correspondiente a l primer 

|renglón  de información e s c r i ta .  B1 carác ter de ju s t i f ic a -  

!ción asociado a l a  primera p is ta  de datos se llev a  a la s
I
'posiciones de re g is tro  p rin c ip a l I.I1-K8 ( i r l - i h o ) . 331 con-
!
jtenido de la s  cinco primeras posiciones de disparador se 

j tra la d a  luego a l  re g is tro  u'31-V/35, para ind icar e l número 

jde espacios necesario , l a  información contenida en la s
i f
¡ tre s  ultim as posiciones del re g is tro  p rin c ip a l se t r a s la -  

¡da a la s  posiciones de re g is tro  CU1-CU3 de l a  longitud 

'(incremento) de escape. Este último re g is tro  determina la

¡longitud de escape para cada espacio de entre  palabras,
!
! En rea lidad , es e l complemento del residuo lo
I
que queca entonces reg is trad o  en la s  posiciones ele d ispa­

rador \731 —\VS5j y cada ves que en l a  p is ta  de datos se lee  

un espacio de palabra, se reduce en una unidad e l r e s i -
i
■dúo. De e s ta  manera se cuenta e l numero de espacios largos 

ja medida que se van leyendo. Al l le g a r  e l último espacio 

¡largo, e l re g is tro  de incrementos rec ibe  un impulso que 

Ihace que e l complemento del cociente aumente en una urá- 

Idad, y que e l propio cociente sereduaca en una unidad.

Se efectúa  a s í  una reducción, en una unidad, de l a  long i­

tud de lo s  re s tan te s  espacios de entre  palabras, obtenién­

dose de ese modo un renglón ju s tif ic a d o .

Secuencia de ta llad a  de l a  operación de reproduc­

ción con .ju stificac ió n

En l a  tab la  que sigue se da con d e ta lle  l a  se­

cuencia de la  operación de reproducir con ju s tif ic a c ió n , 

designándose de JP-1 a JP-47 lo s  escalones o etapas in d i­

viduales correspondientes.

I
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Figura 2b

-  TR3 Figs. 13b, 44a

1111 1111  I
:j p -7 Condición de EOC Figura 13a ;

'JP-3 In tro d u c ir  fich a Figura 3 í\

15
•JP-9 Transporte de fich a Figura 3 ;
JP-10 T ransfiere  e l  in te ­

rru p to r de fichas; 
e l  embrague sigue 
en pie

Figuras 4, :l1d

í

20

JP-11 Leer primer carác te r 
que es

C arácter de Figura 13b ! 
ju s t i f i c a -  “  = 
ción \ 

1 -  4 -  4 -  2 |

.JP-12 EÜÜ a EOC F igs. 13a, Í1d
D esactivar embrague

25

JP-13 Impula. CJ SS, de pa­
so a complementos

(Pig. 30, r e s ta r  
AOI Rev. o PBK)

TR1-TR5-TR6-TR8 F igs. 20, 30 
! ! ! ! ! ! ! !  i 

WSÍ-WS5-CÚ1-CÜ3 ;

11000 0 0 1  ;
. (R estar “i* a ca- i 

da operación de j 
espaciado)

JP-14 Hacer funcionar 
ju s tif ic a c ió n  
de renglón (JL)

Figura 28 j
1

30
JP -15 EOC a EOÜ Figura 13aÍ

iii
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JP-16 In ic . le c tu ra  de carác ter fig u ra  11d

JP-17 Reproducir "a" Figura 44a

JP-18 Reproducir "t" No ilu s trad o

5 No se i lu s t r a

JP-19 Primer espacio largo WS1-3 Figuras. 30, 15a

10

;

(Hacer funcionar 
de s c o d if  i  caci ón 
de 8 unidades,
3 + 5)
Restar "1"

(11000 

(01000 Descodif: Fig. 29f 
F ig. 13c

JP-20 Segundo espacio 
largo

, Piestar "1" 10000

15

JP-21 Tercer espacio W3 
largo

1-2-3-4-5 0U1-2-3 F igs. 30, 33, 
y 15a

R estar "1" 0 0 0 0 0 0 0 1

JP-22 Reproducir último 
espacio largo
T e r f ) ----

Figura 44_b

¡JP-23
i
j

Sirven de contador 
binario  con e l mo­
do de r e s ta r .

HS-2-3-4-5 0Ü1-2-3 F igs. 30,33 

0 0 0 0 0 0 0 1
20 ¡JP-24

j
ii1

Hacer funcionar 1/0 
(en trad a / sa lid a ) 
y ce rra r contactos 
de espaciado

Figura 13b

JP-25 Hacer funcionar 8U Figura 13c

25

D escodificar 8 
unidades

Ü±5)
(También se h is  
funcionar para 
todos lo s  espa 
ciados an terio  
re s )

0

tJP-26 R1 HD Figura 3c
j R5 I.3D Están codificando
| 12 LSD una "w" minúscula
| Supres. de
j e sc r itu ra

30
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JP-27

JO-28

JP-29

JP-30

ACCION______________ REFERENCIA

Al g rabarla  era  
de "3" unidades 
a l rep roducirla  
y s i  se usa e lec  
t ro . de espacia­
do, s e r ía  de "7"
Se n ecesitan  118" 
unidades, de ma­
nera que 3e se­
leccionará  ñero (Pig. 13c, e x c it. 
no e s c r ib irá  e l del electroim án
carác te r "3", d e ^ e r i f i c a ­
que es de "8" c ió n .)
‘unidades de 
longitud .

Hacer funcionar I/O 
como para "311 de mi
ñúscala . hacer g ira r  . ;
l a  hela, pero no es - - ' ;
c r ib i r .  Tener inore ' '  i
mentado en 118" uni­
dades.

Ciclo de d isyuntor P igs. 30, 33 *
de ultimo espacio ¡
largo

' ' Í7S1 YÍS5 CUi CU3 1

0 0 0 0 0 0 0 1 ;
Al f in a l  del
c ic lo  C2, r e s ta r  i
"1" 1 1 1 1 1 1 1 0 (no cambiará) i

4- -i- 4- f
1 1 1  (no cambiará)

Pigura 29e: sa - P igs. 29e. 13a
car 7 unidaddes 
para e l  espacio

•í

No sx is ten  carac teres de 
"7" unidades, de ma­
nera que cuando se 
tien e  e l  va lo r "711 se pone 
en /accion e l  e le c tro ­
imán de espaciado, figu ­
ra  13a.

Tomar de l a  f ic h a  e l  Y/S1-V/S5 CÜ1-CU2-CU3
"primer espacio corto e n tre -  P igs. 30, 33, !
pa labras. 11 m  1 1 0 46aj

H3Ü Pig: 13a !
?

R estar "1" 01 m  1 1 0 I
l

30
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I -  B l I C C f t  M

KSPILRISITCi*1----

¡JB-31
¡JP-33

Reproducción
usual
SOC ' ' • ’

F igs. 13a, 13b 
5’ig . 13a” “

JP-34 7U a 7U

JP-35 Hacer funcionar I.3D 
espaciado en 7 
unidades.

Fig. 13a

;JP-36

b -37

Continuará por e l 
re s to  del renglón.
m r

Pig. 13a

r ig .  13a

JP-38 Reconocimiento de
w f i g s . ’ 13o, 46a

JP-39 l/O  e jecu ta  un retonro 
del carro Pig. 13b

'JP-40 Transferencia de con­
tac to s  de l/O  CR Pig. 1^d

JP-41 Se ac tiv a  CRR I'ig . 11d

JP-42 Se reponen WS1-WS5)
(a todos ceros 

CÜ1-CU3J
Pigs. 30, 33

fP-43 Se desactiva  J1 Pig. 28

JP-44
i

iI

KLectroimán&e paso 
a paso y embrague, 
de gran velocidad 
y sentido inverso.

Figo. 3, Hd

y 13a

JP-45 In te rru p to r  de fichas F igs. 4, 11d

irp-46
j

Vuelta a in te rru p to r  de 
Fichas P ig . 46a

ÍP-47
í
¡

Lectura del carác te r 
de ju s t i f i c a r  en 
rengl ón.

F ig . 46b
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ITOIEE DE ACCIOÍIBS 

PUESTA m  I.IARCHA Y MODO US SUHDIVIDIR; ETAPAS JP-1 y JP-2 ;

Ea acción de poner e l in te rru p to r  de conexión- 

desconexión en l a  posic ión  de conectado da lugar a que se 

estab lezca  un ráodo de gubdividir ( f ig . 13c), como en lo s  

demás modos de trab a jo .

Condiciones in ic ia le s  pax^a l a  operación de reproducir - con 

ju s tif ic a c ió n , etapas JP-3 a JP-7

Se hace re fe ren c ia  a l a  f ig u ra  44a, cpue i lu s t r a  

la s  condicones de c irc u ito  y p e r f i le s  de onda que in ic i a l -  

mente se encuentran en e l modo de reporducción con j u s t i f i ­

cación. Este, modo se estab lece oprimiendo l a  te c la  31 de j 

reproducir con j s t i f ic a c ió n  ( f ig .  2b). Con e3.1o también se! 

enciende l a  lá ,p a ra  situada  bajo l a  te c la . En l a  f ig u ra n d  

se a c tiv a  e l  electroim án 70 de embrague de sentido d irec to ,; 

conectándose e l embrague de sentido d irec to  a l  e x is t i r  l a  ■ 

condición de ausencia de EOC. Asiiismo, la s  posiciones :
* t

TR1-TR0 de re g is tro  p rin c ip a l se reponen a !,unos"en su to ­

ta lid ad , como queda indicado en la s  f ig u ra s  13b y 44a. Se | 

produce una condición de f in a l  de c a rác te r (EOC) a l  cam­

b iar de estado e l  disparador de EOC ( f ig .  11a).- 

In troducción de fich as y reconocimiento del carác te r de ju s­

tif ic a c ió n , etapas JP-8 a JP -1 6.

¡ SI operador introduce l a  f ic h a  10 por l a  ranura 78

(fig u ra  4), y l a  f ic h a  10 avanza hasta  e l  punto en oue lo s  I
*■ ¡

contactos del in te rru p to r  de fich a s  100 cambian de posición! 

Ahora bien, e l  embrague de sentido d irec to  permanece a c tiv a ­

do, percibiéndose e l  primer carác te r de l a  p is ta  de d a to s . ¡ 

Este ca rác te r tiene  l a  configuración 1-4-4-2. E sta configu­

rac ión  se introduce de l a  manera usual en lo s  d isparadores \

i

; -  78 -  !
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| ij 
il
IIR1-IR8 del re g is tro  p rin c ip a l ( f ig .  13b). La situac ión  

de ausencia de EOC cambia a EOC, desactivándose e l embrague 

de sentido d irec to  ( f ig .  11d).
i

; En l a  f ig u ra  28, l a  condición de e EOC condiciona

a su. vez e l monoestalxLe de dar paso a l a  .ju stificac ión  )<íJ), 

que a c tiv a  e l disparador de ju s t i f i c a r  renglón (JL), y da 

paso también e l contenido del re g is tro  p rin c ip a l basta  poner­

lo  en o tros re g is tro s , para e l establecim iento  de un reglón 

ju s tif ic a d o . Como se ind ica  en l a  etapa JP-13» e l contenido

de la s  posiciones de disparador ?Rq1-l’H5 se tra s la d a  a la s
I|
posiciones de re g is tro  V/S1-WS5, de espaciado entre  palabras, 

y  e l contenido de l a s  posiciones de disparador 2R6-2IÍ3 se- 

tra s la d a  a la s  posiciones de re g is tro  CU1-CU3, Como se verá 

claramente más adelante, cada vez que tiene  lugar una opera­

ción de espaciado, se r e s ta  un "1" del re g is tro  Yí'S4-.YS5.

! Con l a  ac tivación  del disparador de ju s t i f i c a r  ren­

glón ( f ig .  28), EOC cambia a EOC (ausencia de EOC), f ig .  13, 

$e ac tiv a  e l  embrague de sentido d irec to , y se perciben o 

exploran lo s  carac teres de l a  p is ta  de datos en sucesión,

líasta  e l  f in a l  del renglón. La f ig .  44a i lu s t r a  l a  rep ro -
i , ”

ducción del carác te r 2a” . La del carác te r ".t" no se i lu s t r a

en l a s  g rá fic as  de secuencia de tiem oos.'¡ *■
C aracteres y operaciones de espaciado largo , etapas JP-19 a ' 

JÍP-28.

j A medida que se reconoce cada carác te r de espacia­

da, tien e  lu g ar una operación de espaciado en l a  unidad com-
i

ponedora 1 ( f ig :  1), descodificándose e l  carác ter en l a  f ig u -
í , i

r¡a 29f como carác te r de 8 unidades. Los electroim anes se lec -
i

tjores para hacer g ir a r  y ladear l a  cabeza de e sc r itu ra  8 ( f i ­

fi. 13c) se activan  como se se fuera  a e s c r ib ir  un carác te r js
i
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de 8 unidades. Ahora bien, se gaee uso del modo de trab a jo  de 

supresión de e sc r itu ra , para impedir l a  e sc r i tu ra  del caráó- 

te r ,  pero dejando que l a  cabeza de e s c r i tu ra  8 escape en e l 

número necesario  de incrementos de espaciado, que en e l  

presente caso es de 8 unidades. Esto sucede cada vez que 

se encuentra un ca rác te r de "espaciado la rg o " .

La reproducción del último espacio largo , e s .d e c ir  

e l cuato carác te r de espaciado, se i lu s t r a  en l a  f ig u ra  44b. 

La unidad componedora 2 se hace funcionar de l a  manera usual 

cerándose lo s  contactos de espaciado. El c irc u ito  de c o d if i­

cación de ocho unidades de l a  f ig u ra  I9f vuelve a  e n tra r  en
f f 'acción, efectuando un movimiento increm ental de ocho unida-

' ídes de l a  cabeza de e sc r i tu ra  8, como lo  pone de manxfiostd 

l a  se lección  indicada en l a  etapa JP-26. j

En efecto , lo s  c irc u ito s  codificadores producen í
i

en l a  cabeza de e s c r i tu ra  8 una se lección  que corresponde !
í

a una "w" minúscula, derivándose ocho unidades de desplaza-j
1 vi
miento re la tiv o  de l a  cabeza de e s c r i tu ra  8 en re la c ió n  con; 

e l  documento 5. ;

1 El cambio de posic ión  de lo s  conta-ct03 de lo s  ;

disyuntores en l a  máquina de e s c r ib ir  1, a l  f in a l  del c icc lb ,

vuolve a  r e s ta r  un "1" del re g is tro  de espaciado de jáLabras:
\

VÍS1-VÍS5 que, a su vez,, r e s ta  "1" de lo s  re g is tro s  CU1-0U3® j

a continuación, e l re g is tro  0Ü1-Cu3 no cambiará respecto  j
• -  | 

a l  estado indicado en JP-27® j
? \

En l a  f ig u ra  29e> e l  sigu ien te  y último carác te r j
de espaciadoactivará e l  electroim án de espaciado, que t i e n e ; 

por e fec to  dar un escape de un to ta l  de s ie te  unidades a  l a  

cabeza de e sc r i tu ra  8, como se describe bajo e l  ep ígrafe 

s igu ien te :

29.4.68 -  80
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;Re cono oimiento y manipulación de espaciados cor-feos, etapas 

ljP-29 a JP-36.

| Con re fe ren c ia  a la s  f ig u ra s  30, 33 y 46a, se su­

pone ahora que es reconocido, como carác te r de espaciado
i . .
isiguiente, uno que es e l  primer carác te r de espaciado cor­

to . La condición de ausencia de SOC tiene  por efecto  l a  a- 

postumbrada reproducción del carác ter, cambiando a ECO 

;(fig . 13a). El carác te r se descodifica como espacio y, por 

medio de lo s  c irc u ito s  descodificadores, se hace funcionar

e l excitador del electroim án de espaciado ( f ig .  13a), lo
¡
que tiene  por efecto  dar a l a  cabeza de e sc r itu ra  8 un es-
¡
cape de 7 unidades de re lac ió n  con e l  documento 5. El exc i-¡
tador del electroim án de espaciado se u t i l i z a  directamente 

siempre que se necesiten  7 unidades de espaciado. Le no ser 

á s í , se emplean l a  selección  ue carac teres y l a  operación 

de supresión de e sc r itu ra , para e fec tuar un espaciado in c re - 

ijiental de l a  cabeza de e sc r itu ra  8, según necesidades, en
i ,
Relación con e l  documento 5.
f
Reoonocimiento del código de retorno del carro y reproduc-  '

i

¿ión del renglón sigu ien te , etapas JP-37 a JP-47.
i

j La secuencia continua con e l  reconocimiento de loa
t

4iversos carac teres para l a  e sc r itu ra , y de lo s  códigos de 

espaciado, cuando lo s  haya, hasta  e l reconocimiento de un 

código de retorno  del carro , como se i lu s t r a  en l a  f ig .  46a; 

Los contactos de reto rno  del carro (fig u ra  13b) cambian de ; 

posición, activándose e l  disparador de re to rro  del oarro í
i

(CRR, f ig .  11d). Se obtiene a s í  una serial de CRR que repone. 

e¡l re g is tro  de espaciado de palabras YÍS1-V/S5 y e l re g is tro  

de incrementos CU1-CU3 (fig u ra . 30 y 33) a la  condición de j 

todos ceros". También se desactiva e l disparador de j u s t i - 5
-  i*
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ficac ió n  de renglón. (JE, fg . 28).

A continuación se ex c ita  e l  electroim án 72 de 

gran velocidad y sentido inverso, para  a p lic a r  e l  embrague 

de gran velocidad y sentido  inverso, y también se e x c ita  

e l  electroim án 73 de avance paso a paso (Eig. 13a), para
-s ,

e l  transduotor 75 avance un paso o posición de p is ta  respec­

to  a l a  f ich a  de re g is tro  10.

El movimiento de gran velocidad de l a  f ic h a  10 

en e l sentido inverso continúa hasta  que cambian de posi­

ción lo s  contactos de l in te rru p to r  de fich a s  100, momento : 

en que se desexcita  e l  electroim án 72 de gran velocidad y 

sentido inverso . Se ex c ita  e l  electroim án 70 de sen tido  j 

d irec to , para poner de nuevo l a  fich a  10 en contacto., de 

ap licac ión  con e l  in te rru p to r  de fich as  100, y entonces ’ 

e l ca rác te r de ju s t if ic a c ió n  guardado en e l  renglón s i ­

guiente es percibido e introducido en la s  posiciones de . 

re g is tro  p rinc ipal (f ig u ra  13b), y l a  ju s t if ic a c ió n  del ; 

sigu ien te  renglón de información prosigue de manera compa- ' 

rab ie  a l a  efectuada para l a  p is ta  de datos rec ién  comple- ; 

tada. |

: Si bien e l  aparato se ha d escrito  principalm en- ;

te  en re lac ió n  con una ru tin a  normal de ju s tif ic a c ió n , pue­

de adaptarse fácilm ente para  manipular o tras  funciones de 

composición, ta le s  como e l  centrado y l a  a lineación  del ; 

Margen derecho, o combinaciones de a lineación  de margenes j 

a izqu ierda  y derecha. Para e s tab lecer l a  operación de com-i 

posic ión  deseada se prevén sistem as o d isp o sitiv o s  de con- j 

mutación adecuados. Entonces lo s  re g is tro s  ind iv idua les se j

activan  y reponen en la s  condiciones apropiadas a  l a  fun- \
! I
pión deseada. Como ejemplo, para cen tra r un renglón de tex -i 5
i íI {

i
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: to que -tenga un residuo de renglón de "24", se hacen fun- 

¡clonar lo s  c irc u ito s  a ritm éticos para d iv id ir  e l "24" por 

e l  fa c to r  "2" e in ic ia r  la s  operaciones de espaciado antes 

¡de e sc r ib ir , estableciendo espacios en blanco equilibrados 

;o compensados en la s  extremidades izquierda y derecha del
i - '■ /

|renglón en cuestión*
i
| Modificaclones

ti
la3  posib ilidade  

ción han sido mencionadas
s del sistema en cuanto a ed i- 

ya en re lac ió n  con e l funcióna-
•miento en e l  modo de r e g is t r a r  o grabar. Se hace re fe ren ­

c i a  a la s  paten tes 314.537 y 328.464 para tener en cuenta

jun numero de métodos que permitan l a  selección  de cate.go-

jrxas de información a efectos de edición . Ambos aparatos

¡mencionados tienen  medios para seleccionar la s  categorías

¡de información deseadas, ta le s  como carac teres, palabras

y renglones, con o s in  "sa lto " , y también tienen  medios

para e l  reconocimiento de códigos de parada o detención,

¡cuando están  colocados, a in te rv a lo s  convenientes en lo s  
I
datos reg is tra d o s . Todas la s  posib ilidades de edición de 

patos aparatos son fácilm ente adaptables a l  presente s i s -
t

tema a f in  de obtener tex tos e sc r ito s  exentos de e rro res

Jr p e rm itir l a  introducción mixta de datos desde e l medio
¡

jle re g is tro  y por introducción manual por medio del te c la -  :

#o 3, en l a  unidad de componer 1. Este ultimo procedimien- , 
i
■fo, naturalm ente, suele p re fe r irse  tan  sólo durante una 

jperación  normal de reproducción, y no en l a  operación de ; 

reproducción con ju s tif ic a c ió n .

•% l a  patente 314.537 se describe también una

disposic ión  de rev is ió n  de renglones, para uso con un medio’
\

de re g is tro  magnético alargado. Al producirse e l reconoci- ‘

29.4.68 83 -

I



5

10

15

20

25

30

miento de un código de reto rno  del carro  durante l a  in tro ­

ducción de o rig in a l y e l  re g is tro  de información en e l  me­

dio, se graba un código ad icional de avance o tran sp o rte , 

en unión del codigo de retorno  del carro , que se tie n e  lu e ­

go a  d isposic ión  para p e rm itir  l a  expansión o e l a la rg a ­

miento de un determinado renglón en un c a rác te r. Si a s í  

conviene, pueden re g is tra rs e  códigos de avance adiciona­

le s .  En e l  presente casó, como cada renglón de un documen­

to tiene  asociada en e l medio de re g is tro , una p is ta  que 

se e lig e  para dar acomodo a l  máximo número de carac te res 

,que pueda esperarse  para lo s  renglones ind iv iduales del ; 

documento, re s u l ta  inherente a l  sistem a l a  provisión- de un-; 

espacio ad ic iona l para l a  rev is ió n  de renglones. Como.'.ejem­

plo , s i  cada p is ta  del medio oficha de re g is tro  es capaz 

!de dar acomodó a 200 carac te res , y e l  renglón tien e  so­

lamente por término medio 150 carac te res de longitud , se ; 

dispone entonces de 50 posiciones de c a rác te r a d ic io n a le s , ' 

por término medio, para expandir cada renglón in d iv id u a l, ‘ 

naturalm ente, cada renglón presen tará  una variación  c o n s i- . 

ddrable respecto  de este  término medio. Por consiguiente, 

l a  d isposic ión  aquí d e sc r ita  presenta una considerable, 

v en ta ja  en el re g is tro  o grabación, -tratamiento y rev is ió n  i
i í
de datos, en un sistem a de e s ta  na tu ra leza . j
HEAJUSSE BE HBtfCffiOKBS ;

La paten te  americana número 3.297.124 enseria un = 

método de rea ju s te  de renglones que re s u l ta  ú t i l  también : 

en re la c ió n  con lo s  sistem as aquí d e sc rito s . Entre l a s  po- . 

s ib ilid a d e s  de re a ju s te  de renglones se prevé l a  graba- 1 

ción de datos en e l  medio de re g is tro  con a rreg lo  a un pri-j 

iaer formato p refijad o , estab lec ido  mediante puntos de ajus-j

29.4.68
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: te  del margen a izquierda y derecha, con códigos de es- 

: paeiado y códigos de retorno del carro reg is trados o g ra- 

; bados a medida que aparecen durante l a  operación de mecano­

g ra f ia r . A continuación, s i  lo s  lím ite s  marginales se a ju s­

tan  a lo s  mismos puntos que cuando se grabaron originalmen­

te  lo s  datos, lo s  renglones impresos durante l a  ronrcduc- 

i clon serón de longitud  corresx>ondiente, y I 03 datos .leídos 

;o tornados del medio se in te rp re tan  t a l  como están  re g is -  

¡trados.

Ahora bien, en algunas c ircunstancias puede ser 

.conveniente m odificar e l  formato de lo s  datos por a cc rta -  

jmiento o alargamiento de lo s  renglones del documento, s in  

¡dejar de hacer uso de lo s  datos originalm ente reg is trad o s
i
¡en e l medio, trabajando en e l modo de rea ju s te  de renglones, 

¡LA INTERPRETACION DE IOS CARACTERES A1I.A.CB1TAD0S en e l medio
i »
de re g is tro  durante l a  reproducción depende de que aparez­

can  en una primera parte  de cada reglón, o bien en una par-¡
i

Ite f in a l  del renglón, denominada "zona" o"Kegión". lo s  có-
!
jdigos de retorno  del carro que aparezcan en l a  "región"

jtiene por efecto  una operación de retorno del carro, en

tanto  que lo s  códigos de retorno del cairo  que aparezcan

en l a  primera parte  del renglón se convierten en operacio- 
l ,
|nes de espac iar. Recíprocamente, lo s  códigos de espaciado . 

I ^ a r a ^ c a n  en e l énea de l a  re gián  f in a l  del nen .lán  : 

¡se convierten en códigos de reto rno  del carro, pero se in - | 

iterpretan  normalmente cuando están  fuera  de l a  "región". i 

Se hace re fe ren c ia  concretaa l a  patente de SE.Uü. 3.297.124 

í para lo s  diversos modos de traba jo , inclu ido  e l modo de
I

rea ju s te  de renglones. i

[.IODOS DE TRANSFERENCIA I  DE AJUSTE DE TRAN3EEREI¡CIA |
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Entre la s  operaciones de otro tip o  d e sc r ita s  en 

l a  patente anteriorm ente c itada , n2 3.297.124 que re su lta n  

de in te ré s  en re la c ió n  con lo s  sistem as aquí d e sc rito s , es­

tán  l a s  de tran sfe ren c ia  de mecanografía, y de a ju s te  de 

tran sfe ren c ia . En una y o tra  de e s ta s  operaciones, e l  ■■pre­

sente sistem a va p rov isto  de una unidad ad ic iona l de re ­

g is t ro .

A veces r e s u l ta  conveniente t r a n s fe r i r  informa- •

ción de una unidad a o tra . En e l  modo de tra n s fe r id  l a  in -;

formación que hay en una de la s  unidades de tratam ien to  se '
.  > ■

tra s la d a  a l a  o tra  unidad de tratam iento , con e s c r i tu ra  de 

un documento a l mismo tiempo y s in  rea ju s te  de renglones. : 

En e l  modo de traba jo  de a ju s te  de tran sfe ren c ia , lá  in fo r­

mación que hay en una de la s  unidades de tratam iento  se 

tra s la d a  a l a  o tra  exactamente de l a  misma manera en que 

se encuentra, pero l a  e s c r i tu ra  o impresión del documento i 

tiene  lu g ar bajo lo s  re q u is ito s  de re a ju s te  de renglones I 

anteriorm ente estudiados. i

En algunos casos es conveniente que l a  e sc r itu ra  

de un documento tenga lugar bajo e l con tro l de una u o tra  : 

de l a s  unidades, derivándose parte de l a  información de una : 

de la s  unidades, y o tra  información de l a  o tra  unidad. La 

prov isión  de un código de conmutación en lo s  datos re g is ­

trados, y de c irc u ito s  apropiados como se describe en l a  i 

patente últimamente c itad a  3.297.124 permite l a  conmutación 

de una a o tra  de la s  unidades durante l a  reproducción de l 

información. ;

OOIaüKICACIQUES i
I Ko se han hecho r e s a l ta r  lo s  aspectos del sistem a
; !
én cuanto a comunicaciones, -poro es evidente que la s  fa c ilif -
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;dades de comunicaciones que se ensenan en. l a  patente de ho l- 

pek y de Jones y co l. son fácilm ente adaptables para uso -  

en e l  presente sistema, a f in  do comunicar datos ord inarios 

desdo una dicha de re g is tro  o un d ispositivo  de u tiliz a c ió n  

:que haya a l  o tro  extremo de una l ía e a  de comunicaciones, o 

a f in  de tran sm itir  datos de tex to  e sc r ito  en bruto ( sin ' -  

j u s t i f i c a r )  en unión de un carác te r de Ju s tif ic a c ió n  o se-
j

fíales de ju s tif ic a c ió n  asociados cite puedan u t i l iz a rs e  pa­

r a  dar un texto  e sc r ito  ju s tif ic a d o  directamente a través 

de l a s  fac ilid ad es  de telecomunicación,
i '
Otras modificaciones

j También pueden hacerse v a ria s  modificaciones en

l a  configuración mecánica de l a  unidad comp redora, ele l a  

junidad de tratam iento de fichas, o de la s  fac ilid ad es  de -  - 

te le  comuhi caci ón.

En relacio.:, con l a  unidas: tratam iento . cnas

puede ser apropiado en algunas c ircunstancias hacer uso de 

juta so la  pieza del medio re g is tro  10, y desac tivar ó in h i-  • 

joir e l anance del transductor 75 hasta  l a  p is ta  sigu ien te .

| En este  caso, en l a  p is ta  seleccionada se re g is tra

un solo renglón de tex to  en bruto con o s in  datos de j u s t i ­

ficac ión , según e l modo de tabajo . A l a  terminación de un ; 

modo de reproducción, en e l que ce tomen lo s  Sato o p rev ia- ■ 

mente reg is trados o grabados y se sum inistran a l a  máquina i 

de e s c r ib ir  puede usarse entonces l a  misma p is ta  de datos ! 

para l a  introducción de tex to  en bruto asociado a o tro ren­

glón e sc r ito  en e l documento, en la  unidad componedora. ¡
j !

También en re lac ió n  con la  unidad de tratam iento I
| i
de fich as  es objeto general de l a  unidad e l de producir un j
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movimiento re la tiv o  entre  l a  f ich a  de re g is tro  10 y e l 

transducto r 75j a f in  de e fec tuar convenientemente e l re ­

g is tro  y l a  reproducción de señales en la s  d iversas p is ­

ta s  de datos, a s í  como un desplazamiento incrementar del 

transducto r, paso a paso, para  tener acceso a la s  p is ta s  ; 

ind iv iduales de datos.

Es evidente que ta le s  movimientos y desplaza­

mientos re la tiv o s  pueden se r ejecutados por medio de es­

tru c tu ra s  d ife ren te s  de la s  aquí d e sc r ita s . Por ejemplo, 

e l medio magnético 10 puede re tenerse  en un lu g ar de mo- : 

do e stac io n a rio  durante la s  operaciones de grabar y r e -  j 

producir , m ientras e l transductor 75 se l e  mueve l in e a l -  ; 

mentea lo  largo  de l a s  p is ta s  ind iv idua les del medio 10 ;

para r e g is tr a r  y re-p roducir información, y se l e  hace - 

pasar de p is ta  a p is ta  para explorar la s  p is ta s  individua­

le s .  Otra posib ilidad  es l a  de que e l medio 10 puede r e -  ¡ 

tenerse  en condición e s tac io n a ria  en general m ientras ce ; 

efectúa, l a  exploración de renglones ind iv iduales mediante 

e l movimiento del transductor 75 junto a l  medio 10, para i 

grabar y reproducir datos en la s  p is ta s  ind iv idua les, y a oon 

tinuación  puede tra s la d a rse  e l medio 10 paco a paso en r e -  : 

lao ión  con e l transdúctor 75 para lo g ra r  e l  desplazamiento ' 

r e la tiv o  del transducto r 75 y e l  medio 10, a f in  de tener
i í
lioceso a l a  p is ta  inmediata sucesiva del medio 10. E xiste  ! 

también l a  p o sib ilid ad  de que, en algunas c ircunstanc ias, ; 

re s u lte  conveniente estab lecer una exploración a lte rn a  j 

del transducto r 75 respecto  a l medio 10. Es d ec ir, de que . í 

se mueva e l transductor75 relativam ente respecto  a l  medio ; 

10 de modo que una de la s  p is ta s  de datos se explora en un j 

determinado sentido , l a  p is ta  s igu ien te  se explore en e l 

sentido opuesto, y a s í  sucesivamente.

^9*4,68
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Puede ser conveniente prever mecanismos y c ir -  

' cu ito s para e l control de retorno  de documentos, a .fin de 

s i tu a r  relativam ente en posición un medio de re g is tro , en 

e l comienzo de l a  primera p is ta  a, lo s  f in e s  de re g is tro  

o de reproducción, Así, en re lac ió n  con la s  operaciones 

de grabar, reproducir, grabar con ju s tif ic a c ió n  y repro- 

; ducir con ju s tif ic a c ió n , a rr ib a  analizadas, ta le s  medios 

: de contro l de reto rno  se pueden poner en acción inm ediata- 

j mente a l oprimirse l a  te c la  do control de modos asociada,

; estableciéndose una primera posición de p is ta  en la  ficha  an-
i

' t e s  de encenderse l a  lámpara de modos situada bajo l a  te -

CXCÜO

| Si bien l a  invención se ha ilu s tra d o  y descrito
i i
jen p a r tic u la r  con re fe ren c ia  a un número de formas de ejccu»

jción de l a  misma, se sobreentiende para la s  personas ver-

jsadao en l a  m ateria que pueden hacerse en e l la  diversos

i cambios de forma y de d e ta lle  d is t in to s  de lo s  indicadosi
isin  por o lio  s a l ir s e  del ámbito n i apartarse  del e s p í r i -  

¡tude l a  invención..
i
J E sta so lic itu d  que corresponde a l a  presentada ¡

jen Estados Unidos de América e l 14 de Liarzo de 1967 bajo : 
i ' t
jel n2 623.053, se acoge a lo s  beneficios del a r tic u lo  51 !

:del vigente E sta tu to  3obre Propiedad In d u s tr ia l .  ■

I

!
i

30
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lo s  puntos de invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de e s ta  so lic itu d  de 

5 Patente de Invención en España por VEIKIE arios son lo s

s ig u ien tes : .

1 .-Un aparato para grabar o r e g is tr a r  señales 

de datos en unión de un medio de re g is tro  de f ic h a  mag­

n é tic a , que comprende: una fuente de sum inistro de señales 

10  de datos rep re sen ta tiv a s  de carac te res  de información y fun­

cionales dispuestos en categorías, ta le s  como renglones o': 

l in e a s ; medios de t r a t a r  una fich a  magnética de re g is tro , \

; l a  cual tien e  una p lu ra lidad  de afeas de almacenaje l in e a -
• , - i

le s  para guardar categorías de datos individualm ente; me-'

10  dios, asociados a dichos medios de t r a ta r ,  para grabar í

la s  señales procedentes de dicha fuente en un medio de '
]

. f ic h a  magnética, en dichos medios de t r a ta r ,  medios para ‘

: mover relativam ente en l ín e a  re c ta  dicha fich a  de re g is tró
i ¡
• y dichos medios de grabar, desde una posición in ic ia l  o dé:

15 ' p a rtid a , para r e g is tr a r  señales de datos en una p is ta  se -:
|

: leccionada en dicha fich a ; medios capaces de funcionar I 
: f \
1 a l a  term inación del re g is tro  de una categoría  ind iv idua l,: i
• para reponer o re s ta b le c e r  relativam ente dicha fich a  de !
! , i
; r e g is tro  y dichos medios de grabar en dicha posición  de
v

20 i p a rtid a ; y medios asimismo, ‘capaces de funcionar durante

I dicha operación de reponer, desplazando relativam ente d i-  i 

‘ cha fich a  de re g is tro  y dichos medios de grabar a  una j 

■ nueva posición l in e a l ,  a f in  de que una nueva ca tegoría  | 

i de señales de datos ocupe un área  l in e a l  de almacenaje d is -  

25 I t in t a  en dicho medio.

i

29.4.68 90 -
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2 .-  EL aparato de l a  re iv ind icación  1, en e l que 

dicha fuente de sum inistro de datos comprende una p lu ra l i ­

dad de medios de in troducción por teclado; y en e l  que d i­

chos medios de in troducción por teclado y dicha unidad de 

'tratam iento magnético constituyen un aparato u n ita rio  por­

t á t i l  en e l  que se prevé l a  introducción de un medio dc- 

re g is tro  y e l  desplazamiento y movimiento re la tiv o s  ind ica­

dos.

3 .-  El aparato de l a  re iv ind icación  2, en e l que 

dichos medios de reposición  y dichos medios de desplaza­

miento se hacen funcionar bajo e l control de unas te c la s  

de nueva fich a  y de nuevo renglón respectivamente asociadas. 

| 4 .-  E l aparato de l a  re iv ind icación  1, que ade­

más comprende: unos medios asociados a dichos medios de t r a ­

ta r  fich as , para rep ro d u c ir ',, la s  señales de datos previa­

mente reg is tra d as  en un medio de fich a  magnética; y medios 

capaces de funcionar durante una operación de reproducir,
i
para mover y desplazar relativam ente dicho re g is tro  como 

en una operación de grabar.

! 5»- El aparato de l a  re iv ind icación  4, en el que
t
dichos medios de grabar y dichos medios de reproducir cons-
i
titu y en  un conjunto de transductor; en e l  que dicho medio
i
4e f ic h a  de re g is tro  se mantiene en condición relativam ente 
i i

e s tac io n a ria  durante la s  operaciones de grabar y reproducir;

y en e l  que dichos medios de mover relativam ente y dichos ;
aedios de desplazamiento son capaces de funcionar moviendo j

clicho transductor a lo la rg o  de un área l in e a l  de almacenaje
j

para explorar dicha área  de almacenaje, y haciendo pasar j \ '
Í * 1jlioho transductor a l  area  l in e a l  de almacenaje inmediata j

sucesiva cuando haga f a l t a .  j
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6 . -El aparato de l a  re iv ind icac ión  4, e¿ e l que \ 

la s  señales de datos procedentes de diclia fuente de sumi­

n is tro  están  d ispuestas por grupos de carac teres de longitud  

variab le  entre  una long itud  mínima p re f ija d a  y una long i­

tud máxima p re fija d a ; y en e l que dichos medios de mover 

relativam ente se hacen funcionar en una d is tan c ia  mayor

o menos apropiada, según e l  caso, durante e l re g is tro  y l a  

reproducción de l a s  señales de «fetos.

7 . -*E1 aparato de l a  re iv in d icac ió n  4, en e l  que 

dichas señales de datos están  d ispuestas por grupos in d i­

viduales rep resen ta tivos de carac te res de información y 

funcionales, .siendo cada uno de dichos carac teres de una • 

long itud  normal p re fijad a ; y en e l que dichos medios de mo­

ver relativam ente se hacen funcionar a una d is tan c ia  p r e f i l  

jada, para r e g is t r a r  o grabar reproducir grupos de s á n a le s ' 
de Ja to s .

8 . -21 aparato de l a  re iv in d icac ió n  4, en e l que \ 

dichos medios de mover relativam ente y dichos medios de re ­

poner relativam ente están  situados en un lu g ar p re fijad o  do 

diclios medios de tratam iento  para su ap licac ión  a un medio -de 

cha de re g is tro  magnético a l l í  in troducido, a f in  de mover 

dicho medio en e l sentido de avance y en e l de re troceso  re s ­

pecto a dicha posición  p re fijad a , para l a  explotación duran­

te  la s  operaciones de grabar y reproducir; y para en e l oue‘ 

dichos medios de desplasamiento re la tiv o  comprenden unos me­

dios de escalonamicnto o avance a paso, movibles en sentido.
* -■ i
tran sv e rsa l a  l a  tra y e c to r ia  de movimiento de un medio de !■ ' \
f ich a  de re g is tro , para soportar dichos medios de grabar y re

producir en re la c ió n  de exploración respecto  a dicho medio-
; , i
de re g is tro , y unos medios electrom agnéticos asociados paras
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' hacer funcionar dicho 3 tic d i o a de escalonamiento, efectuando 

' un desplazamiento de p isto  a p is ta  de di olios ¡¡¡odios de gra­

bar y rep roducir.

9 .-  31 aparato de l a  re iv ind icación  4, que com­

prende además: medios de p e rc ib ir  o d e tec ta r l a  posición 

de un medio magnético de re g is tro  para su apropiada explo­

rac ión  durante l a s  operaciones de grabar y reproducir; y 

medios de control de accionamiento, controlados por dichos 

medios de p e rc ib ir , para con tro lar e l funcionamiento ac d i­

chos medios de reposición  re la t iv a  y dichos medios de des­
plazam iento.i
• 10.- El aparato de l a  re iv ind icación  9, en e l  que

dichos medios de p e rc ib ir  están  en forma de conmutador de 

f ich as  dispuesto para su desplazamiento por un medio de 

fich a  de re g is tro  durante su movimiento en dicha unidad de 
t r a t a r .

11. -  El aparato de l a  re iv ind icación  9, en e l oue 

dichos medios de con tro l de accionamiento hacen funcionar

a dichos medios de mover relativam ente, para devolver uni J't

medio de fich a  magnética a una posición in ic ia l  cuando d i-  

<jho medio de f ic h a  se haya movido h asta  más a l l á  de dicha 

posición in ic ia l  debido a l a  in e rc ia  estab lec ida  durante 

e l  funcionamiento de dichos medios de reposición .

12. -  E l aparato de l a  re iv ind icación  4, que ade­

mas comprende unos medios adicionales de mover re la tiv am en -;
i

te , asociados a dichos medios de tratam iento , para mover j

relativam ente dicha fich a  de re g is tro  hacia dicha posición!
| |
fie p a rtid a  en coincidencia con una operación de grabar, a •

f in  de tener acceso a la s  señales de datos rec ien  re g ís tr a ­

las, con f in e s  de edición . !

!
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13. -  E l aparato de l a  re iv ind icac ión  12, que 

además comprende medios controlados por un operador para se­

lecc ionar categorías de información deseadas con f in e s  de 

edición, ta le s  como renglones, palabras y carac te res .

14. -  El aparato de l a  re iv in d icac ió n  12, en e l  

que dichos medios de mover relativam ente, dichos medios 

de reponer relativam ente y dichos medios ad ic ionales dé 

mover comprenden cada uno un conjunto de ro d illo s  a p lica ­

ble a una f ic h a  de re g is tro , y tienen  cada uno irnos medios ; 

de embrague respectivamente asociados, que se oueden ■ conec- 

ta r  o a p lic a r  selectivam ente para impulsar dicha fich a  ha- ¡ 

c ia  adelante durante la s  operaciones normales de grabación j 

o re g is tro  y reproducción, para reponer relativam ente -dicha 

fich a  a dicha posición de p a rtid a  a f in  de tener acceso a  ; 

un nuevo renglón, y para in v e r t i r  e l movimiento de dicha ¡ 

f ich a  durante l a s  operaciones de grabar y reproducir, a lo s  
f in e s  de edición .

15. -  El aparato de l a  re iv ind icac ión  14, en e l  : 

que dichos medios de reposic ión  r e la t iv a  y dichos medios de' 

embrague asociados pueden hacerse funcionar a mayor ve loc i­

dad que dichos medios de mover relativam ente y que dichos 

medios ad ic ionales de mover.

16 .  -  El aparato de l a  re iv ind icac ión  14, en e l . 

que dichos medios de mover y de reponer están  en su to ta l i - i
f

dad alineados en general iránsversalniente cruzando l a  t r a ­

y ec to ria  de movimiento de una fich a  de re g is tro ;  y que ade—: 

más comprenden una p lu ra lidad  de trenes de engranajes aso- - 

ciados a cada uno de dichos medios de mover y de reponer; '
í

y unos medios capaces de mover, asociados en común a l a  to - j 

ta iid ad  de dichos tren es de engranajes, para e fec tuar e l ■

23.8.63
i

-  94 -



5

10

15

20

25

30

: movimiento de accionamiento cuando haga f a l t a .

17 .- El aparato de l a  re iv ind icación  4, en e l 

que dichos medios de mover relativam ente y dichos medios 

de reponer relativam ente comprenden cada uno unos conjuntos 

de ro d illo s  ap licab les a dichas fich as de re g is tro , y unos 

medios de embrague respectivamente asociados para a p lic a r

0 conectar selectivam ente a dichos conjuntos de mover r e la ­

tivamente y de reponer relativam ente, según necesidades.

13.- El aparato de la  re iv ind icación  17, en di 

que en dichos medios de t r a t a r  se tiene  p rev is ta  l a  in tro ­

ducción de una ficha  magnética a d is tan c ia  su fic ien te  pa­

la  tomar contacto con dichos medios de mover relativam en­

te  y dichos medios de reponer relativam ente; y que además 

comprende medios de s i tu a r  fich as en posición, capaces de1
funcionar t r a s  dicho contacto in ic ia l  poniendo en acción 

dichos medios de mover relativam ente y dichos medios de 

embrague asociados, h asta  l le v a r  dicha fich a  a una posi-
)  f

cion in ic ia l ,  y desactivando luego dichos medios de mover 

relativam ente y dichos medies de embrague, 

i 19«- El aparato de l a  re iv ind icac ión  17, en el

que dicho conjunto de mover relativam ente y dicho conjun-
i
■jfco de reponer relativam ente están  alineados escncialmen-
I
te  en sentido tran sv ersa l orneando l a  tray e c to ria  de movi­

miento de un. medio de f ic h a  de reg is tro ; y que además com- . 

prende una p lu ra lidad  de trenes de engranajes asociados 

dichos medios de mover y dichos medios de reponer, para
*
efectuar e l accionamiento de dichos ro d illo s ;  y unos me-
!
dios capaces de mover, asociados en común a l a  to ta lid a d  ! 

de dichos tren es de engranajes, para e fec tuar e l mevimien- ¡ 

*;o de accionamiento o transm isión de fuer na motriz, cuando ■

29.4.63
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20. -  31 aparato de l a  re iv in d icac ió n  17, en e l

quo d i olía fuente de sum inistro de dates comprende nng má- : 

q,uina de e s c r ib ir  dotada de un teclado con te c la s  de ca­

ra c te re s  y funcionales, en tre  la s  que se incluye una te c la  

de re to rno ; y en e l que dicho ro d illo  de movimiento r e la ­

tivo  se a p lic a  a una f ic h a  de re g is tro  de manera in term i­

ten te  para e fec tuar una grabación o re g is tro  escalonado :

o paso a paso de señales de datos a l  hacerse funcionar’ !

dichas te c la s  de información y funcionales; y en e l que ■ 

dicho ro d il lo  de reposic ión  re la t iv a  se ap lica  a dicho.me- i
• - i

dio de re g is tro  en respuesta  a una señal de retorno ‘proce- ¡ 

dente de dicha máquina de e sc r ib ir , serial rep re sen ta tiv a  ; 

de una operación de reto rno , a f in  de reponer dicho medio ; 

de re g is tro  llevándolo a una posición in ic ia l  y dejándolo \ 

dispuesto para la s  señales de datos destinadas a un nuevo 

renglón de información.

21 . -  31 aparato de l a  re iv ind icación  17, que ade 8 

más comprende: un conjunto u n ita rio  o unidad de maquina

de e s c r ib ir  que posee un teclado para l a  in troducción de ca­

ra c te re s  funciona3.es y de información; y en e l que dicha ;

z uente de sum inistro de datos es capas de funcionar su- • 

m inistrando señales de datos bajo e l control de dicho t e -  ! 

ciado para su re g is tro  en dicho medio magnético; y en e l  i 

que la s  señales derivadas durante una operación de rep ro - ¡
í

lu c i r  se sum inistran a dicha máquina de e s c r ib ir  para e fe c l
i

to a r l a  producción de un tex to  e sc r ito  o inroreso. \
f
i

22 . -  SI aparato de l a  re iv ind icac ión  4, que ade- j 

más comprende una unidad combinada de máquina de e s c r ib ir  I

y teclado; y en e l que dicha fuente de sum inistro de datos 

! -  96 -
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; sum inistra señales de datos en respuesta  a l a  acción de
l
; oprim ir te c la s  de información, y funcionales en dicho 

teclado, para r e g is t r a r  en dicho medio de ficha  magnéti­

ca; y en e l que la s  señales de datos derivadas durante 

la s  operaciones de reproducir se sum inistran a dicha mé- 

, quina de e s c r ib ir  para hacerla  funcionar a f in  de produ­

c ir  un tex to  e sc r ito  o impreso.

, 2 3 .- ,El aparato  de l a  re iv ind icación  22, que

además comprendo unos c irc u ito s  aritm éticos para calcu lar 

; datos de ju s tif ic a c ió n  respecto a  lo s  renglones in d i \ i -  

! duales de información; en e l que dicho teclado y dicha 

• fuente de sum inistro de datos se hacen funcionar sumi- 

| n istrando  señales de datos rep resen ta tiv as  de un tex to
tI
jen  bruto .(sin ju s t i f ic a r )  para su re g is tro  en dicho rne- 

id io ; y en e l  que se disponen medios de ju s tif ic a c ió n  ca- 

‘ paces de responder a l a s  señales de datos derivadas du- 

; ran te  una operación de reproducir, y a la s  señales pro- 

; cedentes de dichos medios a ritm éticos, para producir un 

I tex to  impreso ju s tif ic a d o , en dicha máquina de e s c r ib ir ,
t ,
; 24•- El aparato de l a  re iv ind icac ión  23, en el
i
; que dicho teclado tiene  una te c la  de retorno para e fec- 

tuar e l  reto rno  re la tiv o  de lo s  medios de e sc r ib ir , y de 

un documento situado en dicha máquina de e sc r ib ir , l l e ­

vándolos a un área de margen izquierda; y en e l que dichos 

medios a ritm éticos se hacen e fec tivos, a l  o c u rrir  dicho 

movimiento de reto rno  y e l reconocimiento de una señal de :

|re to rno  dando datos de ju s t if ic a c ió n  automáticamente. '
í
í 2 5 .- El aparato de l a  re iv ind icación  23, aue ade-
í
!más comprende: unos medios de almacenaje o re g is tro  do ta- ;
! i
dos de capacidad su fic ien te  para dar acomodo a la s  señales!
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de datos de carac teres sum inistradas por dicho teclado y 

dicha fuente de sum inistro de datos durante l a s  operacio­

nes de r e g is t r a r  o grabar, y reproducidas desde dicho me­

dio de re g is tro  magnético durante la s  operaciones de r e -  

pi’oducir; y unos medios, asociados a dichos medios a r i t ­

méticos, para d e sa rro lla r  en dichos medios de almacenaje 

o r e g is tro  un carác te r de ju s t if ic a c ió n  rep resen ta tivo  de 

.valores y cantidades de espaciado en tre  palabras y dota­

do de una configuración de código comparable a l a  que por : 

lo  reg u la r se encuentra en l a s  señales de datos de carac te ­

re s .

26. -  El aparato  de l a  re iv ind icac ión  23, on e l 

que dichos medios de ju s t if ic a c ió n  poseen fa c ilid a d e s  pa­

r a  una p lu ra lidad  de operaciones de componer en tre  la s

que se incluyen la s  de ju s t if ic a c ió n  por columnas co la te -  ! 

ra le s , ju s t if ic a c ió n  en una so la  columna, con tra je , igua- : 

l a r  a l a  derecha, ig u a la r a l a  izquierda, y sus combina­

ciones.

27 . -  El aparato de l a  re iv in d icac ió n  23, que ade­

más comprende, unos medios controlados manualmente para su 

manipulación por un operador, para e s tab lece r e l paso y

la  long itud  de renglón deseada para lo s  renglones in d iv i-  . 

duales de información; y en e l  que dichos medios aritm é- ; 

t ic o s  están  controlados en parte  por dichos medios de e s -  í 

íab lec e r dicho paso y dicha longitud  de religión, para ; 

a s í  in d ic a r y oontro lar e l  proceso de l a  ju s t if ic a c ió n . -

28. -  SI aparato de l a  re iv ind icac ión  27, en e l  .

que dichos medios de e s tab lecer l a  long itud  de renglón comí
\

prenden unos medios se lec to re s  de longitudes y de f ra c c io -  |
í

ñes de long itud . j

29.4.68 -  98 -
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29.  -  E l aparato de l a  re iv ind icación  23, en e l 

que dichos medios a ritm ético s incluyen unos medios de alma­

cenaje o re g is tro  para acumular lo s  valores de escape de 

lo s  carac teres funcionales y de información, y unos medios 

de almacenaje o re g is tro  para acumular e l  número de lo s  

espacios en tre  palabras que se producen durante l a  e sc r i tu ­

r a  del tex to  en bruto, para su u l te r io r  empleo en d e te r-

; minar lo s  fac to res  de ju s tif ic a c ió n .

30. -  El aparato de l a  re iv ind icación  29, que ade- 

; más comprende: unos medios a ju s tab le s  manualmente para es-

itab leo e r e l  paso de tip o s  o de e sc r itu ra , y l a  longitud 

| deseada de lo s  renglones a ju s t i f ic a r ;  y unos medios a30-
i
'c iados a dichos medias a ritm é tico s,p a ra  comparar dichos re -
5
; g is tro s  de valores de escape y dichos re g is tro s  de espacios 

| en tre  palabras, a f in  de producir señales de zona de f in a l
i  - n -  .

! y de poder o facu ltad  de ju s t i f ic a r ;  y unos medios ind ica­

ndores puestos en acción por dichas señales para av isar a l
i

■ operador que se han producido dichas condiciones.

I 31 .- El aparato de l a  re iv ind icación  29, que ade­

más comprende: un re g is tro  p rin c ip a l de almacenaje para dar 

acomodo a la s  señales de carac teres durante l a s  operacio- 

jnes de r e g is tr a r  o grabar y reproducir; y unos medios, aso- 

|ciados a dichos medios a ritm éticos, para reagrupar dicho 

¡reg is tro  p rin c ip a l dándole l a  forma de una p lu ralidad  de 

¡reg is tro s  para e l d esa rro llo  de un carác te r de ju s t i f i c a -  ¡ 

jcién, dependiendo dicha reagrupación del número de espacios 

'de entre  palabras acumulados en dicho re g is tro  de espacios; 

jentre pa lab ras. í

32 .- El aparato de l a  re iv ind icación  23, que ade- 

más comprende: medios capaces de funcionar a l comenzar un ;

,4.68 -  99 -
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área ind iv idua l, l in e a l  de almacenaje para mover r e la t iv a ­
mente dichos medios de grabar o r e g is t r a r  y dicho medio

magnético de re g is tro  en una d is tan c ia  su fic ie n te  para  es­

tab lec e r  un área p re f ija d a  y asignada para un c a rác te r de 

ju s tif ic a c ió n ; y medios de grabación de ju s tif ic a c ió n , pa­

ra  e s tab lece r una secuencia de operaciones que sigue a 

l a  term inación de una categoría  de datos y que comprende 

.las de hacer funcionar dichos medios de reponer, para de- ; 

volver dicha fich a  de re g is tro  a dicha posic ión  in ic ia l

0 de p a rtid a , hacer funcionar dichos medios de mover r e í a - ; 

tivamente, dichos medios de grabar y dichos medios aritm é­

tic o s , para grabar un ca rác te r de ju s t if ic a c ió n  en dicho 

espacio asignado, y hacer funcionar después dichos medios : 

de desplazamiento a f in  de s i tu a r  una nueva área  linead. i 

de almacenaje en posic ión  para l a s  operaciones de g rabar. ;

33. -  El aparato de l a  re iv ind icac ión  32, que ade­

más comprende: un re g is tro  p rin c ip a l de almacenaje para  dar 

acomodo a l a s  señales de datos de c a ra rte re s  durante l a s  !

operaciones de grabar y reproducir; unos medios, asociados i 
í t
a dichos medios a ritm ético s, para d e sa rro lla r  una configura­

ción de c a -rá c te r  de ju s t if ic a c ió n  en dicho re g is tro  p r in -  ■; 

c ip a l, para su grabación o re g is tro  en dicho espacio asigna­

do: y unos medios, capaces de funcionar durante una operación 

de reproducir dando paso a dicho carác te r de ju s t i f i c a r  pre:- 

viamente grabado, hasta  dicho re g is tro  p rin c ip a l, para e s ta ­

b lecer la s  cantidades y lo s  valores de espacios necesarios I 

durante l a  sucesiva reproducción de la s  señales de datos 

de ca rác te r asociadas. .

34. -  El aparato de l a  re iv ind icac ión  32, en e l
t j
que dichas áreas l in e a le s  de almacenaje de datos están  d is-j
1 *
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|puestas en para le lo  en dicho medio, con una separación 

p re f ija d a  de p is ta  a p is ta ;  y en e l que dichos medios de 

¡desplazamiento se hacen funcionar inmediatamente a con ti­

guación  de grabarse dicho carác te r de ju s tif ic a c ió n , 

asignándose a s í automáticamente, en e l área de almacena- 

¡je  seleccionada a continuación, s i t i o  su fic ie n te  para el 

|sucesivo re g is tro  o grabación de un carác ter de j u s t i f i -  

¡car, a l  term inarse l a  categoría  de señales de datos aso-
i
í ciados.

i 35 .- El aparato  de l a  re iv ind icación  32, que
|
¡además comprende unos medios, asociados a dichos raedlos

¡de grabación de ju s tif ic a c ió n , para hacer funcionar d i-  
i
jeho aparato en toda una secuencia ue grabación f i c t i c i a ,

Sal tiempo que se mantienen dichos medios de grabar inac-
t
¡tivos, para e stab lecer e l área  asignada a un carác ter de 

i ju s t if ic a c ió n .
i t
| 3 6 .- El aparato de l a  re iv ind icación  35, que

Jademás comprende: unos medios de control de escalonamien-
t
to  o avance paso a paso, capaces de funcionar durante l a  

exploración de dicha á rea  asignada poniendo en acción d i­

chos medios de desplazamiento re la tiv o  hasta  s i tu a r  una 

nueva p is ta  de almacenaje en l a  posición de exploración; 

y unos medios de con tro l de franqueo de paso para mantener 

inac tivos lo s  medios de contro l de escalonamiento a l f i ­

nal de un c id o  f i c t i c io  de grabación y a s í  mantener l a  

exploraoián del renglón en curso en un momento dado, y 

que pueden hacerse funcionar, t r a s  l a  grabación de un ca­

rá c te r  de ju s t if ic a c ió n  en dicha área asignada, activan­

do dichos medios de escalonamiento a  f in  de e stab lecer l a  ‘ 

exploración de una p is ta  sucesiva y e stab lecer autom ática-:
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mente en diclia p is ta  sucesiva un área  asignada.

37. -  El aparato de l a  re iv in d icac ió n  23, que ade­

más comprende unos medios de con tro l de modos, en dicho 

aparato , para estab lecer un modo de trab a jo  de grabar o re ­

g is t r a r  durante e l cual l a s  señales de carac teres proceden­

te s  de dicho teclado se graban en p is ta s  ind iv iduales en 

un medio de re g is tro  de f ic h a  magnética, un modo de re p ro - : 

cfooir durante e l cual l a s  señales previamente grabadass i 
se reproducen y sum inistran de manera h ab itu a l a dicha má-' 

quina de e s c r ib ir  para producir un tex to  impreso, un modo 

de grabación o re g is tro  de .ju stificac ió n  durante e l cual ; 

se graban señales de datos en unión de lo s  datos de' j 'u s t i -  ; 

f ica c ió n  producidos por dichos medios a ritm éticos, y un 

É10̂ 0 reproducción de .ju stificac ió n  durante e l  cual lasL  i 

señales de datos grabadas en e l  modo de re g is tro  d e 'ju s t i -  ' 

f icac ió n  se reproducen y sum inistran a dicha máquina, de 

e s c r ib ir ,  para producir un tex to  e sc r ito  o impreso j u s t i -  ; 
ficado . - i

38. -  El aparato de l a  re iv ind icac ión  37, que •

además comprende unos medios que se pueden hacer funcionar : 

manualmente, situados en posición que permite e l  contro l : 

por p a rte  de un operador, para estab lecer cada uno de d i-  1 

chos modos de trab a jo  según convenga. ;

39. “ El aparato de l a  re iv in d icac ió n  37, en e l  i 

que dichos medios de mover relativam ente son capaces de fun­

cionar, en e l modo de grabar o r e g is tr a r ,  moviendo dicha 

f ic h a  h asta  una posición in ic ia l  dejándola d ispuesta  para  ¡ 

l a  grabación de la s  señales de datos de ca rac te res  suminis— í 

tracas  aesde dicho teclado; y en e l que dichos medios de |
> f

mover relativam ente se pueden hacer funcionar en e l modo d e !

29.4.68
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're g is tro  de ju s tif ic a c ió n  para mover dicho medio lle v án ­

dolo  más a l l á  de dicha posición in ic ia l  a f in  de e s tab le -
i

cer un espacio su fic ie n te  para grabar más tarde un carác- 

¡ter de ju s tif ic a c ió n .

5 ; 4 0 .- SI aparato de l a  re iv ind icación  39, en e l

que dichos medios de mover relativam ente se hacen funcio-
í

nar de manera relativam ente continua durante e l modo de 

rep roducir, para explorar la s  señales de datos de carác te r 

previamente grabadas, y en e l modo de reproducción de ju s- 

10 ‘t if ic a c ió n  para explorar, por este  orden la s  señales de

|ju s tif ic a c ió n  y de datos de carác ter previamente grabadas, 

i 41 .- Un aparato para grabar o r e g is tr a r  señales

¡de datos.t
j ¡Tal y como se ha d escrito  en l a  Memoria que an te -

15 'cede, y representado en lo s  dibujos que se acompañan para

lo s  f in e s  que se han especificado.
í
i E sta  Memoria consta de ciento  tre s  hojas e s c r i-
i ,
$as a maquina por una so la  cara.

¡ Madrid, 3 MAY.

¡

i
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