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La presente Memoria descriptiva tiene como f in  

la  declaración del objeto sobre que ha de, recaer e l p r i­

v ile g io  de explotación industria l y comercial exclusivo 

en e l te r r ito r io  nacional, de acuerdo con la  Legislación  

vigente, de una Patente de Invención que, como e l enun­

ciado indica, tra ta  de un mecanismo para obtener e l des­

plazamiento automático y asimétrico de masas respecto a 

un e je  de rotación, a l cual están ligadas.

La fina lidad  del presente mecanismo es obtener 

en forma automática sincronizada respecto a l movimiento 

ro ta tivo  de un e je  e l desplazamiento de masas desde una 

posición extrema a otra opuesta, siguiendo una trayecto­

r ia  recta  y diametral respecto a l conjunto en rotación.

EL mecanismo comprende varios elementos c i l in ­

dricos formados cada uno por tres tubos coaxiales, de __

lo s  cuales e l in te r io r  a lo ja  una masa dotada de un salien  

te  la te ra l que transpasa una ranura longitudinal y r e c t i

lin ea  del tubo citado así Como otra ranura del tubo in __

tenue di o que forma una helice» El tubo externo es simple 

mente envolvente y se sujeta a l e je  de rotación de forma 

que e l e je  de dicho conjunto queda situado diametralmen­

te  respecto a dicho e je  de rotación.

El tubo intermedio, que posee la  ranura h e li­

co idal, permanece inmóvil junto con e l tubo envolvente,-  

pero e l tubo in te r io r , dotado de una ranura recta, puede 

g ira i dentro de su envolvente, de forma que estando dota 

do con una rueda dentada que engrana en determinadas po­

siciones angulares son sectores dentados, convenientemen 

te  dispuestos, se obtiene a l g ira r e l e je  soporte despla 

zamiento de la  masa in te r io r .30
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EL citado e je  soporte tiene montados varios con 

juntos como e l anteriormente descrito, según posiciones an 

guiares iguales, por lo  que combinando adecuadamente lo s  - -  

sectores dentados, la  longitud del arco de estos respecto 

a la  circunferencia de la  rueda dentada y e l desplazamien­

to de las masas, es posible 3ituar las  masas, que actúan -  

de contrapesos a un lado del plano v e r t ica l que pasa por -  

e l citado e je  de rotación, consiguiendo un desplazamiento 

del centro de gravedad del conjunto respecto a l e je  de ro­

tación.

Con e l f in  de fa c i l i t a r  la  mejor interpretación 

del invento, en los  dibujos adjuntos complementarios de la  

presente exposición se representa una forma práctica para 

su rea lización  industria l que únicamente se incluye con ca 

rácter meramente informativo y , por consiguiente, no lim i­

ta tivo  del invento.

En los  citados dibujos:

la  figu ra  1 muestra una v is ta  la te ra l del mecanis 

mo»

nismo.

la  figu ra  2 es una v is ta  por un extremo del meca

la  figu ra  3 muestra una v is ta  la te ra l de la  fun­

da envolvente de un conjunto.

la  figu ra  4 muestra una v is ta  la te ra l del tubo -  

intermedio de un conjunto.

la  figu ra  5 muestra una v is ta  la te ra l del tubo -  

in te r io r  y g ira torio  de un conjunto1.

la  figu ra  6 muestra una v is ta  la te ra l de un con­

trapeso#

la  figu ra  7 muestra una sección según V II-T il de 

la  figu ra  1.30.
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En las citadas figuras la s  referencias numéricas
1

corresponden a lo s  siguientes elementos:

1 . -  Tubo exterior;

2. -  Rueda dentada;

3a y 3b.- Sectores dentados;

4 . -  Eje de rotación;

5. -  Pesa;

6 . -  P ivote;

7*- Tubo in te r io r ;

8. -  Ranura re c t ilín ea  del tubo in te r io r ;

9 . -  Tubo intermedio;

10. -  Ranura h e lico ida l del tubo intermedio;

Como se muestra en la s  figuras 1 y 2, e l mecanismo 

se compone de un e je  4 montado entre co jinetes, cuyo e je  -  

tiene acoplados en posición diametral cinco conjuntos c i— 

lín d ricos , de lo s ' que sobresale una rueda dentada 2. Los -  

citados conjuntos están montados en e l e je , de manera que 

forman ángulos iguales.

Coincidente con la  posición de cada rueda denta 

da están situados la s  parejas de sectores dentados 3a y 3b, 

situados en posiciones diametralmente opuestas, de forma -  

que a l engranar con la  rueda dentada esta g ira  en un sentí 

do y en otro, por ejemplo, s i la  rueda g ira  vuelta y media 

en un sentido a l engranar con e l sector 3a, g ira  vuelta y 

media en sentido opuesto a l engranar con e l sector 3b»

Cada conjunto se compone de un tubo in te r io r  7 

a l cual es so lidaria  la  rueda dentada 2, cuyo tubo presen­

ta  una ranura re c t ilín ea  8. Dentro de dicho tubo se a lo ja  

e l peso 5, que tiene un p ivote 6 que traspasa la  ranura 8. 

El tubo 7 se a lo ja  coaxialmente en e l in te r io r  del tubo 9
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que presenta a su vez una ranura helico ida l 10 en la  que 

se a lo ja  e l extremo del p ivote 6.

Ambos tubos se alojan en e l in te r io r  del tubo 

1, fija d o  a l e je  4. EL tubo 9 permanece f i j o  dentro de -  

la  funda» pero e l tubo 7 puede g ira r0

Por consiguiente a l g ira r e l tubo 7» movido -  

por la  rueda dentada a l engranar con uno de lo s  sectores 

dentados, se produce e l desplazamiento del peso 5.

En la  figu ra  2 se muestra 'uno de lo s  conjuntos 

en posición intermedia, es decir, con la  rueda dentada en 

la  mitad de su movimiento ro ta tivo . Antes de in ic ia r  e l 

engrane es decir, a l co incid ir la  rueda dentada con el -  

extremo "m" del sector 3a, e l peso estaría en la  posición 

A. En la  posición intermedia e l peso se encuentra en la  

posición B y a l terminar de recorrer la  rueda e l sector, 

es decir en e l extremo "n" de éste, e l peso se encontra­

rá  en e l extremo opuesto, es decir en la  posición C, del 

conjunto.

Cuando e l mismo conjunto alcance e l extremo — 

"x" del sector 3b y la  rueda g ire  en sentido contrario,-  

e l peso se mueve en sentido inverso a l anteriormente des 

c r ito  hasta que la  rueda alcanza la  posición del extremo 

"y", siempre considerando e l sentido de giro representa­

do por la  flecha.

Las masas se sitúan siempre a la  izquierda del 

plano v e r t ica l que pasa por e l e je  de rotación.

Descrita suficientemente la  naturaleza del in­

vento, asi como un ejemplo de rea lización  práctica del -  

mismo, solamente cabe añadir que en e l conjunto y partes 

descritas es posible introducir cambios de materias, formas

.12
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y disposición, siempre que ta los  alteraciones no supon­

gan variación sustancial en e l mismo.

El so lic itan te  se reserva e l derecho de exfcen 

der esta demanda a lo s  países extranjeros, reivindican­

do la  misma prioridad de la  presente so lic itu d , a l ampa 

ro del Convenio Internacional para la  protección de la  

Propiedad Industria l.

Igualmente e l so lic itan te  se reserva e l dere­

cho de introducir en la  presente Invención, cuantos per 

faccionamientos sobre la  misma puedan derivarse mediante 

la  so lic itu d  de lo s  correspondientes certificados de — 

Adición en la  forma señalada por la  le y .

N O T A

la  Patente de Invención, que se s o lic ita  por 

vein te años, para España, de acuerdo con la  vigente Le­

g is lac ión , deberá recaer, sobre: "MECANISMO PARA OBIE— 

NER EL DESPLAZAMIENTO AUTOMATICO Y ASIMETRICO DE MASAS 

RESPECTÓ A UN EJE DE ROTACION AL CUÁL ESTAN LIGADAS", -  

según la s  características esenciales de las  siguientes: 

R E I V I N D I C A C I O N E S

i s . -  Mecanismo para obtener e l desplazamiento 

automático y asimétrico de masas respecto a un e je  de -  

rotación a l cual están ligadas, que se caracteriza por­

que e l  e je  de rotación, dispuesto en posición horizon— 

ta l ,  tiene fijados  en posiciones diametrales y formando 

ángulos iguales, varios conjuntos que alojan una masa -  

susceptible de desplazamiento longitudinal dentro de su 

alojamiento entre dos lím ites  f i j o s  y equidistantes del 

centro de rotación, cuyo movimiento está determinado por 

la  acción de una rueda dentada situada en e l extremo —



de cada conjunto, que g ira  en un sentido u otro a l engra­

nar con sectores dentados adecuadamente situados, y f i j a ­

dos a la  base o bancada de sustentación del e je  de rota— 

cion de todos lo s  conjuntos, de forma que a l g ira r este -  

las  masas se sitúan automáticamente a un lado del plano -  

v e r t ica l que pasa por e l e je  de rotación*;

2 »*- Mecanismo para obtener e l desplazamiento 

automático y asimétrico de masas respecto a un e je  de ro­

tación a l cual están ligadas, según la  reivind icación  1§, 

que se caracteriza porque lo s  sectores dentados correspop. 

dientes a cada conjunto forman una pareja que engrana con 

la  rueda dentada por lados opuestos y se encuentran en po­

siciones diametralmente opuestas respecto a l e je  de rota­

ción de todos los  conjuntos.

38.- Mecanismo para obtener e l desplazamiento -  

automático y asimétrico de masas respecto a un e je  de ro­

tación a l cual están ligadas, según la  reivindicación  18, 

que se caracteriza porque los  conjuntos están formados —  

por tres tubos coaxiales, de lo s  cuales e l externo es l i ­

so y se f i j a  transversalmente en e l e je  de rotación, e l -  

intermedio, f i j o  a l externo, presenta una ranura h e lico i­

dal y e l in te r io r , montado de forma que g ira  libremente -  

en su alojamiento, presenta una ranura longitudinal según 

una generatriz y a lo ja  la  masa, formada por un contrapeso 

susceptible de desplazamiento longitudinal dentro de su -  

alojamiento, que está dotada de un p ivote que traspasa la  

ranura longitudinal y a lo ja  su extremo en la  ranura h e li­

co idal, de forma que a l g ira r e l tubo in te r io r  se produce 

e l desplazamiento lin ea l de dicha masa, para alcanzar 

tomáticamentóla posición extrema.

au-
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4 » .-  "MECANISMO PARA OBTENER EL DESPLAZAMIENTO -  

AUTOMATICO Y ASIMETRICO DE MASAS RESPECTO A UN EJE DE ROTA 

CION AL CUAL ESTAN LIGADAS".

Según queda austancialmente descrito en la  pre— 

5o- sente Memoria descriptiva, que consta de ocho hojas escri­

tas a máquina por una sola cara y acompañada de dibujos,

Madrid, 12 Marzo 1.968.

D. José BARRANZO RUIZ y 

D. Ricardo BARRANCO RUIZ.

P.P.
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