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La presente Memoria descriptiva tiene como fin
la declaracidn del objeto sobre que ha de, recaer el pri-
vilegio de explotacidn industrial y comerciel execlusivo
en el territorio nacionsl, de acuerdo con la Legislacidn
vigente, de una Patente de Invencidn que, como el enun-~-
ciado indica, trata de un mecanismo para.obtener el des-—
plazemiento automdtico y asimétrico de masas respecto s
un eje de rotacion, al cual estan ligadas.

La finalided del presente mecanismo es obtener

-en forms automdtica sincronizada respecto al movimiento

rotativo de un eje el desplazemiento de masas desde una
posicidn extrema a otra opuesta, siguwiendo una treyecto=
ria recta y diametrel respecto al conjunto en {otacién.
El mecanismo comprende varios elementos ciline-

dricos formados cada uno por tres tuboé coaxiales, dg =-
los cuaeles el interior aloja una mass dotada de un salien
te lateral que transpass uns ranurs longitudinal y recti
1inea del tubo citado asl como otra ramura del tubo in—
termedio que forma una hé}ice. EL tubo exte;no es simple
mente envolvente y se sujets al eje de rotacidon de forma
que el eje de dicho conjunto queda situado diametralmen~
te respecto a dicho eje de rotacidm.

| El tubo intermedio, que posee la ranura heli-
coidal, permanece immovil junto con el +ubo envolvente,-

pero el tubo interior, dotado de una ramurs recta, puede

" glrer dentro de su envolvente, de forma que estando dotg

do con una rueda dentads gque engrana en determinadas po-
siciones engulares son sectores dentados, convenientemen
te dispuestos, se obtiene gl girer el eje saports desplg

zemiento de la masa interior,
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El citado eje soporte tiene montados varios con
Juntos como ei anteriormente descrito, segﬁn posiciones an
guleres igueles, por lo que combinamdo adecuademente 108 =~-
sectores dentados, la lonz!.'bugi del arco de estos respecto
a la circunferencia de la rueda dentads y el despleazemien~
to de las masas, es posible situar las mases, que actuan -
de contrapesos a un lado del plano vertical que pesa por -
el citado eje de rotacidn, consiguiendo un’ desplazamiento
del centro de gravedad del conjunto respecto al eje de ro-
tacion,

‘Con el fin de facilitar la mejor interpretacidn
del invento, en los dibujos adjuntos complementarios de la
presente exposicion se representa una forma préctica pars
su realizacidén industrial que unicemente se incluye coh ca
récter meramente informative y, por consiguiente, no limi-
tativo del invento.

En los citados dibujoss

La figura 1 muestra una vista leteral del mecanig
o,

La figura 2 es una vista por un extremo del mecg
nismo. )

La figura 3 muestra una vidta latersl de la fun—
da envolvente de un conjunto,

La figura 4 nuestra una vista lateral del tubo =—
infermedio de un conjunto.

La figure 5 muestrs una vista lateral del tubo =~
interior y giratorio de un conjunto.

La figurs 6 muestra una viste latersl de un con-
trapeso.

La figura 7 muestra una seccidn segin VII-VII de

la figura lie



e

10.

156

20.

25,

30,

En las citadas figuras las referencias numéricas
corregponden g lés siguientes elementos:

1.~ Tubo exterior;

2+~ Rueda dentadaj

3a y 3be~ Sectores dentados;

4.~ Eje de rotecidn;

5.= Pesas |

6.~ Pivote;

Te= Tubo inxerior;

- 8,- Ranura rectilinea del tubo interior;

9¢~ Tubo intermedlo; 7

10.~ Ramuras helicoidal del tubo intermedio;

Como se muestra en las figures 1 y 2, el mecaniasmo
se combone de un eje 4 montado entre cojinetes, cuyo eje -
tiene acoplados en posicién @iametral cinco conjuntos ci=--
lindricos, de los que sobressle una rueda dentads 2. Los -

citados conjuntos estén montados en el eje, de manera que

'forman'éngulos iguales.

Coincidente con la posicion de cada rueda denta
da esﬁén siftuados las parejas de sectores dentados 3a y 3b,
gituados en posiciones diametralmente opuestas, de forms -
que al engraner con le rueda dentada esta gira en un senti
do y en otro, por ejemplo, si la rueda gira vuelta y medig
en un sentido al engranar con el sector 3a, gira vuelita ¥y
media en sentido opuesto al engranar con el sector 3b.

Cade conjunto se compone de un tubo interior 7
al cual es solidaria le rueda dentada 2, cuyo ftubo presen-
ta una renura rectilines 8. Dentro de dicho tubo se aloja
el peso 5, que tiene un pivote 6 que traspssa la ranurs 8.

Zl tubo 7 se aloja coaxislmente en el interior del tubo 9



que presente a su vez una ramurs helicoidal 10 en la que
ge aloja el extremo del pivote 6. '
Ambos tubos se alojan en el interior del tubo
1, fijado al eje 4. EL tubo 9 permanece fijo dentro de -
5 la funda, pero el tubo 7 puede girar,
Por consiguiente al girar el tubo 7, movido -
por la rueds dentada al engranar con uno de los sectores
dentados, se produce el desplazemiento del peso 5.
En la figura 2 se muestra uno de los conjuntos
10, en posicion intermedie, es decir, con la rueda dentads en
la mitad de su movimiento rotativo. Antes de iniciar el
engrane es decir, gl coincidir la rueda dentade con el -
extremo "m" del sector 3a, el ﬁeso esfaria en la posicién
A¢ En laqpasicién intermedia el peso se encuentra en lg
15, posicion B y al terminar de recorrer la rueds el sector,
es decir en el extremo "n" de éste, el peso se encontra-
ré en el extremo opuesto, es decir en la posicion C, del
conjunto,
Cuando el mismo conjunto elcance el extremo =-
20, "x" del sector 3b y la rueda gire en sen’c:i.doVcon.trar:!.o,-~ '
alapeso Se mueve en sentido inverso al enteriormente des
crito hasta que la rueda alcanza la posicidn del extremo
Uy", siempre considerando el sentido de giro representa-;
éo"por la flechs. )
25. Las masas se situen siempre a la izquieréa del
plano verticel que pase por el eje de rotacidne
Descrita suficientemente la naturalesza del in-
vento, asi como un ejemplo de realizacidn préctica del -
mismo, solamente cabe afiadir que en el conjunto y partés ,

30. descritas es posible introducir cembios de materias, formas
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y disposicidn, siempre que tales alteraciones no supon-
gan variacion sustancial en el mismo.
El solicitante se reserva el derecho de exten
der ests demandas & los palses extranjeros, reivindicen-
5e do la misma prioridad de ls presente solicitud, al ampa
ro del Convenio Internacional para la proteccidn de la
Propieded Industrial.
Iguelmente el solicitante se reserva el dere~
cho de introducir en la presente Invencién, cuantos per
10, feccionamien‘i:os sobre la misma puedan deriverse mediante
la solicitud de los correspondientes certificados de =—-
Adicidn en la forma sefinlada por la Ley.

N O T A

La Patente de invénci&-n, que se solicitsg por

154 veinte efios, pars Espaﬁa; de acuerdo con la vigente Le-
gisla.oié:n, debera recaer, sobre: "MECANISHO PARA OBTE-~

NER EL DESPLAZAMIENTO AUTOMATICO '§ ASIMETRICO DE MASAS
RESPEGTO A UN EJE DE ROTACION AL CUAL ESTAN LIGADAS", -

segin las caracterfsticas esenciales de las siguientes:

20,0 REIVINDICACIONES

18,- Mecenismo pare obtener el desplazemiento
atitométicq y agimétrico de masas respecto s un eje de -
rotacidn gl cual estén ligedas, que se ceracteriza por=-
que el eje de rotacidn, dispuesto en posicidn horizon——

25, tel, tiene fijados en posiciones diametragles y formando
éngulos iguales, varios conjuntos que alojan una masa -
susceptible de desplazamiento longitudinzl dentro de su
alojemiento entre dos limites fijos y equidistantes del
centro de rotacion, cuyo movimiento esté determinado por

304 1la accidn de una rueda dentads situads en el extremp =



Do

10,

15.

20,

25,

30,

de cada conjunto, que gira en un sentido u otro al engra-'
nar con sectores dentados adecuadamente situados, y fija-
dos a la base o bancada de sustentacidn del eje de rota--
cion de todos los conjuntos, de forme que al girar este -
les mases se sitlen ewtomiticemente a un lado del plamo =
vertical que pasa por el eje de rotaciéni;i

28,~ Mecanismo pars obtener el desplazamiento
gutomatico y asimétrico de masas respecto a un eje de ro=
tacidn al cusl estan ligadas, segin la reivindicecidn 18,
que ge caracterize porque los sectores dentados correspop
dientes a cada conjunto forman uns pareja que engrens con
le rueda dentada por lados opuestos y se encuentran en po=
siciones diametralmente opuestas respecto sl eje de rota-
cidn de todos los conjuntos.

38,~ Mecgnismo para obtener el desplazamiento -
automatico ¥ asimétrico de masas regpecto a un eje de ro-'
tacidn al cual estan ligadas, segin la reivindicacidn 1e,
que se caracteriza porque los conjuntos estén formados ——
por tres tubos coaxiasles, de los cuales el externo es li-
s0 y se fija transverselmente en el sje de rotacidn, el -
intermedio, ﬁjd al externo, presentz uns ranura helicoi=-
dal y el interior, montado de forma que gira libremente -
en su alojamiento, presenta una ranuras longitudingl seg&ril
una generatriz y aloja la masa, formada por un contrapeso
sugceptible de desplazamiento longitudinal dentro de su =-
alojamiento, que esta dotada de un pivote que traspasa la
renura longitudinel y aloja su extremo en lg renurg heli=-
coidal, de forms que &l girar el tubo interior se produce
el desplazamiento lineel de dicha masa, para alcanzar su~

tomaticamenteha posicidn extrema
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48,~ "MECANISNO PARA OBTENER EL DESPLAZAMIBNTO -
AUTOMATICO Y ASIMETRICO DE MASAS RESPECTO A UN EJE DE ROTA

CION AL CUAL ESTAN LIGADAS",
. Segin queda sustancialmente descrito en la preo--

sente Memoris descriptiva, que consta de ocho hojas escri-

tas a méq_uina por ung sola cars y acompafiada de dibujos.
" Madrid, 12 Merzo 1.968.
D. José BARRANZO RUIZ y
D. Ricerdo BARRANCO RUIZ,

PP,

a96: M. Délores Jorquera
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