9.4,68

P.— 37.737
W.B. Case ¢ 37.954

Memoria descriptiva

3 sezenn B

para solicitar PATENTE DE INVERCION por 20 afios

a nombre de VWESTINGHOUSE ZIECTRIC CORPORATION

entidad / diCHAGERENAEAX norteamericana

con domicilio en Pittsburgh, Pensilvania, Estados Unidos de

América.

por: "UN DISPOSITIVC RUPTOR" (Clase Internaciongl HO1h)
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; Esta invencion se refiere generglmente a rupto-’
i :
ires o disyuntores y, més particularmente a medios de dis-
, {

!
;paro para los mismos.

; :
; El objeto principal de lg invencidn es crear un

?

‘ruptor que tenga un Gispositivo de disparo de construceibn

?simplifieada ¥, por consigulente, la invencidn reside en -
;un ruptor gque coumprende un alojamiehto aislante que tiene

una base con una abertura frontal y una cubierta montala -~
de menera separable en dicha base y que cubre dicha gbertu
}ra frontal, ¥y un mecanismo ruptor soportado dentro de dicho
:alojamiento en la base del mismo, y gque incluye mediocs dz

;oerrojo y medios de disparo, comprendiendo dichos mediss -,
: :

de disparo un miembro de disparo cooperante con dichos ne-
! .
i

bro magnético dispuesto con relacidn a dichos medios cone- :
$

dios de cerrojo, medios conductores de corriente, un miem-.

:ductores de corriente de modo que ses magnetizado por la -

corriente que circula e su través, y una armadura magnéti--
i

‘¢a que tiene una primerg parte coopersnte con dicho miembro

'

de disparo, y una segunda parte que define un entrehierro

fcon dicho miembro magnético de tal menera que es gtraida -i
%acia'él cuando dicha corriente es una corriente de sobre-i
Ecarga que excede de un valor predeterminado, teniendo di- :
Echa armadura partes de pivote que se extienden lateralmen-
%e desde lados opuestos de la mismag y que descansan sobre
éuperficies de soporte de la armadura formadas en dicha bg
Ea, teniendo dicho miembro de disparo partes del mismo dis
buestas directamente delante de dicha armaduras y limitando
el desplazamiento de la armsdura hacia la abertura frontal
de dicha base.

Ia invencidn resultars més fécilmente evidente de
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1a siguiente descripecidn de una reglizacidn preferida de -
§la misma mostrada, a titulo de ejemplo, en los dibujos que

'se acompafian, en 1os que:
: La figurs 1 es una vista en plante desde arriba,

5 con partes arrancedas, de un ruptor que incorpora la inven

cidn;

Ia figura 2 o5 una vista en seccidn tomadae gene-
ralmente por lgs lineas II~-II de la figura 1;

La figura 3 es una vista a mayor escala de cier-

10 ‘tas partes que se ven en la figura 2;

Te figura 4 es una vista en seccién, con pdrtes

errancadas, y con ambas places de soportes mostradas en ~ !

seccifn tomada generslmenie por la lineg IV-IV de la figu-

ra 3;
15 Lg figura 5 es ung vista en planta desde arriba

de las partes mostradas en la figura 3 con partes de embas
placas de soportes mostradas y con oclertas partes arranca-
'das pare fines de claridad;
Le figura 6 es una vista similer a la figura 3 -
20 ‘con partes arrancadas para fines de clarided y con eiertasE
‘partes mostradas en la posicidn disparada; |
Ig figura 7 es una vista de algunas de les par- é
;tes mogtradaes en le figura 3 dispuestas en las posiciones
fadOptadas dursnte una operscién de disparo megnético; y
25 ; La figura 8 es una vista similar a la figura 4 _E
‘con ciertas partes arrancadas, y con los medios de soporte:
de la ermadura mostrados. |
: Haciendo referencia a los dibujos, en las figuraé
il y 2 se muestra un ruptor bipolar 3 que comprende un alo-?

30 jomiento aislante 5 y un mecanismo ruptor 7 soportado en el

9-4068 i - 3 - r
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’alojamlento 5. Bl glojamiento 5 comprende ung base alsianJ
ite tragseras 9 y Wna cubierta aislente delantera 1l que c00-
gpera con la base 9 para encerrar el mecanismo de ruptor 7i
ique estd montado en la base 9.
‘ El mecanismo de ruptor 7 comprende wn mecanismo
.de accionamiento 13, un mecanismo de cerrojo 15 y un Gis-
positivo de disparo térmico y magnético 17.

Pars cada unidad polar del ruptor estdn previs.-
:tos un contacto estacionario 19, un contacto mévil 21 y -
Euna unidad extintora de arco 23. E1l contacto estacionario
119 para cada polo esté rigidemente montedo en el extremo -
%interior de una tira conductora 25 gsegursde a la base 9 y
fque se extiende hacig fuera dentro de ung cavidad exfenﬁa :
‘en la que esta asegurado un conectaior terminal sin s0lda~.
édura 27 de tipo bien conocido al extremo exterior del miem
ibro 25. E1 contacto mévil 21 para cada una de las unidades-
épolares estd montado en un brazo de contacto 29 pivotada~
‘mente montado por medio de una espiga 31 en un brazo de in

1

?erruptor 33 asegurado fijamente a un tirente aislante 35.
;Los.braZOS de interruptor 33 para ambas unidedes polares -3
%stén asegurados al tirante 35 pars movimiento comin con el
&irante gue estd montado apivotamiento por medio de espi~

igas adecugdas en las paredes laterales del aglojasmiento del’
%uptor.. Un muelle de torsibn 37 en cada unidad polar carga

el brazo de contacto asociado 29 en sentido dextrbgiro (fi

'gura 2) elrededor del brazo de intsrruptor 33 para propor—

;cianar presibén de contacto en la posicidn cerrads de los -
| . R
contactos, E1l mecanismo de geceionamiento 13 es un mecanismo
de accionamiento simple dispuesto en la unidad polar supe-.

kior (figura 1). El mecanismo de acciongmiento 13 estd so=-

 ——————
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portado en dos'placas de soporte rigidas metilicas 41 quev
_estén aseguradas de manera fija a la base 9 en lg unidad
épolar citadg del ruptor. En la figura 2 solamente se ve -
iuna de las placas 41. Una palanca de accionamiento de for
%ma de U invertida 43 estd soportada pivotadamente en las -
éplacas de soporte 41 con los extremos interiores de las -
Tpatas de la palanca 43 situados en muescags de perfil en U
de las placas 4l. Un miembro alslante de accionemiento 45
estd soportado de menera fija en la parte frontal de la -
‘palanca de accionamiento 43. El miembro de accionamientic
545 comprende un escudo aislante 47 y un mango 49. El mango
549 sobresale a través de una abertura 51 de la cubierta 11,
%y el escudo 47 cierra la asbertura 51 en todas las posicio-
‘nes del mango. ‘
El brazo de interruptor 33 para la unidad polar
central estd conectado operativamente, por medio de un sis
tema articulado gue comprende unas barras srticuladas 53 y
55, a un miembro soltable o bastidor de cuna 57 que estad -
soportedo pivotadumente en las placas de soporte 41 por mgf
dio de un miembro de espiga 59. Las barras articuladas 53,
i55 estén conectadas pivotadamente entre si por medio de un’
gpivote de rétula 61, Ia barra aerticulada 63 esté Pivotadar%
Emente conectada al brazo de interruptor 33 por medio de uné
EeSpiga 63, ¥ la barra articulada 55 esta pivotadamente qgé
gnectada al miembro soltable 57 por medio de una espiga 65.§

1
{Unos resortes descentrados 67 estén conectados bajo tensién

| i
ientre el pivote de rdétula 61 y la parte de puente de la pa.

ilanca de acclionamiento 43,

1

Los contactos se abren manuaglmente por el movi- '

;miento de mengo 41 en sentido levégiro (figura 2) desde la

1

1
!
i
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posioibn de "CONEKION" g la de "DESCONEXTON". Este movimien
Eto lleva la linea de accibn de los resortes descentrados -
%67 hacia la izquierda produciendo el plegado del sistémg -
?articulado 53, 55 para hacer girar de este modo el tirante
635 en sentido - levdgiro parg mover simulténeamente los dos
?brazos de interruptor 33 a la posicidn abilerta sbriendo 108
écontactos de las dos unidsdes polares, Los contactos se -~
cierren menualmente medisnte el movimiento inverso del men
%go 49 de lg posicidn de YDESCOREXION" g la de "CONEXION®,
gouyo movimiento mueve lg linea de aceidn de los resortes -f
heseentrados 67 hacle la derecha para enderezar el sistems
%articulado 53, 55 para hacer girar de este modo el tirante
35 en sentido dextrbégiro para mover el brazo de imtermiptor
53 de las dos unidafes polares hacia la posicidn cerrade -
}ista en la figura 2.

: Bl miembro soltable 57 est4d enganchado en lg po-
?icién vista en la figura 2 por medio del mecanismo de cer-
%ojo 15, Como mejor se ve en la figura 3, el mecanismo de
Eerrojo 15 comprende un miembro de cerrojo de rodillo 7l y
tma barra de disparo 73. Bl miembro de cerrojo de rodillo
?1 comprende una parte de cuerpo principal 75 generalmente
de periil en U y nun miembro de rodillo 77 soportado de ma-
#era mbévil para recorrido limitado en la parte de cuerpo -

1

brincipal 75. Como puede verse en las figuras 3-6, el miem
iro de rodillo 75 esté provisto de partes de espiga en sus -
?xtremos opuestos que encajan én ranuras slargadas 79 de -
ias placas laterales de la perte de cuerpo princiml 75. Un
miembro 8L de resorte de torsién carge el miembro de rodi-
ilo 77 hacia un extremo de la ranura 79. El miembro de cer-

fojo de rodillo 71 estd pwotadamenté soportado en las pla~

-6 -



cas de soporte 41 por medio de un mimebro de espiga“63. ;T
Unea ranura 85,.que tiene un extremo inferior 87, estd prag
ticada en la parte de puente del miembro de perfil en U -
75 pare vermitir el movimiento del miembro soltable 57 en-
_tre las posiciones enganchade y disparada de una menefra &
idescribir en lo que sigue. |

El miembro 73 es una barra aislente de disparc -
que se extiende a través de ambas unidades polares. Se apre
cla que la barra de disparo 73 se deja fuera de la figuras
5 parge fines de claridad, Como puede entenderse con refe-
rencia a las figuras 1 y 6-8, la barra de disparo 73 es -
un miembro aislente moldeado formado para proporcions: un
ipar de partes de espiga aislantes 88 que estan dispuestasf
:en gberturas adecuadas de las placas de soporte 41 para —}
15 "soportar pivotadamente la barra de disparo 73 en las pla-
ces de soporte 4l1. La barra de dispero 73, que se extien-
de a través de ambas unidades polares (figura 1), que est
formada pars ser soportada en solagmente las dos placas de
soporte 41 que estén situados en lg primera unidad polar.
20 Aunque la berra de disparo 73 estd provista de diferentes
formas 73a y 73b en las dos unidgdes polares, como Se Ve =
en la figura 1, es un miembro unitario moldeado como ung -
unidad integral que se extiende g través de ambgs unidades
;polares. Ia barra de disparo 73 estd provista de una super
fficie de cerrojo 89, en una parte de gancho 90 de la mism%,

25
_para aplicarse a una superficie 91 del cuerpo principal - :

4

:75 del miembro de cerrojo de rodillo 71 y la barra de dis-
Eparo 73 para cargar la barra de disparo 73 en la direccidn

;de enganche, E1 miembro de cerrojo 71 estd provisto de un

i

30 .saliente punzonado 94 (figura 6), y un extremo del miembr&
4 i

de resorte ajusta sobre el saliente 94. Ia barra de dispa-
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|
|
{ro 73 estd provista de una depresibn dentro de la cual en-

‘caja el otro extremo del miembro de resorte 93 con el fin
;de retener el miembro de resorte 93 en posicién. Como pue-
Ede verse en la figura 3, el miembro de disparo 57 esti -
%provisto de un extremo inferior 95 de formg de gancho que -
%se aplica por debgjo del rodillo 77 para enganchar al miem
‘bro de disparo 57.

§ En cads unidad polar hgy unos medios de disparo
iseparados térmicos y mégneticos 17. Cada uno de los medios
de disparo 17 comprende un mimebro bimetdlico generalmente.
de forma L 103 que tiene un tornillo de gjuste 105 sopor-
‘tado en su extremo libre superior, estendo asegurado cada '
éuno de los bimetales 103 a la base 9 por medio de un miem-
ébro de tornillo 107, y eléctricamente conectado al bruzdo -
Ede interruptor asociado 33 a través de un conductor flexi-
éble 111, Otro conductos flexible 113 (figura 2) estd ooneg%
&ado en uno de sus extremos al extremo superior del bime-
gtal asociado 103, y en el otro extremo del mismo a la pata
#ertioal de un conductor generalmente de formg de L 115 que
e extiende g través de una abertura en el extremo citado
hel alojamiento. Un conectador terminal sin soldadura sepg
Erado 117 estd asegurado a la pata horizontal de cada uno -

he los conductores 115. Cada medio de disparo 17 comprende

i
i

lestd soldedo o fijamente asegurado de otro modo en su par-§

l 7o . :
un miembro magnético generalmente de perfil en U 121 que -

%e de puente a la pata vertical del conductor asociado de
?orma de T 115, Como puede verse en las figuras 1y 5, las-
?atas opuestas de cada miembro magnético de perfil en U 121
ise extienden en lados opuestos de la pata vértical del bi-;

metal asociado 103 pars terminar frente a una armedura meg!



nética 123. Cogo puede verse en la figurg 8, cada un: u
las armaduras 123 comprende una parte inferior de asbraccién
125 que estd situada frente a las patas del miembro magné-
tico asociado 121 (figura 2), y un par de partes de brazo
5 o pivote 127 y 129 (figura 8) que se extienden lateralmen-
te desde lados opuestos de la armadura 123 y que descensun
‘sobre las superficles de soprte de la armadura o paries de
reborde 131 de la base aislante 9. Como puede verse en lg
kfigura 1, la base 9 del alojamiento comprende un par de Pa
10 redes laterales 133 y una barrera central 135 que se ex-
tienden en la longitud de la base 9 para proporcionar &4cs
compartimientos adyacentes para las dos unidades polares -
del ruptor. Las partes de pared aislante 133 y 135 estén ~
provistas de ranuras 137 (figura 8) que forman superficies
15 ‘sustentadoras inferiores de escalén 131 sobre las que des-
cansan los brazos 127, 129 de la armadura 123 para propor-
cionar un soporte de pivotamiento para la armadura 123. Cg
da unidad polar tiene un par de ranuras 141 y 143 (figura
7) formadas en ung parte de la pared trasera de la base 9 ’
20 y separadas en la direccién de la accidn del miembro de re
sorte 145, es decir, en la direcoidn lateral como se ve en
las figuras 2, 3, 6 y 7. En cadg unidad polar, un miembro
de resorte 145 que comprende un miembro alargado de alambre
para resortes tisne un parte extrems trasera mantenida es-
25 “tacionaria contra movimiento debido a la elasticidad del
;miembro resotte, y una parte extrema delantera fijada a la
‘armpdura. Mas especificamente, cada miembro de resorte 145
3tiene su extremo trasero, que em los dibujos es el extremo
1nfer10r, insertado en una ranura 141, se extiende hacia ~

30 arrlba en el lado de la armadura 123 que mira al miembro *'

9.4.68 f -9 - .
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?magnético asociada 121, estd doblado en su extreao suﬁe-
grior (figura 7), ¥ Dasa o través de una sbertura 149 (figu
ira 8) del brazo 127 de lg armadura para proporcionar un eg
Etremo superior 151 que se aplica a la armadurs 123 en el -
glado superior del pivote 131 y en el lado de la armadura
%que se encuentra frente sl lado que mira al miembro magné-
l4yico de perfil en U 121, Una pata 127 de cada una de las
iarmaduras 123 esta provista de una parte superior de accio
namiento 155. En cada unidad polar, el resorte asociado -~
145 carga la armedura ssociada 123 en sentido levégiro (fi
‘gura 3) alrededor de los pivotes 131 (figura 8), cuyo mo-
vimiento estd limitado por la gplicacibn de la parte de -
‘atraccién 125 de la armadurs 123 a un tope 159 (figura 3) |
ﬁue estd moldead0 en una sola pieza con la base 9 del alo-i
'jamiento., Como puede verse en la figura 3, la barra de digi
ﬁaro aislante 73 estd formada con una parte saliente col- -
éante 161 en cada unidad poler, gque cooperg con el tornilld
jde accionamiento asociado 105 y tiene su extremo, libre dis
puesto junto a la parte de accionamiento 155 de la armgdu-
fa asociafda.

% Durante el montaje del ruptor, se monta el meca-
%ismo 7 de ruptor en ba base 9 cuando la cubierta 11 esté
getirada. Se mueve el conductor 25 con los termingles 27 y
?1 contacto 19 sobre é1 a la posicién vista en le figura 2:
ge coloca entonces en su sitio la unidad extintora de arco-
%3. Se conecta un miembro de tornillo 167 para asegurar el
%onductor 25 y la unided extintora de arco 23 a la base 9°:
?espués, un conjunto que comprende el bimetal 103, el miem-
ioro mggnético 121, el conductor 113, el conductor 115, el !

conectador terminal 117, el tirente 35, los brazos.de inmter
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‘ruptor 33, los brazos de contacto 29 pars las dos unlaaﬁes
?polares, y las barras articuladas 53, 55 conectadas al Pti
‘mer brazo de interruptor 33, se coloca dentro de la base,

moviéndose los extremos del tirante 35 hacia abajo para en

trar en unos apoyos formsdos en ranuras de las paredes lo~

tergles de lg base del alojamiento. Ias barras articulalas

53 y 55 se conectan al brazo de interruptor 33 de la prime

re unidad polar cuando se mueven a la posicién montada von

el tirante y los brazos de interruptor. Después se colocan

en posicién en las ranuras 137 (figura 8) las armaduras 123

de las dos unidades polares. Se mueve un resorte 145 a la -

posicidn montada en cadas armadura, con el extremo inferiox

del resorte situsdo en una de las ranuras 141, 143, Despues
de que las armaduras 123 estdn en la posicibn montade, Se
bajan a posicidén las placas de soporte 41 con la barra de
disparo 73, el cerrojo de rodillo 71 y el miembro de dispg.
;ro 57 conectado a é1, después de lo cual las partes de la
ibarra de disparo 73 vendran a encontrarse directamente de-
iante de la armadura y limiteran su desplazamiento hacia -
la gbertura delantera de la base, incluso antes de que la
cubierta 11 esté montada en posicién sobre la base 9., Cada
una de las placas de soporte 41 comprende dos miembros de
pata de soporte inferiores que sobresalen a través de aber
turgs en la base 9 y que estan rebordeadas en la parte in-
ferior externa de la base 9 para asegurar fijamente lgs -
placas de soporte en posicidn de manera bien conocida. Des
pués, ge conecta la barra articulada superior 55 gl miembro
de disparo 57 por medio de la espiga 65. Después, se mueve:
a posicidn lg place de accionamiento 43 con los resortes 67

§
conectados g ella, ¥ se conectan log resortes 67 al pivoteg

i

- 11 -
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érebordeado 61, La palanca de acclonamiento 43 pivota en 1&5
%ranuras de perfil en U de las dos placss de soporte 4L Des
gpués, el miembro aislante 45 se fija a la parte delanterai
gde la palenca de accionamiento 43, y se mueve entonces la‘
icubierta 11 a la posicibn montadas y se asegura a la basei
?9. Ia cubierta 11 estd provista de paredes laterales que -
%cooperan con las paredes laterales 133 de la base, y de una
.parte de barrera aislante 171 (figura 2) que coopera con la
‘barrers aislante 135 de la base 9 para dividir el alojamien
;to en dos compartimientos adyacentes para las dos unidadesé
'polares. Como puede verse en la figura 1, la barra de Gis—

r

paro aislante 73 esté moldeada para formar una parte de for

rma de disco 175 que encaja en ranurgs adecuadas de las bar

rreras 135, 171 para cerrar la abertura de la§ barreras a
gtravés de la cugl pasa la barra de disparo comin 73.

| Bl circuito a través de cada unidgd polar se ex-
%iende desde el conectador terminal 117 (figura R) a tra=- -
vés del conductor 115, ol conductor flexible 113, el bime-
%al 103, el conductor flexible 11, el brazo interruptor 33,
?l brazo de contacto 29, el contacto 21, el contacto 19 y 1

el conductor 25 hasta el otro conectador terminal 27.
i

Cuando el ruptor estd en la posicidn engancheda ;
ylsta en la figura 2, los resortes de traccidn 67 actdan -
f través de la barrs articulada 55 y el pivote 65 para for:
zar al miembro de disparo 57 en sentido dextréglro (flgura:
2) alrededor del pivote 59. El movimiento en sentido levd-
dlro del miembro de disparo 57 lo refrena la aplicacidn del
gxtremo libre 95 (figura 3) del miembro de disparo 57 bajo
?l miembro de rodillo 77 del cerrojo de rodillo 71 g los =

miembros de pata de soporie del miembro de disparo que so-
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ibresalen a través de las aberturas de la base 9 y que es-
t4n rebordeados en la parte inferior externa de la base 9

jpara asegurar fijemente las placas de soporte en posicién?

de manera bien conocida. Después se conecta la barra arti

‘culada superior 55 al miembro de disparo 57 por medio de

la espiga 65. Iuego, Se mueve a posicidn la palanca de -
accionamiento 43 con los resortes 67 conectados a ellas y
ge conectan los resortes 67 al pivote articulado 61, La -
palanca de accionamiento 43 pivota en las ranuras de perfil
en U de lge dos placas de soporte 41. Después se fija 8l -
;miembro gislante 45 a la parte delenteras de la palanca de A
faccionamiento 43 y se mueve entonces la cubierta 11 e la -
%osioién montada y se asegura a la base 9. Ia cubistts 11 ?
Bsté provista de paredes laterales qué cooperan con las pgé
Eredes laterales 133 de la base y una parte de barrera ais-
lante 171 (figura 2) que coopera con la barrere aislente f
135 de la base 9 para dividir el glojemiento en dos compggl
timientos adyacentes para las dos unidades polares, Como -
Euede verse en la figura 1, lg barras aislante de disparo -
%3 estd moldeada para former unaz parte de formg de disco —?
ﬁ?S que enogia en renuras adecuadas de las barreras 135, 17i
ipara cerrar la abertura de las barreras, a thavés de 1la - f
cual pasa la barra comin de disparo 73.

Bl circuito a través de cada unidad polar se ex-
tiende desde el conectador terminal 117 (figura 2) a tra-
vés del conductor 115, el conductor flexible 113, el bime-
tal 103, el conductor flexible 111, el brazo de interrup- -
for 33, el brazo de contacto 29, el contacto 21, el contag;

i

io 19 y el conductor 25 hastg el otro conectador terminal

27,

1
[
LY

1



! Cuando el ruptor estd en la posicidn enganch;da;
;v1sta en la figura 2, los resortes de traccidn 67 actian g
2 través de lg barra articulada 55 y el pivote 65 para for
zar al miembro de disparo 57 en sentido dextrbgiro (figura
5 g2) alrededor del pivote 59. El movimiento en sentivo levd-
;giro del miembro de disparo 57 1o refrena la aplicacién - -

idel extremo libre 95 (figura 3) del miembro de disparo 57
ibajo el miembro de rodillo 77 del cerrojo de rodillo 71, |
?al miembro de disparo 57, tirando del cerrojo de rodillo {
10 ;71 en sentido dextrégiro alrededor del pivote 83. El novi-
%miento en sentido dextrbégiro del cerrojo de rodillo 71 al-

%rededor del pivote 83 lo refrena la aplicacién de la supqg
%ficie 91 (figura 3) del cerrojo de rodillo 71 a la superf_n}_:

cie 89 de cerrojo de la barra de disparo 73. La superiicie

15 :89 de cerrojo de la barra de disparo 73 es una superficie
édélmaterial aislgnte de la barra de disparo aislante moldea

ida. La fuerza del cerrojo del rodillo 71 contra la super-

éficie de cerrojo 89 de la barra de disparo 73 actla a tre—

'vés del eje del pivote 88 de la barra de disparo 73 de mo—é

20 zdo gque el movimiento en sentido dextrbgiro del cerrojo de
,rodlllo 71 lo refrena la barra de dispgro 73, »ln que tlenf
:da a moverse la barra de disparo 73 alrededor del eje del °
i30porte de pivotamiento 85 de la barra de disparo 73. Aﬂi,:
%la barra de disparo 73 estd en une posicidén neutra que en—%
25 ?gancha el cerrojo del rodillo 71 y el miembro de disparo —;
%57 en la posicidn engenchada vistas en las figuras 2 y 3. ;
i Hociendo referencia a la figura 3, se entenders :

ique el miembro de disparo 57 .actia sobre el rodillo 77 en

'el sentido indicado por la flecha X, cuyo sentido es nor-

4

36 mel a la superiicie de cerrojo del miembro de disparo 57,

904.68 7 - 14 -



§La fuerza sobre la barra de disparo 73 se reduée por lg -
;relacién entre el brazo de palanca "A" y el brazo de palag
'ca "B". E1 brazo de palanca "A" puede hacerse pequefio g - -
écausa de que el rodillo 77 reduce la friccidn eatre el -~
5 Ecerrojo 75 y el miembro de disparo 57.
' El 4ngulo de lg superficie de cerrojo 89 es tal |
que cuando gira la barra de disparo 73, el miembro de cer-
rojo 75 no se mueve. Asf, la Unica carga que tiene que ven
cerse dursmte una operacifn de disparo es la fuerza de car
10 ga sobre la barra de disparo 73 y la baja carga de frizcién
entre la superficie de cerrojo aislante moldeada 89 del =
‘miembro 73 y la superficie de cerrojo metalica 91 del miem

jbro 75,
é En lag figura 2 se muestra el ruptor en lg posi- E
15 cién cerrada. Al producirse una corriente de sobrecarga - ;
ﬁor encimg de un primer valor predeterminsdo y por debajo f
de un segundo valor predeterminado en cualquiera de las - |
unidgdes polates, el bimetal 103 en la unidad polar sobre~
cargada se calienta y se dobla hacia la derecha (figura 2)’
20 %on cierto retraso, después de lo cual el tornillo 105 se ;
gplica g la parte asociada 161 (figura 3) de lg barra de -§
disparo 73 para hacer girar la barra de disparo 73 en sen-g
%ido levigiro de desenganche. Durante este movimiento la ~§
superficie de cerrojo 39 de ls barra de disparo 73 se Sengg
25 rg de la superficie de cerrojo 91 del cerrojo de rodillo -f
71, después de lo cual el cerrojo de rodillo 71 es libre dé
moverse en sentido dextrégiro (figuras 2 y 3). Al soltarse
el cerrojo de rodillo 71, los resortes 67 (figura 2) funcio
nan para hacer girar el miembro de disparo 57 en sentido —f

30 dextrégiro moviendo el cerrojo de rodillo 71 y el miembro
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;de disparo 57 hacia lg posiciln disparada vista en la fi--
?gura 6. Bl miembro de disparo 57 se para en la posicibn -
EdiSparada cuando se gplica una espiga de tope 176 (figuraf
§2) que estd soportada en las dacas de soporte 4l. '
; Al moverse el miembro de disparo 57 hasta la po-

%sicién dispareda vista en la figura 6, la linea de accién
?de los resortes 67 se mueve hacia la izquierda de una 1i-
‘nes entre las espigas 61, 65, y los resories 67 doblan el .
‘sistema articulado 55, 53, haciendo girar el brazo de in~
terruptor 33 que esti fijado a la barra articulada 53 para
‘mover el tirante 35 y ambos brazos de interruptor rara las
:dos unidades polares en sentido levdgiro, abriendo los con
tactos de ambas unidedes polares.

Z Como puede verse en la figura 6, en la posicidn
gdiSparada el resorte 93 tiende a mover el miembro de dispa
10 73 en sentido dextrdgiro, cuyo movimiento lo refrena -
;la aplicacidn de la parte 90 de la barra de disparo 73 a -

‘12 parte superior del miembro de cerrojo de rodillo 71l. EL

fmiembro de cerrojo,de rodillo 71, es parado en la posicibn
émostrada en la figura 6 por un sgliente de tope 176 en una;

iplaca de soporte 41l. Cuando se interrumpe el circuito, el -

ibimetal 103 se enfria y se endereza hasta la posicién ini-
%cial mostrada en las figuras 2 y 6.

g Al producirse un funcionamiento de disparo, los
‘resortes 77 mantienen la planca de accionamiento 43 y el
-mango 49 en una posicidn entre las posiciones de "DESCCONE-
XION" y de "CONEXION" de manera bien conocida para propor-
cionar una indicacidén visual de que el ruptor ha sido dis-
Pparado,

Antes de que el ruptor .pueds ser opersgdo manual-



;mente después Ge un funcionamiento de disparo amtomdtico,
.tiene que repomerse y volverse g enganchar el mecanismo - .

?del ruptor. Ia reposicidn se efectda por el movimiento dei
Smango 49 desde la posicifn intermedis hasta ung posicidn 1
5 ligeramente més alld de la posicién de "DESCONEXION" plena.
fDurante este movimiento wna parte 183 (figure 2) de la pa-
‘lanca de accionamiento 43 se aplica a una perte de escaléﬁ
185 del miembro soltable 57 para hacer girar el miembro -
soltable 57 en sentido levdgiro alrededor del pivote 59,
10 Durante este movimiento, el miembro soltable 57 se mmeve
hacia abajo en la ranura 85 (figura 6) del cerrojo de ro-
dillo 71 y la parte extrema 95 del miembro soltable 57 se
aplica al rodillo 77 moviendo gl rodillo 77 en la ranurs
79 contra la carga del resorte 81 hasta una posicitén que -
15 _permite el movimiento de la parte extrema 95 del miembro
%soltable 57 mas alld del rodillo 77, y, cuando la parte -
.extrema 95 del miembro solitable 57 pasa por el rodillo 77,
‘el resorte de torsidn 81 devuelve el rodillo 77 a la posi-
‘cién vista en las figuras 3 y 6. Durnate este movimiento,
20 de reposicidn del miembro soltable 57, la parte extrems 95
del miembro soltable 57 se aplica g la superficie 87 (fi=-
igura 6) de la parte 75 del cerrojo de rodillo 71 moviendo |
iel cerrojo de rodillo 71 en sentido levégiro desde la posi
icién vista en la figura 6 hasta la posicibn vista en la i
25 :gura 3. A medida que el cerrojo de rodillo 51 Be mueve ha~§
‘cia la posicidn vista en la figura 3, en la que la parte ~j
de puente del cerrojo de rodillo esti separada del extremo
de gancho 90 del miembro de disparo 73. El resorte 93, que:

hg sido cargado adicionalmente por el movimiento en sentido

30 levégiro del cerrojo del rodillo 71, carga el miembro de -



"y
Ff _smems 4

%

:dlsparo 73 en sentido dextrégiro (figura 3) mov1endo al -

:mlembro de disparo 73 en sentido dextrbgiro hasta la poszf

:clon de enganche vista en la figura 3, en la que la super-
fflOlB 89 de lg barra de disparo 73 se aplica a la superfi-

5 écie 91 del cerrojo de rodillo 71 pam engsnchar otra vez
élas partes en la posicidn vista en las figuras 1 y 3. El
‘movimiento en sentido dextrégiro de la barra de disparo T3
;lo limita la aplicgeidn del extremo superior del cerrojo.
éde rodillo 71 a la superficie de debajo de la parte de for

10 ma de gancho 90 del miembro de disparo 73, como se ve e&n -
las figuras 2 y 3. Después al ser soltado el mago 49 per
iel operador, los resortes 67 cargan otra vez la barra ar-
ticulada 55 para cargar el miembro de disparo 57 en senti~
‘do dextrégiro (figura 2) para mover el, miembro de disparo

15 :hacia srriba con el fin de que se apligue al rodillo 77 -
é(figura 3) en la posicién engancheda vista en las figuras
E2 ¥ 3. Después puede moverse manualmente el mango 49 entre
1as posiciones de '"DESCONEXION" y "CONEXION" para operar -
1os contactos de la manera anteriormente descrita.

20 E Al producirse una sobrecarga superior al segundo
%alor predeterminado en cuglquiera de las unidades polares,
?a corriente que circulas a través del bimetal 103 excita -
ios miembros magnéticos asoecisdos 121, 123 suficientemente
para etraer la armadura 123 de la posicién vista en las -

25 figures 2 y 3 a la posicibn viste en la figura 7. Durante
este movimiento, lp srmadura 123 se mueve en sentido dex-
trégiro (figura 7) sobre las superficies 131 (figure 8) -
contre la carga del miembrc de resorte asociado 145 y la -

barte superior 155 de la armadurg 123 se aplica a la parte.

30 161 de la barra de disparo 73 para hacer girar la barra de
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/disparo en sentido levégiro desde la posicién vista en las
:figuras 2 ¥ 3 a la posicién vista en las figuras 6 y 7, =
idespués de lo cual la barra de disparo 73 suelte el miem-:
'bro de cerrojo de rodillo 71 para efectuar una operacibn -
de disparo megnético de lz misma maners anteriormente des-—
crita con respecto a la operacidn de disparo térmico. Ia
Eoperacién de disparo magnético es instanténea en oposicién
a la operacidn de disparo con retraso. Dursnte el movimien
0 de disparo de la zrmadura 123, el resorte 145 se dobié
‘0 arquea hasta la posicibn vista en la figurag 7. Como pue-—
de verse en la figura 7, el extremo inferior del resorte -
145 estd situado en la ranura 14l para impedir el movimien
to lateral del extremo inferior del resorte 145. Moviéndose
el extremo superior 151 del resorte 154 g la posicién vis~
ta en la figura 7 y moviéndose la parte 189 de la armadura
:123 alrededor de un pivote fijo 131 (figura 8) de tal ma-
nera que la parte 189 se agplique al resorte 145 en 19, el
§resorte 145 es cargado e una posicitn arqueada de la mane-
?ra viste en la figura 7, de tal modo que al interrumpirse
‘el circuito y desexcitarse los miembros mggnéticos 121, -
123, el resorte 145 se descarga desde la posicién arqueada
‘cargada vista en la figura 7 a la posicidn vista en la fi—j
Agura 6, moviendo la armadura 123 en sentido levégiro desde
1g posicién de disparo de la figura 7 a la posicidn inicial
vista en la figura 6. E1 ruptor se vuelve a enganchar des-'
fpués de una operacién de disparo magnético de la mismg ma—
hera que se describe en lo que precede, E
Ia fuerza de carga elastica que actle sobre la -
armadurg puede aumentarsge montandoc el extremo inferior del

resorte 145 en la ranurs 143 (figuras 6 y 7). Ha de enten-
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E 39
' derse que podria practicarse en la base 9 una pluralidad -

gde renuras similares a las ranuras 141 y 143 para Pr°P°r";

%cionar una pluralidad de ajustes de la fuerza de carga -
%del resorte 145, '
: En esta memoria se ha descrito especificamente
‘un ruptor o disyuntor bipolar. Ha de entenderse que podria
Econstruirse vn ruptor tripolar de acuerdo con los princi~
‘pios de esta invencidn con un tercer polo situado en el la
do opuesto del polo que aloje el Unico mecenismo de accio-
inamiento. En este caso, la barra de disparo se extenderia
gdentro del otro compartimiento polar y el tirante para los
ébrazos de contacto se extenderis dentro de Otro comparti- -
|

3
]

‘de pecionamiento actuaria sobre las tres wnidades polaves

miento de modo que el funcionamiento del vUnico mecanismo -

;y el movimiento de disparo de la barra de disparo comin -
Epodria efectuarse por el funcionsmiento de los medios de
gdispara gseparados en cualquiera de las tres unidades pola-
Eres. Podria construirse un ruptor monopolar de acuerdo con
'1a descripcion de la figura 2, en la que se describe la -
funidaﬁ polar que aloja el Unico mecanismo de accionamien-:
“to.

Aunque se ha descrito lg invencidn de acuerdo -
‘con las disposiciones de los estatutos de patentes, ha de
‘entenderse que pueden hacerse diversos cambios en los de-
talles estructurales y en disposicibén de las partes sin -
.apartarse del espiritu y alcence de la invencidn.,
_ Esta solicitud que corresponde g la presentada
%en los Estados Unidos de América, el dip 7 de Marzo de -
il-967 con el nimero 621.329, se gcoge a los beneficios delf

garticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

|

] )
' - 20 -
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Los puntos de invencidn propis ¥y nueva que Se
_bresentan para que segn objeto de esta solicitud de Paten4
-te de Invencibn en Espaiia, por VEINPE afios, son los si-
iguienteﬂ:

5 f l.~ Un digpositivo ruptor que comprende un glo-
‘Jamiento aislente gue tiene una base con una hbertura frop
tal y una tapa montada de maners sepsrsble en dichg base -
¥ que cubre dicha gbertura frontal, y ur mecenismo de rup-
jtor gsoportedo dentro de dicho alojemiento sobre la basa -

10 :del mismo, y que incluye medios de cerrojo y medios de dig
.paro, comprendiendo dichos medlos de disparo un miembro de
‘diSParo cooperante con dichos medios de cerrojo, medios -
conductores de corriente, un miembro mggnético dispuesto -
con relacidn a dichos medios conductores de corriente pars

15 ser imantado al pasar corriente a través de ellos, y ung ~
‘armadure magnética que tiene una primera parte cooperante
%cou dicho miembro de disparo y uns segunda parte que defi-

fne un entrehierro, con dicho miembro megnético dispuesto -

¥

gpara ser atraido hacia ellg cusndo dicha corriente es una:
20 %corriente de sobrecarga que excede de un valor predetermi-
Enado, teniendo dicha armsdura partes de pivote que se ex-
itienden lateralmente desde lados opuestos de lag mismg . y
‘que descansan sobre superficies de soporte de la armedura
formadas en dicha base, teniendo diche miembro de disparo
25 ;partes dispuestas directamente delente de dicha armedura —
%y que limitan el desplazgmiento de lag armadura hacia la -

labertura frontal de dicha base.

¥
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2.~ Un dispositivo segin la reivindicacién 1,
!en el que dichas superficies de soporte de la armadura es;
itén dispuestas en ranuras formadas en partes de pared aiS{
glante de dicha base, estando dichas renuras gbiertas hacié
5 gel frente de la base, '
’ 3.- Un dispositivo segin la reivindicecién 1 6
:la 2, en el que dicha armadura tiene asocigdo con ella un
vmiembro de muelle alargado que tiene una parte extrema -
trasera mantenida estacionaria contra movimiento debido a

10 'la elasticidad de los medios de muelle, y una parte extre~
fma delantera fijads a dicha armadura de manera que carga :
;a estg Wltima hacia una posicidn inicigl de gusencia de -i
3disparo en la que dicha segunda parte de la armadura y di{
?cho miembro magnético definen dicho entrehierro, :

15 i 4.- Un dispositivo segin la reivindicacidn 3, en
;el que dicha base tiene una renura formada en una parte de
'pared trasera de la misma, estando dicha parte exirema tﬂg
gsera de dicho miembro de muelle alargado insertada en di- :
;cha ranura.

20 5.- Un dispositivo segin la reivindicacion 3, en
el que dicha base tiene una pluralidad de renuras formadas
en una parte de pared trasera de la mismg y espaciadas en
ila direccién de la accidn de dicho miembro de maelle alar-
;gado, teniendo este Wltimo su parte extrema trasera citada:

05 linsertada en una seleccionada de dicha pluralided de renu-
?ras.
: 6.~ Un dispositivo ruptor,

j

i Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-.
H H
tecede, representado en los dibujos que se acompafian ¥ con;

i

30 ;los fines que se han especificado.

.
1
{

3
i
3
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Esta Memoria consta de veintitres hojas escritas

a maguina, por uns sola cara.

D.Ch

- 3% VIR
a i “53 JaRd

Hadrid,
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