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M e m o r i a  d e s c r i p t i v a

La presente invención se refiere a aparatos paraapticar 
marcas codificadas de diferentes cotores a artfcutos otorgados, 
tatos como conductores aistados. *

Un aparato tttpico para apticar bandas atternas de diferentes
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cotoros a un a tambre ais)ado comprende un par de ruedas huecas 
montadas en tados opuestos de un a tambre que avanza siguiendo una 
trayectoria prefijada; un segundo par de ruedas huecas montadas 
en tados opuestos de! a tambre, a distancia det primero y en sentido 

5 tongitudinat, y diversos medios para imputsar tas ruedas en sincro­
nismo recíproco, ajustado a te vetocidad det otambre. Cada una de 
tas ruedos tiene una hitara periférico de aberturas radia tes, por 
tos cuates se hace set ir o chorro, cotorante o tinte suministrado 
a tas ruedos mientras estas giran. Los chorros do tinte que satén 

1.0 de una ruedo det primer par, inciden en et a tambre que avanza, y
a intervatos regutores, dejen marcas de un primer cotor en un todo 
de! nismo, mientras que ta segunda rueda de! primer por, desviada 
de to primera en sentido tongitudinat, óptica marcas det mismo co­
tor en et todo opuesto det a tambre, en coincidencia con tas príme- 

15 ras, para formar bandos de este cotor o intervatos regutares, en 
et atambre. Chorros de titte de un segundo cotor, que satén det 
segundo par de ruedas, si mitármente dispuestas, forman bandas anu- 
taros de este segundo cotor entre tas det primero.

ttn aparato marcador a dos cotores de esta ciase se describe - 
20 en tn patente británica 943.45", por ta cuat se conoce ta incorpo­

ración a! sistema imputsor de mecanismos individuates para asustar 
ta coincidencia de cada banda, y de un mecanismo para centrar o 
ajustar et espacio entre bandas. Diversos factores contribuyen a 
desatincar tas marcas y aproximarías; entre ettos se encuentra ta 

25 inestahitidad de! avance rápido det atambre, su omptitud de vibra­
ción, y ta ftexión constante de tas correas en et sistema de imput- 
sión a attas vctocidades.

En tat sistema imputsor, tos pares de ruedas se mueven para­
ta! amonte en un ''árbot común; un par directamente, y et otro por 

30 Medio de un manguito oonectado por encima det árbot. E! mecanismo 
Para ajustar et espacio entre tas bandas de diferentes cotores es­
tá asociado at árbot común y et manguito, y permite un movimiento
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angutar de éste con rotación a! árbo!, ° ambos etementos.
Et árbot y et manguito se fijan siempre que se mueve un mecanismo 
asociado a cada par de ruedas para ajustar et registro de cada ban­
da. En consecuencia, ct ajuste de! registro de una banda,afecta 
necesariamente a! espacio entre bandas, y tiende a inftuir en et 
registro de !a otra banda. Por eso, siempre que se ajusta et re­
gistro de una banda, es necesario ajustar et espacio intermedio, 
y a menudo, también e! registro de ta otra banda. De otro modo, no 
séto no coincidirían tas bandas citadas, sínó que derivarían además 
hasta superponerse, haciendo et atambre inservibto para et fin pro­
puesto. Tnt derivación ha constituido un probtema constante en 
esos aparatos conocidos.

E) presente invento preceptúa ta incorporación de un marcador 
en cotoros donde tos citados inconvenientes det sistema imputsor 
conocido se e!iminan o se reducen en gran parte.

Do conformidad con et invento, c! aparato para apticar 
marcas de diferentes cotorcs a un articuto atargado comprende me­
dios para hacerte avanzar a to targo de un trayecto prefijado; una 
primera rueda hueca para apticar tas marcas iniciates de un cotor 
en puntos especiados det articuto; una segunda rueda hueca para 
apticar segundas marcas de diferentes cotor en et articuto, entre 
tas anteriores; medios para e! soporte giratorio de tas ruedas,con 
sus periferias adyacentes a) trayecto det articuto, y separadas 
una de otra en sentido [ongitudinat. Cada una de tas ruedas tiene 
una o varias aberturas en su periferia, por donde se dirige tiquido 
de cotor a) articuto cuando una abertura está próxima b! mismo, Un 
primer mecanismo imputsor hace girar ta primera rueda; un segundo 
mecanismo hace girar ta segunda rueda, y un tercer mecanismo, ¡mput 
sedo por et primero, hace funcionar et segundo mecanismo, con to 
que se sincroniza ta rotación de ambas ruedas.

Una forma pBefcrida de reatización det invento, comprende 
medios para que ct articuto avance a to targo de un trayecto prefi­
jado; dos pares de ruedas huecas que giran simuttáneamente, coda



una de eüas con una hÜera periférica de aberturas uniformemente 
espaciadas, para dirían tfquido de coior hasta ei artícuto cuando 
!a abertura se acerca a éste. Las ruedas de un par estén montadas 
en indos opuestos de i a trayectoriad con sus periferias junto a !a 

5 misma, para apiiear bandas de un coioraa! artícuto; ias ruedas de!
otro par giran asimismo en iados opuestos de ia trayectoria a dts- 
tancia conveniente de ias de! primer par, para aptícar bandas de 
otro co!or a! artícuto, entre ias de! primer color. Un mecanismo 
impulsor hace girar !as ruedas de! primer par, y otro, !as de! se- 

10 gundo; finntmcnte, un tercer meconismo impu!sado por e! primero,
pone en movimiento e! segundo, con !o cua! se sincronizo !a rota­
ción de !os dos pares ded ruedas.

E! tercer mando sincroniza !a rotación de una rueda dei pri­
mor par con i a de !a ruedo correspondiente de! segundo, y así man- 

1.5 tiene !a posición de tas marcos de esta última entre !as de distin­
to co!or de )o primera, a fin de impedir que se desvíen !as bandas 
de diferente coior.

A continuación, se describe mas detn!! adámente o! aparato  ̂
paro morcar en co!or artícutos a!argados objeto de esta patente,

20 haciendo referencia a !os pianos adjuntos, en !os que se ha repre­
sentado un ejempto de reaiización dei mismo.

En dichos dibujos:
La figura 1 representa uno pi anta de un marcador bicoior 

según una forma preferida do! invento, con ciertos eiementos de 
25 infraestructura omitidos paro mayor ciaridad.

La figura 2 es un a izado fronta! de! aparato representado en 
!a fi gura 1.

La figura 3 muestra un a!zado de! mismo, por e! !ado izquierdo.
La figura 4 se corresponde con una sección parcia! ampiiada 

30 por !a !ínea !V-!V de Ía figura 2, que muestra un par de ruedas
huecas dispuestas dentro de un marcador para aptícar marcas codifi­
cadas en un a tambre ais!ado.



La figura 5 muestra una sección ampiiada por ia ifnea V-V 
de i a figura 1, que itustra parte de un mecanismo de ajuste de 
registro, para variar Íes posiciones enguiares reiativas de Íes 
ruedas expuestas en i o figura

La figura 6 es una sección porcia) ampiiada por i a ifnea 
Vi-Vi de i a figura 1, que itustra otra parte de i mecanismo de ajus­
te de registro de )a figura 5 y parte dei mando asociado.

La figura 7 representa una sección pare!ai ampiiada per i a 
ifnea Vii-Vii de i a figura 1, que itustra un mecanismo de ajuste 
de banda, para variar tas posiciones anguiares reiatibas de una 
rueda hueca de un par y i a correspondiente dei otro.

La figura. 8 se corresponde, por ó i timo, con una perspectiva 
ampiiada dei aparato marcador bicoior, reai izada en forma muy es­
quemática.

En ia figura S, e! marcador bicoior para api¡car bandas anu- 
iares y Bg de diferentes coiorcs a un artfcuio aiargado, expues­
to en forma de conductor ai si ado W, comprende en genera) un primer 
par de ruedas huecas -68-, -70-, dispuestas en ambos !ados dei 
trayecto iongitudinei dei aiambre W, y en puntos sitemos, para 
api¡car tas pandar de coior 3̂  ai aiambre W; y un segundo par de rué 
das huecas 9*680- y -700- para api¡car bandas anuí ares 3^ entre i as 
bandas 3̂  y dispuestas a ambos i ados dei aiambre M, asimismo des­
viadas i ongitudi na intente entre sf y especiadas con rotación a ios 
ruedos -68-, -70-.

Los pares de ruedas giren sobre sus ejes en sincronismo mutuo 
y también con ei avance dei aiambre '.V, y ios iíquídos de coior o 
tintes saicn de ios hiieras porifóricascbsdc pequeñas aberturas -72- 
radiaies y uniformemente especiadas, a modo de chorros de dirección 
radia!, anguiarmente espaciados entre sf, y que inciden en e! aiam­
bre W para formar en ó i bandas 3̂  y B^ a intervaios ¡guates, Ai 
avanzar ei aiambre de derecha a izquierda en i a figura 8, i a rueda 
-70- apitca en un iado dei mismo una* serie de marcas esenciaimente
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semíanutores, y ta rueda -68- aptica otra serte ¡sus) de marcas 
de) mismo cotor en e! otro iodo do) a tambre, en coincidencia con 
!as primeras, para formar bandas anutares B̂ . De manera onátoga 
[as ruedas -680- y -700- aptican marcas esenciatmente semianutarcs' 
de un segundo cotor at a tambre, para formar bandas B^ de este se­
gundo cotor entre tas bandas

Dada ta gran rapidez de avance det a tambre W y ta considera- 
bte vetocidad de rotación de tas ruedas de entintar, es necesario 
mantener tas adecuadas posiciones angulares retativas de cada per 
de ruedas, a fin de que tas marcas siga" coincidiendo, y tas ban­
das se mantengan entre tas bandas B . Para etto, et sistema 
de mando det invento comprende medios de imputsión separados para 
cada par de ruedas; ta D^ para tas ruedas -68-, -70- y ta D^ para 
tas ruedas -680- y -700-; y una tercera de sincronización 0^, im- 
p,,}pnda por ta D^, y que a su vez imputsa ta D^, a fin de sincroni­
zar ta rotación de tas ruedos -63- y -700-. Esta disposición mantirs 
ne ta posición centrada conveniente de tas bandas entre tas batí 
das 8 ;̂ pero si por cualquier r*-zón se quiere variar ta posición 
de tas bandas 8- respecto a tas %, et mando D- está provisto de un 
mecanismo para ose objeto. Anátogamcnte, cada uno de tos mandos 

' ^2 de un mecanismo para ajustar et registro de tas
bandos 8̂  y B̂  respectivas. Como anteriormente se expone con mas 
detatte, e! sistema imputsor se ha diseñado de manera que e! ajuste 
det registro de banda no afecte a! de ta otra ni a! espacio inter­
medio, y que at ajuste de este espacio no afecte at det registro 
de una u otra banda. En consecuencia, et regstro conveniente de 
cada banda y det espacio intermedio de puede mantener fécitmente 
mientras funciona et aparato.

En tas figuras 1 a 3 se exponen con mas detatte tos diversos 
eiementos que componen et marcador bicotor, y su retación mutua. 
Este aparato, designado en genera! por -10-, comprende un bastidor 
horizonte! rectangutar inferior -12-, sostenido por un extremo me-
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di ante un par de viguetas -14- en y por et opuesto mediante
una viga mayor -16- en que proviene verticatmente desde e!
bastidor -12-. En éste descansa una piataforma -18-, cuyo extremo 
emergente sustenta otra viga vertica] -20- asimismo en "i", opues- 

5 ta a ia viga -16-, Los rebordes opuestos de !as vigas -16- y -20- -
estAn provistos de pircas adecuadas -22- (Fig-3) para sostener una 
piataforma aiargada superior -24- entre i as vigas en "i". AdcmAs, 
ei ahta de ios bordes opuestos de tas vigas -ló- y -20- estAn pro­
vistos de pi acas i atora i es espaciadas -26-, -28- respectivas, para 

20 sustentar dos piatoformas -30- opuestas, espaciadas a i o iargo en
ifnea, dispuestas sobre ios bordes superiores de i as piacas, y que 
sostienen tos oportunos codificadles. Un par de piacas horizonte- 
Íes -32-, apiieadas a través de ios bordes inferiores de ias piacas 
-26-, -28-, forman estantes inferiores debajo de ios superiores -34- 

15 sujetos a piacas -23-. Las piacas -32- ,-34 que sirven de estantes,
sustentan barras vertientes -36-, cuya fina]idad se expiiea más adê  
i ante.

Un hi oque a)argado -33- de sostAn descansa en cada una de ias 
pietaformas -30-, y por su extremo interno sostiene un marcador -40- 

20 Como ios marcadores son esencia[mente idénticos, hestará describir
uno roto de  ̂i i os.

En i a figura 4, ei marcador o codificador -4-0- de i a derecho 
comprende un par de p!ato<" -42-, -44-, dosmoÉtabi es y unidos por sus 
periferias, y divididos por una otaca centra i -46- en dos tinteros 

2j -4S- -50-. Ei pinto -42- tiene una sai ida centrai -52- para ei
a tambre W, y i a piaca divisoria -46- presenta una entrada centrai 
-54- para ei paso det a tambre, y un orificio -58- en su extremo in­
ferior (fig.2) para comunicar ios tinteros -43- -50- y desaiojar 
tinta por ei tubo de sai ida -59** dei ptato -44*** 

q0 En i a misma figura 4, ei piato -44- está asimismo provisto
de una tapa centrai -60- dcsmoHabte, sujeta a un montante -62-áci 
bioque -38-; ia tapa y ei montante presentan orificios aiineados
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para dar paso a) atambrc W.j La tapa -SO- tiene además huecos -64- 
-66- para tas ruedas; et hueco -64- atraviesa e) tintero -50- y ta 
ptaca divisoria -46- hasta et tintero -48-, mientras que et hueco 
-66- sAto ttega at tintero -50-. Una rueda hueca -68- de entintar, 
ocupa et hueco -64- y se introduce por su extremo abierto en et 
interior de) tintero -48-, y otro rueda ¡guat -70- se atoja en et 
hueco -66- y se introduce en e! tintero -50-. Cada una de tas rue­
das -68- -70- presenta uno hitera de agujeros radtates -72- aqnidts
tontos en torno a su periferia externa, para proyectar chorros ra-\
di a tes, que forman ^n et etambre W bandas det cotor deseado.

Continuando con te figura 4, ta rueda -68- está provista de 
un árbot hueco -74- de extremo reducido -76-, mientras que tn rueda 
-70- tiene asimismo un árbot hueco -78- de extremo reducido -80-. 
Cada uno de tos árbotes -74-, -78- atraviesan soportes -82- dtspues 
tos en et montante -62- det btoque -38-, y otros soportes -84- de un 
segundo montante -86-, provisto también de un agujero centra! -88- 
parn et paso det etambre V/. En vtrtud de! sistema ¡mputsor empteado 
et árbot -78- paso también por espaciadores -90- y -92- dispuestos 
entre tos montantes -62- y -86- det btoque -38-, mientras que et 
árbot -74- atraviesa espectadores -94—, -96- y -98-, dispuestos 
entre tos susodichos montantes.

En tes figuras i y 2, cada extremo reducido -76- -80- de tos 
árbotes está conectado o un empntme giratorio -LOO- montado en una 
ptaca rebordeada -102- sobre un btoque -104- dispuesto encimo det 
btoque -33-, y cada empatme -100- comunica por una manga -106- con 
un cotector doble -108- montado en ta ptaca -110- que descansa en 
et btoque -104-. Un tubo -112- de admisión de coiorante o tinte 
conduce at cotector -108- de modo que et tfqutdo de un cotor se 
dirige por mangas -106- y empatmes giratorios -100- separadamente, 
siguiendo tos árbotes huecos -74- -78- a tas ruedas huecas -$8-,
-70- respectivas.

Como muestra ta figura 4, tos huecos*-64-, -66-, en que se
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ai ojan tas ruedan -63-, -70-, impiden que Éstas y sus árbotes 
queden atascados por et tinte y ta ptnca divisoria -#6- evita toda 
interferencia entre tos chorros que satén de cada rueda. Cuando et 
tinte se acumuta en tos tinteros -48-, -50-, se desatojo IMci[mon­
te por et tubo de retorno -59-, y puede devotverse et cicto por 
cuatquier medio adecuado (que se omite) que to tteva a una bomba 
(no representada) conectada at tubo de admisión -112-,

Como ct btoque izquierdo -33-, ct marcador -40- y et atimen- 
tador de tinte asociado son esenciatmente idénticos a tos de !a 
derecha ya descritos, aunque en posición simptemente invertida, se 
emptean números i qua tes para etementos correspondientes, según se 
indica en tas figuras 1 y 2. Sin embargo, para distinguir entre 
tos dos pares de ruedas, tas det segundo par, correspondientes a 
tas ruedas, tas de! segundo par, correspondientes a tas ruedas -68- 
-70- det primero, ttevan tos números -680- -700-, respectivamente, 
como se ve en ta figura 3; sus órhotes huecos, correspondientes a 
tos òrbo tos -74- y -7o-, se bnn enumerado -740- y -7?^-, y sus ex­
tremos reducidos -760 y -30C-. Adeáás, en atención at sistema in­
put sor empteado, et espaciador -92- mée grande emptendo se tía dis­
puesto en ct òrbo) -740- y no ct -7$0- como en tas figuras 1 y 2.

Et sistema ¡mputsor comprende un motor sincrónico -11-!-., de 
corriente a¡terna, montado en ta ptatanorma -13- con un òrbo! de 
mando -116-. Como se ve mejor en ta figura 8, et motor -11-1- está 
conectado at circuito y movido a ta vetoc<dad adecuada por un a! — 
ternador-generador AG, imputsado a ta frecuencia conveniente por 
un mando de corrientes parásitas ED conectado a una fuente S apro­
piada. Et mando ED imputsa además un cabrestante C de atimcntación 
de atambre a vctocidad apropiada, en sincronismo con ta rotación 
det òrbo! motor -116-. Et mando 0^ que. hace girar et prtmor par 
de ruedas -68-, -70- en ta misma dirección y a iguat ve toe i dad, 
comprende una potea activa -113- en et árbot motor -116-, y f-oteas 
imputsadas -120-, -122- en tos òrbo tes -74- -78- de tas ruedas, ttna 
correa conttnua -124- se apttea en torno de tas poteas -1.18-, -120- 
y -122- para transmitir et movimiento que interese. Aunque no se
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represcnta, se empican correas ondú ¡arias y poteas en tos diversos 
mandos 0.,, !),, y D,,, satvo indicación contraria.

Como tambián muestra !a finura 3, ct mando tiene una potea 
toca ordinaria -126-, que pira sobre ta ptaca derecha -28- o !a 
ptataforma derecha . -30, para cooperar con ta cara externa de ta 
correa -124-, a fin de mantener un contacto adecuado entre ta co­
rroa y potca -120- at circutar aquéita desde ta potea de mando 
-118- det árbo! motor -lió-.

Si no so mantienen tas adecuadas posiciones angutares reta- 
tivas de tas ruedas -6g-, -70-, y por etto no registran tas bandas 
B̂ , c! mando Dj actúa por medio de un mecanismo para ajustar ese 
registro. Como se ve en tas ^¡guras 1, 2 y 8 , una potca toca in­
ferior -128- va montada con posibítidad de giro sobre un cursor 
-130-, debajo de tas poteas -120-, -122-, y esenciatmente en ati- , 
nonción verticat con ta potca -122-, E! cursor -130- se mueve ver­
tí cat mente en ambos sentidos sobre barras -36-, y es norma!mente 
apartado transversamente hacia abajo de tas poteas -120-, -122- 
por resortes -133- que rodean tas barras -36-, a fin de mantener 
tenso ta correa. Una potea toca -134- superior se dispone encima 
y entre ¡as poteas -120-, -123-, como puede observarse en tas figu­
ras 6 y 2. La potea toca -134- gira sobre un cursor -136- de moví ' 
menta atternativo verticat en barros -1.38- sujetas por sus extre­
mos inferiores en un ensanche centtat -62a- det montante -62-, y por 
sus extremos inferiores, en un estante superior -62b- det citado 
montante. Un tornitto de ajuste -140- está adecuadamente fijado 
en e! cursor -136-, y encajado a rosca en una tuerca -142- que 
gira en e! estante -62b-. Un tornitio de tope -144- roscado en !a 
tuerca de ajuste -142-, i imita e! movimiento retativo de una y 
otra,para fijar ta posición det cursor -136- y ta potea toca -134-. 
Si tas bandas 3̂  no coinciden, es sencitio mover ta potea toca -134- 
transversa!mente hacia abajo, y acercarta a tas poteas -120-, -1.22- 
o hacia arriba, y apartarte de ettas, aftojando et tornitto de tope
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-144- y ia tuerca de ajuste -142-, hasta cambiar !as posiciones 
angui ares re iati vas de i as ruedas -68-, -70- !o suficiente para 
que registren tas bandas 8 .̂

Ei mando segundo 0̂ ,, para hacer girar i as ruddas -680- y 
5 -700- en i a misma dirección y a i guai ve i oc i dad que i as ruedas -68-

-70-, comprende una poica -146- en ei òrbo! -740-, una poica -148- 
en ei òrbo) -780-, y una correo continua -150- movida en torno a 
esas poieos, como se ve muy bien en !a figura 8. Ei mecanismo para 
ajustar tas posiciones angui ares reiativas de tas ruedas -680-,

10 -700-, y con etto ei registro de ias marcas anuiares 3̂ , es esen­
cia i mente idéntico ai que acaba de describirse para ei mando D^.
Por consiguiente, se empiean números i guai es para eiementos hornó- 
iogos, como i a poica i oca inferior -128- y e! cursor -130- vcrticajj 
mente aiineados con ia poica -146-, según se indica en ia figura 3/ 

15 y !n poica ioca superior -134-, con ios diversos eiementos que 
constituyen ei mecanismo para ajustar ia posición de ia poica ioca 
-134- con rotación a ias poieas -146-, -148-, según muestran ias 
fi guras 1 y 2.

Continuando con ta figura 8, e! tercer mando o sincronizador 
20 comprende una poica motriz -152- en ei Arboi -74**, y una poiea

¡mpuisada -154- en un extremo de un targo Arboi sincronizante -156- 
con poieas -1.52- y -154- conectadas mediante una correa continua 
-158-. Como se expone en i a figura 1, ei Arboi -156- gira sobre 
soportes -160- de i a piataforma -24-, y está provisto dn su extremo 

25 opuesto de una poten motriz -162**, situada junto a otro -164- de
arrastre, dispuesta en un corto Arboi sincronizante -166-, con po­
icas -162-, -1.64-, conectadas por una correa continuo -168-. E!
Arboi -166-, gira sobre soportes -170- de ia ptataférmo -24-, y en ¡ 
su extremo opuesto iieva una poiea motriz -172- conectada a otra de 

30 arrastre -174- dei Arboi -780- mediante una correa -176-,
De este modo se sincroniza i a rotación de ias ruedas -68- y 

-700- de modo que cuaiquiern que sea i a ampiítud y dirección dei 
movimiento anguiar impuesto a una de esas dos ruedas, se impondrá



-12-

ígua!mente a !a otro. En consecuencia, se mantendrán tos espacios 
de !as bandas Bg entro tas bandos B^.

Sin embargo, si se hiciera necesario ajustar ta posición de 
!as marcas Bg con reiación o tas marcas 3̂ , et mando 0^ tiene un 

5 mecanismo para cátc fin, como se ve muy bien en tas figuras 7 y 3. 
Este mecanismo es muy simitar a tos de ajuste de tos sistemas de 
mando y y comprende una potea toca inferior -180-, centrada 
debajo de tas poicas -162-, -164-, y aceptada a ta correa -168-, que 
pasa por una ranura -178- abierta en ta ptataforma -124-. La potea 

10 toca -l80- gira en una abrazadera -182- provista de un extremo su­
perior ensanchado -184**, que descansa y se mueve atternativamente 
en una caja -186- sujeta de modo amovibte a ta cara inferior de ta 
ptataforma -24-. Lo abrazadora -132- y ta potea toca -180- están 
norma!mente apartadas transversamente hacia abajo respecto de 

16 tas poteas -162-, -164-̂  por un resorte -1.88- dispuesto en ta caja
-136-. üna potea toca superior -190-, centrada encima y entre tas 
poteas -162-, -164- en contacto ron ta correo -168- , fronte a ta 
pptea -1?0- gira sobre un.patfn -1^2- que se mueve atternativamente 
en barras -19-1-, sujetas por sur extremos inferiores a un estante 

20 -196- que sobrásate de una ptaca verticat -19?- (figs: 2 y 3) mon­
tado en ta ptataforma -24-. Los extremos superiores de tas barras 
-194- están adecuadamente sujetos a un estante -200- que sobresatc 
de ta ptaca -198-, Un tornitto de ajuste -202- esté a sux vez ade­
cuadamente sujeto at cursor -192-, "roscado en una tuerce de ajuste 

25 fijada con rotación a! estante -204-, mientras que un tornitto de
topo -206-, encajabte a rosca en ta tuerca -204-, ! imita e! inovimiep 
to' rotativo de! tornitto -202- y ta tuerca.

En consecuencia, sí tos bandas Bg no están bien centradas cía . 
tre tas bandas B̂ , tos espacies entre tas distintas bandas de cotor 

30 se pueden ajustar fáci[mente aftojando et tornitto de tope -206- y 
haciendo girar ta tuerca -204- para subir o bajar ta potea toca 
-190- con rotación a tas poteas -162-, -164- y variar así sus posi-
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cioncs anguieres rotativas. Ei ajuste de ia poten -162- se tronga 
mi te por medio de) árboi sincronizante -156-, ir poien -154-, te 
corren -158-, !n poica -152- y c! árboi--74- a ia rueda -68-; y e] 
ajuste de ia poien -1.64- se transmite por medio dei árboi sincro­
nizante -1.66-, i a poien -172-, ta corren -176-, in poica -174- y 
ci árboi -780- a i a rueda -700- correspondiente.

Et funcionamiento dei marcador bicoior, conforme asimismo 
a i a figura 8, es como sigue: Ei mando de corrientes parásitas ED
imputsa ni cabrestante C, para que c! a tambre W avance rápidamente 
a través dei aparato en ia dirección indicada. Ei aiternador-gene- 
rador AG es impulsado a su vez por ei mando ED, para que ei motor 
-414-, su árboi mpuisor -116- y ia poiea motriz -118- giren sincró­
nicamente con ei movimiento toñgitudínai dei aiambre W, a una veto- 
cidad adecuada, de modo que ios sistemas de mando D^-Dg hacen girar 
i as ruedas -68-, -70- y -680-, -700- en i a dirección y a i a voio- 
cidad deseadas para api i car bien i as bandas o marcas y B^- A! 
avanzar ei aiambre iongitudinaimente, ia rueda -70- apiiea primero 
marcas a ios intervaios convenientes, y ia rueda -63- apiiea marcas 
sim![ármente espaciadas, que coinciden con ins marcos de ia rueda 
-70- pare formar bandas Sj. Luego, i a rueda -630- apiiea marcas repu- 
iarmentc espaciadas entre ias bandas y ia rueda -700- apiiea 
marcas que registran con eiias paro formar bandas 3̂, equidistantes 
de cada dos B^. En ia forma preferida de rcaiización representada, 
ias ruedas -68-, -70- están montadas en ejes para i dos a iodos opucs. 
tos dei aiambre W, como ias ruedas -680- y -700-; ias ruedas -70- 
y -680- giran sobre un eje comán, y también Ío hacen ins ruedas 
-68- y -700-. De manera anátoga, ios árboics sincronizantes -I56r 
y -166- se disponen con preferencia paro girar sobre ejes iaterat- 
mente desviados, substancia!mente paraieios ai eje comán de ias 
ruedas -68-* y -700-, ai mismo [ado de i a trayectoria dei aiambre.

Si hace faita ajustar ei registro de ias mercas que forman
bandas 3,, se moví i iza ci mecanismo do ajuste dei mando D̂  para 1 ^



efcctuario, sin que varíe c) espacio entre bandas Ej o 8g, o et 
registro de estas óitimas. Este ocurre porque ta magnitud y direc­
ción det movmiento anguiar de i a rueda -68- se transmite a ¡a rueda
correspondiente —700— por medio de! mondo sincronizante D^, para - 
mantener constantes ios espacios entro bandas 8g y y natura)- 
mente, et mando Dg transmite oi movimiento de i a rueda -700- o i a 
rueda -680-, para mantener sus posiciones anguiares reiativas, a 
fin de que sigan coincidiendo i^s bandas 8g- De manera anóiogn si 
ei registro de estas bandas necesito ajuste, se man ipui a e! meca­
nismo de mando Og con -'ste fin, y c! resuitado es o i mismo, sin 
efecto sobre ios espacios entre bandas y 0p ni sobre ei registro
de i as morcas que forman ios primeras. Por otra parte, si es ne­
cesario ajustar i a posición de bandas Sp respecto a bandas 8 ,̂ se 
maniobra ei mecanismo de ajuste det mandd sincronizante para 
cambiar ias posiciones anguiares reiativas de ias ruedas -700- y 
-68-, Esto cambia ei espacio entre bandas 8^ y Sg, y e! mando 
transmite a i a rueda -70- cuatquicr movimiento apiieado a i a rueda 
-63-, a fin de mantener ei registro de ias marcas que forman bandas 
Bj, mientras que ei mando D̂, transmite a i a rueda -630- ei moví míen 
to de i o rueda -70C-, a fin de mantener ei registro de ias bandas
r%

Debe entenderse que en !e apiicación práctica de este apara­
to, podrán variar todos aqueiios detniies de construcción que no 
a iteren ias características esencia tes de i mismo, !as cuaies se 
resumen a continuación.

N 0 T A

Se reivindica como objeto de este patento:
1.- Aparato para marcar en coior artícut os a i argados, carac­

terizado por comprender medios para ei avance de éstos a i o iargo 
de una trayectoria prefijada; una primera rueda hueca para apiiear
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primeras marcas de un cotor en puntos espaciados de i artfcuio; una 
segunda rueda hueca para apiicar secundas marcas de distinto coior 
a! artfcuio entre i as marcas prtmeras; medios para in sustentación 
giratoria de dichas ruedas, con sus periferias adyacentes ai tra­
yecto de! artfcuio, espaciadas en sentido iongitudinai; cada una 
de cuyas ruedas tiene una o varias aberturas dn su periferia, pora 
conducir ifquido de coior ni artfcuio cuando i a abertura se sitúa 
junto a éste; un primor mecanismo impuisor para hacer girar ta 
primera rueda; un segundo mecanismo impuisor para hacer girar i a 
segunda rueda, y un tercer mecanismo impuisor, interca i ado entre 
ios anteriores dirigido por ei primero y actuante sobre ei segundo, 
ubicado para sincronizar [a rotadón de ias ruedas primera y segunda.

2. - Aparato para marcar en coior artfcuios a)argados, según
i a reivindicación 1, caracterizado porque ei tercer mando comprende 
medios para variar ias posiciones anguiares reiativas de ias ruedas 
primera y segunda, a fin de ajustar ta posición de ias segundas 
marcas respecto a ias primeras.

3. - Aparato para marcar en coior artfcuios atareados, secún 
ias reivindicaciones 1 y 2, cometer i-edo porque ias ruedas primera 
y segunda se disponen ai mismo i ado de i a trayectoria, y en funcio­
namiento son ¡mpuisadas en i a misma dirección.

4-- Aparato para marcar en coior artfcuios a i argados, carac­
terizado por comprender medios para ei avance do i mtícuio ]o 
iargo de una trayectoria prefijada; dos pares de ruedas que o¡ran 
simuitáncamentc, cada una con una hitera oeriférico de aberturas 
espaciadas por iguai, para conducir ifquido de coior hasta ei ar­
tfcuio cuando so acercan a éste disponiéndose ias ruedas de un par 
en sentido de giro en iodos opuestos det trayecto, con sus peri­
ferias adyacentes ai mismo, para api i carie bandos de un boior, 
y ias ruedas de! otro nar se montan giratorias en iodos opuestos 
de i a trayectoria, espaciadas en sentido iongitudinai de i primer 
par de ruedas, para apiiear bandas de btro coior entre tos prime-
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ras; incorporando un primor mordo pare hacer girar e) primor par 
do ruedos; un segundo mando para hacer girar e! segundo par de 
ruedas, y un tercer mando, impuisado por e! primero, para impuisar 
et segundo a fin de sincronizar ! a rotación do ios pares de ruedas 

5 primero y segundo.
5. - Aparato para mercar en coior artfeutos a i argados, según 

!a reivindicación 4, caracterizado porque i as ruedas de cada par 
están despinzadas entre sf iongi tutina[mente, con medios para va-

- riar sus posiciones arguíares rotativas, a fin de que coincidan 
10 ias bandas y formen antiios de coior en ei artícuio.

6. - Aparato para marcar en coior artíceos a!argados, según 
tas reivindicaciones 6 5, caracterizado por incorporar medios 
para variar !a posición anguiar de! primer par respecto ai segundo 
a fin de poder ajustar i a posición de ias bandas de un coior con 
reiación a ias de! otro coior.

7=- Aparato para marcar en coior artihuios a!argados, según 
cuaiquicra de ias reivindicaciones 4, 5 6 6,caracterizado porque 
e) tercer mando comprende un òrbo i impui sado por una rueda dei 
primer par, y que impuisa una rueda dei segundo par, y ios mandos 

20 primero y segundo impuisan tas otras ruedas de ambos pares.
8.- Aparato para marcar en coior artículos a!argados. .
Esta memoria consta de dieciseis hojas, escritas por una 

sòia cara.
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