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La invencion se refiere a la cerge continue ¢
giscontinue de un cajdén depdsito fijo & mévil de produc—
tos sdlidos, pastosos, semi-l{quidos, pulverulentos ¢ ~-
heterogéneos, de residuos ufﬁgﬁos, industriales, comer—-
cisles, tales como basuras domésticas, detritos, y des--
perdicios de toda indoles

La invencion tiene por objeto efectuar el tra-
bajo exigido en las mejores condiciones posibles de ren~
dimiento y rapidez reduciendo el entretenimiento al mini
mo, Permite ademis la facil adeptacidn de equipos hermeé-
ticos llegado el caso con utilizacion de contenedores, ~

Los dispositivos conocidos de cajones, con pa-
leta Unica 6 miltiple ¢ con ruedas, presentan problemas
de gulamiento, estanqueidad y desgaste de las piezas de
frotamiento. La capacided disponible de la tolva se ve -
limitada asi como la velocidad de absorcion y la compre-
gion de los productos cargados. Por ﬁltimo, no se logra
una posibilidad de carges capaz de absorber varios miles
de litros por minuto. Los mecenismos 4 los motores en =--
movimiento son generadores de ruldos muy perjudicigles -
pare la buena ejecucion del trabajo. '

La presente invencion evita las dificultades ~-

antes indicadas presentando un dispositivo de carga que

1o precisa ni gulas especiales, ni estanqueidades, ni --

funcionamiento de piezas mecanicas fragiles.

El vaciado de los receptaculos se efectua bien -
por basculamiento del cajén, 0 bien por desplazamiento -
de su pared delanters hacis su pared trasera, y los epag~
ratos utilizados para la carga se ubtilizan preferentemen
te para la gpertura de la pered trasera permitiendo asi

el vaciado del receptaculoe
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La carecteristica esencial del dispositivo de carge
de acuerdo con la invencion cdnsiste en que el organo de care
ga esté constituldo por un rastrillo con clavijas, agujas, o
puas de forma y dimension apropiadas suspendido en la parte =
5 elta de una tolva de carge y animade de un movimiento contimmé
0 discontimuo en circuito cerrado que asegura une inmersion -
del rastrillo en las materias que recubren la tolva, luego un
desplazamiento de este rastrillo hacia el cajén pars empunjar
en &l los productos a cargar, con elevacién del rastrillo ha-
10, cia el fin de la carreras de smpuje para su rebtorno a la posi-
cion alta que permite la repeticién del ciclo de cargs.
Segin una ceracteristica complementaria importante
de la invencién, las clavijas, agujas, O pﬁas ge introducen -
hegcia el final de su movimiento de empuje entre las.pﬁas de -
15, un peine fijo 0 mévil formendo deflector en la entréda del cg
jon y Que asegura el cizellamiento y le compresion de los pro
ductos mientras que la elevacién del rastrillo a través del -
peine asegura la limpieza del rastrillo y del pgine uno por otro.
ElL mando del digpositivo esté asegurado bien por ga-
20. . tos utiliaables‘para la elevacion de la puerta, bien por un =~
motor hidraulico, ¢ bien por cualquier otro sistema. En el ca
so de tratarse de un motor hidraulico, su movimiento se trang
mite preferentemente por medio de cadenas y ruedas dentadas -
a unos juegos-de bieclas laterales de los que esta suspendido
25. el rastrillo, y la elevacion de la puerta se efectua entonces
por medio de dos gatos laterales independientes del mando del
dispositivo de carga.
La amplitud del movimiento del rastrillo puede aumen~
tarse por medio de un desplazamiento rotativo de las puas del
30, rastrillo con relacién al soporte del mismo, Para ello el conqu
to de las puas puede estar articulado con el soporte del zag

trillo suspendido de unas bieclas laterales y este conjunto —



Je

10,

15,

20,

25,

30,

de puas puede ser acciorado por cualquier medio indepen—
diente del rastrillo. '

Para pernitir comprender perfectamente la in--
vencidn, se deseribirén seguidemente unos ejemplos de —-
ejecucion de la misma sin caracter limitativo, con refe-
rencig a los dibujos adjuntos en los ques

La figura 1 es uns vista en perspectiva con ——
corte parcial de la parte trasera de una caja equipada -
con un rastrillo accionado por galos;

Las figuras 2 a 6 muestran esquemdticamente, -
en secciones verticales longitudinales, fases sucesivas
de un movimiento en circuito cerrado flel rastrillo de -~
acuérdo con la figura anterior;

Ta figura 7 es una vista esquematica que mies—-
tra la apertura de la puerta de la cajs por la accion de
gatos laterales de accionamiento del rastrillo;

La Tigura 8 es una vista en detalle que nMuegw~w~-
tra un ejemplo de enclavamiento manuezl de la puerta tra-~
sera de la caja en posicidn de cierre;

La figure 9 es uns seccion de la pared de sopor-
te de un eje de suspensidn flotante del rastrillo;

La figura 10 es una vista de lado exterior co---
rrespondiente a la figura 9;

La figura 11 es una viste en perspectivae con —=-
corte pai’cial de la parte trasera de una caja equipads -
con un rastrillo accionado por un motor hidraulico;

La figura 12 es una vista en perspectiva que ~—-
nuestra una variente del mando representado en le figura
11;

Las figuras 13 y 14 son esquemas de las varian——-
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tes anteriores indicando las cinematicas del rastrillo ob
tenido por distintas disposiciones de los emplazauientos
de los ejes alrededor de los cuales pivotan las bielas;

La figura 15 es una vista en perspectiva con -
corte parcigl de un mendo de rastrillo por un gato central;

Las figuras 16 a 19 muestran diferentes pogi—-

ciones limite del rastrillo y de sus bielas laterales de

suspension en el mando segan la figure 15; ¥

La figura 20 es una vista en perspectiva gene=~
ral de una caja con mando de la puerta trasera por medio
de gatos independientes del mando de carge.

El dispositivo de cargs, representado en las -
figuras 1 a 6, comprende una serie de puas parslelas 1 so
lidarias de un arbol transversal 2 y que se exbienden ha-
cia abajo. Este arbol 2, destinado a moverse en cirouito
cerrado en el interior de la tolva de carga, lleva en ca~-
da uno de sus extremos una pua andloga 3 pero prolongada
por encima‘del arbol 2 para articularse por su exbtremo =——
superior con un eje de pivotamiénto 4 porfado por une bie
la oscilante 5. Esta biela 5 estd suspendide de un eje . 6
portado por lg pared laterel %Aque puede ser una pared lg
teral de la puerta trasera de la caja. EL &rbol 2 puede -
pivotar a su vez, en cada uno de sus extremos, por una ——

prolongecidn latergl 8 mas ellé de le pua extrema 3 so--

bre el extremo de una biela giratoria 9 dispuesta debajo
de la biela oscilante 5 y suspendida de un eje 10, porta-
do por la pared 7. Los ejes 6 y 10 son flotentes, es de~-
cir que estén montados de maners flexible sobre la pared

7 y més adelante se describira un ejemplo de tal montaje

flexibles



5‘0

10,

156

20,

25,

30.

. 78 FERAR
mi Y

En cada uno de sus extremos, el &rbol 2 atraviesa
un manguito 1l portado por el véastago 12 de un gato hidrdu-~
lico cuyo cuerpo 13 esté suspendido de un eje fijo 14 porta
do por la pared 15 del cajon o caja delante de la puerta.

Aunque se haya podido exagerar ligeramente la lon
gitud de la biela 9 en la figura 1, parz mayor claridad del
dibujo, se comprendera que la maniobrs apropiads de los ga-
tos 13 permite imponer sl arbol 2 un movimiento circular =-
alrededor de los ejes 10 y que este &rbol se vers sometido
gl mismo tiempo a un movimiento de oscilacidn impuesto por
las bielas 5 que inclinan més 6 menos laspias3as{ como el -
conjunto de las pias 1 solidaries con el &rbol 2, de manera
que los extremos inferiores de las plas 1-3 describan unoé
circuitos cerrados cuya forma general eliptica § circuler -
dependeré de las disposiciones relativas de los dos juegos
de bielas 5-% de sus Longitudes. .

En el e;‘jemplo representado, las dos paredes lg-—
terales 7 estén reforzadas por une berra 16 en el interioxr.
de un &rbol hueco 160 que lleve unas pies 17 que se alter=——
nan en direcc.ién transversal con lgs pﬁas 1y 3 pare formar
un peine a través del cual pueden elevarse las phias 1 y 3 -
al final del movimiento de empuje del ragsirillo. EL ejemplo
representado permite la movilidad de las plas 17 por oscila
cion del arbol 160 por la accidn de los gatos laterales 161
suspendidos de las paredes 7 y enganchados con las puas ex—
tremas 17 por unas bridas 162,

Cuando las bielas 9 son verticales y estan orien—
tadas hacia arriba, el érbol 2 se halla en su posicidn més
alta como puede verse en la figure 2, ¥y las plas 1 y 3 des~

pejan completamente la parte baje de la tolva de recepcion
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de la basura que se ha previsto entre las paredes 7, cu
yo fondo, indicado por 18, se une con el fondo 19 del -~
cajon 20, En las figuras 2 a 6, se ha indicado por 21 -
el plano de union de la puerta trasera 22 de la caja = .
con el cajon 20 y se ha indicado esquematicamente por -
23 un tabique transversal de la puerta trasera por enci
ma de la barra 16, Se comprenders que el cilindro del =
gato pivote angular y libremente en un plano vertical g
través de dos pasos 23g previstos a ambos lados del ta
bigque 23. Si los gatos rechazan las bielas inferiores -
9 g partir de la posicion de la figura 2, el &rbol 2 --
describe un arco de cfroulo haciae la parte posterior —-
alrededor de log ejes 10, ¢i las bielas 5 tiemnen aproxi
madamente la.'dié;_')osicién representada, estas bielas' deg

cenderan ligeramente haecia la parte posterior retenien-~

‘do sin embargo hacia la parte delantera los extremos —

superiores de las puas 3 que se desplazaran menos hscia

- atras que el arbol 2, lo que impondra a las puas 1 y 3

ung oscilacion que las inclinard hacia atras mientras -
8¢ introducen en los desperdicios vertidos en la tolva,
penetrando en éstos desperdicios hacia la parte poste——
rior de la tolva como puede verse en la figura 3. En el
curso de esta fase de immersidn, el dispositivo mévil -
ejerce uns accion de precompresion sobre los desperdi--
cios voluminosos y comprimibles, tales como jaulas, ca-
jas de carton, ete,

Lo continuacion del movimiento de rotacion -
de las bielas 6 por la accion adecuada de los gatos tig
ne por objeto bajer seguidamente las pias volviéndolas

hecia adelante de manera que sus extremos inferiores =—-
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desoriban un arco descendente pré:x:i.mo al fondo 18 y la fi_
gura 4 muestra una posicion que precede ligeramente a la
posicidn mas baja, habiéndose eproxinado las puas a ung ==
direccidén vertical porque los extremos superiores de las -
puas 3 hen sido retenidos hacia la parte posterior por la
gceidn de las bielas 5. EL rastrillo efectia un berrido —-
del fondo de ls tol\_(a pero sin frotemiento alguno del dig
posi'bi\.ro movil contra el fondo y las paredes de la tolvas,
La continuacidén de la robacion de las bielas ——-
9 a partir de la posicion de la figura 4 eleva las puas --~-
1-3 volviéndolas hacia atras, mientras que estas plas se -~
inclinan hacia adelante debido a la retencion hacia atras
ejercida por lgg bielas 5 gobre sus extremos superiores —-
de manera que el rastrillo llegue a la posieién de la figu
ra 5 en la que las materié.s empujadas hé.n sido rechazadas
dentro del cajon con fuerte compresién c'le estas materias -
por el efec'bo de su paso por debajo del peine de las plas
17 y de la reaccion de las materias ya cargadas. Las puas
17 hacen las veces de deflec'bor pare hacer que penetren -~
las materias hacia el interior del cajon por debajo de es—
tas puas 17 permitiéndoles eleverse seguidamente dentro —-
del cajon y ser retenidas detrés de estas pias a las que =
se de ung inclinacion spropiada por medio del ga‘b'o- 16l. Eg
tas puas 17 ejercen igualmente un efécto de cizellamien‘to
sobre los productos que son impulssdos entre ellas., Se ob~
serverd que le inclinacién de las pias hacia sdelante favo
rece la compresion de los desperdicios en el interior del
cajén. El movimiento de inclinacién de las pias 17 puede -
estar mandado antes ¢ durente el mando del rastrillos

A partir de la posicion de la figura 5, las phas
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del rastrillo continuan avangendo elevandose cuando las —-
bielas 9 prosiguen su rotacién por la accion de los gatos

y llegan asi a su posicion extrema anterior representads =
en la figura 6, en la que se introducen a través del pei—-
ne 17 Elevéndose & través de este peine, las plas miviles
quedan limpias de los desperdicios que se encontraban en--
tre ellas, mientras que las puas 17 del peine fijo ¢ mévil
son limpisdas por las puas 1~3 del rastrillo.

La continuacion de la rotacion de las bielas 9
eleva aun mas las pues moviles a partir de la posicidn de
lg figura 6 mientras que el arbol 2 comienza a desplazarse
hacis atréas elevandose gl mismo tiempo. En el curso de es-
te movimiento de retroceso y de elevacion del arbol 2, se
elevan las bielas 5 reteniendo hacig sdelante los extremos
superiores de las puas 3, de modo que las puas méviles os-
cilen hacia una posicion vertical desplazéndose hacia atras
para volver & le posicion imicial de la figura 2 en la ~
que estan listas para efectusr ung nueva immersion en la -
parte posterior de la tolva repitiendo el ciclo de funciow
namiento que acaba de ser descrito.

EL funcionamiento se efectus sin frotamiento —
alguno de los organos moviles contra partes fijas en el se¢
no de la masa de desperdicios, no poniéndose las pues mévi
les en contacto con el fondo de la tolva; no se precisa -
estanqueidad alguns entre los 6rganos de impulsién y la ~
tolve. Por otra parte, los esfuerzos mecénicos se ven redu
cidos por el montaje flotante de los ejes 6 y 10 que permi
ten una cierte variacion angular de la direccion del érbol
2, Este montaje flotante permite limitar todo esfuerzo ——-

gugsceptible de producir deformaciones tanto del dispositivo
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movil como de la tolva receptors, EL paso de los puntos =
muertos. por las bielaé 9 gccionadas por sus gatos puede -
obtenerse gracias a un cierto desplazamiento entre las —-
bielas 9 de ambos ledos y se ve facilitado por el montaje
flotante de los ejes 6 y 10.

La puerta trasera puede ser enclavads en su ba-
se, como puede verse en la figure 8, por medio de ganchos
laterales 24 pivotantes sobre un eje 25 de lg puerta para
engancharse por su pico sobre un eje 26 en la base del cg
jon. La meniobra de cada gencho lateral puede estar mandg
de menuglmente por una palanca acodeada 27 pivotante sobre
un eje 28 de la puerts y provista de un brazo 29 articulg
do en 30 con un balancin 31, a su vez articulado en 32 ——
con el taldn del gancho 24, EL mando manual de este dispo
sitivo puede ser sustituido por un mando hidraulico, neu~
mgtico § eléctricoy

Con referencia a la figura 7, para asegursr la
aperturg de la puerte trasers por la accidn de los mismos '
gatos 12~13, se immoviliza el dispositivo mdvil por un =~-
eje amovible y temporal 33 dispuesto menuelmente debajo =
de cada biela 9 y delante de ella:, luego, Gespués de ha-

ber desenclavado la puerta por la apertura de los ganchos

.24, se accionan los.gatos pare rechazer las bielas 9 que

arrastran entonces le puerta haciéndole pivotar elrededor
del eje 34 por el que estd articulade la misme con el ca-
jon en su extremo superior. EL mendo de alimentacion de -
estos gatos puede efectuarse por cualquier medio adecuado.
El eje 33 puede introducirse a través de un cojinete pre-
visto con tal objeto en cada una de las paredes laterales

7 pero se puede prever un eje 33 a cada 1ado. ElL mando =
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manual del eje 33 puede ser substituldo por un mando hi
dréulico, neumatico & eléctrico que asegura igualmente
el desenclavamiento de la puerta}

El vaciado de la caja puede hacerse por bag-
culamiento o por traslacidn de une pared delanters movil
35 accionada por un gato 36 como se ha representado es-
quematicemente en la figura 7. -

Las figuras 9 y 10, dan un ejemplo de monta-
je flotante aplicable a losg ejes 6 y 10 y representado
para un eje 10 que atraviess una aberturs glargada 37 -
formada en la pared 7 pare ser soportado exteriormente
por el ojo de una ballesta 38 cuyo extremo opuesto esté,
empotrado entre dos escuadras 39 fijadas con la cara ex
terior de la pared %. Aungue se hays representado un —
monteje elastico en una direccidn vertical, si se juzga
atil se podra prever en otra direccion 0 incluso adop—-
ter un montaje que asegure una elasticidad en cualquier
direccidn de un plano verticel longitudinal, Evidente—-
mente se podrian realizer también otros montajes flotan
tes.

En la forma de ejecucion representada en la
figura 11, el rastrillo estd constituldo por una serie
de pﬁas 40, sensiblemente semejantes a las pﬁas 1l de la
figura 1, y solidarias de un arbol 41 que esta montado
de maners giratoris en sus extremos en unos manguitos -
tubuleares 4.2 fijados con losg extremos libres de las big
las superiores 43 que pueden pivoter libremente alrede-
dor de sjes fijos 44 soliderios de las paredes 45 laters
les de la puerta trasera de la caja. Sobre cada mengui-

to 42 se articula un extremo de unas bielg latersl 46 ———
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cuyo otro extremo se srticula sobre un eje 47 portado en el
extremo de una biels laterel motriz 48 gque gire en un movie
miento de rotacidon continmo comunicédo por un arbol girato~
rio 49 solidario de la biela 48 -

El movimiento en circﬁito cerrado del rastrillo
se obtiene por la rotacién continus de las bielas motrices
48 que son accionades por un motor hidraulico 50 alojado ==
centralmente encima de la puerta‘trasera de la caja. La ~=—-
trasmision del movimiento del motor hidréulico a las bielas
laterales motrices 48 se ontiene por unas cadenss laterales
51 que pasan sobre unas ruedas denbadas 52 fijadas en el ex
tremo de los arboles 49 y sobre unes rucdas dentadas 53 fi-
jedas en los extremos de un arbol transversel 54 montado —-
en la proximidad del motor hidrgulico 50. Una rueda 55, fi~-

jada en el centro del arbol 54, estd unida por una cadena -

" 56 con una rueds dentada 57 fijada en el extremo del arbol

de selida del motor hidréulico 50.

En este ejemplo, el mecenismo de transmisién se
encuentrsg totaelmente fuera de contacto de los productos de
lag tol&a, las cadenas 51 ¥ las ruedas 52 se enéuentran 80 ==
bre la cera externs de las peredes 45, mientras que el ar--
bol 54, la cadena 56 y las -ruedas 55 y 57 estén alojadas —-
a2 un nivel muy elevado.

Segin una veriante, se podria prever el arrastre
de los arboles 49 de las bielas motrices 48 por una tome ==
directa del motor hidraulico situado en la parte inferior -
de la puerts trasera de la caja.

El mecanismo de mando del movimiento en circuito
cerrado del rastrillo que comprende los juegos de bielas «—
43 y 48 permite hacer verier la cinemdtica de la carrers del

rastrillo haciendo variar lg longitud de las bielas, el em~
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plazamiento de los ejes 44 y 49 alrededor de los cuales
giren las bielas, etc. como lo muestran les figuras 11,
12, 13 y 14, En las figura 11, se ha supuesto que la -—
disposicidn de las bielas 43 les hace pivotar en un mo-
vimiento contimo alrededor de su respectivo eje 44, de
modo que la cinematics del rastrillo determine entonces
un circuito eliptico de gran eje vertical que puede re-
gulter ventajoso cuando se desea reducir el debstimiento
del restrillo en el sentido longitudinel. En las figu--—
ras 12 & 14, se ha supuesto por el contrario que lag =--
bielas 43 tienen un movimiento oscilante extendiéndose
sobre un éngulo!fy el cirecuito de los extremos inferio=-
res de las plas del rastrillo es una elipse de gran eje
gproximadamente horizontal,. , .
Pgra aumenter la capacidad de arrastre de los
productos por el rastrillo, es previsto un dispositivo
de accionamiento suxiliar de las plas 40 del rastrillo
que provoca entonces un desplazamiento suplementario de
las puas cuando el rastrillo esta en su pbsicién baje
de inmersidn en los productos de la tolva. Este disposi
tivo comprende un gato hidraulico 60 cuyo cilindro estﬁ
articulado en 61 sobre la biela 46, y cuya varilla estd
articulade en el extremo de una palanca 62 fijada sobre
el arbol 41 portador de las pias 40 del rastrillo., El -
accionamiento de los gatos 60 provoca la rotacion del —
erbol 41 en los menguitos 42, Se observars que, cuando
lg varills del piston 60 estd totalmente oculta como se
ve en la figurs 11, las puas 40 se encuentran slinesdas
con las bielas laterales 46, mientras que la selide de
le verilla del piston provoca el pivotamiento de lag =
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paas 40 hacia el exterior de la cajae

Cuando se sumerge el rastrillo en los productos
de la tolva, se accions los gatos 50 que elevan las puas
40y Al final de la inmersidn del rastrillo, las puas 40 -
se separan al maximo del plano de las bielas laterales 46.
Cuando, por el efecto de la rotacidn de las bielas 48 y -
43, se vuelve el rastrillo hecie atras, las varillas de -
los gatos 60 vuelven a entrar progresivamente de manera -
que cuendo se encuentra el rastrillo en la proximidad de
la entrade del cajon, las puas 40 estén alineadas con las
bielas laterales 46.

Ademds con el fin de provocar un cizallamiento
de los productos asi como una limpieze de las puas 63 que
forman en este caso un peine fijo a la entrads del cajon
se puede disponer ademas en el fondo 64 de la tolva y en
la proximidad de le entrada del cajén otro juego de pﬁas
fijas 65 que se alternan con las puas 40 para retener los
productos en la entrade del cajon cuando se levaptan las
puas 40 después de haber impulsado los productos en dicho
cajén, sino obstante parece necesaria esta retencidn com=
plementarig de‘ los productos.

En la forms deejecucion representada en la figu
ra 15 el rastrillo esté compuesto por phas 69 semejantes
a las descritas anteriormente, montadas sobre por lo menos
uno de los dos arboles TO-71 dispuestos segin un mismo =

eje comin, Cada uno de @stos arboles forma un conjunto =-

~ unido con el conjunto préximo por un travesafio T2 que es

t4 dispuesto bastante debajo del eje del arbol 70 y cuyos
extremos son solidarios con las puas adyacentes de log —-

dos arboles 70-71. Sobre este travesafioc se articula.ung -
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varilla 73 de un pistén central de mando 79

El extremo exterior de cada uno de los arboles
70-T1 esté unido con un extremo de una biela 74 sobre la
que puede glrar libremente el érbol. Sobre cada una de -
las bielas 74 se he previgto un saliente 75 utilizado ~-—
como medio de parsda para un tope 76 situado sobre lg =-
parte superior de la pua 69 adyacente. EL otro extremo -
de cada biela T4 pivota sobre la pared lateral 45 de la
caja alrededor de un eje fijo 80, La amplitud del movi--
miento de la biela T4 slrededor del eje fijo 80 esta de-
terminada por dos topes T7-76 soldados sobre la pared la
teral 45 de la caja, dendo asi las dos posiciones limite
del movimiento de la biela.

El movimiento en circuito cerrado en cuatro'——
tiempos del rastrillo esta mandado por el gato 79 provig
to de inversores-—apropiadbs. Las figuras 16 y 17 mues-—
tran las posiciones limite de las bielas 74 y del rastri
1llo el comienzo y al final del primer tiempo durante el
cual las bielas T4, en contacto con los topes inferiorses
78, pivotan alrededor del punto fijo 80 haste su contac~'
to con el tope superior 77, mientras que las plas 69 han
pivotado primersmente alrededor del punto de rotacidn ==
81 por la traceion de un gato 79 en ol punto 72 hasta ——
que el tope T6 esté en contacto con el saliente 75 y lue
go han arrastrado las bielas T4 Le inversion de la =w=-
aceidn del gato (posicidn de la figura 17), determina el
segundo tiempo en el curso del cual las puas 69 gel ras-
trillo son rechazadas contra la biela 74 (figura 18), des
pués de lo cual las bielas 74 son errestradas en el cur-

80 del tercer tiempo de su posicidn alta a su posicidn -
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baje para volver finaslmente a ponerse en contacto con el
tope inferior 78 (figure 19) el final del tercer tiempo.
Ta continuacidn del eupuje éel gato T9 separa entonces -
las paas 69 de las bielas 74 de modo que éstas plas 69 -
comiencen a barrer el fondo de le tolva. Cuando las plas
69 han llegado de nuevo & una posicién sensiblemente ==
vertical, es decir cuando el tope 76 se pone en contacto
con el segliente 75 al final del cuarbto +tiempo, éomo se -
ha representado en la figurs 16, la accidn del gato se -~
invierte de nmuevo y se repite nuevamente el ciclo del mgp
vinlento.

Bsta forma de ejecucion periticularmente simple
y economica, se adapta particularmente bien a los apara~
tos de volumen reducido, imponiendo el mando el rastri--
1lo une amplitud de movimiento importente con relacidn —
gl angulo de rotacion de las bielas 74 relativamente re-
ducida.

Para dar une vistg general del conjunto de ——
une realizacion segin uno de los ejemplos citados ante--
riormente, la figure 20 representa una caja cuyo disposi
tivo de carsa corresponde, ‘a t{tulo de ejemplo, =l de la
figura 11. Se observard que la elevacidn de la puerta —-
trasera se efectua por medio de dos gatos leterales 66 —
articulados en 67 en un punto del chasis de la caja ¥y en
68 en la parte superior de la.pﬁerta trasera, Ademas se
ha dispuesto una plataforme 58 para transportar a log --
obreros que deben seguir a lg caja,'pudiendo mantenerse
éstos igualmente en la barre 59 situada a una altura con
veniente para no obstruir el vertido de los diversos —--

productos a cargar,
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La Patente de Invencidn que se solicites por vei;zg.
te afios, para Bspsfia, de acuerdo con la Legislacion vigente,
debera recaer sobre: "DISPOSITIVO DE CARGA CONTINUA O DIS--
CONTIRUA DE PRODUCTOS‘EN UN CAJON DEPOSITO FIJO O HOVILY, -
con Prioridad de Demanda de Patente en Francia nimero PV —
97.081 de fecha 12 de marzo de 1.967, segun las caracteris-
ticas esenciales ée las siguientes:

REIVINDICACIONWES

18,~ Dispositivo de carga contimue ¢ discontinus
de productos en un cajén depdsito fijo ¢ mévil, constitufdo
por un elemento de carga mévil en una tolva de carge fijada
con dicho cajon, caracterizado porque este eclemento de car-
g8 movil es un rastrillo con clavijas, agujas 3 pﬁaa de i:og
me y dimensiones gpropiadas suspendido en la parte alts del
cajén y emimado, en el interior de la tolva de recepcién —-
de los productos, de un movimiento continuo en circuito ce-
rrado qﬁe asegura ung inmersién del rastrillo en los produc
tos que ocupan la tolvae, y luego un desplazé.miento de este
rastrillo hacia el cajon para rechazar dentro de él los ﬁrg_
duetos e cargar, con elevacién del rastrillo hacis el final
de la carrers de empuje para su retorno a la posicidn alte
que permite la repeticion del ciclo de cargs '

28,- Dispositivo de carge continus ¢ discontinue
de productos en un cajén depésito fijo 0 movil, segin la -=
reivindicacién 1%, en el que las clavijas, las agujas ¢ les
puas del rastrillo se introducen hacie el final de su movi-
miento de empuje entre las paas de un peine fijo ¢ movil —-
formando defloctor a la entrada del cajon y asegurando el =~
cizallamiento y la compresion de los productos mientras ——-

que la elevecidn de las plas del rastrillo a traveés del =--
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peine asegura la limpleza del rastrillo y del peine uno -
por otro. . '

38,.- Dispositivo de carge contimua ¢ disconti~—
mue de productos en un cajon depésito fijo o mévil, segun
la reivindicacion 12, o 28, en el que una serie de puas -
fijas estén dispuestas en el fondo de la tolve de carge ,
delante del cajon deposito.

8, Dispositivo de carga continue ¢ disconti--
nug de productos en un cajon depdsito fijo 6 movil, segun
las reivindicaciones 18 § 2, en el que el rastrillo estd
nandado al menos por una gato lateral énganchado con Qi=-
cho rastrillo que esta suspendido de unas bielas pivotan-
tes alrededor de ejes flotantes montados de maners flexi-
ble sobre las paredes laterales de la tolva de recepcién
habiéndose elegido las bielas de suspensidn para imponer
gl rastrillo ¢l movimiento segun el circuito deseado, '

58,~ Dispositivo de carga continua ¢ disconti--
nua de productos en un cajén depéeito fijo & mévil, segin
la reivindicacidn 48, en el gque el rastrillo ests suspen-
dido por cada uno de sus extremos de una biela giratoria
accionada por un gato y de una biela oscilante que retie-
ne el extremo de dicho rastrillo en uno 1 otro sentido ra
rg incliner los extremos inferiores de sus pias hacia la
parte posterior en el curso de la inmersion del rastrillo
¥ hacia delante al final de su carrera de impulsion y en -
el curso de la elevacion del rastrillo,

68,~ Dispositivo de carga continue 6 disconti--
nue de productos en un cajon depdsito fijo ¢ movil, segin
las reivindicaciones 1 é 2, en el que el rastrillo esta -~

suspendido en cade extremo de una biela oscilante cuyo ==
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movimiento se efectia segin un arco de cireculo predeter

- mingdo, entre posiciones 1{mite fijadaes por iopes bajo

la accion de un gato central que impone el rastrillo ——
una oscilacion complementaria,
78.- Dispositivo de carga contimua ¢ disconti

nus de productos en'un cajén depdsito fijo & mévil, se-

.gin lg reivindicacidn 62, en el que el gato se apoya =

en el puntd situade entre dos puas adyacentes en un pun
to més bajo que el eje soporte de dichas plas, |

88.~ Dispositivo de cerga continus ¢ disconti
nus de productos en un cajon depésito fijo 6 movil, se-
gﬁn la reivindicacion 18, en el que las puas del rastri
1lo estan sometidss a un desplazemiento relativo con ol
lacidén sl soporte del rastrillo describiendo un eirbui-
%o cerrado,

98,~ Dispositivo de carga contimua ¢ disconti
nus de productos en un cajén depésito fijo & mévil, se-
gun la reivindicacion 8&, en el que el mqvimiento rela~
tivo de las puas del rastrillo se efectia por medio de
gatos hidraulicos independientes del dispositivo de man
do del movimiento continuo del soporte del rastrillo ——
en circuito cerrado y tiene lugar en el curso de la fa-

ge de introduceion del restrillo en los productos de la

tolvae

108,~ Dispositivo de cargas continua o disconti
nue de productos en un cajon depdsito fijo 6 mévil, se~
gin la reivindicacidn 18, en el que el arrastre del rag
trillo se efectia por medio de un motor hidréulico alo-
jado en la parte superior de la tolve, y unido por unos

Juegos de cadenss gin fin y de ruedes dentadas dispues—
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tas en el exterior de la tolva de recepcion de los pro
ductos, con unas bielas laterales interiores, unidas =
con los ex'bremols del rastrillo.

118.- Dispositivo de carga continue ¢ discon
tinue de productos en un cajdn depésito fijo 6 movil ,
segun la reivindicacién 48, en el que los gatos laterg
les estan suspendidos del cajon 'y se utilizan el mismo
tiempo para el mando del ragtrillo y para el mando de
la gperfura de la puerta trasera por medio del rastri-
llo, previamente'inmoviliza;do con relacion e le puerta
trasera.

128,~ Dispositivo de carga contimma 0 di.scog
tinua de productos en un cajén depdsito fijo 6 movil ,
en el que la elevacién de la puerta trasera de la caja
se efectim por medio de gatos laterales dispuestos en
el exterior del cajon y que se apoyan sobre estes

138,- "DISPOSITIVO DE CARGA CONTINUA O DISw-
CONTINUA DE PRODﬁCTOS EN UN CA:JON DEPOSITO FIJO O N%O-e-
VIL%, '

Segin queda sustencialmente deserito en la

oos//feso
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presgente Memoria descriptiva, que consta de veinte ~-
hqps escritas a mé.quina por una sole carg y acompaliada
de dibujose

Madrid, 28 febrero 1.968:

Dy Fernand REY

P.P,

.
¢ 1

FORRBY M. Dolores Iifqusra
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