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PATENTE DE INVENCIONXN

por "UNA MAQUINA ENCAJADORA PARA BOTELLERIA", a fevor de Don

Juan'y Don Alfonso Ricart Gil, ambos de nacionalidad espefiola,
residentes en Ripollet (Barcelons, Carreters de Sabadell,

MEMORIA DESCRIPTIIVA

La presente solicitud tiene por ohjeto garantizar el de-
Techo & la fabricacidn ¥ explotacién, en exclusiva, para todo
el territorio nascionsl, de unae méquina encejadors pare bote-
lleria, concebida para automatizar totalmente el llenado y
vac{ado de cajas, la cusl aporta al oléslco trabasjo de empa-
quetadure de los en\ases en cuslquier cantidad de los mismos,
en las cajas transportadoras de cualquier materisl que sean,
le novedad de una sucesidn de ventajas y perfecclionamientos
sobre lo anteriormente conocido, que son expuestas en el de-
garrollo de la memoris y sobre las que se basa la novedad del
invento.

Ante la considerable importancis alcanzads en la indus-

tria botellera por las méquinaé de empacar, en esta nueva rea-

lizacidn se han concretado todas les ventejes necesariss pare
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el logro de lg simplificaoién ¥ abaratamiento que supone la
eliminacidn de los anteriores medios para la reinversidn de
marchae de los motores; caracterizéndose sesencialmente por lg
instalacién de un s6lo motor generador de energ:(a, del que

se derivaré., no obstante, el movimiento continuedo y constan—
te del que emenard le actuacién cembiente experimentads por
los elementos encargados del veivén oscilatorio gue es8 primor-—
dial para que el cabezal porta-botellas, trabaje en régimen

de continuidad automatizada.

Como particularidades fundamentales de esta méq_uina, sa
enuncie la mecenica de la slimentacidn por cinta traneportado-
ra hests el cabezal del indicado porta~botellas, desde donde
éste, recibe la instalacidn de un porta~-pinzas neuma'.‘bico, con
el que se procede a la colocacion ¥y llenado, al mismo tiempo
que se sirve de un emparrillado encanzador y amortiguasdor de
brusquedades, el ampero de su material de caucho, que amsgura
la equidad ¥y distribucidn de las botellas, de igual modo que
cualquier contingencla o enomalis es regiatradé. en un especial
dispoaitivo de garant:fa que detliene la me'.quina con el autome=
tismo peculiar de la sincron{a de mandos que la caracteriza.

La ocaracteristica esencial, radica desds el punto de via=

ta meca'nico, en ls implantacién de un sflo ¥y ﬁnica motor que
trensmite su fuerze a traves de un reductor, del que parten

todas las acciones consecutivas, sin necesidad de mecenismos
de inversién, toda vez que el principal movimiento de vaiven
que requiers la ma',quina, eg ohtenido por medio de la oscila~-
cign pendular de una pieza clave en forms de ancore invertida,
cuyo arco dentado moviliza por iguel en los dos sentidos al
piﬁ5n de engransje transmisor, sirviéndose pars su propilo
cembic de sentldo, de un volante con excéntrics inserto en el

eje prinecipal de lsg méq,uinao
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A £in de dar a conocer al méximo, la estructuracién y
funcionamiento de la méquina, se describe seguidamente un caso
de realizacifn prictica de la misma, dedo a titulo de ejemplo
no limitstivo, sirviéndonos pera ello de la referencia gréfi-
ca que se adjunta.

Bn dicho plano: en su Flge. 1, se esguematiza en un desa-
rrollo tedrico la distribucidn de los medios generadores del

ritmo constante sobre el que esta basado el autometiemo de la
méquina.

De acuerdo con lo disefindo, desde el motor base -—1l=-,
se monta uns polea extensible -12- varisdora de velocidad que
permite sjustar ésta, a la progresidn deseads dentro de los
1{mites de la méquina, la cual polsa comprende en su prople
gje, al vig-sin-fin ~13= de ung caja de reducciones, de la
que un eje secundario ~l4— deriva a un piﬁén de ataque =l15-
ecclonador del eje principal =l6~-

Bn este eje van montados: una poles volante con contra-—
peso =17-, que por medio de un tetdn excéntrico en funcidn de
leva -18-, moviliza a una palanca -19a-, deslizéndose por el

interior de la colisa de su brazo, palanca mixts que finaliza

superiormente en un arco circular (en forma de éncore inverti-
da), el cual presenta en su borde periférico el dentado epro-
piado =19- pars w.granar con un piﬁdn -20-, cuyo eje -21- em
portador en sus extremos de los pifiones -22~. Ambos son cabeza
motriz de las cedenas sinfin -23- a las que se solidariza el
ejo -24~ del dispositivo calificado como cabezal porta-pinzas.
Sobre el mismo eje principal -16-, va inserta una platina
circular portadora de una leva excéntrica -25- que acclona en
el curso de su glro rotativo de la rulina termingl del brazo
corto -26a- de una palanca angular, que con un sglido punto
fijo de apoyo =26-, ¥ & través de su largo brazo de resisten-

cig -26b=, es8 la que tlene la misién de elevar le plateforms
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donde se colocan las cajas vacias para ser llenamdas, en un

movimiento que obedecs ginerdnicamente al del cabezal porta-
pinzas.

Por Wltimo, en el mismo eje principal -16-, se induye
el dispositivo alimentador de las cajas vacias. Disgpost tivo
que es como sBigue: la base de una pequefia bielg -27-, gira
enchavetada 21 citado eje, tomando contacto la cebezg de la
misma, contra el borde inferior de una palance -28- puesta
de canto. Esta palanca, situade a un lado del campo de giro
de la biela, permanece con su extremo superior unido articu-

larmente a un soporte -28a-, solidario de un punto fijo de ls
méquina, teniendo su extremo opuesto e inferior libre, pero

unido a una cadena =29~ que finsliza empalmads a un resorte
helicoidal extensible -30-, enlazgndose éste soliderismerite
g otra de las paredes de la mé.quina. Comprendiendo en el cur-
B0, de longltud variable de diche cadens, su paso desvistorio
por una o mas poleas -3l-, ¥y especialmente engranando sus ma-
1lgs (en un punto dado), con una rueds dentada =32- instalada
medlante su calado en un sje auxliliar con el gue ss relacionsa
por entringuetado de pifién libre, o sea de trabajo en un s6lo
sentlido.

Bn auxilio de esta 1ltima y concisa descripeidn, se pun-
tualizg a mayor claridad en la Fig. 2, el funclonamiento de
dicha méquina. En élla se esquematiza el luger de emplazamien -
to de la ceja =33-, que permenece o la espers de penetrar en
la zona de trabajo sefialeda por la flecha AA, estando la caja
exactamente encimg del tramo que le corresponde sobre le cade-
na sin-fin -34-, trensportadora de las cajas, siendo en dicha
cadena, su polea iniciel y motriz -32b-, la que estd en depen—
dencia (o0 pudiendo ser la miema) de la resefiada como pifidn
1ibre -32- en el dispositive promotor de avance que se esque-

nmatiza en el lado izquierdo de la mimma figura, visto desdes
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un fngulo latersl. Segin el cuel, cada vez que la palanca
~20~ avenza, la distancia sefislada por ls fleche_jA, que debe
ser equivalente a la de la flecha AA,de igual modo, da le me-
dida o dimensidn del avance que experimenta le cadena -29-,
slguiendo el adelanto de la palanca. Alcanzado el cual, la
reaccién contréetil del resorte -30- y la neutrelizacidn del
piﬁén libre, anulan el retroceso de la psalanca, que vuelve a
sumar su nuevo avance al de la cadens -34- de encartamiento
gsiguiente de caja a cajae.

La Fig. 3, o8 un esquema en vista lateral de la parte
activa e interns de la méquina, mostrando en trazo punteado
delgado la posicidn iniciel, que parte del 1{mite a donde

elcanze la cinta -36~ alimentadora de las botellas, y dibuja-
do en trazo gruesc en la posicién 1l tinma Y en nivel inferior,

cuando las botellas son depositedas en la caja -37- y a donde
ésta ha sido elevada por la mese ascensional -38-, por medio
de su correspondiente columna inferior -39~ guiada = través
de su adecuado soporte -40- y novil segﬁn el impulsc que le
presta la ya descrita palanca =26be.

La estructura del mencionedo cabezal, es la de una place
rectenguler, de la que penden inferiormente, uns alinescidn de
cuerpos cilindricos ~4l- en funcidn de pinzas neumdtices de
sujecién por ajuste & los golletes de las botellas, Bstas pin-
zas estan articuladas a la citads rlaca ~35~ por medio de sus
cuellos intermedios -42-, circundados por sendos resortes ~4 3=

teniendo la placa, centrado en su cara aperior los soportes
~44— con los que se sustents horizontalmente, la barra o eje

-24~ que es la que toma contacto con la cedena -23- mediante
un motén giretorio =35~ que es el que le permite seguir el

curso de la semi-circunferencia superior de la rueda dentads

~46- del sistema movilizados del cabezsl. En cuanto sl sistems
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neumético de las pinzas -4l- es establecido a traves de los

descritos cuellos -42-, slevandose en sus conductos flexibles

-50- que convergen en un colector superlor ~5l- pars continuar
en otro solo conducto general -52-, hasta la locelizacidn del

compresor de absorcién, que puede incluso estar situsdo fuera

del cuerpo de la méquina. Se pone de manifiesto en la mismg
Fige 3, el trazado condicionsl que debe regir a la cadens sin-

fin -23- pare locaelizar &l eje -21- del piﬁén motriz -20- en
le posicidn adecuada pera recibir le accifn directriz del en-
granaje del ancora =19~. Trazado quebrado Yy angular que se es=-
tablece por medio de las ruedas auxilisrea ¥ tangencisles
~47- y -ATe~ (Figures 1 y 3), enceminadas a derle a la cadens
de engransje ls perpendicularidad que necesita = bre la zons
de trensito de la cinta de evacuacidn de lag cajas ¥ supeditg~-
da asfmiemo a la ingercidn de los semi-ejes ~48- en la caja
superior ~49- de la méquina. De 1o que se deduce que la movi-
lidaed de la indicada caedena -36- de sportacidn de botellas, no
depends en ninglin momento del sistems de cadené.a del cabezal,
¥ que debido & una habil combinacidn de emplazemiento, obedece
pera su avance, a la trensmisidn que recibe en su polea primg-
ria -68~, procedente de un pequefio motor suxilisr ~66~ Winicpe-
mente instalado a tal £in.Cabe hacer constar, respecto al sis-
tema de cintas sin-fin correspondientes e la alimentacidn ¥
conduccidn de botellas, que su estructwrscidn Yy orientacién,
sera acomodaticla y variable en cads caso, toda vez que el
curso de llegada de alimentacidn puede ser indistintamente,
perpendicular como paralelo al curso de la cinta del trabe jo
frontal de la méquinao

Respecto & la elimentscidn y entrada de las botellas en
la mesa distribuidora, se pone de manifiesto en los esquemas

representados en la hoja segundae. Fn la que, en la Fig. 4 di-
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buja un alzado de la zong superior de la méquina, en la que
una correa sin~fin -53 hace concurrir una hilere contimua de
botellas en direccidn a una pieza estrellada, consistente en
une, place circular -54- dispueste paralela y horizontalmente
sobre la velong -55- de une columna =56~ que es el dispositivo
de gule que gitile el conjunto, en el plano en que las botelles
realizen la formacidn con que el porta-pinzas las toma y las
traglada al interior del cajﬁn ~33~ que hayas tomado le posi-
cidn receptora, ya sobre la cadena portadore hacla la salide.
La indicade placa =54, cuye plante quede representada
en le Fig. 5, presenta, a modo de cruz de Malta, las entalla-
duras periféricas y semi-circulares, proporcionales a la cen~
tided de cascos que entren en juego en cada tipo de embalaje.
Dicha placa, se halla calada en el interior de la columna, gi-
rendo acompasadamente cuando es desenclevads de la valona in-
ferior, desprendiendo por elevacidn el pivote ~50= con que
permanece enchavetada a la repetida velona.

FlL dispositivo mecénico que estemos describiendo, actia
intermitentemente por medio de un juego de peslences, que de-
penden directamente del eje principal -16- del sistema motriz.

Bn uns polea =57~ solidaris del mismo, se transmite su
giro a otra leva -58- en la que se inserta una biela longitu-

dingl <59~ que eatd empalmeda articulermente a un punto de

une palance -60- que se apoya basculantemente en -60a- y a la
que le imprime el movimiento de vaivén, que se concreta en

loe dos valores representados por las flechas =M= y =-N-. El
extremo superior de esta palanca estéd enfrentedo calculadamen—
te a otra palanca oscilante en forms de ufieta -61l- la cual
ests articulads a su vez, & otra pelance auxilisr —62-, tam-
bién de +ipo longitudinel que se spoya en el punto -63- de la

bancada y presiona con su borde contra el extremo inferior

del eje de la descrita estrells =54=-.
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Bn ol movimiento de ida -M~ de la palenca =60-, su vér-
tice obliga = bascular pasivamente a lg uliets -61- tensada

por un resorte, més en el movimiento de vuelta =N~ en que la
ufietia no puede bascular, se vé obligada a ascendsr con arre-

glo a la dimenei¢n -P- para dar paso a le palance -60-. Por

lo que, al ascender junto con la pelance ~62 a la quea eata
vinculada, eleva asimismo a la estrella -54- deje',ndola en li=-

bertad de que gire introduciendo les botellasm en el sentido
que sefiala en plants en la Fig. 5. Cuando hen penetrado en la
otra correa del campo de la distribuciﬁn, las cuatro, cinco o
mas botellag (segin la férmula de que se trate), entra en jue—
g0 una segunda palanca de corrimiento -64- en formae de restri-
1lo que traslada a todes las botellas en un =0lo golpe del ac=

clonamiento, desde ls hilera en que han entrado hasta la hile-
ra inmedigte paralsla, deje‘mdolaa hasta conclulr de formasr la
hilera pareja, que es el momento en que el porta-pinzas des-
clende pare tomar le totelidad de las botellas y llevarlas

gl frea mis inmediate y avanzada, en donde son recibidas por
ol cajén de su trasledo definitivoe.

La indicada palenca =64- cuya forma irregular se dibuja
en lg Fige. 6, en alzado latersl, y en plante saperior en lg
Pig. 5, se halla inserta en un punto de apoyo =65= de la ban-
cadae y en dependencie por contacto de su lomo o canto, contra
uns leva =66~ calada en el propio eje ~60a= de la pelance an-
terior, recibiendo de su excéntrica el impulso periédico 8
intermitente que la conduce a2 la posicién extrema gefialade en
lines de puntos, para retroceder a su punto de partide, bajo
la accién regresiva de un resorte de muelle, después de que
su rastrillo superior -67- he cumplido su cometldo de hacer

gvanzar lg hilers de botellas, como se sefiala en la Fig. 5.

Pinglmente se representa en la Figs. T, uno de los acceso~

rios que completan el perfeccionamiento de ssta méquina, deg-
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tinado a prevenir la contingencia poco probable, ds que alguno
de los cajones situados en el momento de espera del descenso
de las botelles, hublera experimentado un ligero descentrado
qua perturbara el exacto encejamiento de los cascos en sus
correspondientes compartimientos. Dicho accesorio consiste en
interponer entre el cajén y 8l curso de descenso de las bote=
llas, una sucesidn de guias del orden de embudo enceuzedor,
constituido por un armezdn emparrilledo =69-, que presenta en
cade uno de los marcos cuadrengulares parcisles, y en cada uno

de sus lados, un fragmento de fleje met4lico ~70-, en forma
de pﬁa triangulsr y cuyas puntes de los cuatro convergen en

la vertical del centro geométrico de cade compartimiento. De
modo que el temple natural de estos elementos flexibles resul~
ta suficientemente encauzador del cuerpo de cada botellae

Se completa la previsién ain meyormente con lg incluseifn
en cada uno de los vértices de lags casillam del armazén, de

un tope o contera de caucho -=Tl=, que por su forma puntiaguda
superior influye asimismo en el centrado de las bases cirecula-
res de las botellas.

Descrito suficientemente el objeto de la 1nvenc16n, es
de hacer notar que gl ser llevado a la préctiea, podrén va-
riar lag formas, dimensiones, proporciones y disposicién de
los distintos elementos, as{ como los materiales utilizados,

gin que por ello se altere, ni modifique, su esencialidad.

- N O T A -

Se reivindice como objeto de la presente Patente de in-
vencifn:

12,~ Ung méquina enca jadora parae botelleria, caracteriza~
da esencialmente por el automatismo que emane de la sincroni-
zecifn en un s0lo ¥ unico generador motriz, con respecto a los

diversos movimientos de losg dispositivos de su eatructura,
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correspondiendo el principal de ellos al avance progresivo
de cada ung de las hileras de botellas que integran ls tota-
1lidaed de su encuadre en la parrilla del eajén, glinescidn

formative s la que se llega, por elevacidn y descenso en pla-
nos verticales en avance sobre el Area horizontal obtenido

por medimcifn dsl proceso de vaivén oscilatorio de une pieza

de Indole pendular invertida y que por excentricidad se ali-
menta del motor ﬁnico, de un solo sentido de giro.

20 .~ Lo propie miquine, segin la reivindicacidn 12, en
la que el movimiento pendular invertido que se cita, se ca-
racteriza por disponer de una pieza a modo de gncora en cuyo
borde arqueado cuenta con un dentado el cuzl engrens con un
piﬁén de engranaje que es solidario del eje auxiliar con el
que se moviliza en comin & los dos pifiones motrices del jue-
go de cadengs sin-fin, que traslzdasn cada hilera de botellas
desde la cinte transportadora elimentadora hasta el plano
que ocupa el cajén gue se osts llenando.

32.~ La propis méquina, segﬁn las reivindicsciones 12 y
28, caracterizada porque la pleza en éncora que se cita, ot
congtituide por una columna planse finallizando en su extremo
inferior en un vértice de articulacidn libre sobre un sopor=
te solidario de la base, presentando en dicha columns central

¥ longitudinalmente una colisa en la que recibe el calado ¥y
deslizamiento impulsor de un véstago solidarizedo excéntrice—

mente a una rueda volante con contrapeso de donde procede la
movilidad pendular que experimentea el gncors en régimen cong-
tante, determinante del avance y retroceso del cabezal del
porta~pinzas.

42 o— iz propis méquina, segﬁn le reivindicacidn 28, ca=-
racterizade porque en el juego de dos cadenas sin-£in que se
citay se dispone un eje horizontal entre ambas, en formas ar-

ticulada que le permite rodear el semi~ci{roulo superior de
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las ruedas supsriores del sisteme, llevando pendiente en dicho
eje a un porta-pinzas de tantes unidedes como correspondan el

cajon en curso, y cuye movilidad en el sentido de avance,llevs
la carga de botellas tomedas del plano posterior, hasta el
cajon receptor situado simulténes y eutomiticamente en el pla-
no anterior y a nivel apto para la recepcién de lg carga;
mientras que en el sentido de retroceso se sitia de nuevo en
el punto de partide para la iniciacion de una nueva ‘tomae

52 .= La propila méquina, segﬁn le reivindicacidn 1g, ca-
racterizada por comprender un eje principal dependiente di-
rectemente del grupo motriz reivindicsdo como ﬁnico, en al
que se incluye el dispositivo de un volante con leva excentri-
ce destinada a sctuar periédicamente sobre la rulina terminal
del brazo corto de una palance angular, cuyo brezo meyor des-
tina su extremo longitudinal o efectuar la elevacidn de la
mesa que conduce al cajén en turno haesta el nivel en que se
produce el encaje de las correspondientes botellas; siendo di-
cha palaenca, basculante con punto de apoyo en el centro-verti-
ce da su composicién angular.

62.~ La propia méquina, segﬁn la reivindicacidn anterior,
caracterizada por comprender en el mismo eje principal que se
cita, el montaje de una pequefig bisela rotativa destinada s

forzar el avance periddico de una palance rectilineas oscilen-
ta con punto de apoyo en la bancada, la cual con su extremo
libre, vinculado a una cadens fija elasticamente por su otro

extremo a otro punto de la bancadse, determins mediante un
Juego de poleas la trensmisin del avence trensitorio de la
cadensa sin-fin portadora del cursoc de los cgjones, durente la
fase de llenado y su posbterior retirades

7¢ .~ La propie méquina, segin las reivindicaciones ante-
riores, caracterizads por comprender en dependencls con el

eje principal que se cita, la inclusidn de la trenemisidn pe-
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riddica condicionada por la consiguiente leva excéntrics so-
bre otre palenca compuests, que determina, en un aspecto, lg
liveracidn Y avance de una pileza estrellada en formas de cruz
de Malta, determinante del paso de cada botella desde la ca-
dena elimentadora & la zons donds se slines para ser prendids
por el porta-pinzes junto con las correlativas para integrar
la cantidad que es llevada al cajén correspondiente. Mientras
que en el otro aspscto de au composicién, otro brazo de la
migma palanca, movilize & un rastrillo que trasleds transvere
salmente cadg hilera formsda de botellas, desde la cedena co-
lectora a la zona inferior y perpendicular al descenso del
porta~pinzas,

82 .~ UNA MAQUINA ENCAJADORA PARA BOTELLERTA.—

Madrid, 2 ¢ e Febrero de 1968-

.,
o,

- 1 I’,
e e
i e TP amert
e /Mﬂﬁ;‘*—L"” T

e
S e s et

o .
- sl
R T o



B FOUAON /DS

s7 OIS - SOy soOg

OLOOSE

LGOSy osUeyly T B uon, g
0L60OSE .




T 350970
L. clvarr g O. Alfornso R/ICART




350970
Dos hojos ~ Hojor 12

.

SV

S
/j'

Escale variable




Q. c/aa’ﬂyﬂ Allernso Rrea
ro-—- ) /"f 5 5
5097() Pos bojos - Hey.
: - Hojor 22

s sy Jum
et

]

%‘V/@_j—_ e
6 2

Escala varicble




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



