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Memoria descriptiva

pora solicitar ~ PATENTE DE INTRODUCCION por DIEZ afios
a nombre de COLUMBIA BROADCASTING SYSTEM, INC.

entidad / de nacionalidad norteamericana

con domicilio en 51 West 52nd Street, Nueva York, N.Y.,
Estados Unidos de América.

por:
" UN DISPOSITIVO DE CARRETE TOMADOR

DE ENFILADO AUTOMATICO ©
(Clase Internacional Gllb)
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Este invento se refiere a carretes toma= :
‘dores o recogedores para tiras de material tales como cin-
tas de registro de sonido, pelicula cinematogréfica, y simi
i

.lares, y, mds especialmente, a un carrete tomador que cap-

5 . tura automfticamente la tira a ser enrollada sobre el mis-
i

¥
. (Y

“mo, ' IR

P
3

: En los aparatos en que una tira es enrnlla

H

ida sobre un carrete o bobina, tal como el dispositivo de
» ! N - 37

!

!

N Y

registro y de reproduccién para cinta de grabacidn de soni
i “‘,n v
1o ido, pelicula cinematogrdfica y similares, suele ser deseaJ

ible uzar un carrete tomador de enfilado automitico para -fa
H - -

ey

£cilitar el funcionamiento del aparato. En algunos disposij
]
i

2tiVOs, por ejemplo, la situacidn del carrete tomador puede

éser en cierto modo inaccesible, dificultando la carga normal
i

15 :del carrete tomador. Por otra parte, los mecanismos de re-
!

lproduccién que son enfilados automiticamente alimentando el

?guiador mediante empuje, requieren usualmente la captura

L]
. : ; 1
. : |
.automdtica del guiador por el carrete tomador. Para car- ;
.gar correctamente el carrete tomador, el guiador, después |
i

20 %de ser capturado, debe ser enrollado apretadamente sobre
t

§e1 cubo del carrete tomador. Adicionalmente, el guiador de

1

Ebe soltarse suavemente al final de un rebobinado répido.

:
H

i Se han sugerido una diversidad de disposi-:

itivos para enfilar automdticamente materiales en forma de :
] e
H ]

25 itira, pero o bien han estado restringidos a aplicaciones g
13

especiales, o bien han sido mecdnicamente complicados y en

igorrosos. Por ejemplo, un tipo de carrete para proyecto=- i

]
i

3

res de peliculas cinematogrificas emplea una canaleta de gyia
i

que dirige la pelicula, después de enfilarla a través del

30 mecanismo de alimentacidn, a un cubo ranurado. Los carre=-
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tes para miquinas de cinta magnética pueden utilizar una

mordaza mecdnica que es disparada en. el instante apropia-i

4
N

do y coge el extremo de la cinta al cubo. En otro tiﬁquaé

" aparato, un guiador rigido, previamente amoldado en forna

15
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‘ de arco y unido al extremo de la cinta, es guiado a la:pg

' riferia del cubo del carrete tomador, el cual ha sido pro.

visto de una superficie gue tiene un alto coeficiente de

rozamiento y disefiada para coger por friceidn el extremo

libre del guiador.

Los carretes tomadores antes mencionados

v otros conocidos no satifacen por completo la necesidqd'
de un dispositivo tomador sencillo y confiable que pueda
ser usado con una diversidad de aparatos de reproduceidn
sin alteracidn sustancial alguna. Algunos carretes cono-
cidos, aunque confiables, son complicados y, por otra par-
te, requieren una unidn o un mecanismo especial en la ma-
quina con la que se usa el carrete tomador.

Los inconvenientes antes mencionados, y
otros de los carretes tomadores actualmente conocidos, se
superan, de acuerdo con el invento, mediante un carrete to
mador de enfilado automltico, nuevo ¥y mejorado, que com-
prende un cubo, medios de pestafia en el cubo gue definen
un espacio para recibir la tira de pelicula, de cinta o si
milar a ser enrollada sobre el migmo, y al menos un miem-
bro para capturar la tira, comprendiendo el miembro, de
preferencia, un brazo que se extiende en general hacia fuﬁ
ra desde el cubo y que tiene una parte movible entre una-
primera posicidn en la cual esa par%e se proyecta dentro
del espacio para recibir la tira, y una segunda posicidn

sustancialmente exterior al espacio. La tira a ser enro-




PYRTN

te adyacente al extremo delantero de la misma, la cual es-

t4 adaptada para ser cogida por el brazo. El brazo df:ééé

luego la tira hacia dentro a aplicacidn con el cubo ynld,§

. enrolla en torno al cubo al girar el carrete. De preféreé

cia, se proveen sobre la tira varias partes de apliceacibn:

- 41
B

al brazo, dispuestas de modo que al menos tienen lugaptdoé

revoluciones de carrete antes de que el brazo suelte 1g;ti

ra, por ser movido fuera del espacio para recibir la.tifat

Taa® {

. por aplicacién del borde de la tira con el mismo., Después
[P )

]
de eso, la aplicacidn por friceidn entre la tira y el c¢u-!

“ s

 bo es suficiente para enrollarla sobre el carrete de la ma

. nera usual.

13

' derada juntamente con los dibujos gue .se acompafian, en los
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‘ gue de varias realizaciones, a manera de ejemplos, consi=!
. [

cualess i

, rrete tomador; y

Para una mejor comprensidén del invento,

i
|
puede hacerse referencia a la descripcidn detallada que si

!
i

H

i
%

La figura 1 es una vista en planta del me

N R

canismo de la cubierta o plano de montaje de la cinta que;

s

utiliza una realizacibdn de un carrete tomador de acuerdo
con el inventoj; |

la figura 2 es una vista en corte del ca~
rrete tomador representado en la fig. 1, habiéndose toma~!
do la vista en general a lo largo de la iinea 2-2 de la
fig. 1 y en la direccidn de las flechas;

la figura 3 es una vista en planta de un

guiador o extremo anterior de la cinta para uso con el ca'

la figura & es una vista desde arriba de




;,m‘,mlum E ’

otra realizacidn del invento.
En la fig, 1 de los dibujos se ha 1lustrado
'un aparato a manera de ejemplo, para reproducir 1nformaulon

fllevada sobre una tira y, en particular, una cubierta B'dé

-

5 ‘einta para reproducir informacién sonora o de video regis-
‘trada en una cinta 12. Se comprenderd que el aparato.tcma

Edor del invento es adecuado para otros muchos.tipos de:dig
{ - ’ .
ipositivos en los que una tira de material es enrollada,gobke
l ¥

H .o

‘un carrete o bobina. e
3 I
I |

La cubierta 8 de cinta representada en la ;
B |

- o
flg. 1 incluye un carrete de alimentacidn 10, el cuay'e§$§

‘o

10

t recibido para rotacidén dentro de una guia concéntrica
:01rcular 1l en la placa superior 9 de un alojamiento 83 pg
‘ra el dispositivo. La cinta 12 en el carrete de alimentacidn
15 {10 es alimentada inicialmente desde el carrete por una rue

da de accionamiento 14 que estd situada normalmente fuera

‘de contacto con el perimetro de la cinta y dispuesta para

-

‘ser movida a aplicacidn con la cinta por medios adecuados
(no representado). Cuando se produce esa aplicacidn, la
20 rueda 14 acciona al carrete en sentido a izquierdas (como
se ha ilustrado mediante la flecha) y alimenta al extremo
delantero de la cinta contra un elemento de guia sustan-
cialmente recto 15 que se extiende en geﬁeral tangencial-
mente con respecto al perimetro de la cinta 12. Como se
25 describird con mis detalles en lo que sigue, la cinta est§
provista de preferencia de un guiador 16 relativamente ri-
gido en el extremo delantero, siendo la rigidez del guia-
dor suficiente para que este pueda ser empujado a lo lar-
go de la trayectoria de accionamiento por la rueda 14 de

30 accionamiento..
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: Bl guiador 16 es alimentado a lo 1;;gaadel

t +
_elemento de gufa 15 al intersticio formado entre un par de
. H

‘ruedas de gufa 18 y 20, y luego a los medios transduct6r§§
222 para detectar la informacidén que va dobre la cinta y -
étransmitirla al aparato de reproduccidn y ampLificaciéé' ;
i(no representado) del dispositivo. A continuacidn, e} guig
;dor es alimentado a un accionamiento principal 24 el qéql;

! - :
iconsiste en un eje motor accionado 26 y un rodillo de pre .

:sibn 28. El rodillo 28 sujeta la cinta en aplicacidn de

‘friceidén con eje motor 26, el cual lo acciona, y una vez

-~

Eque el guiador 16 es cogido por el accionamiento 24 defgﬁé

‘motor y rodillo de presibdn, la rueda 14 de accionamiento

_para alimentar inicialmente el guiador 16 es desaplicada

“del perimetro de la cinta en la rueda de alimentacidn; luego,
el guiador y la cinta son accionados sdlo por el eje mo-;

tor.

El guiador 16 es a continuacidn alimentado a
lo largo del borde de una rueda loca 30 y contra el borde

interior de una guia curvad 32, la cual dirige el extremo
{

‘del guiador a un carrete tomador 34.

El carrete tomador (con referencia a las Figs;
Zl y 2) incluye un cubo anular 36 alrededor del cunal han de

:ser enrollados el guiador y la cinta, y pestafias 38 y 40

Eespaciadas entre si que definen un espacio para recibir la
: !
icinta. En el centro del carrete hay un manguito 42 de mon
H K Al

s

Etaje para recibir un eje 44 en la cubierta 8 de cinta, me{
v §
1

idiante el cual esti adaptado el carrete para ser hecho roé

§

‘tar en la direccidn de la flecha. La velocidad de rotacidn

se hace, de preferencia, tal que la velocidad de movimien-

PR

to lineal del perimetro del carrete sea ligeramente supe-

1
+

-6 -
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rior a la velocidad del guiador 16 de cinta.

En la pestafla superior 38 del carrete 34

-, -

hay formadas dos ranuras 46 y 48 que se extienden en himei
ciones en general opuestas desde un punto dentro del cubo
33 del carrete, y ranuras 50 y 52 estédn formadas axialten

te en el cubo 36 en los puntos de interseccidn entre éste

y las ranuras 46 y 48, Las ranuras 46 y 48 forman un. &n-

gulo de aproximadamente 600 con la tangente al cubo que -sé
extiende desde los puntos de interseccidn en el sentido’de
rotacidn del carrete 34&. Las ranuras se extienden cqgi'

hasta el perimetro de la pestafia 38 y reciben brazosié%(y
56, cada uno de los cuales estid montado a pivotamienf;.ﬁg
diante un pasador 58 sobre soportes que se extienden hacia
abajo 60 proviétos en la superficie inferior de la pestaifia

superior 58.

Como se ha ilustrado en las figs. 1 y 2, los
brazos 54 y 56 son en general rectos, y pueden estar hechos
de cualquier material adecuado. El1 extremo inferior mis ei
terior 565 de cada uno de los brazos 54 y 56 estad curvado
hacia arriba, y el extremo incluye un pequeilo saliente 543,
56§ el cual esti recibido en un rebajo 62 formado en la pes
tafia del carrete adyacente al extremo exterior de las ranu
ras. En algunas realizaciones, los brazos 5% y 56 estén ngr
malmente retemidos en la posicidn hacia abajo (ilustrada ne
diante las lineas de trazo lleno) por gravedad, con los sa
lientes 54b, 56b encajados en los rebajos respectivos 62,;
pero cuando se usa un carrete tomador de acuerdo con el in
vento, en una posicidn distinta a la sustancialmente hori-

zontal, como puede ser el carrete de la fig. 2, pueden pro

veerse entonces un muelle u otros medios elisticos para eﬁ
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figura 2.
Pasadores actuadores 64, 68 estan reciﬁist

- dos a deslizamiento en los canales cilindricos 66, 69 -y -

“cargados por un muelle 65 contra el lado inferior de log

‘pbrazos S5k, 56 cerca del extremo del cubo de los mismos.é;z

iLos pasadoresg sirven para una doble finalidad: empujana
i N 1
:los brazos 54, 56 en la posicién hacia abajo cuando el ca=

irrete estd vacio, y operan como actuadores para seleccio-:

Enarelmodo de "reproducir", u otro mode, después de ngr
“pletado el enfilado del carrete, de una manera que se;%x;%
plicari en lo que sigue. o
Refiriéndonos ahora a la fig. 3, el guia-
dor 16 de la cinta incluye una muesca o entalladura delan:
.tera 70 situada a corta distancia desde el extremo delantg
ro. La entalladura 70 es relativamente alargada y tiene
un borde delantero 70a que es perpendicular a la base 70b,
y un borde trasero 70¢ que esti inclinado hacia afuera con
respecto a la base 70b. Las intersecciones entre el bordei
_trasero 70¢c y la base 70b de la entalladura 70 y también
el borde 16a del guiador estdn ligeramente redondeados.
. Espaciada a una distancia desde la entallé

. dura delantera 70 aproximadanente igual a la mitad de la

;dimensién circunferencial del cubo 36 del carrete tomador

.34, hay una segunda entalladura 72 que es sustancialmente :
-la misma que la entalladura delantera 70, excepto en que .

:tanto el borde delantero como el borde trasero 72a y 72b

t

'son convergentes entre si hacia dentro y estin redondeados
+ 1

. i
§a la manera del borde trasero 70c¢ de la entalladura delanw

{tera 70. Una tercera entalladura 74, idéntica a la enta-

- 8 +
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. la entalladura 72, =

St e e e et o 6 o e e oA

(! )
?}g;}}&:u 1 uﬂ’/‘é

lladura 72, aparece a una distancia igual hacia atréé de

v 3

Refiriéndonos de nuevo a la fig. 1, e@z,f:

guiador 16 es alimentado por el accionamiento 24 de eje mo

tor y rodillo de presibén a lo largo de la guia curvada -32'a

i : T
la posicidn representada por lineas correspondientes a par

tes no vistas. En esta posicidn, estéd en la trayectoria

de los extremos exteriores de los brazos 54 y 56 al gifqr?
el carrete. Uno de los brazos coge rapidamente el bq¥&é f
delantero 70 a de la entalladura delantera 70 en el gﬁfg-;
dor 16. Al seguir girando el carrete tomador, el pepihqlz
tro del cual, como anteriormente se ha mencionado, sé'éé;%
plaza a una velocidad lineal ligeramente superior a la ve;

locidad del extremo del guiador, el brazo que encaja en la

entalladura tira del extremo del guiador hacia dentro a

- aplicacidn con el ecubo, como se ha ilustrado mediante las

- lineas de trazos en la fige. l. Al mismo tiempo que es atrai

do hacia dentro el extremo del guiador, el brazo sera tam;
bién levantado ligeramente, dado que la dimensidn de la eﬁ
talladura no es tan grande como la proyeccidn del brazo :
dentro del espacio entre las pestafias del carrete. No obé
tante, el brazo continfia encajando en la entalladura 70. E
|

Dado que la distancia entre la entalladura delantera 70 y,

' la tercera entalladura 74 en el guiador, es igual a la cir

cunferencia del cubo, el brazo permanece en su posicion

inferior encajado en la entalladura 70 durante dos revolus
ciones completas del carrete tomador, siéndo el brazo aco
modado por la tercera entalladura 74 durante la segunda
revolucidn del carrete.

Mientras tanto, el otro brazo ha sido aco+




modado por la segunda entalladura 72. Al girar mééwél 5;-
rrete, el guiador se aplicaréd también, por supuesto, a ese
brazo. Puesto que ese brazo estd montado a pivotamieﬁga;;
el borde superior 163 del guiador, mediante accidn dé Le -
5 va a lo largo del borde inferior curvado exterior 563 dél

brazo, elevari el brazo a la posicibn mis superior ilustra

:da mediante lineas correspondientes a partes no vistas en

la fige 2. De una manera similar, después de dos revolu-

P

%ciones completas del carrete tomador, toda la anchura;@e%
: o

10 iguiador es recibida en las pestafias, y el brazo que eptﬁ'
i Y

gtodavia en aplicacidn con las entalladuras del guiadoxy-pe
] T an
‘ro en posicibn ligeramente levantada, serd totalmente le-
i

ivantado a la posicidn mids superior. Luego, la parte res-

}tante del guiador, y a continuacidén la cinta, son enrolla-
i
15 Idos en el carrete tomador de la manera usual, estando en-

Etonces ambos brazos 54 y 56 en sus posiciones totalmente

H

Zlevantadas.

Cuando el enfiladd esti casi completado,

Edespués de una revolucidn y media del carrete tomador, el
20 ;brazo segundo que no esti en aplicacibn estd en su posi-
%iSu levantada, y la parte interior del brazo apoya sobre
‘el pasador actuador 68, haciendo que el pasador sobresalga
por debajo de la pestaiia inferior 40, como se ha indicado
mediante lineas correspondientes a partes no vistas en la
25 fig. 2. Una cubierta, tal como la del tipo representado
fn la fig, 1, puede estar equipado con un enganche selec=-

i
tor de modo (no representado) que se extiende hacia arriba

a través de la cubierta 9. En el aparato ilustrado en la
fig. 1, tal enganche esti en una posicidn para aplicacidn por

30 rno u otro de los pasadores 64, 68 que se extienden hacia

16-3-68 ! - 10 -
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abajo cuando se selecciona el modo de enfilado o Carga.‘A%

|
" girar el carrete, y después que uno de los pasadores ha si

do extendido por el brazo levantado, el pasador encajé‘én
el enganche, el cual es entonces "disparado" para soltar .
5 ia rueda de accionamiento 14 y accionar autométicamenté'el
modo de “"reproducir", u otro, segln sea el caso.

’
k)

Se observaré que al final de un rebobinado

de la cinta, el guiador es soltado fécilmente del carrete

a continuacibén de una serie de acontecimientos que es la
10 linversa de los que intervienen en el enfilado del guiador
sobre el carrete. Después que el guiador ha sido solt%db

del carrete, los brazos 54 y 56 retornan por la accién de

la gravedad y por los pasadores 64, 68 cargados por muelld

'a sus posiciones hacia abajo, quedando dispuestos para
15 i otra operacién de toma.

‘ La fig. %4 ilustra una realizacibn alterna
]

?tiva del carrete tomador S54a, en la cual se han provisto

tres brazos 80, 82 y 84 que se extienden sustancialmente

"hacia fuera en sentido radial en la pestafia 38a del carre-

20 fte superior. Aungue con un brazo se obtendri un funciona-

‘miento satisfactorio, es en general deseable proporcionar
i

'dos o tres brazos a fin de capturar el guiador tan pronto

1

icomo sea posible después de ser alimentado al espacio para

H
|
i retecibir la cinta entre las pestafias del carrete.
25 |

En las dos realizaciones aqui descritas

! con detalle, los brazos son sustancialmente rectos, pero
H

i se comprenderi que los brazos pueden ser también curvados.
Por otra parte, los brazos pueden estar montados en los ca
rretes a deslizamiento en lugar de a pivotamiento.

30 Asi, se ha provisto, de acuerdo con el in-

16-3-68 | - 11 -
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- vento, un carrete tomador con el que se consigue un enfi=-

lado automitico confiable, que no reguiere mecanismos es-
L ..

peciales o adicionales complicados a unir a un disposi€i5

v

vo con el cual haya de ser usado el carrete, y que puede -

5 ser facilmente adaptado a una gran diversidad de dispogi-
. -
tivos. M

Las realizaciones del invento, tal como,

'aqui se han descrito, son simplemente ilustrativas, y pue-

den ser efectuadas muchas modificaciones y variacion&s:de
. -

LI
10 las mismas por los expertos en la técnica sin desviagsv-del
.

iy @

espiritu ni rebasar el alcance del invento. EL invento.,

por consiguiente, esti destinado a abarcar todas aquelias

modificaciones y variaciones comprendidas dentro del alcan

b
-

ce de las reivindicaciones de la Nota adjunta.

o A~

15

- NOTA -

Los puntos de invencién propia, no nueva,
pero no establecida, practicada ni divulgada en_Espaﬁa,
que se presentan para que sean objeto de esta solicitud dJ
20 Patente de Introduccidn por DIEZ afios, son los siguientesﬁ

1.~ Un dispositivo de carrete tomador de
enfilado automitico para una tira de cinta , de pelicula

o similar, que tiene al menos una entalladura en el borde

16=3=68 - 12 ~
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/

d
!
\

de su par@e delantera, que comprende un cubo, medios de
pestaila sobre dicho cubo que definen un espacio para reci
bir la tira, y al menos un miembro al que lleva el caéfa;
te para capturar por enganche la parte delantera de lu ti
ra, v tirar luego de la tira a aplicacién con el cubo'i'

enrollarla en torno a éste al ser hecho girar el carrete,

extendiéndose dicho miembro en general hacia fuera desde

dicho cubo y teniendo una parte que incluye una superfi-
{ cie de accibn de leva movible entre una primera posicidn

en dicho espacio para recibir la tira, en que dicha parte

se aplica a dicha entalladura, y una segunda posicién:éus*
tancialmente exterior a dicho espacio al tener lugar ié

aplicacidn del borde de la tira con la superficie de ac-
i eidn de leva, de modo que no es dificultado el movimiento
radial de la tira en el espacio para recibir la tira, una

vez que la tira ha sido enrollada en torno al cubo,

2.~ Un dispositivo de carrete tomador de
enfilado automitico para una tira de cinta, de pelfcula o

similar, que tiene al menos una entalladura en el borde de

su parte delantera gue comprende un cubo, medios de pesta-

fla en dicho cubo que definen un espacio para recibir la

" tira, y una pluralidad de miembros sustancialmente rigidos

gue son llevados por el carrete y que se extienden en geng

ral hacia fuera en direcciones sustancialmente diferentes

degde dicho cubo, teniendo cada uno de dichos miembros una

parte movible entre una primera posicibn en dicho espacio

para recibir la tira, y una segunda posicidn sustancial-

: mente exterior a dicho espacio, con lo que, al girar dicho
fcarrete y producirse el avance de dicha parte delantera de

la tira a dicho egpacio para recibir la tira, uno de di-

é T 13 -
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e chos brazos en dicho espacio para recibir la tira estd

adaptado para aplicarse a la entalladura de la tira y ti-
rar de la tira hacia dentro a aplicacibn con dicho cuber,.

siendo luego enrollada dicha tira en torno al cubo, sien-

. 5 do movido dicho primer brazo a la segunda posicidn cuando

el borde de dicha tira se aplica a dicho primer brazdhiaé

modo que no es dificultado el movimiento radial de la iira

i
en el espacio para recibir la tira, una vez que la tira ha
sido capturada. ST

. ." ;
10 3.~ Un dispositivo seglin la reivindica= |

cibn 2, que comprende medios que empujan elisticamente-a

dicho brazo a dicha primera posicidn.

4,~ Un dispositivo de carrete tomador de
enfilado automgtico para una tira de cinta, de pelicula o
15 similar, que tiene al menos una entalladura en su parte d;
lantera, que comprende un cubo, al menos una pestafia sobré
dicho cubo que define un espacio para recibir la tira, te
niendo dicha pestafia un par de ranuras espaciadas entre si
en ella que ge extienden hacia fuera desde dicho cubo en
20 direcciones generalmente opuestas, un miembro en cada una
de dichas ranuras gue tiene una parte para encajar en la
entalladura de la tira, tirando dicho miembro de la tira
hacia dentro a aplicacidn con dicho cubo'y enrollamiento

en torno al mismo, siendo cada uno de dichos miembros mo-

25 vible a pivotamiento en dicha ranura entre una primera po-

sicién en dicho espacio para recibir la tira y una segunda
posicidn sustancialmente exterior a dicho espacio, y medios
que empujan eldsticamente a dicho miembro hacia dicha pri-
mera posicidn.

30 5.~ Un aparato tomador de enfilado auto~

mitico para una tira de cinta, de pelfcula o similar, que

16=3-68 - 14
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! miembro, teniendo dicha entalladura un borde longitudinal
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i entalladura espaciada longitudinalmente con respecto a di

‘cha primera entalladura a una distancia sustancialmente

g (e ik
comprende un carrete que tiene un cubo y medios de pesta-
fia en el cubo que definen un espacio para recibir la tira
un guiador unido al extremo delantero de la tira y qu; tig
ne una primera entalladura en un borde junto al extremo i
del mismo y al menos una segunda entalladura en dicho éfi
mer borde, espaciada longitudinalmente desde dicha primera

entalladura a una distancia sustancialmente igual a la.di

mensibn periférica de dicho cubo, y al menos un miembro -

encajable en dicha primera entalladura para capturar dicho
guiador y tirar del mismo hacia dentro a aplicacidn con.di
cho cubo y envolverlo en torno al mismo, teniendo dich;A
miembro que se extiende en general hacia fuera desde dicho
cubo, una parte movible entre una primera posicibn en di-

cho espacio para recibir la tira y una segunda posicidbn

sustancialmente exterior a dicho espacio.

6.~ Un dispositivo combinado que compren-
de, un guiador semirigido para una tira de cinta, de peli-
cula o similar, y un carrete tomador de enfilado automati
co gque tiene un miembro gue se extiende en general hacia
fuera desde el cubo del carrete y movible selectivamente
a y fuera del espacio entre el espacio para recibir la ti
ra, teniendo dicho guiador una primera entalladura en un

borde junto al extremo delantero del mismo para aceptar al

y un borde anterior sustancialmente perpendicular a dicho
b

orde longitudinal, y al menos una segunda entalladura en

dicho primer borde de aproximadamente la misma profundidad

gue la de dicha primera entalladura, estando dicha segunda

- 15 -
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igual a la dimensidn periférica del cubo del carrete toma-

dor.

7= Un aparato de registro o de reprédpé?

cidn de enfilado automitico, que comprende un carrete de.

alimentacidn adaptado para llevar una tira de cinta, de_

pelicula o similar enrollada sobre el mismo, un carreye v
.“‘én

tomador del tipo descrito que tieme al menos un miembro gue

es llevado por el carrete y movible selectivamente enffe
una primera posicidén en un espacio para recibir la tifé{y
una segunda posicidn sustancialmente exterior a dicho?;ﬁ;
pacio, un guiador en el extremo delantero de la tira-qég
tiene una entalladura en un borde del mismo adaptadazp;fé
ser cogida por el miembro en la primera posicidnm al girar
el carrete tomédor y avanzar el guiador a dicho espacio y
ser enrollado luego sobre el carrete tomador, medios de
accionamiento para hacer avanzar la tira y el guiador, me-
dios para gular la tira y el guiador desde el ;arreﬁe de
alimentacibén a dicho espacio, y medios de transductor para
registrar o detectar la informacidn gue lleva la tira.
8.~ Un aparato de registro o de reproduc
cién de enfilado automitico, que comprende un carrete de
alimentacidn adaptado para llevar una tira de cinta, de
pelicula o similar enrollada sobre el mismo, un carrete
tomador accionado del tipo descrito, que tiene al menos
un miembro gue es llevado por el carrete y movible selec~-
tivamente entre una primera posici6n en un espacio para
recibir la tira y una segunda posicidn sustancialmente exrs
terior a dicho espacio, un guiador en el extremo delante~
ro de la tira que tiene una entalladura en un borde del

mismo adaptada para ser encajada por el miembro en la pri

- 16 =
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gde dichas entalladuras primera y segunda.

{ sgimilar, que comprende un cube, medios de pestaiia en dicho

20

25

' de dicho cubo, recibidos dichos elementos actuadores a des
! lizamiento en dichos medios de pestafia y cooperando con di

%chos miembros, con lo que dichos elementos actuadores se

30
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 posicidn por aplicacibn del borde de la tira con el mismo,

' zar las vueltas exteriores en el carrete de alimentacidn,

!
‘dura y espaciada en sentido longitudinal equidistante des-<

mera posicibn al girar el carrete tomador y avanzar el
guiador a dicho espacio y ser luego enrollado sobre el ca-

rrete tomador, siendo dicho miembro movido a la segunda
primeros medios de accionamiento para coger y hacer avan-

medios de accionamiento de eje motor para hacer avanzar

la tira o guiador, medios para guiar la tira desde el ca-

rrete de alimentacibn y a dicho espacio para recibir la ti

ra, vy medios de tranductor para registrar o detectar léiig

formacién que lleva la tira.
9.~ Un dispositivo combinado seglin la‘fei

i

vindicacidn 6, en que dicho guiador tiene una tercera en-|

talladura sustancialmente idéntica a dicha segunda entalla

‘

10.~ Un dispositivo de carrete tomador de

enfilado automitico para una tira de cinta, de pelicula o

cubo que definen un espacio para recibir la tira, al menos
un miembro para capturar la parte delantera de la tira,
extendiéndose dicho miembro en general hacia fuera desde
dicho cubo y teniendo una parte movible entre una primera
posicidn en dicho espacio para recibir la tira y una segun
da posicidn sustancialmente exterior a dicho espacio, ¥y

medios actuadores dispuestos interiormente a la periferia

extienden exteriormente a dichos medios de pestaiia cuando




dicho miembro esti en la segunda posicidn.

l1l.- Un aparato de registro o de reproduc

cibn de enfilado automitico, gue comprende un carreta:&gf
alimentacidn adaptado para llevar una tira de cinta, de.-.
5 pelicula o similar enrollada sobre el mismo, un carrete}%g
mador accionado del tipo descrito, que tiene al menosfug,
miembro movible selectivamente entre una primera posicidn
en un espacio para recibir la tira y unaAsegunda posicidén

. e

sustancialmente exterior a dicho espacio, un guiador en el

- -

10 extremo delantero de la tira que tiene una parte del miémé

adaptada para ser cogida por el miembro al girar el qékr§3

~
P

te tomador y al avanzar el guiador a dicho espacio y ser

enrollado luego sobre el carrete tomador, primeros medios
de accionamiento para coger y hacer avanzar a las vueltas
15 exteriores del carrete de alimentacién, medios de acciona-
miento de eje motor para hacer avanzar la tira o guiador,
medios para guiar la tira desde el carrete de alimentacddn
vy a dicho espacio para recibir la tira, medios de fransdug
tor para registrar o detectar la informacidn que lleva la
20 tira, medios para soltar o desembragar dichos primeros me-
dios de accionamiento, y un elemento actuador en dicho ca-
rrete tomador y que coopera con dicho miembro del mismo,
con lo que dicho elemento actuador accioﬁa a dichos medio
de suelta o desembrague cuando dicho miembro esti en larsi
a5 gunda posicidn,
12.- Un dispositivo combinado, que compren
de, un guiador para una tira de cinta, de pelicula o simi-
lar, que tiene al menos una entalladura a lo largo del bon

de del mismo, y un carrete tomador de enfilado automdtico

30 que comprende un cubo, medios de pestafia en dicho cubo que

16-5-68 - 18 -
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definen un espacio para recibir la tira, y al menos un
mientbro que es llevado por el carreite para capturar la
parte delantera de la tira, extendiéndose dicho miembfo.
en general hacia fuera desde dicho cubo y teniendo una ..
parte movible entre una primera posicidn dentro de dicﬁo
espacio para recibir la tira, para encajar eﬁ la enta;la:

dura el borde de la tira, y una segunda posicidn sustan-

cialmente exterior a dicho espacio para recibir la tira,

siendo dicho miembro movible a dicha segunda posicidn al

girar el carrete y aplicarse dicha parte del miembro al
borde de la tira. ' ‘

13.~ YUN DISPOSITIVO DE CARRETE TOMADbé
DE ENFILADO AUTOMATICOY,

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en el dibujo que se acompaiia,
y con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diecinueve hojas
escritas por una sola de sus caras-.

Madrid, 21 KR %68
P. A.

",
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