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La presente invención se refiere a un aparato mezclador 

y vaciador automático de oajas de fibras o materias textiles.

Es sabido que antes de pasar al rompedor o a la carda, 

se depositan las materias textiles -en unas oajas 1 (fig. 1), a las 

que llegan, lo más frecuentemente, por medio de un dispositivo de 

transporte neumático terminado en un simple tubo, un ciclón 2 (fig.

1), un autogirador u otros dispositivos de dispersión.

La misión de estas cajas es, o bien obtener por trans­

vasado do una a otra una mezcla homogénea do los diferentes consti­

tuyentes de un lote, o bien depositar la materia en espera de la ope­

ración siguiente. Dado que la materia se ha depositado en la oaja 

en capas horizontales, es importante, para conseguir úna mezcla ín­

tima, que la extraooión de esta materia so haga por capas verticales.

En el estado actual de la téonica, este vaciamiento se 

efectúa oon frecuencia por el personal que, provisto de una especie 

de horquilla, vacía la caja y arroja la materia en una booa de aspira­

ción 30 (fig. 1); por un conjunto que comprende tubo y ventilador, 

se envía la materia al lugar deseado.

Se utiliza igualmente otro dispositivo: .

Para el vaciamiento, el tablero que constituye el suelo 

de la caja se desplaza en sincronismo oon la pared posterior vertical; 

para empujar así la materia oontra un tablero vertical de puntas.

Este último es animado de un movimiento haoia arriba, que le permite 

sacar la materia verticalmente; en su parte superior lleva un rodillo 

o peine desprendedor, cuya misión es la de hacer salir la materia 

fuera de las puntas para encaminarla haoia el sistema de transporte 

neumátioo. ,' ,

Este dispositivo realiza, pues, perfectamente la finalidat. 

pretendida, esto es, la extraooión por capas verticales de la materia; 

pero tiene el inconveniente de ser excesivamente oostoso, puesto que
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toda la caja ha de realizarse especialmente con este fin.

El dispositivo objeto de la invención tiene oomo finali­

dad la de permitir utilizar una caja normal oonstruida en material de 

albaHilería o en cualquier otra materia, sin pared móvil y sin table­

ro de fondo.

Para la realización de este propósito, se caracteriza 

este dispositivo esencialmente por el heoho da estar constituido por 

una banda de puntas, vertical o sensiblemente vertical, con la cual 

coopera un peine o un cilindro desprendedor, y por el heoho de que est3 

oonjunto va montado sobre un carro o chasis móvil que avanza por la 

caja a medida que se vacía la misma por.la aoción de dicha banda.

Para oomprender bien el invento, describiremos a conti­

nuación a título de ejemplo no limitativo una forma de realización del 

aparato con referencia a los planos, en los cuales;

la figura 1 es una vista esquemática en alzado que mues­

tra el oonjunto del aparato}

las figuras 2 y 3 son vistas esquemáticas en alzado y en 

planta que muestran un dispositivo que sirve para la extracción de la 

materia entre la banda y las paredes laterales de la caja;

la figura 4 es una sección aumentada del ángulo delantero 

derecho de la figura 3;

las figuras 5 y 6 son vistas esquemáticas que muestran 

diversas transmisiones mecánicas, principalmente para el arrastre de 

la banda y el desplazamiento del carro;

la figura 7 representa una variante en la oual el carro 

puede efeotuar un desplazamiento lateral.

- El aparato según el invento está constituido por una banda 

sin fin 4 provista de puntas, que tiende haoia la vertioal y va montada 

en un chasis móvil 5 que se desplaza por medio de ruedas 6 sobre unos

carriles 7 (fig. 1).
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i Esta banda 4 de un ancho algo inferior al anoho de la caj:.

i . -ì . - que se trata de vaciar, es animado de un movimiento de ahajo a arriba

*
del lado de la materia. Es acoionada por un moto-reduotor 11 (fig. 5).

1jj '
La velooidad de la banda puede modifioarse eventualmente por cambio

! ° de la rueda da oadenas sobre el reductor.

)
! -

Cuando entra en aoción, el aparato penetra lentamente en
i
! . . la caja por su cara frontal y va al enouentro de la materia. A medida
i - . ' - que tiene lugar la progresión de la máquina, la banda de puntas ex-

'] . -
trae la citada materia en capas vertioales, asegurando así la mazóla

! . 10
ì *, -

de los diferentes componentes.

El avance del oarro se hace desde un moto-reduotor 16
î3
! (fig. 5 y 6) que aociona por un dispositivo de manivela y biela 17 

una rueda de trinquete 18, la cual se comunica por cadena con el tren
:: de ruedas 6 del oarro 5 o chasis,móvil.El número de dientes de engra-

¡ - 15 
i ' - *

naje en la rueda de trinquete 18 determina la velooidad de avance del
i oarro. Un embrague doble, 19 (marcha avanzante) - 20 (marcha en retro-

oeso) (fig. 6), invierte automáticamente el sentido de marcha del ca-

rro,para llevarlo a velocidad más rápida a su posición de partida.

El mando de la inversión de este embrague doble, ouando

j 20 la banda 4 de puntas llega a final de recorrido, es deoir al fondo
Ì .3!¡ de la caja, se hace por intermedio de un palpador 21 (fig. 5) situado

!
!

en la parte delantera del carro, que entra en oontaoto con un tope de 

fin de recorrido 22 (fig. 5) dispuesto a tal fin sobre la pared 22^

del fondo de la caja.

¡ 25 La rueda de trinquete de maroha avanzante se desembraga

! - entonoes, en tanto que se embraga la transmisión rápida (2 metros/
!

minuto) de regreso del carro.

La inversión del sentido de maroha del carro puede ao-

cionarse en todo momento de la progresión de la oaja, a partir de un

30 botón de mando dispuesto en la parte posterior del carro,
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Además? un dispositivo de muelle regulable 23 (fig. 6) 

montado en la biela 17 de trinquete del dispositivo de avance? sirve 

de seguridad mecánica en el caso de que se ejerciera una presión 

anormalmente fuerte por la materia sobre la banda ascendente. En este 

momento? el trinquete de avance permanecería en posición? no deter­

minando ningún desplazamiento; es la biela de transmisión la que se 

alargaría comprimiendo el muelle.

La materia es extraída de la banda por un peine o cilindré 

desprendedor 8 (fig. 2) aooionado por polea - oorrea - oadena y rueda 

de cadena 12 (fig. 6) desde un motor individual 13 (fig. 5)? cae la 

materia por un embudo $ sobre una banda colectora transversal 14 ac­

cionada por moto-reductor 15? la variaoión de la velocidad de la bandí. 

puede obtenerse por el cambio de una rueda de cadena sobre el reduc­

tor. La banda lleva la materia a una boca da aspiración 3 (fig. 1) 

oomunicada por una canalización telescópica o elástica y flexible 10 

(fig. 1) al conduoto de evacuación 30 de la materia.

A fin de colectar la materia que pudiera pasar entre los 

bordes de la banda 4 (fig. 4) de puntas? y las paredes laterales de 

la oaja 31 (fig. 4)? se ha previsto? & lo largo de ambos bordes de 

la banda? e inclinada como estos? una ohapa 25 (figs. 3 y 4) que 

sirve de raspador y está destinada a llevar el máximo de materia de 

las paredes 31 (fig. 4) haoia las puntas de la banda 4 (fig* 4)*

Detrás de oada chapa raspadora, y paralelo a la misma? va 

situado un oanal 24 (fig. 4) perforado con unas ranuras de aspiración 

24^? canal que oomunioa con la boca de aspiración 3 y de allí por 

el tubo telesoópioo 10 al oonduoto de evaouación 30 (fig. 1). Es por 

esta aspiraoión lateral por donde se sacan las últimas fibras engan­

chadas en las paredes laterales. . '

La materia que reposa en el fondo de la oaja 1 y que no 

haya sido extraída por la banda de puntas? es aspirada por una tobe-

t
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ra de aspiración 26 animada de un movimiento transversal (fig. 2) 

a todo lo anoho de la oaja y comunicada con la boca de aspiraoión 3 

(fig. 1). -

El dispositivo presenta, pues, la ventaja de limpiar per­

fectamente las paredes y el fondo de la caja, evitando asi toda lim­

pieza manual.

En Z (fig. 3) se ha representado la zona de barrido trans­

versal así.oreada.

Una'.:oaracteristica complementaria del dispositivo desorito 

que muestra ventajas correspondientes es la de que el dispositivo pue­

de desplazarse lateralmente y utilizarse así para vaoiar varias cajas. 

Estas oajas están cerradas por una pared que se quita o se abre en el 

momento en que el aparato vaciador va a entrar en acoión.

El desplazamiento se realiza de la manera siguiente (fig.

7)' '

Por un dispositivo hidráulico 27 o unos tomillos sin fin 

o cualquier otro medio, ouatro ruedas 28 (fig. 7) que son perpendicu­

lares a las ruedas 6 que sirven para*la penetración en una oaja,des­

cienden sobre dos oarriles 29 dispuestos a lo largo del frente de las 

cajas, de modo que levantan todo el oarro suficientemente para permi­

tirle un desplazamiento lateral fáoil, sea por motor, sea por empuje 

humano.

Como la utilizaoión de una caja implioa un período de 

llenado, én el que el vaciador se halla inactivo, y un período de 

vaciamiento, es evidentemente muy ventajoso el poder desplazar late­

ralmente el aparato vaoiador y aumentar así su ooefioiente de utili­

zaoión. '

En resumen, la Patente de Invención que se solioita deberá 

reoaer sobre las siguientes



REIVINDICACIONES
1. Aparato mezolador y vaciador automátioo de oajas de

fibras-y materias textiles oaraoterizado por el heoho de estar consti-
t

tuido por una banda de puntas (4) vertical o suatanoiatmente vertíoal 

oon la que coopera un peine o un oilindro desprendedor (8) y por el 

heoho de que este conjunto va montado sobre un oarro o chasis móvil 

($) que avanza por la oaja (i) a medida que la oaja se vaoía por 

aooión de dioha banda (4)*

2. Aparato según la reivindicación 1, oaraoterizado por 

el hecho de que al peine o cilindró desprendedor (8) va adjunta una 

banda ooleotora (14) la cual lleva la materia a un oonduoto de eva­

cuación (30) en general por intermedio de una boca de aspiraoión.

3* Aparato según la reivindicación 1, caracterizado por 

el heoho de que para la extraooión de la materia que puede pasar entre 

la banda (4) y las paredes laterales (31) de la caja o que queda pe­

gada sobre ésta, se ha previsto en oada extremo de la banda un dispo­

sitivo de aspiraoión que oomprende un oanal de aspiraoión (24) en ge­

neral inclinado como la banda y precedido de un raspador en chapa 
(25) que roza dichas paredes. ,

4* Aparato según la reivindicación 1, oaraoterizado por 

una tobera de aspiraoión (26) animada de un movimiento transversal da 

vaivén y que tiene como función extraer la materia que quede sobre el 

suelo detrás de la banda de puntas.

5* Aparato según la reivindicación 1, oaraoterizado por 

el heoho de que se puede desplazar lateralmente a fin de utilizarse 

para vaoiar varias cajas, cajas que en general están oerradas por 

una pared que se quita o se abre en el momento en que el aparato 

vaoiador va a entrar en aooión.



6 . Se reivindica por último, como objeto sobre el que 

ha de recaer la Patente de Invenoión que ae solicita! "APARATO 

MEZCLADOR Y VACIADOR AUTOMATICO DÉ CAJAS DE FIBRAS Y MATERIAS 

TEXTILES".

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la 

presente memoria descriptiva que consta de ocho páginas mecano­

grafiadas y dibujos que se acompañan. '
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