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"Perfeccionamientos en conmutadores basculantes

de retorno automdtico con botén eclipsable.”

Folbcitamds: ETABLISSEMENTS Ed.JAEGER S.A., entidad francesa, regi

dente en: 2, Rue Baudin-Levallois, Perret, Seine,

Francis.
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Le presente invencidn tiene por objeto un
conmutador, basculante 6 interruptor de palanca, que
puede hacer las veces de inversor, gue provoca el
contacto, durante el espacio de tiempo en que dura

la presion del botén, en una u otra de sus posiciones
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extremas, y que'retorna a su posicidn de equilibrio corian~
do el contacto.

Este conmutador puede emplesrse para cualquier ma
niobra en la cual se deseen obiener dos contactos diferen-—

tes sucesivos durante un espacio de tiempo determinado, por

~voluntad del manipulador. Ademas tiene la ventaja de que

puede eclipsarse merced & un impulso brusco cualguiera, por
ejemplo un chogue.

En una variante de realizacién, el conmutador bas-
cunlante 6 de palanca, del tipo anteriormente citado, se sus-
tituye de tal forma que los movimientos de las basculas ¢
palancas son lndependientes. De este modo es posible, con
ayude de dos de éstos conmutadéres situados en lugares dife~
rentes, evitar el accionamiento de dos manipulaciones con-
tradictorias de un mismo aparato.

Esta segunda forma Qe realizaclén permite el ac-
cionamiento de un motor elevador de cristales. Su uso 6 em
pleo permite evitear un corto circuito cuando, en el momento
en que el accionamiento de la elevacidn de un cristal se es
t4 produciendo, se efectiia la maniobra inversa con ayuda de
otro conmutador,

Estas y otras ceracteristicas se pondrén de mani-
fiesto a continuacidn, con ayuda de la descripcibn que si-
gue heche con relacidn a los dibujos adjuntos, en los que:

La fig. 1, representa una vista en alzado de una
primers variante de realizecidn del mecamismo del botdn de
accionamiento.

la fig. 2, es wna vista lateral del mecanismo re
presentado en la figura 1.

La fig. 3, representa una vista segin la parte in
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A1 e B
ferior del conmutador y sus clavijas de conexiones.

La fig. 4, representa una viste en alzado de una
segunde variante de realizacidu.

Le fig. 5, muestra une visia lateral de la varian
te representada en la figura 4.

La fig. 6, representa con detalle los puntos de
basculamiento.

La fig. T, es wna vista en alzado de uma tercera
variante de realizacidnm.

La fig. 8, ilustra una viste lateral de esta ter—
cera variante.

La fig. 9, representa el sistema de eclipsado del
botén de mando.

La fig. 10, representa une vista en alzado de una
cuarta variante de realizacion de un conmutador en su posi-
cién de descanso.

La fig. 11, es una vista lateral del conmutador
representado en la figura 10.

En las formas de realizacidn descritas a titulo
de ejemplo, el conmutador objeto de este invento se consti~-
tuye del modo siguiente:

Un botdén 1, que adopte una forma exterior cual-
quiera, puede bascular por un lado alrededor de un eje 2 y
por el otro alrededor de un eje 3. En el momento en que se
produce el basculamiento arrastra las roldanas 4 y 5 que se
desplazan cada una sobre une bdscula 6 palanca 7 y 8.

Este wovimiento pone en contacto los plots 9 y 10 (fgs. 1
¥ 4) y los plots 11 y 12 (no representados en las figuras)
con las clavijas 13, 14, 15 y 16 (fig. 3) haciendo pivotar
las basculas 6 palancas en los puﬁtos 17 6 18 (fig. 6) de
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contacto con las clavijas de alimentacidn 19 y 20.

Las basculas se monten con un juego lateral 21
(fig. 6) entre los puntos de contacto 17 y 18 y el saliente
éz, lo cual permite, por frotamiento, una autolimpieza a la
vez de éstos puntos de contacto y de los contactos entre

los plots 9, 10, 11, y 12 y las clavijas 13, 14, 15 y 16.

"Un plano 36 permite dar a las basculas un asiento en la po-

sicidn de reposo.

Cuando se ejerce una presidm, por ejemplo segin
la flecha 23, sobre wna de le porciones extremas del botdén
1, éste bascula en rotacidn alrededor del eje opuesto 2, y
lag roldanas 4 y 5 ruedan cada una sobre una palanca 7 y 8,
hacia el lado opuesto a le porcidn extrema oprimida, obli-
gando estas bdsculas Ty 8 aiponer en contacto los plots §
y 10 con las clavijas 13 y 1l4. .

En estas condiciones se cisrra un cirouito entre
la clavija de alimentacidn 20 y la clavija 13, por una par-
te, y entre la clavija de alimentacidn 19 y la clavija 14,
poxr otra.

Ademdas, el botdén 1, compreﬁde 2 la altura de su
pie 24 wn orificio 25 en el cual se 2loja un resorte 26 que
le permite, por une parte, mantener las roldanes en apoyo
gobre las basculas y, por otre, eclipsarse mis ¢ menos bajo
un esfuerzo superior al del impulso de maniobras ¢ manipuls
cidn, en particular bajo un choque ¥ retornar al botén & su
posicidn de reposo.

Con tal fin, se prevé una cavidad 33 (fig. 9) en
la caja, que permite una carrera 34 de los ejes 2 y 3.

Esta cavided 33 permite, ademds, servir como medio de deten

cidn al botén que en cada una de las posiciones de contacto,
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en el momento de su basculamiento, topa con™“TILaja por
sus ejes 2 y 3, sin necesidad de forzar sobre los contactos.

Son varias las realizaciones que pueden preverse,
en particular las siguientes:

- en una primera varisnte de realizacion (figs. 1 y 2)
el pie 24 del botén 1 mantiene une horquilla 27, entre
cuyos brazos 0 ramas se encuentra el eje 6 que consti.-
tuye una barra de timon con las roldanas aislantes 4 y
5.

- en una segunéa veriante de realizacidn (figs. 3 y 4) la
horquilla 27 se reempleze por dos brazos ¢ ramas 28 y
29 que sustentan al eje de las roldanas.

- en una tercera variante (figs. 7 y 8) el pie 24 del bo
ton de mendo comprende dos véstagos 6 impulsores 30 y
31, que se apoyan cada uno sobre una bascule ¢ palanca,
dos orificios 25 y dos resortes 26.

Segun otres variantes de realizacidn, y en combing
cion con una cualquiera de las anteriores, los ejes 2 y 3 de
pivotacion del botdn, pueden materializarse bajo la forma de
dos ejes afladidos 6 bien de dos ejes procedentes de moldeo
con el botdn, 0 incluso constituidos integramente en una so-
la pieza 32 (fig. 4).

En un conmutador descrito se han previsto seis cla
vijas 13, 14, 15, 16, 19 y 20 que permiten diversos montajes,
pero puede preverse otro numero de clavijas. ILas clavijes
19 y 20 sirven para la alimentecidn y pueden estar bifurca~—
das 6 conmutadas cada una, segin una fuente diferente 4 bien
segin une unica fuente.

Entre los diferentes montajes pueden preverse en

particular los siguilentes:



- con dos fuentes de alimentacion, estando aislada cada
una de las clavijas correspondientes, el basculamien-
to provocard la alimentacioén de los circuitos unidos a
los bornes 13 y 14 y luego de los circuitos unidos a
5 los bornes 15 y 16.
- siempre con dos fuentes pero por ejemplo, en este caso,
estando las clavijas 13 y 16 por una parte y las clavi
Jas 14 y 15 por otre, unidas entre si, en cuyo caso el
basculamiento provocard la alimentacidon de los circui-
10. tos unldos & los bornes 13 y 16, y luego de los circui
tos unidos a los bormes 14 y 15 (utilizacidn en inver-
sS0xr).
- con una'sola fuente, ¢ sea uniendo los bormes 19 y 20
de alimentacion entre si, asi como por ejemplo los bor
15. nes 13 y 16 que estan iguelmente unidos entre ellos,
provocando en este caso el basculamiento en un sentido
la alimentacion del circuito unido a los bornes 13 y
16 y del borme 14, mientras que el basculamiento en el
otro sentido, provocara la alimentacidn del mismo cirve
20. cuito y del borne 15.

El conmutador representado en las figuras 10 y 11,
comprende al igual que en las otras formas de realizacidn,
dos palences 6 basculas idénticas 1%y 2! pero cuyas rampas
gobre las que se desplaza el impulsor o vdstago 3, son di-

25. simétricas (fig. 10). Ademds, estas dos palencas 1'y 2 se
montan una én un sentido y otra en otro, de modo que la par
te 4 de mayor radio de la rampa de la bdscula 1, se encuen
tra del mismo lado que la parte 5°de menor radio de la rem~
pa de la bédscula 2°.

30. Para oumenter esta disimetria, el saliente 6’es a
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su vez disimétrico lo que permite unes preﬁLquu -} contacto
correctas y suficientes para asegurar la duracidn debida del
aparato.

En posicidn de reposo (fig. 10) la béscula 1 s
encuentra en comtacto con el plot 7’, unido a la clavija 87,
mientras que la bascula 2° 1o hace con el plot 14  wnido a
la clavija 15’

En el momenio en que se produce el basculemiento
como consecuencia de un impulseo ejercido segin la flecha 41,
el impulsor & viéstago 3 se desplazs asi como le bdscule 1,
cortendo el contacto con el plot 7  y estableciendo el con~
tacto con el plot 9° mientras que la béscula 2, ya en contag
to con el plot 14" , no se desplaza.

En el momento en que se produce el basculamiento
como consecuencie de un impulso segin la flecha 42, se pro-
duce la inversa de todo lo anteriormente expuesto.

En el caso en que la aplicacion esté destinada pa-
ra el accionamiento de un motor por dos de los conmutadores
degcritos en las figuras 10 y 11 y dispuestos en lugares di~-
ferentes, le realizacidn misma de los conmutadores no permi~-
te a este motor recibir dos oOrdenes contradictorias.

Ni que decir tiene que este invento es susceptible
de diversos cambios y modificaciones, sin considerar por ello

que éstos se salen del merco de la inmvencidn.
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Descrita suficientemente la naturaleza del inven-—
to, asi como la meners de realizerlo en 1la practica, debe
hacerse constar que las disposiciones anteriormente indica~

5e das son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto
no alteren su principic fundemental; también se hace constar

- que el invento se refiere a una solicitud de patente presen-

tada en Francia; con fecha 31 de enero de 1967, nf PV. 93.152,
y adicidn n? PV. 133.469, de 22 de diciembre de 1967, aco-

10. giéndose pof lo tento, 2 los beneficios que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que constitu-
yo la esencis del referido invento ¥y por lo que se solicite
Patente de Invencidn por 20 afios en Espafia, sobre: "Perfec-
cionamientos en conmutadores basculentes de retorno automé-

154 tico con botdén eclipsable!; ceracterizéndose por lo siguien
tes )

18- Perfeccionamientos en conmutadores basculan-
tes de retorno sutomético con bgtén eclipsable, caracteriza
dos porgue como minimo se alimenten dos de sus bornes suce-

20. sivemente mediante basculamiento del botdn de accionamiento
en un sentido y de otros dog bornes merced al basculamiento
en el obro sentido; porque merced a un orificio previsto en
el pié del botdn, en el cual se aloja un resorte, se consi-
gue por una parte mantener las roldanss en apoyo con las

25, bésculas 6 palancas y, por otra, el eclipsado, @l menos per
cial, del botdén siempre que se produzca wn esfuerzo supe-
rior al del impulso de maniobra ¢ manipulacidn; porgue las
basculas ¢ palancas se montan con un juego lateral entre
los puntos de contacto y el saliente alrededor del cual pi-

30. votan, lo cual permite, por frotamiento, una autolimpieza a
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la vez de eslos contactos y de los contactos entre los
plots y las clavijas; porque una cevidad estd prevista en la
caja para conferir una carrera a los ejes alrededor de los
cuales bascula el citado botdn, sirviendo esta cavidad ade-

e més como medio de detencidn al botdén; y porque el pid del
botén de accionamiento mantienme una horquilla, entre cuyas
ramas se encuentra el eje de las citadas roldanas.

28.- Perfeccionamientos, segun la reivindicacidn
18, caracterizados porgue las citadas palancas § bascules

10. son idénticas pero cuyas rampas sobre las que se desplaza
la roldana son disimétricas, monténdose estas palancas una
en un sentid9 y otra en otro, de modo que la psrte de mayor
radio de la rampa de una de las palancas, se encuentra del
mismo lado que la parte correspondiente al menor radio de

15, le rampe de la bdscula & palsnca adyacente; porque en posi-
cién de reposo las palancas § basculas estén inclinadas,
una de un lado y la otra de otro; y porque las palancas se
constituyen de tal forma gque los movimientos de las mismas
son independientes.

20, 38.~ Perfeccionsmientos, segin la reivindicacidn
22, caracterizados porque en el momento del accionamiento
en un sentido, una de las basculas 6 palancas se desplaza
en rotacidén para cerrar el contacto que en posicidn de repo
80 estaba abierto, mientras que la otra palanca permansce

25. inmévil.

48.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacion
12, caracterizados porque la citada horguills se reemplaze
por dos brazos O ramas dispuestos en el botdén de acciona-
miento, que sustentan al eje de las roldanss.

30. g,~ Perfeccionamientos, segin 12 reivindicacion
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18, caracterizados porque el pié del botdn de zccionamiento
coﬁprende dos vastagos ¢ impulsores, gque se apoyan cada uno
sobre una bdscula & palsnca.

62.~ Perfeccionamientos, segin la reivindicacion
12, caracterizados porgue merced a una parte plana de que

estd provista cada una de las palancas se consigue der a

las mismas un buen asiento en la posicidn de reposo.

T&.= Perfeccionamientos en conmuiadores basculan—
tes de retorno automdtico con botdn eclipsable; tal y coumo

queda sustencialmente descrito en la presente memoria y en

los dibujos adjunto

hojzd escritas a mé~

Bsta memorda congta de di )
Yo, 608

guina por una solsa car

SEMENTS Ed.JAEGER S.A.
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