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MEMORIA DESCRIPTIVA
de una

PATENTE ©DE INVENCION

por:

"APARATO REFRIGEBADOR EXPENDEDOR DE BEBIDAS EMBOTELLA-

DAS”. -~ - Labadd — e e - - -

Cuyo registro se solicita por VEINTE ANOS, para Espafia,
a nombre de DON VICENTE TERRASA TORRES, de naclonalldad
egpafiola, con domicilio en Palma de Mallorca (Baleares)

calle Adelfa, N2, 12icomccmmcmmmmmamancere e a o ————————

El objeto de la presente solicitud de Patente
de Invencidn, se refiere a un aparato distribuldor o el
pendedor de botellas de bebidas, que determina una in-
novacidn esencial en esta clase de mecanismos, propor-

clonando las sigulentes ventajas:

8.~ Les botellas a entregar por el aparato pa-
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san previamente por un dispositivo enfriador a base de |
frigorffico colocado dentro de la caja de aquel, por lo
que las bebidas son expedidas a la temperatura fresca

mas agradable.

b.- El funcionamientoc para la entrega de una
botella, se produce por simple accionamiento de un pul-

sador.

c.- DPosee luz testigo de entrege de una caja

completa de botellas.

d.- Posee luz testigo de posibllidad de recar-

ga por apertura de una trampilla.

e.~ Posee luz testigo de agotamiento de exls-
tencla.

f.~ La parte mecénica va mandada por dlspositi
vos eldctricos, siendo a muy baja tensién los que son

susceptibles de entrar en contacto con los usuarlos.

En la adjunta colecéién de planos se ha repre-
sentado una forma de realizacidn practica de la inven-
oidn, la cuel se dd a titulo de ejemplo ¥y, por lo tanto

sin caracter limibativo alguno.

Ia figura 1 representa una planta del aparato.

la figura 2 representa una vista seccional,en
alzado lateral.

La figura 3 representa uns vista frontal.

La figura 4 representa un esquema del equipo

eléctrico.

La figura 5 represents un detalle de la caja

de engranajes.
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Is figura 6 representa el dlspositivo de arrag
tre por bloqueo irreversible. |

La figura 7 representa el dispositivo de embra
gue, Y

La figura 8 representa una vista perspectiva

exterior del sparato de que se trata.

Como puede apreclarse, este aparato consiste
en un mueble, figura 8, en el que estan colocadas las
botellas de tal forma‘que, a medida que van salliendo
una por uns, passn por un enfriador, cuyo frigorfgeno
estd alojado en el interior de dicho mueble.

. ¥1 pulsador (a), Figura 8, se utiliza cuando
se desea una botella, la cual aparece fria un segundo
después por la abertura (b). Una vez que ha salido la
totalidad de una caja de botellas se enciende la luz
roja (¢), indicando que puede cargarse el aparato, pa-
ra efectuar esta operacidén basta apretar el pulsador
(d) y se apags seguidamente la luz roja (¢) y poco tiem
Po después se enciende la luz verde (e), indicando que
pulsando el botdn (f) de la empufiadura (g) se puede
abrir el cajdn (h) para colocar las botellas, en numerd
exacto al de una caja. Hasta que no se enciende la luz

verde (e) no puede zbrirse el cajdén (h).

Aunque se hays encendido la luz roja (¢) no
hay necesidad de cargar el aparsto, sino que se puede
continuar sacando botellas hasta que se encienda la
otra luz Toja (i), indicando que no hay ninguna bote-
1lla en el aparato y necesariamente hay que cargarlo

otra vez.
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El aparato tlene una plataforma dividida en |
dos,una es la parte (J) que forma parte del cajén (h)
para cargar el aparato ¥ tiene las medidas necesariasg
para la cablida de todas las botellas de una caja ¥, la
otra, es la parte (k) de continuacidn exacta a la otra
parte de la plataforma y de longitud varisble, seguin
1a capacidad que se qulera dar al aparato. El conjunto
de plataforme lleva una unas varillas (1) colocadas
longitudinalmente que sirven de gula a cada fila de bo-
tellas v estén sélidas a la plataforma por medio de
lag varillas (m)(Figura 2).

Todo el conjunto de botellas es deslizado so-
bre la plataforma por medio del grupo de varilllas (n),
cadenas (fi), caja de engranes (o) y motor (p), yendo a
parar las botellas a la superficie del husillo (q) cu~
yo paso ge rosca es igual gl didmetro de la botells
mes el digmetro de la varilla guladora de las botellas
El husillo (q) se mueve por medio de la caja de engra-
nes (r) y motor (s).

La parte de la plataforma (k) es atravesada
por las puas (t), de seccién triangular, obligando 2
las botellas ocue esbtdn en contacto con el hiisille a se-

guir la linea recta cuando el husillo ests en movimien;

to, y son movidas hacla abajo a su debido tlempo por
medio del sistema de palancas (u), camones (v), caja
de engranes (o) y motor (p).

Cusndo pasan las botellas a la parte de la
plataforma (k), passn también 2l enfrisdor, compuesto

de dos partes, la parte (x) graduada 2 -22 C. ¥ la

parte (y) greduada a +6° C. Esta graduscidn de tempe-
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raturs es debido a que si el trabajo del aparato es ra-
pldo, la primera fase del enfriador sea intensa dentro
de lo posible y contlnuen enfrisndose las botellas en
la segunda fase, mlentras gue s{ el trabajo del apara-
to es lento y las botellas se han puesto a la tempera-
tura de =22 C. en la primera fase, aumenten 1la tempera~
tura en la segunds fase, y, de esta forma, se consigue
1a mayor consbtancla de temperatura en las botellas a lz
salida. Este enfriador de dos fases estd alimentado por
el grupo frigorifico (z).

El slstema eléctrico estd representado en la
figura %, en la que se puede ver la linea de entrada,
conectada a la red (1) protegida por los fusores (2).
Esta lines alimenta, por medlo de contactores corres-
pondientes, los motores (p) ¥ (s) y el solenoide (O).

El trensformador (4) aliments la linea (5) de
2l voltios protegida por los fusores (6). Esta linea
es la que por medio de los dlversos pul.sadores y mlcro-
contactos hacen funcionar los solenoides de los contac-
tores de fuerza y lasg lamparas piloto.

La caja de engranes (o) estd representada en
la figura 5 y se pueden observar los siguientes deta~
1les: (A) es el acople del motor (p) cuyo eje mueve el
tornillo sinfin (B) que transmite el movimiento a la
corona (C) y consbtrulda en la misma pleza estd el pifidn
(D) que engrana en el otro pifidn (E). En el ele (F)estd
sélido el disco (G) cuya construccién se puede ver en
la figura 6. Las escotaduras (H) sirven de alojamlento

a los rodillos (I), los cuales son empujados radlialmen-

te contra la pared de la pieza (C) por los muelles (3),
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de modo que si la corona girs en el sentido de la fle-:
cha (J) los rodillos son aprisionados por la cufia que
se forma y el disco (G) gira con ella y, por lo tanto,
también el eje (F), pero sl la corona glra en el senti-
do de la flecha (L), los rodillos (I) quedan sueltos vy,
claro esta, el disco (G) y el eje (F) no se mueven.

El pifion (E) también gira loco sobre el eje
(M) y el disco de embrague (N) lo solidifice cuando
actua el solenoide (0) empujando el vastagulllo (P) ¥y
bola de acero (Q), mientras que cuando el solenoide no
trabaja, el resorte (R) separa el disco de embrague (N)
del pificn (E) y, por lo tanto, el eje (M) se queda pa-
rado. La figura 7 presenta el embrague (N). Todos los
engranes y disco de embrague van encerrsdos dentro de
una cajd con bafio de acelte.

La cala de engranes (r) consiste unicamente en
un tornillo sinfin, movido por el motor (s), que mueve

una corona cuyo eje va directamente acoplado al husillo

(qa).

El funcionamiento del aparato se describe con
easpecial referencia en la figura 4.

Suponiendo el aparato completamente cargado,
toda la plataforma estard llena de botellas excepto el
espacio (W), puds hay un orificio de didmetro algo su- |
perior al de las botellas. Apretando el pulsador (a) la
corriente de 24 voltios pasa del punto (7) al microcon-
tacto (8), que como estd cerrado deja pasar la corrien-
te al pulsador (a) y por el punto (9) basa el solenoide

del contactor (10), cerrando el circuito por el contacte

)

(11) y punto (12), del otro polo de la lines (5). Asi
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que funcionando el solenolde del contactor (10) la co-
rriente de fuerza (1) pasa al motor (s), que mueve el
husillo (q). Annque se deje de apretar el pulsador (a)
el motor (s) continua en movimiento por que el camdn
(13), montado en el eje del husillo (q), hace contacto
en el punto (1%) y por (15) al (9) y solenoide (10),co-
mo snteriormente, El husillo (q) dé una vuelta completa
y todas las botellas comprendidas en €l avanzan un paso
de rosca y por lo tanto lo que antes estaba en el espa-
cio (W’) pasa por el orificio (W) (figura 1) y ocupa la
posicidn (W’’) pudiéndola sacar por la abertura (b).Ha-
biendo dgdo uns vuelta completa el husillo (q) ¥y por lo
tanto el camdn (13), se abre el circulto del solenoide
(10) por el punto (14) y el motor (s) se para. Mientras
existe uns botella en el alojamiento (W’'’) aunque se
apriete el pulsador (a) no podrd ponerse en funcidn el
motor (s) puesto que la misma botella plsa el microcon-
tacto (8) y, por lo tanto, el circuito queda ablerto.
Cusndo han salido todas las botellas que esta-
ban en contacto con el husillo (gq) el microcontacto
(16), que estaba apretado por las botellas, queda suel-
to ¥y en la otra posicion, es decir abierto el contacto
(11) y cerrados los (17) y (18). Apretando el pulsador
(a) el solenolde (10) no es atravesado por la corrlente,
por estar el circulto ablerto en el contacto (11), pero
shora la corriente pasa por el punto (15), microcontacta
(19), contacto (20), al solenolde del contactor (21) ¥
se cierra el circulto por el contacto (17) ¥ punto (12).

Trabajando el contactor (21), el motor (p) recibe co-

rriente en alta (1) y, por lo tanto, mueve los engranes
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de la caja (o) y el éje (F), figura 5, -por ser el send
tido de rotacidn de la corona (C) el de la flecha (J)-,
el eje (F)mueve los camones (v) y las palancas (u),ha-
ciendo bajar las puas (t). En cuanto han bajado un po-
co las palancas (u) el microcontacto (22) clierra el
circuito, pasando la corriente al contactor (21) por
el punto (23), microcontacto (22), punto (15) y, asi,
el mismo recorrido anterlormente descrito, lo gue per-
mite que continue funcionando el motor (ﬁ) sin tener
apretado el pulsador (a). Cuando la palanca (u) estd
en posicidn mes baje, ¥y, como consecuencia, también
las puas (t), el microcontacto (24) clerra el circuito
¥y la corriente que pasa por é1, procedente del micro-
interruptor (22), pasa al soliknoide (25), cerrindose
este circulto por el contacto (18) del microcontacto
(16) y punto (12). E1l contactor (25) comunica la co-
rriente de alta (1) a2l solenoide (0), el que por medio
del vastaguillo (F) y bola (Q) pone en funcidn el em-
brague (N) y por lo tento el eje (M), el cual mueve las
cadenas (fi), ¥ el sistema de varillas (n) arrastra las
botellas hasta que tengan contacto con el husillo (q),
en cuyo momento queda apretado -por las botellaz- el
microcontacto (16) abriendo el circuito del contactor
(25) en el contacto (18), por lo que deja de pasar co-
rriente en alta por el solenoide (0) y el embrague deja
de accionar, quedando libre e inmov{l el eje (M).En est
te momento los camones (v) levantan lss palancas (u) y
las puas (t) hasta que el microcontacto (22) abre el

circulto del solenoide del conbactor (21) por lo que se

para el motor (p). Al hacer este traslado de botellas,

-8 -



215

220

225

230

235

2ho

la correspondiente al espacio (W) pasa por el orificlo ,
¥ Va a parar a la salida, por lo que apretando el pulsa
dor (a), en este caso, la botella tarda también muy po-
co tlempo para sallir.

Cusndo el grupo de varillas (n) ha rebasado el
cajén (h) aprieta el microcontacto (26.) cerrando el cir
culto de la primera luz piloto roja, lndicando que el
aparato puede cargarse con una caja de botellas. Cuando
el grupo de varillas (n) ha arrsstrado las dltimas bo-
tellas al husillo (q) aprieta el microcontacto (27) ce=
rrando el eirecuito de la segunde luz piloto roja, al
mismo tigmpo que actda en el microcontacto (19) abrien-
do el circulto del contactor(2l), con lo gue apretando
el pulsedor (a) se puede poner en marcha el motor (2)
pero no el motor (p).

Apretando el pulsador (d), la corriente de ba~
ja tensidn pasa del punto (28) al contacto (29), pulsa-
dor (d), contactor (30) y clerra el clirculto de alta
tensidn al motor (p), para que funclone en sentido in-
verso, en cuyo caso el eje (F) se mantendri sin movi-
miento por quedar libre la pleza (G), ¥ 2l mismo tiempo
por el microcontacto (29) recibe corriente el contactor
(25) cuyo circulto se clerra por el conbtacto (32) y pun
to (33), con lo que se da corriente al soleﬁoide (0) ¥
actua el embrague (N) y el eje (N) se pone en funcidn
arrastrando las cadenas y con ellas el grupo de vari-
1las (n). Aunque no se continue apretando el pulsador
(d) el motor (p) y el solenoide (0) continuen en fun-

cidn, porque la corriente pasa del microcontacto (29)

al contacto (34), punto (35) y solenoide del conbtactor

-9 -
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(30). Cuando el grupo de varillas llegd al final de su
curso actia en el microcontacto (29) abriendo el circui+
to del contactor (30) y del contactor (25), por lo que
deja de circular corriente en el motor (p) ¥y en el soled
noide (0), 2l mismo tiempo que el microcontacto (29)
clerra el clircuitoc de la luz piloto verde indicando que
no se puede sbrir el cajon para cargar el aparato.
Cusndo trabaja el solenocide (30) se abre el
circuito en el contacto (20), por lo que el contactor
(21) no puede funcionar, o lo que es lo mismo, el motor
(p) no puede recibir corriente en sentido opuesto.
Mientras el grupo de varillas (n) estd despla-
zado de la posicidn para cargar el aparato, un pestillo,
no representado en los dibujos, mantiene anclado el ca-
i3én (h), con lo gue no puede abrirse, mientras que al
llegar el grupo de varillas (n) a su 1fmite de carga del
aparato, al mismo tiempo abre el pestillo. E1 botdn (f)
de la empufiadura (g) es un pertilo manual para sbrit el
cejon (h) y evita que pueda abrirse solo cuando el grupo

de varillas (n) tengz sbierto el pestillo autmdtico.

Descrita suficientemente la invencidn, asi como
la manera de reallzarla practicamente, debe hacerse cong+
bar que’ la misma es susceptible de cualesquieras modificaw

clones de detalle, en tanto que éstas no alteren su fun-

damento.

N O T A

Los puntos de invencidn propla y nueva que se
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presentan para que sea objJeto de esta Patente de Inven-

cidn en Espafia, por veinte aflos, son los sigulentes:

Primero.- Aparato refrigerador expendedor de

bebidas embobelladas, caracterizado por que comprende

un mueble dentro del que se colocan las botellas de fon
ma tal que, a medida que van saliendo una por una, pa-
san por un slstema enfriador, haciendo el aparato la

entrega por simple presionado sobre un botdn lo que de-
termina la salida de una botella, a cuyo efecto, cons-
ta de un sistema mecénico en combinacidn con un contro-
lador eléctrico, componiendose el sistema mecénico de

una plataforme dividida en dos tramos, uno para recar-
ga de cajones de botellas y otro para situacidn de mas
botellas, las cuales son susceptibles de deslizamiento
guladas por varillas longitudinales e impulsadas por emd
pujadores mandados por cadena y caja de engranajes, ac-

clonado todo ello por electromotor.

Segundo.- Aparato refrigerador expendedor de
bebidas embotelladas, segun reivindicacidn aterior, ca-
racterizado por que las botellas son aplicadas haciz un
distribuidor de husillo cuyo paso equivale al didmetro
de las botellas, en combinacidén con un sistems de puas
de retén susceptibles de ser acclonadas hacia gbajo en

el momento adecuszdo.

Tercero.- Aparato refrigerador expendedor de
bebidas embotelladas, segun reivindicaciones anteriores,

caracterizado por que las botellas, en su curso, antes

de salir pasan a través de un sisteme refrigerador.

- 11 -
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Cuarto.- Aparato refrigerador expendedor de
bebidas embotelladas, segin reivindicaciones snterio-
res, caracterizado por poseer caja de engranes y dispo-
sitivo de acclonamiento a motor del husillo, en combi-

nacidn con arrastre irreversible ¥y embrague.

quinto.- Aparato refrigerador expededor de be-
bidas embotelladas, segin reivindicaciones snteriores,
caracterizado por gque su circultc eléctrico de acciona-
mlento comprende dos electromotorss, uno para acciona-
miento del avance y otro parz acclonamiento del husillo
conectables medlante solenoldes excitsbles por un cir-
chito o ﬁaja tensidn, slimentado por transformador, el
cual circuito trabaja a 24 voltios y comprende interrup-
tores manuales y mandados por el peso de las botellas,
comblnados de modo tal que producen los avances necesa-

rios y determinan el encendido de las lamparas btestigo.

Sexbo.- "APARATO REFRIGERADOR TXPENDEDOR DE B
BIDAS EMBOTELLADASY,

Tol ¥y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede y representado en las tres hojas de planos gue se

acompafian ¥y a los fines que se han especificado.

Consta la presente Memoria de doce hojas escri-

tas 2 méquina por una sola de sus caras.
- Fasi n‘x\ﬁa
e
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