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‘pora solicitar PATENTE DE INVENCION por 20 afios
: ) ~

la nombre de  SMITHS INDUSTRIES LIMITED

v amrewe uaians + WA

enndcd jdecnadonolidad  bri ténica

con domicilio en Cricklewood Works, Cricklewood, Londres,

Inglaterra.
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por: "UN DISPOSITIVO TRANSMISOR DE INMPULSOS DESTINADO A FOR-
MAR PARTE DE UN APARATO TELEFONICO DE ABONADO" (Clase,
Internacional HO4m).
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Este invento se refiere a transmisores de impul-=

fge

P

sos destinados a former parte de un aparato telefdénico de§
e iabonado. :
§ Un transmisor de impulsos destinado & formar par-
5 i'be de um. aparato telefdénico de abonado es operable manual<
:::3 "mente para transmitir mimeros variables de impulsos e190r;

BORC trlcos en trenes regulares. El tipo. usual de transmisor ’

3:. de impulsos tiene un disco de accionamiento digital que e;-
o 'ta sujeto a un eje principal giratorio y que es glratorion
10 ) manualmente desde una posicidn de referemcia, con la flnai
. lidad de establecer el mecanismo. Un muelle de retorno eé-
{f.} t4 dispuesto para hacer retornar el eje principal a su po%
‘;.. % sicidn de referencia después de haber sido soltado. Duraé—
o uve, . te el giro de retorno del eje principal son operados un. |
15 v 7 par de contactos de impulsos a intervalos regulares. EI g
. nimero de veces que son operados los contactos de impulsog,
depende del dngulo gque fué hecho girar manuelmente el dis%
co de accionamiento digital. Ia frecuencia de funciona- §
miento de los contactos depende de la velocidad del eje.
20 El eje estd conectado a un regulador el cual esiablece la%
velocidad de giro del eje cuando este vuelve a su posicléé.
de referencia. %
. De acuerdo con un aspecto de este invento, se hd
provisto un transmisor de impulsos de la clase definida %
25 que comprende un alojamiento que tiene paredes delanterasa
y- trasera de construceidn: moldeada o colada, conformadas %
para soportar la rotacidn del. regulador y del eje pr1n01-§
i pal, de modo que el regulador gueda entre las paredes de—s

lantera y trasera y el eje principal sobresale a traves de

30 las pared delantera y soporta, mds alld de la pared delantefa

R L)




20

25

30

9. 2 0-68.-

S aa A A A

i
al citado disco de accionamiento digital.

De preferencia, el eje principal comprende una
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pleza moldeada hueca gue gira sobre un montante fijo que

Nebis MO A A a7 LSS

;sobresale hacia adelante desde la pared trasera.

f De preferencia, la citada pieza moldeada hueca

‘comprende, enterizog con ella, medios de unidn. para el dis—

'co de accionamiento digital, y una rueda dentada a traves‘.

'de la cual es transmitido accionamiento al regulador.. :
De preferencia, dentro de la citads pleza moldea

da hueca hay situado un muelle de Tetorno en espiral, el

e L

extremo exterior del cual estd unido a la pieza moldeada

. hueca, y el extremo interior del cual estd unido a un miem-

bro de unidn, el cual estd asegurado al montante que sobre;

e
* m[f !

:Sale hacie adelante. ’
De preferencia, el miembro de unién estd adapta-
do para ser asegurado al montante gque sobresale hacisa ade-§
lante en una serie de posiciones angulares diferentes, con
lo que puede ser ajustada la tensidn inicial del muelle de
retornos

De preferencia, el alojamiento comprende una par
te moldeada de forma de copa y una parte.moldeada de forma:
de disco, las cuales estdn adaptadas para ajustar entre si
de modo que la base de la parte de forma de copa forma la

citada pared trasera, y la parte de forma de disco forma
la citada pared delantera, estando conformada la parte de ‘
forma de disco para permitir que sobresalga a su través el!l
eje principal.
De preferencia, el montante que sobresale hacia §

adelante estd moldeado enterizo con la parte de forma de

cCOoPQe.
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De preferencia, el regulador se aplica & wna sur
perficie cilindrica hueca la cual o bien estd moldeada enk
teriza con la parte de forma de copa o bien es un componeh-

- :
te separado ajustado en una abertura en la parte de forma:

g

de copa, y el regulador comprende preferiblemente un con-
junto de uno o més miembros de fr1001on soportados por las
citadas partes para rotacidn alrededor del eje geometrlca
de 1la superf1c1e cilindrica, siendo los miembros de frie-!
cidn movibleé hacia fuera para aplicarse a la citada supef-

ficie con una fuerza que depende de su velocidad de rota-

cidn,

De preferencia, el conjunto comprende, para fi-;
. nes de calibracidén, una superficie de friceidn que se apl}-
ca a una superficie fija bajo una fuerza de muelle ajusta-
ble que no depende de la velocidad.

. De preferencia, los contactos de impulsos son:
hechos operar por un primer seguidor de leva gue coopera
coﬁ una primera leva accionada por el eje principal a tra-
vés de una transmisidén de engranaje multiplicador, a una
velocidad de rotacidén mds alta que la del eje principal, ;
medios sensibles al sentido de rotacidn del eje principal
inpiden la transmisidén de los citados impulsos cuando el
eje principal se estd moviendb separdndose desde su posi-
cidén de referencia. -

Demeferencia, los citados medios sensibles al

sentido de rotacidn del eje principal comprenden un ségun—

do seguidor de leva que coopera con una segunda leva sopor

tada en el eje principal teniendo el segundo seguidor de le-
. i

va dos posiciones operantes que corresponden a los dos sen-

tidos de rotacidn del eje principal.
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De preferencia, los contactos de impulsos esténé
montados sobre tirras metdlicas soportadas por medios aisé
lantes entre las paredes delantera y trasera del alojamieé—
to. ;

De preferencia, las tiras metdlicas estédn soporé
tadas por lenglietas que se proyectan desde sus bordes den;

3

tro de ranuras correspondientes en las paredes delanteras

'y trasera, estando algunas de las lengiietas, o todas ellas,

?que se proyectan dentro de las ranuras en la pared traserd,

]
A

licas- de un material aislante.

prolongadas mds alld de la pared para formar. conectadores :
de cuchillas:. estando compuestas las paredes delantera y

trasera - al menos en las proximidades de las tiras metd—

v s

De preferencia, la parte de la pared trasera en
la cual estdn situadas las citadas ranuras es separable del
resto de la pared trasera.

De preferencia, uno o més pares de contacto adi-—
cionales estdn montados y soportados entre las paredes de-
lantera y trasera, de una manera similer a los contactos
de impulsos. .

De acuerdo con otro aspecto de este 1nvento, se
ha provisto un transmisor de impulsos de la clase definidal,
en que los contactos de impulsos son operados por un pri-
mer seguidor de leva que coopera con una primera leva accip~

nada por el eje principal a través de una transmisién de

engranaje multiplicador a una velocidad de rotacidén mds al

ta que la del eje principal, y medios sensibles al sentido

de rotacidn del eje principal impiden la transmisién de los

e

citados impulsos cuando el eje principal se estd.. moviendo:

separandose desde su p03101on de referencia.

?
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i A continuacidn se describira un transmisor de ¢
: %impulsos, a maneras de ejemplo, destinado a formar parte dé
§ , ;
j un aparato teléfonico de abonado y de acuerdo con el preséen—
%te invento, con referencia a los dibujos que se acompaﬁan§
5 Een los cuales: !
S La Fig. 1 es una vista en perspectiva en despie=
TERS ; l
A ice ordenado del transmisor de impulsosj ?
ROSE La Fig. 2 es una vista en planta de una placa
« '. 3 : , :
e %(indicada en la Fig. 1 con el nimero de referencia 2) vis-
10° i ta desde la derecha de la Fig. 1j

¢ : La Fig. 3 es una vista en corte transversal de
2"t |la placa, tomada a lo largo de la linea III - III de la
) Fig. 23 : ?

5;1 :
: La Fig. 4 es una vista en corte transversal de |

l5fi'3 la placa tomada a lo largo de la linea IV -~ IV de la Eig.g;
. La Fig. 5 es un . alzado leteral seccionado en;paq-
te de un primer componente del transmisor de impulsoss

La Fig. 6 es una vista en planta de un segundo
componente del transmisor de impulsos;

20 La Fig.-7fes un alzado lateral de un tornillo sin
cabeza o prisionerc (indicado en la Fig, 1 por el nimero
de referencia 76);

La Fig. 8 es una vista en planta de una unidad
de asiento de empuje {indicado en la Fig. 1 por el mimero
25 de referencia 56) vista desde la izquierda en la Fig. 1
' La Fig. 9 es una vista en corte transversal de 1z
unidad de asiento de empuje tomada a lo largo de la 1{nea |}
IX-IX de la Fig. 8;

Ta Fig. 10 es una vista en corte transversal de ;

30 una unidad enteriza (indicada en la Fig. 1 por el mimero

D nan
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de referencia 12) tomada a lo largo de la linea X-X de la
' La Fig. 11 es una vista en planta de la unidad

enteriza vista desde la izgquierda en la Fig. 1s

e —— S REETAYR O L WG AL TS PR

: TLa Fig. 12 es una vista en planta de la unidad
Eenteriza vista desde la derecha en la Fig. 1j z
b La Fig. 13 es una vista en corte transversal de i
%un tercer componente del transmisor de impulsos; i
i _La Fig. 14 es una vista en planta considerable-1
mente ampliade de un disparador (indicado en la Pig. 1 por
el numero de referencia 8);

La Pig. 15 es una vista en corte transversal de
ciertos componentes del transmisor de impulsos, tomada jus
tamente & la izquierda de la placa (2) de la Fig. 1;

Ta Fig. 16 es un alzado lateral de parte de uno
de los componentes de la Fig. 153 ¥

La Fig. 17 es una vista en corte transversal de
parte de una placa indicadora {indicada en la Tig. 1 por
el mimero de referencia 22).

Como se ha indicado en la Fig. 1, el transmisor
de impulsos comprende un alojemiento 1 de forma de copa pa
ta soportar una placa delantera transparente 2 y una placa

trasera transparente 3, y para soportar un embrague 4y un

regulador 5 entre la base 6 del alojamiento 1 y la placa
delantera 2. Juegoé de contacto 7 cargados por muelle ¥y
un disparador 8 para operar un juego de contactos, estén
soportados entre las placas 2, 3. Una unidad enterize (in
dicada en general en 12) cdmprende una leva principal 9 de
diez 1ébulos y una rueda dentada 10, aplicdndose la leva

principal 9 al disparador 8 y engranando la rueda dentada |




20

25

30

9.3068

e LI TR O R VT AN

{10 con una rueda dentada 11 que acciona a una parte del emr

—e XM [ R W

.brague 4. ILe unidad enteriza 12 estd formada con un eje

3
3
ihueco 13 apoyado para giro sobre un montante 14 enterizo ;
*con el alojamiento 1. Esa unidad enteriza 12 estd formada

.con una cavidad (111 en las Figs. 10 y 12) en la cual esta

Yoo

nun muelle 15 prlnclpal en espiral asegurado por su extremo
sexterlor o la unidad 12 y por su extremo interior a un cu-
fvo 16.

.,':-n---— -~

£l cubo 16 estd formado por perrillos 17 situados

P

e

entre salientes 18 en el montaje 14 ¥ aseguradas en esa po2
sicidn mediante un tornille 19 de rosca de chapa. Ila uni-
dad 12 estd provista de dedos 20 eldsticos que sobresalen,
por medio de los cuales puede ser enganchado a la unidad
un disco de accionamiento digital 21. Una placa indicado-
ra 22 enganchada por su periferia al alojamiento,l esta
dispuesta entre la placa 21 de accionamiento digital y el
alojamiento 1. :
Otro juego de los juegos de contacto 7 €8s opera-
do mediante una leva 23 de dos. 1ébulos enterizos con la
rueda dentada 11, y se ha provisto un tren de engrana jes
27 para conectar con impulsién el embrague 4 y el regula-
dor S. Un tope 24 para el dedo, asegurado al alojamiento
1 mediante un tornillo 25, estd dispuesto para quedar por
encima del disco 21 de accionamiento digital en la posicidhn
usual adyacente.al nUimero cero de la placa indicadora 22,

Una posicidén de referencia parz el disco 21 de acdionamien:

to digital y la unided 12 a la cual estd aquél unido, es
proporcionada disponiendo que un saliente 26 en la placa
delantera 22 se aplique a una patilla 114 (representada en

1a Fig. 11) enteriza con la unidad 12.

Como se ha ilustrado mds claramente en la Figs.

PRUCPQEEREIR T B
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!vado (desde el techo 41 del cual se extiende el saliente

l

AR A

2, 3y 4 la placa delantera 2 comprende un aro

H

anular susi

} tancialmente transparente moldeado de material plédstico de

i
policarbonato y que tiene un alojamiento 40 cilindrico ele

1

e

26 antes mencionado) y un alojamiento 42 elevado, clllndrl-

,co en parte, adaptado para recibir 2 la rueda dentada ll

nervio-circular 43a en el lado trasero de la placa

ra 2 sirve como cojinete y soporte para el tren de
jes 27 representado en la Fig. 1. En dos agujeros

jan montantes (no representados) que ajustan bien,

nectar la placa trasera 3 a la placa delantera 2.

! de modo que ésta pueda ser hecha engranar con la rueda den-

:tada 12 (vease la Fig. 1). Un agujero 43 rodeado por ung

delant%—
engran%a
53 ence-
para c%-

A través

1ateral desde el otro lado de la ranura entre 1os dos sa-

de la placa 2. se han provisto ranuras 44 a 52 para sopor-

tar los juegos de contactos 7 de una manera que se descri-
bird en lo que sigue, teniendo las ranuras una forma en !

2
cierto modo de S, es decir que cada una tiene dos salien-

tes laterales desde un lado de la ranura y. otro.saliente’-

lientes primeramente mencionados, a fin de soportar y co-
jer firmemente a una aleta de lados planos y paralelos. Se
ha provisto una ranura 54 de forma sustancialmente ovaladJ
para soportar el disparador T y oermltlr que éste se mueva
en sentido radial de la placa 2, cuya placa es mantenida

en una posicion radial fija con relacidn al alojamiento 1

medisnte una aleta 60 que se extiende radialmente elevada
desde la placa 2 por un montante enterizo 61, ajustando la
aleta 60 en una ramira 62 (vease la Fig. 1) en la pared la-
teral del alojamiento 1. Una éarte 63 de espaciador sdli-

do enterizo con la placa 2 se ha provisto con un dnima 64 !
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b
%a través de la cual pasa el tornillo 25 para asegurar el

E ope 24 del dedo a la parte de espaciador (vease la Tig. 13
|
|4

t
{y retener las placas 2, 3 rigidamente dentro del alogamlenr
+

1. :
| e ;
]

¥

i

El alojemiento cilindrico levantado 40 proporcio-

na un soporte para partes del regulador 5 y tiene un anlma‘

-

§exggonal 55 para recibir una unidad 56 de asiento de :am.pu-—-t
xge (veanse las Figs. 1, 8 y 9) cuya dnima 55 circunda a un.
:coslnete 57 para soportar un eje 58 (veanse las Figs. 1y 5)
%Un muelle de compresidn 59 (vease la ¥Fig. 1) estd dlSpues-,
to entre el cojinete 57 y el dnima 55 para empujar a la unl-
dad 56 de asiento de empuje hacia afuera desde la placa 2 ﬁ
hacia la parte posterlor del alojamiento 1. Como se ha :
ilustrado en las Pigs. 8 y 9, la unidad 56 de asiento de
empuje estd moldeada de material plédstico (por ejemplo de
resina de poliacetal) y comprende una placa 65 exagonal
perforada enteriza por um aro anular 66 que tiene una su-
perficie de tope 67 dirigida hacia la parte posterior del

Como se ha ilustrado en la Fig. 5, el resgw

L]

ralojamiento 1.
lador 5 comprende ademds un tambor 68 con pestaiia moldeado
de forma enteriza de material pldstico (por ejemplo de re-
sina de poliacetal) a una rueda dentada 69 y el eje antes

%enoionado 58, y estd dispuesto en un alojamiento cilindris
co 75 formado enterizo con el alojamiento 1 (véase la Fig.

1), El eje 58 estd soportado dentro del cojinete 57 (veas

AY'd

ha Fig. 3), y la rueda dentada 69 engrana con 1a rueda dent
El resalto
70 formado por el lado de la rueda dentada 69 adyacente al

tada final del tren de engranajes 27(Fig. 1).

)
3

cje 58 sirve como superficie de tope a la que se apllca la

superficie de tope 67 de la unidad 56 de asiento de empuje

- 10 3
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’ }(Tigs. 8 y 9). El tambor 68 tiene un nervio central 71 a f
é _traves de un diametro y dos agujeros diametralmente opues- g
tos 72 uno a cada lado del nervio y adyacentes & los extre;
mos opuestos del nervio.' Dos brazos de contrapeso 73 de %
5 :forma sustencialmente de D {de los cuales se ha representa?

...5 ido uno en la Pig. 6) estédn introducidos entre las pestaﬁas*

s e 74 del tambor, uno a cada lado del nervio 71, y un pasadorg
.”“- ‘de pivote estd intreducido a traves de cada agujero 72 del
gtambor y un agujero correspondiente 72a en el brazo de conr
lO‘ trapeso para retener los brazos de contrapeso en el tambori
. Ls rotacidn del tambor 68 en uno y otro sentido hace que

?‘Z los brazos de contrapesc 73 giren hacia fuera alrededor dei

(O

los pasadores bajo la accién de las fuerzas centrifugas qu
tey se originan, y por tanto los brazos de contrapeso 73 pre- :
15"“ sionan contra la pared cilindrica del aiojamiento 75 para
¢ proporcionar algo de frenado por friccidn de la rotacidn
de la unidad enteriza 12. Se provee un frenado por fric-

cidn adicional_dé 1a unidad enteriza 12 mediante la frioc-

cidn entre la superficie de tope giratoria 70 ¥ la superfi
20 cie de tope 67, mantenida estacionaria en el dnima 55 por
la placa exagonal 65. Un tornillo sin cabeza o prisionero

76 (Figs. 1 y 7) esté formado con un extremo 77 de cojine-

te pulido y es movible axialmente en un agujero central ros
cado en el alojamiento 75, encajando el extremo 77 de coglg
25 nete en un dnima 78 en el tambor 68. Al enroscar hacia den-
tro el tornillo prisionero 76, mueve al tambor 68 hacia el
alojamiento 40 y comprime ceda vez mds al muelle 59, para
proporcionar una fuerza de frenado por friceién cada vez

mayor entre las superficies 67 y 70 cuando gira el tambor.

30 Si los brazos de contrapesoc T3 son demasiado pe-

P S
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'y se regula la velocidad de rotacidén del tambor mediante

{
!
r

sados.y por lo tanto ejercen un frenado pro friceidn exce-

\\.-u:ur-

givo contra la pared cilindrica del alojamiento 75, puede
qultarse un segmento de cada brazo de contrapeso adyacenta
al agujero 72a. En una. modificacidn, los brazos de contra}
. peso 73 estdn conformados de modo que pueden ser engancha-‘
dos de modo sencillo alrededor de los pasadores de plvote,:
31endo entonces innecesarios los agujeros 72a. En otra mo®-
dlflcac1on, el tambor 68 y los brazos de contrapeso T3 puei
den estar moldeados enterizos de material plastico, 51endoa
entonces asegurado el brazo de contrapeso al tambor medlan
te una banda delgada enteriza y eldstica. En una disposi-

cidn elternativa, se prescinde del tornillo prisionero 76 1

* — AL mam 1=

el correcto tensado del muelle principal en espiral 15,
cuando se estd montando el transmisdr de impulsos.

Como se ha ilustrado en la Fig. 1, la rueda den-!
tada 11 que acciona parte del embrague 4 estd moldeada deq
material pléstico con un eje corto 30 en un extremo y un

eje largo 32 en el otro extremo, sirviendo un agujerc 31

(véanse las Figs. 2 y 4) en la placa delantera 2 como coji

nete y soporte para el eje 30, ¥ sirviendo un agujero 33

en el alojamiento 1 como cojinete y soporte para el eje 31
Ta leva 23 (enteriza con la rueda dentada 11) es hueca y

retiene dentro de ella un muelle helicoidal 34 en virtud

de encajar un extremo del muelle 34 en una ranura 35 en la
pared de la leva (véase la Pig. 15).. Una rueda dentada 36
de material pldstico estd formada enteriza con un eje hue-
co 37 que comprende al eje 32, estando abrazado el eje 37 |
por el muelle helicoidal 34. Cuando gira la rueda dentadag

11 en su sentido hacia adelante, es decir a izquierdas,

v 4 e

-12 -
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(para hacer girar a la leva 23 en su sentido hacia eadtalenm-;j
te) tiende a desenrollar el muelle 34 alrededor del eje 37:
Ly por tanto es trasmitido escaso o ningun movimiento haclai

adelente a la rueda dentada 36, pero la rotacidn de la ruelb

'da dentada 11 en su sentido inverso, es decir a derechas, z
f(para hacer girar a la leva 23 en su sentido inverso) une ;
isolidariemente el muelle 34 21 eje 37 y por tanto hace gl-i
rar a la rueda dentada 36 en el sentido inverso de la rue-i
éda dentada 1l. ‘

l Posibles modificaciones del embrague 4 incluyen

conformar el eje 32 y el eje 37 con superficies enfrentadaf

m.n..mrm» P 4

entre s{ y en déngulo recto con el eje de rotacidén y confor
mar el muelle helicoidal 34 ya sea con una cinta helicoida?
o ya sea con un muelle helicoidal corriente, con las esp:i.—z'l
ras centrales soldadas entre si. Igual que antes, el mue-
1le helicoidal abraza a ambos ejes pero estd libre por am-

bos extremos, siendo tal la forma del muelle que impide gu

w

parte de una espira Gentral sea cogida en el espacio entre
las dos superficies enfrentadas.

La relacidén de multiplicacidn entre las ruedas
dentadas 10 y 11 es de T:1, y la que hay entre la rueda
dentada 10 y la rueda dentada 69 del regulador 5 (véase la
Fig. 105) es de 58:1 en virtud de las ruedas dentadas con-
venientemente elegidas para el tren de_engranajes 27 .

Como se ha ilustrado en las Pigs. 10, 11 ¥ 12, la
nidad enterize 12 moldeada de material de pldstico tiene
1a leva 9 de diez 1dbulos entre la rueda dentada 10 y el
eje hueco 13, ILos ldbulos 109 de la leva 9 son idénticos
y estdn espaciédos a 25 5/7 .grados entre si (es decir a
360/142) y cada 1ébulo 109 tiene paredes laterales dirigi-

- 13 =
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é .
gdas raedialmente 109a, 109b. En la leva 9 se ha provisto

R R N A
[ T

¢
Jun 1ébulo 110 adicional més largo, por una razén que se

e £ R TIN LBR £IA

l’ 7 r d - - Py

;describira en lo que sigue, cuyo 1ébuloc adicional se extien
' . i
Qde hasta la periferia de la rueda dentada 10. La cavidad |

-

jcilindrica dentro de la cual estd el muelle espiral prinei:

%pal 15 estd indicada por el nimero de referencia 111, te-

. -

ihiendo la pared exterior 112 de esa cavidad una parte 113

ERERC

;con pestafia circular. ILa patilla 114 antes mencionada,

formada sobre.la parte 113 con pestafia y que se extiende

&

lradialmente desde la pared 112 hasta la extremided de la

Ut A

. . 1
iparte 113 con pestafia, tiene forma cdéncava en cada lsdo y
lestd adaptada para aplicarse al saliente 26 sobre la placa
idelantera 2 (véanse las Figs. 1 a 3) para definir con ello

una posicidn de referencia. Los dos dedos eldsticos 20 pa;

ra enganchar el disco de accionamiento digital o 21 a 1la
unidad 12 se extienden en sentido axial desde la periferis
de la parte 113 con pestafia hacia fuera desde 1la leva 9 y

el eje 13 para asi sobresalir mds alld de la superficie de

lantera 115 de la parte 113 con pestafia. Cada dedo 20 tie

ne una superficie delantera plana 116, una parte cénica 11y

dirigida hacia atrds y hacia fuera desde la superficie 116
y una parte cénica 118 dirigida hacia atPds y hacia dentro
hacia la periferia de la parte 113 con pestaiia desde la par
te cénica 117, siendo cada dedo 20, movible en sentido ra-
dial en una perite recortada 119 de la pestafia 113. Un dedi
120 de colocacidn en posicidn, enterizo con la unidad 12 y
que se extiende radialmente desde la parte de pestafia 113
con su superficie delantera coplanaria con 1la superficie

delantera 115, estd dispuesto para ajustar dentro de una

parte rebajada de la placa del disco de accionamiento digi

- 14 -
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tal 21, e impide con ello que el disco de accionamiento df
gital sea enganchado a la unidad 12 en una posicidn inco-

b

i

. r

rrecta con relacidén a la posicidn de referencia. f
‘-

)i

Como se aprecia mejor en la Pig. 12, la cavidad ;

!cilindrica 111 estd provista de una prolongacidén que com-g
fprende un eanal concéntrico 121 conectado a la parte pran
iclpal de la cavidad 111 por un canal radial 122, extenaleﬁ
‘dose los canales 121 y 122 en sentido axial hasta la super
fflCle delantera de la rueda dentada 10. El extremo exte-
rior del muelle principal enrollado 15 (no representado)

pasa a través del canal 122 al canal 121 y estd asegurado
en el mismo por doblado hacia atrdas del extremo sobre si

mismo. Se ha provisto un dnima 123 para formar una parte

5 IR A W THREA PO MR AR Y TR T L

de la periferia del canal 121 y para permitir que al menos,
dos dientes de la rueda dentada 10 sean visibles desde el
extremo delantero de la unidad 12. Por medio de ese ghima
123 un diente marcado en la rueda dentada 11, enteriza con!
la leva 23, puede ser colocado en posicidén durante el mon-
taje para que quede entre los dos dientes de la rueda den-
tada 10 visibles a través del dnima 123, de modo que la le
va 23 sea situada correctamente con relacién a la posicidn
de referencia. Un aro anular 124 sobresale hacia delante
desde la parte 113 de pestaila de la unidad 12 y'tiene su
superficie delantera coplanaria con las superficies delan-
teras planas 116 de los dedos elasticos 20, para asi formar
un soporte para el disco de accionamiento manual 21.

El eje hueco 13 estd formado con un resalto inte

rior 125 dispuesto para hacer tope con un escaldén de sopor%

te 126 en el montante 14 (véase la Fig. 1) de tal modo gue

los picos de los salientes 18 son coplanarios con la supery

5
H
4
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g.ficie delantera de la rueda dentada 10, la cual sirve como
ibase de la cavidad 111. El cubo 16 (véase la Fig. 13), al
cual estd asegurado el extremo interior del muelle pr1nc1ﬂ

pal enrollado, es de seccidn transversel de forma de T y

5 gesta dispuesto en la cavidad 111 con sus perrlllos 17 dls

LA :puestas entre los salientes 18 del montaje 14. Un dnima

- rmd. o ...mr.;s.m..s

-
L]
- <
-

tcentral 127 en el cubo 16 esta agrandada en su extremo de-

LIS

R lantero para recibir la cabeza del tornillo 19 de rosca de

gchapa (véase la Fig. 1). Un canal profundo 128 que pasa a‘

10$ . través del cubo en la direccidén perpendicular al eje del
**¥  lcubo y desplazado radialmente desde el dnima 127 y los pe-
3"t lrrillos 17, recibe al extremo interior plano del muelle |
.72: principal 15, cuyo extremo estd doblado sobre si mismo en.

s yos, ‘cada extremo del canal 128 para asegurar con ello el extre-
15:;‘9 mo interior del muelle principal al cubo. En la parte 130
de pestafia del cubo 16 dirigida hacia adelante hay formados
dos agujeros diametralmente opuestos 129 de modo que, con
las garras 17 fuera de aplicacidén con los salientes 18, !
puede ser introducida una herramienta en 1los agujeros 129
20 para hacer girar al cubo 16 con relacidn a la unidad ente-}
riza 12 y tensar con ello el muelle principal enrollado 15;
Cuando el muelle principal estd tensado hasta el grado re-
querido, el cubo es oprimido hacia atrés de la unidad, de
modo que las garras 17 se aplican al montaje 14 entre los
25 salientes 18, y el tornillo 19 de rosca de chapa es . lleva~-
do 8 su posicidn.

El disparador 8, (representado considerablemente

ampliado en la Fig. 14), estd soportado entre las placas |
|

io y 3. Leas dos ranuras paralelas de forma ovalada 54 y 995
I‘

30 formadas en las placas 2 y 3 respectivamente (véanse las

9.3.68 - 16 -
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‘ !
Pigs. 2 y 15) proporcionan un montaje para el disparador 8,

cuyo disparador es accionado por los lébulos 109, 110 de ;

ila leva 9. El1 disparador 8 cuenta en su lado delantero co?

*

un montante enterizo 134 y en su lado trasero con otro mon

:tante similar (cuyas posiciones extremas se han representa

i

ido mediante lineas de trazos 134a en la Fig. 15) de modo

gque puede pivotar en las ranuras ovaladas 54 y 99 y mover-

‘se en sentido radial de las placas 2 y 3. El disparador !
;esté empujado hacia dentro de las placas por un resorte 962
Tde 1ldmina eldstica (véase la Fig. 15) que hgce tope ya seaj
con una o ya sea con las dos superficies 135, 136 que for-
man dngulo, en el extremo pivotado del disparador 8. El

otro extremo del disparador 8 comprende un seguidor de le-

va 137 para la leva 9 y una superficie 138 de accidn de le;

(o)

va enteriza con el seguidor de leva 137. Ia superficie 13

de accidn de leva estd dispuesta mds prdéxima a la parte po

(X0}

terior del alojamiento 1 que el seguidor de leva 137. El
seguidor de leva 137 tiene tres superficies 139, 140, 141
conformadas para que choquen con ellas los 1ébulos 109 y
110 de la leva 9 al girar la leva en su sentido hacia ade-
lante (a derechas) y en su sentido inverso o hacia atrds
{a izquierdas).

Los conjuntos de contactos 7 cargados por muelle
antes mencionados son en total cuatro y se han indicado en

1=z Fig. 15 mediante los nimeros de referencia 80 a 83 res-

pectivamente. Estdn soportados entre y por la placa delant
tera 2 y la placa trasera 3 de una maners que'se describir%
en 1o que sigue. El juego de contactos 81, designado en g
1o que sigue como los contactos de paso diseriminado, es8

operado por el disparador 8, y el juego de contactos 82,

- 17 =




e EN
« ¢
e e ‘:'
R
R I 4
" 3’1'
- ey
+ 8 2
¢ ¢
e v TN
-
10
e
Ty
:0
?4’1
“ 9 -
> &
-
G ¥
S
@ T
%
i5 e ¥
v S
K
20
25
30

9.3068

1

;82 de impulsos comprenden dos remaches 82a, 82b de paladi

designado en lo que sigue como los contactos de impulsos, :

es operado por la leva 23 de dos 14vulos. Los contactos

asegurados a dos ldminas eldsticas paralelas de forma de

‘L, 79a, 79b respectivamente, junto a los extremos de dos

jDas lémines eldsticas 79a, y 79k son de bronce fosforoso

¥

:

i

%

i

'. §
!brazos adyacentes de las ldminas aldsticas de forma de L. |
°f

{

ide 1atdén niquelado respectivamente.

Los contactos 81 de

X

paso discriminado comprenden dos remaches 8la, 81b de pla-

ta fina asegurados a las ldminas de forma de L, 79a, 79b ;
respectivamente, junto a los extremos de los otros dos brap

‘ 1
zos adyacentes, de modo que los contactos 81 de pase discri

minado estidn eléctricamente en paralelo con los contactos

R |

de impulsos 82. Los juegos de contactos 80 y 83 comprende

o}

remaches de plata fina 80z, 80b, y 83a, 83b, asegurados a
las ldminas 94, 95 respectivamente y 79a, 93, respectiva-
mente. Las l4minas 93 y 94 son de un material metdlico

eldstico, tal como de niquel y plata, y tienen asegurados

a ellos bloques 97 y 98 de tope aisiantes, y la lémina 95

estd formada de latdn niguelado. La extremidad de la ldmij
na eldstica 79a adyacente al contacto §2a estd doblada ha-
cia la leva 23 y conformada para formar un seguidor de leva
100 para 1a leva 23, con lo que la rotacidén de la leva 23
La

tremidad del resorte 79a de ldmina eldstice adyacente al

de dos ldbulos opera los contactos 82 de impulsos. ex+
contacto 8la estd doblada hacia dentro para formar una su-
perficie de tope 101 para el disparador 8, con lo que los

contactos 81 de paso discriminado son operados por el dis-

parador, el cual es a su vez operado por rotacidn de la led

va principal S.

— 18 -
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Los bordes laterales dirigidos hacia adelante d%
t1as 1dminas 79a, 790 y 93 a 96 estén formados enterizos
‘con aletas coplanarias 84 a 92 que se proyectan dentro de

plas ranuras 44 a 52 de forma en cierto modo de S, respectf

‘vamente, cuyas ranuras estan formadas en la placa delante-
i

ira 2 (véase la Fig. 2). BEn el alzado lateral de parte de

o AR T 3

la ldmina eldstica T79b (Fig. 16) puede verse que la aleta
§87, (que es similar a las aletas 84 a 86 y 88 a 92) estd :
formada con un resalto 102. Opuesto a la aleta 87 y copla
nario y enterizo con ella y con la ldmina 79b eldstica so-,

bresale un conecitador de cuchilla 103 formado con un resal

ranura de forma en cierto modo de S (no representada) en
la placa trasera 3, cuya ranura es similar y paralela a lay
ranura 47 de forms en cierto modo de S en la placa delante
ra 2, de modo que pueda ser unido un conductor eléctrico

con un enchufe hembra de conectador al conectador de cuchi
llas 103. Los resaltos 102 y 104 son mds anchos que la lo
gitud de ranurs correspondiente y hacen tope con la super-
ficie trasera de la placa trasers 3 respectivamente, de mo;
do que la ldmina eldstica 79b no puede moverse en una dire
cidn perpendicular a los planos paralelos de las placas 2
v 3. Ademdsy en virtud de las ranuras en cierto modo de
forma de S en las placas 2 y 3 que cogen los lados de la
aleta y la cuchilla, la ldmina 79b no puede moverse lateral
mente en ese punto, pero su extremidad adyacente al contac:
to 8lb puede pivotar libremente alrededor de ese punto con;
tra la eldsticidad de la lémina (ya que su anchura, en to-

das partes menos en ese punto, es menor gue el espaciamien;

0 entre las placas delantera y trasera).

|
|

- 19 -
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3

‘mente dentro de sus ranuras asociadas en las placas 2 y 3,

!
i

Contadores de cuchilla similares al 103, y pare |
el mismo fin, sobresalen a través de ranuras asociadas dei
forma en cierto modo de S (no representadas) en la placa |
trasera 3 frente a las aletas 84, 89, 90 y 91. Esas ranu%'
ras son similares y paralelas a las ranuras 44, 49, 50 y §
51 respectivamente, de.la placa delantera 2. Cada una de§

esas aletas y conectadores de cuchilla son cogidos lateral

y estén provistos de resaltos en cada borde lateral de las
ldminas para inhibir el movimiento de las ldminas en una 3
direccidn perpendicular a los planos paralelos de las pla-

¢as 2 y 3. Ni conectador de cuchilla ni aleta se han pro-|

visto frente = la aleta 85 de la ldmina 79b, y frente a ca

da una de las aletas 86, 88 y 92 se ha provisto otra aleta
similar. Bsas otras aletas estdn cogidas dentro de ranuraF
de forma en cierto modo de S en la placa trasera 3 similg-
res y totalmente paralelas a las ranuras 46, 48 y 52, en
la placa delantera 2, y cada uno de esos pares de aletas
estd provisto de resaltos (similares a los resaltos 102,
104) para inhibir el movimiento de las ldminas 793, 79b ¥
del resorte 96 perpendicularmente a los planos paralelos
de las placas 2 y 3.

El resultado neto producido por la disposicidn
antes descrita de léminas 79a, 799 y 93 a 96 y sus cuchi-
llas y aletas asociadas con relacidén a las placas fijas 2
y 3, es que el seguidor de leva 100 y el contacto 82a pue-
den pivotar alrededor de la aleta fija 88 y de su aleta
‘opuesta asociada, que el contacto 82b puede pivotar frac-

cionadamente alrededor de la aleta 85 para absorber la ene

3

O

gia de impacto del contacto-82§, gue la aleta 86 y su alet:

- 20 -
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gopuesta asociada estédn fijos, que la superficie de tope

1101 y el contacto 8lg pueden pivotar alrededor de la ale- !

fta fija 89 y de su conectador de cuchilla agsociado, que eﬁ
3 {

{
;ta fija 87 y de su conectador de cuchilla asociado 103 paJ

ra absorber la energia de impacto del contacto 8la que el

*contacto 83b y el bloque g7 de tope aislante pueden pivo-

Y TR

écontacto 81b puede pivotar ligeramente alrededor de la alé}

*tar alrededor de la aleta fija 84 y de su conectador de cur

Echllla asociado, gque la aleta 90 y su conectador de euchl-
lla asociado estén fijos, que el contacto 80a y el bloguet
598 de tope aislante pueden pivotar alrededor de la aleta :
fija 91 y de su conectador de cuchilla asociado, y que el
mielle 96 de 1dmina eldstica puede pivotar alrededor de la
aleta fija 92 y de su aleta opuesta asociada. Todos esosg
movimientos de pivotamiénto (distintos a los del contacto
82b) tienen lugar alrededor de ejes perpendiculares a 1los
planos paralelos de las placas 2y 3. Ademds, las dimen-
siones de 1los bloques 97, 98 de tope aislantes son tales

que los contactos 83 solamente se abren si estdm abiertos

sivo que la ldmina 79a hace tope con el blogue 97 y mueve

a la 14mina 93 hacia fuera, y que los contactos 80 solamen
te se abren despues de ser abiertos los contactos 83 por

hacer tope la ldmina 93 contra el bloque 98 y mover la 1d-
min=a 94 hacia fuera.

Cuando el transmisor de impulsos montado no estd
en uso, el muelle 96 de 1dmina eldstica se aplica a la su-
perficie 136 de disparador (Fig. 14) para empujar los mon-
fantes 134, 1348 a sus posiciones radialmente interiores

en las ranuras 54, 99 y para empujar a la superficie 138

- 21 -
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¢

de accidn de leva separéndola de la superficie de tope 10%
ide la 1émina eldstica 792 (Pig. 15). No obstante, cuando i
gno estd en uso, la unidad enteriza 12 estd en reposo en.sd
p031c1on de referencia, y ésta corresponde a una p03101on§

de 1dbulo adicional 110 de la leva 9 gque se aplica a la su;

q{
iperficie 141 del disparador 8, cuya posicién corresponde é

E

1a superficie 138 de accidn de leva del disparador 8 apll—

candose a la superficie de tope 101 para mantener la super‘

sflole 101 en tal posicidn que los contactos 81 de paso dls-

criminado estdn excesivamente abiertos y, por con31gu1entew
estdn también abiertos los contactos 83 y 80. *
Si el operador desea marcar el numero “3", por

[ejemplo, el operador pone un dedo en el tercer agujero del

disco de accionamiento digital 21 {correspondiente al nume:

-n-’.r.t\'

ro "3" marcado en la placa indicadora 22) y hace girar el

disco de sccionamiento digital a derechas hasta que el de-

R

do del operador tropieza con el tope 24 para el dedo. Tanl
pronto como es hecho girar el disco de accionamiento digi-
tal 21, 1la unidad 12 (a2 la cual estd enganchado el disco

de accionamiento digital) gira a derechas, el 1ébulo adicij

10

nal 110 de la leva 9 (Fig. 11) libera su presidén sobre la
superficie 141 del seguidor de leva, la superficie 138 de
aceidn de levareduce su presidn sobre la superficie de to-
pe 101 para permitir que los contactos 80 seguidos por 108
contactos 83 se cierren, y el seguidor de leva 137 se mue-
ve enténces a una posicién entre el 1ébulo adicional 110 ¥y
el primer 1débulo 109 bajo 1a accidn del muelle 96 que se
aplica a la superficie 136 del disparagor y con ello libe-
ra-la presién de la superficie 138 de accidén de leva sobre

1z superficie de tope 10l ¥y permite que se cierren los con

- 22 =
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gtactos 81 de paso discriminado. Al seguir siendo girada

ila leva 9 por el disco de accionamiento digital 21, la pa
‘red lateral delantera 10%9a del primer 1dbulo 109 se apllca
!a la superficie 140 de seguidor de leva para empujar los

l
Emontantes del disparador radialmente hacia fuera en las ra-

§
|
§
gen un recorrido angular de aproximadamente 562. Esto dé
{
|
!

|ca a la superficie 135 del disparador) con la superficie

O

Do W ke R -

-

nuras 54, 99 contra el muelle 96, y para hacer simultanea-!

mente que el disparador 8 pivote alrededor de sus montante

= .,-.—\Y-.”m.w—- vn',.\

'

por resultado que 1z pared lateral delantera lO9a del pri-
mer 1dbulo 109 se aplique a la superficie 139 de seguidor
de leva y que el muelle 96 se aplique & la superfiecie 135

del disparador para empujar de nuevo a los montantes del

disparador @ sus posiciones radiales interiores en las ra-j
nuras 54, 59. El disparador 8 pivota luego ligeramente al-
rededor de los montantes 134, 134a al moverse el pico del

primer 1ébulo 109 para hacer tope mds 2114 de la superfici

O

139 del seguidor de leva, después de lo cual el seguidor
de leva 137 se mueve & una posicidn entre los 1ébulos 109

primero y segundo (bajo la accidn del muelle 96 que se apli

140 en aplicacidén con la pared lateral delantera 109a del
segundo 16bulo 109. Esta posicidén del disparador 8 con re

lacidn a la leva 9 corresponde al primer agujero del disco
de aclonamlento digital 21 (correspondiente al numero "1"

marcado sobre la placa 1nd1cadora 22) en una p051010n adya

cente al tope 24 para el dedo. Si prosigue el giro a dere

chas del disco de accionamiento digital 21, hace que el pi

co del segundo 1ldbulo 109 se mueva a tope mds alld de la
superficie 139 de seguidor de leva, hasta que el seguidor

de leva 137 se mueve & una posicidn entre el segundo 1ébul

A4

- 23 -
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109 y el tercer 1dbulo 109 (bajo la accidn del muelle 96)#

.

con la superficie 140 de seguidor de leva en aplicacidn

2t e

con la pared lateral delantera 10%9a del tercer lébulo 109.

La rotacidn se continda hasta que el dedo del operador tro-

;pieza con el tope para el dedo 24 y el seguidor de leva
1137 estd en una posicidn entre los 1ldébulos 109 tercero y
jcuarto, con la superficie 140 de seguidor de leva en apli-
éoacién con la pared lateral delantera 109a del cuarto 1ébu

10 109.

hace que la leva 138 chogue con la superficie de tope 101

1Y
1
3
i

O et

Tan pronto como el operador libera el disco de

accionamiento digital, la unidad enteriza 12 gira en senti

do inverso (es decir, a izquierdas) a una velocidad esta-

blecida por el regulador 5 bajo la accidn del muelle prin-g
cipal enrollado 15. Ia pared lateral gue antes era trase-
ra pero que ahora es delantera 109b del tercer ldbulo 109
choca con la superficie 141 de seguidor de leva para empu-

Jjar los montantes del disparador radialmente hacia fuera

en las rarnuras 54, 99 contra la accion del muelle 96, y si
multdneamente hace que el disparador pivote alrededor de s

)

montante en un recorrido angular de aproximadamente 562

hasta que el muelle 96 se aplica de nuevo a la superficie

9

136 de disparador pars empujar los montantes del disparador

a sus posiciones radialmente més interiores y a la superfi:
cie 138 de accidn de leva hacia fuera desde la superficie

101 de tope. Cuando el pico del tercer ldbulo 109 se mue-

ve 2 tope més 2114 de la superficie 141 de seguidor de leve

de la 18mina eldstica 79a para abrir con ello los contactos

81 de paso discriminado. la dimensidn radial de cada uno

de los 1ébulos 109 es tal que solamente se abrem los contag

?

- 24 -
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tos 81, permaneciendo cerrados los contactos 80 y 83, Tan§

A
2pronto como el tercer 1ébulo 109 se ha movido mds alld de%
gla superficie 141 del seguidor de leva, el muelle 96 empu%

ja al seguidor de leva 137 a una posicidn entre los lébulo%

'109 tercero y segundo, de modo gque la superficie 138 de ad;

v

leidn de leva libera su presidn sobre la superficie 101 de

S .
PR

tope para cerrar los contactos de paso disceriminado 81. El

tiempo que se invierte para que el seguidor de leva 137

-
R,

! s . s
illegue a esa posicidén desde aquella en gque la superficie

o P o WMTENE

140 de seguidor de leva estd en aplicacidén con la pared la-
teral 109a del cuarto 1ébulo 109, es de aproximadamente

240 milisegundos. Una vez que el seguidor de leva 137 es-

t4 en esa posicidn, la pared lateral 109b del segundo 16y
10 109 hace tope con la superticie 141 del seguidor de le-,
va y, cuando el pico del segundo 1débulo 109 se mueve nés

alld de la superficie 141, la leva 138 choca de nuevo con
1a superficie de tope 101 de la lémina eldstica 79a para

abrir con ello los contactos 81 de paso discriminado. El
seguidor de leva 137 es entonces empujado por el muelle 96

de 14mina a una posicién entre los 1ldébulos 109 segundo y

W

primero, es liberada la presidén sovbre la superficie de top

101 por la leva 138 y se cierran los contactos de paso dis
criminazdo. E1 pico del primer 1ldébulo 109 se mueve entdnces

mds alld de la superficie 141 de seguidor de leva, hacien-

do que la leva 138 choque de nuevo con la superficie de to

pe 101 y abra con ello los contactos 81 de paso discrimina

ool

do. Imego, el seguidor de leva 137 se mueve a una posicié
entre el primer 1ébulo 109 y un lébulo adicional 110 bajo
1a accidn del muelle 96 de ldmina, la leva 138 libera su

presién sobre la superficie de tope 101, y los contactos
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81 de paso discriminado se cierran. E1l pico o punto alto:

!141 de seguidor de leva, haciendo que la leva 138 mueva 2a

1a superficie 101 de tope y abra los contactos 81, 83 ¥ 80

'vpor orden, e inmediatamente después la patllla 114 de 12

El disparador ahe entonces y cierra los contactos 81 de pa

’la placa delantera 2 (Figs. 1 a 3) para detener el girg a
1un1erdas del disco de accionamiento manual y ‘de la unida

‘en la posiclon de referencia.

circuito cerrando inicialmente los contactos 80 y 83, ha
preparado el tiempo de retardo del disparador con los con-
tactos 81 de paso discriminado cerrados, y ha soltado el
disparador al soltar el disco de accionamiento manual Z21.

Bajo la accidn regulada del muelle principal enrollado 15,

so discriminado tres veces, y final mente abre los contac—
tog 81, 83 y 80 por orden para abrir el circuito y resti-
tuir el transmisor alsu.condicién inicial de fuera de uso.
Tan pronto como el operador comienza el giro @&
derechas del disco de accionamiento digital 21, la rueda
dentada 10 de la unidn 12 hace girar a la rueda dentada 11
v a la leva 23 de dos 1ldébulos en la direccidén hacia adelan
te (es decir, a izquierdas); y la leva 23, como consecuen-
cia dg’aplicarse a ella el seguidor de leva 100 formado en
le 1dmina 792, abre y cierra sucesivamente los contactos
82 de impulsos. No obstante, puesto que los contactos 81
de paso discriminado (én paralelo con los qontactos'82 de
impulsos) estan cerrados durante ese giro hacia adelante,

no es transmitido impulso eléctrico alguno por el comnecta-

&

- 26 -

Asi, el operador, suce31vamente, ha cerradoc el §

‘fdel 1débulo adicional 110 se aplica enténees a la superficile

i
aunldad 12 (véase la Fig. 11) se aplica al saliente 26 en i
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dor de cuchilla 103 ni por el conecctador de cuchilla asoj
ciado con 1la aleta 83. Tan pronto como el operador sueltd
el disco de accionamiento dlg1ta1 21 y permite con ello quL
1a rueda dentada 10 de la unidad enteriza 12 gire a 1quleg

das bajo la accién del muelle principal enrollado 15, la

l1eva 23 gira en su sentido inverso (es decir, a derechas)

para abrir y cerrar sucesivamente los contactos 82 de im-

R R " e

ipulsos y, despues de un retardo de aproximadamente 240 mili

{

{segundos, el disparador 8 sbre y cierra sucesivamente los

-‘mm

contactos 81 de paso discriminado bajo la aceidn de la le-:
va 9 de la unidad enteriza 12. 1a posicidén de reposo ini-
cial de la leva 23 es establecida durante el montaje del
transmisor de impulsos, de modo gue los contactos 82 de im:
pulsos son abiertos en sincronismo con la apertura de los
contactos de paso discriminado, quedando 1los periodos en
gue estdn abiertos los contactos 82 de impulsos totalmente
dentro de los pericdos en gue estén abiertos 10s contactos
81 de paso discriminago, de modo que la longitud de cada
impulso de salida viene determinada exclusivamente por los
periodos durante los cuales estdn abiertos Yos contactos
82 dé impulsos. Como se ha dicho anteriormente, esa regu-
lacidn correcta de la leva 23 se logra garantizando que
con la unidad 12 en su posicién de referencia, un diente
marcado en la rueda dentada 11 engrana entre los dos dien~-

tes de la rueda dentada 10 visibles a través del énima 123

Puesto que los contactos 82 de impulsos son operados direc:

tamente por‘ia leva 23 de dos 1ldbulos, y puesto que solane

115

te son ablertos dos veces durante cada revolucidén de la le

va de dos 1débulos, es relatlvamente ficil garantizar que

la relacidn de los periddos durante los cuales estdn abier:
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tos los contactos de impulsos 82, a los periodos durante
los cuales estdn cerrados, es siempre correcta. i
H :
i ILa placa indicadora 22 como se aprecia mejor en

la Fig. 17, comprende una pieza moldeada de pldstico de fo

ima de copa poco profunda, con una pared lateral 145 de for:

ma cdnica dirigida hacia dentro para aplicarse a una peri-

\feria 148 cdnica en forme similar de la parte 149 con pes-

‘tafia del alojamiento 1 (véase la Pig. 1). La base de la

9
]

147 dirigida hacia adelante adaptada para ajustar dentro
de un rebajo anular en-la superficie trasera del disco de
accionamiento digital 21, para formar con ellb una obtura-—

cidn, del tipo de laberinto, contra el polvo. La extremi-

dad radial de la base estd escalonada hacia atrds para for
mar una superficie de tope 150 que hace tope con.la super-
ficie 151 derigida hacia adeiante de la parte 149 de pesta
fia. Tos nimeros indicadores l, .....; O, O estén formados
enterizos con el moldeado en la parte 152 de la hase, por

estar en ella realzados o grabados. La pared lateral 145

estd recortada junto al numero "O", de modo que el tope 23
para el dedo no interfiere con el enganche de la placa in-

dicadora 22 al alojamiento 1, sino que sirve solamente para

de referéncia del disco de accionamiento digital 21 y de
12 unidad enteriza 12. -

Para montar el transmisor de impulsos, los contag

tos 80 a 83 son soldados o remachados a las léminas 792 ,

79b, 93, 94 y se aseguran los aisladores 97, 98 en.posicié

S s = e

m

,..

| pieza moldeada estd perforada‘centradamente en 146, de mof
_ i '
do que la unidad enteriza 12 pueda pasar a su traves, estap

do formada la periferia de la abertura por una pared anular

|12

fsituar correstamente los rdétulos con réspecto a la posicidn

-e
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las léminas el disparador 8 y el muelle 96 son ajustados
en las ranuras en las placas 2 y 3, cuyas placas son lue-
£0 conectadas entre si mediante los montantess los conduc

tores externos se conectan a los conectadores de cuchilla

el muelle 59 y la unidad 56 de asiento de empuje se acopl
en posicidén; se montan el muelle principal 15 y el cubo 1
en la unidad enteriza ;2; se ajusta el muelle helicoigdal
34 sobre el eje 37; se introduce el tornillo sin cabeza o
prisionero 76 en el alojamiento 1 hasta una profundidad es-

‘e
[P R .
-«

tienen en el alojamiento 1l; se asegura

L1
-
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pecificadas se insertan los brazos de contrapeso 73 en el
tambor 68, el cual se acopla luego en el alojamiento 1l; se¢

situa el embrague montado 4. en el alojamiento 1; se colocs
el tren de engranajes 27 en el alojamiento 1; se acoplan

ne las garras 17 entre los salientes 18; se comprueba el
aislamiento se comprueéba la velocidad de funcionamiento y
se corrige, si es necesario, mediante ajuste, de la precar

|

-las placas montadas 2, 3, y los componentes que ellas re-
en posicidén el tod

pe 24 para el dedo; se engancha la placa indicadora 22; sd
introduce y se alinéa la unidad enteriza 12 (a través del
énima 123),'y se ajusta sueltamente el tornillo 19; se ha-
ce girar el cubo 16 para precargar.al muelle principal 15

¥y se blogquea en posicidn mediante el tornillo 19 que retié—

ga de muelle principal establecidas y se engancha el disco

de accionamiento digital 21 a la unidad enteriza 12.
De lo que antecede serd evidente que aparte de

25
los juegos de contactos 7T, de los muelles 15, 34 y 59, de

30
- 29 -

los tornillos 19, 25 y 76, y del tope 24 para el dedo, to-
dos los componentes del transmisor de impulsos representa-
dos en los dibujos estdn formados de materiales pldsticos.
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En particular, el alojamiento 1, las placas 2 y 3 y la pla-
ca indicadora 22 pueden ser de ﬁn material pldastico de po-
licarbonato tfanébarente, teniendo la placa indicadora mi-
meros en negro sobre un fondo:coloreado de plata antigua.
El disco de accionamiento manual 21 puede ser de un mate—
rial similar o de un material de pldstico acrilico trans—
parente, tal como el conocido como Diakon.

A continuacién se describirdn una serie de dispo-
siciones alternativas para algunos de 1os componentes del
transmisor de impulsos anteriormente descrito;a maners de
ejemplo, juntamente con formas alternativas de algunos de
los componentes.

- Con la placa trasera guitada, los juegos de con-
tactos Yy el disparador pueden ser montados directamente a
la base del alojamiento, cuyo alojamiento, si es de mate—

rial pldstico itransparente, proporciona todavia mds facili

dades para la inspeccidn visual que la disposicidn anterio}
mente descrita en que solamente la placa trasera es de maté-
rialpiésticq transparente; Ademés,‘montando los Jjuegos de
contactos y el disparador directamente en la base del alo-
jamiento, puede disminuirse la tolerancia acumulada entre
loé'contactos y las levas operantes (9 y 23).

Las laminas eldsticas a las cuales estdn unidos
10s contactos, pueden ser de anchura uniforme en toda su
1ongitud, con una parte extrema de cada ldmina, alejada deg
e los contactos, de algo mds de anchura. Cada una de esas
partes extremas mds ancha estd enrollada sobre s{, de modo
hue tenga una forma de seccidn transversal que sea circulary
p triangular. Las dos partes de la parte extrema enrollada

bobre si que se extienden mds alld de los bordes principalds

- 30 -
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de la ldmina, estdn ihtroducidas respectivamente en aguje-
ros formados en la placa delantera y en la base del aloja-
miento 1. Un pasador metdlico que sobresale a través de
émbos agujeros y de la parte extrema enrollada sobre si,
entra con ajuste a presidn dentro de la parte extrema y de
los agujeros, para situar asi rigidamente el extremo de 1d-
mina dentro de los agujeros, El pasador puede sobresalir
hacia atrds de la base del alojamiento y estar adaptado paj
ra conexidn a un conductor eléectricéo. Cada ldmina puede
eétar frénada con respecto 2 movimiento lateral en la re-
gidn de los agujeros, mediante salientes dirigidos hacia
adelante desde la base del alojamientg y/o0 dirigidos hacig)
atrds desde la placa delantera. Los salientes dirigidos
hacia adelante pueden compfender tres espigas enterizas
con la base y adyacentes al agujero de la base. Dos de
esas espigas estdn dispuestas a un lado de la lémipa ¥y la
otra espiga estd dispuesta entre esas dos espigaé al otro
lado de la ldmina. ILa base del alojamiento separada de
las espigas estd rebajada para que pueda tener lugar movi-
miento de los-contactos. Los salientes dirigidos hacia
atrés pueden comprender dos aristas adyacentes al agujero
en la‘placa.delantera Yy enterizas con la placa delantera,
cuyas aristas estédn espaciadas en sentido longitudinal de
la lémina y se extienden normalmente a las superficies de
la 1dmina. Esas aristas tienden a coger el borde dirigido
hacia adelante de la ldmina en la regién'de los agujeros y
sirven también pera espaciar la placa delantera desde la
ldmina en la regidn de los contactos. Cuando una ldmina
debe ser mantenida rigida para formar un contacto fijo, la

lémina puede ser retenida en una ranura formada en una es—
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piga gque sobresale hacia adelante de la base del alojamien
to. Cuando han de ser unidas entre si dos ldminas median-
te un solo pasador que pase a través de sus extremos enro-
1lados sobre si y a través de un par de agujeros alineados
en la base y en la placa delantera, los extremos enrolla-
dos sobre si pueden ser parcialmente recortados de modo ‘
que el extremo de una ldmina se superponga 2l extremo de

la otra ldmina.
te en posicidn por la placa indicadora, habiéndose provis-

ca delantera o ya sea sobre la placa indicadora, que permi
ten lograr esa sujecidn rigida mediante una sencilla opera
cidn de enganche o montaje por salto eldstico.

El muelle de lémina (96) que acciona al disposi-
tivo puede suprimirse, estando entonces formado el dispara
dor con “ecolas" eldsticas enterizas gue sustituyen funcio-
nalmente al muelle de ldmina. '
El disco de accionamiento digital (21) puede es-
tar moldeado enterizo con la unidad enteriza (12), y puede

ser de preferencia de material pldsiico transparente. En
el disco de accionemiento manual se provee entonces una
ventanilla central separada.

- La cooperacidn de las garras y los salientes (17
¥y 18) pueden ser de la naturaleza de trinquete para facili
ar.la precarga del muelle principal enrollado (5).

El embrague (4) puede ser sustituido por un em-
brague unidireccional que comprende un miembro susceptible
de ser hecho girar por la uhidad enteriza 12 en los senti-

dos hacis adelante y de retorno o hacia atrds, cuyo miembr

- 32 -

La placa delanterza puede ser mantenida rigidament

to medios eldsticos en forma enteriza, ya sea sobre la plﬁ-
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tiene al menos un dedo eldstico que se extiende formando
curva enterizo con el mismo, adaptado para aplicasrse a los
dientes de trinquete interiores a un miembro anular_testan-
do dispuesto el miembro anular para accionar al regulador))
resbalando el dedo curvado sobre los dientes de tringquete
cuando la unidad enteriza gira en su sentido hacia adelan-
te (a derechas) y enganchando en los dientes de trinquete
para accionar al miembro anular cuando la unidad enteriza
gira en su sentido de retormo (a izguierdas).

" Alternativamente, el embrague (4) puede ser sus-
tituido por un embrague unidireccional que comprende un
miembro cilindrico susceptible de ser hecho girar por la
unidad enteriza (12) en sus sentidos hacia adelante y hacip
atrds o de retorno, cuyo miembro cilindrico coopera perifé-
ricamente con una bola que estd en una pista perfilada en pn
componente adaptado para accionar al regulador. La pista
perfilada comprende una pared radial que se extiende sepa-
réndose del miembro cilindrico, y una pared curvada que
termina por un extremo en el extremo de la pared radial
alejado del miembro cilindrico y gue termina por su otro
extremo en un punto sobre el componente adyacente al miem-
bro'cilindrico y separado de la pared radial, de modo que
la rotacidn de la unidad enteriza en su sentido hacia ade-
lante (a . derechas) da por resultado que la bola se mueva
hacia la pared radial, y la rotacidén o giro de la unidad
enteriza en su sentidoc de retorno (a izguierdas) se tradu-
ce en que la bola queda acufiada entre el miembro eilindri-
co y la pared curvada, para accionar con ello al componen-—
te.

El alojamiento cilindrico 75 en el gque encajan

- 33 -
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lguientes:

los brazos de contrapeso 73 del regulador 5 no es preciso
que sea enterizo con el alojamiento 1, sino que puede ser
un componente separado gque entra con ajuste a presidn en

una aberturs en la base del alojamiento, o que es situado,
mediante un montaje de bayoneta o mediante orejetas latera

les, en una abertura del alojamiento.

Los puntos de invencidn, propia y nueva, que se
presentan para gue sean objeto de esta solicitud de Paten-

te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son 10s si-

1.~ Un dispositivo transmisor de impulsos desti-
nado a formar parte de un aparato telefdnico de abonzdo,
que comprende un disco marcador digital sujeto a un eje

principal giratorio, un muelle de retorno para hacer retord

locidad establecida por un regulador, y un par de contac-

tos de impulsos operados a intervalos regulares durante
la rotacidn de retorno del eje principal, caracterizado

porgue el transmisor comprende un alojamiento que tiene pad
redes delantera y trasera de construccidn moldeada o cola-
da, conformado para soportar para rotacidén el regulador y
el eje principal, de modo gque el regulador gueda entre las

paredes delantera y trasera y el eje principal sobresale a

- 34 -
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través de la pared delantera ¥y lleva més alld de la pared
delantera el citado disco marcador digital. _

2.~ Un dispositivo transmisor segun la reivindi-
cacidn 1, caracterizado porgque el eje principal comprende

una pieza moldeada hueca giratoria sobre un montante fijo

que sobresale hacia adelante desde la pared trasera.

3.- Un dispositivo transmisor segun la reivindi-
cacidn 2, caracterizado porque la citada pieza moldeada

hueca comprende, formando parte integrante, de ella, medio

W

de unién'para el disco marcador digital y una rueda denta-

da a través de la cusl es transmitido accionamiento al reg

Ut

lador..

4.~ Un dispositivo transmisor segin las reivindi:

caciones 2 6 3, caracterizado porgue dentro de la citada
pieza moldeada hueca hay situado un muelle espiral de re-
torno, el extremo exterior del cual estd unido a la pieza
oldeada hueca y el extremo interior del cual estd unido

a un miembro de unidén que estd sujeto rigidamente con el
montante que sobresale hacia adelante.

5.— Un dispositivo transmisor segin la reivindi-
cacidn 4, caracterizado porgue el miembro de unidn esta
adaptado paré ser sujetado al montante gue sobresale hacia
adelante en ﬁna serie de posiciones angulares diferentes,
con lo que puede ajustarse la tensidn inicial del muelle
de retorno.

6.~ Un dispositivo transmisor segin cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque
el alojamiento comprende una parte moldeada en forma de co-
pa ¥y una parte moldeada en forma de disco, que estdn desti-

nadas a montarse juntas de modo gque la base de la copa for-
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me la citada parte trasera y la parte de forma de disco

forma la citada pared delantera, estando conformada la par

te de forma de disco para permitir que el eje principal so
bresalga a su través.
7.- Un dispositivo %ransmisor segin la reivindi-

cacidn 6, en cuanto estd subordinada a las reivindicacione

U2

2, 3, 4 4 5 caracterizado porque el montante que sobresale
hacia adelante estd moldeado en una pieza con la parte de

forma de copa.

8.~ Un dispositivo transmisor segin las reivindi

caciones 6 0 7, caracterizado porque el regulador se aplicig
a una superficie cilindrica hueca que o bién estéd moldeada
en ung pieza con la parte de forma de copa, 0 bién es un
componente separado moniado en una abertura en la parte de
forma de copa, porque el regulador estd soportado porilas

citadas partes para rotacién alrededor del eje geométrico

de la superficie cilindrica, y porque el regulador compren
de un conjunto de uno o mAs miembros de friccidn, -siendo

los miembros de friccidn movibles hacia fuera para aplicar

se a la citada superficie con una fuerza gue depende de su
velcocidad de rotacidn.

9.- Un dispositivo transmisor segin la reivindi=-
cacidn 8, caracterizado porque el conjunto comprende, para
fines de .calibracidn, una superficie de friccidn que se
aplica a una superficie fija bajo una fuerza de muelle ajusg
table, gue no depende de la velocidad.

10;— Un dispositivo transmisor segin cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque

los contactos de impulsos son operados por un primer seguiq

dor de leva gue coopera con una primera leva accionada por

- 36 =
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jun segundo seguidor de leva gque coopera con una segunda. le-

el eje principal por intermedio de una transmisién de en-
granaje de multiplicacidn, a una velocidad de rotacidn ma-
yor que la del eje principal, y porque medios sensibles al
sentido de rotacidn del eje principal impiden la transmi-
sidn de los- citados impulsos cuando el eje principal se esh
t4 moviendo separdndose de su posicidn de referencia.

11.- Un dispositivo transmisor segin la reivindil
cacidén 10, caracterizado porque los citados medios sensi-

bles al sentido de rotacidn del eje principal, comprenden

va soportada por el eje principal, teniendo el segundo se-
guidor de leva dos posiciones operantes gue corresponden a
los dos sentidos de rotacidn del eje principal.

12.- Un dispositivo transmisor segun cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porgue
los contactos de impulsos estdn montados sobre tiras metd-
licas soportadas por medios aislantes entre las paredes
delantera y trasera del alojamiento.-

13.- Un dispositivo transmisor seguin la reivindi!

cacidn 12, caracterizado porque las tiras metdlicas estdn
soportadas por lengilietas gue se proyectan desde sus bordes
dentro de ranuras cdrrespondientes en las paredes delante-
ray trasera estando prolongadas algunas de las lenglietas,
o todas ellas, que se proyectan dentro de las ranuras en

la pared trasera, mds alld de la pared para formar conectai

dores de cuchilla, estando compuestas las paredes delante-

ra y trasera - al menos enlas proximidades de las tiras me:
tdlicas > de un material aislante.

14.- Un dispositivo transmisor segin la reivindi]

cacidn 13, caracterizado porque la parte de 1a pared trased
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Jlicas estd formada con un extremo enrollado sobre si, y

ra en la cual estdn situadas las citadas ranuras es separg-
ble del resto de la pared trasera.
15.- Un dispositivo transmisor segin la reivindil

cacidn 12, caracterizado porque cada una de las tiras metd-

porque los extremos enrollados sobre si se proyectan den-
tro de agujeros formados en las paredes delantera ¥y trase-
ra, con lo que las tifas estdn soportadas entre las pare-
des.

16.- Un dispositivo transmisor segén la reivindil
cacidon 15, caracterizado porque cada tira estd frenada con
respecto al movimiento lateral en la zonz del final. de la
citada tira mediante salientes que estdn dirigidos hacia
adelante desde la pared trasera y/o mediante salientes que
estdn dirigidos hacia atrds desde la pared delantera.

17.~ Un dispositivo transmisor segin cualquiera
de las reivindicaciones 12 a 16, caracterizado porque com-
prende uno o mds pares adicionales de contactos montados y

soportados - -entre las paredes delantera y trasera de una ma

nera similar a como lo estdn los contactos de impulsos.

18.- Un dispositivo transmisor de impulsos desti

nads a forumar parte de un aparato telefdnico de abonado.

Tal y como ‘se ha descrito en la Memoria que ante
cede, representado en los dibujos que se acompaﬁan Yy para

los fines que se han especificado.
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A.

A.

B.

Madrid,
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La presente Memoria consta de treinta y nueve

hojas escritas a mdquina por una sola de sus caras.
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