
[ DE EHENDI.OR

Que- por v e in te  años se. s o l i c i t a  a  favor de Dn* Ngon ñOLLER, de 
n acion alid ad  su iza*  dom iciliado en. Wunderlistraa&e* 5,. Z3JRIGE 
(  S u iza  ) * y  que ha de reca er  sobra " DEHUTIPIIOADOR ELEC1RQME-- 
GÁNICO

Biemoria D e sc r ip tiv a

EL. r e g is tr o  de l a  P a ten ta  da Invención que se  s o l i c i t a  
t ie n e  por objeto, garan tizar  l a  ex p lo ta c ió n  e x c lu s iv a  en todo e l  
t e r r i t o r io  n a c io n a l y sus p o sesio n es de un dem ultip licador e le c ­
tromecánico „ conforme se  describe, a  continuación  y  se  rep resen ta  
gráficam ente en e l  adjunto, dibujo* a  t i t u lo  de ejemplo*
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Es de dominio: B íb lico  que* en. lo a  aparados; tra n sp ortab les  
desainados a l  oon crol de la  ta sa c ió n  de la s  com unicaciones con  
r e g is tr o  cron o lóg ico  d e l  nómero llamante*, de l o s  im pulsos de 
recuento.* de la  hora y  de l a  fech a , la s  señ a le s  de recuento* en  
e l  sistem a de recuento de t r e s  m inutes* quedan r eg istra d a s  por 
grupos^

En e l  caso d e l recuento de l o s  im pulsos p er ió d ico s*  l a s  
se ñ a le s  da recuento,, en v e s  de quedar reg istra d a s  por grupos, 
quedan p u e sta s  en f i l a ,  una tr a s  o tra  durante l a  comunicación*- 
E sta  d isp o s ic ió n  de se ñ a le s  de recuento en  e l  caso d e l  recuento  
de im pulsos p er ió d ico s  t ie n e ,, en tr e  o tros*  e l  inconveniente, de 
que e l  recuento relacionado con l a  in te r p r e ta c ió n  de l a s  se ñ a le s  
de recuento r e s u lta  ir r a c io n a l y  puede fá c ilm en te  d ar. lu gar a 
f a l t a s *  lo  que req u iere  por co n sig u ien te  r e p e t ic io n e s  frecu en tes  
d e l recuento.* inconven iente que* en e l  sen tid o  de l a  rac ion a lizá . 
c ió n  moderna* Tendría que e v ita r se *

Usando, un dem ultíp licador de r e la c ió n  p*e^ 10 t i*  d ir ig id o ,  
por lo a  im pulsos de recuento* puede im prim irse una señ a l en l a  
c in ta  de pap el*  por medio d e l  con tacto  d e l dam ultip licador y  d e l  
mecanismo, de im presión ya  e x is te n te *  cada v e s  que se  produce e l  
décimo, impulso, de recuento* De e s t e  modo quedan formados grupos 
decadarios, de señ a le s  de recuenta* no e s  p r e c is a  contar sin o  la s  
se ñ a le s  de l a s  decenas a s i  como e l  dltim o grupo incom pleto de la s  
s e ñ a le s  de r  sementó * e l  c u a l pue de comprender de una a  nueve  
se ñ a le s  de recuento*.

E l dem ultip licador a  que l a  p resen te  in ven ción  s e  r e f i e ­
r e  puede también e jecu ta rse  para r e la c io n e s  d is t in ta s  de la  de 
10 t i*  lo  que perm ite una adaptación a l  sistem a no decim al de lo s  
p a ís e s  donde lo s  aparatos bmr d e  funcionar..

La té c n ic a  a c tu a l pone a l  a lcan ce d e l  mercado d em u ltip li­
cadores de r e ía is *  de commutador graduada* a s i  como d em u ltip li—
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cadoraa á lec tr ó n ico s*  todos e l lo s  d is p o s it iv o s  que* por razonas 
de s i t i a  y de grac ia*  no. pueden emplearse en lo s  aparatos; d e s t i ­
nados a l  c o n tr o l da la  ta sa c ió n  de l a s  comunicaciones.. ,

EL in v en ta  que a con tin u ación  se  d e t a l la  m uestra como 
ejemplo un dem ultip licador e jecutado completando un r e ía i s  normal 
da t ip o  TTAtm y  da o r ig e n  americano* parecido a  lo s  que se  encuen 
tran* en l a s  c e n tr a le s  t e le f ó n ic a s  de muchos p a íse s^  Dicho darnul- 
típ d icad or  no. n e c e s ita  más s i t i o  que un r e ía i s  de lo s  mencionados 
con  todos l a s  co n ta cto s ocupados. Pero r e s u lta  también muy f á c i l  
transformar un r e í a i s  d a  inducido da b áscu la  en un d em u ltip lica ­
dor.:

EL p resa n te  invento se  r e f ie r a  a  un dam ultip licador e le c ­
tromecánico para aparatos tra n sp o rta b les d estin a d o s a  con tro lar  
l a  ta sa c ió n  de l a s  comunicaciones* y  queda caracterizad o  por e l  : 
hecho de que una rueda da la vas*  una da muescas y  una ge d ien te s  
in c lin a d o s se  encuentran so lid arizad as, a  un árbol* con lo  cua l 
lo s  m ovim ientos de r e p u ls ió n  d e l  inducido hacen, g ira r  la  rueda  
de d ientas, in c lin a d o s, h asta  qpe* después da c ie r t a  cantidad da 
grados r o ta to r io s*  una de l a s  la v a s  se  d e s l ic e  b ajo  o tr a  la v a  da 
un r e s o r te  de contacto* de manera que é s t e  quede a lgo  levantado  
pera s in  cerrar en un prim er tiem po e l  contacto* h a sta  que a l  mo­
vim iento de a tra cc ió n  d el inducido, a p r ie te  e l  r e s o r te  d el in d u ci­
do en  e l  r e s o r te  de 3ava* con Lo cu a l só lo  en e s t e  momento queda, 
cerrado e l  contacto* a l  cual se abra* sucesivam ente* por obra d e l  
movimiento de rep u ls ió n  d e l  inducido* da manera qp.a l a  rueda de 
le v a s*  a l  no ser presionada por e l  contacto* da v u e lta  h a sta  su 
p o s ic ió n  da sa lid a *  m ientras la  rueda de- muescas,, que g ira  sim ul­
táneamente* l l e g a  también a. su  p o s ic ió n  de sa lid a *  por lo  cual, e l  
resorte , da le v a  del. contacto  de r e g r e se  se- en ca stra  en una muesca 
de l a  rueda de muescas* abriéndose así. e l  contacto a  interrum pién



—-

Rose la . co rr ien te  Re regreso* E l dibuio, adianto rep resen ta  un. 
eien^lo. da ejecu c ió n  objeno d e l  invento* a  saber &
— l a  f ig u r a  i representa, l a  e .stru ctu ra  de l a  transm isión* v i s t a  
da fr e n te s
— l a  f ig u r a  1  rep resen ta  un d e ta lle , de la . transm isión ,, según la s  
f ig u r a s  i  y' 3.*
— l a  f ig u r a  3, rep resen ta  esquemáticamente l a  tran sm isión  y la  d is ­
p o s ic ió n  de lo s  contactos^,
— l a  figu ra . 4  rep resen ta  e l  diagrama d e l  movimiento d e l  inducido  
a s i  como, lo s  tiem pos de. conexión, d é l  contacto dam ultip licador y  
de otro, contacto*

Según la s  f ig u r a s  1 -  4% la  parte so b r e sa lien te  d e l  núclao  
1  d e l  r e ía is ,  lle c a -  un c a s q u il lo -c a b a lle te  2. en forma de U* en e l  
que a&tá montado e l  á r b o l 3,„ de t a l  manera que pueda dar v u e lta *
-EH dicho, á r b o l 3 van  su ieta s. una rueda. de lavas. 4* una rueda de 
dientes; in c lin a d o s  5- y  una rueda de m uescas &* La rueda de d ie n te s ,  
in c lin a d o s  5 cuenta con a i  menos v e in t e  d ien tes*  m ientras, que l a

Orueda de- le v a s  4 y  la  rueda de muescas, & e stá n  p rovistas* , resp ec­
tivam ente * de 24 le v a s  y  de 2^ muescas* según la  r e la c ió n  deseada* 
La p a r ta  T d e l  inducido e s t á  re la c io n a d a  con un. resorb a  laminar- 8.* 
en  forma de cuadro y doblado rectangularm enta* que engrana con la  
rueda de d ie n te s  in c lin a d o s 5 por medio, de su  extremo, en f  orna de 
gancho. &"* Qn r e s o r te  bloqueador de re tro ceso  9. engrana tam bién  
con  la . rueda, de d ien te s  in c lin a d o s 5 ^

Dos r e s o lt e s  lam inares 10* 11  ap rietan  respectivam ente la  
p a r te  su p erior ?** y  la  parte, in fe r io r  7" d e l  inducido y* por con­
s ig u ie n te *  a l inducido mismo 7 en un. top a  no. representado en e l  
dibujo;*

E l r a ía i s  dam ultip licador* según la s  figuras 1 y 1* está 
asociado arriba* con lo s . paras le .  r e so r te s  de con tacto  1 2 ,. 13 /



14* 1 5 / 1.6,.. 17  x*, abajo^ con. lo s  pares- d.e r e so r te s  de contacto  
18* IR. y' 20 M 21* l a s  r e s o r te s  12. x  15 t ie n e n  cada. ano. ana leva.
22. x 2J* El. r e s o r r e  14- descansa- en. e l  r e so r te  12. por medio, del. - 
aislam iento. 3 1 ^

la  sin gu larid ad  de l a  función. de lo s  con ta ctos de. demul­
t ip l ic a c ió n  s e  r e f ie r e  especialm ente a  lo s  pares, de r e so r te s  
12*, 13 y  14 ,, 151

E l r e s  orre  de contacto 12* con su le v a  22,. puede ser  
levantado.- por una de la s  le v a s  24 de l a  rueda de. levas. 4 * a l  
alcanzar ésta, una p o sic ió n , determinada* lo  que c ie r r a  e l  c o n ta c ­
t o  14* 15J E l contacto 12., 13, queda a b ier to  h a sta  que e l  inducido  
7 e s  atraído, y  accione e l. r e s o r t e  13 por conducto d e l  a is la m ien ­
t o  26.* h asta  cerrar e l  con tacto  mencionados E l dibujo. 4 representa  
e l  diagrama con la s  tres, ordenadas A* B y  C3 la  ordenada A se  re^- 
f i e r e  a l  m ovim iento del. inducido T* m ientras que la s  o tra s ordena­
das. B y  C* con sus zonas rayadas 32* 33* corresponden a lo s  tierna 
pos. de c ierre , de. lo a  contactos^ 12-* 13 . y* 14* 15 y quedan represen­
tadas. por l a s  coordenadas 1 * H  y  I I  I r

La. p o s ic ió n  de sa lid a  d e l  á r b o l 3* representada en. l a  
f ig u r a  3 * corresponde a  l a  f a s e  1 1 1  de l a  f ig u r a  4 -  El. inducido 7 

reaccion a  a cada impulso de recuento A* rea lizan d o  cada vez. un 
movimiento de atracción . 27* 28. y  un. movimiento: de rep u ls ión  28*30'* 
Sólo lo s  movimientos 28 y  30 d e l  inducido 7 hacen adelantar en un 
grado l a  rueda de d ientes, in c lin a d o s 5  por medio d e l  r e so r te  de. 
hoja & en forma da cuadro* En la  f ig u r a  4* e l  primer grado queda 
representado, por e l  ndmero 34* e l  aegándo por 35* e l  octavo, por 
36.* e l  noveno, por 37 y  e l  décimo, por 38,*, Las fu n c io n es de ambos 
con tactos 12* 13 y  14* 13 puede descomponerse en. laA  tr e s  fa s e s  
1* 11  y* IH J  E l movimiento de rep u lsión . 28* del. inducido T concluyr 
el. grado 37* levantándose e l  r e s o r te  12  y  cerrándose e l  co¡ntacto



14-* 15* quedando a s i  r ea liza d a  l a  fase.
E l movimiento. A d e l  inducido ha movido* simultáneamente* 

la . rueda de muescas &„ por lo  c u a l l a  le v a  23 d e l resorte . Id  ha 
sa lido, de l a  muesca 25* cerrando e l  core acto  18* 1Q.* A l r e a l iz a r ­
s e  e l  movimiento de rep u ls ión  28* l a  muesca 25 t ie n e  un. grado de 
adelanto con resp ecto  a  l a  l.eva *23, j

Eñ la  fa s e  H *  e l  movimiento de a tracc ión . 29 d e l  inducido  
1  acciona e l. r e s o r te  13 por medio d e l  a is lam ien to  26„ cerrando, 
a s i  e l  con tacto  12 ,, 13 .*

E l  movimiento, de rep u ls ión  30. d e l inducido ?. hace rodar 
e l  á r b o l 3  en. un. grado, más en su. p osic ión , de sa lid a * , de manera 
q^.e* por una p arte*  la . leva, d e l resorte . 1 2  queda l ib r e  y* por 
otra  p arte*  l a  leva- 23 d e l  reso rte . 18. se  en ca stra  en la  muesca. 25, 
con lo  cual, se  prepara l a  co rr ien te  de regreso^ l a  carrera  del. 
inducido 7. e s  tan  larga, como p ara  dar v u e lta  de un. grado más. a  
l a  rueda da d ie n te s  in c lin a d o s 5 * por lo  cu a l se  abre, primero, e l  
contactos 12 * 1 3 * antes, de que empiece e l  movimiento de rotación , 
del. á r b o l 3 * de manera, que l a  presión , d e l contacto  en l a  rueda de 
le v a s  4 queda suprimida..' Simultáneamente*, se  abre e l  contacto  
14* 15 *<

En l a  p o s ic ió n  de s a lid a  de l a  f a s e  H l „  l a  le v a  23 e s tá  
de nuevo encastrada en l a  muesca 25* con lo  cu a l queda ab ierto  
e l  contacto  13* IR y  se interrumpe la  co rr ien te  de regreso*

E l con tacto  16* 12 puede d ir ig i r  un r e ía is - g u ía  para e l  
regreso  g a l dem ultiplicador conforme, con. e l  invento.* Dicho, contac  
to. puede* sin . embargo* u t i l i z a r s e  como co n ta cto -in terru p to r  en 
lo s . r e s o r te s  20. y  2 1* empleando elementos, de conexión apropiados*  
s in  que r e su lte , n ecesa r io  un r e la is -g u ia ..

. Los m ater ia les*  forma*, tamaña y  d isp o s ic ió n  de lo s  e l  amen 
to s  serán  su sc e p tib le s  de var ia ción *  siempre que e s ta  no suponga



una a lte ra c ió n , de l a  e sen c ia lid a d  del- invento^
Loa term ines en que se  ha redactado e s ta  memoria deberán 

se r  tomados en sen tid o  am plio* no- l im it a t iv o 2
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Se r e iv in d ic a  como, d e  p rop ia  y  nueva in v en c ió n  a  favor  de 
Dn.. Egon Z0LLER„ dom iciliado en W undBrlistrassa 5* ZUEI5E ( Suiza) 
lo  e s p e c if  icado en  l a s  s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s  i  
BRIHERA*- D an u ltip licad or electrom ecánico para aparatos transpor­
t a b le s  d estin ad os a con tro lar  l a  ta sa c ió n  de l a s  com unicaciones,, 
caracterizad o  por e l  hecho de que una rueda de le v a s  ( 4) * una 
ruada de muescas ( 6) y  una rueda de dientes: in c lin a d o s (3 ) son  
so lid a r ia s , de- un mismo, á rb o l (3 ) con lo  cu a l l o s  movimientos de 
r e p u ls ió n  (28.* 3=0,) d e l  inducido, (7 ) hacen, g ir a r  l a  rueda da d ien­
t e s  in c lin a d o s  (.5). h a sta  qpe* después, de. c ie r t a  cantidad de grados 
r o ta to r io s*  una de la s  levas: (.24) ae d e s l i c e  b a lo  l a  le v a  ( 22)  
de un reso r te  de contacto (1 2 )„  d e  manera que é s t e  queda le v a n ta ­
do^ s in  cerrar en un primer tiempo; e l  contacto  (1 2 * 13)*  h a sta  
que e l  movimiento de a tr a cc ió n  (2 9 ) d e l  inducido (T ) p resio n e  e l  
resorte- (13) de!L inducido en e l  resorte: de le v a  (1 2 )*  con' lo  cuáL 
s ó lo  en e s t e  momento queda cerrada eL con tacto*  e l  c u a l se  abre, 
sucesivam ente* por obra d e l  movimtenta de rep u lsión . (3 0 ) d e l  inr- 
ducido. (7.) * de manera que l a  rueda de le v a s  (4) * a l  no ser  presión  
nada por e l  contacto*  g ir a  h a sta  su p o s ic ió n  de sa lid a *  m ientras 
l a  rueda de m uescas ( 6) ,, que g ir a  simultáneamente.* lleg a - también  
a  su p osición , de sa lid a *  por lo. c u a l el. r e s o r te  de leva- (18 ) d e l
con tacto  de regreso (18* lg )  se  encastra  en. una muesca (25) de la  
rueda de m uescas ( 6),. abriéndole a s i  e l  con tacto  (16.* 1 .9,) e. in te ­
rrumpiéndose. l a  corriente, de r eg reso s
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SEGUNDÂ —* Dem uiciplioador electrom ecánico según l a  r e iv in d ic a c ió n  
primera* caracterizad o  por e l. hecho, de. q^e* Transformando, en  r e ­
ía i s .  de tipo- l la n a  en un dem ultiplicador *se py.ovaa la  rueda de 
dim t.es; in c lin a d o s e n  un r e s o r te  laminar (8) * dotado de un extre¡- 
mn en  forma de gancho* sujetado en el. inducido (7 )„ en forma de 
cuadrp* y  doblado rectangularment e e L  cual rodea la s  p a r te s  s o -  
b re sa lía n ta s  d e l inducido (7 )  y  d e l n ú cleo  (1 ),. y  hace g ira r  a  
la  rueda de d ie n te s  in c lin a d o s (5) á l  r e a l iz a r s e  io s  movimientos 
de r ^ u ls ió n  d e i  inducido (7 )*.
TERCERA—  D em ultiplicador electrom ecán ico  según la s  r e iv in d ic a c io  
ñas Brimera y  segunda* caracterizad o  por e l  hecho, de que e l  á rb o l 
( 8) e s tá  montado de t a l  manera que pueda dar v u e lta  en  un c a sq u i-  
11o:—c a b a lle te  (.2) en forma de IT* que se  encuentra en l a  p a r te  so­
b resa lien te . del. n ú cleo  ( U -
CUARTA —  D em ultiplicador electrom ecánico según la s  r e iv in d ic a ­
c ion es prim era h a sta  tercera*  caracterizad o por e l  hecha de qpe* 
a  lo s  e f e c to s  de preparar curo c ir cu ito , de corr ían se ,, s e  c ie r r a  
otro  contacto. (.14,, 15} a i  levan tar  e l  r e s o r t e  de le v a  (1 2 ) d e i  
contacto ( 1 2 * 1 1 ) del. dem ultip licador *
QUINTA^— D em ultiplicador e le c  tr  omecánico según, la s  r e iv in d ic a c io ­
n es  prim era h a s ta  cuarta* caracterizad o  p or  el. hecho de que la  
rueda de d ie n te s  in c lin ad os (5 ) t ie n e  a. lo  menos v e in te  d ien tes,, 
m ientras que la s  ruedas de le v a s  (4 ) y  de muescas ( 6)* re sp e c tiv a  
mente* doce le v a s  y  doce muescas* a  lo  sngio^
SEXTA.— DíMUBTIPLIGADOR EDECfRQMEGáNICO^

Tal y como se  deja d e sc r ito  en l a  memoria p reced en te que 
c o n sta  da ocho, hojas fo lia d a s  y  m ecanografiadas por una so la  da 
sus caras* y  una de plaqos*

Madrid* 22 da Enero ,de 1*968
F*A- de Dn- EgonjíOLLEBVega.
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