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' PATENTE DE. INVENCION

Qué por veinte afios se sgliciﬁa; a. favor de Ateliers de Construc—
tions. Mécaniques et de Chaundrohnerie COBEEE—@UWEE & Ciewy de.
nacionaiidad. fx:anc;esa.,, con domicilio en G, rue Gambetta, LA COUR-
NEUYE ( Frangia ), ¥ que ha de recaer sobre ™ DISPOSIXIVO DE CIE~
RRE. DE. MOLDE. PARA. MAQUINA. DE COLADA A EB.&SION. Wi

Memoria Descripiiva.

El registro de la Patente de Invenciém que se solicita
tiene por objeto garantizar la exploiacidén exc.lusi;ra,_.,eu. todo el
territorio nacional y sus posesiones,. de un dispositivo de cierre:
de molde para miquina. de colada a. presidn, conforme se describe
a conbinuaciln y se repressnia grdficamente en los adjunios dise~

flog, a tifuleo de ejemplo.
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Lo presente invencién se refiere a un dispositivo de cie—
rre para miquina de colada a presién, principelmente de metales,,
en. particular de metales no ferrosos.

-Es sabido que, en ciertas de estas mdquinas, el molde
estéd formado de dos partes, una llevada por un plaio fijo y la
otra por un plato mévil, § que un disposivivo de cierre, en una
primera fase de acercamiento, aproxima el plato movil sl fijo
para poner las dos partes del molde en contacto la una con la
otra. ) '

En unza fase de enclavamientoy; el dispositivo de cierre
aplica finalmente las dos partes de molde la una conira. la oira
con una fuerza determinada y Ias inmoviliza en esa. posic ién;;
esvanda desiinada esta fuerza de cierre, en el momenvto de la
inyeccidn del metal, af’c'om;g’ensar las. variaciones dimensionales del
molde y & impedir la apertura de ésta dluimo.

La fase de aproximacién presenta. un gran recorrido,, pero
o exige més que una fuerza reducids, mientras que, por el contrg
rio, la fase de enclavamiento f.unciopa, con un curso muy reducido
¥ neceslta una fuerza importante.

Se han prdguesxa ya dispositivas de cierre que hacen mt;eg:
venir, para. la fase de acercamient 0, ung palsanca acodade. de bielag
del género. habituelmenie utilizado em las presas, ¥, para la fase
de enclavamiento, un pistién de mgndo. hiﬂré&lico.a Bn estos disposi-~
tivos Ia imposibilidad bcie alojar bielas de gran longitud Ileva |
a reducir el curso de acércam.iepto,y,, an consecuencia” Iimita la
altura de Ias piezas moldeables, mieniras que el &éf.uer-zo de encla
vamiento: aplicado por el pistén estd limitado en un valor determi~
nado, lo que no garaniiza un cierre seguro en caso de sobrepasarse
la tasa de trabajo previsia.

En oftros dispositivos enteramente hidrdudicos, el curso
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de acercamiento se obitiene mediante la acecidn de un gato, reali-
zéndose el enclavamiento por un pistén como: en el ca,so precedente..
B mconven:.ente de un cierre poco. seguro. subsiste, pues.

La presente invencidn tiene por objeto un dispasivivo de
cierre de molde que no presente estos diversos inconvenientes.

El dispositive de clerre segin le invencidn, destinado,
en una méquina de coladae a presién, a rsunir e inmovilizar las
dos partes de un molde llevadas, respectivamente, por. un plato fi-
io ¥y por un plato mévil, del género que comprende medios de acer—~
@amz_en‘to para poner en contacto las:- dos partes de molde y medios:
de enelavamlento para aplicar y mantener le. uns contra la. otre.
eatag dos pa.rtes con. una fuerza. determxnada, se carac:terlza, prm-
cipalmente, emr que los medios de acercamiento comprenden al menos
un gato de acercamiento dispuesto entre la bancada de la méquina
¥ el plato mévil, mientras que los medios de enclsvamiento. coer—
prénden un mecanismo de palanca acodada regido por un gato.

Gracias a esta disposicidn, el recorrido. de acercamiento
no estd practicamente limitado, 1o que permite el empleo de moldes
de gren espesar y la reelizacién de piezas moldeac.l‘as relativemen—
te alias, mieniras que el enclavamienito, efectuado por el mecanisg-
mo:- de palanca acodada es parsicularmente seguro y p.aténte_-

La invencidn prevé,- ademds, otras disposiciones que se
pondrén de manifiegto en la descripcidn siguients, dada Unicamen—~

te a tftulo de sjemplo éon referencia a los dibujos sdjuntos, en

los cuslege

-~ la. figurs 1 eg 'una. vista lateral, en algzado, con cories parcia—
Ieg, de une forma. de realizacién; de Ia mdquina, segin la invenciémi
estando las dos pa‘r:tes de molde alejadas una de Ia otra-

— 1a figura 2 es una vista ané.loga a la de ls f:.gura, 1y Balldndo—~

se lag partes del molde alejadaa, pero -encontrdndos.e el m.eca.n.ismo

de palanca acodada en posicidn de esperas
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- la. figurae 3 es una visia andloga a las precedentes, mostrandoe
el _c.ierra ¥y enclavamiento del molde.

En la forma de realizacidum escogida y representada, el
digpositivo de cierre segin la invencidn estd montado sobre une
bancada 10 y asociado. & un plaito fijo 11, que lleva una parie 12
del molde ¥ esté, diépuesto en un planc vervicalj la gegunda par-
te 13 del molde, es%d fi.ja&a a un piato mévil 14, I_xa.l‘aleio. al
plato fijo, monzado en forma deslizante sobre dos columnas de
gufa 15, horizomtales, fijadas al plate Il y que airaviesan las
aberturas 15 del plato mévil, equipadas con los manguitcs 17. EL
plaso 14 reposa,ademss, por la intermediacién de un patin 18 de
alture regulable, scbre una deslizadera 30 de la.bamceda 10, parg
lela & las colnmnaa.lS»;i _

La banceda 10 porta, igualmente, una place maciza o cuna
22, que se extiende p.aré.lelam.ente a log platos 11 y 14 y qze estd
sit.uéd’a opuesiamente al plato 11 con relacidén al plato L4« Bste
placa, gue reposa s'obr-e les deslizaderas 23 de la bancada, estd
atravesada por las columnas 15 cuys extremidad 24 estd fileteada .
¥ su posicién se fija, respecto al plavo fijo 1I, mediante las
tuercas 26 roscadas a dichas columnas.

Por lo menos un gato hidrdulico de acercamienic 30, a
doble efecto, se ha dispuesto‘entxte, la cuna 22 y el plato mévil
14, esvando el cuerpo 32 de esie gavo fijado a la cuna, niemtras
que el pistén 33 de. dicho. gato esvd unido por un véstago 34 al _
plato mévil. Dos conduccianes de traida de fluido hidrduiico bajo

presién 36 ¥ 37 desembocan en el cuerpo 32 a una y otra parte del

pistén. 335 provecando, la llegada de fluido por la coenglizacidm

36, el desplazemiento del plate 14 en direcc ién del plato fijo 11

i

‘Por el contrario, la llegada de fluido en la canalizacidén 37 trae

congigo un alojamiento relativo de los dos platos.s En 1o que Sie
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gue se hace referencia a un solo gato de gcercamienta, pero se
sobreentiende gque. el disposivivo de cierre puede comprender més
de uno de ellos. |

Entre Ia cuna 22 y el plato mévil 14 se ha dispuesia una
placa-soporte 40, montada deslizante sobre las columnes de guis
15. Bn su parte c\entral sobre ls cara. v,ualta‘ hacia la cuna 22, es,
te plato 40 lleva un conjunto de columnitas 42 que constituyen
soportes para el cue:cpd 43 de un-gato de mando 44, que. se extien-.
de paraslelamente a las columnas 15 y airaviesa una gbertura cen-
tral 46 de la cuna 22. Este cuerpo 43 es'c.é,.; adem.é.s;., sostenido: por
urr tren de roldanas 48 que reposan sobre los railes 49 de una pro;
longacién 50 de la cuna 22.

Bn el cilindro del cuerpo. 43 se ha dispuesto un plssén
de maniocbra 52 solidario de una vdstage axial 53 que se extiende
en direccidn de la placa. 40 y atraviesa de manera estanta la ex—
tremidaed correspondiente del getoa Ta extremidad exterior 54 del..

védstago 53 estd fileteada y recibe una contera roscada 56 formen—.

 do tuerca y solidaris de un vésta:go. 57, dirspuesto en lz prolonga— -

cidn del precedente y qlie; atraviesa la placa 40 por una abertura
centrel 38 de ésta. Le extremidad 60. del véstage 57 poris, entre
la placa 40 y el plato mévil I4, una cabeza 61 sobre la cual se
articulan, como se verd, Ias bielas de un mecanismo: de palanca
gcodada 62 que une la placa 40 y el plato névil I4.

“BEn el ejemplo descriio, ésve mecanismo comgrehde dos con—
juntos de bielas. simétricas. respeqto al eje de los vdsiagos 53,
537; @ada conjunio lleva una biela 64, acodada en dngulo recto,
articulada por una extremidad a un pivote 63, sustentado por una
patilla 66 de la placa 40, y por su oira extremidad mediante un
pivote 67, o una extremidad de una biela 68 cuya otra exiremidad

estd articulada por un pivote &9 a la cabeza 61. -
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El codo de la bisla 64 lleva un pivote 70 que sirve de

articulzeidn a una exiremidad de uma biela 72 cuys otra e.xiremidad.

. estd articulads alrededor de un pivate 73, sustenvado por el plazo

mévil 1£. Los ejes de los pivotes 63, 67, 69y 70 ¥ T3 sor todos.
paralelos entre si ¥ estédn en dngulo recto ﬁespec.no 8l eje de las
columnas de guia 15.

El cilindro 43 dei gato de mando 44 comprende, ademés del
piﬁéﬁ de meniobras 52, un pistén de tope 75 que atraviesa, & tra—
vés de juntas de sestanqueidad a;c_n‘:o.g.iadas » el védgtago 53. La fglda
de egie pistén presenta exteriormente un estribo 76 que habilita
dos caras terminales 77 yn78 de seccion:éé desiguales. Ia cara 77,
qus tiene la seccién mas reducida, €své vuelta hacie el pistdu 22;
I1a o.‘b::a; 78, hacia el plato mdvil, siendo su seccidn superior g la
seccién aciiva del pi:astén de manicbra 5Z. El cilindro del gato
presenta interiormente un estribo 80, gue hace tope para &l esgiri-
ba 76 del piscén cuando este dltimo tiende a alejarsedel plato mé-
vil. BI cilindro del gato 44 estd unido & una fuente de fluido hi~
drduiico baio. presién por wres conducciones 81, 82, 83 que van a
parar, regpectivamente, a la extremidad del gaso préximo al pisién
52, entre los pistoneg 52 ¥y 75 y cerca de la extremidad del g_e.fo
vuelte hacis el plaic mévil.

Gracias & estas disposiciones, cuando ge introduce fluide
bajo presidn demtro del gato por el orificio 83, el pistén de vo-
pe 75 es empujedo hacia el pisﬁ:én 52 hasta entrar en contacto con
el esiribo 80 que limite su desplazamiento.

Es, entonces, indiferente que se inyecte o ﬁo. fluido por
la conduccidén 82 puesto gue la seccién del pistén 78 es le mayor
¥y que la fuerza resultante estd dirigida hacia el pigtén 52. $i,

sim embargo, se inyecta fluido por la conduccibn 82 y, por el con~

» trarioy, no se introduce fluide en 81, el pistdén 52 ocupa uns posi-
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cidén extrema. contra la cara termingl del gato ogue.sta. al plaio
mévil. Tios vdstagos %3 y 97 se hallan, entonces, retraidos y el
mecanismo. de palanca acodada se halla en pasicidn de apertura
( figura 1 ), estando log p’iizqtes- 65, T0 y T3 dispuestos sig'ui.‘en-
do. un dngule relativamente abierto que Tiene en su vériice la
referencia 70. ‘

Si se introduce fluide por la canalizacitn 81, el pistén

82 se de.sglaza. hacia el pistén 75 hasta que topa contra este ¥lti

.m0, Lo que define una posicidn intermedia o de egp era del pistén

52, corraspondiente g una posicidn intermedis del mecanismo de
palenca acodada, hailé.ndos.e los pivotes 65, 76 ¥ T3 casi alinesdos

Por ltimo, si se manviene la presién por la cohduccién
81, pero se interrumpe en 83, el pistén 52 empuja al pisudén 75
hacia el pleato mévil hasta que tape la tuerca.56 contre la placa
40 ( figura 1)« ‘El mecanigmo de L_J'aIanca ecodada se hallg, enton—
ces, on posicién de enclavamienta, estando. log pivoies 65, 'fO ¥ 1
alineados. Volveremos mas addlante sobre el funéionamiento de
este. m.eeanis_m):.i

La placa 40 es gdrtadmca. de al mends una columng des apoyo
86, paralela a las columnas I3 y dirigida en posicidn de los pla-—
t.0s. :L«L ¥ 1I. Esta columna de apayo, que atraviesa. la cuya 22 por
ung. abertura. a.jg:nog:";a.da,. terming en un asiento 87 gituado en un
plano ligeramente. inclinado respectio a un. plano. normal al eje del
véstago 86. Este asiento estd diépuesuo paras que se encuenire. &
plomo. de una. cufis. de compensacidn. 88, mévil transversalmente res—
pecto a. la columna 86, cusmdo los platos 14 y 1L estém aproximado:
el uno: al. otro, halldndose las partes del molde 12 y 13 en contac:
10, ¥ para gue el mecenismo de palanca. acodada esté en la. E';o,.sici.dn'
de ésp;era. definida més. arriba. La. cufia. 88 estéd susten.ﬁ.é,de,_ poTr el

vdstaga de un gato de compensacidn. 90, de doble efecto, guwe com=
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prende dos canalizaciones de llegada de fluido 91 y 92 dispues—
tas a cada lado de su pistén, y estd habilizado para que su cara
oblicua 94 coopere con el asiento oblfcuo 87 cuando. aquella se
acerca. & égte. _

En lo que se dice a continuacién, se refiere tambidn a un.
so];b: gato de: ecmpeusé.ci én. 90, pero débe. quedar bien. entendido que:
el dispositivo segiis l1a invencién,, puede comprender c"onipremder
mas de uno de elles. - .

EI funcionamiento .del dispositivo de cierre que se acsaba
de describin eg el siguién.t,e:

Al parar, la prensa estd sbierte. EL fluido hidrdulico
bajo presidén llega por la conducciém 83. deL gatb. de mando. 44 ,, Iio
que. mantiene el pistdn de vape 79 en conbacto con el. esiribo 8.'0‘.;_
este fluido. 1lega, igualmente, por la conducecidn 82, lo. que man—
tiene el pistén de maniobra 52 airds. |

Ta cufla de acxﬁpensaci.én 88 se levanta,, llegando la prasidr
por 92 dentro del gato 90«

EL gat.d de acercamiento 30 estd e¥imentado por 37, lo que
mantiene el plato mdévil I4 slejado del p’ia;.to- £ijo Il.

Esta situacién del mecanismo corresponde a la figure 1.

Er el gato. de mando 44 se interrumpe ls llegada de fluido
en 82, llegando, entonces,, e"l fluido por 8l. EL pistén de manio~
bra. 52 eatra. en contacto con el pistén de tope T% que no puede
empujar por razén de la. mayor seccidir de esie Ultimo, camo se he
visto mas arriba. | 4

Ta. cabeza 61 es desplazada hacia el plato mévil y el me—
canismo de palanca acodada, desplazado hacia su posic:iién. de eunclg
vaniento, se detiene en su posicidn iﬁ:temedia de espera, definmi-

da mas arriva ( figura 2 ). Esta posicidn. puede ser regulada me—

_ diapte modificacién de la longitud de los v4stagos 53. ¥ 57. actusl

do sobre. la suerca. 56«
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. Entonces, se invierte la presién en el gato de aéercamiep_._
to 30. El plato mdévil se desplazé.. con el conjunto del mecanismo.

de palanca acodeda.y la parte de molde 13, ¥ entra en co‘ntacto.

_con la. parte. de moIlde 12. En éste movimienta, la parte oblicua 87

de la columne de epoyo: 86 queda a plomo de la cufie de compensa~
-c-ién; 88. Bsta dItima desciende, mediante el envio de fluido bajo:
presidn. dentro del.gavo 90 por la comduccidn 91, y el descenso. con
tinu;a hasta que no. haya. mas juego extre los asientos 87 ¥ 9. De
eéte. mogdo, cualgquier variacidm dé. espesor del molde se encuentra
comgenéadé_ por un hundimiento més o: menos importante de la cuﬁ'a..‘

E1 plato 14.' no. puede volver hacia atréds.

Se suprime,, entonces,. la presién. en 83. EI pistén de ma-—
niorbra.;, siempre bajo presién, empuja al p_isfén: de tope 75 y la
cabeza 61 se desplaza hacia el plavo mévil, accionando las palan-—
cag acodadas y ello hasia que la tuerca 56 entra en contacto con
la placa 40, lo que coarresponde al alineamiento. de los Q-iv.o.tes.. 65,.
70 ¥ 73 ( figuma 3. )_-‘S.e provoca, asi un alargamiento de las. colum
nas 15 ya que el plato 14 no pu.e.de retroceder ¥ que la disuancia
gue separa. los pivotes extremos 64 y 73 de la palanca acodada estd)
entonces, ern su midximo. .

EL molé.e queda.,, asi, enclavado cox una fuerza de cierre
regulada por el .curso final de la palanca acodada g partir de su
posicién. de espera. Esta fusrza puede por tanto ser modificada 7
mediante regulacidn de la longitud de los vésiagos 53 ¥ 57«

Ahora se procede a la inyeccidn. de la plezau En el mo:_iLento
de enfriamiento, basia. que el molde quede cerrado bajo una fuerza
débil. El gato de éaer-camienﬁa 30 asegura por si solo esie cierre.

Ta. presién. se envia en 83 y 82. EIl pistdn 75 vuelve a to-—
mar su. posicidén de Hope y el pisidn: 52 retrocaede a fondo provocan--

do. la. aperiura. sotal del mecanismo: de palanca acodada. En este mo—
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vimiento, el acercamiento de los pivotes 63 ¥y T3 es, por tanto,
superior al desplazamiento de dszos pivotes, que ha provocado el
alargamiento de las columnas 15 ( desplazemiento de la posicidn
intermedia de espera a la po:sici&n_ de enclavamiento ).

El asiento 87 ds la columna 86 se separa, por ianto, li-
geramente de la cufla. 88 que puede ser levantada. sin. dificulkiad
por el gato 90

Para abrir el molds, se alimenta el gato de acercamiento
30 en. 3’2‘;; 1o gue provoce el retroceso del plavo mévil 1.

Se puede ap-rovéchér esta ap ertu:fa, de. molde pare. extraer
la pieza. moldeada,. gracias al gran recorrido ig‘e-mitid.o por el ga-—
to de acercamiento-; Basia, por. ejem.p'lo,g hé.cer topar un eyector
IOO.;,- sustentado por el plato mévil, conira Ia pIaca 22 por la
tntermediacidn. d'.e‘ véstagos regulables, no. representados. La. velo—
cidad del desglazémiehta'p.wede ser -regulada.. en eata\ momento del
ciclow Ademds, si el eyector ha de volver & entrar anses. de un
n;xev.q cieclo,basta invertir de nuevb el movimiento del galo de aocan
camiento 30 pare sproximar las. dos partes del molde ung a la otral
en. une longitud ligeramente super-io.‘r al recorrido de eyeccifdn.

Esta. dimposicién permite evitar los incomvenientes de los
disposiiivos. cldsicos de palanca acodada, ye gque el ga®o. de acer—
camiento. 30 permite um recorrido. ian largo.‘ como. se desée y que
permite ademds. la exsraccién de la pieza siih gato suxiliar. Ade—

mnds, la regulecién de la tensibn de las columnas se realiza en

. una sols operscién, mediante la maniobra de una tuerca central 56

vy Ia tensién de las columnas, por tanto las fuerzas: de cierre,:
permanecen constantes e indep"ez%dientes de la influencia de las.
dilataciones del moldoe. Esy asi, posible ingtalar un indicador

que seliale la tensidn de las columnas y gque permita una regula-—

cién precisa. de la fuergzs. de cierre.
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Se sobreentimde que la presente invencidn no estd limi—

tada a 1z forma. de realizacidn descrita y representads., que sola—
mente se ha dado a titulo de ejemplo. gged'a,, ngturalmente, dentro
del marco de la imzénc.ién. modificar la d.iséosiei.én ¥y el ndmero. de
gatos de acercamiento o de compensacidn, asi. como el de las colum
nas de gufe o de apoyo. |

BEn particular, las columnas de gufla pueden, evidentemente
ger verticales. Una tal disp-ogicién; puede ser mas veﬁiajosa'en,
ciertes aplicaciones del dispositivo de cierre segin la invencién
principalmente cuando este disposi.tivo.;, como Io prevé igualmente
la. invez;cién;, equipe mdquinas para el moldeado de materias plésti
cas. por imyeccién itransferida y con presién.

Los materiales, forma, tamafio y disposicién de los elemen

tos serdn suscepiibles de variacidnm, siempre gue esta no. supongs

une & teracién de la esencialidad del invento.

Los té&rminos en q_u@;’se ha. redactado esta memoria deberdn

ger tomados siempre en sentido amplio, no limitativow.

HQTA DE BBIVINDICACIONES

Se reivindica. como propia y nueva invencién a favor de
AGeliers de Consbructions }tléca.niqges. e% de Chaudronnerie CORPEL~
LOUVEL & Cile., con domicilio en 6, Rue Gambetia, LA COURNEUVE.

( Francia. ), Io: especificado en las siguifentes reivindicacioness

Ems Digpositivo de cierre de molde para méquinas de colada

_a -presién destinada a unir y enclavar las dos partes de un mdde

gsustentadas, respeciivamente, por un plato fijo ¥ por un ‘plauo
mévil deslizante sobre columnas: de guia, que comprende medios de
acercamiento y de enclavamiento. de las paries de molde, siendo
los medios de atercamienio, al menos, un gato dispuesto entre la
bancade de la méquina y el plato mévil, y los medios de enclava-

miento un mecanismo de palanca acodada fijade a un gato de mam—
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do,, dispositivo caracierizado por el hecho de gque entre una cuna
(22) de la mdquine y el plato mdvil (14) se ha dispuesto uns pla—
ca. C4'0)_ unida al macanismo de palanca acodsda. CGZ)"F el cual estd
fi jado,, ademds, a un vdsiago régulabl.e en longitud (5}-}5%} asocia |
do a un pistém de maniobra (52] névil. en el cilindro del gato de
nando (44),, atravesando: dicho. vdstago, demtro de dicho cilindro,
un pis%.én de tape. (75) de mayor secciln, igualmente desplazable,
mientras que la placa. precibada. lleva, ademds, al menos una colum:
né, de apoyo (86.) dirigida en sentido opuesto al plazo fijo. y ter—
minada por un asiento oblfecuo (87) dispuesto pare cooperar con.
una. cufia de compensacibw de iu.égos:. (88), de ial manera. que entre
dos. posiciones. extremas. de ap'ertui'a. e &e 9nclavamiento-,, el pistén

de maniobra (52), ¥y por consiguiente el mecanismo de palanca. aco—

" @ada (62), pasen por una posicidn intermedia de espera, definida

poxr el t.dp.e de dicho. '_Q:‘.s.tdﬁ. de maniobra (52) contra el pistén de
tope (75), haciendo intervenir el ciclo. de funcionamiento &l ga~
%o, de acercamiento: {30}y la Gufls. de compensacidén de juegos (88b)
T par: Ultimo,, la p_ues"oa bajo. tensidn de la palanca acodada. por
la intermediacidn del pistén de maniobra, prév‘ocandd este p_ueéta;
bajo tensidn un alargémi;ento' de las columnas de guia (15) que fa~
vorecen la retirada de la cufla antedicha con vistas a la vuelta -
& posicidén inicial de los elementos.

SEGUNDA »— VD.'isEasmivo— éegtin. la reivindicacidn primera, caracie=—
rizado por el hecho de que el pistén de maniobre (ij) estd unido
a;:L mecanismo. de palanca acodada por un véstago (53,57) que. atra—
viesa el pistén de tope, portando dicho. védsiago .un t»oge. regulable
para definir la posicién de enclavamiento del mecanismo. de palan-
ca. acodada. (_6?2_)i;3

TERCERA .~ Dispogitivo segin la rei¥indicacién primera, caracteri-

zado por el hecho. de que las dos. caras terminales. (77,78) del pis
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tén. de tope (75) poséen secciones. desiguale.é., correspondiendoc la
meyor a la cara wuelta a la parte. opuesia del pistén de meniobra
¥y siendo superior a la seccidu activa de dicho pistén de manio~
bra.
GUARTA.— ' DISPOSITIVO DE CIERRE DE MOLDE PARA MAQUINA DE CCLADA.
A PRESION ™. | | |

'.Eai ¥ cono se deja descrito en la memoria pr—eceden.tev que
consta de trece hojas foliadas y n'zecmografiadas; por una sola de

sus caras ¥ tres hHojas de planos.

Madrid, 23 de Enero de L.968
., P.A. de Ateliers de Constructions; Méca~
niques. et de Chaudronnerie CORPEL~LOUVED

& Cie.
Vicior Gil Vega
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