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PRAM N°. 5

La presente invención se refiere a ene disposición se­
lectora automática con una pluralidad de entrada de tipos diferen­
tes y por ejemplo circuitos de lineay entradas de oircuitos ooneoto- 
res, salidas de oircuitos oonaotores, una pluralidad de caminos se­

lectores de tipos diferentes, es decir que se extienden entre paree 

de entradas de tipos diferentes y que comprende una o más etapas se­
lectoras, y entradas de tipos diferentes al menos, por uno de sus ex­
tremos, y una pluralidad de circuitos de control capaces de contro­
lar el establecimiento de dichos oandnos de selección.

Esta disposición selectora automática es oonooida según 
la patente de invención belga Na 538.654* En esta disposición se­
lectora conocida, oada uno de los cirouitos de control, está asocia­
do con una etapa saleotora individual, de manera que en una dispo­
sición selectora que tiene alto número de etapas selectoras, el nú­
mero de circuito de oontrol es correspoHüentemente elevado#



Es, por lo tanto, un objeto de la presente invención 

proveer una disposición seleotora automática del tipo mencionado pe­
ro de estruotura más simple que la conooida.

La disposición seleotora automática, de acuerdo oon la 

20 presente invenoión, se caraoteriza particularmente por el hecho de 

que dichos oirouitos de control están oada uno asociados y es oapaz 

de controlar entradas de etapas selectoras distintas que intervienen 
en el establecimiento de oaminos de selección de tipos diferentes.

Otra característica de la disposición selectora automár*
25 tioa, de acuerdo con la presente invenoión es que oada uno de loa 

oirouitos de oontrol es un circuito maroador que permite la seleo- 

oión de uno de sus terminales marcadores de salida, que están aco­

plados a las entradas correspondientes o a terminales maroadores de 

entrada de las etapas selectoras distintas correspondientes,

30 Otra oaraotaristioa de la disposición selectora automá­
tica, de acuerde con la presente invención, es que cada uno de los 
circuitos marcadores tiene un número de terminales marcadores de sa­

lida al menos igual al número total de las entradas correspondientes 
o como máximo igual a la suma de los terminales maroadores de entrada 

35 de las etapas selectoras distintas correspondientes.
Se conooen disposiciones selectoras automáticas para te­

lecomunicaciones ouya red selectora está constituida por una plurali­
dad de etapas selectoras conformadas oomo matrices que tienen oada 
una números de entradas y salidas que son potencias de dos y están 

40 interconeotadas de tal manera que existe solamente un oamino dnioo
entre dos entradas cualesquiera de la red. Esa red seleotora ha per­
mitido agrupar los puntos de cruce de cada una de las etapas seleotoras 
en un pequeño número de grupos, cada uno de los cuales tiene un ter­
minal marcador de entrada común, y controlar el establecimiento de un 
oamino marcando una de eus entradas así como uno de los terminales
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marcadores de entrada de cada una de las etapas selectoras que in­

tervienen en el establecimiento de este camino.
Para realizar esa operación de maroaoión de acuerdo con 

la patente belga mencionada, se asociarla oada etapa saleotcra con 
50 un oircuito marcador individual, que tiene terminales marcadores de 

salida iguales en número y acoplados a los terminales marcadores de 

entrada de la etapa selectora a que está asociado. En este caso, el 
circuito común de control de la totalidad da la red selectora, estarla 

constituido por lo tanto, por una pluralidad de circuitos marcadores 

55 que son capaoes oada uno marcar un número relativamente pequeño de 

terminales marcadores de entrada. Esa disposición seria, sin embar­
go, muy ineficiente, dado que oada uno de esos circuitos marcadores 

es relativamente complicado. Por supuesto, que, independientemente 

de los terminales marcadores de salida debe¡incluir un circuito de al* 

60 maoenaadento individual para almacenar el código binario del terminal 
marcador de entrada a marcar, un oircuito de codificador individual 

para deoodificar este código binario obteniendo un código ordinal, y 
al menos un circuito de verificación individual para verifioar la exao 
titud del código almacenado.

65 En lugar de proceder de esta manera, y de acuerdo con la
presente invención, todos los terminales marcadores de salida capaces 
de marcar etapas selectoras distintas que intervienen en el estable­
cimiento de oaminos de tipos diferentes, por ejemplo, oaminos entre 
entradas de ooneotor y circuitos de lineas, y entre salidas de ooneotor 

70 y oircuitoa tronoales salientes, se agrupan en un circuito marcador 
único de manera que oada uno de esos oircuitos marcadores es capaz en 
este oaso de marcar un número de terminales maroadorea de entrada que 
es muy superior que es el caso precedentemente considerado. Debido a 
ello, no solamente el circuito de almacenamiento de oódigo se vuelva 

75 más simple en comparación con la suma de los oirouitos de almaoanamien
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to de código, que debían proveerse individualmente en el caso ante­

rior, sino que han resultado muy interesante disponer todos los ter­

minales maroadores de salida en una matriz de dos ooordenadas, dado 
que ello permite el empleo de un oircuidecodificador simple y asociar 

a la matriz circuitos de comprobación relativamente simples para com­

probar el oódigo almacenado y para comprobar la condioión de los pun­

tos de cruce de la matriz, lo que vuelve al circuito maroador, no so­
lamente simple sino también muy seguro.

Además, ouando se requiere que una etapa selectora sea 

capaz de ser marcada entre dos fuentes, ha resultado innecesario du- 
plioar completamente los circuitos marcadores precedentemente mencio­

nados. Por supuesto que, de acuerdo con la presente invenoión, sola­

mente es necesario duplicar el circuito de almacenamiento de oódigo 
mencionado, al oircuito decodificador y el circuito de comprobación 

de código! mientras que solamente debe proveerse una única matriz y 
un único oircuito de ooaprobación de puntos de cruoe de la matriz. 
Ello resulta posible debido a una construcción muy segura de los cir­

cuitos mencionados en último término y debido a que los defeotos de 
los juntos de oruoe son detectados inmediatamente por el circuito de 

comprobación últimamente mencionados y no influyen sobre la condición 
de los otros puntos de oruoe de la matriz.

Otra característica de la disposición selectora automáti­

ca, de acuerdo con la presente invenoión es que cada uno de diohos 
circuitos marcadores que permite la selección de unes de sus termina­
les maroadores da salida acoplado a terminales maroadores de entrada 
de las etapas seleotoras distintas correspondientes, tiene terminales 
maroadores de salida de los cuales al menos uno está aoopiado al me­
nos a dos terminales marcadores de entrada, uno en al menos dos de las 
etapas seleotoras distintas correspondientes.

De esta manera, disminuye en cada circuito marcador, el
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número de terminales marcadores de salida a proveer.

Todavía otra caraoteristioa de la disposición seleotora 

t * automática de acuerdo oon la presente invenoión, es que cada uno de

, dichos oircuitos marcadores que habilita la seleooión de uno de sus

110 terminales marcadores de salida aooplados a las entradas oorrespon- 
' dientes, tiene sus terminales de salida aooplados a entradas dife­

rentes entre ellas.

Todavía otra oaraoteristica de esta disposición selecto­
ra automátioa es que las etapas seleotoras de oada uno de los oaminos 

115 de aeleoción están ooneotados en serie entre dichas entradas, y que 

el oontrol del establecimiento de un oamino de seleooión por dichos 

oircuitos marcadoras se realiza de tal manera que el circuito marca­

dor que marca las entradas por un extremo de este oamino as operado 

primero y mantenido en estado operativo, mientraa ese oamino deba 

120 permaneoer estableoido; mientras que el circuito marcador que marca 

las etapas selectoras incluidas en este oamino, es tal que provoca 
la operaol&n sucesiva de puntos de oruoe en serie en las etapas se­
leotoras que intervienen en dicho camino.

La presente invenoión se refiere también a una disposi- 

125 oión seleotora para estableoer un oamino de seleoción a través de una 
red selectora en función de un código que define dioho camino y está 
almacenado en una memoria, caracterizada por ol hecho de estar cons­
tituida por un primer circuito deoodificador y un segundo oirouito 
decodifioador, por el heoho de que dicho primer oirouito deoodifioq- 

130 dor está oonstituido por una pluralidad de medios seleotores que tie­
nen oada uno un primer terminal de entrada, un segundo terminal de e¡p
trada y un terminal de salida y que están dispuestos en una matriz de

i
$ dos ooordenadas donde los primeros terminales de entrada de los me­

dios seleotores dispuestos en oada fila están coneotados a un con- 
135 duotor de fila, mientras que los segundos terminales de entrada de
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los medios selectores dispuestos on oada columna están coneotados a 

un oonduotor de oolumna y donde los terminales de salida de dichos 

medios seleotores están ooneotados a dicha red selectora? y por el 
hecho que dioho segundo oircuito de codificador tiene una pluralidad 

140 de entradas y una pluralidad de salidas? estando estas entradas co­

nectadas a dicha memoria y controlando estas salidas al conductor de 
fila y oolumna de dicha matriz de dos coordenadas? activando el alma­
cenamiento de dioho código en dioha memoria? los correspondientes con 

ductores de fila y oolumna de dioha matriz de dos coordenadas por in- 

145 termedio de dioho segundo circuito deoodifioador debido a lo oual los 
medios seleotores del punto de oruoe de estos oonduotores? sen acti­

vados con el objeto de aplicar una señal de aotivaoiÓn a dioha red 

selectora da manera de operar otros puntos de oruoe de ella.

La presante invención se refiere también a una disposi- 

150 oión selectora que incluye una pluralidad de medios seleotores dis­

puestos en los puntos de oruoe de una matriz oon una pluralidad de 

conductores de fila y columna? y medios de oontrol para dichos medica 

selectores oapacos de activar uno de dichos conductores de fila y uno 
de dichos conductores de oolumna con el objeto de operar los medios 

155 seleotores del punto de oruoe de estos conductores, caracterizada por 
el hecho de que incluye otro de dichos medios de oontrol y medios de 
exolusión que evitan el funcionamiento simultáneo de diohos medios do 
oontrol y otros medios de control*

La presente invención se refiere también a un oirouito de 
1Ó0 00aprobación para una pluralidad de medios selectores dispuestos en

los puntos de oruoe de una matriz de dos coordenadas que tiene una 
pluralidad de oonduotores de fila y columna? operando la aotivaoiÓn 
de Gse oonduotor de fila y ese oonduotor de oolumna a los medios se­
leotores ubicados en el punto de cruce de talos oonduotores, caracte­
rizado por ol hecho de comprender una pluralidad de primeros y segun-
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dos relevadores correspondientes respectivamente a dichos conduc­

tores de fila y columna y que tienen oada uno un oontaoto de inver­
sión, por el hecho de que los oontaotos do reposo ooneotados en se­

rie de los contactos de inversión de dichos primeros (segundos) re- 

170 levadores están contootados en serie con una primera resistencia en­

tro los terminales de una primera (segunda) fuente de corriente oon- 
tínua, estando cada uno de esos contactos de reposo, derivado por 

una segunda resistencia, y estando oada contacto de trabajo de ese 
oontacto de inversión acoplado do manera de activar un conductor de 

175 fila de dicha matriz de dos coordenadas y estando el punto de unión 
de dicha primera y la adyacente de dichas segundas resistencias, co­

nectado a un detector que opera cuando menos o más de una de dichas 

segundas resistencias no se encuentran derivadas a causa do la aper­

tura del oontacto de reposo correspondiente.

180 Finalmente, la presento invención se refiero también a un
circuito de comprobación para una pluralidad do impodancia asimétri-

/
cas dispuestas en los puntos de cruce de una matriz de dos coordena- 
das que tiene iH¡4 pluralidad de conductores de fila y oolumna, siendo 
capaz cada par'de conductoros de fila y columna de aooplarse entre 

185 los polos de una fuente de corriente continua con el objeto de modi- 
fioar ol estado de la impedancia dispuesta en los puntos de cruce do 
esto par de conductores, caracterizado por el hecho do que cada uno 
de dichos pares de conductores de fila y coimana está oonectado en 
serie con resistencia a través de una segunda fuente de oorriente 

190 continua de polaridad opuesta a la primera, de manera de no influen­
ciar el estado de dichas iiqpedancias asimétricas, y medios detecto­

res asociados con dichas resistencias para detectar un aumento de in­
tensidad a través de ella más allá de un valor predeterminado por 
ejengtlo, debido a un oortooircuito de una de dichas impedanoias asi- 

195 métricas.
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Estos y otros objetos y ventajas de la presente inven­

ción, se desprenden de la siguiente desoripoión detallada de la ada­

ma, que debe tomarse al solo titulo de ejemplo, considerada con re­

ferencia a los dibujos que se acompañan, en los ouales*

200 La figura 1 es un diagrama de conexión de una disposi­

ción seleotora automática de aouerdo oon la presente invención;

La figura 2 representa más detalladamente las etapas se­
lectoras ST1 y ST5 que muestra la figura 1?

La figura 3 representa más detalladamente el circuito 

205 de oontrol TM1 ilustrado en la figura 1;
La figura 4 muestra disposiciones selectoras y circuitos 

de verificación de aouerdo oon la presente invención.

Haciendo referencia principalmente a la figura 1 de los 

dibujos que se acompañan, la disposición seleotora automátioa que 

210 alli se ilustra, forma parte de una disposición selectora automátioa 
para tele comunicaciones e incluye una pluralidad de .entradas de tipo 

diferentes, por ejemplo, entradas I y salidas 0 de circuitos ooneo- 
tores, tales oomo JUC, circuitos de linea tales oomo M C  y circuitos 
troncales salientes tales oomo OTC. Incluye además una pluralidad de 

215 oaminos de selección de tipos diferentes, es decir que se extienden 
entre pares de entradas de tipos diferentes y que oomprenden etapas 
selectoras, y entradas de tipos diferentes al menos en uno de sus ex­

tremos. Por ejemplo, los oaminos de selección de un tipo comprenden 
las etapas selectoras conectadas en serie STl-4 y se extienden entre 

220 los pares de entradas de tipos diferentes I y MC, mientras que los 

oaminos de selección de otro tipo comprenden las etapas selectoras 

conectadas en serie ST5-8 y se extienden entre los pares de entrada 
de tipos diferentes 0 y OTC. La disposición selectora automátioa in­
cluye finalmente los circuitos de oontrol TM y TMl—4 capaces de con­

trolar las entradas I, 0 y las etapas seleotoras STl,5? ST2,ó; ST3,7225



y ST4,8 respectivamente con el objeto de oontrolar el establecimien­

to de los caminos de selección mencionados$

Las entradas A  coneotor I, las etapas seleotaras STl-4 

? y los circuitos de linea LIC están interooneotados por los enlaces
230 a, b, o, ¿ y ey mientras que las salidas de oonector Oy las etapas 

selectoras ST5-S y las troncales salientes OTO están interooneotadas 
por los enlaces k, ly my ny y o#

Cada una de las entradas de circuito oonector, tal oomo 

I del coneotor JUC se aoopla y por una parte a un terminal marcador 
235 de entrada F1 de este ooneotory y

por otra parte a tierra por intermedio de un rectificador 

a diodo de desaooplamiento d'11 y un oontaoto de trabajo hl de un re­
levador Hr inoluido en el oirouito de oonector JUC, Del mismo modo 

oada una de las salidas de oirouito de oonector tal oomo 0 del ooneo- 

240 tor JUC está aooplada, por una parte a un terminal marcador de entra­
da P1 de este ooneotor, y

por otra parta a la tierra menoionada a través de un rec­

tificador a diodo de descoplamiento d'12 y el oontaoto de trabajo men 
oionado hl# El bobinado del relevador Hr está oonectado entre la tie 

243 rra menoionada y y por una parte, un terminal do control de entrada Ql 
y, por otra parte, un potencial de -48 volts a través de un oontaoto 
h2, del relevador Hr. Cada uno de los circuitos de coneotor tal oomo 
JUC tiene por lo tanto dos terminales meroadores de entrada Fl, P1 y 
un terminal de oontrol de entrada 01, estando los primeros, ooneota- 

250 dos a los terminales de entrada y salida del oirouito de ooneotor#
Estos últimos terminales, se encuentran a su vaz conectados a uno de 
128 enlaces a y a  uno de 128 enlaces k respectivamente# Dado que hay 
128 entradas de oirouito de ooneotor y 128 salidas de circuito de oo­
neotor, estas entradas asi oomo estas salidas, pueden identificarse 

255 ppr medio de un oódigo binario de 7 elementos.
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SegRn se desprenderá más claramente de lo que sigue,^

Ir- etapa selectora ST1 tiene 128 entradas que están conectadas a 
otros distintos de los 128 enlaces a, 256 salidas que están conec­

tadas a distintos de los 256 enlaoes b, cuatro terminales marcado­

res de entrada y 512 medios seleotores que tienen oada uno un pri­

mer terminal de entrada ooneotado a una de las 128 entradas mencio­

nadas, un terminal de salidas ooneotado a una de las 256 salidas men 
clonadas, y un segundo terminal de entrada, ooneotado a uno de loe 

4 terminales marcadores de entrada de la etapa seleotora STi. Cada 

uno de estos medios seleotores, ea oapaz si se aplioa una señal mar 

oadora a su segundo terminal de entrada por intermedio do un termi­
nal marcador de entrada, de establecer una conexión entre sus pri­

meros terminales de entrada y su terminal de salida, es decir entre 

un enlaoe a y un enlace b. Cada uno de los medios selectores, está 
constituido por un bobinado de relevador que está ooneotado en serie, 

por una parte, oon un rectificador a diodo entre su primer terminal 

de entrada y su segundo terminal de entrada, y por otra parte, oon 
un contaoto de trabajo del relevador entre su primer terminal de en­
trada y su terminal de salida. Por ejemplo, los medios seleotores 

275 ilustrados de la etapa selectora ST1 están constituidos por el bobi­
nado del relevador lar que está ooneotado en serie, por una parte, 
con el diodo reotifioador d'1 entre el enlaoe a ilustrado y el ter­

minal marcador de entrada K, y por otra parte, oon el oontacto de 
trabajo la entre el enlaoe a y el enlaoe b que aparecen en los di- 

280 bujos.
Debe observarse que el Minero de medin* selectores es 

dos veoes mayor que el námero de salidas, debido al hecho de que loa 
terminales de salida ¿e los medios selectores, están unidos dos a 
dos segón se explicará más abajo oon referencia a la figura 2. Ade­
más, debido a que los segundos terminales de entrada de 512 medios
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selectores, están conectados a los cuatro terminales marcadores de 

entrada mencionados de la etapa selectora 3TR, se forman de heoLo

ouatro grupos que tienen cada uno 128 medios selectores, estando los 

medios selectores de cada grupo, conectados a un mismo terminal mar- 

2p0 cador de entrada de la etap% selectora SU. Cada uno de esos grupos 
de terminales marcadores de entrada, puede ser identificado, por lo 

tanto, por medio de un oódigo binario de dos elementos.

La etapa seleotora ST5 tiene 128 entradas que están co­

nectadas a diferentes enlaces k de los 128 mencionados, 64 salidas 
295 que están conectadas a diferentes enlaces 1 de los cuales hay 64,

ouatro terminales maroadores de entrada y 512 medios seleotores, que 

forman cada uno un primer terminal de entrada ooneotado a una de las 
128 entradas mencionadas, un terminal de salida ooneotado a una de 

las 64 salidas menoionadas y un segundo terminal de entrada ooneota- 
300 do a uno de los 4 terminales maroadores de entrada de la etapa seleo­

tora ST$. Estos medios selectores son análogos a los incluidos en la 

etapa selectora ST1, y el medio seleotor ilustrado, está constituido 

por ejemplo, por el bobinado relevador Lkr que está ooneotado en se­
rie, por una parte, con el diodo rectificador d'5 entre el enlace k 

305 ilustrado y el terminal marcador de entrada J de la etapa selectora 
ST5 y, por otra parte, con el contacto da trabajo Ik de Ikr entre el 
enlaoe k y el enlace 1 ilustrados. El número de medios seleotores es 
ooho veoes mayor que el número de salidas debido al hecho de que los 
terminales de salida de los medios seleotores están unidos ooho a 

310 ocho según se explicará más abajo con referencia a la figura 2# Se
forman también 4 grupos que tienen también oada uno 128 medios selec­
tores, estando los medios selectores de oada grupo oonectados a un 
mismo terminal marcador de entrada de la etapa seleotora ST5. Cada 
uno de esos terminales marcadores de grupo o entrada puede, por lo 

3*!5 tanto, identificarse también por medio de un código binario de dos

/



elementos

El circuito de oontrol TM tiene 256 terminales marcado­

res de salida y 128 terminales de control de salida, que están co­

nectados a los 256 terminales marcadores de entrada y a los 128 tei*- 
320 mínales de oontrol de entrada de los 128 circuitos de coneotor res­

pectivamente. Por ejemplo* el oircuito de oontrol TM tiene los ter­

minales maroadores de salida F2 y P2 y el terminal de control de salí 
da 02 que están ooneotados a los terminales maroadores de entrada F1 

y P1 y al terminal de oontrol de entrada Q1 del oircuito de ooneotor 

325 JVC ilustrado a través de los conductores maroadores f y p y el oon- 

ductor de oontrol q respectivamente. El oircuito de oontrol TM es 
un oircuito maroador y es capaz de elegir y maroar, empleando me­

dios de tiempo (sincronismo) (no ilustrado) allí incluidos, uno in­

dividual de sus 256 terminales maroadores de salida, justamente con 

330 uno individual de sus 128 terminales de control de salida. Este oir- 

ouito de oontrol o marcador incluyen un primer circuito de selección 
SCI capas de seleccionar el par de marcadores de terminales de sali­

da y el terminal de control ooneotados al circuito de conectar cuyo 
oódigo binario de 7 elementos ha sido almacenado en SCI y un segundo 

335 oircuito de seleoción SC2 capaz de elegir uno individual del par ya 
elegido de terminales marcadores de salida por medio de un código bi­
nario que indica que se trata de una entrada o salida de circuito de 
ooneotor almacenado en SC2 y para marcar mediante los medios de sin­
cronismo mencionados a los terminales maroadores de salida elegidos 

34C y al terminal de oontrol de salida ya elegido. Por ejemplo, el oir­
cuito de seleoción SCI es oapaz de elegir al oirouito ooneotor JUC 
ilustrado cerrando los oontaotoa de trabajo r, s, t, ooneotados a los 
terminales marcadores de salida F2 y P2 y al terminal de oontrol de 
salida Q2 de TM, estando por su parte estos últimos terminales, 00- 

345 ne otados a los terminales maroadores de entrada Fl, P1 y al terminal
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&e control de entrada Q1 de este circuito de oonector JUC. El cir­

cuito de seleooión SC2 es oapaz de elegir uno de los terminales mar­

cadores de salida ?2, P2, eligiendo uno de los corresponiientes oon?- 

taotos de trabajo TI, T2, por ejemplo TI, y los medios sinoroniza^ 
dores son oapaces de cerrar el oontaoto de trabajo elegido TI. De­

bido al oierre de los contactos de trabajo TI y r, se aplioa un poten 

oial mar oador de + 48 volts al terminal mar oador de salida F2, mien­

tras que debido al cierre de los contactos de trabajo T y t, se apll- 

oa un potencial de oontrol de -48 al terminal de control de salida 

02.
Debe observarse que los contactos de TI, T2, T son co­

munes a los 128 terminales marcadores de salida aooplados a las 128 

entradas I, a los 128 terminales marcadores de salida aoopladas a las 

128 salidas 0 y a los 128 terminales de oontrol acoplados a los 128 

circuitos de ooneotor respectivamente. Una realización preferida del 
invento, estos oontactos están constituidos por transistores.

De acuerdo oon lo que antecede se desprende también que 
el circuito de control Hí es solamente oapaz de elegir y marear una 
de las entradas de la disposición seleotora, una entre el ndmero to­
tal de los 156 entradas y salidas del oirouito de conector.

Los oircuitos de oontrol T3Q -4 son análogos entre si y 
per lo tanto solamente se considera aquí el circuito de oontrol TM1. 
Este oirouito de oontrol T30. tiene 4 terminales marcadores de salida 
que están coneotados cada uno por medio de conductores marcadores a 

dos terminales maroadores de entrada, uno en oada una de las etapas 

selectoras ST1 y ST5. Por ejemplo, el terminal marcador de salida 
G está oonectado a los terminales marcadoras de entrada H y J de las 
etapas selectoras ST1 y ST5 por medio de los oonduotorea maroadores 
g. El circuito de oontrol TBO. ea oapaz de elegir y marcar empleando 
medios de sincronismo (no ilustrado) intemos, aquel terminal indi-

*/ **
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vidual entre los terminales marcadores de saliday cuyo código binario 

de 2 elementos se encuentra almacenado en TM1. Por ojampio, el cir­

cuito de control TM1 es capaz de elegir el terminal maroador de sali­
das G cerrando el contacto do trabajo lt y los medios de sincronismo 

son capaces de maroarlo cerrando el oontacto de trabajo T3, puesto 

que debido al oierre de ambos contaotos de trabajo lt y T3, queda apli 

cada una tierra marcadora a este terminal de control G. El oontaoto 
T3 es oomdn a todos los terminales marcadores de salida,

Los circuitos de oontrol TM2-4 están dotados de terminales maroa 
dores de salida que están ooneotados a los torminales marcadores de en 

trada do los respectivos pares de etapas seleotoras 3T2,ST6, 3T3, ST? 

y ST4, ST8 y son cada uno capaz de elegir y marcar uno de los termina­

les marcadores de salida y por consiguiente dos de los terminales mar­
cadores da entrada de las etapas seleotores correspondientes,realizán­

dose las operaciones y maroaoián bajo oontrol de medios siaoronizadores.

La disposioión selectora automátioa, procedentemente 

descrita funciona segdn se expresa a continuación. Cuando debe es­

tablecerse por ejemplo un camino de selección entre una entrada de 
circuito de oonector predeterminado, por ejemplo I, o enlaoe e y un 
circuito do línea predeterminado, por ejemplo LIC, o enlaoe e a tra­
vés de enlaces b a d, predeterminados, el oódigo binario de ? elemen­

tos que identifica este circuito de oonector, se almaoona en el cir­
cuito de conexión SCI del circuito de oontrol TM* El oódigo binario 
que indica que se trata de una entrada de oircuito do oonector, se 
almacena en el circuito de selección SC2 del circuito de oontrol TM, 
y los códigos binarios que identifican los terminales marcadores de 
salida correspondientes a los grupos a que pertenecen estos enlaces 
b a d se almacenan en los oirouitos de control T%L—4 respectivamente. 
Bajo ol oontrol de los códigos almacenados, los oircuitos de selec­
ción SCI y el circuito de oontrol TM elige el oircuito de oonector405
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JUC ilustrado cerrando los contactos correspondientes r, s y t, 

raí entras que el circuito de selección SC2 elige el terminal mar-^ 

cador da calidas correspondiente F2 eligiendo el contacto de tra­

bajo TI. Los circuitos de control TH1-4 eligen terminales marca­
dores de salida correspondiente, mediante el cierre de los corres­

pondientes contactos, por ejemplo lt en TUL.

Al almacenarse los códigos mencionados, se ponen en marcha 

los medios sincronizadores. Luego de un intervalo de tiempo pre­
determinado que es suficiente para el cierre de los mencionados 

contactos r, s, t, lt, los contactos TI y T del circuito de con­

trol T3í se cierran durante un intervalo de tiempo predeterminado 
suficiente para el establecimiento del camino de selección, es de­
cir para que operen las etapas selectoras ST1-4 ; mientras que los 
contactos tales como T3 del circuito de control TM1-4 se cierran 

sucesivamente áurmte intervalos de tiempo suficiente para el fun­
cionamiento do las etapas de selección correspondientes. Por conr- 

siguionte, un contacto de trabajo T3 de un circuito de control 
TM1-3 se abre solamente después do haberse cerrado el correspon­

diente contacto T3 del siguiente circuito ds control TM2-4 .
Debido al cierre de los contactos de trabajo TI y r, el po­

tencial marcador de +48 volts, queda aplicada a la entrada I del 
circuito de conexión JUC por intermedio de estos contactos de tra­

bajo, terminal inarcador de salida F2, conductor marcador f y ter­
minal marcador de entrada Fl.

Por el oierre de los contactos de trabajo T y t el potencial 
de control de -48 volts, se aplica al terminal de control Q1 de es­
te circuito de conector JUC por intermedio de estos contactos de 
trabajo, el terminal marcador de salida Q2 y el conductor de con­
trol q. La aplicación del potenoial marcador de +48 volts, perma­

nece temporalmente sin efecto, pero debido a la aplicación del po-
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tencial de control de -48 volts al terminal do control de entrada 

y por consiguiente a un extremo del bobinado del relevador Hr, este 
Ultimo relevador se excita dado que el otro extremo de su bobinado? 

queda coneotado a tierra. El oiorre del oontacto de trabajo H1 de 
este relevador permanece temporalmente sin efecto debido a que el 

potencial de la entrada I es de + 48 volts, y debido a la presencia 
del diodo d'll, pero por el cierre del oontacto de trabajo h2 el re­

levador Hr queda enganchado en -48 volts.
Por el cierre de los oontactos de trabajo T3 y lt del circui­

to de oontrol TM1 queda aplicada una tierra marcadora al correspon­

diente terminal maroador de salida G debido a lo oual el relevador 

Lar se exoita en el circuito siguiente: potencial de +48 volts, en 
la entrada del circuito de oonector I. enlaoe a? bobinado del rele­

vador Lar, diodo rectificador d'l, terminal maroador de entrada H, 

ooniuotor maroador g, terminal caroador de salida G? oontactos de 
trabajo lt y T3? tierra. Por el oierre del oontacto de trabajo la del 
relevador Lar cerrado, se establece una conexión de selección entre 

la entrada de oonector I y el enlaoe b ilustrado.
Debe observarse que Aún cuando si el circuito de oontrol TBÜ 

marca también al terminal maroador de entrada J de la etapa se se­
lección ST5, y ello no tiene efecto sobra el estado del relevador 
Ha? dado que la salida de oircuito del oonector 0 no ha sido elegi­

da y marcada por el circuito de oontrol TM.
De manera análoga a la descrita para el circuito de oontrol 

TMl, cuando los medios de sincronización cierran un contacto T3 del 
circuito de control TM2, queda aplicada una tierra marcadora al ter­
minal marcador de salida ya elegido y por lo tanto a uno de loe ter­
mínalas maroadores de entrada de cada una de las etapas selectoras 
ST2 y ST6. El relevador de la etapa selectora ST2 que está oóneo- 
tado entre el oonductor b marcado y al terminal marcador de entrada



marcado ST2, no pueden funcionar, sin embargo; dado que ambos ex-""'"" 

iremos del relevador están conectado a tierra#
Sin embargo, tan pronto como se abren los medios de sin­

cronización para cerrar al contacto T3 del oirouito de control TM1, 

470 el cortocircuito mencionado se elimina; debido a lo cual al mencio­
nado relevador de la etapa selectora ST2 se excita en serie con el 

relevador Lar entre el potencial marcador de #46 volts aplicado a la 

entrada I y la tierra marcadora en el oirouito de control TM2# Asi 
se estableoe un camino de selección entre esta entrada I y un enla- 

475 ce o por intermedio del enlaoe b ilustrado y dos relevadores#
De manera análoga, los circuitos de oontrol TM3 y TM4 contro­

lan entonces el funcionamiento da las etapas selectoras ST3 y ST4 de 

manera que finalmente se estableoe un camino de seleooión entre la 

entrada I y el relevador Cor. Ocurrido esto, los medios de sinoroni- 

48O zaoión se abren para oerrar los oontaotos de TI y T, de manera que
el oirouito de oontrol TM queda en libertad de controlar el estable­
cimiento de otro camino de seleoción# El camino de selección estable­
cido permanece sin embargo, establecido a osusa de que el relevador 
Cor se mantiene excitado entre -48 y la tierra coneotada a la entrada 

485 de conector I por intermedio del contacto de trabajo y el diodo d'll.
Las figuras 2 y 3 de los dibujos que se acompañan permiten 

describir más detalladamente las etapas selectoras ST1 y ST5 (figura 
2) y su oontrol por el oirouito de control TM1 (figura 3)#

Con referencia particularmente a la figura 2, la etapa saleo- 
490 tora ST1 incluye 64 multiselectores idénticos, de los cuales solame 

te uno se representa en detalle. Este multiselector está constituido 
por ocho medios seleotorae constituidos oada uno por un bobinado de 
relevador que tiene un extremo conectado al ánodo de un diodo recti­
ficador y por un contacto de trabajo que tiene un extremo conectado 
al punto de unión de este bobinado de relevador y este diodo recti-

#/. #
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ficador. El otro extremo dol bobinado de relevador, el cátodo dol' 
diodo rectificador y el otro extremo del contacto de trabajo cons­
tituyen el primero y segundo terminal do entrada y el torminal de
salida de les medios selectores respectivamente. Por ejemplo, uno 

do lrs oheo medios selectores está constituido por el bobinado de 

relevador Larl que tiene un extremo conectado al ánodo dol diodo 

rectificador dl,l y por el contaoto de trabajo lal, conectado al 

punto de unión de Larl, y di, 1. Los ocho medios selectores mencio­

nados están dispuestos on una matriz do dos coordenadas que tiene 

dos filas y cuatro oolumnas y donde los primeros terminales de en­

trada do los medios selectores de cada fila, es decir los otros ex­

tremos de los bobinados de relevador de cada fila, están conectados 

a un conductor de fila; mientras que los segundos termínalos de en­

trada de los mediosaseleotoros de cada oduerna, es decir los cátodos 
de los diodos rectificadores de cada columna, están conectados a 

un terminal marcador de entrada a través de un conductor marcador 

de columna o entrada. Además, los torminales de salida de los me­
dios selectores de cada columna, es decir los otros extremos de loe 
contactos de trabajo de los relevadores de cada columna, se conectan 

a un terminal de salida común. Más particularmente, los Otros ex­
tremos do los bobinados de relevador L?rl -4 y Lr5**8 están conecta­
dos a los conductores de fila al y a2 respectivamente; los cátodos 
de los diodos rectificadores dl,l, di,5;...; di,4, di,8 están conec­
tados a los terminales marcadores de entrada Hl—4 por intermedio de 
los conductores marcadores de columna o entrada el a c4 respectiva­
mente; y los otros extremos de los contactos de trabajo lal, la5 y 
la4 , la8 de los relevadores Larl, Lar5 , a Lar4 , están conectado a 
los terminales do salida comunes bl a b4 respectivamente. Estes 
últimos torminales do salida están conectados a cuatro de los 256 

enlaces b quo conducen a la etapa selectora adyacente ST2, mientras

./ + W
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que los cuatro conductores marcadoras de columna o entrada cl-c4 

están conectados a los 4 conductores marcadores de salida gl-g4 del 

ij*cuito de control TUL respectivamente. Del mismo modo los 4 con­

ductores de columna do cada uno do los otros selectoras incluidos 

en la etapa selectora ST1 están conectados a estos conductores mar­

cadores gl-g4 que están por lo tanto, conectados cada uno a 64 con­

ductores de columna, uno cada uno do los selectores, según indica 

la fleoha mltiplicadora. Los dos conductores de columna al-2 cons­

tituyen enlaces a y están conectados a las entradas 11-2 de dos cir­

cuitos de conector. Del mismo modo, los dos conductores de fila de 
'Hada uno de los selocto&es restantes incluidos on la etapa selec­
tora ST1 están conectados a estos conductores marcadores gl-g4, que 

por lo tanto están conectados cada uno a 64 conductores do columna, 

¿azón de uno en cada uno do los selectores, según indica la fle­

oha multiplicador-a. Les dos conductores do fila al-2 constituyen en­
laces a y están conectados a las entradas 11-2 de dos oirouitos 00- 
neotoros. Del mismo modo, los dos conductores de fila de cada uno 
de los selectores restantes incluidos en la etapa selectora ST1 

constituyen enlaces a y ostán conectados a las entradas de otros dos 
circuitos conectores, habiendo en total 128 do esos oirouitos conec­
tóles*

La etapa selectora ST5 incluye 16 selectores idénticos de los 

cuales uno solo se ha representado en detalle* Este selector está 
constituido por 32 medios selectores que son idénticos a los medios 
selectores de la etapa selectora ST1 y que están dispuestos en una 

gatriz de dos coordenadas con ocho filas y ouatro columnas. Los 

¿tros extremos de los bobinados de relevados" L)n.-l-4 a Lkr29-32 es­
tán conectados a los conductores de fila kl a 18 respectivamente; los 

cátodos de los diodos rectificadores d5,l, *.,d5,29 a d$,4 IH* 
d5,32 están conectados a los conductores do columna el a e4 respeoti-



vamente? y los otros extremos ¿o los contactos da trabajo lkl)*.* 
Ik29 a lk4 ,..., lk32 están conectados a los torminales de salida 

comunes 11 a 14 respectivamente. Estos últimos terminales de sa­

lida, están conectados a cuatro de los 64 enlaces 1 que conducen 

$60 a la etapa selectora adyacente ST6, mientras que los 4 conductores 

do columna marcadores de entrada el-e4 que terminan en los temi-t 
nales marcadores de entrada Jl-4 están oonootados a los 4 conduc­

tores marcadores de salida gl-g4 del circuito de control TH1 res­
pectivamente* Del mismo modo los 4 oonduotoros de columna do oada 

565 uno de los otros selectores incluidos en la etapa selectora ST5,

están conectados a estos conductores marcadores gl-g4 que están co­
nectados cada uno a 16 conductores de columna, uno en cada uno de 

los selectores según indica la fleoha do multiplicación* Los 8 
conductores de fila kl-8 constituyen enlaces k y están conectados 

570 a las salidas 0I-8 de ooho oircuitos de conector. Del mismo modo 
los 8 conductores de fila de cada uno de los aelootores rostantes 
incluidos en la etapa selectora ST$ constituyen enlaces k y están 
conectados a las salidas de otros ocho circuitos de conector del 

número total de 128 circuitos de conectof.
575 Con referencia principalmente a la figura 3, el circuito de

control Tin está constituido por un circuito de almacenamiento de 
código CSC1 y por un oirouito do selección o decodificador DC1.
El oirouito decodificador DC1 está constituido por cuatro medios 
selectores que están constituidos cada uno por un bobinado de re- 

580 levador que tiene un extremo conectado al ánodo de un diodo recti­
ficador y por un contacto de trabajo que tiene un extremo conecta­

do a tierra por intermedio del contacto de trabajo T3* El otro ex­
tremo del bobinado de relevador, el cátodo del diodo rectificador 
y el otro extremo dol contacto de trabajo, constituyen los termi­

nales de entrada primoro y segundo y terminal salida de los

1.
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medios selectores respectivamente. Por ejemplo, todos los ovatro 

medios aeleotorea están constituidos por el bobinado de relevador 

Ltrl, uno de ouyoe extremos está conectado al ánodo del diodo rec­
tificador TI y por el oontaoto de trabajo ltl que tiene un extre- 

590 mo ooneotado a tierra por intermedio del mencionado oontaoto de 

trabajo T3. Los cuatro medios selectores mencionados están dis­

puestos en una matriz de dos coordenadas que tienen dos filas y dos 
columnas. Allí los primaros terminales de entrada de los medios 

selectores de cada fila, es deoir, los otros extremos de los bobi- 

595 nados de relevador de cada fila, se ooneotan a un oonduotor de sa­
lida; los segundos terminales de entrada de los medios selectores 

de oada oolumna, es deoir, los cátodos de los diodos rectificado­

res de oada oolumna, están conectados a un conductor de oolumna, 

y los terminales de calida de los medios seleotores, es deoir, los 
600 otros extremos de los oontaotos de trabajo, están ooneotados a los 

ya mencionados conductores marcadores de salida gl-g4* Más parti­
cularmente, los otros extremos de loe bobinados de relevador Ltrl-2 

y Ltr3-4 están ooneotados a los conductores de fila u y v respec­
tivamente; los cátodos de los di, d3 y d2. d4. están conectados a 

605 los oonduotores de oolumna x e y respectivamente, y los otros ex­
tremos de los oontaotos de trabajo ltl-4 están ooneotados a loa 
conductores marcadores gl-4 respectivamente*

El circuito de almacenamiento de código CSC1 imluye dos 
dispositivos biestables de almacenamiento de código BS1 y BS2 y 

610 un dispositivo Mestable de habilitación BS3, enoontrándose normal­
mente estos dispositivos biestables en su condioión 0. La salida 
0 y la salida 1 del dispositivo bieetable BS1 están ooneotados a 
los oonduotores de fila u y v del oircuito deoodifioador DC1 

respectivamente. La salida 0 del diapoeitivo biestabla BS2 está 
6j5 conectada al oonduotor de columna x, mientras que el oonduotor de
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columna y está conectado a un primer terminal de la compuerta "Y"

C, ouyo segundo terminal está conectado a la salida 1 del disposi­

tivo biestsble BS2 y cuyo tercer terminal está conectado a la salida 

1 del dispositivo biostable,BS3. Los dispositivos biestables BS1 y 

BS2 son capaces de almacenar el código de dos elementos que caracte­

rizan a uno de loa cuatro oonductorea marcadores de salida gl-g4; es 
decir uno de los cuatro grupos de 64 enlaces b o uno de los 4 grupos 

de 16 enlaces 1. Un elemento do este código de dos elementos queda 
de esta manera almacenado en BS1; mientras que el otro elemento se 

almacena en BS2. El dispositivo biestablo de habilitación BS3 pasa 

a su condición 1 oada vez que se almacena un código en el dispositi­

vo biestablo BS1 y BS2, por la razón que se explioará luego.
Debe observarse que las etapas selootoras STB, 3. 4# 6y 

7, 8 y los oirouitos de control TM2-4 están construidos de manera 

análoga a las etapas solectoras ST1,5 y el control TM1 respectiva­
mente. El circuito de control TM está oonstituido por una plurali­
dad de 256 medios selectores que están dispuestos en una matriz de 
dos coordenadas e individualmente provistos de tres oontactos do tra­
bajo, tales oomo r, s, t*de la figura 1, estando los contactos de 
trabajo correspondientes de todos estos medios selectores conectados 
a tierra por intermedio de les oontactos de trabajo comunes de TI,
T2 y T respectivamente. Tampoco se ilustran los medios de eincroni- 
zaoión inoluidos en losoirouitos de control TM, TMl-4.

Con referencia a las figuras 2 y 3? el establecimiento 
precedentemente doaorito de un camino de selección entre una entrada 
predeterminada de oirouito oonector y un circuito de linea predeter­
minado a través de las etapas selectoras ST1-4 , se desoribe más de­

talladamente en lo que sigue, dentro de lo que se refiere a la etapa 
selectora ST1 y al circuito de control TM1, suponiendo que se alma­
cenan códigos en los oirouitos do control TM y T3&.

*/. *
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Bajo el control del oódigo almacenado en el circuito^ 
do control TM y de loa medios do sincronización allí incluidos, se 

conecta un potencial do + 48 volts, a la entrada 11 de un circuito 

conector, y de allí al conductor de fila al de la ot&pa selectora 

650 SU, de la manera descrita más arriba con referencia a la figura 1 
de los dibujos que se acompañan.

Bajo el control del código almacenado en los dispositi­

vos biestablee BSl y BS2 del circuito do almacenamiento de código 

CS1 del circuito de aontrol TKL, el circuito do selección o ciroui- 

635 to deoodificador DC1 del oirouito de oontrol TM1 elige uno de sus * 

ouatro conductores maroadores de salida gl-4. Por supuesto, si se 
supone por ejemplo que los dispositivos biestables BSl y BS2 se han 

llevado a sus condiciones 0 y 1 respectivamente, seguido por la celo 

oaoión del dispositivo biestablo BS3 en su oondición 1, el oonduotor 

660 de fila u es aotivado y el oonduotor de oolumna x es desactivado. ^  

oonseouenoia, el relevador Ltrl se excita en el circuito siguiente# 
conductor de fila u es activado, bobinado del relevador Ltrl, diodo 

di, oonduotor de columna desactivado x, De manera análoga cuando 
los dispositivos biestableB BS1-2 se encuentran en las condiciones 

665 0,0; 1,1 y 1,0 , los relevadores Ltr2, Ltr3 y Ltr% están excitados,

puliendo solamente circular corriente hacia la salida 1 desactivada 
del dispositivo biestablo BS2 cuando el dispositivo BS3 que controla 
la compuerta 0 se encuentra en su oondición 1. Se requiere entonces 
la contuerta C dado que en la oondición de reposo c oondición O de 

670 los dispositivos bieetables BSl y BS2, d  relevador Ltr2 operarla en 

el circuito siguiente# conductor de fila activada u, bobinado del re­

levador Ltr2, diodo d2, oonduotor de columna desactivado y.
Debido al funcionamiento del relvador Ltrl, el contacto 

de trabajo Ltl se oierra, y luego el contacto de trabajo T3 es corra- 
675 do durante un intervalo de tiempo predeterminado por los medios de

*/**
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sincronización, según so ha descrito más arriba. Por consiguiente, * ' 

se aplioa una tierra marcadora al oonduotor marcador de salida gl 
por intermedio de los contactos de trabajo T3 y ltl, y de allí a un 

conductor de columna de cada uno de los 64 selectores de la etapa 

selectora ST1 y a un conductor de columna de cada uno de los 16 solea 

toros do la etapa seleotora ST$, más particularmente a los torminales 
marcadores do entrada H1 y J1 y a los oonductores marcadores de co­

lumna do entrada SI y el. Debido a esto, el relevador Larl de la 
etapa selectora ST1 se excite en el circuito siguiente! potencial 

marcador de v 48 volts, acoplado a la entrada 11, oonduotor de fila 

al, bobinado del relevador Larl, diodo dl,l, oonduotor do oolumna 
el, conductor marcador de salidas gl, contactos do trabajo ltl y T3, 

tierra. Debido al funcionamiento del relevador Larl, ol contacto 

do trabajo lal so cierra y por consiguiente la entrada 11 queda 00- 

nectada al enlace b que lleva el símbolo bl y que oonduce a la etapa 

selectora ST2 a través del bobinado del relevador Larl.
Ninguno do los relevadores de la etapa seleotora ST5 que 

están acoplados al oonduotor de oolumna el puede funcionar, dado que 
ninguno de los oonductores de fila o enlaces k de esta etapa seleo­
tora so encuentra activado.

En la disposición selectora automática desorita, los ter*- 
minalea marcadores de salida dol circuito de ocntrol TUL están oonoo- 

ta^ns cada uno a dos terminales marcadores de entrada, uno de cada 

una de las etapas selectoras ST3. y ST$. Este oontrol simultáneo de 
estas etapas selectoras que pertenecen a caednos de selección de ti­
pos diferentes, es posible solamente debido al hecho do que el oir- 
cuito de oontrol TM es capaz de marcar solamente una de las entradas 
de estes oaminos, es decir, una de las 256 entradas y salidas de 00— 
neotor a la vez. Por supuesto, solo en este oaso se estableoe un car­
mino de selección por vez. Es evidente que debido a que todos sus

.



?* torminales marcadores de salida se proveen en común para dos termí­
nalos maroadores de entrada de las etapas selectoras ST1,5, el oir- 

cuito de control TIO. resulta relativamente single# Lo mismo puede 

decirse de los ciroúitos de control TM2—4.
710 El establecimiento simultáneo de dos oamlnos de seleo-

oión diferente a la vez podría ocurrir, por ejemplo, si el circuito 
de control THL oontrolara simultáneamente una de las etapas selecto­

ras que interoonectan las entradas del circuito de oonector y los 

circuitos de línea y una de las 4 etapas eeleotoraa que interconeo- 

715 tan estas mismas entradas de circuito de eonaotor y oirouitos tronoa- 

les entrantes. En lugar de proveer dos oircuitos de control diferen­

te de TH1 en este oaso, resultó preferible en oamblo mantener un oir- 

ouito de control único TM1 y dotarlo de un número de oonduotores mar­

oadores de salida igual a la suma de los oonduotores maroadores de 

720 entrada de las etapas seleotoras a controlar. Por ejemplo, si esta 

suma es igual a 32, puede emplearse el circuito de oontrol TM1 que 
muestra la figura 4 . Con referencia principa mente a esta figura, 
el oirouito de oontrol T9Q  incluye dos oircuitos de almacenamiento 
de códigos individuales CSCA y CSOB, dos oirouitos individuales de 

725 deoodifioaoión o selección DCA y DCB, un oirouito oomún de deoodifi- 

Opt-ción o selección DCAB, dos circuitos de verificación individuales 
CCA y CCB, y un oirouito común de verificación CCAB, estando los oir­
cuitos de verificación asociados al oirouito decodif i oador común 
DCAB. Loa circuitos CSCB, DCB y CCb están representados por un blo- 

730 que único C.
El oirouito de almacenamiento de oódigo CSCA incluye cin­

co dispositivos biestablas de código BS1-5 y un dispositivo biestable 
de habilitación BS6. Los dispositivos biestablas BS1-5 sirven para 
almacenar cada uno un elemento distinto del oódigo binario de 5 ele— 

735 mentos que caracteriza a los 32 conductores maroadores de salida pre-

*/**



cadentes y están dispuestos en un prime? grupo t 

biestables a saber BSl-3, y en un segundo grupo 

biestables, que son BS4-5.

El oirouito de almacenamiento del código CSCB es idé&- 
740 tioo al oirouito de almacenamiento de código CSCA y por lo tanto no 

se, ilustra detalladamente.
El oirouito deoodlfioador 3CA incluye 12 compuertas "Y" 

Gl-8 y {^-12 controladas por los dispositivos biestables BSl-3 y 

BS4-5 respectivamente. Por ejemplo la oompuerta "Y" 61 es aoondi- 

745 cionada por las salidas 0 de los dispositivos biestables BSl-3? la 

oompuerta "Y" 68 es acondicionada por las salidas 1 de estos dispo­
sitivos biestables; la compuerta "Y" 69 es acondicionada por las eâ - 

lidas 0 de los dispositivos biestables BS4-5; y la oompuerta "Y"

612 es acondicionada por las salidas 1 de estos dispositivos biesta^ 

750 bles. Las compuertas "Y" 61 y G9 son oontroladas además, por la sa­
lida 1 del dispositivo biestable BS6. Las salidas de las oompuertas 
"Y" gl—12 están conectadas a los relevadores Rar-Blr por intermedio 
de un amplificador no ilustrado respectivamente, 00ntrolando los oon 

taotos ra-rl de estos relevadores al oirouito deoodlfioador DCAB por 

753 intermedio del circuito de verifioaoión CCA.
El circuito deoodlfioador DCAB incluye 32 medios selec­

tores que están dispuestos en una matriz de dos coordenadas ooñ cua­
tro filas y ooho oolumnas. Cada uno de estos medios seleotores, es­

tá constituido por un bobinado de relevador que tiene un extremo 00- 

760 neotado al ánodo de un diodo rectificador y por un oontaoto de tra­

bajo que tiene un extremo ooneotado a una tierra maroadora mediante 
el mencionado oontacto de trabajo T3. El otro extremo del bobinado 
de relevador y el oátodo del diodo rectificador y el otro extremo 
del oontaoto de trabajo de cada medio seleotor constituyen el prime— 

785 ro y el segundo de los terminales de entrada y el terminal de salida
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de este medio selector respectivamente# Por ejemplo, uno de los me­

dios seleotores está constituido por el-bobinado de relevador Ltrl 

que tiene un extremo ooneotado al ánodo del diodo reotifioador di y 
por el contacto de trabajo ltl que tiene un extremo conectado a tie­

rra marcadora, mediante el contacto de trabajo T3# Los primeros ter 

mínales de entrada de los medios seleotores dispuestos en cada fila 

que oonectan a un oonduotor de fila il, ..., 11} loa segundos termi­

nales de entrada de los medios seleotores dispuestos en oada oolumna 

se oonectan a un oonduotor de columna al, hl; y los termínalas 

de salida de los 32 medios seleotores se oonectan a los 32 conducto­
res maro&dores de salida gl-32 respectivamente# Por ejemplo, los 
otros extremos de los bobinados de los relevadores Ltrl, Ltr8

dispuestos en la primera fila estén conectados al oonduotor de fila 

il; el oátodo de los diodos rectificadores di, .. .d25 dispuestos en 

la primera oolumna están ooneotados al oonduotor de columna al; y 

los otros extremos de los contactos de trabajo ltl-32 están ooneota­
dos a los oonduotores maroadores de salida Gl-32 respectivamente#
El oirouito de verifioaoión CCa incluye dos circuitos potenoiomStri- 
cos# El primero está constituido por las resistencias Rl, Ra,., Rh 
que están ooneotadas en serie oon un oontaoto de trabajo zl de un 

relevador de control Zr (no ilustrado) entre tierra y un potencial 
de -48 volts# Las resistencias Ra, ###, Bh corresponden a los rele­
vadores Rar, ... Rhr respectivamente y están oada una ooneotada en 
paralelo oon el oontaoto de reposo de los contactos da inversión del 
r^evador correspondiente. Los contactos de trabajo de estos ocntao- 

tos de inversión están ooneotados oada uno a un respectivo oonduotor 
de oolumna al, hl del oirouito deoodifioador DCáB por medio de 
las respeotivas resistencias R"a, . R"h. EL punto de unión de las 
resistencias Rl y Ra se ooneota al circuito detector de potencial 

PD1. El segundo oirouito potenciomátrico está constituido por las

+A .
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resistencias E2. Ri, ... R1 que están ooneotadas en serie con un 

oontaoto de trabaje z2 dsl relevador de oontrol Zr entre un potencial 

de * 48 volts, y tierra* Las resistencias Ri. ... R1 corresponden a 

los relevadores Rir. ... Rlr respectivamente y están oada una ooneo- 
tada en paralelo con el oontaoto de reposo y un oontaoto de inver­
sión ri. ...y rl del relevador correspondiente. Los oontaotos de 

trabajo da estos oontaotos de inversión están ooneotados oada uno a 

un respeotivo oonduotor de fila il. .... 11 del oirouito deoodifioa- 
dor DCAB. El punto de unión de las resistencias R2 y Ri está conec­

tado al oirouito detector de potencial FD2.
El oirouito de verificación CCB es idéntioo al oirouito 

de verificación CCA y por lo tanto, no se ilustra detalladamente, 
excepto que es controlado por loa contactos z'l y z'2 de un relevador 

de oontrol Z'r (no ilustrado). Los relevadores Zr y Z'r forman par­

te de un oirouito de exclusión obvio que evita que ambos relevadores 
sean operados simultáneamente. Debe notarse que los oontaotos zl, 

z2 y z'l. z'2 (no ilustrados) se proveen en oomán para todos los oir 
ouitos de control TM y TM1-4 , y que cada uno de los relevadores por 
ejemplo Zr. es excitado por los medios de sincronización seg&n loa 
oódigos inscriptos en los circuitos de almacenamiento de oódigo de 
TM y TM1-4 . siendo posible el funcionamiento de un relevador de pun­
to de cruoe de estos oircuitos de control, solamente después del oie 
rre de zl y z2.

El circuito de verificación CCAB incluye un oirouito po- 

tenoiométrioo que está ooneotado entre un potencial de -48 volts, y 
tierra a través de la resistenoia R3. las resistencias R'i. ... R'l. 
los bobinados de los relevadores Dtrl-8 .... Ltr25-32. los diodos 
rectificadores de dl-8, ... d25-32 y las resistencias R'a. .... R'h. 

estando el punto de unión de la resistenoia R3 y R'i. .... R'l ooneg 
tado al deteotor de potencial PD3. Estos diodos rectificadores impi825



29.
den normalmente que ciroule oorriente desde la tierra mencionada ' 

hasta el potencial de -48 volts.
Son valores preferidos de las resistencias mencionadas 

10 kilohms, excepto R"a hasta R"h que preferentemente tendrán 1,1 

830 kilohms, respondiendo el deteotor de potencial PD3 a un valor de po­

tencial da aproximadamente -32 volts, y mayores.
Con referencia principalmente a la figura 4 al oirouito 

de oontrol TM1 acciona segdn se expresa a continuación. Cuando se 

debe maroar uno de los 32 cocduotores marcadores de salida gl—32, se 

835 almaoena el correspondiente código binario de 5 elementos en el dis­
positivo biestable BS1-5 del almacén de oódigo CSA, y el dispositivo 

biestable de habilitación BS6 se hace pasar a su condición 1. Por 

consiguiente, se ponen en marcha medios de sincronización debido a 

lo cual funciona el relevador de control 2¡r lo que impide el funoio- 

84O namiento del relevador Z'r. Cuando el código es por ejemplo, 00011, 

los dispositivo? biestables BS1-5 permaneoen en su condioión 0, mie^ 

tras que los dispositivos biestables BS4-5 basculan hacia su oondi- 
ción 1. Por consiguiente, las salidas da las compuertas Gl y 612 

son activadas de manera que se excitan los correspondientes releva- 
845 dores Par y Rlr. Por el cambio de posioión de los oontaotos rl, y 

Ltr25, ss operado en el oirouito siguiente! tierra, oontaoto de trae 

bajo z2, oontaoto de inversión rl de posioión da trabajo, conductor 
de fila 11, bobinado del relevador Ltr25, diodo rectificador d25, 
eonduotor de columna al, resistencia R"a, contacto de inversión ra 

850 en su posición de trabajo, oontaoto de inversión rb, rk (no
ilustrados) y rh en su posición de descanso, oontaoto de trabajo zl, 
potencial de -48 volts., Por el oierre del oontaoto lt25, el oondug 
tor maroador de salida g 2$ se ooneota al oontaoto de trabajo abier­
to T3 que luego es cerrado temporalmente por los medios de sincroni­
zación mencionados para aplicar la tierra marcadora a este conductor855



La finalidad del circuito de verificación COA es verifi­
car si solamente un relevador del grupo de relevadores Rar-Rhr y so­

lamente un relevador del grupo de relevadores Rir-Rlr han sido exci- 
860 tados. En efeoto, cuando este es el caso, per ejemplo para el grupo 

de relevadores Rar-Rhr, el detector de potencial PD queda conectado 

al punto de unión de la resistencia R1 y una sola de las resistens­

ólas idénticas Ha, ... Rh, estando ambas resistencias ooneotadas en 
serie entre tierra y -48 volts. En este caso el deteotor de poten- 

865 oial PD1 no reacciona al potencial resultante. En cambio, cuando

ninguno o más de uno de los relevadores del grupo de relevadores Rar- 

Rhr han sido exoitados, el deteotor de potenoial PD1 reacciona al po 

tencial resultante que aparece en el punto de unión mencionado, dado 

que ninguna o mas de una resistencia Ra, Rh queda conectada en- 

87O toncos entre tierra y -48 volts, en serie oon Rl. B1 deteotor de pg 

tencial PD2 tiene función análoga a PD1.
Con respeoto al circuito de verifioaoión CCAB se obser­

va primero que el estado de detector de potenoial PD3 se consulta 
solamente cuando no está en posición de trabajo el oirouito decodifi 

875 oador DCAB, En efecto, cuando se encuentra operado un punto de oru- 
ce del circuito deoodificador DCAB por ejemplo el relevador Itrl, el 
detector de potencial PD3 está ooneotado al punto de unión de las re­
sistencias B3 y Ri que están ooneotadas entre batería y tierra, es 
decir a un potencial de -24 volts. Este potenoial es sufioiente para 

aooionar al deteotor PD3 que no se hayan presentado defectos en el 
circuito deoodifioador. Debe observarse aquí que la intensidad que 
oiroula por el mencionado potenciómetro R3, Ri no influye sobre la 

oondición de trabajo del relevador Ltrl. Sin embargo, cuando en el 
circuito deoodifioador DCAB que no se supone operado, uno de los dio­
dos rectificadores está en oortocirouito, por ejemplo di, puede oir^

*/**
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cular oon-iente en el oirouitc siguiente: tierra, resistencia R'a# 

conductor de oolumna a', diodo rectificador di, en cortocircuito, 

bobinado del relevador Ltrl, oonduotor de fila il, resistencias R'i 

y R3, baterías -48 volts. Debido a ello, el potencial de punto de 

8p0 unión de la resistencia R3 y R'i resulta igual a -32 volts, aproxi­
madamente, lo que es suficiente para aocionar el detector de poten­

cial PD3, Así, puede detectarse la presencia del diodo rectificador 

di en cortocircuito.
La presencia de un diodo rectificador en circuito abier- 

895 to se detecta por el hecho de que el correspondiente relevador Lrtl- 

32 no opera al activar los correspondientes oonduotores de fila y 00̂  

lumna.
En lugar de oonsiderar el oircuito de verificación DCAB 

como se ha descrito, puede decirse también que corresponde a una 

900 pluralidad de impedancias asimétricas constituidas por diodos recti­

ficadores y dispuestos en los puntos de oruoe de una matriz de dos 
coordenadas que tiene una pluralidad de conductores de fila y oolum- 
na il, 11 y al, ... hl, siendo oada par de oonduotores de fila 
y columna oapaz de acoplarse a través de los polos de la fuente de 

905 corriente continua (tierra; -48 volts.), con el objeto de modificar 
el estado de la impedancia dispuesta en al punto de cruoe de este p 

par de conductores. En este circuito de verificación DCAB, oada par 
de oonduotores de fila y oolumna está ooneotado en serie oon las re­

sistencias R3; R'i, *.., R'e? R'a, ... entre les polos de otra fuem- 
910 te de oorriente continua (-48 volts, tierra) de polaridad opuesta a 

la primera, de manera de no influir sobre el estado de las iopedan- 
cias asimétrioaa. Este circuito de verificación incluye además, me­
dios detectores PD3 asociados con dichas resistencias para deteotsr 
todo aumento de la intensidad que las atraviesa y que supere un va?* 

$15 lor predeterminado, debido por ejemplo a un cortocircuito en una da



las impedancias asimétricas.

El mencionado circuito da control TM1 presenta gran se­
guridad,. En efeoto, debido al hecho de que incluye dos oirouitos 

de almacenamiento de código CSCA y CSCB, dos oirouitos deoodificado- 

920 ygg DCA y DCB y dos oirouitos de verificación CCA y CCB, el circuito 

de codificador único DCAB puede ser controlado ya sea a través de 

CSCA, DCA y CCA o a través de CSCB, DCB y CCB. Se evita el control 

simultáneo debido a la existencia de los relevadores Zr y Z'r* Además, 

un diodo rectificador en cortocircuito o circuito abierto en el cir̂ - 
92$ cuito deoodificador único, que está construido oon elementos muy se­

guros, afecta solamente al punto de cruoe oorrespondiente del oir- 

ouito de codificador.
El circuito de oontrol TSO. mencionado se construye ta¡e- 

bién de manera eoonémica aún ouando se considera solamente el cir- 

930 cuito de almacenamiento de código CSCA, el circuito deoodificador

DCA y el cirouito deoodificador DCAB. Bn realidad, debido a la pre­
sencia de estos dos oirouitos decodifioadores, el presente cirouito 

de oontrol TM1 es mucho más simple que si incluyera un único ciroui­
to deoodifioador, dado que este último debiera oomprender 32 oompuer 

935 tas cada una oon 5 entradas conectadas a las salidas de los disposi­

tivos biesbables BS1-5 y provista oada una de su salida aooplada a 
uno diferente de los 32 relevadores Ltrl-32. En este oaso, no solar- 

mente so requiere mayor número de entrada de compuerta que en la rea­
lización de la figura 4, sino que dado que oada compuerta debe ser 

940 oapaz de accionar al relevador correspondiente, es necesario incluir 
un amplificador de potencia entre oada salida da compuerta y el rele­
vador correspondiente, de manera que también el número de amplifica­
dores de potencia neoesarios, es muy superior que en el presente oir- 
ouito de oontrol. Además, el oontrol direoto de los relevadores 

545 Ltrl-32 trae consigo el inconveniente de que cuando se enplean tran̂ -

32.
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sistores para los amplificadoras de potencia mencionados, no se a s e ­

gura buen desaooplamiento entre el circuito de almacenamiento de oó- 

digo y el circuito deoodificador. En el presente circuito de con­

trol, cada salida de oompuerta controla un relevador auxiliar que 

por su parte controla al circuito decodificador DCAB a través de un 

contacto de trabajo de manera que se obtiene un desacoplamiento ox- 
oelente. Además, estos relevadores auxiliares, forman parte de cir­

cuitos de verificad6n de oódigo, de acuerdo oon lo expresado do ma­
nera que llenan una doble función.

En lo que antecede se ha descrito de que manera se alma­

cenan los códigos en los circuitos de control TRQ.-4, debido a le cual 

funcionan allí los relevadores de puntos de cruce, por lo cual los 
medios de sinoronisaoión oierran sucesivamente los contactos de tra­

bajo de sincronización, tales como T3 de estos circuitos de control. 
Ello significa que el oontacto de trabajo de cada relevador de pun­

to de cruce oerrado, se cierra en el momento en que ninguno de los 

dos terminales a interooneotar de esa manera, se encuentra acoplado 
a una fuente de corriente continua. La consecuencia de olio es que 
la duración de o3tos contactos de trabajo do relevadores es elevado 
en comparación oon las disposiciones en quo cada uno de estos oon- 
taotos interoonectarian terminales de los cuales uno so encuentra 
siempre oonectado a una fuente de corriente continua.'

En lugar de oerrar sucesivamente los oontactos de traba­
je de sincronización, tales oomo T3, de los circuitos de control 

TH1—4, los medios de sincronización pueden oorrar también sinmltár- 
neamentc estos oontactos, dado quo ello no afecta al funcionamiento 
suoesivo de las etapas selectoras. Para mantener la ventaja última­
mente mencionada de la larga duraoión de los oontactos de trabajos 
del relevador de puntos de cruce, es por lo tanto absolutamente nece­
sario oerrar todos estos contactos de trabajo de los relevadores an-
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tes del oierre simultáneo de los contactos de trebejo de sinoroni-; 

zaoión, dado que de otro Modo, oada uno de los oontaotos de trabajo 

del relevador interconectaría terminales de los cuales uno se encueg 

trq ooneotado siempre a una fuente de corriente continua. Ello sig­
nifica que todos los códigos que oontrolan el funcionamiento de los 

relevadores correspondientes deben inscribirse en sus respectivos 

circuitos de almacenamiento de código de los oirouitos de control 
T3&-4 dentro de un intervalo de tiempo relativamente pequeño. Por 

el contrario, procediendo en la forma descrita m¿s arriba, el alma­

cenamiento de los códigos en los oirouitos de control, más particu­

larmente en los circuitos de control TM2-4 , se puede retardar sin 

perder la ventaja mencionada. Tal retardo puede ser exigido por la 
fuente de la cual proceden esos códigos.

Además es indudable que pueden llevarse a la práctica, 

anchas realizaciones ampliamente diferentes de la presente invención, 

pero siempre y cuando sin apartarse de los principios fundamentales 
que se especifican claramente en las cláusulas reivindicatorías que 
siguen a continuación.

Este invento corresponde a una solicitud de patente for­
mulada en Holanda el 21 de Enero de 1967, señalada oon el Na. 6701054 

y se acoge, por lo tanto, a los beneficios que otorgan los convenios 
internacionales vigentes.
------------------------------------------------- N O T A ------------------------------------------------- ---

Los puntos de invención propia y nueva que se presentan 
para que sean objeto de esta patente de veinte años son los siguien­
tes i

1 .- Un sistema automático de conmutación oon un n&mero de 
miradas de diferentes tipos, por ejemplo, circuitos de línea, entrar 
das de circuito oonaotor, salidas de oirouito conector, varíes oiroui­
tos de oonmtaoión de diferentes tipos, esto es, que se extienden

34.
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entre parea de entradas de diferentes tipos y que comprenden uno o"'" 

más pasos de oomnutaoión y entradas de diferentes tipos por lo menos 

en une de sus extremos, y un número de oircuitos de oontrol adaptados 

para controlar el establecimiento de dichos oircuitos de conmutación, 
caracterizado porque dichos circuitos de oontrol (TM, TMl-4) está 

oada uno asociado y adaptado para controlar entradas (I, 0)o pasos 

de conmutación distantes (STl,5i ST2y6^ ST3,7$ ST4 ,8) utilizados en 

el establecimiento de circuitos de conmutación de diferentes tipos.

2#- Un sistema automático de conmutación según el punto

1 , caracterizado porque oada uno de dichos circuitos de oontrol es 

un circuito maroador que permite la selección de uno de sus terminar­

les marcadores de salida (F2; P2,G) aooplados a las entradas asocia­

das (1 ,0) o a terminales maroadores de entrada (H,J) de los pasos de 

oonmutaoión diferentes asociados.

3.- Un sistema automático de conmutación según el punto
2, caracterizado porque cada uno de dichos circuitos maroadores tiene 

un número de terminales maroadores de salida como máximo igual al nú­
mero total de las entradas asociadas o como máximo igual a la suma de 
terminales maroadores de entrada de los pasos de conmutación diferen 
tes asociados.

1025

103<3

4 .- Un sistema automático de conmutación según el punto 

3, caracterizado porque cada uno de dichos oircuitos marcadores (TRO.) 
que permiten la selección de uno de sus terminales marcadores de sa­
lida aooplado a terminales marcadores de entrada (H,J) de los pasos 
de conmutación diferentes asociados tiene terminales maroadores de 

s-lida de los cuales por lo menos uno (C) está acoplado por lo menos 
a dos terminales maroadores de entrada, uno en por lo menos dos de los 
pasos de conmutación diferentes asociados (SU,5).

Un sistema automático de conmutación según el punto 4y 
caracterizado porque cada uno de dichos oircuitos marcadores (TM) que

./
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permiten la selección de uno de sue terminales marcadores de salida"'* 

aooplados a las entradas asociadas tiene sus terminales de salida 

(F2y P2) aogpladoa a diferentes (1 ,0) de estas entradas.

6. - Un sistema automátioo de conmutación según el punto 
5 y caracterizado porque los pasos de conmutación de cada uno de die 
chos circuitos de conmutación están ooneotados en serie entre dichas 

entradas y el oontrol del establecimiento de un circuito de conmuta­
ción por dichos oirouitos marcadores se efectúa de tal modo que el 

circuito marcador (TM) que marca las entradas en un extremo de este 

oirouito es acoionado primero y es mantenido aooionado en tanto éste 

circuito deba permaneoer estableoidoy mientras que los circuitos mar 

caderas (TMl-4 ) que maroan los pasos de conmutación incluidos en este 

circuito son tales que oauaan el funcionamiento suoeaiTO de puntos
de oruoe en serie de los pasos de oonmutaoión incluidos en dioho 

oirouito.

7 . - Un sistema automátioo de oMunutaoióny caracterizado 
por disposiciones de oontrol según cualquiera de loe puntos 2 a 6 y 
en el que cada uno de dichos circuitos marcadores (TM). que permite 

la selección de una de las entradas asooiadas está constituido por 
dos circuitos de selección en oasoada (SCI, SC2).

8. - Un sistema automático de conmutación según cualquie­
ra de los puntos 2 á 7 y caracterizado porque oada uno de dichos cir­
cuitos marcadores (TM, TM1-4 ) incluye un circuito de selección cons­
tituido por un circuito de almacenaje de clave (CSCA), un primer oir 
cuito descifrador (DCAB) y un segundo circuito descifrador (DCA), 

porque dicho primer circuito descifrador está constituido por un nú­

mero de medios de conmutación (Ltrl-32) que oada uno tiene un primer 
terminal de entrada, un segundo terminal de entrada y por lo menos 
un terminal de salida y que están dispuestos en una matriz de des 
coordenadas en las que los primeros terminales de entrada de los me—

./**
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dios de conmutaoión diapuestos en cada hilera están conectados a 

un hilo de hilera (il, ...... 1 1 ), mientras que loa segundos termi­
nales de entrada de los medios de oonnutación dispuestos en cada oo­

lumna están conectados a un hilo de columna (a1 , ..... hl) y en
las que los terminales de salida de dichos medios de conmutación 

constituyen dichos terminales marcados de salida (gl-32) y dioho se­
gundo circuito descifrador tiene varias entradas y varias salidas 

controlando estas salidas los hilos de hilera y oolumna de dicha ma­
triz de dos coordenadas y estando dichas entradas conectadas a dicho 

circuito de almacenaje de olave adaptado para almacenar la identi­

dad de uno de dichos terminales maroadores de salida, activando el 

almacenaje de tal identidad los hilos de hilera y oolumna correspon­

dientes de dicha matriz de dos coordenadas, debido a lo cual el me­

dio de oomnutaoión situado en el punto de oruoe de estos hilos es 

accionado, dando este madio de conmutación acceso al terminal marca­
dor de salida cuya clave está almacenada en dicho circuito de alma­
cenaje de clave#

$#- Un sistema automático de conmutación según el punto 
8, caracterizado porque cada uno de diohos medios de oonnu taoión 
está constituido por un devanado de relá (Ltrl—32) y  un diodo recti­
ficador (dl-32) coneotados en serie entre el primer y el segundo 
terminales de entrada de este medio de conmutación y por lo menos 

un contaoto de trabajo (lt1-32) de dioho relé, estando un extremo de 

dicho contacto de trabajo conectado a un terminal de salida (gl-4 ) 
de este medio de oonnutaoión y el otro acoplado a un ama&aistro mar­
cador de modo que al funcionar un medio de oonnutaoión se aplica un 
potencial marcador al terminal de salida de este medio de conmuta­
ción.

10.- Un sistema automático de conmutación segdn el pun­
to 9, caracterizado porque en cada uno de dichos circuitos maroado-

**



1^95 Tas (Tüi) que permiten le seleoción de una- de las entradas asooia-j 

das, los otros extremos de los contactos de trabajo (r, s) que per­

tenecen a diohos relés están conectados en grupos que cada uno in­

cluye oontaotos que pertenecen a relés diferentes, estando los con­
tactos de oada grupo ooneotados en paralelo y a dicho suministro 

1100 marcador en serie con un contacto de trabajo diferente (Ti, T2), 

permitiendo un segundo circuito de seleoci&a, la seleoción de uno 

de estos segundos contactos de trabajo.
1 1 . - Un sistema automático de conmutación aegdn oualquie 

ra de los puntos 3 a 10, caracterizado porque oada uno de diohos pa-

H 0 5  sos de oonmutaoión (ST1-8 ) está constituido por varios segundos me­

dios de conmutación (Lar1-8; IRrl-32) que oada uno tiene un primer 
terminal de entrada, un segundo terminal de entrada y un terminal de 

salida y que están dispuestos en una segunda nutria de dos coorde­

nadas en la que los primeros terminales de salida del segundo medio 
1110 de oonmutaoi&n dispuestos en oada hilera están ooneotados á un hilo 

de hilera (a1-2? k 1-8) mientras que los segundos terminales de entra 

da y los terminales de salida del segundo medio de conmutación dis­
puestos en oada columna están conectados a un terminal maroador de 
entrada o hilo de columna (gl-4) y a un terminal de salida ooMSn 

1115 (b1-4f 11-4) respectivamente, activando la aplioaoión simultánea de
una señal de activación a dicho hilo de hilera y de una señal marca­
dora a dicho hilo de oolumna por el circuito de control asociado, el 

primer y segundo terminales de entrada del segundo medio de oonmuta­
oión situado en el punto de oruoe do estos hilos de hilera y columna 

1120 accionando asi este segundo medio de oonmutaoión que subsiguiente­

mente activa su terminal de salida y el terminal de salida oom&n aso 
oiado (bl-4 ; 11-4)*

12. - Un sistema automático de oonmutaoión eeg&n el pun­
to 1 1 , caracterizado porque cada uno de dichos segundos medios de

38.
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39.
oonmutaoión está constituido por un devanado de relé (Lar1-4, Herí-'" 

32) y un diodo reotifioador (d1, 1-1 , 41 dl-32) conectado en serie 
entre el primer y segundo terminales de entrada de este primer medio 

conmutador y por un contacto de trabajo (la1-4y Ik1-32) de dioho re­
íd, estando dicho contacto dé trabajo oonectado entre el punto de 

conexión del devanado del relé y el diodo reotifioador, de una par­

te, y el terminal de salida de este segundo medio de conmutación de 

otra parte.
13.— Un sistema automático de conmutación caracterizado 

p^r un dispositivo seleotor para establecer un oircuito oonmutador 

a través del sistema conmutador en función de una clave que define 

 ̂t.cho circuito y está almacenada en una memoria y constituido por 
un primer circuito descifrador (DCAB) y un segundo oircuito desci­

frador (DCA), ostatdo constituido dicho primer oircuito descifrador 

por varios medios de conmutación (Ltrl-32) que cada uno tiene un 

primer terminal de entrada, un segundo terminal de entrada y un ter­
minal de salida (gl-32) dispuestos en una matriz de dos ooordenadas 

en la que los primeros terminales de entrada del medio de conmutar- 
oión dispuestos en cada hilera están ooneotados a un hilo de hilera 
(Í1 .... 1 1 ) mientras que los segundos terminales de entrada del me- 
*'i de conmutación dispuestos en cada columna están ooneotados a di­
cho sistema de conmutación y dicho segundo cirouito desoifrador tie­
ne varias entradas y varias salidas estando estas entradas conecta­
das a dicha memoria (CSCA) y controlando estas salidas.el hilo de 
lera y columna de dicha matriz de dos ooordenadas, activando el alm^. 
cenaje de dicha olave en dicha memoria los hilos de hilera y columna 
correspondientes de dicha matriz de dos ooordenadas a través de di­

oho segundo oircuito descifrador debido a lo cual el medio de conmu­
tación en el punto de cruce de estos hilos so activa a fin de apli­
car una señal de activación a dicho sistema conmutador para aocio-



40.

1155 Hat otros pontos de cruce en el mismo.

14*** Un sistema automático de oonnutación caracterizado 
por un dispositivo selector según el punto 13 en el que las salidas 

de dicho segundo circuito descifrador están cada una conectadas a un 

relé (Rai^-Hlr) capaz cuando está acoi onado de aplicar un potencial 
1160 activador a uno diferente da dichos hilos de hilera o columna.

15**- Un sistema automático de conmutación caracterizado 
por un sistema selector segdn el punte 13 o 14 que incluye otro di- 

oho segundo circuito descifrador (DCB) que tiene varias entradas y 
varias salidas, estando estas entradas conectadas a otra de dicha 

116$ memoria (CSCB) y controlando también estas salidas los hilos de hi­

lera y columna de dicha matriz de dos coordenadas y un oirouito de 

exoluaión (Zr, Z'r) a fin de evitar el funcionamiento simultáneo de

dioho uno y otro segundo oirouitos. '=
\

16. - Un sistema automático de conmutación caracterizado

1170 por un dispositivo seleotor según el punto '13* 14 o 15 en el que ca-
\

da uno de dichos medios de conmutación está!, oonstituido por un deva­

nado de relés (Ltrl-32) y un diodo rectificador (dl-32) ooneotados 
en serie entre los terminales primero y segundo de este medio con­
mutador y por un contacto de trabajo (lt1-32) uno de cuyos extremos

1175 constituye el terminal de salida (g1-32) de ¡este medio conmutador.
!17. - Un sistema automátioo de conmutación caracterizado 

per un dispositivo seleotor que incluye varios medies conmutadores 
dispuestos en los puntos de cruoe de una matriz con varios hilos de 

hilera y eolumna y medios de control para diohos medios conmutadores
118o oapaoes de activar uno de diohos hilos de hilera y uno de dichos hi-i

los de oolumna a fin de accionar los medios Conmutadores en el puntof
de cruce de estos hilos y que incluye otro de dichos medios de oon- 
trol y medios de exclusión que evitan el funcionamiento simultáneo 
de diohos uno y otro medios do control.

*/ + #
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1 8 Un sistema automático de conmutación caraoterizadó 

por un circuito comprobador para varios medios conmutadores dispues­
tos en los puntos de cruco de una matriz de dos coordenadas que tie­

ne varios hilos do hilera y columna, accionando la activación de uno 

de tales hilos de hilera y uno de oolumna el medio oonmutador situado 
en el punto do cruce do estos hilos y que incluyo varios primeros re­

lés (Rir .... Rlr) y segundos relés (Rsr ..... Rhr) asociados a di— 

ohos hilos do hilera (oí, .... 1 1 ) y de columna (a1 , .... hl) res­
pectivamente y que cada uno tiene un contaoto oonmutador (ri, .... 

rl? ra, .... rh)y los contactos de reposo conootadoe en serie de 
los contactos conmutadores de diohos primeros (segundos) relés están 

ooncotados en serio oon una primera resistencia (R1 ,2) entre los ter 

mínales de un primor (segundo) suministro de corriente continua, es­

tando oada uno do dichos contactos de reposo en paralelo con una se­

gunda resistencia (Ri-Rl; Ra-Rh) y oada contacto de trabajó do tal 
contacto connutador acoplado para activar un hilo de hilera (i1- H ) 

(de columna (a1-hl)) de dicha matriz de dos coordenadas y el punto 
de conexión de dicha primera resistenoia y la adyacente de dicha se­
gunda resistencia; conectado a un detector (PD]—2) que acciona cuan­
do menos o mas do una de dichas resistencias no están en paralelo do 

btido a la abertura del oontaoto de reposo asociado.
19*- Un sistema automátioo de conmutación caracterizado 

por un circuito comprobador para varias iapedancias simétricas dis­
puestas en los puntos do cruoe do una matriz de dos coordenadas que 
tiene varios hilos de hilera y de oolumna, cada par de hilos de hile 
ra y columna siendo capaz de ser acoplado a polos de un suministro 
de corriente continua a fin de modificar el estado de la impeda.noia 
dispuesta en el punto do cruce, de esto par de hiles, y cada uno do 
dichos pares de hilos do hilera y oolumna (ai, .... n )  está conoo- 

tado en serie con resistencias (R3, R'i .... R'l) ontre los polos de
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un segundo suministro do corriente oontinua de polaridad opuesta al*"^"^ 

primero a fin de no influenciar el estado do dichas impodanoias asi­

métricas (d1-32) y medios detectores (PD3) asociados a dichas resis­

tencias para de te otar un alimento do corriente a través de las mismas 

por encima de un valor prede terminado, por ejemplo, debido a un oor­

to circuito de una de dichas impadanoias asimétricas.

20. - Un sistema automático de conmutación caracterizado 
por un cirouito comprobador según ol punto 19 on el que dichas im- 

pedanoias asimétricas están constituidas por reotifioadores diodos 

oensotado oada uno entre un hilo de hilera y uno de oolumna y oada 
uno do dichos hilos de columna está conectado a un polo do dicho su­

ministro de corriente continua a través do una primera resistencia 

individual (R'a .... R'h) y oada uno de los hilos de hilera está 

conectado al otro polo de dioho segunde suministro de oorriente con­

tinua a través de la oonaxión en serio do una segunda resistencia in 
dividual (R'i .... R'l) y una resistencia común (R3) de tal modo que 
diohos rectificadores diodo normalmente son no conductivos y el pun­
to de oonoxión de diohas segundas resistencias individuales y dioha 
resistencia común está ooneotado a dicho medio detector.

2 1. - Sistema automático da conmutación.
Tal y como so desoribe en la memoria que antecedo, repre 

sentado en los dibujos que se acompañan y a los fines especificados.

Esta memoria consta de 42 hojas escritas por una sola casa.

23 í%8
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