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MEMORIA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE IE
INVENCION EN BSPANA POR: “SIS AUTOMATICC DE
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La presente invenoién se refiere g una disposioién se-
lectora automftica con una pluralidad de entrada de tipos diferen-
tes, por ejemplo circuitos de linea, entradas de eircuitos ooneoto-
Tes, salidas de oircuitos consctores, uns pluralidad de caminos se-
leotores de tipos diferentes, es decir que se extienden entre pares
de entradss de tipos difersnies y que comprende wna o' nis otapas ge-
loctoras, y entradas de tipos diferentes al menos, por uno de sus oxw-
tremos, y una pluralidad de circuitos de ocontrol capaces de contro-
lar el establecimiento de dichos caminos de meleccisn,

Esta diéposioﬁn selsotora qutomética o8 oonoocida segin
la patente de invencién belga N¢ 538.654, En esta disposioidn se-
lectors oonocida, cada uno de los cirouitos de control, estd asocia~
do con una etapa seleotora individual, de manera que en una dispo-
sioidn selectora que tiens alto niimerc de etapas selectoras, ol ni-

mero de cirouito de ocontrol ez correspondientemente eleva.do;
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Es, por lo tanto, un objeto de la presente invencisn
proveer una disposicién selectora gutomitica del tipo xzn;miomdo PE~
10 de eatruoturs mis siaple qué la conooidas

Ia disposicibn selectora automftica, de acuerdo con la
presente invenoién, se ocaracteriza particularmente por el hecho ds
que dichos oirouitos de control estén oada uno ascciados y es oapas
de comtrolar entradas de etapas seleatoras distintas que intervienen
en el establecimiento de oaminos de selecciln de tipos diferentes,

Otra caracteristica de la disposioién selectora automfe
tioa, de acuerdo con la presente invencifln es que cade unc de los
circuitos de control es un circuito marcador que permite la seleo-
oibn de uno de sus terminales marcadores de salida, que estén aco~
plados a las entradas correspondientes o g terminales marocadores de
entrada de las etapas selectoras distintas correspondientes,

Otra caracteristioca de la disposicién selectora sutomf~
tioa, de acuerdo ocon la presente invenoidn, es que ocada uno de los
oirouitos marcadores tiene un mimero de terminales marcadores de saw
lida al menos lgual al nlimero total de las eniradas ocorrespondientes
o oomo mAximo igual a la suma de los terminales marcadores de entrada
de las etapas seleotoras distintas oomaponiiantes;

Se conoocen disposiédones selectoras automftiocas ps;ra to~-
lecomnicaciones ouya red seleotora estéd constituida por uns plurali-
dad de etapas selectoras oonformsdas oomo matrices que tiensn ocada
una nGmeros de entradas y salidas que son potenoias de dos y esién
interconeotadas de tal manera que existe solamente un camino unico
entre dos entradas cuslesquisre de la reds Esa red seleotora ha per—
mitido agrupar los puntos de cruoe de cada una de las etapas seleotoras
en un peguefio nmimero de grupos, cada uno de los cuales tiene un fer-

minal marcador do entrada oomin, y controlar el estsblooimiento de un

' camino mercando una de sus entradas asf{ como uno de los terminales
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marcadores de entrads de cads una de las etapas seloctoras que in-
tervienon on el establecimiento de este caminc.

Para realizar esa operacidén de maroacién de acuerdo eon
la patente belgs mencionada, se asoeiaria cada etapa aeleotora oon
un oircuito marcador individual, que tiene terminales maroadores de
salida iguales en ndmexo y aocoplados & los terminales maroadores.de
entrada de la etapa selectora a que estd asociado. En este caso, el
circuito comin de control de la totalidad de la red selectora, estaris
oongtituido por lo tanto; por una pluralided de circuitos marcadores
gue son capaces cada uno marsar un nimero zjelativamnte peguetic de
terminales marcadores de entrada. Esa disp"psicién seria, sin embar-
éo, myy ineficiente, dado que cada uno de esos circuitos maroadores
a8 relativamente complicado. Por supueato,_;quo, independientemente
de los terminales marosdores de salida debe;ipcluir un ocircuito do alw
macenamiento individual pars almacenar el c8digo binario del terminal
marcador de entrada a marcar, un circuito de:f codificador 1nd1vidu§1
para decodificar este obdigo binario obtenie}:do wn obddigo ordinaly y
al menos un oircuito de verificacién individéxal para verificar la exao
titug del ob6digo almacenados !

En lugar de proceder de estaz md;m, y de acuerdo oon la
presente invencién, todos los termingles msrcadores de salids oapaces
de maroar etapas selectoras distintas que intervienen en el e¢stable~
cimiento de caminos de tipos diferentes, por ejemplo, caminos entre
entradas de coneotor y circuiics de linsas, y entre salidas do coneotor
y ocircuitos troﬁéa.les salient:s, se agrupan en un circuito marcador
dnico de meners que cada uno de esos oircuitos marosdores es oapaz en
ente oaso de mrcar un nimero de terminales marcadores de entrada que
es muy superior que es el caso preoccdentemente oconsiderado. Debido a
ello, no solamente el circuito de almaconamiento de oddigo se vuelva
més simple en compaxracidn con la suma do los cirouitos de almacenamien
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to de c¢bdigo, que debian proveerse individualmente en el caso antew -
rior, sino que han resultado my interesante disponer todos los ter—
minagles marcadores de salida en una matris de dos ococordenadas, dado
que ello permite ¢l emplec de un eircuidecodificador simple y asocliar
8 la matriz circuitos de comprobaclién relativamente simples yara com=
probar el o8digo almacenado y para oomprobar la oondioi&ﬂ de los pun-
tos de oruce de la matriz, 1o que vuelve sl circuito marcador, no so-
lamente simple sino tanbién miy seguro.

Ademés, ouando se¢ requiere que uns etapa..selectora 8ea -
capaz d¢ ser maroada entre dos fuentes, ha resultado innecesario du-
rlioar completamente los oircuitos marcadores precedentemente mencio-
nados, Por supuesto que; de aowerdo con la presente invenoibn, sola-
mente es necesario duplicar el c¢ircuitc de almacenamiento de oddigo
mencionado, el oirculto decodificador y el circuito de comprobacién
de o8digo; mientrss gue solamentoe debe proveerse una tnica m'atriz kg
un dnico olrculto de comprobaciédn de puntos de oruce de la mtﬁz.
Ello resulta posible debido & una construccifn muy segura de los olr-
cuitos mencionados en (ltimo término y debido & que los defectos de
los puntos de oruoe son detectados inmedistamente por el circuito de
oomprobacién Gltimemente meroiomados y no influyen sobre la condiocién
3¢ los otros puntos de orucs de la matriz;

Otra caracteristica de la disposiocién seleotora automfii-
ca, de acuerdo oon la presente invenc;ién e8 que cada uno de diohos
circuitos marcadores que permite la seleocién de unos de sus termina~
les marcadores de salida acoplado a terminales marcadores de entrada
de las etapas selectoras distintas oorréspondieutes , tiene texrminales
marcadores de salida de los cuales al menos uno est§ asooplado al me-
nos a dos terminales mareadores de enitrada, uno en gl menos dos de las
otapas selectoras distintas comspondientes:

De ¢sta manera, disminuye en ocada circuito marcador, el
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Todavia otra carsoteristios de la disposioién selectora
sutom#tioa de acuerdo oon la, presente invenoibn, es que cada uno de
dichos oircuitos maroadores'que habilita la selecoidén de uno de sus
terminales marcadores de salids acoplades a las entradas oorrespon-
dientes, tione sus terminales do salida acoplados a entradas dife-
rentes entre ellas;

Todavia otra caracteristioca de esta disposioién selegto~

ra automitioca es que les etapas selectoras de cada uno de los oaminos

de seleccibn estén oonsctados en serie entre dichas entradas, y que

el control del establecimiento de un ocamino de seleccién poxr dichos
oircuitos msroadores se realize de tarl maneras que el ¢drcuito marca-

dor que marca las entradas por un extremo de este camino es operado

primero y mantenido en estado operative, misntras ese camino deba

permaneocer ¢stableoido; mientras gue ¢l oircuito maroador que maroa
las etapas selectoras incluidas en este ocamino, es tal gque provocs
1s opsracidn sucesiva de puntos de oruce en serie en las etapas se-
lectoras que interviensn en dicho caminos

La presente invenocién se¢ refiere tamdién a ung disposi-
oién selectora pars establecer un camino de seleccidén a través de una
red selectora en funcién de un oédigo que dofine dicho camino y estd
aimoana.do en une memoria, caracterizads por ol hecho de estar cons-
tituida por un prime'.r cirouito deoodificador y un segundo cirouito
decodificador, por e'.é. heoho de que dicho primer oirouito deocodifiog—
dor osté oonstituido 'por una pluralidad de medios selectores que tie-
nen oada uno un pr:lmér terminal de entrada, un segundo terminal de ep
trada y un terminzl ée salida ¥ <.;ue eatédn dispuestos en una matriz de
dos ooordenadas dondé los primeros terminales de entrada do los mo-
Aios selectores dispﬁastos on cads fila ostén coneoctados a2 un con-~

duotor de fila, mievtras que los segundos terminales de entrada de
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los modios selectores dispuestos on oada ocolumma estén ooneotados g
un conduotor de columna y donde los terminales de salids de dichos
medioe seleotores esfé.n oonsotados a dicha red selectora,; y por el
heoho que dicho segundo oircuito decodificador tiene una plurslidad
de entredas y una pluralidad de salidas, estando estas ontradas oo=
nectadas a dicha memoris y conirolando estas salidas al conductor de
fila y columa de dicha metriz de dos ooordenadas, activando ol almg-
senamiento de dicho 06digo en dicha memoria,. los correspondientes con
ductores de fila y oolﬁmna de dicha matriz de dos ocoordenadas por ine
termedio de dicho segundo circuito decodifioador debido & lo oual los
moedios seleotores del punto de cruce ds estos oconductores, son acti-
vados con el objeto de aplicar una sefial de aotivacidn a dicha red
solectora de manera de operar otros puntos de ocruce de ollae

Lg presente invencidén se refiere Sambién & una disposi-
oién solectora que incluye una pluralidad do medios seleotores dis-
ruestos en los puntos de oruce de una matriz oon una pluralidad de
conductores de fila y columna, y medios de control para dichos medioam
seloctores oagpaces de zotivar uno de dichos conduoctores de fila y une
de dichos conductores do oolums con el objeto de operar los medios
gseleotores del punto do cruce de estos corductores, caracterizada por
el hecho de que incluye otro de dichos meddos de oontrol y medios de
exclusidn que eviten el funcionamiento simulténec de dichos medios do
oontrol y otros medios de control;

La presente invenoidén se refiere también a un oirouito de
comprobacién para una pluralidad de medios selectores dispuestos on
los puntos de oruoce de uns matriz de dos cooxrdenadas que ticne una
Pluralidad de conductores de fila y columna, operandoe la acotivacidén
de 8¢ conductor de fila y ese oconductor de columma 2 los mpdios se-
lectores ubicados on el punto de cruco de tales oonduotores, caraote-

rizado por ol hecho do ocomprender una pluralidad de primoxos y scgun-
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dos relevadores correspondientes rospectivamente a dichos conduo-
’tores de fila y columna y que tienen oads uno un oontacto de inver—
sién, por ¢l hecho 4o que los ocontactos do reposo ooncoitados on 8o~
rie de los contactos de inversidén de dichos primeros (sogundos) re-
lovadores cgtan contootados en serie con una primera resistoncia en~
tro los terminales de una primera (segzndé) fuente de ocorriente con—
tima, estando ocada uno do esos contactos de r<poso, derivado por
una segunda resistencia, y estando cada contacto de trabajo de ese
oontacto de inversidén acoplado de manera de activar un confuctor de
file de dicha matriz de dos coordenadas y estando ¢l punto de unibén
de dicha primera y la adyacentc de dichas segundas resistonoias, co—
nectado a un detector que opera cuando monos o mis de unz de dichas
segundas resistenoie}:s no se encuentran derivadas a ozusa do la aper—
tura del contacto de reposo corrospordiente,

Fimlme;-;zte s la presente invenoién se refiere también a un
cireuito de oompro'ﬁacién para ung pluralidad do impodancia esim$tri-

/

cas dispuestas exn los puntos de eruce do una matriz do dos coordena—
(‘ .

das que ticne u}a{a pluralidad de oonduotores de fila y columna, sieundo

ocapaz cads par .‘rde corductoros de fila y columna de acoplarse entre
los polos de ung fuento de corricnte contimua con el objeto de modi-
fiocar ol estado de la impedancie dispucsta on los puntos de oruce de
este par de oonductores, caractorizado por el hecho de que cada uno -
de dichos parcs de conductores de fila y columma estd conectado en
serie ocon resistenciaﬂ a través de uns sogurda fuonte de corriente
oontimg de polaridad opuesta a la primera, de msnera de no influen-
oiar el estado ds dichas impedancias asimétricas, y medios detecto-
res asociados con dichas resistencias para deteotar un asumento de in-
tensidad a través de ella mis alld ds un valor predeterminado por.
ejomplo, debido a un ocortocircuito ‘de uns de dichas impedancias asiw=

métricas.
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Estos y otres objetos y ventajas de la presente inven—
oidn, se desprenden de la siguiente desoripoié:‘n detallada de la ‘mis—
ma, que debe tomarse al solo tituloe de 9jemplo, oonsiderada con re-
ferencia a los dibujos gue se acompaiiany en los ocuales:

La figura 1 o8 un diagrama de oonexién de una disposi-
cién seleotora automitioa de aouerdo oon la presente invenciéng

Ls figura 2 represents mis detalladamente las eizpas se~
lectoras ST y ST5 que mwestra la figura 13

la figura 3} representa més detsglladamente el oircuito
de control TM1 ilustrado en la figura ;3

Ly figura 4 miestra disposiciones selectoras y oirouitos
de verificacién de acuerdo oon la presente invencibn.

Haciendo referencia principalmente a la figura | de los
dibujos que se acompafian, la disposicién selectora autométios que
allf se ilustra, forma parte de una disposicibén seleoctora eautomitica
pare telecomunicaciones e inoluye una pluralidad de entradas de tipo
diferentes, por ejemplo, entradas I y salidas O de circuitos oonec~
tores, tales ocomo JUC, circuitos de linecs tales oome LIC y circuitos
tronosles salientes tales oomo OIC. Inc.sluare ademés una pluralidad de
oaminos de seleccién de tipos diferentes, es decir que se extienden
entre pares de enitradas de tipos diferentes y que oomprenden etapas
selectoras, y entradas d;e tipos diferentes al menos en uno de sus ex~
tremos, Por e;jen;plq? los ocaminos de seleocibn de un tipo comprenden
las etapas selectoras conectadas en serie‘ST‘i~4 y se extienden entre
los pares de entradas de tipos diferentes I y LIC; mientras que los
oaminos de seleccién de otro tipo comprenden las etapas selsctoras
ooneotsdas en serie 575-3 y se extienden entre los pares de entrada.
de tipos diferentes O y OTC, lLa disposicién selectora automitioa in-
oluye finalmente los circuites de control TH y TMi~4 oapaces de con-

trolar las entradas I, Oy las etapas seleotoras ST1,5; ST2,63 3'1'3,7
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y 874,8 mrespectivamente oon sl objeto de controlar el establecimien-
to do los caminos de Beleccién mencionados.
Las entradas & coneotor I, las etapss seleotoras ST1'-4'
. ¥ los cirouitos de linea LIC estdn interconsotados por los enlaces
230  a, by 0, & y e, mientras que las salidas de oconector O, las etapas
selectoras ST5-8 y lgs fbropoalea salientes OTC est&n interconsotadas
por los enlaces k, 1, my n, y 0.
Cada ung de las entradas de circuito conector, tal oomo
I del conector JUC se aoopla, por una parte a un terminal marcador
235 de entrada P1’ de este ooneotor; k4
por otra parte & tlerra por intermsdio de un rectifiocador
a diodo de desacoplamiento df11 y un ocontaoto de trgbajo hl de un ro-
levador Hr inoluido en el oirouito de oonacto.r JUC. Del mismo modo
ocada una de las salid._as de oircuito de conector tal ocomo O del conso—
240 tor JUC estd acoplada, por una parie a un terminal marcador de entra-
da Pl de este oconeotor, y
por otra parite a la tierra menclonads & través de un reo-
tificador g diodo de descoplamiento 4'12 y el oontaoto de trabajo men
olorado hls El bobinado del relevador Hr estd oonsctado entre la tie
245  r7a mencionada ¥y por una parte, un terminal de control de entrada QL
¥, por otra parte, un potencial de =48 volts & través de un contacte
h2, del melevador Hr. 0lada uno de los circuitos ds conector $al oomo >
JUC tiene por lo tanto dos termingles mercadores de emtrada Fl, Pl y
un terminal de oontrol de entrada Ql, estando los primeros, coneota—
250 dos a los terminsles de entrada y salida del oircuito de coneators -
Estos #ltimos terminales, se encuentran & su vez oonectedos a uno de
i28 enlaces a y a uno de 1'28 enlaces k respectivaments, Dado que hay
128 entradas de oirouito de oonsotor y f28 salidas de oirculto de oo~
neotor, estas entradas asf oomo estas salidas, pueden identificarse

255  ppr medio de un oddigo binario de 7 elementos s
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Segin se desprenders wés olaramente de lo que slgue yin Yomildl:

1. etapa selectora ST4 tiens 128 entradas que estdn ooneétadaa a

otros distintos de los i28 enlaces a, 256 salidas que estén ooneo-

tadas a distintos de los 256 enlaces by cuatro terminales marcado~

res de entrada y 512 medios seleotorss que tisnen oada uno un pri-

mer terminal de entrada ooneotado a una de las 128 entradas mencio~
nadas, un terminal de salidas oconsotado & una de las 256 salidas men
olonadas, y un segundo terminal de entrada, conectado a uno de los

4 terminales maroadores de entrada de la etapa seleotors STi. Cada

uno de estos medios seleotores, es capaz Si se aplica una sofial mar

cadora & su segundo terminal de entrada por intermedio de un termi~
nal marcador de entrada, de establecer una conexibn entre sus pri-
meros terminales de entrada y su terminal de salida, es deoir entre
un énlace a y un enlace be Cada uno de los medios sslectores, estid ,
oongtituido por un bobinade de relevader que est{ conectado en serie,
por ung parte, con un rectificador g diode entrs su primer terminal
de entrada y su segundo terminal de entrada, y por otra parte, oon
un contacto de trabgjo del relevador entre su primer {erminal de en-
frada y su terminagl de salida. Por a;jemplo; los medioa selectores
ilustrados de la etapa selectora S71 estén oconstitufdos por el bobi-
nado del relevador iar gue estd oonsotado en seris, por una parte,
con el dlodo reotifioador d'1. entre el enlace g ilustrado y el ter-
minsl mereador de entrada H, y por obtra parte, oon el oontacto ds
trabajo la entre el enlace & y ¢l enlace b que aparecen en los di-
bujos.

Debe obszexvarse que el mimero de medins salectores es
dos voces mayor que el mimero de salidas, debido al hecho de que los
torminales de salida de los medios seleotores, estin unidos dos a
dos segin se oxplicard mds abajo ocon referenmcia a la figura 2+ A4de~
mis, »debido a que los segundos terminales de cutrada de 512 medios
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selactores, estén conectados a los ouatro terminales mercadores de
entrada mencionados de la etapa seleotora STL, se forman de hecho
ouatro grupos que tienen cada wno 128 medios selectoros, estando los
medios selectores de cada grupo, conectados z un mismo terminal mar—
cador de entrada de la etapg selectora STl. Cada unc de esos grupos
de terminales marcadores de entrada, puede ser identifioado, por lo
tanto, por medio de un cbdigo binario de dos elementos.,

La etapa selectora ST5 tiene 128 entradas que estén co=
nectadas a diferentes enlaces k de los 120 mencionados, 64 salidas
que estén oonectadas a diferentes enlaces 1 de los cuales hay 64,
ouatro terminales marocadores de entrada y 51-2 medios seleotores, que
forman cada uno un primer terminal de entrada conectado & una de las
1.28 entredas mencionedas, un terminal de salida coneotado a una de
las 64 salidas menoionadas y un secgundo terminal de entrada oconecta=
do a uno de los 4 terminales maroadores de entrada de la etapa seleo—
tora ST5. BEstos medios selsctores son andlogos a los inoluidos en la
otape selectora STl, y el medio seleoctor ilustrado, estf constituldo
por ejemplo, po.r ol bobinado relevador Ikr gue e=st4 coneotado en se-
rie, por una parte, con ol diodo rectificador d'5 entre el enlace k
ilustrado y el tormiral marcador de entrada J de la otapa selectora
ST5 y, por otra parte, con el contacto de trabajo lk de Ikr entre el
enlace k y el enlaoe 1 ilustrados, El mimero de medios seleotores es
acho veces mayor que el mimero de salidas debido al heoho de que los
terminales do salida de los medios selectores estén unidos ocho &
ocho 86gin se explicard més abajo oon referemcia & la figums 2. Se
fom también 4 grupos que tienen también cada uno 1 28 medios seleo~
tores, ostando los medios selectores de oada grupo ocncotados a un
mizmo terminal marcador de entrada de la etapa Seleotora STS. Cada
uno d_e enos terminales marcadores de grupo o entrada puede, pox lo

tanto, identificarse también por medio Ge un cbédigo bimario de dos
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elementos.
El oircuito de oontrol TH tiens 256 terminales maroado-
res de salida y 128 terminales de ocontrol de salida, que estén co=
nectados a los 256 terminales marcadores de entrada y a los 128 texr-
mingles de control de entrgda Go los 1728 oircuitos de coneotor res-
pectivamente, FPor ojemplos ¢l oircuito de control TH tiene los teéx—
mingles marcadores de salida F2 y P2 y el ferminal de control de sali
da Q2 que estén coneotados a los terminales maroadores do entrada F9
¥ 1 y al terminal de ocontrol de entrada Q1 del circuito de consotor
JUC ilustrado a través de los conductores mercadores £y p y el con=
ductor de oontrol g respectivamente., El oircuito de ocontrol TH es
un cirouito marcador y em capaz de elegir y marcar, empleando me-
dios de tiempo (sincronismo) (no ilustrado) allf incluidos, uno in-
dividugl de sus 256 terminales marcadores de salida, justemente ocon
une individual de sus 128 terminales’de control do salidae Este olr-
ouito de oontrol o marcador inoluyen un primer circuito de seleocién
SC1 oaspaz de seleacionar el par de marcadores de terminales de sali=
ds y el terminal de control conectados al cirouito de conectar cuyo
o8digo binario de 7 elementos ha sido almacenado en SC1 y un segundo
oircuito de selsccién SC2 capaz de elegir uno individual del par ya
elegido de terminales marcadores de salida por medio ée un cbdigo bi~
nario que indioca gue =e trata de wung entrads o salids de oircuito de
ovonector almecenado en SC2 y para marcar mediante los medios de sine
croniamo menoiorados & los terminales marcadores de salida elegldos
¥y al terminal de control de salida ya elegidos Por ejemplo, el cirp-
cuito de seleccién SC1 es oapaz de elegir al oirouito conector JUC
ilustrado oerrando los contsotos de tradajo xy s; 4, oonectados a los
terninales narc?.dores de salida F2 y P2 y al terminal de control de
salida Q2 de TM, estando por su parte estos dltimos termingles, oo~

nectados a los terminales merocadores de exntrads Pl, Pl y &l terminsl
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de control de entrada Q1 de este cirouito de oonector JUC, El oir-

culto de seleocidén SC2 o8 ocapaz de elegir uno de los terminales mar—
oadores de salida F2, P2, eligiendc uno de los corresponiientes ocon-
taotos de trabajo T1, T2, por ejemplo Tl, y los mediocs sinoroniza=
dores son oapaoos de cerrar el oontaocto de trabajo elegido T. Do~
bido al oierre de los contactos de trabajo Tl y r, se aplica un poten
cigl marcador de ¢ 48 volts al terminal maroador de salida F2, mien-
tras que debido al ciserre de los contactos de trabajo T y t, se apli~
oa un potencial de oontrol de -48 el terminsl de oontrol de sslida

Debe observarse que los oontactos de Tl, T2, T son 0o~
mnes a los .1.28 terminales marcadores de salida mcoplados & las 128
entradas I, a los 1-28 terminales marcadores de salida soopiada.s a las
128 salidas O y a los 128 terminales de control acoplados a los 1 28
circuitos de ooneotor respectivamente. Una xealizacidn preferida del
invento, estos ocontactos estin constituidos por transistores,

De gouerdo con 1o que antecede se¢ desprende también gque
el olrouito ds control TM es solamente ospaz de slegir y marcar una
de las entradas de la disposicién seleotora, una entre el mimero to~
tal de los ‘i56 oentradas y salidas 6@1 oirouito de ooneotor;

Los oircuitos de oontrol Tdl-4 son snflogos entre sf y
ror lo tanto solamente e considera aquf el oircuito de control TMI.
Este oirculto de oontrol TM1 tiene 4 terminales marcadores de salida
que estén oonocotados cada uno por medio de oconductores marcadores a
dos termingles maroadores de enirada, uno en oada una de las stapas
selectoras ST1 y ST5. Por ejemplo, el terminal marcador deo salida
G est§ compctado a los terminales marcadores de entrada Hy J de las
etapas selectoras STl y ST5 por medio de log oconduotores msrosdores
g; El circuite de control T e capaz de elegir y marcar empleando
medios de sinoronismo (no ilustrado) iAn‘bemos, aquel terminal indi-
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vidual entre los termineles marcadores de salida, ouyo cédigo binardo
de 2 elementos se enocuentra almaccnado en T™Mle Por cjomplo, el olr=

cuito de control T cs capaz de elegir ol terminal marcador de sali-~

das G cerrandio ol oontecto do trebajo 1t y los medios de sineronismo

son ocapaces de maroarlo cerrando el contacto de trabajo T3, puesto

que debido al biem de ambos contactos de trabajo 1t y T3, queda apli

oadé una tierras marcadora .a esto terminal de contrel Go El oontaoto

T3 os oomin a todos los terminales mercadores de salida,

Los cizcultos de oontrol TMz-4 ostén dotados de terminales maros
dores de salida que estén oonsotados a los terminales marcadorvs de en
trada do los respectivos pares de etapas selectoras ST2,3T6, ST3, SI7
¥ S74, ST8 y son cada uno capaz de elegir y marcar uno de los termina-
los marcadores de salida y por consiguiente dos do los ferminales max=
cadores do ontrade de las etapas seleotores correspondientes,realizéne
dose las opermciones y marcacidn bajo control de medios simmnizadorea;

‘ La disposioibn selectora automidtica, progedentemente
descrita funcions segin so expresa a contimecibéne Cuando debe es~
tablecorse pof ejomplo un ca.miz;xo de seleccibn entreo una entrada de
eircuito dé consetor predeterminado, por ejemplo ;, o onlace o y un
ocirouito de 1inea predeterminado, por ejemplo LIC, o enlace e & tre~
vés de enlacos b a d, predeterminados, el o8digo binario de 7 eolemen-
tos que identifica este circuito de coneotor, #¢ almaoona em el cir-
cuito de oconoxién SCL del cirouwito de control TH, ¥l oSdigo binario
que indioca que se trata de una entrada de oirouito do oomector, se
almacena en el circuito de seloccidn SC2 dol circuito do oontrol TA[,
v los obdigos binarios que identifican los terminazles narcadores de
ealide corrcspondientas a los grupos a que pert'eneoen ostos eglacea
b & 4 5o almaconan en los circuitos de control TMl-4 respectivamonte.
Bajo ol oontrol de los ebdigos almacenados, los oircuites de selac—
cidn SC1 y ol circuito de control TM elige el cirouito de ooheotor
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JUC ilusirado cerrando los contactos correspondientes r, s y 4,

mientras gue el circuito de seleccidn SC2 elige el terminal mar=

cador de nalidas coxrespondiente F2 eligiendo el contacto de tra-
bajo Tl. Los oiréuitoa de control 'Ml-4 eligen torminales marca-
dores de salida correspondiente, mediante el cierre de los corres—
pondientes contactos, por ejempleo 1t en THML,

41 glmacenarse los o8digos menclonalios, s¢ ponen en marcha
los medios sincronizadorss. Iuego de un intervalo de tiempo pro-
doterminado que es suficiente pare el cierre de los mencionados
contactos ry 8, 1, 1t, los contactos T1 y T del eircuito de con=
trol TH se cierran durante un intervalo de tiempo predeterminado
suficicnte para el establecimiento del camino de seleccidn, es de-
¢ir para que éperen ias etapas seleotoras STl-4; mientras que los
contactos tales como T3 del circuito de conirol THl-4 se cierran
sucesivamenie durunte intervalos de tiemwo suficicnte para el fun-
cionamieﬁto de las etapas de selecoidn correspondientes. Por con-
siguicnte, un contacto de tranajoe T3 de un circuito de control
THl-3 se abre solamenie después de haberse cerrado el correspon=
diente contacto T3 del siguiente circuito dz control TM2-4.

Debido al cierre de los coniesetos de trabajo TL y »r, el po-
tencial marcador de #4080 volts. queda aplicada a la entrada I del
circuito de conexién JUC por intermedio de estos contactos de tra—~
bajo, terminal marcedor de salida F2, conductor mercador f y ter—
mingl sarcaedor de entirada Fl.

Por el cierre de los contactos de irabajo T y + el potencial
de conirol de -48 volts. se aplica al terminal de control Q1 de es—
to circuito de conectior JUC por intermedic de estos contacios de
trzbajo, =l terminal marcador de salida Q2 y el conductor de con-
trol ge ILe aplicacidén del poienoial marcador de ;48 volis. perma~

necc temporalmente sin efecto, pero debido a la aplicacidén del po-

- - -
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tencial de control de 43 wvolis al terminal dc control de entrads Ql
Y ror consiguiente s un extromo del bobinado del relevador Hr, este
Hltimo relevador se oxoita dado quo ol otro extremo de su bobinado,
gueda coneotado 3 tierras E1 olerre del oentacto de txsbajo Hl de
este relevador permanece temporalmenie sin efecto debido a qﬁe el
potqmial de 1z entrada I es de » 48 volts, y debido a la presencia
del diodo 4!'11, pero por el clerre del contacto de trabajo h2 el re~
levador Hr queda enganchado en =48 voltSe

Por el olerme de los ocontactos de trabajo T3 y 1t del olreui-
to de ocontrol Tl queds aplicada una tierra marcadora al correspon—
diente terminal marcador de salida O debido & lo oual el relevador
Lar se exoita en el oircuito siguiente: potencial de ¢48 volts. en
la entrads del circuito de conector I, enlace a, bobinado del rol?-
vador lar, diedo rectificador 4'l, terminsl marcader de entrada Hy
conductor marcador g, terminal maroador de salids G, contactos de
trabajo 1t y T3, tierra, Por el olerre delocontacto de trabajo la del
relevador lar cerrado, se ostablece una oonexién de seleccidn ontre
la entrada de conector I y el enlace b ilustmdo;

Debe observarse que &in cuando si el circuito de control TML
maros también al terminal marcador de entrada J de 1a etapa Se se—

leccidn STH, y €110 no tiene efecto zobre el estado del relevador

- Ikr dado que la salida de oircuito del oonector O no ha sido elegi-

da y marcada por el circuito de ocontrol TM,

De maners andloga a la descrita para el circuito de oontrol
TMl, cuando los medios de sincronizaoién cierran un oontaoto T3 del
cirouito de control T2, gueda aplicada una tierra marcadors al ter-
minal marcador de salida ya elegido y por lo tanio a uno de los ter—
minales maroadores de entreda de cada una de las etapas selectoras
572 y ST6, El relevador de la etapa selectora ST2 que estd coneo—

tado entre el conductor b marcado y el terminal marcador de entrads
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tremos del relevador estén conecotado a tiem;

Sin embargo, tan pronto como se abren los medios de sin-
cronizacién para cerrar al contacto T3 del oirouito de ocontrol TML,
el cortooircuito mencionado se elimina, debido a lo cusl el mencio-
nado relevador de la etapa selectora ST2 se excits en serie con el
relevador Lar entre el potencial marcador de «48 volts aplicado a la
entrads Iy la tierra marcacora en el oircuito de control T2e Asf
ge estableoe un camino de seleccidn entre esta entreda I y un enla-
cé ¢ por intermedio del enlace b ilustrado y dos relevadoress

De manera anfloga, los circuitos de oontrol T3 y T4 ocontro=
lan entonces el funcionamiento de las etapas selectoras ST3 y ST4 de
manera que finalmente ce establece un camino de seleccién entre la
entrada I y el relevador Cor. Ocurrido esto, los medios de sinoroni-
zaoidn se abren para ocerrar los contactos de TL y T, de manora que
el oircuito de control TM gueda en libertad de controlar el estable-
dmiento de otro ocanminc de selecciéne El camino de selececidn estable-
oido permanece sin embargo, establecido g oausa de que el relevador
Cor so mantiene excitado entre =40 y la tlerra comectada a la entrada
de compotor I por intermedio del oontacto deo trabajo y el diodo d'll.

Las figuras 2 y 3 de los dibujos que se ‘acompafian permiten
desoribir mis detalladamente las etapas selectorss ST1 y ST5 (figura
2) y su control por el circuito de control T (figura 5).

Con referencia varticularmente a la figura 2, la etepa s8leow
tora STL incluye 64 multiselectores idénticos, de los cuales solamen
te uno se representa en detalle, Este multiselector esté constituldo
por ooho medios seleotores constituidos cada uno por un bobinado de
relevador gue tiene un extremo conectado al anodo de un diodo recti=
ficador y por un contaoto de trabajo que tiene un extrema conectado

al punto de unibn de oste bobinado de relevador y este diodo recti-

of oo



500

505

510

515

520

525

18,
ficadors Bl oiro extremo dol bobinado de relevador, ol chtedo del Sl
diodo roctificador y ¢l otro extremo del contacto de trabajo cons=
$ituyen el primero_y segando toprminal Go entrade y o1 terminal de

salida de los medios sclectores respectivamenie. Por ejemplo, ung

do 1rs ohco medios selactorss estd comstituido por «1 bobinado de
relevador Ierl que tlent un exiremo conectado al dnodo dol diodo
rectificedor dl,1l y por ol contaoto de trabajo lal, conectado al

punto de unidn de larl, y dl, le Los ocho medios selectores mencio=
nados ostén dispuestos on una matriz de dos coordenzdas que tiene

dos filas y cuatro ocolumas y donde los primeros terminales de en=

trada do los medios selectorss de cada fila, es decir los otros ox-
tremos de los bobinados de relevador de cada.fils, estan oconsctados

a un conductor de fila; miontras que los segundos terminelos de en-

trada de los modios#selegtoros do cada oélumna, es decir los cétodos

de los diodos rectificadores de cada columna, estdn consctados a

un terminal marcador de sntrada a través de un conductor marcador

de columa o entrzda. Adomés, los torminales de salida de los me-

¢ios selectores de cada columna, es decir los oiros oxtremos de los

‘contactos de trabajo de los rclevadores de cada columng, se conectan

a un terminal de salida comin. M4s particularmente, los oiros ox-
tromos do los bobinados de relevador Lerl -4 y Le5-8 estén conecta~
dos a los conductcres de fila 21 y a2 respazetivamente; los cdtolos
de los diodos rectificadores dl,1, Gl,55e+e3 dlyd, 41,3 ootén eoncc-
tadon a‘los terminales marcadores de cnirada Hl=4 por intermedio de
los conductorcs marcadores dc columna o entrada ¢l & ¢4 respectiva—
montes y los otros exirenmos de los contactos de trabajo lal, a5 y
la4g, 1a8 de los relevadores Larl, lar5, a Larg, estén consctado a
los terminales do salida comuncs bl a b4 respectivamento. Estos
Altimos terminsles de salida estén conectados a cuatro de los 256

enlaces b quo conducen 2 la ctapa selectora gdyacente ST2, mientras
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que los cuairo conductores marcadorcs de columna o entrada cl-cd
estén conectados a los 4 conductores marcadores de salida gl-g4 del
s cuito de control Tl respsciivamente. Del mismo modo los 4 con=
ductores de columne de ceia uno 49 log otros selectorss incluidos
en la etape selectora ST1 ostén concotados g estos oconductores mar-
cadores gl-g4 que estdn por lo tanto, concctados cada uno a 64 con~
ductores de columne, wio on cada uno do los selectores, scgin indica
la flechs multiplicadoras Dos dos conductores de columna al=-2 conge
tituyen enlaces a y estdn concctados a las entradas I1-2 de dos cir~

cuitog de concetors Del mismo wmodo, los dos conductores de fils de

ads uno de los soloctofes restantes inclufdos on la etapa selsc—

tora ST1 sstdn conectados a estos conductores marcadores glegd, que
por lo tanto estén conectados cada une a 64 conductores de columna,
ahgazén de uno en cada wno 4d¢ los selectores, segin indica la fle=-
oha multivlicadora. Los dos conductores de £ila alw? comstituyen en-
lacos a y eatén conectadoz a las entradas [1-2 de dos cirouitos oo-—
nectores. Del mismno modo, los dos conductores de fila de cads uno
de los selectores restantss incluilos en lz otapa seleotors STi
coﬁstituyen enlacos & y oatédn ooneciados a las entrades de otros dos
circuitos conectores, habiento en total 128 do esos ocircuitos conec=
torege

Ie ¢tapa selactora ST§ incluye 16 selzciores idéntices de loas
cuales uno solo se ha reprosentado en detallas Bste selector estd
constituido por 32 medios selcctores que son idénticos a los medios
selectores de la otapa selcctora STl y que ogtén dispuestos en une
patriz de dos coordenazdas con ocho filas y ouatro columnss. Los
gﬂfos exbremos de los bobinados de welovates Liil-d a Ikr29=32 es-
tén concctados a loé conductores de fila k1 & 18 respectivamen?e; los
oditodos de los diodos rectificadores 45,1, +.,45,29 a 45,4 111,

45,32 estfn conceotados a los conductorés do columna el a e4 respecti-
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vamente; y los otros extremos de los coviactos de trabajo lkl,..
129 2 lkdyees, 1k32 ostén conectados a los terminales de salicda
comancs 11 a 14 respectivaumente, Estos $1tinos terminales de g3~
lica, ¢stdn conectados a cuatro de los C._’, enlaces 1 que ;:onduoen

560 a la etapa selcctora adyacente ST6, miegtras que los 4 conductores
de columna marcadores de entrada sl-ed que terminan en los texwi~
nalos marcadores de entrada J1-4 estén ogpootados a los 4 condue~
tores marcadores de salida gi—g4 del circg;to de oontrol TM] res-
pectivamente, Del mismo modo los 4 aonduoto?os de oolumng 4o oéda

565 uno de los otros selectores incluidos eu la etapa selectors 875,
estén concctados & estos conductores marcadores gl-g4 que estén co-
nectados cade uno & 16 conductores de columna, uno en cada uno de
los seolegtores sopin indica la flecha do zzmltiplicaci_ién. Los 8
conductores de fila k1-8 constituyon enlaces k y estén conectados -

570 & las salidas ol-8 de ocho cirocuitos de conector. Del mismo modo
los 8 conductores de fila de cada uno do los selcotores rogtantes
ineluidos on la ctapa selcctora ST5 constituyon enlaces k y ostén
concctados a lan salidas de otros ocho cirduitos de conector del
ntmero total de 128 circuites de conectof.

575 Con refercncia principalmonte & la figura 3, el circuito de
control TMl estd comstituido por un circuito de almacenamiento de
oddigo CSCl y por un cirouito do sclecoidén o decodificador DC1l.

Bl ocirouito decodificador DCL esﬁé constituido por cuatro medios
seloctores que estéy constituidos cada uno por un bobinade de re-
>80 levador que tiene un oxtremo conectado &l &nodo d¢ un diodo reoti-
ficador y por un contacto do trabajo que tiene un extremo coneota-
do a tierra por intermedio del contacto de trebajo T3s El otro cx-
treno del bobinado de relevador, sl cdtode del dlodo rectificador
¥y el olro extremo del contacto de trabajo, constituyen los teormi-

565 nales de entrada primoro y segundo y terminal ue salida de los
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medios selsotores rospeotivamante; Por ejemplo, todos los cuatro
medios seleoctores estén constituidos por el bobinado de relevador
Ltrl, uno de ouyos extremos estf coneotado sl &nodo del diodo reo—
tificador T1 y por el contacto de trabajo 1tl que tisne un extre~
mo coneoolado & tierra por intemedic; del mwencionado contacto de
trabajo T3s Los auatro medios selectores mencionados es.;tén dig-
puestos en ung matriz de dos coordenadas que tienen dos filas y dos
oolumas, Alll los primeros terminales de entrada de¢ los medios
selectores de ocads fila, es deoir, los oiros extxemos de 108 bobiw=
hados de rslevador de cada f£ila, se oonectan a un oonduotor de sg~-
lida; los segundos termingles de entrada de los medios seleotores
de ocada columa, es decir, los odtodos de los dlodos rectificado-
res de cada columna, ea’c&ﬁ conectados a un oonductor de columa,
¥y los termingles de salida de los medios seléotores, es deoir, los
otros oextremos de los contactos de trabajo, ostén ocomeoctados a los
ya mmiom;ulos conductores marcsdores do sslida gl-gde M&s parti-
cularmente, los otros extremos de los bobinados de relevador Litrle2
¥y L‘tl"H estdn oonectados a los conductores de fila u y v respeo~
tivamente; los cdtodos de los dl, d3 y d2. d4. ostén oonectados &
los oonduotores de columna x e y respectivamente, y los otros ex=
tremos de los contactos de trabajo ltl~4 estén consotados a los
conductores marcadores gl=4 respeotivamsntes

BEl circuito de almacenamiento de o6digo CSCl inoluye dos
dispositivos biestables de almacenamiento de cddigo BS1 y BS52 y
un dispositivo biestable de habilitaocién BS3, encontréndose normal=
mente sstos dispositivos biesigbles en su condicién Os Ia salida
0y la salida 1 del- dispositivo biestable BS1 est&n conectadoas a
los conductores de fils u y v del oircuito decodificador DC1L
respectivamente, la salida O del dispositivo biestable BS2 estf

coneotada al conductor de ocolumns x, mientras que ol oonductor de
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oclumna y c8t4 consotado a un primer torminal de la compuerta "
G; ouyo segundo terminal ¢8t4 conoctado & la salida 1 del disposi-
tivo biestable BS2 y cuyo tercer terminal est§ conectado a la salida
1 del dispositivo biostable.BS3, Los dispositivos biestables BSl y
ﬁSZ son capaces de almacenar el cddigo de dos elementos guo oaran_ate-
rizan & uno de los cuatro conductores mercadores de salida gl-gdy €8
dooir uno de los ouatro grupos do 64 onlaces b o uno de los 4 grupos
de {6 enlaces l. Un olemento do este oddigo do dos elementos queda
de esta manera almacenado en BS1l; miontras que el otro elemento se
almacena en BS2, El dispositivo biestable de habilitacién BS3 pasa
a su condicién 1 cada vez que se almacens un ob6digo en el dispositi~
vo biestable BS1 y BS2, por la resén que se explicars luego.

Debe observarse que las etspas sclootoras ST2, 3, 4, 6,

75 8 ¥ los olrcuitos de control TM2-4 estén construidos de manera

anédloga & las etapas soleotoras ST1,5 y el control TMl respectiva=-
mento; Bl circulto de control TH ests conséituido por una plurali-~
dad de 256 medios seleotores quc estén dispuostos en. una meiriz de
dos ooordenadas o individualmonte provistos de ires contactos de tra=-
ba,‘;jo, tales como r, 8, t-de la figura 1, estando los contactos de
trabajo correspondientos ds todos estos medios selectores conectados
a tiorra por intermodio deo los contsctos de trsbajo commes de Tl,

T2 y T respootivamente. Tampoco se ilustran los modios de simcroni-
zaoidn inoclufdos on lomcirouitos de control TH, TMl-4,

Con referencie a las figuras 2 y 3, el eatablecimiento
preoodeontenonte dosorito de un camino de selscoidn entre una entrada
predeterminada de oircuito oonoctor y un ciroulto do linea predeter—
minado & travdés de las etapas selectoras STl-4, se describe mas do-
talladamento on lo que sigue, dentro de lo que se refieore g la otapa
soloctora ST1 y al circulto de oontrol TML, suponisndo quo se alma—~

cenan ¢8digos en los oircuitos do control TM y ™0,
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Bajo o1 coutrol dcl 06digo almcenado on 61 olrouito LAmiiul;
de control T y d¢ los medios de simronizacién alll incluidos;-ee
oonecta un potencial de 1» 48 volts. a la entrada Il de un circuito
ooncotor, y ds allf al oonductor de fila al de la otgpa selectors
S‘I‘l; de la manera descrita mds arribe con referencia a la figura 1
de los dibujos que 8O acompaiiane

Bajo el control del cddigo almacenado en los dispositi—
vos biestables BS1l y BS2 deol circulto do almacenamiento do obdigo
031 del circuito de oontrol THl, el cirouito de meleoccién o eiroui-
t0 decodificador DC1 del cirouito de control TML olige uno de sus .
ouatro conductores marcadores de salida g1-4; Por supuosto, si se
supone por ejemplo gue los dispositivos biestebles BS1 y BS2 se ‘ha.n
llevado a sus condlciones O y 1 respectivamento, seguido por la 6013
oaolbn del dispositivo biestable BSS en s oondicién 1, el conducior
de fila u es activado y el oonduotor do columna x es desaotivado. En
oonsecuencia, ol rclevedor Ltrl se excita on el circuito siguicnte:
conductor de fila u o8 activado, bobinado del relevador Litrl, diode
dl, oconductor de columna dosasctivado x; De manora anfloga ocuando
los dispositivos bicstables BS1-2 se encuentran en las condiciones
0,05 1,1 y 1;0, los relevedores Ltra; Ltr3 y Ltrd estén excitados,
pudiondo solamente cirouler corriente hacia la salida 1 desaotivada
del dispositivo blestable BS2 cuando ol dispositivo BS3 que comtrola
la compuerta G se encuenira en su condicién 1. Se reguiere entonces
ls compuerta G dado que sn la ocondicién de reposo ¢ oondicién O de
los dispositivos bicstables BSl y BS2, ol relevador Ltr2 operaria en
el ciroulto siguientes conductor de fila activada u, bobinado del ve—
levador Ltr2, diodo d2, conductor de columna desactivado y.

Debido &l Pfuncionamiento del relvador Ltrl, el contacto
de trabajo Ltl se oierm; y luego ol contacto dc trabajo T3 es cerra-

do durante un intervalo de tiempo prodeterminado por los medios de
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se aplica una tierra mercadora al oonductor marcador de salida gl
por intermedio de los oontactos de trabajo T3 y 1tl, y de allf a un
confuctor de columna de cada uno de las 64 seloctoros do 1a eiapa
solectore STL 7 & un conductor de columna de cada uno de los 16 seleg
tores de la otaps séleotora ST5, més particularmente a los torminales
marcadoros do entradg Hl y J1 ¥y & los oo;ﬁuctores meyosdores de coe
lumna de entrada Sl y ols Debido a esto, ol relevador Lerl ds la
etapa goloctora ST se excite on el oircuito siguientes potonoial
maré?c’s.or de o 48 voltse acoplado e la entrade Il, oconductor de fila

al, bobinado dsl relevador lLarl, dicdo dl,1, conductor de columa

¢cl, conductor marcedor dc salidas gl, contactos de trabajo 1tl y T3,

tiorrae Dobido ol funcionamionto del relevador larl, el contacto

de trabsjo lal so cierrs y por consiguiente la entrade Il gqueda co-
nectada al enlace b quo lleva el simbolo bl y que conduce a.la etapa
selectora ST2 a través del bobinado del relevador larl.

Finguno do los relevadores de la etapas sclootora STS que
estdn acoplados 2l comductor de ocolumna el pucde funcionar, dado que
ninguno de los conductores de fila o enlaces k ﬁe esta etapn seleo-
tora se emuentra activadoe ‘ .

En la disposicién selectora automitica desorita, los ter-
minales merccdores do salida del oircuito de ocontrol THMl ostdn coneo-
taucs cada uno a dos torminales marcadores de entrads, uno do cede
une deo las ctapas solectoras ST1 y STSQ Egte control simlidnec de
astaé etapas sclectoras que pertemccen a caminos de seloocidén do i~
yos diferantes; es posible solamonte decbido al hocho do que el oir—
oulto do control TM es capas de marcar solamente una de las entradas
de estos oaminos, es decir, una de las 256 entradas y salidas de oo~
neotor a la vez, Por supuésto, solo en estc oaso sc estableoce un ca-

mino de melooccidn por voz., Es evidonte que debido a que todos sus
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t torninales marcadores de salida so proveon en comin pare dos termin Y
nalos maroadores dc cntrada de las etapas selcctoras ST1,5, el oirw
ouito de control TM1l resulta mlativamnté simples Lo mismo pueds
decirse de los ciroiitos de comtrol TM2-4e '

7{ 0 | El estableoimiento similtdneo de dos oaminos de selec-
0ién diferente a la vesz podrfa ccurrir, por ejemplo, si el ocirouito
de control Tl controlara simlténeamente una de las otapas seleoto~
ras que interconectan las entradas del olrcuito de oconector y los |

' oii;;'uitos de linea y vna do las 4 etapas selectoras gue intergonso=

A715 tan estas mismas entradas de circuito de conector y oircuitos tromoa-
les entrantes. En lugar de proveer dos ocircultos de control diferen-
te de THl en este oaso, results preferible en cambio mantener un oir-
ouito de control tnico TMl y dotarlo de un mimsro de conduotores mar-
cadores de salida igual a la suma de los conduotores marcadores de

720  entrads de las etapes seleotoras a ocontrolars Por ejemplo, si esta
suma es igual a 32, puede emplearse el circuito de control TML que
miestra la figure 4. Con referencia prinoipa mente a esta figura,
el oirouito de control Tl incluye qoa oircuitos de almevenamiento
de o8digos individusles OSCA y (SCB, dos circuitos individuales de

725  deocodificacibén o selecoiéh DCA y DCB, un circuite comin d¢ decodifi-
omcidn o seieccién DCABy dos circuitos de verificacidén individuales
CCA y CCB, y un oircuito comin de verificacién CCAB, estando los oirw
ouitos de verificacibn asociados al oircuitc decodifiocador comin
DCAB, Los cireuitos CSCB, DB y CCb estﬁn representados por un blow

730 que finico Ce A

4 El circulto de almacenamiento de obdigo CSCA incluye ocin-
co dispositivos bisstables ds cb6digo BS1-5 y un dispositivo bieostable
de habilitacién BS6. Los dispositivos biestables BS1-5 sirven para
almacenar cada uno un slemento distinto del cdigo binario'de 5 ele-

'%35 mentos que oaracteriza a los 32 conductorés marosdores de salida pre~
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cedentes y estin dispuestos en un primer grupo de tres dispesitivos
biestables a saber BS1l-3, y on un segundo grupo de dos disposi v\oa
biestables, gue son 1384-5;

El odrouito de elmacenamiento del o8digo CSCB es idén-
tico el oirouito de almacenamiento de o8digo 0OSCA y por lo tanto no
se, ilustra detalladamente.

El ciroulto decodificador 2CA inoluye 13?. compuertas “Y¥
G1-8 y G9=12 controladas por los dispositivos biestables BSl~-3 y
BS4~5 respectivamente, Por ejemplo la compuerta "Y" Gl es acondi-
cionads por las salidas O de los dlspositivos biestables BSl-3; la
compuerta "Y* (8 es acondicionada por las salidas 1 de estos dispo-
sitivos biestabless la compuerta "Y" (9 es scondicionada por las sa~
lidas O de los dispositivos biestables BS4-5; y la ocompuerts Y%
G12 es acondioionada por las salidas 1 de estos dispositivos blesta=
bless ILas compuertas "Y' Gl y G9 son ocontroladas ademAs, por ls Ba~
lida 1 del dispositivo.biestable BSé, Las salidas de las oompuertas
WYY ol=l2 estén oonectadas a los relevadoreg Rar—-Rir por intermedio
q_f.un amplificador no ilustrado respectivamente, controlando los oon
*;aotos ra-rl de estos relevadores al cirouito decodificador DCAB por
intermedio del circuito de verifioaoiln CCAe

El oircuito deoodificador DCAB incluys 32 medios seleo—
tores que estén dispuestos en una metriz de dos ooordenadas oon oua~
tro filas y ocho oolumase. Oada uno de estos medios seleotores, es~
t& oonstituido por un bobinado de relevador que tiene un extremo oo-
neotado al &nodo de unm diodo rectificador y por un ocontacto de tra=
bajo que tiene un extremo conectado a una tierra maroadora mediante
el mencionado contacto de trabajo 73, El otro extremo del bobinado
de relevador y el odtodo del diodo rsotificador y el otro extremo
del contaoto de trabajo de'cada medio selector constituyen el prime-—
20 ¥ el segundo de los terminales de entrada y el terminal de salida
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de este modio selector respectivamentes Por ¢jemplo, uno de los me- B
dios seleotorés estd constituido por el- bobinadé de relevador Lirl

que tiene un extremo coneotado al &nodo del diodo restifiocador dl y
ror el oontaoto de trabajo 1t1 que tiene un extremo occnectado g tie-
rra marcadors, medisnte el ocontacto de trabajo T3; Los primeros ter
minales de entrada de los msdios seleotores dispuestos en cada fila
gue oonectan a un conductor de fila i1, ssey 11} los segundos terml-
nalee de entrada de loz modios selecotores dispuecstos en cada oolumna
26 aonectan a un oonductor de columms al, s«ey hlj y los torminales
de salida de los 32 medios selectores se conectan & los 32 conducto~-
res maroadores de sglida gl-32 respectivamnte; Por eﬁgmlo, los
otros extremos de los bobinados de los relevadores Lirl, seey Litr8

dispuestos en la primers fila estén conectados al oonductor de fila

- i1; ol odtodo de los diodos vectificadores dl, «e.d25 dispuestos en

la primera ooluma estén oconeatados al oconductor de columna alj ¥y

los otros extremos de los contactos de fraba,jo 1t1=32 estén conscta=-
dos a los ocomductores marcadores de salida Gl-32 respeotivamenteQ

El oirouito de verifiocacibn CCa incluye dos cirouitos potenoiombtri-
cos, El primero esti conmstitufdo por las resistencias Rl, Ra,., Rh
que estén coneotadas en serie oon un ocontaoto de trabajo zl de un
relevador de ocontrol 2Zr (no ilustrado) entre tierra y un potemiai

de 48 volts, las resistencias Ray eesy Rh ocorresponden a los rele-
vadores Rar, ... Bhr respectivamente y estén ocada una coneotada en
paralelo oon el contacto de reposo de los eontactos ds inversién del
rapevador oorrespondiexrte; los contaotos de trabajo d.é estos contgo-
tos de inversibn egtén conectados cada uno & un respectivo oohduotor
de colums &l, ve., bl del oircuito decodifiosdor DCAB por medio de
las respeotives resistencias R"a, +..; R"he El punto de unibn de las
resistencias Rl y Ra se ooneota al eircuito deteotor de potenoisl
PDl. El segundo oirouito potenciométrico esid constituide por las
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28, ,
resistencias R2, Ri, eseey Rl que estén coneotadas en.serie oon \m\‘-\-m’wm
contacto de trabajo 22 del relevador de comtrol Zr ontre un potencial
de # 48 volts, y tierra. las resistonoias Ri, ... Rl oorresponden a
los relevadores Riry eee Rlr respectivamente y estén ocada una oonec-
800 tada en paralelo con ol oontacto de reposc y un oontaoto de inver—

8i6n riy eesy rl del relevador correspondientee Los ocontaotos de
trabajo ds estos contactos de inversidn estan concotados oada uno a
un respectivo oonduotor de filg il, ;.., 11 dsl circuito decodifiog=-
dor DCAB, El punto de unibén de las resistencias B2 y Ri estd coneo~
805 tado al oircuito deteotor de potencial PD2, 4
El cirocuito de verificacidén CCB es idéntioco al cirou:}to
de verificacidn CCA y por lo tanto, no se ilustra detalladamente,
exoepto que es controlado poxr los contactos 2'1 y z!2 de un relevador
de control Z'r (no ilustredo)s Los relevadores Zr y Zir forman par-
810  te de un oirouito de exclusién obvio que evita que ambos relevadores
sean operados simuliineamente., Debe notarse que los oontactos zl,
22 y 2'l, 2'2 (no ilustrados) se proveen en comfin para todos los oir
cuitos de control TM y TMl~4, y que cads uno de los relevadores por
) ejemplo Zry e excltado por los medios de sinoronizaocibn segin los
845  obdigoes insoriptos en los oircuitos do almacenamiento de obdigo de
™™ y TMi-4, siendo posible el funcionamiento de un relevador de pune
to de cruoe de estos oircuitos de control, solamente después del oig
rre de zl y 224 |
El cirouito de verificacibn CCAB incluye un oirocuito po-
820 tenoiombtrico que estd oconectado entre un potencial de ~48 volis. y
tiexra a través de la resistencia R}, las resistenocias Rii, ... R'l;
los bobinados de los relevadores Ltrl=8 ..., Ltr25=32, los diodos
rectificadores de dl-~8, ees 825-32 y las resistencias Rla, eeey R*h;
estando el yunto de unidén de la resistencia ﬁ3 Y B'i, eeey R'1 oOneg
825  tado al deteotor de potencial PD3. Estos diodos rectifioadores impi
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den normalmente que oiroule corriente desde la-tierra menciorada —
hasta el potencial de -48 volts,

Son valores preferidos de las resistencias menoionadas
10 kilohms, excepto R"a hasta R"h qus preferentemente tendrén 1,1
kilohms, respondiendo el deteotor de potenom PD3 a un valor de po-

tencial de aproximadamente =32 volis. y mores; ‘

Con referencia principalmente a la figura 4 el oirouito
do oontrol TMl ecciona segin se expreea & oontimaoiom Cuando ‘Be
debe marcar uno de los 32 conductores marcadores de salida gl=-32, ®e
almacena el correspondiente 08digo binario de 5 elementos en el dis-
positivo biestable BSl~5 del almacén de oddigo CSA, y el dispositive
biestable de habilitaoién BS6 se hace pasar a su condioién 1. Por
consiguiente, se po#en en marchs medios de simronizacién debido a
1o cual funciona el relevador de contrel Zr lo que impide el funcio-
namiento del rele/t;ac}.or Z1y, Cuando ol o8digo e8 por ejemplo, 00011,
los dispositivod biestables BSl-5 permanecen en su ocondioién O, mien
tras que los di;sposi‘aivos biestables BS4-5 basoulan hacia su oondi=-
cién 1, Por corsiguiente, las salidas de las oompuertas Gl y (12
son activadas de manera que se exoitan los correspondientes releva~
dores Rar y Rlr, Por el cambio de pésioién de los ocontactos rl; Y
Ltr25, es operado en el oircuito sigulente: ti_erm; ocontaoto de traze
bajo 22, ognta.oto de inversién rl de posicifn de tradbajo, conductor
de fila 11, bobinado del relevador LtrZS', diodo rectifiosdor 425,
conduotor de columns al, rosistencia R"a, contacto de inversidn ra
en su posicidén de trabajo, oontéoto de inveraién b, ee., 7k (N0 -
ilustrados) ¥ rh en su posici{m de descanso, contacto de :tra.bajo zl,
potencial de -48 volts., Por el ocierre del contacto 1t25, el condug
tor marocador de selida g 25 se ooneota al contacto de trabajo abier—
t0 Tj que luego es cerrado temporalmente por los medios de sinoroni~

zacién mencionados para splicar la tierra marcadora a oste conduotor
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marocador g25;

Ia finalided del oirouito de verificacién CCA os verifi-

car si solamente un relevador del grupo de relevedores Rar-Rhr y so-

lamente un relevador del grupo de relevadores Rir=Rlr han sido exci-
tados, En efecto, ouando este es el caso, por ejemplo para el grupo
de relevadores Rar-Rhr, el detector de potencial FD queda comsotedo
al punto de unién de la resistencia Rl y una sola de las resisten=
oias idénticas Ra, .« Rh, estando ambas resistencias oonsotadas en
gserie entre tierra y ~48 volts. En este caso ol detector de poten-
oial PD1 no reacciona al potencial resultante, En oambio, cuando
ninguno o mis de uno de los rolevadores del gxupo de relevadores Rar=
Rhr han sido exoitados, el deteotor de potencial PD1 reaccions al pg
tencial resultante gue a.pa.:;ece en el punto de unidn mencionado, dade
que ninguna o mas de una resistencia Ra,' eeey Rh queds coneotada en~
tonces entre tierra y ~48 volts, en serie con Rle El deteotor de 1Q
tencial PD2 tiene funcidn andlogs a PDl.

Con respeoto al circuito de verificaoidn CCAB se obser—
va primero que el estado de detector de poiencial PDﬁ se consulta
solamente cuando no est4 en posicién de trabajo el ocirouito decodifi
oador DCAB, En efecto, cuando se encuenirs operado un punto de oru~
ce del olircuito decodificador DCAB por ejemplo el relevador Itrl, el
detector de potencial PD3 ezt coneotado al punto do unidén de las re-
silstencias R} y Ri que estén ooneotadas entre baterfa y tierra, es
declr a un potencial de =24 volts. Esis potencial es sufioiente pars
aocionar 2l deteotor PD3 que no €6 hayan presentado defeotos en el
oircuito deocodificador, Debe observarse aqui que la intensidad gue
olroula por el mencionado potenoiSmetro Rs,lki no influye sobre la
oondicibn de trabajo del reléevador Ltrl. Sin embargo; ouando en el
olrcuito decodifiocador DCAB que no se supone operado, uno de los dio-

dos rectificadores estd en ocortocircuito, por ejemplo dl, puede oir-
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sular corriente en el cirouito siguientes tierra, resistencis Rla,

R

oonductor de oolumma al!, diodo rectificador dl, en cortocircuito,
bobinado del relevador ILirl, conductor de fila il, resistencias R'i
¥ R3, baterias =48 volts. Debic}o a ello, ol potenoial ds punto de
unién de la Tesistenois B3 y R'i resulta igual a ~32 volts. aproxi-
madamente, lo que es sufioiente para accionsr el detector de poten—
cial PD3. A4si, puede detectarse la presencia‘del diodo rectifiocador
dl en oortocirouito,

Ia presencia de un diodo reotificador en oircuito abier~
to se detecta por el hecho de que el correspondiente relevador latl-
32 no opera al activar los oorrespondientes oonduotores de fila ¥ 09
lumna.

En lugar de considerar el circuito de verificacibn DCAB
como 86 he descrito, puede decirse tambifn que ocorresponde a una
pluré.lidad de impedancias asimdtrioas constituidas por diodos recti-
ficadores y dispuestos en log puntos de oruce de una natriz do dos
coordenadas que tiene una plurslidad de conduotores de fila y ocolum-
na ily eeey, 11y ai, eee hl, siendo cada par de conduotores de fila
¥ columna capaz de scoplarse a través do los polos de la fuente de
corriente contima (;cierra.; =48 volts.), con ol objeto de modificar
el estado de la impedancia dispuesta en sl punto de cruoce de este p

var de oonductores, En este oirculto de verifiocacién DCAB, cada par

de oconductores de fila y columa e¢stéd coneotado en serie oon las re=-

sistencias B33 R'1, esey; R'6j R'a, ses ontre los polos ds otra fuen=
te de oorriente contfmua (=48 volts. tierra) de polaridad opuesta a
la primera, de manera de no influir sobre el estado de las impedan~
clas asimbirican. Este clrouito de verifiocacidn incluye ademis, me-
dios deteotores PD3 asociados con dichas resistencias para deisctar
todo gumento de la intensidad que las atraviesa y que supere un va=

lor predeterminado, debido por ejemplo a un cortocirouito en una de
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las impedanoias asimétricas.

£l menciorado ocircuito de oontrol T presenia gran se-
@a.rida.d, En efeoto; debido al hecho de gque incluye dos oircuitos
de almaocnamiento de oédigo CSCA y CSCB, dos oirouitos deocdificado~
res DCA y DCB y dos cirouitos de verifiocaocién CCA y CCB, el cirouitoe
docodificador finico DCAB puede ser controlado ya sea & través de
cSCA; DCA y CCA o a través de OSCBy DCB y 0CB. Se evite el control
simltdneo dobido a la existencia do los relevadores Zr y Z'r. Ademés,
un diodo rectificador en cortocircuito o ciroulto abierto en ol oir-
ouito deocodificador Gnico, que estéd construido oon elementos my se-
guros; a;fec‘ba. solamente al punto de cruce correspondiente del olr=
ouito decodificadors

El circuito de control Tl mensionado se construye tame
bién de manere eoonémica aiin ouando #e considera solamente el cire
ocuito de almacenamiento de obdigo CSC4, el oimuitQ deoodificador
DCA y 61 ciroulto decodificador DCAB, En reslidad, debido a la pre-
sencia de estos dos oirouitos decodificadores, el presente oirouito
de ocontrol TMl es mucho mis simple que si incluyera un dnico oiroui~
to decodifioador, dado que este dltimo deblera comprender 32 compuer
tas cada una oon 5 entradas oonectadas a las salidas do los disposi~
tivos biestables BS1=5 y provista oeda una de su salida acoplada a
uno diferente do los 32 relevadores Ltrl-v32; En eate oaso; no sola-
mente €o requiere meyor mimero de entrada do oonniuerta que en la rea-.
lizacién do la figura 4, sino que dado que oada compuerta dsbe ser
oapaz de sccionar &l relevador correspondiente, es necesario inoluir
un amplificedor de potencis entre ocada salida de compuorta y el rele-
vador oorrespondiente, de manera que tambisn el mimero de amplifioca=
dores de potenocia neoesar;os, es may superdor gue en el presente oir-
ouito de control. Ademss, el control directo de los relevadores

Lirl=32 trae oconsigo ol imsonveniente de gque ocuando se emplean tran=—
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sistores para los amplificadores de potenoia menoionades, no se aséi;;:‘;:vw

gura huen deszcoplamiento entre el circuito de almacenamiento de o6~
éigo y-el circuito degodificador. En el presente circuito de con-
trol, cada salida de oompuerta controla un relevador suxiliar que
por su parte conirola al cirouito decodificador DCAB a-través de un
contacto de trabajo de manera que se obtione un desacoplamiento exe
oclentce Adords. estos rolovadores guxiliares, forman parte do oir-
cuitos de verifioacidn de obddigo, do aocuerde con lo cxprosado de ma~
nera que lleran una doble funcién,

En lo que antecedc se ha descrito de que mansra se almg~
oénan los obdigos en los circuitos de control THMl-4, debido a lo cuagl
funcionan allf los relcovadores de puntos de cruec, por lo cual los
medios de sineronizacifn oierran sucesivamente log contactos dq tra~
bajo de sincronizacibn, tales como T3 de estos circuitos de control,
Ello significa que ol contacto do trabajo de cada relevador de pun—
to de cruce oerrado, se cierra en ¢l momento en que ningunc de los
dos termineles a intercongotar de esa manera, se enouentra acoplado
a una fuento de oorriente continua, la comsecucncia de ollo es que
la duracién de eostos coataotos de trabajo do relevadores es slevado
on comparacién econ las disposiciones en quo eada uno de cstos oon-
taotos interoonectarian terminales de los cusles uno 3o encuentra
siempre conectado é ung fuente de corriente contimuae”

En lugar do cerrar sucesivamente los ocontactos de traba-
jo de sineronizaocidn, tales ocomo T3, de log circuitos do control
Til=-4, los mpdios de sinoronizacién pusden corrar tambifn simulté~
neamentc ostos oontactos, dado gue ello no afecta al funoionamiento
sucesivo de las etapas selectoras. Para mantener la ventaja Gltima-
mente mencionada de la larga duraoidn de los ocontactos de trabajos
del relevador de puntos de cruce, s Dpor lo tanto absolutamente necs-

sario cerrar todos estos ocontactos de trabajo de los relevadores an-
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tes del olerre simulténeo de los ocontadtos de {rabajo do sincroni~ el

zaolén, dado que de otro modo, cada uno de los contaotos de trabajo
del relevador interconectaria terminales de los cuales uno se encuep
trg ooneotado siompre a una fuente de corriente continua. Ello sig-
nifics que todos los obdigos gue controlan el funcionamiento de los
relevadores corresporiienties deben insceribirse en sus respeotivos
ciroultos de slmacenamiento de cédigo de los oircuitos de control
-4 ;ientro de un intervalo de i{iempo relativamente pequaﬁo; Por
ol oontrario, procediendo en la forma descrita mis arriba.; el alma-
cenamiento de los cbdigos en los circuitos de control, més partiou—
larmente en los circuitos de contrel TH2=4, se puede retardar sin
rexder la ventaja menoionadas Tal retardo puede ser exigido por la
fuente de la cual prooceden esos c&digos;

Ademds es indudable que pueden llevarse a le prhctios,
machas realizaciones ampliamente diferentes de la presente inveneifn,
péro siempre y cuando s8in apartarse de los principios fundamentales
gque se especifican claramente en las oléusulas reivindicatorias que
Bigueén a contimacidne

Egste invento corresponde a una solicitud de patente for.\-
milada en Holanda el 23 de Enero de 1967, sefiglada oon el N®. 6701054
Y se acoge, por lo tanto, a los bencfioclios gue otorgan los convenios

interngcicnales vigentes;

Los puntos de invencidn propia y mieve que se. presentan
para que sean objeto de esta patente de veinte afios son los siguien—
tess

1-.- Un sistema eutomftico de conmutaoién con un mimero de
mtradas de diferentes tipos, por ejemplo, circuitos de linsa, entra=
das de eircuito obheoior, galides de oircuito oonector, varios ciroui=

tos de conmitacidén de diferentes tipos, esto es, que se exiienden

o/ as
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mis pasos de oonmutacidn y entradas de diferentes tipos por lo menocs

en ung de sus exiremos, y un nimerc de oircuitos de control adaptados
para controlar el establecimiento de diches vircuitos de conmmitaolldn,
carscterizado porque dichos circuitos de ocontrol (TM, TMl-4) estd
cada uno asociade y adaptado para controlar'entradas (I, 0)o pasos
de conmmtaoibén distsntes (STL,5; ST2,63 ST3,7; 574,8) utilizados en
el establecimiento de cirouitos de oonmtaqién de diferentes tipos:

2+~ Un sistema automftico de conmutacidén segin el punto
1, caracterizado porque cada uno de dichos cirauitos de control es
un oircuito marcador que pormite la seleccibn de uno de sus termina~
les marcadores de salida (F2; Pa,G') acoplados a las entradas asocia-
das (I,0) o a terminales marocadores de enmtrada (H,J) de los pasos de
oonmtacidén difersntes asociados.

3o~ Un sistema automftico de conmitacidn segin el punto
2, caracterizado porgue cada uno de dichos cirouitos marcedores tiene
un mimero de terminales maroadores de salida ‘ooxno midximo igual al ni~
mero total de las entradas asociadas o como miximo igual & 1z suma de
terminales marcadores de entrada de los pasos de conmiacién difersn
tes a.socia.dos;

4o~ Un sistema automftico de conmitacién segin el punto
3, caracterizado porque cada uno de dichos cireuitos marcadores (TML)

que permiten la seleccién de uno de sus terminales marcadores de sa~-

" lida acoplado a terminales marcadores de entrada (H,J) de los pasos

do oonmitaclidn diforentes gsocliados tiens terminales marcadores de
#~1lida de los cuales por lo menos uno (G) estd acoplado por lo menos
a dos terminagles marcadores de entrada, uno en por lo menos dos de los
pasos de conmutecidn diferentes ssociados (S‘ﬂ,'i);

54~ Un sistema automftico de conmtacién segin el punto 4,

snrecterizado porque cads uno de dichos circuitos marcadores (TH) que

of oe
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permiten la seloocién de wno de sus terminales marcadores de salids ™

acoplados a las entradas asociadas tiene sus terminsles de salida
(P2, P2) aogplados & diferentes (I,0) de estas entradase

6+~ Un sistems automftioo de conmtacién segin el punto
5¢ oaracterizado porque los pasos de conmitacldn de cads uno de die
chos cirouitos de conmutaoifn eatén oonectados en serie entre diohas
entradas y el comtrol del estableoimiento de un circuito de conmta=
cibén por dichos cirouitos mercadores se electla de tal modo que el
cirouito maroador (TM) que marca las entradas en un extremo de este
oircuito es acclonado primero y es mantenido asccionado en tanto éste
oireulto deba permanscer estableoi&o; mentras que los cirsuitos mar
cadores (TMI~4) que maroan los pasos de conmtacibén inolufdos en este
cirouito son tales que oausan sl Puncicnamiento suoesivo de puntos
de oruce en serie de los pasos de conmitaoién inclufdos en dicho
cirouitos |

7;~ Un sisteme autométioco de conmitacidn, caraoterizado
por disposioiones de comtrol segiin cualquiera de los puntos 2a 6 y
en el que cada uno de dichos circuitos maroadores (TM). que permite
la seleccibn de una de las entradas ascoiadas e$t6 constituido por

-dos oirouitos de selecoidn en oascada (SC1, SC2).

84~ Un sistems automftioo de commitacién Begin cualquie-
ra de los puntos 2 & 7, caracterizadc porque cada unc de dichos oir-
cuitos marcadores (THM, ‘m{-z;) incluye un oircuito de selecoién aoons-
tituido por un circuito de almacenaje de clave (CSGA), un primer oir
cuito desoifrador (DCAB) Vy un segundo oircuito descifrador (DCA),
porque dicho primer circuito descifrador estd oomstitufido por un nfi-
moro de medios de conmitacién (Ltrl-32) que cada uno tiene un primer
terminal de entrada, un segundo terminal de entrada y por lo menos
un terminal de salida y que estén dispuestos en una matriz de des
ocoordenadas en las que los primeros termingles de entrada de los me~

.;/co
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dios de conmutacildn dispuestos en cada hilera estin oonectados a

AN

un hilo de hilers (i1, seeses 11), mentras que los segunios termi-
nales de entrada de los medios de oonmutacibn dispuestos en cada oo-
lumng estén coneotados a un hilo de columna (&1y seeese h1) y €n
las que los terminales de salida de dichos medios de conmitaoién
oonstituyen dichos terminales marcados de salida (3‘1--32) y dicho se~
gundo oircuito descifredor tiene varias entradas y varias salidas
oontrolando estas sslidas log hilos de hilera y ocolumma de dicha ma=-
triz de dos coordenadas y eate,;udo dichas entradas oonectadas a dicho
circuito de almacenaje de olave adaptado para almaoenar la identi~
dad de uno de dichos terminales msrcadores de salida, activando el
almaoenaje de tal identidad los hilos de hilers y columna correspon
dientes de dichas matriz de dos coordenadas, debido a lo ocusl sl me—
dio de conmitaoibédn situado en el punto de oruce de estos hilos es
accionado, dando este medio de conmitacifn meso‘él terminal marca-
dor de salida cuya olave osti almacenads en dicho circuito de alma~
cennje de clavee

9;- Un sistema automitico de conmutaocién segdn sl punto
8, caracterizado porque oada uno de dichos medios de conmtacién
estd constitufdo por un devanado de reld (ILiri~32) y un diodo reoti-
ficador (d1~32) consotados en serie entre el primer y el segundo
terminales de eantrada de este medio de commutaoién y por lo menos
un contaoto do trabajo (1ti=32) de dicho reld, estando un exiremo de
dicho contacto de trabajo conectado a un terminal de salida (3;3—4)
de este nadic; do conmitacién y ol otro acoplado & un mmtntstro HaY-~
cador de modo que al funcionar un medic de oonmiiaoibén se eplica un
potensial marcador al terminal de szlida de este medio do conmita-
oibn.

10,~ Un sistema autonftico de conmitacibn seglin 6l pun—

to 9, caraoterizaedo porque en cads uno de dichos oircuitos marcado~

a/oc
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das, los otros extremos de los oontactos de trabajo (r, s) que per-
tenecen g diohos relés estdn oonsgtados en grupos gque oada uno 111.-
cluye ocontactos que perteneoen a relés diferentes, estandc los con-
tactos de cada grupo oconeotados en parvalelo y a dicho suministro
marosdor en serie con un eontacto de trabajo diferente (T1, T2),
permitiendo un sezundo circuito de seleocibn, la seleccisn de uno
de e3t0s segundos contactos de trabajo.
11+~ Un sistema automftico de conmitacién segfin cualquie

ra de los puntos 3 a 10, caracterizado porque oads uno de dichos pa-
sos do conmtaoibn (ST1-8) esté constitufdo por varios segundos me-
dios de conmtacién (Lari-83 Lkr1-32) que cada uno tiene un primer
tormingl de eﬁtrada; un segundo terminal de entrada y un terminal de
salida y que estén dispuestos en una segundd metrie do dos ooorde=
nadss en la que los primeros terminales de salida del segundo medio
de oonmutacibn dispuestos en cada hilers e3tén coneotados a un hilo
de hilera (ai—a; k1~8) mientras que los segundos terminales de ontrg
da y los terminales de salida del segundo medio de conmutaciln die~
puestos en oada ooluma est&n conectados a un teminal maroador de
entrada o hilo de ooluwmna (g1~4) ¥ a un terminal de salida comin
(51—4; 14-4) respectivamente, activando la aplicaoisn simlténca de
una sefinl do activacibn a é,icho hilo do hilera y de uns sefial maroca-
dora a dicho hilo ds columna por el circuito de conirol asociado, el
primer y segundo termingles de entrada dei segundo msdio de conmitaw
cién situado en el punto de oruce do estos hilos de hilera y columna
accionando as{ este segundo medio de oonmutacién que subsiguiente~
mente activa su terminal de salida y el terminel de salida ocomin mso
olado (bi=d; 11=4).

| 12+~ Un sistema automdtico de oonmitaocibn eegin el pun=
%0 11 caracoterisado porque cada uno de dichos segundos medios de

;/_;;



-~ T

1125

1130

1135

1140

1145

1159

39

sa g

conmitacifn ests oonstituido por un devanado de relé (laxi~4, ikr%:";;;
32) y un dlode reotificador (41, 1-1, 43 di-32) consotads on merio
entre el primer y segundo terminales de entrad$ de este primer medio
conmitador y por un oontacto de trabajo (lai-4, lk1-32) de dicho re~
14, estando dicho contaoto dé trabajo coneotado entré el punto de
conexién del dovanado del relé y el diodo reotifiocador, de una par—
te, ¥ o) terminal de salids de este segundo medio de conmutacién de
otra parte. '

i3.— Un sistema automfitico de conmitaoién carsoterizado

>r un dispositive selector para establecer un oircuito conmitador
a través del sistema conmitador en funolén de uns olave que dofine
230ho circuito y ostd almacenzds en una memoris y oonstituido por
un primer circuito descifrador (DCAB) y un segundo oircuito desci-
frador (DCA)y cstando constituido dicho primer circuito descifrador
por varioe; medios de oonmatacién (Ltr1=32) que cada uno tiene un
primer termingl de entrada, un segundo terminal de entrada y un ter-
minal de salida (g1-32) dispuestos en una matriz de dos ocoordenadas
en la que los primeros terminsles de entrada del medio de conmuta~
cibn dispusstos en cada hilers eétén conectados & un hilo de hilera
(11 soar 1i) mientras que los segundos terminales de entrada del me-
2* 4 de conmutacidén dispuesios en cadas columma estén oonectados a di-
oho sistoma de conmtacién y dicho segubio oirouito desoifrador tie-
ne varlas entradas y varias salidas estﬁndo estas entragdas oonoota-
das & dichas memoris (0SCA) y ocontrolando estas salidas .el hilo de hj
lcra y oolumna de dicha matriz de dos oocordenadas, asctivando ol almg
cenaje de dicha olave en dicha memoria los hilos de hilera y columma
ocrresponiientes de diche matriz de dos coordenadas a través de di-
cho segundo oircuito descifrador debido a lo cual el medio de conmu-
$a0ibn en &l punto de¢ oruce de estos hilos go aotiva a fin de apli~

car una Sefizgl de gotivacidn a dicho sietoma conmtador pars acciow
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nar otros puntos de cruce en el nﬁsmo;

14;~ Un sistoma automfitico de conmtacidn caraoterizado
por un dispositivo selecotor segln el punto 13 en el gque las salidas
de dicho segundo circuito descifrador estén cada una oonectadas a un
relé l(Ru\-Blr) capaz ocuando esté acoionado de aplioar unm potencial
activedor a uno diferente de dichos hilos de hilers o columge

;i5.- Un sistema automftico de conmtacién oaracterizado
por un sistoma selector segdin el punto i3 o 14 que imoluye otro di-
cho segundo circuito desoifrador (DCE) que tiene varias entradss y
variss salidas, estando estas entradés oonectadas a otra de dicha
memoria (CSCB) y controlando también estas salidas los hilos de hi-
lera y columna de dicha matriz de dos cooxdemadas y un olrcuito de
exolusibn (Zry 3'r) & fin de evitar el funoionamiento simulté&neo de
dicho uno y otre segundo clrouitos,

164~ Un sistema sutomftico de cionmtacibn oamoteriz#d
por un dispositive seleotor seglin el punto 213, 14 o 15 en el gue caw
da uno de diohos modios de oconmitacién est&z‘ oconstituido por un deve~
rado @e relés (Ltr1~32) y un diodo reot:lﬁc%dor (d1=~32) ooneotados
en serie entre los terminales primero y seg{zndo de este medio con~
mitador y per un contacto de trabajo (1t1-3é) uno de ouyos extremos
constituye el terminal de salida (g1=32) degeste medio conmitadors

1‘i0~ Un sistema automitico de o«%nmtaoién caracterizado
por un dispositive selector que incluye varios modios conmitadores
dispuestos en los puntos de cruce de una mat;'-iz oon vario;s hilos de
hilera y ocolumna y modios de control para dic;:hou medios conmtadores
ocapaces de aotivar uno de dichos hilos de hii,era ¥y uno de dichos hi-
1lo8 de oolumna a fin de acciomar los medioes c:;onnutadores en o1 punto
de eruce de estos hilos y que incluye otro dé dichos medios de oon~
trol y medios de exelusidn que evitan el func;?.omuﬁ.ento gimltdneo

de dichos uno y otro medios de control,

s
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18}- Un sistoma automabtico de conmtacibn caraoterizad
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por un cirouito comprobador para varios medios conmitadores dispues-
tos en los puntos de eruce de una matriz de dos coordenadas gue tie~
ne varios hilos de hilera y columna, accionando la activacién de uno
de tales hilos dc hilera y uno d¢ ocolumna el medio conmutador situado
en el punto de oruce de estos hilos y gue incluye varios primeros re=
1és (RiT eees Rlr) y segundos relés (DaT ..... Rho) asociados a di-
Qhos hilos do hilera (01, esse 11) y de columa (al, sess h1) ves-

pectivamente y que cada uno tiene un contacto conmtudor (ri, seee

.T13 TRy eees Th) y los contactos de reposo conootados on serie de

los contaotos conmutadores do dichos primeros (segundes) relés estén
concotados en serie coa una primers resistencia (R1,2) entre los ter
mingles ¢e un primor {segundo) suministro de corriente contfmug, es-
tando cada uno do dichos contactos de reposo en paralelo con ung Se

gunda resistencia (Ri=R1; Ra-Rh) y cada contacto de trabajo do tal

contacto conmitador acoplado parz activar un hilo de hilera (i1-11)

-"(de columna (aj~hi)) de dicha matwiz do dos ooordenadas y el punto

de conexibn de dioha priwmers resistenola y la adyaconts dc dicha se-
gunds resistencia; conecctado s un detector (PD1-2) que acciona cuan-
d.{o menos © mas do una do dichas resistiencias no estdn en paralelo de
b’fido a la abertura dol oontaoto de reposo asociado.

19+~ Un sistema automitioo de oonmitacidn caraciorizado
por un oircuito comprobador pare varias impedancias simétricas dis-
?‘{mstas en los puntos do orxucc do una matriz de dos coordensdas quo
:tiene verios hilos de hilera y do columna, cada var dé hiloé ‘Go hilg
ra y columna sicndo capaz €& ser acoplado a polos de un suministre

de corrientic continua a fin de modificer el esiado de la impedancia

dispucsta on el punio de¢ oruce, de osic par de hilos, y cada uno do

dichos pares de hilos Go hilcra y columnz {21, eses 11) ostd conco-

tado cn soric con resistoncias (R3, R'i .44e R'1) ontre los polos de

of os
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3215 un segundo suministro de corriente oontimua do polaridad opuesta al ™ >~

primere a fin de no influencisr ol sstado de dichasuim‘)oda.ncias asi~
métricas (d1-32) y wodios detectores (PD3) asociados a dichas rosis-
tuncias pare deteotar wn aumento de corriente a +ravés de las mismas
por encima de un valor predcterminado, por cjemplo, debido a un ocor~
1220 to cirouito de una de dichas impedancias asimbtricas.
20+~ Un sistema sutombtico de conmutacibn caracteriszado
por un circuito comprobador segin ol punto 19 on el que dichas im-
pedanoias asimbtricas estin ocomstituidas por reotifioadores diodos
consotado oada uno entrs un ﬁilo de hilera y uno de oolumna y cada
f225 uno de¢ dichos hilos de columna osti conectado & un polo do dicho su-
ministro de corriente comtimia & través de una primera resistencla
individual (R'a sees R'h).y cada uno de los hilos de hilora estd
convotado 81l otro pele de dioho segundo suministro de oorriente con~
tfma g través do la oconoxién on seric de una segunda resistenoia in
12‘30 dividual (R'i ...« R!1) y una vosistencia comin (K3) de tal modo que
dichos rectificadores diodo normalmente son no conduotivos y ol pun—
to do oonoxibn de dichas segundas resistenciaz individuales y dioha
resistencia couiin ests coneotado a dicho medic detoctor,
2'f o~ Sistoma automitioo de conmutacidne
1235 Tal y oomo so desoribe on la memoria que antecede, repre
sentado en loa dibujos éue sc gcompatien y 2 los fines espegificados.

Leta memoria consta do 42 hojas eseriias por una sola aaz‘a;.

et 23 ENE 1968
W

'EUGEMIOBARROSO

sacrziarnio Sengral
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