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Es t¢ invento se refiere a un aperato para pro-
jporéionar lubricacidn de pelicula de aire controlada entre
un material flexible en movimiento ¥y uvna superficie lies,
De un modo mds especisl se refiere este invento a medios.
para controlar el grueso exacto de una pelicula lubrican-~
te de aire de un orden de ciemmilésimas de milimetrOa.‘

Los soportes de bande anteriores, tales comoi
los descritos y reivindicados en la patente pera los EE.
Riji 3.327.916 requieren un vacfo controlado operable_a,ﬂ
través de renuras situades cerca del borde anterior E&{f
una superficie lisa immediatemente sntes del drea sé}§9>
cionade sobre la cuzl ha de ser conmtrolsdo con exactitud
el espaciamiento del material de la handa flexible con
respecto a la superficie. Bl vacio creado a travéds de las
ranuras elimine el aire del lado inferior del materiel
flexivle, de tal modo que existe una diferencia de presio-
nes a través del material, cuyz diferenciza de presiones
hace que el materiel se aproxime mds a la superficie
sobre la cual ha de ser controlado con exactitud el espa~ -
clamiento del material flexible. Una vez que ha sido con-
trarrestada la diferencis de presiones, la cinta conti~
nuerd e lo largo de una superficie continua en el despla-
4zamiento particular de cinta y superficie.

Uno de los inconvenientes de la peligula de aire
controlada por vacio de la patente antes mencionada es
la posibilidad de desgeste de la cinta durante la puesta
:en funcionamiento si ye hey aplicado vacio a ella. Dicho
con otras palebras, el vacio tenderd a mantener la cinia
contra las ranuras y contra el drea adyacente a las ranu-

res. Como alternativa, es necegario accionar la cinta a

i



une velocidad particular antes de aplicar el vacfo a tra-
vés de les ranurss, con objeto de evitar el desgaste. Es
desde luego posible que pueda perderse la primera infoc-
macién sobre la cinta, tunto en une operacidn de lecturs
5 _como en un& operacidn de escritura, ya que la cinta estd
fuera del margen de lectura y de escritura de la cebegza
cuando no estéd aplicado el vacfo para proporcionar el-
~espaciemiento spropiedo de la cinta por encime del drea
" seleocionada, |

10 El presente invento no solamente superas la ne=-
cesidad de una fuente de vacio separade y un control de
vaclo, gino que elimina ademds el inconveniente anterior-
mente deserito. Por otra parte, en el presente invento
ge obtiene control del grueso de la pelicula de aire

15 autondticemente, a medida que se mueve el materiaml flexi-
ble.

Aungue el aire es el medio de soporte de uso
principal con este invento, se admite que con el mismo
. pueden usarse muchos gases en lugar de aire.

20 En congecuencia, un objeto de este invento es
proporcionar un soporte de gas que proporciona una peli-
cula de gas lubricante de un grueso uniforme sobre cual-
quier longitud requerida de materizl flexible que estd
soportado por el soporte. .

25 : Otro objeto de este invento es proporcionar
un soporte de gas en que el espscizmiento de material
flexible por encima del drea seleccionada sea ajustado
automdticamente siempre que el material flexible tenge

"movimiento con relacidén al drea seleceionada.

30 - Otro objeto del presente invento es proporcioner
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un soporte de g@s en que la posibilidad del desgaste de

la cinta, debido a contacto de lae superficie de soporte
opuesta, sez eliminada por completo. N

Otro objeto del presente invento es proporcionar

un soporte de gas en que se obtlene el espaciamiento del’

neterial flexible con respecto al drea seleccionada sin

el uso de aparato alguno de vacio. .

Otro objeto del presente invento eg proporciﬁhar

un soporte de aire en el cual el grueso de la pelicula

de aire lubricente se controla para que sea del orden de
cienmilésimas de milimetro.

Es todavia otro objeto del presente invento

proporcionar un soporte de aire que proporcione un funcio-

nemiento ideal entre una cinta magnétice y una cabeza mag-
nética.

Otro objeto del presente invento es proporcionar
un soporte de aire en el cual el grueso de la peliculz de
aire lubricante puede ser ajustado'cambiando la velocidad
del material flexible con relacidn a la superficie sélida
opuesta.

Es todavia otro objeto del presente invento
proporcionar un sgoporte de aire entre una banda y una su-

perficie sdélida opuesta, que puede contener uno o wna plu-~

ralidad de entrehierros o espacios de separacién de cabeza

magnética enrasados con la superficie del sdlido y en

cualquier pogicidn dentro de un drea que pueda hacerse

tan grande como se reguilera.

Bs todavia otro objeto del presente invento pro-

porcionar un soporte de aire que pueda funcioner con une

banda que se mueve en direccidn hacia adelante o hacis

-4 -
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atrds.

Los anteriores objetos se logran controlando

el egpaciamiento entre la guperficie de un cuerpo y un

-material que tiene movimiento relativo a lo lergo de la

. superficie. El drea seleccionzda de la superficie, sobre

la cual se controle el egpaciaomiento de material, estd
precedida en la direccidn de aproximacidén del material
por una pluralidad de estrias en la superficie. Las es-
trias son simétricas slrededor de un eje central de la
superficie que se extiende en la direccidn del recorrido
de material. Las estrias se extienden ademds angularﬁenﬁe
en la direccidn de desplazamiento del material sobre lu
superficie desde la linea central a travéds de la super-
ficie y & través de lag paredes laterales respectivas

del miembro de cuerpo, pars proporeionar un camino sus-

~tancialmente sin obstdeulos. Medios de accionsmiento
- proporcionan movimiento de dicho material sobre dichas

“estrias, centrado y paralelo a la linea central de la

superficie de miembro de cuerpo para obltener con ello el
espaciamiento deseado entre el material y la superficie
del miembro de cuerpo.

Los anteriores y otros objetos, caracteristicas
¥y ventajas del invento, se pondrdn de manifiesto de la
descripeidn mds particular de las realizaciones preferi-
das del invento, tzl como ge han ilustrado en los dibujos
que se acompafian.

La figura 1 es una vigta laterzal del miembro

. de cuerpo y de 1z cinta, mostrando la cinta en relacidn

- controlada con respecto a dicho miembro de cuerpo.

La figura 2 es una vista lateral del miembro
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de cuerpo y de la cinta mogtrando una cabeza del tipo

de' gran radio de curvatura.

La figura 3 es una vista desde arriba tomada -

~a lo largo de la linea AA de la figura 1, mostrando 12

relacidn angular de las estrias con respecto al miembro

de cuerpo.

Ta figura 4 es una vista desde arriba de 6tra

"realizacidén que ilustra las estrias curvadas, convexas

hacia el borde enterior del miembro de cuerpo.

Ta figura 5 es una vista desde arriba mostran=—

do otra realizacidn del invento. Tt

e

Ta figura 6 es una vista desde erriba de otra
realizacidn del invento, mostrando las estrias en ambos
extremos del miembro de cuerpo.

Ls figure T es una vista en corte vertical

del miembro de cuerpo que contiene estrias, y mostrando

una cabeza de leer y de escribir situada en el drea pre-

seleccionada.

Las figuras 84, B y C ilustran vistas desde
arriba de diferentes realizaciones del invento.

Lag figuras 9 y 10 ilustran una adaptacidn
del invento con relacidn a un dispositivo de disco gire-
torio flexible.

Con referencia a la figure 1, se ha ilustrado

. en ella una realizacidn de este invento que ineluye uns

superficie lisa 10 gobre un miembro de cuerpo 12, una

cinta 14 entre apoyos 26 y 28 accionada & una velocidad

~ predeterminada (en la direccidén de la flecha) sobre la

- superficie 10. El cuerpo 12 tiene un borde anterior 20

que da frente a la cinta 14 que llega. La cinta 14 aban~

—6~
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dona el mlembro de cuerpo 12 en una cara extrema 22 pog-
terior que estd en el extremo opuesto del miembro de
cuerpo 12 con respecto a la cara anterior 20.

En le superficie 10 del miembro de cuerpo 12
hay formadas una pluralidad de estrias 24 que pasan a
su través de lado a lado. Se apreciard que las estrias
se extienden en todo el recorrido a través de la super-
ficle del miembro de cuerpo. La figura 3, que es uwna
vista en plante tomada a lo largo de la linea AA de la
figura 1, ilustra que las estriss no soluamente se extien-—
den en todo el recorrido a través de le superficie del
cuerpo, sino que tienen ademds wume relecidn sngular per-
ticular con respecto adla. Las estrias 24 mds préximas
al borde anterior 20, debido @ esa relacién angular,
pueden pasar & través del borde anterior 20 del miembro
de cuerpo 12, como puede apreciarse mejor en lzgs figuras
3=6+ En las figuras 1 a 4 se han representazdo cuatro
estrizs 24, No obgtante, el mimero de estrias 24 no
tiene por qué quedar limitado a ése, sino que se deter-
mins de acuerdo con el espaciamiento ﬂ?que se deses en-~
tre la superficie seleccionada del miembro de cuerpo y
la cinta. Por supuesto, el nimero de estrias 24 depende
ademds de otros verios fectores que afectan a la accién
de bombeo, tales como la profundidad de la estfia, la
relecidn anguler con el miembro de cuerpo, la anchura
de la estria, la anchura del drea superficial entre las
estrias, y la velocidad V de movimiento relativo de la
cinta con respecto al miembro de cuerpo.

Los zpoyos 26 y 28 para la cints {4 pueden ser

de cualquier tipo conocido, tales como rodillos locos,
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de las estrfas 24 para obtener un espacismiento

soportes fijos lubricantes por aire soplado, ébé}bé iﬁr
bricados hidrodindmicamente, etc.. La cinfa 14 es estira-
da entre los apoyos 26 y 28 con uwna tensidn predetermina-.
da. Como puede verge de la figura 1, cuando 1s cinte no.
se estd movimdo la tensidn es suficiente para hacer que .

la misma adopte wna posicidn 30 en linea recta tendida -

entre los apoyos 26 y 28.

Cuando se mueve la cinta 14 entre los apoyos

26 ¥ 28 a una velocidad predeterminada, la cinta 14 en.

movimiento adquiere la posicidn representeda por una ge-

gunda trayectoria de cinka 32 entre los apoyos 26 ¥y gg.‘

Tl movimiento de la cinta 14 hacia abajo desde su pb§i¢

¢idn estecionarie inicial 30 a su posicidn 32 en movimien-
to implica un desplezamiento C que puede ser de tan sdélo
unas centésimas de milimetro. En consecuencie, la cinta
estd inclinsda con un pequefioc dngulo G alrededor de cada
apoyo 26 y 28. Este puede llamerse dngulo de aproximacidn
o dngulo de salide, segin sea el caso. En la figura 1 se ha
representado un dngulo G positivo. Por ejemplo, el dngulo
G puede ser del orden de 4 0,05 radi=nes.

Un factor importante que interviene en el diseiio
ﬁgirede-

terminado entre el miembro de cuerpo 12 y le cinta 14 en

movimiento, es la velocidad V del movimiento de la cinta.
El diseflo de las estrias 24 y la velocidad V de la cinta
jse predeterminan para obltener un espaciamiento ﬁk particu-
lar. Se apreciard que la disposicidn descrita evita cual-

quier desgaste de la cin%z debido a contack de frotamien—

to entre el miembro de cuerpo 12 y la cinta 14.

Para facilitar la explicacidn y la puesta en

-8 -
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préctica, es necesario representer en la figura 1 les
pogiciones y los contornos con proporciones congidera-
blemente exageradas. For ejemplo, C puede ser de 0,075
mm. ¢ 0,100 wmm., ﬁ%? puede ser 38 cienmilésimas de mili-

metro, ¥ el grueso B del miembro de cuerpo puede ser -

. cualguler cantidad tal como 12,7 mm.

Refiriéndonos a les figuras 2, se ha ilustrado
en ella otra realizacidn del invento en gue la superfi-
cie 10 del miembro 12 de cuerpo se ha representado como
de gran radio de curvetura. Asi, el invento no queda li-
mitado al uso de ccbezas planag, sino que proporcionard
ademds espaciamiento predeterminado con un drea selec~
cionada de uns superficie curvada gue tengs un radio
grande.

El funcionamiento de las resligaciones de las

figuras 1 y 2 puede comprenderse mejor con el uso de

la siguiente expresibn:

K = (2)

k es el ra 10 de curvatura de la cinta en cual-
quier punto fijo con relacidn a la superficie de soporte
rifida opuesta.

T es le tengidn de la cinta.

P1 es la presidén ambiente en un lado de la cin-
ta en el punto fijo.

P es la presidn en el otro lado de la cinta
en el punto fijo.

Se hace resalier en el uso de la éxpresién (2)

que k es el radic de una longitud incremental de cinta

-9 -
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ficie. Asf, el radioc k es aplicable a wna flexidn estd-

tica en la cinta debida & une diferencia de presioneg: ...
que actde & trevés de la mismo mientres la cinta est¥., .
(]

sometida a la tensidn T. El radio k varia al variar lg,

diferencia de pregiones sobre la cinta a lo largo de su

“longitud.

Una caracteristica importante que se observa
de la expresién (2) es que cuando la presién P en un N
lado de la cinta 14 es igual 2 la presidn ambiente Pi'en
el otro lado de la cinta, el radio k se hace infinivo,
es decir, la cinta se mueve en linea recta siempre que
lag presiones son ignales en sus lados opuestos,

En la figura 1, en el lado superior de la e¢in-
t2 14 hay siempre aplicada la presidén ambiente P1, la
cuzl es la presidn atmosférica en este ejemplo. Inicial-
mente, &l moverse la cinta 14 desde el apoyo 26 hacia
el borde anterior 20 del miembro .de cuerpo 12, existe
la presidn P1 en ambos lados de la cinta; y &sta debe
moverse por tanto en linea recta. A medida que se mueve
la cinta 14, su superficie se aplica a friccidn 2 moléL
culas de aire y tiende 2 arrastrarlas con ella. Im las
figuras 3-6 puede verse que la estria o las estrias 24
nds préximas al borde anterior 20 del miembro de cuerpo
12 se extienden a través del borde anterior asi como de
las paredes laterales del miembro de cuerpo, originando
as{ uwna eliminacidn de sire inicial desde entre la cinta
14 y el borde anterior 20 del miembro de cuerpo 12. Esto
evita que se forme un abultamiento en ess zona de la cin-

ta, que ordincriemente es originado por le friceidn de

- 10 -
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la cinta 14 en movimiento gue bombea aire entre la super-
ficie 10 y 1la cinta, originendo asi un aumento en la pre-
gidén P debajo de la cinta cuzndo ésta se mueve inicial~

mente sobre la superficie 10. En la figurs 1 se ilustra

‘la relacidn de diferencia de presiones (P—P1) sobre la
cinta 14 cuendo ésta se mueve mds alléd de lu superficie.

‘Poco despuds, la cinta 14 se acerca a la zona selecclone-

de de la superficie 10 del miembro de cuefpo debido a

la aceidn de bombeo o de eliminacidn de parte del aire_‘
entre la cinta 14 y la superficie 10 medisnte las esffias
sucesivas 24. En la prdctica real, las estrias 24 originan

un efecto de presidn en diente de sierra sobre la cinta

.14 debidoc a la brusca retirada de parte del alre 2 medida

.que éste es hecho salir por medio de las estrias 24. Puede

ahora apreciarse que la eliminescidn del aire mediante

lla accidén de bombeo de las estrias 24 origina unz dife-
renciz de presiones a travéds de las superficies superior
g inferior de la cinta 14. Bsto hace que la cinta 14 se

‘aproxime mds a la superficie 10 del miembro de cuerpo 12

hasta que las presiones P1 vy P se hacen iguales en log
ledos opuestos de la cinta. Este igualamiento se produce
cuando la cinta se ha movido solamente ©, 250 mm. §

0,500 mm. desde la Vltime estrias 24. Luego, en une dis-

~tancia Iy & lo largo de l2 superficie 10 del miembro de
' *
“cuerpo 12, la cinta 14 mantiene el espaciamiento h cons-

“tante de pelicula de alre con respecto & la superficie 10.

Asi, la cinta 14 seguird el contorno de la superficie si-

‘guiente 2 las egtrias 24 con el mismo espaciamiento desde

~ella, pare el cual se equilibran las presiones a través

de la cinta., Justamente cuendo la cinta 14 estd a punto

- 11 =
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de abandonsr la superficie 10 del miembro 12 de éuerpo

en- el borde posterior 22 del mismo, ge crea& una perturbas:
cibén de presién de efecto de extremo a través de la cinte,
que altera ligereamente el espaciamlento Ha una distancia
de 0,250 mm. a 0,500 mm. desde el extfemo. Muy poco des-f

pués de sbandonaer el extremo del miembro, la presidn en

"los lados opuestos de la cinta 14 se hace de nuevo igﬁal

a8 la ambiente P1. Desde ahi, la cinta 14 se mueve en

~linea recta hasts el pivote o apoyo 28.

De este menrs, la cinta 14 se ha wmovido con’.
un espaciamiento h*éonstante y estable en una distaneia
LH’ que puede hacerse tan larga como se desee simplemgnte
prolongando la superficie 10 del wmiembro 12 de cuerpo.

Como snteriormente se ha mencionado, la veloci-

dad V de la cinta, la tensidn de la misma, la profundidad

. de la estria, su enchura y su ndmero, asi como la anchura

del drea superficial entre las estrias y la velocidad de
la cinta, son factores que cada uno produce efectc gobre
el grueso ﬁkde la pelicule de aire. Otro pardmetro muy
inmportante que produce efecto sobre el grueso ha?de la
pelicula de aire es la relacidn angular de las estrias
24 con respecto a la direccidén de movimisnto de la cinte
14, Como puede verse de la figura 3, las cuatro estriss

24 en eella representadas tienen cede wna su vértice mi-

. rando hacia &l borde anterior 20 del mienmbro 12 de cuerpo,

¥y en consecuencia en la direccidn opuesta a la del reco—‘
rrido de ld cinta. En la prictica real se he comprobado
que tal relacidén angular es necesaria para que benga lu-
gar la operacidn de bombeo. El dngulo real cue formen

las estrids 24 con el miembro 12 de cuerpo estd definido

- 12 -
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por el dngulo G. La operacidén de bombeo ha sido pro-
ducide utiligando un valor de G menor de 902, Se ha ob-
gservado que si se invierte la relacidn anguler con res-
pecto a la cinta 14 en movimiento, se produce el efec—
to opuesto. Es decir, la cinta 14 es desplazadsa de la
superficie 10 por ung accidn de bombeo gque bombea aire
a la gzona que hay entre la cinta 14 en movimiento y el
4drea seleccionada de la superficie 10. En relacidn con
le figura 4 se ha ilustrado oira configuracidn posible
de las estrias 24. En este caso, las estrias 24 ge hah1
representado como curvas céncavas hacia el borde ante~
rior 20 del miembro 12 de cuerpo. Por tanto se extien-
den angularménte en la direccidn de recorrido de la”
cinta, ademds de extenderse desde la linea central del
miembro de cuerpo hasta las paredes laterales del mis—
mo,

La disposicidn de estrias representada en la
figura 5, trae consigo otro principio muy importante
con respecto al presente invento. Se observard que las
estrias 24 no se extienden en todo su recorrido a tra-
vés del miembro de cuerpo 12 de lzdo a lado, sino que
hay una ranura 34 cortada longitudinalmenite en el miembro
de cuerpo 12, que sirve como pago de aire para los ex~
tremos interiores de las estrias 24. Asi, cada seccidn
36 y 38 del miembro de cuerpo 12 adyacente a la ranura
longitudinal 34 podria considerarse que sirve como un
miembro de cuerpo separado por si mismo, con las estrias
24 extendiéndose en todo su recorrido de lado a lado,
como acurria en relacidn con la figura 1. Asi, en cada
gseccidn 36 y 38 puede tener lugar la misma operacidn

que la que tiene lugar en la figura 1. Es de hacer notar

- 13 -
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en relacidn con las diversas disposiciones de estriss,
que las estrias 24 en cada seccidn 36 y 38 son simé-
tricas alrededor de una linea central 39, 41, respec-
tivamente. Asi, en la figura 5 las estrias 24 son siﬁélf
tricas alrededor de una linea central longitudinal 3é“~:

que pasa por el centro de la seccién 36 de miembro dés'

R L] .
| cuerpo y conecta los vértices de las estrias 24. And—

logamente, las estrias 24 en la parte extrema son si—{-
métricas alrededor de une linea central 41, que coneg-.
ta los vértices de los dngulos formados por las estriag
24, Se cumple asi con el requisito de simetria de las;

estrias.

a 2 *
T e yo

En la préctica real, pueden presentarse los
principios de este invento usando solamenke una estria
24, No obstante, usualmente se utilizen 10 o mds estrias
24 para obtener el espaclamiento deseado con la velo-
cidad de recorrido de la cinta usuwalmente utilizada
en los modernos aparatos de lectuwra y de escritura de
cinta. '

Ta figura 6 ilustra una realizacidn en que las
estriss 24 estdn situadas en el borde anterior 20 y el
borde posterior 22 del miembro de cuerpo 12 con el drea
seleccionada LH entre ellos. Las estrias 24 en los ex-
tremos opuestos del miembro de cuerpo 12 kienen también
relaciones angulares predeterminadas opuestas con respec-
to al miembro de cuerpo 12, asi como con respecto a la
cinta 14 en movimiento. Puede verse que las estrias 24
son cbncaves hacia el borde anterior 20 en un extremo del

cuerpo y son cdéncavas hacia el borde posterior 22 en el
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|

otro extremo del cuerpo. Asi, al pasar la cinta 14 por
el borde anterior 20, tiene lugaer la accidn de bombeo
producida por lag estrias 24 y la cinta 14 es espacia-
du sobre el drea seleccioneda LH con el espaciamientg‘h*
deseado predeterminado. L1l moverse la cinta 14 sobre
las estries 24 en el borde posterior 22 del miembro de
cuerpo 12, sge produce el efectc opuesto. Es decir, Iéd.
accién de bombeo es invertida debido & la relacién an;'
gular opuesta de las estrias 24 con respecto a la cinta
14, y la cinta 14 es movida separdndose del miembro de.
cuerpo 12. Se apreciard que la direccién de movimiento
de la cinta 14 puede invertirse con respecto a la rea-
lizacidn repﬁesentada en la figura 6 y seguirse obtenien-
do el egpaciamiento deseado hf

En la figura 7 se ha provisto un par de entre-
hierros 42 y 43 de cabeza para uwa cinta de una sola
pista; en que un entrehierro podria ser un entrehierro

42 de cabeza de escribir y otro entrehierro podria ser

" un entrehierro de cabeza de leer. Las estrias 24 pre-

ceden & los =ntrehierros 42 y 43 de cabeza, y los en-
trehierros estén situados en el drea seleccionada a lo
largo de la longitud LH‘

Ademds, como se ha descrito anteriormente, la

parte de la cinta 14 sobre los entrehierros estd espa—

cizda a una distencis hK*del miembro de cuerpo 12. Lag

figuras 8A a € ilustran longitudes diferentes (transver-
salmente a la cinta) de las estrias 24 en diferentes
situaciones en que se estd usando soporte de aire para
lubricar una cinta 14 magnétice en movimiento, siendo

leida o escrita por entrehierros de cabeza en diferentes
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ser un entrehierro de cabeza de leer. En este caso,

posiciones sobre la superficie 10.
En la figura 84, se han provisto un par de

entrehierros 44 y 45 de cabeza para una cinta de una s0-,

v o g g
la pista; en que un entrhierro podria ser un entrehie~
rro de cabeza de escribir y el otro entrehierro podria,

»®

.
’ »

las tres estriss 24 preceden a los entrehierros 44 y-4%"
. de cabeza y tienen una longitud de estria total que es

" més corta que la anchura de la cinta 14 que se despléié’

gobre ellas.Dicho con otras palabras, el miembro de

cuerpo 12 y la superficie 10 del mismo son estrechos en

- comparacidn con la anchura de la cinta 14 que estd sien-
" do ugada. Por otra parte, la figura 8B ilustra una dis-

- posicién en que el miembro de cuerpo 12 y las estrias 24

situadas en el mismo son considerablemente més anchos
gque la cinta 14. Esa figura muestra también que los en-
trehierros de cabeza estdn escalonados entre la plu~

ra idad de pistas de cinta. Asi, %os entrehierros 46 y 47
se aplican una pista, 48 y 49 se aplicen a una segunda
pista, 5 O y 51 se aplican a una tercera pista y 52 y 53

a una cuvarta pista. Se apreciard que proporcionando une

“disposicidn estriada mds ancha que la propia cinta, se

tendrd la seguridad de que toda la anchure de la cinta

" estéd espaciasda a la distancie de separacién L deseada de

la superficie 10 del miembro de cuerpo 12 en que eshdn si-

“tuados los entrehierros de cabeza.

La figura 8C ilustra tambidn las estrias 24

“de una longitud sustancialmente mayor que la anchurs de

fla cinta 14. En este ejemplo, log entrehierros de cabews

54, 55 y 56, 57 estdn situadcs en una disposicidn lado
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a lado. Puede verse que la superficie 10 estd disetiada
para operar con anchuras diferentes de la cinta 14.
Por consiguiente, se puede ob*ener el espacilamiento
constante 1 para cualquier anchure de cinte 14 menor
que la longitud de las estrias.

Las realizaciones hagta aqui descritas repre-

. gentan una cintz 14 & una banda que tiene la configura—

cidn de uns banda o tira alargaeda de material flexible.

También pueden userse otras configuraciones. Les figu-.

~ras 9 y 10 iluestran una realizacidn que implica wna
~ banda flexible rotative representada por un disco 60

' flexible rotativo el cual estd oconectado oentradamen%g-

a un motor 61, al cual estd también conectada una plé;4
ca 64 que tiene une pluralidad de perforaciones a su
través, en toda su superficie. La placa rotativa 64
estabiliza generalmente la posicidn del disco 60. En

este casgo particular, una cabeza 66 tiene su entrehie-

 rro montado enrasado con la superficie que hay detrds

de las estrias 24, como anteriormente se ha descrito.
La cabeza 66 estd soportada mecanicemente en un miem—
bro de cuerpo rigido 12 mediente un brazo 68 de servo-
mecanismo del tipo usuwal que se emplea con discos ¥y

el brazo 68 estd conectado al brazo de cuerpo 12 por
medio de un apoyo 70. E1 brazo 63 de servomecanismo
puede ser del tipo corrientemente usado en los archivos

de discos comerciales, tales como el arcuivo de discos

: I.B.M, 1405 6 1311, En funcionamiento, se produce un

ligero abultamiento en la superficie del disco 60 jun-

. t0 a la superficile 10 del miembro de cuerpo para obtener

" un espaciamiento K entre una parte de 1la superficle Jdel

- 17 -



10

15

20

25

30

1442.1968

disco y la superficie 1C del miembro de cuerpo. PoZ

supuesto el espaciamiento 1¥ de pelicula lubricada por ai-

re para ls cabeza variar: algo segin el radio utiliza-
do del disco 60, al cambiar la velocidad en funcidn
del radio del disco que se estd usando por el entrehie~

rro 66 de cabeza. Frecuentemente 1 varierd en esas con~

diciones, quizds en uns proporcidén de dos 2 uno, lo qugf

-generalmente es tolerable. R

En aquellos casos en gue la lectura y la es= .

critura se hagan con una direccidén de wovimiento de lg

«®

cinta 14, el rebobinado se efectua simplemente invir '«

tiendo le direceidn de la cinta. Es une propiedad inhe-

~ rente de la disposicidn estriada para obtener el espé;-

 ciemiento ¥ de la cinta 14 con respecto al drea L. se-

H

- leccionada de la superficie 10 del miembro de cuerpo 12,

 que se obtiene une accién de bombeo opuesta cuando se

invierte el gentido de lu cinta 14. Asi, al ser rebobi-
neda la cinta 14, en lugar de aproximarse mds al drea
seleccionada Iy de le superficie 10, serd obligade a

alejarse mds de ella y adoptard la posicidn representa—

- da mediente la linea de tragzos 30 en la figura 1. Cuan-

do ge necesita un cierto tipo de percepcidn de cabesza
de leer en la direccidn inverse de la c¢intea, puede ello

congeguirge registrando seflales de marca sobre la cinta,

 con una baja denzidad, para ser percibldas por la cabesza

mientras estd espaciada de la cinta a la distancialsus-
tancial G.
Este invento es agimismo operable en la situa-

cidn -~ que con ello se incluye - en que la superficie 10

del miembro de cuerpo 12 es cualquier superficie conti-
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nua y liga, es decir, gue son permisibles cambios uni-

formes en el contorno de la superficle sin gue se pro-

duzcan roturas en el contorno. Una rotura en el contor—
no de le superficie 10 afecta perjudicialmente al fun~

clonamiento.

Aungue se ha representedo y descrito el in- -
vento en partioular con referencia a realizaciones pre-
feridas del mismo, comprenderdn los expertos en la téc—
nica que pueden efectuarse en el mismo diversos cambios .

en forma y detalles, sin desviarse del espiritu ni reba-

~ sar el alcance del invento.

Egta solicitud que corresponde a lz presenta~

j da en Estados Unidos de América, el dfa 23 de Enero de

1.967, bajo el numero 611.149, se acoge & log benefi-

cids del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie-

dad Industrial.

Los puntos de invencidn propia y nueva que

~ se presentan para que sean objeto de esta solicitud de

Patente de Invencidn en Espaifla por veinte afios son los

giguientes:

1.~ Un aparato para controlar el espaciamiento

© entre la superficie de un cuerpo ¥ un material gque tiene
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movimiento relativo a lo largo de dicha superficie que
comprende: un drea gseleccionada de diche superficie so-

bre la cual se controla el espaclemiento de dicho ma-
terial con respecto al cuerpo; una pluralidad de estrias

situades en diche superficie en dicho cuerpo antes de

dicha drea seleccionada en el lado al que se aproxima’T

' w

dicho material; siendo dichas estrias simétricas alreldé—:

“dor de una linea central de dicha superficie que se exz"

+iende en la direccidn del recorrido del material, ex—  ©

_tendiéndose dichas estrias angularmente en la direccién -

. de recorrido de dicho material sobre dicha superficie des—

de dicha linea central a través de dicha superficie y &’
través de las paredes laterales respectivaes del miembré
de cuerpo, para proporcionsr une trayectoria del aire
sustancialmente sin obstdeculos; y medios de accionamiento

pere proporcionar movimiento de dicho material centrado

_sobre dicha linea central, y paralelo a ésta, de la su~

:perfiﬁie de dicho miembro de cuerpo.

2.~ Un gparato segin la reivindicacidén 1, en ca-

‘da une de dichas estrias simétricas elrededor de dicha 1f~

nea central de dicha superficie que se extiende en la di-
reccidn del desplazamiento del material estd partida por
una ranura simétrica alrededor de dicha linea central,

formdndose con ello dos superficies separades que tienen

estrias que se extienden angulirmente o su través, si-

nétricamente alrededor de una linesz central respectiva
que se extiende en la direccidn del recorrido de dicho ma-
terial.

3.— Un apareto segin la reivindicacidén 1, en que

dichas estrias tienen una profundidad determinada de acuer—
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do con: la velocidad del movimiento relativo entre dicho
material y diche superficie, la tensidn aplicada a di-
cho material y el nidmero de dichas estrias.

4.~ Un aparato segin la reivindicacidn 1, en
el que dichas estrias en cada lado de dicha linea central
son rectas y forman un dngulo con la linea central de
dicha superficie, en que el vértice del dngulo apunta
en la direccidn opuesta del recorrido de dicho materizl
con relacidn a dicha superficile.

5.~Un aparato segin la reivindicacién 1, en el
que dichas estrias estdn curvadas con un radio de cur-
vatura grande, estando situvado el punto central de dicha
curva sobre dicha linea central.

6.~ Un aparato segin la reivindicacidn 1, en
que dichas -strias y el movimiento relativo de dicho
material con respecto a dichas estrias proporcionan uwna
diferencia de presiones a través de dicho material en
el drea que hay entre dichas estrias, y dicha drea se-
leccionade haciendo que dicho materia’ se aproxime mds
a dicha piste hagta que dicha diferencia de presiones
egs anulada sobre dicha grea selecclonada.

7.- Un aparato segin la reivindicacidn 1, en
que hay gituadas estriss similares sobre dicha super-
ficie en el drea adyscente al ofro extremo de dicho miem-
bro de cuerpo siguiente a dicha drea seleccionada, di-
chag estrias gimilares se ex*ienden angularmente desde
dicha linea central a través de dicha superficie y a
través de lasg paredes laterales respectivas del miembro
de cuerpo en la direccidn opuesta de dichas estrias

situadss sobre la superficie antes de dicha édrea seleccio-
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da, de modo que el movimiento relativo del material y
de la superficie puede ser en una u otra direccidn pa-
ra obtener el espaclamiento predeterminado sobre el drea

e,

preseleccionada de la superficie.

8.~ Un aparato segin la reivindicacidn 1, en ‘.

que cada una de dichas estrias estd separada de la ':*

a

1
estria adyacente por wn drea sobre dicha superficie e

que es de una anchura fija ¥y que es lisa ¥y eonfinua..g.

9.~ Un aparato segin la reivindicacidén 1, en:
que se han provisto apoyos primero y segundo para el
material situados opuestos con respecto 2 dicha éreaf:
seleccionada, siendo dichos apoyos pare material caﬁa-
ces de soportar dicho material con una linea recta que
ge separe de dicho superficie en una distancia mayor
gue un espaciamiento controladoe de dicho material con
respecto a diche superficie.

10.- Un aparato segin la reivindicacidn 1,
en que hay formado al menos un entrehierro para una
cabeza magnética, enrasado con dicha superficie y que
estd situado en cualguier lugar dentro de dicha drea
seleccionada.

11.- Un aparato para controlar el espzcia-
niento entre la superficie de un cuerpo 7y un material
que tiene movimiento relativo a lo largo de dicha su-

perficie.

- 22 -



Tal y como se ha descrito en la memoria que eh-
tecede, representado en el dibujo que se acompaifia y pa-
ra los fines que se han especificado.

Le presente memoria consta de veintitrés hojas

5 escritas a méguina por una sola cara.
Madrid, W7 FEB wig
P.A.
14,2,1968 - - 23 -
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