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La invencidn se refiere a unos perfeccionamien-
t08 en la construccién de las poleas de didmetro variable
utilizadas en las transmisiones de correas trapezoidales
pare permitir una variacidn de la velocidad de impulsidn.

Se aplica més particularmente al tipo de poleas
gque comprenden dos platos cdnicos solidarios en rotacidn

de un cubo que se fija sobre un extremo de drbol motor, &8

tdndo uno de los platos fijado axialmente sobre este cubo}
mientras que el otro es mévil axialmente bajo el mando de
un sistema de fornillo-tuerca coaxial con dicho cubo. Los'
perfeccionamientos objeto de la invencidn tienen sobre £0m
do por fin simplificar la realizacidn de estas poleas y_'l

hacer por comsiguiente su construccidn mds econdmica.

Unos ejemplos de realizacidn de poleas que inclu

yen estos perfeccionamientos se representan en los dibujos
adjuntos, en los cuales:
-la figura 1 es una vista en alzado y corte de
una polea.
~la figura 2 es una vista por arriba de la figu-
re 1.
~la figura 3 es una vista en alzado y semi-corte

de una modificacidn de la Pigura 1.

. Las poleas representadas en estos dibujos com— -~
prenden un cubo 1 que se fija en el extremo del drbol motoyr
de la transmisidn, y dos platos cénicos 2-3 solidarios en

rotacidn del cubo 1. EL plato 3 estd fijado axialmente y

F

se apoya sobre un sallente 4 del cubo, mientras que el otr
plato 3 es mdvil axialmente, para poder aproximarse o ale-
jarse del plato fijo 2 para hacer variar el didmetro de

arrollaniento de la correa. EL plato 3 estd con este fin
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unido al cubo por una chaveta deslizente 5. El plato méviil
3 se desplaza axialmente bajo el mando de un sistema de
tornillo y tuerca coaxial al cubo., En el caso de las figu-
ras 1 y 2 el tornillo 6 estd fijado & una placa 7 unida en
12 a una parte fija cualquiera. Esta placa 7 inmovilféé"
el tornillo & en rotacién y en traslacidn mientras que,iﬁ-
tuerca 8 que se atornilla sobre este tornillo lleva un 6?—

gano de maniobra tal como el volante 9. IXsta tuerca esté"

1

unide en traslacidén al plato mévil 3 por intermedio del ro

damiento de bolas 10, Tl tornillo 6 estd centrado sobre

e e pini

el cubo 1 por intermedio del rodamiento de bolas 1l.

El tornillo 6 estd ademds unido, por intermedio
de la placa T, a una cubierta cilindrieca 13 que recubre. el
extremo de la tuerca 8 para asegurar la estangueidad del

sistema tornillo-tuerca.
Los rodamientos 10 y 11 llevan ventajosamente uq

dispositivo de estanqueidad simple 15-16 dispuesto sobre
sus.caras exteriores, lo que garantiza que el recinto si-
tuado en el interior del mecanismo, entre los rodamientos
10~11, asi como los propios rodamientos, estd protegido
contra la introduccidn de cuerpos extrafios. Por otra par—
te, estos dispositivos de estangueidad retienen la grasa
de la que ha gido provisto el recinto interior y aseguran
a la polea un engrase permanente,

En las figuras 1 y 2, la cubierta 13 estd hendi-

(]

da como se representa en la figura 2 para formar dos parte
que pueden ser aproximadas por un sistema de apriete con~
céntrico de tornillo 14 que permite inmovilizar la tuerca
8 en la posicidn elegida para el ajuste de la polea.

EL conjunto antes descrito forma una polea de
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didmetro variable de construccidn simple y econdmica y de
mantenimiento reducido. Esta simplicidad es acentuada +$0-
davia por la utilizacidn de medios de»montaje simples taled
como el montaje por clavos 15 del volante sobre la tuerca
y de la placa fija 7 sobre el tornillo. Con el mismo.fin
la fijacidn del plato fijo 2 sobre el cubo y de las jaulas
de los rodamientos 10-11 sobre el plato mévil y la tuerca
¥y sobre el tornillo y el cubo se realiza por interposig%dq
de una pelicula pldstica endurecida que oirece una buera
resistencia al cizallemiento y que permite ejecutar los a-
poyos con una btolerancia de ajuste amplia. 0

En el caso de la figura 3 el tornillo 6 es fijo
en traslacidn pero estd unido, con su cubierta ecilindrica.
13, a un drgano de mando en rotacidn gue puede ser por _
e¢jemplo un pifidn de cadema 20 o un volante de maniobra. Lal
tuerca 8 estd como anteriormente unida en traslacion al
plato mévil 3 pero estd inmovilizada en rotacidn por medio

de una bieleta 21 que une esta tuerca a una parte fija cual

{1 aad

qulera, Esta bieleta 21 estd articulada en cada extremo

por una rétula 22 que le permite acomodar movimientos axia
les de la tuerca. '

Por supuesto, la invencidn no estd limitada es-
trictamente al ejemplo de realizacidn descrito, a partir
del cual se podrdn concebir variantes de ejecucidn.

La presente solicitud que corresponde a la pre-
sentada en Francia, con fecha 18 de Enero de 1967, bajo el
nimero 91.683, se acoge a los beneficios del Articulo 51
del vigente Bstatuto sobre Propledad Industrial.
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Los puntos de invencidn, propia y nueva, que se

presentan para gue sean objeto de esta solicitud de Paténj

™ . !
te de Invencidn en Espafia, por VIINTE afios, son los . si«

guientes:

1.~ Un dispositivo de polea de didmetro variabléel
para transmisiones de correa trapezoidal, del tipo que comL
prende dos platos cénicos solidarios en rotacién de un cu-
bo central, siendo un plato fijo axialmente, mientras que
el otro plato puede deslizar axlalmente sobre el cubo bajo
el mando de un sistema de tornillo-tuerca coaxial al cubo,
caracterizado porgue el tornillo del sistema de mando es
solidario de uma cubierta cilindrica que recubre la tuefba
Y que asegura la estanqueidad del sistema de mando.

2.~ Un dispositivo segin la reivindicacidn 1, enl
el cual el tornillo estd fijado en rotacidn y en traslacidh
axial, mientras que la tuerca estd unida en traslacidn al
plato mévil y lleva un drgano de maniobra tal como volantel
caracterizado porque la cubierta cilindrica que rodea la
tuerca estd hendida y lleva un sistema de apriete concén-
trico que permite inmovilizar la tuerca.

3e- Un dispositivo segin la reivindicacidn 1, en
el cual el tornillo estd fijo en traslacidén y unido a un
drgano de mando en rotacidn, mientras que la tuerca estd
fija en rotacidn y unida en traslacidén al plato mévil, ca-
racterizado porque la tuerca estd unida a una parte fija

por medio de una bieleta articulada en cada extremo por

rdétulas.
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4.~ Un dispositivo segun la reivindicacidn 1, y
las reivindicaciones 2 y 3, caracterizado porgue la fija-
cidn del pleto fijo sobre el cubo y la fijacidn de las jau
las de rodamiento en su alojamiento esian realizadas por
interposicidn de una pelicula pldstica. e

5.~ Un dispositivo de polea de didmetro variable

Tal y como Se ha descrito en la Memoria que ante
cede, representado en los dibujos que se acompafian y para:
los fines que se han especificado. -

La presente Memoria consta de seis hojas escrita

r'd -
8 maguina por una sola de sus caras.,

Madrid, 24 FES. 1y

P‘ A.

{
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