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MEMORIA DESCRIPTIVA

| .
Qorrespondienté a la solicitud de registro de Patente de In-

%roduccién que, por diez afios, se solicita para Espaila y sus

Colonias, a favor de Dofia Pilar CASTRO MARTINEZ, de naciona~

lidad espafiola, residente en Madrid, calle Canillssnim. 41.-
P o r

"DISPOSITIVO ELECTRO~MECANICO PARA MUNECAS ANDADORAS™

La Patente de Introduccidn a que se refiere la presente -

flemoria, estd destinada a garantizar la explotacidn y’la pro

piedad exclusivas, en Espaiia y sus Colonias, de un dispositi

vo electro-mecénico para mufiecas andadoras.

Existen en el mercado desde hace tiempo mufiecas llamadas

andadoras que, llevadas de la mano y ocasionéndoles un lige-

ro desequilibrio de vaivén lateral, realizan pequefios movi--

mientos que se traducen en adelantamientos alternativos de -
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?os piés, de forma que si se deja descansar el peso de la mu
ﬁeca sobre el pié més adelantado, el otro pié queda separado
ael suelo y bascula situéndose en posicidén adelantada con --
%especto al otro en gue se apoyaba.

. EL dispositivo que vamos a presemtar nos permite automati

zar los movimientos de andadura de la mufieca, a la que ya no
es necesario conducir de la mano sino, simplemente, accionar
- uh interruptor que pone en servicio un motor diminuto ac-
?ionado por un acumulador de tipo comercial; éste motor lle-
aa incorporado un reductor de velocidad solidario de una ex-
séntrica sobre la que acopla una horquilla que transmite al
necanismo de articulacidn de las piernas basculantes una vi-
bracidn con la que se consiguen alternativos desequilibrios
b desplazamientos del centro de gravedad que dan lugar a que
fientras una de las piernas se apoya en el suelo, la otra se
}evanta ligeramente ¥y realiza un movimiento limitado de ade-
ﬁanto. Gomo é&stos movimientos se conbinfian con bastante fre-
guencia, la mufieca se va desplazando por si sola si se la si
5ila sobre una superficie horizontal sin obstaculos.
Para mejor comprensidn del objeto y solamente a titulo de
>jemplo, adjuntamés una hoja de planos en la que:
La fig. 12, representa una vista esquématica frontal del
gdispositivo elechro-mecénico que vamos a presentar, el cual
fra racionalmente alojado y fijado en el interior hueco de la
huﬁeca.

La fig. 28, representa el rebatimiento de la seccidn reall
zada por A-A de la fig. 1&.

Refiriéndonos a dicha hoja de planos, podemos ver el elec
sromotor -1-, al cual llega uno de los polos de una pila co-

rercial ~2- con interposicibn de un interruptor -3~ de accio

ﬁamiento manual, mientras que el otro polo lleva interpuesto
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' & lo mantiene en contacto con un plot -8~ que es el terminal

i
i

un interruptor que sbre el circuito en el momento en que ge

gcuesta a la muiieca. Este interruptor, gue pudieramos llamar
de "posicidn", consiste simplemente en un brazo angulado ~4-
?uyo extremo inferior va articulado en un eje -5~ y que btien

éus desplazamientos limitados por un adecuado tope -6~ perte

teciente al maberial del cuerpo de la mufieca. El extremo del

;razo angulado -4- va cargado con un peso -7- que lo impulsa

le la conduccidn desde la pila -2-, de la misma manera que -
el eje -5- es el terminal de la conduccidn hasta el motor —-

~1-; el maberial mebalico del brazo angulado -4- es el que -

@ine que el peso -7- acthe en sentido favorable para ello.
El eje del motor -1- lleva solidario un tornillo de vis-
sin-fin -9- que engrana con una rueda -10- consiguiendo en el
éje -11l- de ésta una fuerte reduccidn de velocidad. Dicho —
éje -~11- 1lleva montado un disco -12- con el que forma cuerpo
?n pitoncillo ~13~ que va situado en posicidn excéntrica con
iespecto al eje de giro y que resulta comprendido entre las
;amas de una horquilla -14- gue forma la cabeza de una vari-
Ela -15- cuyo extremo inferior se ancla firmemente en un te-

bon ~16- perteneciente a la base inferior del cuerpo ~17- de

Fa muilieca, el cual muestra lateralmente dos planos horizonta
ﬁes gue llevan practicadas dos ranuras -18~ en sentido de -~
btras a delante.

} El cuerpo -17- posee en su pabte més inferior la forma de
Ena horquilla -19~ que constituye un apéndice que resulta -~
comprendido entre las pilermas -20- y del cual se eleva el an
tes citado tetdn -16- asi como también otro tetdn -21- y un
Gabique central ~22-. En el tetdn -21- va anclado un eje ver

tical -23- cuyo extremo superior presenta apoyo, para giro -

cierra el circuito siempie que la posicidn de la mufieca detel

|
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n?n un plano horigontal, a un balancin compensador -24- del -
cual, las extremidades quedan comprendidas entre las ramas -
Fe las horquillas existentes en los extremos superiores de -
ﬁos pletinas -25- que, pasando libremente por las antes cita
das ranuras -18- de la base inferior del cuerpo -17- de la -
Puﬁeca, van articuladas en ambos extremos del eje horizontal
?26— el cual se apoya en los tres puntos que determinan las
@aredes laterales de la horquilla -19- y el tabique central
;22-.

Por medio de salientes de una pieza que se acoplan elésti
éamente en entrantes de la obtra o por cualguier sistema con-
reniente, cada pletina -25~- resulta adscrita laberalmente a

un disco -27- que forma cuerpo con la pierna -20- y que tam-

‘jpién va articulado sobre el eje horizontal -26- que, de ésta

fnanera, es el que sirve para montaje y movimiento de las ci-
tadas piernas -20-, los desplazamientos de las cuales estén
limitados por medio de unos topes eldsticos -28- fijados so-
bre las partes delanteras de las renuras -18- y destinados a
recibir el conbacto de los bordes de Zas pletinas -25-.
% El funcionamiento del dispositivo electro-mecanico que he
$os descrito es como sigue:
De antemano, se concrebta que todo el mecanismo, incluida
pa pila -2- que alimenta el motor -l-, va debidamente aloja-
’o y fijado en lugéres convenientes del cuerpo =17~ de la mu
5eca, el cual dispondrd de un mendo exterior para acciona-—-
#iento del interruptor -3~ y de una portilla para entrada y
recambio de la pila -2-.

Puesta de pié la mufieca, debido a su construccidn de man-
5iene en equilibrio. Al poner en marcha el motor -l-, el vig

5in~-fin -9~ hace girar a la rueda -10- cuyo eje -1l- se apo-

Fa en un adecuado soporte (no expresado) y transmite el movi
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"Ite superior de la muileca {con el mecanismo incluido) la que

niento al disco ~12- cuyo pitoncillo solidario -13- gira ex-
céntricamente haciendo moverse a derecha y a izquierda la --
hofquilla -14- de la varilla -15- que se ancla en el tetdn -

§~16— perteneciente al material del cuerpo ~17- de la muiieca.

i
;Gomo antes hemos dicho, la mufieca se encuentra con sus dos =
i

ipiés asentados sobre el suelo. Por é&ste motivo, son los piés

la parte del conjunto que estd fija y, por tanto, es la par-

oscila de un lado a obtro apoyandose en la horquilla =14-, --
con el resultado de que éste bamboleo ripido desplaza de un

'lado a otro el centro de gravedad del conjunbto, levantando —
édel suelo alternativamente uno u otro de los piés. Al quedar
époyada sobre un solo pié el otro bascula y se sitlla en una

posicidn adelantada en el mismo momento en que se produce —-—
unqﬁnversién de sentido en el desplszamiento del eje de gra~-
:vedad, por lo gque la mufieca se apoya ahora sobre el pié ade-
%lantado vy levanta el atrasado que, a su turno, se adelanta,

grepitiéndose el ciclo tantas veces como el pitoncillo excén-
trico ~11- pase por el diimetro Horizontal,

Los movimientos alternativos de las piernas -20~ se produy
cen con apoyo sobre el eje horizontal -26-, mientras que la

magnitud y sentido de los mismos estd determinada por el ba-
lancin compensador —24- qﬁe, girando sobre su punto central

(extremo superior del eje vertical -23-) y merced a su encla
ve enbre las ramas de las horquillas superiores de las pleti
nas -25~, acompafian a éstas (a la que se adelanta) hasta que
Etropiezan con su correspondiente tope ellstico -28~, Las os-
cilaciones en plano horizontal del balancin compensador -24-
gdan el resultado apetecido de que, con referencia al eje ver
itical del conjunto de la muileca, cuando, una pletina -25- ~-

Eadelanta la posicidn de su horquilla superior girando o bas-
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pdad del objeto expuesto en la pasada descripcidn, la cual dg

'culando sobre el eje -26-, la otra se atrasa y, por ésta cau
sa las piernas -20-, gue se encuenbran al otro lado del eje
-26~, se mueven en sentido inverso, o sea que la correspon--
gdiente a la pletina -25- que se adelanta, se atrasa, mientrapg
:que la correspondiente a la pletina -25- que se atrasa, se -
iadelan'ba.
El efecto que se congsigue con ésta automatizacidn del ﬁo-
%imienro de andadura de la muileca es verdaderamente sensacig
nal, creando una apariencia de realidad totalmente nueva en
éste tipo de nuficcas.

| Serén variables las circunstancias de tamafio, forma y ma-|
Geriales particularmente referidas a cada uno de los elemens

tos que integran el conjuntol en el cual podréd ser variado -

todo aquello que no suponga una albteracidn de la esenciali--

‘berd sex tomada.en su mis Amplio sentido ¥y no como una limi-
tacibn de posibilidades de realizacidn.
N O T &
EN RESUMEN: La Patente de Introduccidn que, por diez afios|
se golicita para Espafia y sus Colonias, ha de recaer sobre -
]1as sigulentes reiviﬁdicaciones:

E 12, ,- "DISPOSITIVO ELECTRO-MECANICO PARA MUNECAS ANDADORAS

fmediante el cual se consigue la aubomatizacidn.de los movi--
IPientos de andadura de la mufieca, caracterizado por un pequg
?ﬁo electromotor al que llega uno de los polos de una pila --
comercial con interposicidn de un interruptor de accionamien
lto manual, mientras que el otro polo lleva interpuesto un in
terruptor gque abre el circuito en el momento.en que se colo-~
ca la nmufieca en posicién de tumbada, el cual consiste en un
brazo metdlico angulado cuyo extremo inferior va articulado

sobre un eje £1jo al cuerpo de la mufieca ¥ que tiene limita-




170

175

180

185

190

195

ﬁdos sus desplazamientos por un tope sobresaliente de la su=--
?perficie de dicho cuerpo, mientras que el extremo superior
éﬁa cargado con un peso que (segin sea la posicidn derecha o
.tumbada) tienden a mantenerlo en contacto o a separarlo de
un plot que es el terminal dela conduccidn desde la pila, de
gla misma manera que, el eje de arbticulacidn del brazo metali
éco angulado, es el terminal de la conduccidn hasta el motor.
; 24,.- "DISPOSITIVO ELECTRO-MECANICO PARA MUNECAS ANDADORAS!
isegﬁn la 18 reivindicacidn, caracterizado porque el eje del
motor, lleva solidario un tornillo de vis-sin~fin que engra-
na con una rueda para conseguir en el eje de giro de ésta —-
una fuerte reduccidn de velocidad, cuya rueda va hermanada
con un disco que lleva adscrito un pitoncillo saliente situa
do en posicidn excéntrica con respecto al eje de giro y que
‘resulta comprendide entre las ramas de una horqﬁilla que for
;ma la cabeza de una varilla vertical cuyo extremo inferior -
se ancla firmemente en un tetdn de material perteneciente a
ila base inferior del cuerpo de la muﬁeca,'el cual muestra la
gteralmente dos planos horizontalés que llevan practicadas -
dos ranuras en sentido de atrds a delante, entre las que que
da situado un apéndice descendente que resulta comprendido,
entre las piernas y que, ademéds de servir de base al tetdn -
jantes citado, sirve también para fundamento de un segundo tg
tén y de un tabique central.

%a,- "DISPOSITIVO ELECTRO-MECANICO PARA MUNECAS ANDADORASH
}segﬁn las anberiores reivindicaciones, caracterizado porque,
;en el segundo tetdn va anclado un eje vertical cuyo extremo
superior presenta apoyo, para giro en un plano horizontal, -
a un balancin compensador del cual, las extremidades, quedan

comprendidas entre las ramas de las horquillas existentes en

Pos extremos superiores de dos pletinas que, pasando libre--
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gsegﬁn las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque

gmente por las ranuras citadas anterlormente, van articulaaés
%en ambos extremos de un eje horizontal que se apoya en los +
res puntos que determinan las paredes labterales y el tabi--
que central que forman parte del apéndice descendente de la
lbase inferior del cuerpo de la muiieca.

43 ,~ "DISPOSITIVO ELECTRO-MECANICO PARA MUNECAS ANDADORAS
por medio de salientes de una pieza que se acoplan eléstica~
mente en entrantes de la otra o por cualquier sistema conve-
niente, cada una de las pletinas con horguilla superior re--
sulta adscrita lateralmente a un disco que forma cuerpo con
lza pierna de-la mufieca y que bambién va articulado sobre el
eJe horizontal que, de ésta manera, es el que sirve para mon
taje y movimiento de las citadas piernas, los desplazamien—-
tos de las cuales estan limitados por medio de unos topes —-
eldsticos fijados sobre las partes delanteras de las ranurasg
y destinados a recibir el confacto de los bordes delanteros
de las plebinas horquilladas citadas.

58,- Por Ultimo se reivindicac como objeto sobre el que -
ha de recaer la Patente de Introduccidén que por diez afios, -
se solicita para Espaila y-sus Coloniasy = =~ = = = = = ~ =~ «

P o
"DISPOSITIVO ELECTRO-MECANICO PARA MUNZCAS . ANDADORAS®
 Todo conforme queda expresado en la presente Memoria des-

criptiva que consta de ocho paginas escritas a méquina por -

una sola cara y dibujos que se acompafian.

Ma(iricﬂ, 17 de Enero|de 1.968.
P.A.,

ANTONIO ARICHA

L] femados JUANDGUERRERD
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