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MEMORIA DESCRIPITIVA
de una Patente de Invencifn a nombre de:
PALITEX PROJECT-COMPANY GmbH., de nacio-
nalidad alemana, domiciliada en KREFELD,
Weeserweg 8 (Alemania); por: "PROCEDIMIEN
T0 Y DISPOSITIVO PARA SUPRIMIﬁ UNA RO1TU-
RA DE HILO EN I0S HUSOS DE REIORCEDORAS

O HITAIORAS CONTINUAS DE DOBLE TORSION".

SRRSOy T4 o 00§10 1o Y Womm—

El efecto Util mecdnico de'las retoroédorés o hilado-
ras continuas de doble torsidén no depende solamente de mentener
cortos log tiempos de preparacién de la mdquina, o sea del
tiempo de parada, que se requieren para poner otro juego de

husos, y de los tiempos de parada accesorios hasta que eniran

en actividad los operarios, sino més bien de que se produzcan,

y con qué frecuencias roturas de hilo y de la rapidez con que
se suprimen las mismas.
Prescindiendo de que se han propuesio miquinas con

las que el cambio de todas las canillas alimentadoras y de los
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carretes arrolladores puede hacerse de forma semiautomitica o
totalmente automitica con el fin de que el personal sea lo mis
independientejpdsible de los trabajos de prepaiacidn de la mé=
quina’'y de que se acorten los tiempos de parada accesorios su~-
peditados al personal, estos dltimos tiempos pueden reducirse car-
gando'las ndquinas por tandas, o sea'sucesivamgnte, 7 la tota-
lidad del personal disponible puede emplearse entonces en los
puntos de mayor congesiidén de trabajo, o sea concentrarlo cada
vez en la miquina que tiene que cambiar de dotadién°

Pero entonces es precisamente un inconveniente el que

~ dicho personal tenga ademds que estar preparadd para subsanar

las roturas de hilo que se producen en los husos que estdn en
marcha, al objeto de mantener cortos los tiemfos de parada entre
las operaciones de’preparacién de la méquina.

. Un punto importante es cuando en los turnos de noche
y durante toda la jornada diurna, el personal que tiene que estar

preparado'al efecto ha de ocuparse casi exclusivamente de las .

~ roturas de hilo, aunque tambien serfa posible, cuando 1as méqui-

nas-han de trabajar mucho tiempo, cambiar los tiempos de prepa-
racién de la miquina a los turnos de dia, con lo que podrfa
prescindirse de personal duranie la noche. _

"En la préctica se ha visto que las roturas de hilo se
producen casi excluéivamente en la pelota de hilo. En estos ca-
gos, el extremo del hilo que procede de lacanilla alimentadora

pende fuera de la polea reunidora de hilo, mientras que el otxo
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extremo es bobinado en el carrete arrollador.

En lo que respecta’a laé consﬂﬂeraciones anteriores
tiene gran importancia la automatiéacién de'ia supresién de
las roturas de hilo que se producen en la pelota de hilo de los
husos de retorcedoras o hiladoras &e‘doble torsidn. El inven-
to se ha propuesto por lo tanto desarrollar un procedimiento
de esta clase en el que, segin la idea del mismo, se ha pre-
visto que por una seflal eléctrica disparada en él momento de
la rotura del hilo se aproxime al huso averiado uﬁ carro con
anudador que es desplazable a lo largo de por lo menos una mé-
quina y que tiene accionamiento propio, que.después de la pa-
rada del huso sea rebobinado el extremo del hilo roto del ca=
rrete arrollador y que, juniamente con el extremo - que pende
hacia afuera del rotor del huso - del hilo roto sea conduci-
do a un anudador y anudado por éste'y que al ponerse otra vez
en marcha el huso asi como el carrete arrollador con retardo
con relacién a la nueva puesta en marcha de los husos, el ca=-
rro retorne a su posicidn de partida o al siguiente lugar
averiado.

Por consiguiente, el procedimiento conforme al in-
vento prevé el empleo de un anudador ya conocido que funciona
automiticamente, el cual es acercado autométicamente al lugar
averiado, o sea el lugar donde se ha producido la rotura de
hilo, y con el concurso de oiras medidas sd@e pone en condi-

ciones de llevar a cabo el anudado de los extremos del hilo

roto,
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Conforme al procedimiento sugerido por el invento
se puede prever que los dos extremos del hilo roto sean condu-
cidos neumiticamente al anudador, lo cual ofrecela posibilidad
de hacer intervenir el anudador en el recorrido del hilo entre
el rotor del huso y el carrete arrollador, lo mésréerca pbsible
de este_rotor, por cuanto que los exiremos son conducidos neums-~
ticamente al anudador.

Para la ejecucibn del ﬁrocedimiento conforme a la idea
del invento se ha prévisto.un supresor de roturas de hilo, el
cual estd caracterizado porque consiste en un carro desplazable
sobre vias a lo largo de, por lo menoé, una méquina; el éuai
tiene aproximadaménte por encima del plano de la vigueta porta-
husos, un canal de aspiracién con anudador que puede ser acerca-
do y alejado de los husos, que estd comunicado a un ventilador
aspirante del carro y que estd ranurado longitudinalmente por el
lado de:los husoé, ol cual canal tiene unVOrificio de aspire-
cién inferior aproximadamente a la altura de la polea reunidors
de hilo de los husos y otro orificio de aspiracién superior apro-
ximadamente por debajo del carrete arrollader, al cual estd su-
bordinado un rodillo rebobinador accionado, que puede'serAaéerca-
do .al mencioriado carrete y que con el -canal de aspiracién puede
ser -aproximado alvcar;ete arrollador.

Semejante supresor de roturas de hilb segin la idea
del invento pueds ser utilizedo para el servicic de verias mé~

quiﬁas;Vjuntola'las cuales puede desplazarse longitudinalmente
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por uno y/o el otro lado, a cuyo fin cabe la posibilidad de pre-
ver aproximademente por el extremo de la cabeza de filas de mé-
quinas unas estaciones de inversidn o de cambio de direccién,
a través de las cuales el carro puede ser conducido sobfe sus
vias hasta los lugares averiados de retorcido o-de,hiladb en el
momento en que se recibe en aquellas el aviso de averia.

Como se ha dicho, el carro tiene aproximadamente por

encima del plano de la vigueta portahusos un canal de aspira-

cién con anudedor que puede avanzar hacia los husos y que estd

en comunicacifn con un ventilador aspirante del carro, con lo
cual se tienen las condiciones precisas para llevar las abertu-
ras de aépiracidn del referido canal, por desplazamiento del mis-
mo, hacia los husos en la zona de los extremos.del hilo rotb
con el fin de aspirar los mismos hacia adenfro y de conducirlos
hacia el anudador.

Siempre que la averia que se ha producido en el huso,
o sea la rotura del hilo, no motive el paro.de este dltimo y/o
del carrete arrollador, se puede prever fambién segin el invento
que en el curso del avance del canal de aspiracién hacia los
husos, este canal accione el freno de éstos y que lo vuelva a
soltar al retroceder.

Con miras a que el carrete arrollador haya enrollado en
ocasiones completamente el extremo dél hilo roto, el invento ha
previsto también un rodillo rebobinador accionable que puede ‘ir

colocado junto al mencionado carrete, que al ser acercado el canal
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de aspiracidn a-los husos entra en contacto con el referido ca-
rrete, y cuyo rebobinado deja libre a los extremos del hilo,

" En otra realizacién del'invento se puede prever que
el canal de aspiracién y el rodillo rehobinador accionado estén
montados en un bastidor de soporte, el cual puede ser desplaza-
do sobre el carro hidrdulicemente o neuméticemente hacia los |
husos y en sentido contrario,

Conforme a otra idea del invento, el extremo inferior

-del canal de aspiracién puede desplazarse telescdpicamente

dentro de una envolvente del canal eﬁAel carro, y despues de
terminer el proceso de anudado, y con miras a intérrumpir el
proo§éode aspiracién,.la boquilla de dicho canal puede ser
presionada contra un fuelle. Con esto se consigue que el venti-
lador aspirante pueda estar colocado Qe forma fija en el carro
¥, sin embargo, que el canal de aspiracién pueda ser desplazado

hacia los husos, para lo cual la comunicacién de este canal con

‘6l ventilador 1leva una-prolongécidn telescépica, y al mismo

tiempo es posible que el fuelle corte la corriente aspirante des-
pués de acabaf el proceso de anudado.

Continuando con el desarrollo del invento se puede
prever éﬁe por el lado de aspiracién, el ventilador aspirante
esté dubierto por un tamiz, delante del cual ya'intercalado.un
recinto colector de fibras que estd destinado a -recoger y reunir
las fibras y cabos de hilos que-se pue&an.habervaspirado, ¥ que

de vez en cuando hay qie desalojar del citado recinto colector.
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Segtn la idea del invento, el acercamiento del extre-
mo de hilo roto que pende fuera de la polea reunidora de hilo de
un huso es posible por el hecho de que por el lado del canal de
aspiracién va colocado un dispositivo sujeta=hilos y llevador,
el cual lleva primero el exiremo de hilo rotec hacia dentro del
canal donde luego es conducido neumdticamente al anudador.

En particular, segin la idea del invento, como dispo-
sitivo llevador y sujeta-hilos se pueden instalar en los lados
mutuamente opuestos del canal de aspiracién unos Srganos de age-
rre que pueden avanzar reciprocarente por sus paredes, de los
cuales uno por lo menos estd acciomado.

BEn ofra realizacién, como dispositivo llevador y agarrador
del hilo van montadas por lados mituesmente opuestos del cenal de
aspiracidén unas cintas frotadoras que pueden aproximarse recipro-
camente por las paredes de dicho cana} y que estin tendidas alre-
dedor de dos rodillos, de las cuales una por lo menos estd im-
pulsada, en arcos o estribos que estédn sujetos‘al.éanai de aspi-
racién y que basculan enire si por medio de un mecanismo de engra-
najes o de ruedas de friccién, uno de los cuales por lo menos puede
ser basculado por un émbolo que actia sobre el estribo y que es
desplazable por via hidréulica o neumdtice.

| Para agerrar el extremo de hilo roto por el carrete
arrollador, en otra realizacién del invento se puede prever un
dispositivo montado sobre el bastidor de soporte que agarra el

carrete .arrollador y lo coloca sobre el rodillo de rebobinado..
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Los carretes arrolladores se encuentran como es sabi-
do en unos llamados bastidores, en los que dichos carretes, apo-
yados contra un rodillo de friccién, van girando hacia arriba

conforme va aumentando el didmetro. Pero como quiera que, por el

lado de la mdquina, los carretes en cuestién estin apoyados con-

tra un rodillo de friccidn, el invento ha previsto la posibili-
dad de inelinarlos hacia el lado delantero de la méquina preci=-
samente con un dispositivo mohtado gobre el bagtidor de soporte,
el cual hace que se incline el bastidor portabobinas y que el cgw-
rrete arrollador quede asentado sobre el rodillo rebobinador, con
lo que el primero es rehobinado y por el efecto de lé succién en
el caﬁal de aspiracibn deja libre al extremo de hilo roto.

En particular, segin el invento, en el extremo libre de
la palanca basculante de un rotor puédé ir articulada una correde-
ra basculante en cuyo extremo libre tiene un gancho que se puede
enganchar mediaﬁte un perno en el arco de soporte del carrete arro-
llador, por 1lo que después del enganche y al inclinarse hacia . -
atrds la corredera basculante, el arco de soporte con el carrete
arrollador se inclina de tal modo que este carrete Viene a quedar
asentado sobre el rodillo de rebobinar y es inducido por éste a
girar en sentido contrario al proceso de arrollamiento.

| Segin el invento, la corredera basculante puede cambiar
de posicién mediante dos palancas basculénte R paralelamiente
a sl misma, lo cual facilita una adaptaciéﬁ particularmente favo-

rable a los diferentes didmetros del carrete arrollador que se dan
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en caso de una rotura de hilo,

Conforme a otra forma de realizacién seé puede prever que
el rodillo de rebobinar accionado y alojado en un extremo de un
brazo basculante articulado en el bastidor de soporte, esté mon-
tado de forma giratoria hacia la bobina arrolladora por medio del
émbolo de un cilindro de presidn estacionario; Yy que al inclinar '
el rodillo ae rebobinado una parte superior del cansl de aspira-
¢ién pueda extenderse telescdpicamente con dicho rodillo.

Esta forma de realizacidn estd particularmente indica-
da para su empleo en el caso de retorcedoras de doble torsién
con los llgmados variadores giratofios, tal como estdn feseﬁar
dos en la memoria descripiiva de la antigua solicifud de patente
N 24 455 VIIa/76c. Las miquinas de esta clase tienen por cada
huso correderas desplazables en una carcasa de bastidor de apoyo,
hidrdulica o neumaticamente en senti@o'transversal al 1ongifudin;1
de la mdquina, las cuales tienen en su extremo libre uﬁas consolas
de soporte en las que estdn alojadas unas columnag giratorias.
Betas columnas estén provistas de una viga volvedora en la
que, @ ambos lados de las columnas, estdn alojedos sendos husos,
cuya nuez se extiende por debajo de la referida viga.

Mientras que uno de los husos constituye el huso de

trabajo, el otro es un huso de reserva que sustituye al primero

haciendo bescular la columna giratoria cuando se acaba el hilo
del huso de trabajo, por lo que vuelve a haber inmediatamente una

canilla alimentadora llena en posicidén de funcionamiento, y des~
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pués de haberse puesto en marcha la misma se puede cambiar la
canilla vacia por otra llena sin que por esta operacién de cambio
haya que interrumpir mucho tiempo el trébajo de retorcido. Bsto
tiene la singular ventaja de que el cambio se puede hacer en cual-
quier momento, cuando el operario no estd ocupado en otra cosa.

Continuando con el desarrollo del invento se puede pre=-

‘ver un espacio en el bastidor de soporte, debajo de la abertura

superior de aspiracién, por el lado del canal de aspiracidn, que
por este mismo lado estd tapada por un tamiz y en gomunicacién
con un:ventilador aspirante. Iste espacio de aspiracién tiene la
finalidad de rétener en el mencionado canal la cantided de hilo
que'no>necesita ya el anudador para la operacién de anudado des-
pués que ha agarrado el extremo libre del hilo roto. De esta ma-
nera se evita que llegue una excesiva cantidad de hilo a la zona
del énudador y pueda alterar la operacidén de anudado. |

.Segin otra idea del invento se puede prever que todos
los procesos de movimiento estén mandadoé automidticamente por‘
un mecanismo de avance programado instalado en el supresor de
roturas de hilo, por ejémplo de manera que una rotura de hilo
transmita, por intermedio de un guardahilos, al referido Supre=
sor un impulso que pyomﬁeva la marca de este @ltimo hacia el
huso cbn_el hilo roto, |

Cuando el supresor de roturas de hilo 1lega a dicho
huso se para el carro, y por el mecanismo de avance programado

es acercado a este huso el bastidor de soporte con el canal de




10

15

20

29

-1l -

aspiracién y el rodillo de rebobinar; los cabos del hilo son in-
troducidos en el canal de aspiracién, son anudados por el anuda-
dor y luego devueltos al lugar de hilado o de retorcido, despuds
de 1o cual el mencionado bastidor vuelve a su posicién de parti-
da, de forma que al recibir un nuevo iﬁpulso es desplazado al si-
guiente punto de averfa o conducido de vuelta a su posicién de
partidaf |
Conforme a otra idea del invento se puede prevér que
la terminacidén del proceso de anudsdpromuieva a través del meca-
nigmo de avance programado la reposicién del canal de aspiracién,
la reanudacién del huso ¥, con retraso respecto é esta ultima,
la reanudacién de la marcha del carrete arrollador.

Para la detencidn del carro en el lugar de averia se

puede prever segln otra idea del invento que el motor que mueve

al supresor de roturas de hilo a lo lqrgo de la maquina se pueda
parar por una seiial optica juntqél huso averiado, la cual sefial
puede ser emitida por medio del guardahilos.

Pero para este mismo fin se puede prever taﬁbién que
el motor qﬁe mueve al mencionado supresor a 1o largo de la miquina
pueda quedar parado junto al huso averiado mediante cesifn mecé-
nica de contacto. |

Para la parada y la reanudacién de la marcha del motor
del supresor de roturss de hilo junto al luger de averia se puede
prever segin el invento, que para poper en marcha el motor que

mueve al supresor a lo largo de la mdquina pueda girar un arco
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basculante de bloqueo y que en su posicidén basculada en la que es
retenidd a presién por una palanca basculante, accione a un in-
terruptor eléctrico, en donde esta palanca pueda soltarse cuando
el supresor de woturas llega a ponerse encima del arco de blo-
queo que se encuéntra sometido a una presidn eléstica, y que al
desengancharse accione el interrupior eléctrico y se pare el mo-
tor-delisupresor en cuestidn,

De esta manera tiene lugar una cooperacién de un guar-

dahilos con un 6rgano de mando que; por una parte, deja que el supre-

sor de roturasrﬂe hilo se acerqué a 1lo largo de la mdquina al Ju-

gar de averia y, Qor otra, que se detenga dicho supresor cuando
el mismo hace tope mecénicamente con el citado lugar de averia.

Continuando con<e1 desarrollo del invento se puede pre-
ver.juntd al carro un dispositivo que traslada el hilo ya anuda-
do a su posicibn de trabajo, con el cual este hilo es sacado - del
canal de aspiracién y metido en_ei ojél guishilo que se encuentra
axialmente por encima del huso y se ‘determina el vértice de la.
pelata de hilo.

En particular a este fin, segin el inventd, el canal

de aspiracién puede tener a la altura del drgano guiahilo una '

hendidura ftransversal por'la que una corredera de hilo, movida

neungtica o hidrdulicamente mediante un vastago de émbolo, mueve
hacia atrds el hilo anudado hasta su posicidn de trabajo.
~ (on el supresor de roturas de hilo segin el invento se ha

conseguido que el mismo se acerque automiticamente al lugar de

averia, que aproximando el bastidor de soporte al huso ponga al
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carrete arrollador en contacto con un rodillo de rebobinado, que

conduzca;los dos cabos de hilo rotos al anudador en el que se
efectda el anudado de estos cabos, y por Wltimo que vuelva a si-
tugr el hilo ya anudado en su posicién de trabajo y retorne
seguidamente a su posicién de partida, para ser llevado al
siguiente lugar de averia o conducido de vuelta a su posicidn
de partida. | |

Con el uso de un mecanismo de avance programado se-
pueden controlai exactemente tanto los prodesos de trabajo eléc-
tricos como todos los movimientos neumétibos o hidrdulicos por
un orden debido, sin que para ello tenga que intervenir ninguna
persona. Por consiguiente, el supresor de roturas de hilo de~
sempefia plenamente los trabajos que requieren del operario una
larga dedicacidn y desplazamientos, ya que a veces los lugares
averiados se encuentran bastante lejos unos de otros. Pero
sobre todo se ahorra con dicho dispositivobl empleo de operarios,
los cuales se pueden shora limitar a los trabajos de prepara-
cién sin que se tengan que molestar en apartarse de su labor
para atender de vez en cuando a las averias producidas por ro-
turas de hilo.

Unos ejemplos de realizacifn segin el invento se

representan en los dibujos adjuntos, donde muestran:

Figura 1, una seccidn parcial de una retorcedora de doble tor-
sién con carro anudador subordinado, en uso.

Figura 2, una seccién parcial de una retorcedora de doble torsién
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con el llamador cambiador giratorio de carretes y coﬁ
éa:ro anudador subordinado, en ﬁso.

Figura 3, una seccidn del dispositivo de agarre del hilo situg-
do en el canal de aspiracién.

Pigura 4, una seccidn por la 1inea IV-IV de la figura 3, y

Figura 5, en seccién el dispositivo de blogueo del carro anudador

representado a mayor escala con respecto a la figura 2.

Ia figura 1 muestra el bastidor de apoyo 1 de la mi-
quina con un-pie 2 de una de las mitades de la mdquina y, en seccién

la vigueta portahusos 8 sujeta a la plataforma 3 del Bastidor 1,

- la cual 88 hueca ¥ en cuyo interior se encuentra 1a nuez 5 del

huso designado con 4 en su totalldad. Junto a las nueces 5 de

log husos 4 de la mquina se encuentra la correa de accionamiene
10 téhgencial 6 que estd conducida por 1as-poleés tensores v y se
cifie a las nueces 5. Por‘el lado posterior la vigueta portahusos 8
estd cerrada por la tapa 9, que al ser abierta'deja libre acceso
al interior de la mencionada vigueta 8.

" De forma ya conocida y no representada en el d1bu3o el
rotor de cada huso 4, que estd compuesto esencialmente por la nuez
5y la polea reunidora de hilo 11 - sostenida por ella - con pla-
tillo giratofio de paso 12, estd montado en la carcasa de cojine- .
tes 10 que estd sujeta en la vigueta portahusos 8. Del rofor de
los hugos, la nuez 5Ase encuentra dentro de la citada vigueta 8,
mientras que la polea reunidora de}hiio 11 y el platillo giratorio

de paso 12 estdn situados encima de la vigueta en cuestién. -
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Por encima del platillo giratorio 12 se éxtiendehéiwwnu
bote protector 18 del huso 4, el cuel estd unido £ijemente al
portabobinas 14 y al eje hueco 15 del huso, y asegurado como de
costumbre por fuerza} magnética para Que no giré juntamente con
el rotor del huso, |

Durante la rotacién del huso 4, el hilo 16 es llevado
como Ge costumbre hacia arriba desde la bobina glimentadora si- -
tuada denfro del bote protector 12, entra en el exiremo superior
del eje hueco 15 del huso 7 luego sale radialmente de la polea
reunidora de hilo'll, 8 cuyo éfecto existen en ésta canales guia-
hilog dirigidos radialmenfe, uno de log cuéles desemboca, confor-
me a la figura 1, por la abertura de salida 17. -

En el proceso de hilado o retorcido normal el hilo 16
es llevado hacia arriba desce la polea reunidora 11 y da vueltas
en forma de pelota alrededor del bote protector 13. A continua-
cibn pasa por el 6rgano guiahilo 18 previsto axialmente encima

del eje hueco 15 del huso, el cual 6rgano estd concebido a modo

de guardahilo, luego pasa por la polea de avance 19, por el guiahi-

los de cambio 20, y entonces llega.al rodillo de friceidn 21, SO=
bre el que se encuentra el carrete arrollador 22, y es tomado por
éste.

El bastidor portabobinas 23 donde se aloja el carrete

arrollador 22 es sostenido por una vigueta hueca 24, cuadrada

en este ejemplo de reslizacifn, que se extiende a lo largo de la-

maquina. El bastidor portabobinas se compone de soportes-25,con
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los cuales articulan los arcos portadores 26 del bastidor 23 para

las canillas alimentadoras 22. Los arcos 26 se van inclinando ha-

cla arriﬁg segin va aumentando el didmetro de la canilla X2, y se

les puede girar en 1802 gproximedsmente, en cuya posicién se puede
llevar a cabo ei rebobinado del hilo arrollado. Este rebobinado
sirve para desbobinar cierta longitud de hilo del carrete arrollae
dor 24 cuando se ha producido una rotura de hilo al objeto de
poder anudar asi el eitremo de hilo que estd junto al carrete 2R
con el extremo de hilo likre que sobresale del disco reunidor de
hilo 11. ' |
Lgta opérécién de anudado és realizada pér el supresof

de roturas de hilo que se mueve a 1o largo de la mdquina, el cual

se llamard en lo sucesivo carro anudadpr. Este carro estd concebi-

do de manera que se pueda mover a 10 largo de un lado de la mi-

quina, desde una o varias miquinas dispuestas una tras otra, y que
se pare siempre junto al huso en el que se ha producido la rotura
de hilo y gﬁ donde es necesaria una operacidén de anudado.

Segin el ejemplo de realizacibn, el carrovanudadbr va en-

ganchado directamente junto al bastidor de apoyo 1 de: la maguina,

‘pudiéndose desplazar a lo largo de él. El bastidor 1 estd provisto

a este fin de consolas 27 a las que estd sujeta una via angular 28.
sobre el ala vertical de esta via 28 coiren las ruedas de guia 29,
nientras qie por él lado interior del ala vertical de la via'28 rue-
daﬁ lag poleas de apoyo 30 del carro anudadbr. Debajo de las con-

solas 27 se encuentran junto al bastidor de apoyo 1 otras consolas
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31 que por su lado dé abajo llevan uné via 32 de seccién angular,
en cuya ala dirigida hacia abajo descansan otras poleas de apoyo
33 del carro anudador.

Por consiguiente, el carro anudador descansaAhacia abajo
sobre el ala vertical de la via 28, y esta asegurado contra una
desviacién lateral pdr las ruedas 30 y 33.

Bl carro anudador estd accionado 1ndependientemente por
el motor 84, cuyo eje de salida de fuerza 3b gostiene la rueda
de cadena 36. La cadena 37 corre por la rueda 36 y la rueda 38 que
estd montada en el eje de salida de fuerza 39 della rueda de guia
29. Bl eje 39 estd montado sobre silletas 40 y 4L, las cuales van
sujetas a la caja designada en su totalidad con 42 del carro anu-
dador, donde ademds se alojan el mbtor 34 y el compresorréé asi
como varios grupos de mando, de los cuales se hablard todavia mds
adelante.

El motor 34 es uno de tipo eiéctrico que recibe corrien-
te por las varras de contacto 44. Estas barras 44kséext;enden a
lo largo de la méquina y estan sujetas al. bastidor de‘apoyo 1 me-
diante listones 45. las vias de contacto 44 y el tomacorrientes 46
del carro ahudador estin tapados por la chapa gubridora 47,

ELl compresor 43 sirve para abastecer a varios cilindros
con émbolo, con log cuales se Llevan a cabo neumétiéamente'varios
movimientos de desplazamiento y de giro depertes del carro anuda-
dor.

Sobre la caja 42 del carro anudador se encuentra el
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bastidor de soporte designado con 48 en su totalidad el cual
tlene, por el lado de la méquina, el canal de aspiracién 49
con la pared 50 por el lado de la méquina.

Por el'lugar ol el canal de aspiracién 49 tiene una

abertura de aspiracion a la altura del disco reunidor de hilo 11

- del huso 4, En :la zona de la misma, el canal 49 estéd sacado

hacia afuera haoia el disco reunidor 11 del huso 4. Otra abertu=
ra de aspiracién 52 se encuentra en el exiremo superior del

canal 49.‘E1 éxtremo inferior de éété canal 49, o sea la boca

dé aséiracién, désemboca en la cémara 53, a cuya pared b4 va S
jeto el ventilador aspirante designado con bb en su totalidad.
Parg corfar.la asbiracién sirve el fuelle b6 que puedé opfimirse
contra la boca de aspiracion del canal 49. El tamiz 57 aispuesto
delanté del. ventilador 55 evita que entren hilos p'polvo en la
zona de &ste (bbH), por lo que tanto los hilos como el polvo se
deposifan en él fondo 58 de la cémara 53. EL fondo 58 puede abrir-
se haéia abajo, como se ha sefialado con lineas a trazos; La aper-
tura del fondo'puede Tener lugar sutomiticamente éi gl fondo 58
con el rodiilo 60 alojado en el estribo 59 hace tope con una cure

va no representada en el dibujo, que hace que dicho fondo 58 gi-

re 7 se abra por si mismo. De este modo la cmara 53 se abre au-

tométicamente por lugares aetermiﬁadqé, por ejemplo por el extre-
mo de cabeza de la miquina. o
| Sobre la cémara 53 estd sujeto el cuerpo perfilado L 61,

el cusl sostiens la caja de cojinetes 62 de una llamada guia es-
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férica. El eje acanalado 63 que se aloja en la caja 62 tiene gargan- :
tas para bolas de rodamiento y se apoya en esta caja 62 por medio
de las bolas. '

on eje acanalado 63 sostiens por su extremo libre el
bastidor de soporte 48 anteriormente citado. En el ala vertical
del cuerpo 61 de perfil en L estd abridado el cilindro de presidn
64, cuyo émbolo 65 ataca el extremo libre en el bastidor de sopor=-
te 48. 9i se corre el émbolo 65 axialmente hacia afuera a la po-

gicibn exirema, esto origina un desplazemiento del bastidor de so-

porte 48 hacia la izquierda hasta la posicién representada a trazos

discontinuos, con 1o mal el extremo inferior del canal de aspira-
cibén 49 se mueve telescépicamente en la envolvente 66 del canal.
Delante de esta envolvente, el anudador 67 actia en el caﬁal de
agpiracibn 49; este anudador es aqui uno de tipo conocido, por

1o que se le ha'representado g6lo de forma esquemética.

Si sa ha llevado la carcasa 48 hacia la izquierda hasta
la posicidn representada a puntos y rayas y se da por supuesto que
se ha roto un hilo en el trayecto entre el disco reunidor ll‘y el
carrete arrollador 22, inclinado hacia atréds este carrete 22 con el
brazo de.soporte 26 se introduce el cabo de hilo libre del carrete
22 en el canal 49 de aspiracién haciéndolo pasar por la aberfura
de aspiracién 52, mientras que al mismo tiempo el cabo de hilorli-.
bre que cuelga fuera del disco reunidor 1ll,va a parar al canal 49 a
través de la abertura de aspiracién 51. El hilo es cogido entonces

por un dispositivo de agarre, que en la figura 1 est4 sefialado con
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68 en su totalidad, y en las figuras 3 y 4 aparece con mds detalle.
EL dlsp051t1vo de agarre 68 para el hilo consta de dos cintas fro-
tadoras 69, las cuales abrazan a dos poleas 70. Estas poleas 70 es-
tdn montadas simétricamente a la abertura de aspiracién 51, a am-
bos lados del eje central del canal de aspiracién 49, en los bra-
208 1 de wnos estribos basculantes 72, los cuales pueden girar a
su ves alfededor del gorrén 73. Alrededor de los gorrones 73 se ex-
tiende un segmento des corona dentada 74 sobre un arco de circﬁlo
comolparte de los ?stribos basculantes 7R. Losg dos segmentos de
corona dentada 74 de los estribos 72 engranan uno con otro.

' Uno de los estribos 72 estd provisto todavia del brazo
de palanca 75,. cuyo extreﬁo livre arficula en el vésfago 76 del

émbolo que es deéplazado neundticamente dentro.del cilindro 77.

~ Bste cilindro 77 estd sujeto de modo basculante junto al canal de

aspiracién 49. Si el brazo de palanca 75, y por consiguiente uno
de los estribos 72, bascula hacia afuera del cilindro 77 por un

desplazamiento del vdstago de émbolo 76, los estribos 72 se mueven

entonces en sentido reciproco hasta que las cintas frotadoras 69

se tocan una con otra y agarran entre si el cabo de hilo libre

.que ha entfédo en la abertura de aspiracién 51. Una por lo menos

- de las poleas 70 est4 a001onada, por eJemplo por un motor 78 confor-

me a la flgura 4. Tas clntas fro t adoras 69 circulan as{ debldamen-
te y empujan el cabo de hilo hacia adentro del canal de aspiracifn
49 hasta llegar a la zona del anudador 67, el cual efecila entonces

el anudado de este cabo de hilo con el otfo cabo que ha entrado
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en el canal de aspiracién 49 pasando por la abertura 52.

Entre las dos aberturas de aspiracién 51 y 52, el canal
de aspiracién 49 tiene una hendidura longitudinal 79, por la que
el hilo amudado puede llegar otra vez a la posicidn de uso fuera
del canal de aspiracidn 49, |

| Lz aspiracidn del cabo de hilo libre que, en caso de row
tura de hilo tiene que ser introducido por el carrete arrollador
22 en el canal de aspiracién 49, presupone:un rebobinado del caw
rrete 22 con el fin de poder disponer de un cabo’&e hilo libre
suticientemente largo que llegue hasta el anudador 67,

Para el rebobinado del carrete arrollador 22 en caso de
una rotura de hilo,.este carrete 22 és alzado e inclipado como de
cogtumbre por el rodillo de friccin 21, con lo cual el carrete 22
se para. Al mismo tiempo tiene lugar en la forﬁa acostumbrada y

conocida el paro del rotor del huso. Este paro ha de efectuarse

“haciendo que el canal gufahilo del disco reunidor 11, del que pende

hacia afuera el extremo de hilo, desemboque en direccién del ca-
rro anudador. A este fin el rotor del huso estd provisto en la nuez |
5 de un imdn 80 que se encuentra enfrente del imdn 81 en el carro
anudador, por lo que la nuez 5, y por consiguiente también el dis-
co reunidor de hilo 11, viene a quedar parado én la posicidnldeseap '
da. Esto presupone, sin embargo, el haber tenido que avanzar el
bastidor de soporte 48, y por tanto el canal de aspiracidn 49 del
carro anudador, hacia el huso 4 en la posicidn sefialada a puntos y

rayas. De paso el canal 49 se ha movido con su cara ae contacto

157 en direccién de la corredera de freno 158, cuyo desplazamiento
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dar parado en la”posiciéﬁ en la que la abertura 17 del canal guiahi-

lo en el disco reunidor 1l quede enfrente de la abertura de aspira-
cidn 51. Despuds del avance del canal de aspiracién 49, lo cual se
describird todavia més adelanfe, entra en fﬁnciones el rotor basculan-
te 82 de funcionamiento neumftico ya conocido; cuya carcasa es s08-
tenida mediante una silleta 83 por el bastidor de soporte 48. EL ro-
tor hasculante 82, que es accionado por émholos desplazables axiale
mente no representados en el dibujo a través de una cremasllera que
tampoco estd representada, hace girar el eje 84, y por tanto a la
palanca basculante 85, en la que estd articulado el exiremo poste~
rior de la corredera basculante 86. La corredera basculante 86 estd
articulada édemés a la palanca tasculante 87 que.giravcon el eje
88 alojado en el caballete 83, Este eje recibe su movimiento de ro-
tacidn por medio de 1a'cadena 89 que abraza a las dos ruedas 90 y 91
sujetas al eje 84 y 88. Por consiguiente, el eje 88 ejecuta el mismo
movimiento de rotacién que se comunica al eje 84 por medio del rotor
basculante 82, |
En el trayecto de basculamiento, 1aé palancas 85 y 87 asi

como la corredera 86 toman durante el giro del eje 84:1a posicién
que ests reﬁresentada a puntos y rayas. |

- Cuando se inclina hacia atrds el estribo de soporte 26 -
previsfo junto al bastidor poriabobinas 23 = con.el carrete arrolla=-
dor 22, él géncho 92 agarra por abajo; por el extremo libré de la
corredera basculante 86, el gorrdén 93 del estribo 26 y hace girar

al carrete 22 hécia el carro anudador hasta tal punto, que el carrete
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arrollador 22 quede asentado sobre el rodillo de rebobinado 94, por

el cual es rebobinado el referido carrete 22. Durante este rebobinado
al extreo de hilo libre es desbobinado y conducido por suceién a'
través de la abertura de aspiracién 52 y del canal de aspiracidn 49
hasta el anudador 67,

El rodillo rebobinador 94 recibe su accionamiento por me-
dio de.la ruedé 95 en la que engrana la cadena 96 que estd accionada
por la rueda de cadena del motor de impulsién 97. Luego, la cadena
96 abraza también a la rueda 98. el rodillo de léminas rozantes 99,
las cusles estén en contacto con la superficie del rodillo de rebo-
binar 94. |

Este rodillo 94 estd en constante circulacin y arrastra
consigo un carrete arrollador 22 Unicamente cuando uno de estos carre=
tes 22 es asentado sobre el rodillo de rebobinar 94 por medio de la -
corredera basculante 86.

Para evitar durante la operacién de rebobinado que llegﬁen
al anudador 67 no sélo cabos de hilo suelios sino también otiras can--
tidades de hilo, se han tomado las medidas necesarias para que los ex-
cesos de longitud de hilo queden retenidos al exterior de la zona del
anudador. A este fin se ha previsto debajo del rodillo de rebobinar
94, en el bastidor de soporte 48, un espécio 121 que por el lédo del
canal de ‘aspiracifn estd tapado por un tamiz colector 124 y en el que
desembocs, un tubo de aspiracién 122. |

Si para el proceso de anudado se ha desbobinado una'longitud
suficiente de hilo y el anudador 67 ha.agarrado]os cabos de hilo que

hay que anudar, entra en actividad un ventilador aspirante no represen-
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. tado en el d1bu30 que absorbe aire a través del tubo 122 por el ual

es retenido en el tamiz colector R4 el exceso de longitud de hilo
desbobinado, el cual se reune en forma de lazos y de este modo no
infiuye para nada en el anudador 67. _

xJusto por!enoima del tamiz'iZQ se extiende paralelamente
al eje longitudinal de la miquina ¥ en sentidortransversal al canal
de aspiraqidn’49, una corredera de hilo 100 que va sujeta el extremo
libre del vdstago de émbolo 101, el cual es desylazable a su Vez en
sentido axial neumdticamente dentro del cilindro de presidn 102, La
corredera 100 empuja el hilo ya anudado fuera del-canal de aspirg=-
cibn 49 hacia la zona del 6rgano gufshilos 18, al objeto de que des-
pués del anudado, el hilo pueda confinuar su recorrido en forma de
pelota previsto alrededor del bote de proteccién 13. |

'El érgano guishilos 18 estd reunido con el guardshilos 103
el cual, enicaso de rotura de hilo, hace que la canilla alimentadora

R se alce del rodillo de friccién 21 y que se acerque el carro anu-

dador. A este fin, el guardahilos 103 hace también que, en caso de

una rotura de hilo, se encienda la Lémpafa 106 que estd instalada

debajo del huso 4, aentro de la caja de lémparas 104 que, se encuentra -

~ en el interior de la vigueta portshusos 8. Ia citada caja 104 tiene

una abertﬁra 105 para el paso de luz. Si, in&uoido por la reaccién
del guardahiles.l03, se mueve el carro anudador a lo largo de la mé—
quina pasando’entonceS'por.el huso en el que, por rotdra de hilo, se'
ha encendido la 1ampara 106 el haz de luz de esta lampara 106, al

pasar por la abertura lOb, hace reaccionar a una célula fotoeléctri-

' ca que se encuenira dentro de la caja 107 sujeta al carro anudador.
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A su vez, la céluls fotoeléctriéa irdmueve el paro.del carro anﬁ&é:
dor en el lugar pertinente, por lo cual éste queda asi en posicién
de uso y se puede hacer que empiece a funcionar el carro anudador.

A esto gigue entonces en primer lugar el acercamiento del
bastidor de sopofte 48 2l huso 4 por via neunstica mediante el &mbo-
lo 65 que se halla en el cilindro de presién 64,'cuya actividad
es iniciada'por lag vélvulas g y b que estén en comunicacitn con el
cbmpresor 43 a través del conducto 108 7 con las que comunicaﬁ los
conductos 109 que aesembOCan en el cilindro‘de presidn 64.

Después de avanzar el bastidor de soporte 48 hacia ei huso
4 entra en funciones el rotor basculante 82 de efecto.neumético, lo
cuél es controlado por las vélvulas ¢ y 4 qﬁe a tra#és de los cop~
ductos 110 estén en comunicacidén con el rotor Bascu}ante'neumético
82. Con el avance y retroceso de la corredéra basculante 86;vel 8S=
tribo de soporte 26 del bastidor portabobinas 29 y;'por tanto el ca~
rrete arrollador 22, ha llegado a la pogicién inclinada en la que, P2
ra el proceso de rebobinado; estd asentado sobréfel rodillo de rebobi-
nar 94, Esto va séguido ahofa de la aspiracién del extremo de hilo
roto: desde el carrete arrollador 22, y con la aYﬁda suplementaria
de las cintas fro=tadoras 69, la absorcifn del cébo de hilo que pen-
de libremente fuera del disco reunidor 11, dentro del canal de aépi—
racidén 49 hasta la zbna del anudador 67 que lleva a cabo la operacidén -
de anudado. Al terminar esta operacidn, el vastago de émbolo 101’es

corrido hacia adelante axialmente, lo cual estd controlado por las

“valvulas ¢ y £, con el empuja-~hilos 100, Asi pues;.el hilo es sacado

hacia afuera del canal 49 a través de ls hendidura 79 por el empujo-
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“hilos 100, y de este modo no queda ya sometido a la succién aéiw;énal
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de aspiracién 49. El bastidor de soporie 48 es empujado al mismo tiem-

‘;po hacia atréds, controlado por las vdlvulas g y b, por el émbolo 65

existente en el cilindro de presién 64, hasta la posicidn represénta—
da con trazo continuo. De paso se suelta el freno del huso y el imin
8l se aleja del imdn 80 de la nuez 5, por'lorque el rotor del huso
puede:ponerse otra vez en marcha sin ningﬁn.im@edimento; Poco despuds,
0 sea con cierto retraso para evitar toda longitud de hilo sin arro-
1lar, el carrete arrollador 22 llega a sﬁ bosiciéh de trabajo y asi
eﬁpieza de nuévo.el proceso de retorcido, en el qﬁe el hilo vuelve
a circular en forma de pelota alrededor del béte de proteccidn 13.

Al terminér la operacifén de anudado se puede poner el ca-

rro anudador nuevamente en movimiento y volver a su posicidn de re-

" poso, donde permanece hasta que tiene que intervenir de nuevo, o bien

dirigirsé directamente gl siguiente lugar de utilizacién.
_Para el mando de los movimientos y de las vdlvulas g hasta

£ sirve el mecanismo de avence programado designado con 111, con el

- motor 112y los microinterruptores g hasta k.

Los mecanismos de avance programado de esta clase son cono-
'cidos, por lo cual se ha desistido de detallar los mandos y su cone-
zibn.

Aparte de 16 expuesto es conveniente colocér chapas-guia
dentro del canal de aspiracidn 49 en la zona de la abertura deAsucqiéh
51, detrds del dispositivo de agarre con las’cintés ﬁrontadoiaé 69,
al objeto de garantizar con aquéllas que el cabo de hilo, que desde el

disco reunidor 11 llega al canal de aspiracifén 49, se encuentra en la
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posicibn correcta con relacién al anudador 67, de tai modo q&; é;ﬂél
(67) pueda reaiizar perfectamente la operacién de anudado. Las cha-
pas-guia si'rven.ademés para conducir debideamente el cabo de hilo des- _
de 1a canilla alimentadora 22 a la zona del anudador 67.

Con la caja de cojinete 62 con el eje acanalado 63 es
conducido con las bolas dentro de ella, el cilindro de preéién 102,
con el bastago de émbolo 101, y con el rotor basculanté neumdtico
82 se trata de unidades neumiticas de;éiiindro-émholo corrientes,
cuyos movimientos de mando se llevan a cabo como de costumbre me-
diante vdlvulas g hasta £ en combinacién con los microinterrupto-
res g hasta k, con el fin de armonizar de este mbdo mituamente cada
uno de log procesos de movimiento y de mantener el orden correcto.

Dado que para esto se emplean empalmes corrientes,y'circuitos elée-
tricos hgbituales, se puede desistir de una exposicifn detallada,
sobre todo de estos Uliimes. .

En lugar de conducir el carro. anudador sobre vias 28 y 32,
pueden utilizarse para esto también otras gulas, por ejemplo, las que '
son independientes de la mdquina, pero que han de-estar exactamente
subordinadas a ésta para que los trayectos de desplazamiento hasta
los respectivos husog conserven las mismas dimensiones.

El carro anudador representado en la figura 2 tiene en esen=-
cia la misma estructura que el de la figura 1, pero se han introdugi-
do en é1 élgﬁnas variaciones teniéndo en cuenta que estd destinado a
un tipo especial de retorcedora de doble torsién. Se trata aqui de una
retorcedora de doble torsidn que estd equipada con los llamados cam-

biadores giratorios de husos. Una retorcedora de esta clase es objeto
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de la antigua solicitud de patente ¥ 24 455 VIIa/76c.
Para su mejor compresidn se explicardn a continuacién

en priher 1ugaf los éambiadores de husos. |

Andlogamente a la figura 1, en la figura 2 el bastidor
de apoyo de la miquina esté designado también con 1. En la carcasa
112 de este bastidor estédn alojados unas correderas 116 desplazables
por via hidrdulica o neumdtica en sentido transversal al longitudi-
nal de la miquina, las cuales tienen en sus extremos libres unas
consolas de soporte 113 en las que estén montadas columnas girato-
rias 114. Estas columnas 114 estdn provistas de una viga volve@ora
115 en la qﬁe, a ambos lados de la columns 114, estin montados unos
husos 4, cuya nuez 5 se extiende por debajo de la viga vol%edora 
115. Por el lado de la columna giratoria 114 que estd de la otra pare
te delhadode servicio, la nuez 5 del huso 4 que se encuentra ahf
se halla cefiida a la correa de transmisién tangencial 6, la cual
hace contacto por medio de poleas tensoras 7, Estas poleas 7 es-
t4n alojadas en un biazo derlarguéro tubulafvliﬂ. Por desplaze-

mieﬁto de la corredera 116 a la derecha se puéde separar la con-

"sola 118 de la carcasa 112 del bastidor de apoyo, por lo cual la

nuez 5 es apartada también de la correa 6, y por tanto deja de
estar accionada. El huso 4 que con su nmuez 5 estd ceiiido a la co-
rrea de.transmisién tangencial 6 es denominado en lo sucesivo huso
dg tréhajd, mientras que el segundo huso 4 es uno de reserva que

se encuentra en una posicién, en la que se le puedé preparar para

el proceso de retoreido.
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Si se produce una rotura de hilo en el huso de trabajo
4, los husos 4 son girados en 1802, y el huso de trabajo se colo-
ca asi en posicidn de uso, miéntras que dicho huso, de trabajo
con el hilo partido llegza a la posicidn de prepéracién en la que
5, se puede reparar dicha rotura de hilé. |
- .Antes del movimiento basculante desde la posicién de
uso tiene lugar siempre un desplazamiento de la corredera 116 ha-
cia adelante y afuera en un trayecto que es por lo menos dos veces
mayor que el didmetro exterior .del huso, en tanto que al bascula- |
10. miento sigue un retroceso de idéntico recorrido con el fin de res- -
tablecer el contacto de la nuez 5 con la correé de transmision
tangencial 6. Egte basculamiento tiene asimismo la finalidad de
sustituir en poco tiempo una canilla alimentadora vacf por otra
1lena, para lo cual mediante una inclinacidn se efectia directa~
15. mente el cambio de un huso por otro. ,
La columna giratoria 114 tiene ademds dos drganos guia~ ;
hilos 18 subordinados a los husos 4, y poleas de cambio de direc-
cién 118. Ademds en una ejecucién existen la polea de avance 19,
el guiahilos de cambio 20 y el rodillo de fricéién 21. El bagti-
20. dor portahusos 23 se extiende con el bastidor de soporte 123 para
sostener los carretes de arrollamiento 22 por encima de los dos
husos 4, y puede girar con la columna giratoria 114. Los brazoé
de soporte 123 basculan hacia arriba alrededor de puntos de arti-

culacién 125, logréndose asi una adaptacién el didmetro creciente

25.  del carrete arrollador.
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En el extremo libre de la columna giratoria 114 van co-
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locadpsvpalpadores basculantes 126, cuya altura puede regularse
mediante su soporte 127, como ipdica la escala graduada 128 en

el extremo superior de la columna 114. Con los brganos 126 se tra-
ta de palpadores de contacto que reaccionan cuando el carrete arro-
llador ha'alcanzado un didmetro determinado, como se ha sefialado
en la Figura 2, y se paran los husos y acaba la operacién de arro-
llamieﬁto; al efectuarse este paro se inicia el basculamiento

de la viga volvedora 115 con los husos 4 y con el bastidor porte-
bobinas 23. Despues de un basculaniento en 1809 el huso de trabajo

4 con el corresponﬂlente carvete arrollador se ha puesto en lu-

gar del huso de reserva 4, por lo que en esta posicidn se puede

retirar la canilla alimentadora arrollade, o bien, cuando la rotura

del hilo ha sido la causa del paro y del basculamiento, proceder

al anmudado del cabo de hilo del carrete -arrollaﬂor<con el cabo

del hilo que cuelga fuera del disco reunidor 11 del huso 4.

Con este cembio de bobina se ha llevado a la posicién

" de utilizacién el huso de reserva preparado con canilla alimenta~

dora, juntamente con el correspondiente carrete arrollador en
el bastidor portabobinés 23, eg decir a una posicidn en la que
el carrete 22 se encuentra sobre el rodillo de fricéién 21. Si

el carrebte 22 tiens ya un didmetro determinado, durante el movi-

‘miento basoculante elrededor de la columa de giro 114 tiene en-

tonces que experimentar al mismo tiempo un movimiento basculente:

hacia arriba. A este fin el carrete arrollador 22 viene a situar-
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se sobre la cubierta inclinada 129 de la polea de avence 19 y
del’guiahilbs de cambio 20, despuds de lo cual el referido carre
tegzzlse desliza oblicuamente hacia arriba hasta que llega en

la posicidn extrema a situarse sobre el rodillo de friceidn 21,

‘por el cual es entonces accionado.

En la zona de la muez 5 del huso de reserva 4 puede

apreciarsé todavia la palanca basculante 130 con el mango 131

con la cual el espirrago 132 se puede meter de forma no repre-

sentada en el dibujo en la viga volvedora 115 para evitar que
éata gire alrededor de la columna giratoria 114 durante el pro-
ceso de retorcido. La paiénca basculante 130 puede ser acciona-
da a mano con la pelanca 131, aunque por logpnérél se la embra-
gay désembraga con el desplazamiento transversal de elemenios me-
cénicos no repreéentados en la corredera 116, poco anfes de que
deba llevarse a cabo el basculamien?o,.es decir, cuando la co-
rredera 116 se encuentra sacada afuera. Si la viga volvedora se ha?
inclinado en 1802, el espirrago 132 vuelve a encajar por fuerza |
eldstica en la viga volvedora 115.°

En caso de una rotura de hilo en el huso llevado a la
posicién de reserva, el carro amdador sugerido por el invento
ofrece la posibilidad de anudar el cabo de hilo que sobresale
del disco reunidor 11 con el cabo de hilo del carrete arrollador
R2. Cada vez que se produce una rotura de hilo, el guardahilos

hace que, mediante la oportuna emisién de una sefial, la columna
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giratoria 114 con la comsolo 113 salga hacia afuera ﬁor la corredera'
116 y que la columna 114 con la viga volvedora 115 se incline en |
1802, con lo que el huso de reserva con carrete arrollador 22 lle-
ga a la posicién de utilizacidn, en tanto que el huso 4, cuyo hilo
estéd partido, va a parar con el carrete 22 a la posicidn de reserva
Bl proceso de basculaﬁiento de la corredera 116 induce por via
eléctrica al acercamiento del carro anudador, el cual queda parado
delante del huso, .

La emisitn de contacto para que se acergue el carro anu—A
dador se efectﬁa d; la siguiente manera y estd representada en la
Figura 5. Sobre el bastidor de apoyo 1 de la maquine, estd sujeto
debajo de la consola 113, la caja del interruptor 133, en la gque
articula el arco de blogueo basculanté 134. Tuego en esia mismé caja
133 articula también ia palanca basculante 135 que normalmente
estd en posicidén veftical. Un interruptor 136 sujeto asimismo en
la referida caja 133 estd sostenido en posicién de partida, median-
te los muelles de compresién 137 y 138, tento con el arco 134 como
por la palanca 185. S1 para cambiar el huso de trabajo por el de _
reserva se desplaza mediante la corredera 116 la conmsola 113 en su |
sentido axial, ei disco circular 119 ds la consola 113 pasa enton--
ces por encima del dorso del arco de bloqueo 134, ol cual (134) es
empu;ado entonces hacia abajo en oposzclén a la fuerza del mue-
lle de com@resién 137, y de este modo con el esparrago 139 suSpen-_::
dido elésticamente en el interruptor 136 es cerrado el'circuito de B
corriente para poner en marcha el motor 34'd91 carro anudador. Al

nismo tiempo encajan mutuamente un ganchb del arco 134'y otro gancho-
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de la palanca basculante 135, con lo cual el arco de blogueo

134 es retenido en su posicidn horizontel, la cual estd sefiala~

da con lineas a puntos y trazos en la Figura 5; Si el carro anu-
dador llega hasta el huso que ahora esté inclinado ¥ que vuelve

5 encontrarse en disposicidn de utilizacidn, el talén 140 de la
palanca 135 es inclinado hacia atrds en oposicién a la fuerza del
melle de compresién 138 por medio de la rampa de acceso 120 del
carro amdador, el arco de bloqueo 134 bascula con ayuda del mue-
11e de compresién 137 a su posicién de partida, y a través del |
espérrago 139 se suelta el contacto por lo que se para inmediata~
nmente el motor de accionamiento 34 del carro anudador ¥ este dltimo
queda detenido. Cuando ha terminado la operacién‘de amdado, el
interruptor 136 recibe un impulso que cierra el circuito de co-
rriente al motor de accionemiento 34 del citado 6arro anudador, el
cual puede ser llevado de muevo a su posicién de parti&a.

4 diferencia del carro anudador ségﬁn el ejemplo de rea-

. lizacién expuesto en la Figura 1, se ha concebido de ofra manera

el dispositivo de rebobinar para el carrete de arrollamiento 22,
por el cual el cabo de hilo roto se lleva al cenal d4 aspiracién
49.

Como se aprecia en la Figura 2, el bastidor de soporte
48 estd provisto del soporte transversal 140, qﬁe por una parte
sirve para sostener el cilindro de presidn 102 por debajo y enci-

ma de la sujecidn del cilindro de presidn 141, el cual va articu-
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lado por el lugar 142 a la silleta 143 del soporte transversal 140.

Sobre este soporte transversal 140 se halla la consola 144, en la

~ cual el brazo bésculante 145 estd articulado por el lugar 146. Este

brazo estd unido articuladamente por medio del brazo 147 al extremo

libre del vastago 148, cuyo émbolo se puede mover en.vaivén dentro
del cilindro de presidn l4l. Uno de los extremos del brazo bascu-

lante 145 soporta el motor 149 con la rueda de ocadena de transmi-

- sién 150, cuya cadenal5l abraza a la rueda 152 por el otro extremo

del brazo 145 qué descansa en el bastidor de soporte 48. Su ejé
1leva el rodillo de rebobinar 153, y por tanto es accionado por

el motor 149 e través de la cadena 151. Si sefraslada el bastidor

de soporte 48 del carro enudador con los demds mecanismos sostenidos -

por 61, desde la posicidn representada a trazos continuos en la
Figura 2 a la posicidn sefialada con trazos discontinuos en direc-

cién del huso de reserva 4, el rodillo de rebobinar 153 agarra en-

tonces el carrete arrollador 22 por abajo y lo impulsa bacia atréds,

por lo que el extremo libre del hilo es desbobiinado y absorbido en
el canal de aspiracidn 49, dentro del cual es'lleanO al anudador
67. |

La configuracién del canal dé aspiracidon 49 viene a ser
la misma‘qﬁe la de la Figura 1, salvo en que se ha prescindido de la
colocacién de un fuelle 56. En lugar de esto existe un tamiz 155
justo detrds del anudador 67. Bl amidado s 1leva‘ékcabo entonces

de la misme manera que se ha explicado con relacidn a la Pigura lo

™~
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De forma andloga se ha previsto asimismo un dispositivo de aga-
fre detrds de la abertura de succidn 51 del canal de aspiracién 49.

Como se aprecia en la Figura 2, el brazo 145 se puede
bascular hidraulica o neumdticamente alrededor del eje de bascula=-
miento 146, sacando para ello mis o menos hacia afuera el émbolo
del cilindro 14l,con lo cual el bragzo 145 con el rodillo de'rebo~
binar 153 es alzado en una medida mds o menos grande, hasta el
punto de que, independientemente del didmetro del carrete arrolla-.
dor 22, agarre en éste el rodillo 153 y lo (R2( impulse hacia
atrds. Ademds de lo expuesto se pueden adopjai.las medidas nece~
sarias para que el rebobinado se pare en el instante en qué eptra
en funciones el enudador 67 y éste haya agarrado los cabos de ﬁilo i
qﬁe hay que anudar. Imego se ha previsto, lo mismo que en la rea-
lizacién conforme a la Figura 1, delante del recinto de aspira-
cién 121 un tamiz 124 para recoger el hilo. |

Bl extremo aspirante del canal de aspiracién 49 con la
abertura de succidén 52 es extensible telescépicamente, con el fin
de que, independientemente del diZmetro del carrete arrollador 22,
se encuentre justo delante de éste la abertura de succidn. A este
fin se ha dispuesto la parte de canal 154 extensible telescépica—A
mente junto al extremo libre del brazo basculante 145, de forma
que el basculamientovde éste hacia arriba tiene como consecuencia
el que se extienda la parte de canal 154 hacia el carrete arrolla-

dor 22, wientras que cuando el brazo 145 bascula hacia abajo se
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acorta el extremo superior del censl de aspiracién 49. La gbertu~
ra de suceidn 52 estd estrechada en forma de tobera por el'r0§i-
1lo de rebobinar 153 que actia sobre esta abertura 52,‘por 1o que
en este lugar se intepsifica la succibn para absorber el cabo -
de hilo suelto. Al f{erminar el proceso de anudado, él bastidor'

de soporte 48 se aparte del huso de reserva 4y el'caréo “enuda~
dor se traslada a su posicidn de partida o al siguieﬁte lugar

de utilizaci6ne Esto ltimo, como ya se dijo, se lleva a cabo

de modo totalmeqte automético por emisidn de impulsds eléctricos.
El carro anudador es detenido junto al lugar de averia, bien por
accionamiento de un interruptor 136 conforme a la Figura 5 o, |
segin la Figura 1, al pasar por la lémpara 1067de1 huso averiado,
la cual hace que reaccione el interruptor fotoelécirico en la caja

107, que a su vez promieve la detencidn del carro anudador.
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Se reivindica como nuevo y de propia invencién.

l.= Procedimiento para suprimir uﬁa roturé de hilo en
los husos de retorcedoras 6 hiladoras de doble torsiém, carac-
terizado porque por una-seﬁal eléctrica emitida al producirse la
rotura de hilo se acerca al huso averiado un carro con anudador
que es desplazable a lo largo de por lo ménos una maquina; dese-
pués- del paro del huso se rebobins el cabo de hilo roto del ca=
rrete arrollador y, juntamente con el extremo de hilo roto que
cuelga fuera del rotor del huso, es conducido &l anudador y
amdado por éste, y volviendo a poner en mercha el huso y tam-
bién el carrete arrollador con retardo respedto de ia reanuda~
cién de la marcha del huso, se retrocede el carro a su poéicién de:
partida o se le lleva al siguiente lugar de averia.

2.- Procedimiento segin io reivindicado en el punto 1,
caracterizado porque los dos cabos del hilo roto se conducen
neumdticamente al arudador. |

3.~ Dispositivo para la ejecuciodn del procedinmiento
segin lo reivindicado en los pumtos anteriores, caracterizado
porque esta compuesto por un carro desplazeble sobre vias a lo
largo de por lo menos una miquina, el cual tiene aproximadamente
por encima del plano de la vigueta portahusos un canal de aspi~

racidn con anudador que avanza hacia los husos y se sparta de



S

10,

15.

R0«

- 38 -

ellos, que estd comunicadc con un ventilador aspirante del carro

¥ que estd provisto.de una hendidura longitudinal por el 1ado de

los husos, el cuel tiene una abertura inferior de succién aproxi-
nmedamente a la altura del disco reunidor de hilo del huso y otra

abertura de succibn superior aproximadsmente debajo del carrete

arrollador, a la que estd subordinado un rodillo de rebobinar

‘accionado que se puede colocar junto al carrete arrollador, el

cual rodillo puede ser aproximado con el canal de aspiracidn al
menci onado qarre@e arrollador.

4,- Dispositivo, segin lo reivindicado en log puntos an-
fériores, caracterizado porque el canal de aspiracidén, al aproxi-
narse al huso, acciona el freno de éste, y lo suelta al volver
a su-posicién de partida™.

Do~ Dispoéiti#o segin lo reivindicado en los puntos an-
teriores, caracterizado porque el canal de aspiracién y el‘rodillo
accionado de rebobinar estén dispﬁest'os en un bastidor de soporte
que es desplazeble hidrdulica o neumdticemente sobre el carro en
direccién del huso.

6.~ Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos an-
teriofes,'caracteriZado porque el exiremo inferior del canal4de
aspiracién es desplazable telescépicamente en una envolvenie de

canal del carro y porque después de terminar el proceso de anuda-

do, la boca de succién del canal de aspiracidn puede ser presiona-

davcontra un fuelle con el fin de interrumpir el proceso de aspi-

racidne
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7.~ Dispositivo segin lo reivindicado en-los puntos
anteriﬁres, caracterizado porque por el lado de succidn, el ventila~ -
dor aspirante estsd tapado por un tamiz, delante del cual existe un
recinto colector de fibras.

8.~ Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos anz -
teriores, caracferizado porque por el lado del canal de'aSpiracién
ve dispuesto a la altura de la abertura inferior de succién, un dis-
positivo agarrador y llevador del hilo.

‘9.~ Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos ante-
riores, ,caracterizado porque como dispositivo agarrador y llevador
del hilo se han previsto en los lados mituemente bpuéstos del canal
de aspiracién unos cﬁerpos de agarre Que pueden acercarse reéiproca— f
mente, uno de los cuales por lo menos estéd impulsado.

10.~ Dispositivo segﬁh lo reivindicado en los puntos
anteriores, caracterizaﬁo porque como dispoéitivb agarrador y lle-
vador del hilo van montadas por lados mutuamente opuéstos del canal
de aspiracidén unas cintas frotadoras que pueden aproximerse recipro-

camente por las paredes de dicho canal y que-estén tendidas altedsdor

“de dos rodillos, de las cuales una por 1o menos estd impulsada, en

arcos o estribos que estédn sujetos al canal de aspiracidn y que bascu
lan entre si por medio de un necanismo de engranajes o de ruedas de
friceién, uno de los cuales por io enos pue&e ser basculado por
un éubolo que actia sobre el estribo y que es desplazable por via ‘

hldraullca o neumatica.
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11.~- Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos ante
riores,;caractefizado porque sobre el bastidor de soporte va mon-
tado un dispositivo que agarra el carrete arrollador y lo situa enci
ma del rodillo de rebobinar. o |

12.~ Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos an-
teriores,.carac%erizado porque en el extremo libre de la palanca

de un rotor basculante va articulada una corredera basculante

- cuyo extremo libre tiene un gancho que puede agarrar debajo de

un gorrén, en el estribo de soporte del carrete arrolladore
' 13.~ Dispositivo segln lo reivindicado en los puntos

anteriores, caracterizado porque la corredera basculante es

- dsspiazable paralelamente a si misma por dos palanca basculantes.

14.= Dispositivo segin lo reivindicado en los-punios

anteriores, caracterizado porque el rodillo de rebobinar accionado

Y montadq por un extremo de un brazo basculante articulado al basti-

dor de soporte ésté dispuesto de modo que por efecto del émbolo

~deun cilindro de;presién estacionario pueda bascular en direc-
~oién del carrete arrollador y que al inclinarse el rodillo de re- _'

| bobinar puede extenderse telescdpicamente con éste uns parte supe-

rior dei canal de aspiracidn. | . o
15 Disybsitivb segin lo reivindicado en los puntos

anteriores, caracferizado porque por debajo de la abertura superior

_ deféuécién se ha previsto en el bastidor de soporte, por el lado

del ca@al de aspiraqi@n, un espacio que por el lado de este canal
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estd tapadb por un tamiz y puesto en comunicacidn con un ventila~
dor aspirante.

- 164~ Dispositivo segin lo reivindicado en Llos puntos
anteriores, caracterizado porque todos los procesos de movimiento
estén mandados automiticamente por un mecanismo de avance progra-
mado instdado en el supresor de roturas de hilo. |

17~ Dispositivo seglin lo reivindicado en 13§ puntos
anteriores, carécterizado porque 1la terminacién del proceso de
amudado promeve a través del mecanismo programador el retroceso
del canal de aspiracién, la reamdacién de la marcha del huso y,
con retraso respecto a éste, la reamdacién de la ﬁarcha del ca-
rrete arrolladore=.:

~ 18.- Dispositivo segin lo reivindicadp en los puntos

anteriores, caracterizado porque el motor que traslada el supre--
sor de roturas de hilo a lo largo de la mAquina, es detenido junto .
al huso averiado por una seﬁgl Gptica. .

19.~ Dispositivo segin lo reivindicado en los puntos
enteriores, caracterizado porque el motor que traslada el supre-
sor de roturas de hilo a lo largo de la maquina puede ser parado
delante del huso averiado por emisidn mecénica de contacto.

20.- Digpositivo segin lo reivindicado en los puntos
anteriores, carécterizado porque para poner en marcha el motor
que traslada el supresor de roturas de hilo a lo largo de 1a

maquina, un arco de bloqueo puede ejecutar un movimiento bascu-
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lante, accibnado de paso a un interruptor eléctrico, estendo en

su poéicién basculada en la que en oposicidn a una fuerﬁa elasti-
ce es sostenido por una palanca besculants, la cual puede desen=
gancharse cuando el supresor de roturas de hilo hace tope con el
arco de bloqueo que estd somstido a presién eldstica, y al soltar-
se acciona el interruptor eléctrico y descoﬁecta el motor del suppé
sor en cuestidn.

- 2l.- Dispositivo segéin lo reivindicado en los puntos
.antériores, carécterizado porque en el carro sé ha instalado un
disp031t1vo por el que el hllo que hay que anudar es colocado en
su 905101on de trabajo.

, RBe= Dlsposltlvo segin lo reivindicado en los punios
anferiores, caracterizado porque el canal de aspiracidén tiene '
a la altura del drgano guishilos una hendidura transversal, por
la que un empuja-hilos movido neumdtica o hidrdulicamente por un
véstago &e émbolo hace retroceder el hilo ya amudado a su posi~
cién de traba]o.
23e= PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA SUPRImIR UNA RO~

VTURA DE HILO EW LOS HUSOS IE BETORCEDORAS 0 HILADO?AS CONTINUAS
DE DOBIE TORSION“

”al como se describe y reivindica en la presente Me-
moria, Descrlptlva, que consta de cuarenta y dos hoaas escrltas a

-maqulna.por una sola cara y de sus corres/yn&ientes dibujos.

1adr1d, 16 NE. 1958
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