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re. registrar seficles de informacidn en un medio de regis-
tro magnético, y mds especialmente & un aparato pare re-
gistrar sefiales de informscidn de televisidn de audio y

visuales, sobre una cinta megnética.

DESCRIPCION DE LA TECNICA ANTERIOR

En el registro normal de informacidn de televi-
sidn sobre cinta de registro megnético, la pista de audiog
y la pista de sincronizacion o control estén situadas a
lo lergo de los bordes de la cinta. Como resultado, el

g aparato de registro de video de exploracidn helicoidal de
é la técnica anterior esté disefiado pare envolver la cinta
1 de registro magnético en torno & la cabeza giratoria de

§ tal modo que la trayectorie de la cabeza giratoria jamés
corte a las pistas de control o de audio.

Un enfoque de la técnica anterior consiste en
envolver la cinta alrededor de la cabeza de video girato-
ria con un dngulo muy pequefio y dirigir la cinta alejdn-
dola de la cabezm antes de que la trayectoria de la cabe-

za giratoria corte a las pistas de control o de sudio en

i uno u otro de los bordes de la cinta. El pequefio éngulo
i exige que la distancia longitudinal entre pistas sea ma-

{ yor que la requerida en otro caso, & fin de mantensr una

2 densidad de pistas especificada. Ademds, ol considera-

ble perfodo de tiempo que se requiere mientras la cabeza

giratoria atraviesa el espacio entre el final y el prin-

cipio de la pérte de cinta enrollade scbre el témbor,

elimina entre el 5 por ciento y el 10 por clento de la

. imdgen de video para un campo,

Pare retener la imdgen completa, otro sisteme

I
n
f
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de la tecnica anterior utiliza dos cabezas de registro/
reproduccion dispuestas con una separzcion entre si de
1802 gobre el miembro de cebeza giratoria con aparato do
guiado para envolver la cinta de registro magnética apro-
ximademente 1802 alrededor de la superficie del tembor de
guia en el cuasl se mueve la cabeze giratoria. En alguros
cagos la cinte es envuelta mds de 1802 alrededor del tg@;:
“bor de guia, pero un circuito de conmutacidén controla el ;
funcionamiento de las dos cabezas de tal modo que cada_éa%
beze explora la cinta magnética en movimiento sobre sola—é
fmente un arco de 1802. Cuando une cebeze completa la '
gexploracién de 1802, es desconectada y la otra cabezs ox-
Eplora la cinta magnetica en movimiento durente un arco de
1802,

Para registrar un cuadro de video que comprende

idos cempos transversalmente & la cinta registradora en

{ una exploracion de 1802, a fin de evitar ssi cortar las
pistas de audio y de sincronizacidn las cusles estén a lo
largo de los bordes de la cinta, el tambor de gula y la
cebeza giratoria deben ser de didmetro muy grande. Para

4

! ’,
proporcionar un registrador con un tamafio fisico més pe-

: quefio, debe reducirse el tambor en digmetro registrando
!

§solamente un campo por pista transversal. Con este for-
gmato, es evidente que han de registrarse el doble de pis—
gtas pare la misme centidad de informacion de video,

f Para mentener el tamafio fisico redudido del
%tambor y de la cabeza giratoria, y economiar sin embargo
§en la cantidad excesiva de cinta antes usada, un tipo

§de registrador de la tecnica anterior desplaza axialmente

‘las cabezas registradoras. Solamente se utiliza una ce-
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. gistema de video como segundo campo del cuadro de televi-

. sidén. Por consiguiente, este sistema cambia el menor ta

; calidad de la imdgen de video en una mitad.

' un trensductor magnético montado para rotacidn alrededor i

" de un sje central. Se hen provisto medios de alimenta-

t mafio fisico y la economia de cinta por la disminucidn de

i -

beze pare registrar un solo campo en la primera media Tre-
volucidn de la cabeza giratoria., Ninguna de las cebezes
es conectada durante la segunda mitad de la revolucion y
ei segundo cempo pesa sin ser registrado. En la repro-
duceidn, la primera cabeza reproduce el campo registrade
gurente la primere mitad de la revolucidon de la cabeza
giratoria,. Durante la segunda mitad de la revolucion,
le segunds csbeza, que esta desplazada, se aplica a la
misgme pista de la cinta registradora la cual ha sido mo- é
vida medie pista. La segundavcabeza vuelve a reproduct%

entonces el mismo campo, lo que es luego utilizado rer el

RESUMEN DEL INVENTO

Un objeto del presente invento es por tanto
proporcionar un aparato registrador magnético de video
mejorado que tiene una cabeza giratoria de pequefio difme-
tro la cual registra ambos campos de un cuadro de televi-
8ion sobre una piste para economizar con elb en el uso de
cinta registradora magnética, y sin embargo conseguir une
imégen de televisidn de gran calidad,

El aparato se ha previsto pars registrar o re-
producir informscion de audio, de video y de control, en

una cinta registradora magnética. El aparato inecluye
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ce helicoidalmente alrededor del eje central en aproxime-

demente el didmetro formado por la trayectoria de rots-
cidn del transductor magnético durante aproximademente
los 3609 de 1la misma, extendiéndose la trayectoria agf‘.
guida por el transductor magnético de la cinta regiqiéarﬁ
dora magnética transversalmente por toda la anchura'dé’..
la cinta. Se han provisto transductores magnéticos és-g
tacionarios espaciados del transductor magnético girato-
rio para registrar o reproducir informacion de audio y
de control en le cinta registradora magnética. Se pan
provisto medios de guia para guiar la cinta mégnétioaren
contacto con los medios transductores estacionarios, de
tal modo que la piste seguida por los transductores es-
tacionarios a lo largo de la cinta magnética, cuando se
mueven & traves de ella, se extienden paralels & la di-
reccidn de movimiento de la cinta y esta aproximadamente
centrada con respecto a los bordes de la misme. Se han
provisto medios para sincronizar le rotacidon del trans~
ductor magnético giratorio con el movimiento longitudi-
nal de la cinta registradors magnética, Se han provis-
to medios de transmisidn para transmitir sefiales de audid
y de control o a desde los transductores magnéticos es-
tacionarios. Se han provieto medios de transmision de
video pars transmitir informacion de video o a desde el
transductor giratorio. Se han provisto medios de cone
trol pare impedir el funcionamiento de los medios de
transmision de video cuando el transductor giratorio es-
t4 en o cerca de una interseccion con las pistas de con-

trol y de audio o con alguno de los bordes de la cinta




10

15

20

25

6.2.68

. ca del aparato de la fig. 2;

registradora magnética,

BREVE DESCRIPCION DE TLOS DIBUJOS

ILa fig. 1 es une vida esquemdtica de una tira
de cinta magnética grabada mediante el aparato registra-
dor o grebador de video de la téenica anterior;

La fig. 2 es una vista frontal esquemdtica de
un tipo de aparato grabador de video de ;a técnioa ante- °
rior el ocual puede ser adaptado para utilizar el presente
invento; ;

La fig. 3 es una vista desde arriba esqueméti-%

le fig. 4 es una vista desde arriba esquemdti~
ca de otro aparato grabador de video de la técnica ante-
riors

Le fig, 5 comprende una vigta frontal esquemé-:
tica del aparato grabador de video del presente invento;

Lo fig. 6 es une vista desde arriba esqueméti-
ca del aparato grabador de video de la fig. S3vy

la fig. 7 es una representacion esquemdtica de
las pistas grabadas en una cinte magnética mediante el

aparato grabedor de video de las figs. 5 y 6.

DESCRIPCION DE LAS REALIZACIONES PREFERIDAS

ILa fig., 1 ilustra esquemdticamente le configurg
cion de los tipos de grabaciones efectuadas sobre cinte |
10 de graebacion magnética de video mediante grabadoras
de video de exploracion helicoidal de la técnica ante-

rior. Ig pista 11 de audio es grabada linealmente a lo




; largo de un borde de la cinta y la pista 12 de control of
. sincronizacidén es grabada linealmente a lo largo del otr@
borde de la cinta. Ia informacidn de video es grabada f
a lo largo de pistas transversales 13 que se extienden-qn}
5 ; tre las pistas de audio y de sincronizacion. Ia fig¢j1§
| es una representacion esquemética y no estd a escala.. '
De hecho, las pistas 13 de video grabadas transversalmeﬁ%
. te estén en realidad mds préximas entre si y son mucho g
' més largas, por ejemplo, de aproximadamente 609 mm. de '?
10 | largo, extendiéndose transversalmente a lo largo de una :
cinta en una anchure de 25,4 mm., Las pistas 13 estén
asl dispuestas con un éngulo mucho mds somero con respec-
to al borde de la cinta, del representado en la fig. 1.
Para grabar o reproducir tales cintas, las gra—
15 badoras de la técnica anterior estaban disefiadas para evf—
tar la interseccion real de la trayectoria de la cabeza
de grabacion de video, con la pista 11 de audio o con
la pista 12 de control.
En lag figs., 2 y 3 se ilustra un sistema de la
20 técnica anterior para grsbar los tipos de grabacidn mag-
nética de la fig. 1. La cinta magnética 10 ha sido
previamente grabada y representada en la fig. 1 con la
pista 11 de audio y la pista 12 de sincronizacidn o con~-
trol. Le cinta es enfilada en torno al rodillo 14 de
25 guia, en torno a la superficie circunferencial del tambox
15 egstacionario y en torno @l rodillo 16 de guia. Los
rodillos de guia 14 y 16 estén dispuestos para dirigir le
cinta con un éngulo helicoidal pequeiio alrededor de la

trayectoria 17 de la cebeza giratoria 18. Ese dngulo

30 pequefio estd concebido de modo que la cinta 10 sea guiada

6.2.68
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17 e la cabezé giratoria corte & la pista 11 de econtrol,
o a la pista 12 de sincronizacidn. La cebeza giratori#
18 gira en sentido a izquierdas como se ha ilustrado Mo
5 diante le flecha 19, y la cinte magnética 10 es movida E
alrededor del tambor 15 en sentido a2 derechas como se hag
ilustrado mediante las flechas 20 y 21. :
Como se explicarsa en lo que sigue con respectog
al invento del solicitante, el gngulo relativemente pe-~ '
10 " guefio de la hélice formada por la cinta 10 & medida que
ésta es envuelta en torno &l tembor 15, exige que la dis-
tancia longitudinal entre las pistas sea mayor que la
i requerids en otro caso.
| Ademés, al girar la cabeza 18 en el sentido de |las
15 % flecha 19, se pierde el contacto con la cinta 10 sobre

le distancia de la separacion 22. Cada pista 13 trans-

versal grebada por la cabeza 10, comprende o bien un cua-=
dro de video completo 0 bien un campo de video, incluyen-
i do un cuadro de video dos campos entrelazados con las
20 gefiales requeridas de retroceso horizontal y vertical.,
El principio del primer cempo de cada cuadro es grabado

normalmente inmediatemente después de que la cabeza gi-

ratorie 18 hace contacto con la cinta en el rodillo 16
{ de guia. Los dos campos son luego grebados continuamen-
25 ; te mientras gira le cabeza giratoria 18 en sentido de la

i flecha 19, hasta que se llega al rodillo de guia 14.

En ese punto, 1la cabeza 18 pierde el contacto con la cin-
ta 10 y no se produce grabacidn adicional alguna haste
que la cabeza hace de nuevo contacto con la cinta en el
30 E rodillo de guia 16. Le informacion de video pare la

parte final del segundo campo del cuadro grabado conti-

6.2.68



10

15

20

25

30

6.2.68

f mia siendo elimentada gla cabezae 18 a medida que la cabe=

11

za recorre la separacién 22. Esa informacion, que com- ;

prende entre el 5 y el 10 por ciento de la imdgen de vi-.i

- deo del megundo campo para cade cuasdro de video, no es .

f grabada, y por consiguiente, se pierde. Pars aeomodarﬂf

%

esa pérdida en la presentacion de video, el equipo de
presentacion debe ser ajustado para eliminar la parte in-;
ferior de lae imégen de video. Por consiguiente, se pieri
de del 5 al 10 por ciento de la imégen de video total.

En un intento para conservar la imdgen completag
se ha empleado el sistema de la fig. 4 de la téecnica an-
terior,

En el aparato de la fig., 4 se utilizan dos ca-
bezas de grabacidn/reproduccidn 23, 24 dispuestas con
una separacion entre si de 1802 sobre un miembro 25 de
cebeza giratoria., Hay dispuestos rodillos de guis 26 y
27 de tal modo que la cinta 10 es envuelta helicoidalmen~
te aproximademente 1802 alrededor de la superficie del
tambor 28 de guie en el cual son hechas rotar las cabe-
zas glratorias como se ha ilusitrado mediasnte las flechas
29, Un circuito de conmutacidén controls el funcione-
miento de las dos cabezas 23 y 24 de tal modo que cada
cabeza explora la cinta 10 magnética en movimiento sobre
solamente un arco de 1802, Cuando una ocabeza completa
la exploracion de 1802, es desconectada por el circuito
de conmutacidn ¥ la otra caebeza es conectada para explo-
rar con ello la cinta magnética en movimiento durante el
arco de 1802, En cada exploracidén de 1802, cada cabeza

sigue una pista completa 13 que incluye ambos campos de

un cuadmw de video. Por consiguiente, la distancia segui
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NN &

da por cada cabeza 23, 24 en su exploracién de 1802, debe’

ser igual a la distancia seguida por la cabeza 18 de 1a _
fig. 3 en su exploracion de 3602, exigiéndose con ellor~-f
que la circunferencia del tambor 28 sea el doble que la
circunferencia del tembor 25 de la f£ig. 3. %
Para proporcionar un grabador de un tamafio £isid
co més pequefio, puede reducirse el tamafio del tambor a laf
mitad grabahdo solamente un campo peor pista transversal, i
No obstante, ese sistema requiere que sean grabadas el do-§
ble de pistas transversalmente en la cinta para el mismg i
Vnﬁmero de cuadros ds video. Debe por tanto usarse une
cantided excesiva de cinta para grabar informacidn de vie;
édeo.
j Un tipo de grabadora de la técnica anterior utii
gliza el sigtema de tambor de pequeiio tamafio de la fig. 4
éy sin embargo reduce la cantidad de cinta requerida a uns
i cantidad normal disminuyendo la calidad de le imdgen de
i video a la mitad. En ese grabadora estdan desplazadas lag
| cabezas 23, 24 de grabacion en la mitad de la distencia
entre las pistas. Para grabar una sefial de video sola~-

mente se utiliza una cabeza 23. Esa cabezs graba un so-

lo campo en la primera media revolucidn del brazo 25,

;Ninguna de las cabezas es conectada durante la segunda
Emedia revolucion y el segundo campo pasa sin ser grabado.
;Al reprodueir, la primera cabeza 23 reproduce el campo
igrabado durante los primeros 1802 de la revolucidn de la
§oabeza giratoria, Durante la ségunda mitad de la revolus
%cién, de 1802, la segunda cabeza 24, al estar desplazads,
;se aplica a la misma pista de 1la cinta de grabacién que

“ahora he sido movida medis pista. La segunda cabeza vuel-
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ve a reproducir entonces el mismo campo de nuevolo cual
se utiliza luego por el sistema de video como el segundo
campo del cuadro de television, proporcionandose con ello
une. imégen de video de la mitad de la calidad normal,.

El aparato del presente invento ilustrado en
las figs. 5 y 6 supera todas las desventajas antes cita~
das de las grabadoras de video de la técnica anterior

wtilizando un tambor compacto con una sola cabeza girato-

- ris, y logra une imégen de video de gran calidad, casi cog

pleta., El aparato de las figs. 5 y 6 estd disefiado pa—

re. grabar con un formato diferente de la técnica anterior,

' E1 formato grabado por el aparato en cuestidn se ha ilus-'

' coidalmente alrededor de la circunferencia de un tambor
. de guia 31. Guias 32-35 de cinta dirigen la cinta 30

. de tal modo que ésta sigue una trayectoria especifica en

i

trado con referencias adicionalmente a la fig. 7. :

Refiriéndonos shora a las figs, 5 &2 7, una cine-|

ta 30 de grabacidén magnética de video estd envuelta heli—§

H

torno al tambor 31. El dngulo helicoidal de la cinta
cuando ésta es asi enrollada en torno al tambor, es algo
més pronunciado que el de la técnice anterior, permitien-
do que la cinta sea envuelta 3602 en torno al tambor,
El angulo es tal que el borde inferior 36 del lado de
atrada de la cinta toca aproximadamente &l borde superior
37 del lado de salidae de la cinta en el punto 38 en que
se encuentran,

Un rodillo de traccion 39 es accionado por el %
motor 40 y, en combinacidn con el rodillo de agarre 41,
opere pars hacer avanzar la cinta en torno al tambor 31,

como se ha ilustrado mediante las flechas 42 y 43,
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Una cabeza 44 estacionaria de grabacién)repfb~'
duccion estd montada de menera fija sobre la ménsula 45
estacionaria de modo que hace contacto con el centro de
la cinta 30, La cabeza 44 incluye 2 entrehierros 46 y
AT de grabacion o reproduccidén. El nucleo que forma el
entrehierro 46 estd conectado a terminales de entrada/
salida de audio 48, 49 y graba la pista 50 de eudio sobre
una cinta 30. El nucleo que forma el entrehierro 47 es~
4 conectado a terminales de entrada/salide de control o:
sincronizaecién 51, 52 y graba la pista 53 de control o
sineronizacion sobre la cinte 30,

Une cabeze 54 de grabacidn/reproduceidn de vi-;
deo estd montada de menera fija sobre el brazo 55 el cua%,
a su vez, estd unido de modo fijo al eje 56. EL eje 56§
estd montado para rotecidn alrededor de su eje geométri-
co de una manere usual, tal que el eje de rotacidn del
eje 56 coimide con el eje geométrico del tambor 31,

Un motor 57 hace girar al eje 56 de tal modo que la cabeT
za 54 de video es introducida en una sbertura 58 del tami
bor 31, como se hae ilugtrado medlante la flecha 59,

Puesto que la cints 30 estd envuelta por com-

pleto alrededor de la superficie del tambor 31, la cabeze

54 hace contacto cont{mmamente con la superficie de la

cinta al ser llevada la cabeza a lo largo de la trayec- i

i
toria 58. i

Ta cabeza 54 de video estd conectada eléctrica-

mente por medio de hilos metdlicos a aros rozantes 60 y :

61. Escobillas escionarias 62 y 63 hacen contacto elécs

trico continuo con los aros rozentes 60 y 61 respective~
1
mente, los cuales giran con el eje 56, ILas escobillas
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. 55 queda en alineacidn exacta con el mismo, ILos medios

" licos 64, 65 y los terminales 67, 68 de entrada/salida

3 i) 1';?\/‘?‘"-‘
e )

62 y 63 estdn conectadas mediente hilos metélicoé 64 j
65 a un circuito 66 de paso discriminado. EL circuito
de paso discriminado estd a su vez conectado a terminalpgs
67 y 68 de entrada/salida de video. Lineas de control
para el circuito de paso discriminado estdn conectadas
desde interruptores 69 y 70. '
El circuito 66 de paso discriminado conecta nof—
malmente los termineles 67 y 68 de entrade/salide de vi-
deo a hilos metélicos 64 y 65, permitiendo la transemisidn
de seflales de video en una u otra direccidn, dependiendoé
de si la informacidn estd siendo grabada o reproducide. |
Haey dispuestos unos medios perceptores 71 para;
operar el interruptor 69 en el instante en que el brazo

f
i
!
3
;

perceptores 71 pueden comprender un brazo mecénico que es;
i
movido cuando el brazo 55 establece contacto con el mis~ !

mo, o bien pueden comprender una disposicion fotoeléctri--E
ca, el haz de luz de la cual es interrumpida por el paso
a su través del brazo 55, o bien puede emplearse cualquie?
otra disposicion adecuada. Se han provisto unos medios
perceptores similares 72 para operar el interruptor 70.
?uando asi son hechos operar, los interrutpores!
69 ¢ 70 en?ian una sefial de control al circuito 66 de pa-

g0 dibseriminado. El circuito de paso disecriminado abre

entonces, o desconecta, la conexion entre los hilos meta-

de video. BEsa conexion es mantenide abierta durante un
cierto periodo de tiempo predeterminedo, a la teminacién;
del cual se restablecen las conexiones. Log interrupto-

res 69 y 70 operan pues para interrumpir la circulacion

- 13 =
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~ trolar la velocidad del motor 40 para mantener el sincro-!

 cidn longitudinal de la cinta 30 y la posicion de rotacidn

- de la cabeza 54 de video.

. nidas en sincronismo por el control de velocidad 73, la ca
z beza 54 de video gira, grabando o reproduciendo la pista
% 76 de video en la cinta 30. A medida que la cabeza de

% video se aproxime a la pista 53 de control y sincronize-
‘ cion, los medios perceptores 71 operan el interruptor 69,

. el cual hace que los circuitos 66 de puerta interrumpan

de la informacidn de video & o desde la cabeza 54 de vi-
deo, para segmentos especificos de 1la trayectoria 58 de la
cabeza 54, como se explicard en lo que sigue,

Un aparato 73 de control de velocidad estd co-
nectado al eje 56 para detectar la posicidn de rotacion
de la cabeza 54 de video y esté conectado 2 los termina-
les de entrada de informecidon de control 74 y 75. Ias en-
tradas de informacién de control alimentan informacidn
de sincronizacion derivade de los terminales de entrada/ f
salida de control 51 y 52. El aparato T3 de control de i
velocidad compare la informacidn de sincronizaecion con la

posicidn de rotacion de la cebeza 54 de video, para con-

¥

' nismo entre la informacién de sincronizaeién y la posieidn

de le cabeza 54 de video., El control de velocidad men- |

tiene con ello una sincronizacidn exacta entre la posi-

Con la cinta 30 y la cabeza giratoria 54 mante|

é la informacion de video, Cuando el circuito 66 de puer-§
 ta restablece la transmision, la cabeza 54 de video sigue;
: la pista 77 a lo largo del resto de la cinta, hasta que

i
! se aproxima al mismo borde de ésta. En este punto, los%
i ]
f medios perceptores 72 operan el interruptor 70, el cual E

- 14 - i
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.é:a&, A
e 4
hece de nuevo que el circuito de puerta 66 interrumpa la

transmision de video. Asi se impide que la cabeza 54
grabe o reproduzca informacidn muy cerca del borde infe-
rior 36 en el extremo de entrada de la cinta 30 y del bor-
de guperior 37 del extremo de salida de la cinta 30. |
Cuando el cirocuito 66 de puerta restablece la tranami;ién
'de video, la cabeza 54 de video sigue la pista inmediata-:
mente siguiente, :

En la grabacién, le informacidn de video y- la

informacidn de control son debidamente sincronizadaéVpara;
hacer que las seflales de retroceso vertical que selalan ;

el principio del campo 1 del cuadro de video sean zraba- ?

|
!

;das gl principio de la primers pista 76 grabada. ZEsas

sefiales de retroceso se han ilustrado esquemdticamente

imediante el punto 78. Las sefiales de retroceso vertical

¥

que inician el segundo campo del cuadro de video se pro-

i ducen pues al principio de la segunda pista 77 grabada en

‘el lado opuesto de las pistas de control y de audio 50 y
53. Esa informacidn de retroceso estd representada por
. el punto 79.

Como resultado, las 7 ultimes lineas de la imé-

gen de video de 256 lineas, menos del 3%, son eliminadas
Epara embos campos del cuadro de video mediante los inte-~
grruptores 69 y 70.

| En funcionemiento, la cinta 30 de grabacidn mag-
nétice de video es enfilada helicoidelmente 3602 en torno
& la circunferencia del tambor 30, enire las guilas 32 y 3}
i de cinta, entre las guias 34 y 35 de cinta y entre el ro-
dillo de traccion 39 y el rodillo de agarre 41,

El rodillo de traccidén y el rodillo de agarre

- 15 =




ellos, Entonces el motor 40 hace roter al rodillo de

traceion 39 pars tirar de la cinta mediante la cabeza
estacionaria 44 y en torno al tambor 31, como se ha ilus-

5 trado mediante las flechas 42 y 43. La cabeza 44 se apli-
ca entonces a la cinta 30 para grsbar o reproducir informa-
cidén de audio de la pista 50 e informacion de control o
sincronizacién de la pista 53. Esos datos aparecen en
los terminales de entrade/salida de audio 48 y 49 7y en

10 los terminsles de entrada/salida de control 51 y 52, res-:

pectivamente,

El motor 57 hace entonces rotar el eje 56, ul

" brazo 55 y a la cabeza 54 de grabacidn/reproduccidn de

video, los cuales estén unidos al eje 56, en el seutido

15 " de la Tlecha 59, ILa cabeza 54 de video se mueve asi en
ila trayectoria 58 a lo largo de la periferia del tembor
' 31, aplicando con ello la cinta 30 de grabacidén magnética|
%en los 3602 en torno al tambor 31,

El control de velocidad 73 detecta la posicicn

20 " de giro del eje 56 y la compara con le informacion de con<
itrol alimentada en los terminales 74 y 75. EL control
%de velocidad 73 wtiliza esa comparacidn para controlar la
Evelocidad del motor 40, de tal modo que la posicidn ins-

| , .
. tentanea de la cinta 32, tal como esta definida por la

25 informacidn de sincPonizecidén derivade de los terminales

:51 y 52, es sincronizada exactamente con la posicion ins-!

 tentdnea de la csbeza 54 de video & lo largo de la trayec~

“toria 58, i
La informacion de video es luego transmitida
30 ‘entre los terminales de entrada/salida de video 67, 68 y
t
‘ - 16 -
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la cabeza 54 de video por medio de los aros rozentes 60,
61, las escobillas 62, 63, los hilos metalicos 64, 65 y
el circuito 66 de paso discriminado.

Suponiendo que el control de velocidad 73 ha
llevado & la cinte 30 y & la cabeza giratorie 54 & s;ncro+
nismo exacto y que la cebeza giratoria 54 acabe de pasar |
le posicidn 38 en la trayectoria 58, la cabeza 54 deiﬁideé
gigue entonces la pista 76 en la cinta 30. Ese pista cons-
tituye el primer campo de un cuadro de video y empieza co%

las sefiales 78 de retroceso vertical. Cuando la cabeza

54 de video es hecha rotar en la direccion de la fiecha

59, de tal modo que se aproxima a la piste de control 53,;
i !
1 los medios perceptores 71 detectan la presencia del Yra- ;

Il

%zo 55. Los medioe perceptores 71 operan entonces al in~i

;terruptor 69 pare abrir el circuito de puerta 66, El cir-

écuito de puerta 66 desconecta asi{ los hilos metdlicos 64

iy 65 de los terminales de entrads/salide de video 67 y 68

‘durante un tiempo predeterminado. Ese tiempo predeter-

|
!
j
i
i
minado es previamente ajustado de tal modo que la cone- §
i

xion es restablecida inmediatamente después que la cabe-—

|

.z& 54 de video cruza la pista 50 de audlo. La cabeza de

%video sigue entonces la pista 77 que empieza con la sefial
%79 de retroceso vertical, gue indica el principio del se-
égundo campo del mismo cuadro de video grabado en la pista
176,

2 La cabeza 54 de video continda siguimdo el res~i
gto de la pista 77 hasta que se aproxime al borde inferior |

136 de la parte de entrada de la cinte 30. En ese momento,

los medios perceptores T2 sefialan la presencis del brazo

55, el cual opera al interruptar 70 para abrir el circuito

- 17 -
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66 de puerta. Nuevemente, el circuito permanece abiéftd
durante un tiempo predeterminado, durante el cual la cabe-
za 54 de video cruza la union 38 entre los bordes de la
cinta. El circuito de puertes o paso discriminado se cie-~
rra después del tiempo predeterminado, con lo que la cabe-
za de video 54 sigue otra pista, que constituye el vrimer
canpo del cuadro inmediztemente siguiente.

El aparato descrito graba y reproduce por ttento
anbos campos de un cuadro de video, proporcionando con

ello una imdgen de video de gran calidad. Ademas, sola- -

mente es eliminada une pequefia parte (menos del 3%) de la

imegen de video, siendo esa una cantidad tan pequefia que
no se aprecia en la visidn normal en contraposicidn con |
‘la, gren cantided de imdgen elimineda en el apareto de la

H

técnica anterior. Debido al émgulo ligeramente mas pro-

‘nunciado que toma le cinta al ser envuelta helicoidalmen-
éte en torno sl tewbor 31, la distancia 80 entre pistas %
“tomada & 1o largo de la dimension longitudinel de la cin#%
%es menor que en la téenica snterior pare uns densidad de
‘pistas deda (le proximidad de las pistas). Asi, se usa
?menos cinta para un programe de video dado. Ademas, el
?aparato descrito utilize el tambor 31 més pequeiio y una
;sola cabeza de video 54.

]
)
t

Volviendo a referirnos a las figs. 2 y 3, 88 re-

‘cordara que la presentacion de video debe ser ajustada
ipara eliminar del 5% al 10% de la parte inferior de la |
imégen de video para acomodar la separacién.

El aparato de las figs. 2 y 3 puede ser adapta-

) N 4 .
ido de acuerdo con la anterior descripcion anterior con

Erespec’co a las figs. 5-7 para reducir la saparaoién 22

- 18 - :
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sustancialmente y para aumentar con ello la cantidad de
la imégen de video qus pusde ser vista.
Concretemente, el angulo de la hélice con la

cual es envuelta la cinta 10 en torno al tambor 15 sg

5 aumen tada similarmente al de la fig. 5, de modo que %a
trayectoria 17 de la cabeza de video giratoria 18 cqrt;

a los bordes de la cinta 10. E1 aparato esta dispﬁésto ;

para grabar dos campos de video que comprenden un cuadro

de video completo, en una revolucidn en la cabeza de-vi- ?

10 deo 18. La cagbeza estacionaria para grabar o reprbdu~ j

cir los datos de audio y de control eata dispuesta de un

| modo similar a como lo estd la cabeza 45 de las figs. 5
¥ 6 para con ello grabar las pistas 50 y 53 de audio y
de control de la fig. T. También se han provistn me-

15 dios de paso discriminado de entrada/salida de video co-

mo se ha ilugtrado mediante el aparato de paso discrimi-

nado de entrads/salida de video 66-T2 de la fig. 5.

Asi, las pistas de audio y de control son grabe
das en el centro de la cinta 10 en lugar de serlo en los

20 bordes de la misma. Log medios de commutacion 70, T2

i

. ¥ la puerta 66 operan por tanto solamente durante el tiemsr

po suficiente para permitir que la cabeza giratorias 18
cruce log bordes de la cinfta y no los bordes mas las pis=-

tas de audio y de control. Ademés, las partes de en=-

25 i trada y de salida de la cinta estan ahora descentradas,
permitiendo acercar mas entre i los miembros de guia 14
iy 16. De hecho, pusden ser montados coaxialmente en la
posicién correspondiente al punto 38 en la fig. 5.

De esta manera, la separacién 22 es reducida

30 a cero y en la seflal de video es solamente interrumpida

- 19 -
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~durante un breve intervalo de tiempo predeterminado por

X )ﬁ}
;: (g
|

SRS r
g ¥ '!'1 11kt m{f

)

el aparato de paso dlscriminado 66, 70, T2. AnélOgamen-§
:

" te, el aparato de paso discriminado 66, 69, 71 imterrume :

. pe la sefial de videc durante un intervalo de tiempo igualé
i

predeterminado cuendo la. trayectoria de la cabezsa girato—§
ria 18 corta a las pistas de audio y de control 50, 53. 2

La cantidad de imdgen de video eliminada es pue;::’v
aproximadamente un terclo de la eliminada por la téniéa :

, ’
anterior en la separacion 22.

Como une caracteristica adicional, el angulo

jmés pronunciado de la hélice de la cinta hace que las -

i
pistas 76, 79 sean grabadas con un sngulo més pronunciado|
!

que las pistas 13 ds la onice anterior para log dus cam—

:

pos por sistema de exploracién. Por congiguiente; pars i

~una densidad de pistasg dada, es reducida la distancia a

- 80 entre pistas, requiriéndose menos cinta para un progra%

‘ma de video dado. %
i
Aunque el invento se ha representado y descri- ;

$0 en particular con referencia & realizacionss preferi-
{

i . [ 4
' das del mismo, comprenderén los expertos en la tecnica

~que pueden efectuarse en el mismo diversos cambios en for-
ima y en detalles sin desviarse del esp{ritu ni rebasar el
éalcance del invento.

' Esta solicitud que corregponde a le presentads
en 1os Estados Unidos de Américe, el 13 de Enero de 1.967)
ébajo el nimero 609.110, se acoge a los beneficios del Ar-

gt{culo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrials
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Los puntos de invencion propia y nueva que se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-

" tente de Invencidn en Espafia por VEINTE afios, son los si-
!

: nagnético variable en respuesta a las sefiales de baja frei
' cuencia de las citadas seflales;segundos medios transductol

; 4 fos
| Tes pare generar un segundo campo de grabacion magnetice

guientes:

1.=- Un aparato de grabacidn magnética pars gra-

i
i

1

bar seiiales separadas de frecuencias sustancialmente dife
rentes en cinta magnética, que comprende: primeros medios:

transductores para generar un primexr campo de grabacién

variable en respuesta a las sefiales de alta frecuencia de
lag citadas sefiales; medios para mover dicha cinta magné~
tica longitudinalmente mas alld de dichos primeros medios
trensductores y mds alle de dichos segundos medios trems-

ductores; y medios para explorar repetidamente dichos

(o]

segundos medios transductores a trevés de la superficie d
dicha cinta magnética a lo largoe de una trayectoria que
ge extiende desde un borde de la misma hasta el otro, for-
mendo éngulo con la direccidn de movimiento de la cinta,

con lo que dicho primer campo de grabacidm megnética gra-
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" gundo campo de grabacion magnétice cuando dichos segundos
- medios tremsductores cruzan dicha trayectoria centrada y :

' cuando dichos segundos medios transductores cruzan los bor:

res & lo largo de dicha trayectoria que se extiende angu-

ba a lo largo de dicha trayectoria que se extiende angu-

larmente, en que la mejora comprende:

. . . L&)
Medios pars guiar dicha cinta magnética con

respecto a dichos primeros medios transductores de tal

modo que dichos primeros medios transductores siguen una §

Y

trayectoria en dicha cinta magnétice paralela a la direc-—

cidn de movimiento de la misma y aproximadamente centra- f
da con regpecto a los bordes de la misma, con lo que di— ;
cho segundo campo de grebacidn magneética graba a 1o largog
de dicha trayectoria centrada; y medios de control sensi-%

bles o la posicion de dichos segundos medios transducto- E
i
)

: larmente, pare interrumpir dichsa generacién de dicho se=~ §
|

i
!

des de dicha cinta megnética.

|
2.- Bl sparato de grebacidén megnétice segim la |
1

. reivindicacidn 1, que incluye ademas medios de transmi-

E gidn de alta frecuencia para transmitir dicha seifial de 5

: ¥y en gque dichos medios de control incluyen medios para dg
- tectar posiciones predetermingdas especificas alcanzadag

! por dichos segundos medios transductores a lo largo de

§transmisi6n de alta frecuencia cuando dichos segundos me=

alta frecuencia a dchos segundos medios transductores;

dicha trayectoria y medios que responden a dicha detec—

0idn inhibiendo el funcionamiento de dichos medios de

dios transductores cruzan dicha trayectoria centrada y
cuando dichos segundos medios transductores cruzan los

bordes de dicha cinta magndtica.
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SPLL gy
\&\‘?5’ x\‘;%‘l §

i
Arastiion Ly

3,~ E1 aparato de grabacidn magnética segun la .

reivindicacidn 2, en que: dichos medios de transmision de§

|
| i
‘que tienen unos medios de entrada de control, para trans-—|
%
t

alta frecusncia incluyen medios de peso discriminado,

‘mitir o inhibir la transmisidn selectivamente, de d?FPﬁ
gefial de alta frecuencia a dichos segundos medios tr%ns- ?
ductores en respuesta a una sefial de control en dicho'%erT
minal de entrada; y dichos medios de control incluyen me-i

jdios para alimentar dicha sefial de control a dichos me~

:dios de entrade de control de dichos medios de paso dig— |

}criminado, siendo normalmente causa dichos medios para'las

iseﬁal de control de que los medios de paso discrimihé&o ;

gtransmitan dichs seflal de alta frecuencia, medios para

Y . [P
detectar posiciones predeterminadas especificas alcanza~

: das por dichos segundog medios transductores a lo largo
gde dicha trayectoria, y medios que responden a dicha de-
| teccidn cembiando dicha sefial de control para hacer con
;ello que dlchos medios de paso discriminado inhiben la

Stransmisién de dicha sefial de alta frecuencia & dichos |
segundos mediog transductores cuando dichos segundos me-

diog transductores cruzan diche trayectoria centrada y

<

cuando dichos segundos medios transductores cruzen los bor
des de dicha cinbta magnética.

4.~ E1 aparato de grabacidn magnética segin la

| reivindicacidn 2, en que: dichos medios de transmisidn
de alta frecuencia incluyen medios de paso discriminado,
que tienen medios de entrada de control y unos medios

de sincronizacidn, trensmitiendo normelmente dichos me-
dios de transmision dicha sefial de alta frecuencia a di-

chog segundos medios transductores, respondiendo dichos

- 23 -
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cade en dichos medios de entrada de control para inhibir

diche trensmisidén de dicha sefial de alte frecuencia duran!

~fe un per{odo de tiempo predeterminado; y dichos medios

' flales de control especificadas a dichos medios de entrs-

" ductores cruzaen los bordes de dicha cinta magnética.

reivindicacion 4, en que dichas sefiales separadas de fre-
cuencias sustancialmente diferentes, comprenden una sefial!

" de alta frecuencia que contiene informacidn de video y

- mente, informacidn de audio e informecion de controls ¥y

¢ dichos primeros medios transductores comprenden medios

i
;
]
!
:

i
H
.

!
t
i
)
3
i
:

! p
cidn de zudio y a dicha seiial de informacion de control,

de tal modo que dichos primeros medios transductores si-

de control incluyen medios detectores para proporcionar %
dicha sefial de control especificada al alcanzar dichos agé
gundos medios transductores un punto especificado a lo .
largo de dicha trayectoria inmediatamente antes de cruzaré
dicha trayectoria centrada y para proporcionar diche seﬁai
de control especificada al alcenzar dichos segundos medio%
L

H
3

transductores un punto especificado a lo largo de dicha
trayectoria inmediatamente antes de cruzar los bordas de

dicha cinte magnética, y medios para elimentar diches se-

de de control, con lo que dichos medlos de sineronizacidn

]
inhiben la trensmisidén de diche sefial de alta frecuencia |

cuando dichos segundos medios transductores cruzan dicha

trayectoria centrada y cuendo dichos segundos medlos traqé

5.— E1 aparato de grabacidn magnética segin la

dos seilales de baja frecuencia gue contiemen, respectiva-

para generar dos campos de grabacién magnéticos separados

en respuesta, respectivamente, & dicha sefial de informa-

- 24 -




guen una trayectoris en dicha cinta magnética que compren—

' de dos pistas separadas y paralelas, muy préximas entre }
, !

si, que contienen, regpectivamente, informacion de audio |
’ H
;e informgecion de control.

1

5 : 6.~ E1l aparato de grabacidn magnética segin la
%reivindicacién 5, que incluye adicionalmente: mediog de é
' sincronizaciln para sincronizar dichos medios de explora—%
'cibn con dicha informacidn de video de tal modo que la ;
primers parte de dicha informacidn de video, trensmitida |
10 ipor dichos medios de paso dscriminado después de dicho in%
:ﬁervalo de tiempo predeterminado y grabada por dicho 3e~ :
ﬁgundo transductor inmediatamente después de cruzar dichos%
ibordes de dicha cinta magnética e imnmediatamente después |
?de cruzer dicha trayectoria centrada, comprende el prin-
15 ciplo de un campo de video.

7.- El aparato de grabacidn magnética segin la

greivindicacién 2, siendo dicho aparato capaz adicionalmen-i
ﬁte de reproducir sefiales primera y segunde previamente graL
@adas, las cuales estan dispuestas respectivamente a Lo

20 ﬁargo de dicha traysctoria centrada y de dicha trayectoria
ﬁue se extiende angularmente, en que: dichos primeros me- i
?ios trensductores pueden generar una sefisl de reproduccidn
he baja frecuencia en regpuesta a dicha primersa sefial
breviamente grebeada cuando dichos medios de gufado y dichog

25 #edios méviles hacen que dicha trayectoria centrada de di-
?ha cinta magnética sea pasada & través de dichos primeros
@edios framsductores; dichos segundos medios transductores
?ueden generar une sefial de reproduccion de alta frecuencig
én respus sta & dicha segunda sefial previamente grabada

30 cuando dichos medios de exploracidn y dichos medios méviles

8.2.68 - 25 =
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‘& lo largo de dicha trayectoria que se extiende angular- !

i
|
|
|

“mente de dicha cinta magnética;_y dichos medios de trans—%

misidn de alta frecuencia transmiten dichas seffales de
grabacién y de preproduccion de alta frecuencie respec-

tivamente a y desde dichos segundos medios transductores.%

.
E

8.- El aparato de grabacion megnética segin la !

reivindicacién 7, en que: dichas sefiales de grabacidn y |

H

reproduccion de alta frecuencie comprenden sefinles de 8l

_ta frecuencia que contienen informecidn de video; dichas ;

3
. sefiales de grabacidén y de reproduccion de baja frecuencia!

. macién de control; y dichos primeros medios transductores

?magnéticos separados en respuests, respectivamente, a di-

. cha sefial de informacidn de audio y & dicha sefial de in-

comprenden medios para generar dos campos de grabacion

H

comprenden cada una dos sefiales de baja frecuencia que

contienen, respectivemente, informacidn de audio e infor-

. formacidn de control, de tal modo que didhos primeros me-g

¢ dios transductores siguen una trayectoria sobre dicha cins

las, muy proximas entre si, que contienen, respectivemen-
- te, informacidn de audio e informamcidn de control, y com~!

‘ prenden medios para generar dos sefiales de reproduccidn

i

* gunda previamente grabadas, estando dispuesta dicha pri-

i
i tivemente, informacidn de audio e informacidn de control. |

ta megnética que comprende dos pistas separadas y parale-g

de baja frecuencia separsdaes en respuesta a dichas prime-

re.s sefiales previamente grabadas que comprenden, respec-
en dichas dos pistas separadas y paralelas,

9.~ Un aparato segun la reivindicacién 2 para

reproducir de une cinta megnética sefinles primere y se-

- 26 =
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o

mera seflal previamente grabada a lo largo de una trayecto;

3
i
.
i
H
{
i

‘ria paralela e la dimensidn longitudinal de diche cinta
émagnética y eproximademente centrada con respecto a los
Ibordes de la misme, y estando dispuesta dicha segunda se—;
‘flal previamente grabade & lo largo de uma trayectoria,

‘extendiéndose dicha trayectoris desde un borde de dicha
cinte magnética al otro, formando un éngulo con dicha di—;
‘mensién longitudinal de la misma, que comprenden: medios %

que incluyen medios de movimiento y medios de guiado, pa-*

re. mover dicha cinta & lo largo de una trayectoria prede~
%terminada; medios transductores estacionarios situados en
iuna posicion predeterminada a lo largo de dicha trayecto—
ria predeterminada, en relacion de acoplamiento magnético

con dicha cinta magnética a lo largo de dicha trayectoria

écentrada, generando dichos medios transductores estaciona~:
. !

rios una sefial de reproduccion de baja frecuencia en res- i

’puesta g diche primera seilal previamente grabada; medios
%transductores de exploracion situados en una segunda po-
5sioién predeterminada a lo largo de dicha trayectoria pre-
determinada para explorar repetidamente & través de dicha
cinta magnética, y en relacion de acoplamiento magnético
con ella, desde un borde de la misma al otro con un dngulo

tel que la trayectoria seguida por dichos medios transduco-

Fes de exploracién es parglela 8. dicha trayectoria que

Fe extiende angularmente de dicha segunds seflal previamen-
‘te grabaeda, generando dichos medios transductores de explos
racidn una sefial de alta frecuencia en respueste a uns ge-
%al previamente grabvada a lo largo de dicha trayectoria
eguida; medios de sincronizacidon para sincronizer dichos

medios de movimiento con dicho transductor de exploracidn
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. bles & la posicidn de dichos medios trensductores de ex~
; ploracion a lo largo de dicha trayectoria seguida que se

! extiende angularmente para inhibir el funcionamiento de

. dichos medios transductores de exploracidon cruzan diche

: trayectoria centrada y cuando dichos medios transductores

? le reivindicacidn 9, en que: diche primera sefial previa-

»
b

. lo largo de diche trayectoria centrada en dos pistas se-

é peradas y paralelas, muy proximes entre si, que contie-

. de control; dicha segunda sefial previamente grabada y di-

. mente grabada comprende dos seflales separadas grabadas a

ductor de exploracidn coincida esencialmente con dicha

trayectoria que se extiende angularmente de dicha segunda

sefial previamente grabada, de 2l modo que dicha sefial

de alta frecuencia generada porldicho transductor de ex-

ploracidn comprenda une sefial de reproduccidn de aljav

frecuencia generada en respuegta g dicha segunda sefial
prevismente grabada; medios de transmisidn de alta fre~
cuencie para transmitir diche sefial de reproduccién de |

alta frecuencia a una salida; y medios de control sensi-

dichos medios de transmision de alte frecuencia cuendo

’ . . |
de exploracion cruzan los hordes de dicha cinta magnetl-i

ca.

10.~ El aparato de grabacidn magnética segin

nen, respectivamente, informacion de sudio e informaqién

che sefial de reproduccidn de slta frecuencia contienen
informacion de videoj y dichos medios transductores es-
tacionarios comprenden medios en relacidn de acoplamiento
megnético con caede une de dichas pistas paralelas a lo

largo de dicha trayectoria centrada para generar dos se-

- 28 -
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‘puesta a dichas dos pistas separadas y paralelas, conte- ;

‘niendo con ello dichas dos sefiales de reproduccion de ba- |

-ja frecuencia, respectivamente, informecion de audio e

. informecidén de control. ﬁ

11.~ Un aparato de grabacidn magnética.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que

antecede, representado en los dibujos que se acompafian y

'para los fines que se han especificado.

)
t
i

Esta Nemoria oconsta de veintinueve hojas escri- |

s " !

tas 8 mdquina por una sola cara. 2 i3 g |
Madrid,

P. A.

L




637121

INTERRATIONAL BUSLSESS MAGY <02 omgassion 1/1

349701

1 4! li”\

{
. : /

]

¢ { >
2

FIG. 1

‘L
i
i s ~11
0= =

10
12 ~{2

Fa (] 59

14928 - 5
goJ ~ LY B0

FIG. 3

8
0 A Bl
Wm

A

53 31

FIG. 7 ' )




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



