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P A T E N T E  DE I N T R O D U C C I O N  
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RO POSTIGO, D& JULIA DEL PINO MORENO y D. VALENTIN DE TO - 

RRE-SOLANOT Y GARCIA DE BUSTELO, todos de nacionalidad es­

pañola, con domicilio en ZARAGOZA, Calle de Lorente, ns 6̂
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=/=/=/= " MAQUINA SUBSOLADCRA -  VIBRADORA " =/=/=/=/=/=/

M E M O R I A D E S C R I P T I V A

La máquina subsoladora -  vibradora que motiva la  

presente memoria y los planos que la  acompañan, tiene la  i  

portante propiedad de su sen cilla  constitución, consa que 

influye en la  reducción de los costes y además, en la  po-
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, sib ilid ad  de ap lica rla  a pequeños tracto res de ruedas, lo^

; cuales podrán re a liz a r  de este modo una e fic ien te  labor d$ 

j subsolado, aprovechando así este nuevo sistema de laboreo 

} de t ie r ra s ,  que tan excelentes resultados produce.

Debido a la  especial constitucióh y disposición de 

! los elementos mecánicos componentes de esta  nueva máquina;
: í

subsoladora-vibradora, resu lta  posible su montaje y acopla 

¡ miento enlos tres  puntos de enganche del tra c to r , para po$

! der l le v a r la  colgando, cosa que dá a l tra c to r  una gran ma-

dobrabilidad, sumamente importante para e l  trabajo  de pe -
i

quenas parcelas, especialmente abundantes en los regadíos]
í

¡ lo  cual puede suponer un aumento del rendimiento de h asta !

un 30% a l día, siendo a la  vez de f á c i l  manejo, de manera 

: que resu lta rá  la  máquina idónea para e l pequeño agricu l -  

' to r , tan importante en la  economía agraria  de nuestra pa- 

j! t r i a .

: Además de para labores de cu ltivo , esta nueva má­

quina subsoladora, puede emplearse también en cualquier 

otra  clase de trabajo que requiera e l  esponjamiento o sol 

tado del subsuelo de una manera e fe c tiva  y económica, o 

! sea con poca potencia de t i r o .

Máquinas subsoladoras -  vibradoras son ya conocí-j 

das estando genefalmente constituidas por una especie de } 

carro o remolque enganchable a la  barra de t i ro  del t ra c - j  

to r , pues a causa de la  gran oscilación que produce su - ¡  

dispositivo vibrador, es necesario separarlas del trac to r  

para e v ita r averias en este . A causa de esto , la  maniobra 

! b ilidad y el manejo del trac to r con ta le s  remolques es di
j ]
¡ f i c i l ,  requiriendo, además, bastante potencia. ¡
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La nueva máquina subsoladora -vibradora a que nos

venimos refiriend o, resuelve los mencionados inconveniente^
¡

aportando así una mejora de consideración en estas máqui - i  

ñas agrícolas. ¡
t

Para la  consecución de las  mencionadas ventajas, ¡ 

está nueva máquina modifica sustancialmente e l dispositivo ¡ 

vibrador, constituyéndolo mediante dos contra pesos excen-!
i

tr íe o s  y centrífugos, sincronizados mediante dos piñones 1 

iguales en baño de aceite y una gran velocidad de giro, pau 

ra  que girando en direcciones opuestas, produzcan un efecto 

vib rato rio  rapidísimo que influye poderosamente en que las  

re ja s  o brazos subsoladores produzcan una completa ruptura 

del terreno.
Otra de las  nuevas .disposiciones adoptadas con -  

s is te  en e l  montaje del d ispositivo vibrador, especial, an 

teriormente expuesto, sobre cualquier tipo o forma de ar -  

mazón, bastidor, o barra porta inplementos de trabajo , de 

una constitución apropiada par^ngancharse en losares pun­

tos de enganche del tra c to r, montando en el citado bastidor 

armazón o barra los brazos subsoladores que se desee y dos 

ruedas; una a cada lado, para regular la  profundidad de 

trabajó le  las  re ja s  o brazos subsoladores.

Para una mas f á c i l  comprensión de las  caracteres 

tic a s  generales anteriormente re fe rid as, nos auxiliaremos 

en lo  que sigue de una lámina de dibujos que representa un 

ejemplo de re a liz a d  onde una de estas máquinas a la  cual de 

be dársele uaa in terp retadón  de amplio c r ite r io , sin  nin­

gún sentido re s tr ic t iv o , en p articu lar sobre aquello que 

no sea fundamental.
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' T * i!Los mencionados dibujos representan en sus f i -  ^
; guras cdmo sigue: ¡

Fig. 1 . -  V ista la te ra l  en alzado de la  máquina ¡ 

subsoladoraávibradora, aplicada a un tra d to r , del cual se
'

vé solamente su parte tra se ra .

Fig. 2 .-  Planta del d ispositivo  vibrador, con
-

i su caja seccionada para que se vea su in te r io r .

¡ Fig. 3. -  Despiece, en perspectiva, demias d iver-

; sas partes del d ispositivo  vibrador.

El d ispositivo vibrador, de acuedo con e l  ejemplo

de realización  de los dibujos y segán aparece en la s  f i  - !

i guras 2 y 3 se compone de una caja o carcasa - 1 - ,  con la  i 
; !
 ̂ correspondiente base -2**, de sujeción, mediante los torni-L

!
: lío s  -3 - introducidos en los o r if ic io s  -4*-. Con -5 -  y -6-}

; se señalan los dos contrapesos centrifugas provistos de un 

: manguito de montaje -7 - ,  con o r if ic io s  transversales -0 -  

' adecuados para introducir los to rn illo s  - 9 - ,  mediante los  

I cuales se sujetan dichos contrapesos a sus respectivos e -j 

I jes  como e l que en la  f ig .  3, se designa con - 1 0 - .  j

! Con - 1 1 -  y -12 -  se señalan los dos piñones s o lí  4! }
! darios dé los ejes -10 - y engranados entre s&, para que i

!
los contrapesos excéntricos u osciladores -5 -  y -6 - ,  pue 4 

dan g ira r en sentido opuesto, impulsados por e l  e je  -13 - } 

conectado directamente a la  toma de fuerza del t ra c to r . } 

En la  f ig .  3 se aprecian otros elementos, ta le s ¡  

como las  juntas -14 -  y - 15- ,  e l  p lato - 1 6 - , la  chaveta-17.j

la s  arandelas -16 -  y los to m illo s  - 1 9 - ,  todo esto para el!
! }
I montaje y acoplamiento de los piñones - 1 1 -  y -12 -  en sus j

j respectivos e jes - 1 0 - . Hay también una tapa in fe r io r  - 2 0 - i

' con sus correspondientes to rn illo s  -2 1 -  desujeción a la  "30
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cardasa - 1 - ,  siendo -22- una cubierta la te ra l para cubrir ü 

los piñones - 1 1 -  -12 - y - 23-  una junta de estanqueidad, - 

uniéndose estas dos últimas piezas a la  carcasa o caja -  i 

- 1 - ,  mediante los to rn illo s  -2 4 -. j

Como se aprecia en la figura 1 ,  e l  dispositivo t 
vibrador de doble contrapeso centrifugo, encerrado en la  ! 

caja - 1 - ,  se monta sujetando esta caja en e l bastidor -25-f 

dotado de los tiran tes  o p letinas -26 -, para completar un 

armazón apropiado para sujetarse en los dos puntos -27- 

in ferio res  y en e l superior -2&- de los extremos de las  

barras de los tre s  puntos de enganche que poseen los trac, 

tores para montaje de los implementos de trabajo.

Finalmente, con -29- se señala una de las dos 

ruedas montadas en e l eje - 30-  que servirán  para graduar 

la  profundidad de trabajo de las  re jas  o brazos subsola -  

dores -3 1 - , montados solidariamente en el kastidor -2 5 -.

Como puede deducirse de lo  expuesto, a l i r  mon­

tado e l d ispositivo vibrador de doble contrapeso centri -  

fugo, en e l bastidor -25-, la  vibración, más intensa y rá  

pida que lo  conseguido hasta ahora, actúa sobre los brazos 

subsoladores -3 1 - , sin  que apenas transmitan vibración a l­
guna a l tra c to r, debido, tanto a la  rapidez de vibración 

mencionada, como a la  t r ip le  articu lación  basculante de lq; 

tre s  puntos de enganche - 27-  y -2á- en que la  maquina va 

montada.

El d ispositivo vibrador de doble contrapeso cen 

trifu g o , que se ha descrito , puede ser montado en cualquie: 

otro tipo de bastidor diferente a l -25- así como a una ba­

r ra  de implementos, con t a l  de que uno u otra , vayan en -
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ganchudos a los tres  puntos -27**-2á- de enganche del trac ­

to r , pudiendo lle v a r  ta le s  bastidores o barras, uno o va— 

¡ríos brazos subsoladores, en número variab le , pudiendo tra  

[bajar también a cualquier profundidad y anchura de labor, 

de acuerdo con los brazos que se u tilic e n  en cada caso de
i
^aplicación y también según la  potencia de t i ro  del tra c to r .

Finalmente, conviene tener presente la  p o s ib ili­

dad de que varíen las formas, tamaños, m ateriales, d eta lles  

constructivos y en general todo aquello de carácter secun­

dario que no a lte re  lo esencial que se resume en la  siguien  

te

N O T A

Los puntos no conocidos ni practicados en España 

que se reivindican en esta Patente de Introducción son:

1 -Máquina subsoladora-vibradora, esencialmente -  

caracterizada porque su d ispositivo vibrador está compues­

to por dos contrapesos, provisto cada uno de un manguito -  

la te ra l  perforado, para su jetarse solidariamente a l corres, 

pondiente eje de g iro , disponiendo a ambos cuerpos y a sus 

bjes p ara le los, con su movimiento sincronizado mediante dos 

piñones so lidarios de los citados e jes , engranados entre -

íjsf y sumergidos en baño de aceite , a l  objeto de que e l  g i-
¡
i*o de los cuerpos mencionados se efectúe en direcciones — 

opuestas para lograr un efecto v ib ratorio  rapidísimo.

¡ 2 -  Máquina subsoladora-vibradora, caracterizada

porque la  caja o carcasa que a lo ja  a l d ispositivo vibrador 

¿e dos cuerpos girando en direcciones encontradas, a que -  

Se re fie re  la  precedente reivindicación, se monta solida— 

Píamente sobre un bastidor o barra porta implementos, dota
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: do de los brazos subsoladores y de las  ruedas de apoyo j

y deslizamiento con medios para la  unión articulada del ¡
¡ ¡'

: bastidor o barra a los tre s  puntos de enganche del trac - ^

! to r  con posibilidades de accionamiento por e l sistema h i-j

: draulico del mismo, facilitando su maniobrabilidad, a la

; vez que e l  aislamiento del trad tor de la s  vibraciones. Y
3 .-  " MÁQUINA SUBSOLADORA -  VIBRADORA ", de con-

¡ ¡
¡ formidad en un todo en lo esencial y fin es industriales a¡

lo  descrito en la  precedente memoria descriptiva y g r q f i - :

camente representada en los adjuntos planos para su mejor;

comprensión.
í

Estammemcria consta de SIETE ^ojas escritas ó j

¡
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