
M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

que se acompaña a l a  so l ic i tu d  de 

UNA PATENTE DE INVENCIÓN

a favor de Don José Manuel GONZALEZ G u ita r, de nacionalidad 
española, re s id en te  en BOLLULLOS DEL CONDADO (Huelva), c /  
Pérez Merchante num. 42,

por

"UNA MÍQUINA AUTOGENERADORA DE MOVIMIENTO".

La p resen te invención se r e f ie r e  a una máquina 
autogeneradora de movimiento y ro tac ió n  continuo.

El movimiento continuo se obtiene empleando peso 
y d is ta n c ia . La combinación de esto s dos fa c to re s  da loco- 

5 mocion y fu e rza . El peso de m u ltip lica  mediante la  d is ta n ­
c ia  y l a  d is ta n c ia  se aco rta  mediante e l  peso.

Un punto más inmediato a o tro  llamado de apoyo, 
es e l  que rec ib e  l a  fuerza  in teg ra  d e l peso puesto a l  ex tre ­
mo de una b a rra . Este peso se m u ltip lica  ta n ta s  veces como 

O d is ta n c ia s  contiene del seguido después d e l punto de apoyo. 
Asi son la s  básculas y la s  romanas. E ste aparato  medidor de
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pesos demuestra que 500 gramos es ig u a l a 1.000 k i lo s  o más, 
s i  se desea. De no se r por la s  prúevas co n stan tes nadie d i r ía  
que fu e ra  c ie r to .

Si un volumen, que peseLOOO k i lo s ,  es medido por 
l a  romana, se d ice que t a l  es su contenido cuando la  b a rra  
se so stien e  h o riz o n ta l, y s i  a lo s  1.000 k i lo s  se le  q u ita  
uno entonces l a  romana se in c lin a  ligeram ente acusando la  
f a l t a  de su medida. En e s ta  in c lin a c ió n  se describe una l ín e a  
que s i  fu era  muy acentuado por l a  f a l t a  de más peso l le g a r ía  
hasta  e l  llamado rad io  p o la r  de l a  c irc u n fe re n c ia .

Si la  barra  de l a  romana está- en p osic ión  v e r t ic a l  
porque e l  peso pendiente del o tro  extremo a t a l  l a  ob liga  y 
s i en vez de co locar e l  contrapeso (p iló n ) a  la, a l tu ra  que 
aconseja para hacer l a  pesada exacta es colocado a doble d is  
ta n c ia , su caída es más ráp id a  y cesa e l  movimiento en e l  
mismo lu g ar del a n te r io r .

En e s te  caso se ha d e sc rito  una media c ircu n feren ­
c ia  con más o menos ap rec iac ió n  de lo s  1803 del re c o rr id o . Y 
esto  demuestra que cuerpos inanimados se mueven y para e l lo  
no ha in terven ido  ninguna fuerza  n i energ ía  del e x te r io r , 
sino que son e l lo s  mismos lo s  que motivan e l  movimiento mer­
ced a l a  d is ta n c ia .

En una rueda ex is te n  ta n ta s  romanas como rad io s  se 
le  puedan d ib u ja r y todos lo s  rad io s  hacen la  función de l a  
romana m ientras ex is tan  p ilo n es  que pendan de sus extremos. 
Por e s ta  razón la  rueda jamás p ara rá  de r o ta r ,  demandando 
una velocidad y una fuerza  a su vez.

Para que e s ta  rueda no cese en l a  marcha emprendi­
da a lg u ien  o algo ha de a lim e n ta r la , por lo  que lo s  p ilo n e s  
tien e n  que se r tra s lad ad o s de abajo a r r ib a .

El a u x ilio  de c ie r to  mecanismo asegura e s te  ab a s te -
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cimiento restando  un 2% de potencia a lo s  p ilo n es o pesos.
Para la  mejor comprensiónds cuanto an tecede, a con­

tin u ac ión  se re a l iz a  una d e ta llad a  descripc ión  de la  invención 
con re fe re n c ia  a lo s  dibujos que se acompañan, en lo s  cu a les , 
a t í t u l o  de ejemplo i lu s t r a t iv o  y no l im ita t iv o , se esquema­
t i z a  una forma posib le  de ejecución.

En dichos d ibu jos:
La fig u ra  1 - . es una v is ta  de alzado f ro n ta l  de la

máquina.
La f ig u ra  2S, i l u s t r a  una v is ta  l a t e r a l  de la  mis­

ma máquina.
Según queda representado  en lo s  d ib u jo s , en una 

rueda ( l )  son d is tr ib u id o s  ocho diám etros que dan d ie c is e is  
rad ios (2 ) .

Al extremo de cada rad io  (2) es colocado un brazo 
(3) que soporta lo s  pesos (4) que a e fec to s  i lu s t r a t iv o s  se 
rep resen tan  como bolas o cuerpos redondos.

La rueda ( l )  es sosten ida por un e je  (5) en su 
punto cen tro , y e l  e je  (5) lo  es por dos c o jin e te s  colocados 
a sus extrem os.

Al e je  (5) es acoplado un piñón (6) de la  cuarta  
p a rte  de l a  long itud  que daría  e l  d e sa rro llo  de l a  rueda ( l ) .

Rueda ( l )  y piñón (6) son u n ita r io s  por e l  e je  (5 ) .
Un segundo piñón (7) de la  octava p a r te  del primero 

e s , por medio de o tro  e je  (8 ) , u n ita r io  a un te rce ro  (9) de 
ig u a l dimensión que e l  prim ero.

Una cadena (10) enlaza e l  primero (6) con e l  segun­
d o ^ )  y e l  te rce ro  (9)* mediante o tra  cadena ( l l )  queda en la­
zado con (12) cuarto  y ultim o piñón de la  s e r ie .  E ste ultim o 
(12) también puede se r  de la  dimensión del segundo (7 ) , aun­
que no es de r ig o r  su ex ac titu d  porque su m isión es so stener



75
la  caáena ( l l )  siempre r íg id a  desde su punto de apoyo.

La segunda sadena (11) es de l a  misma lo n g itud  que 
t ie n e  e l  d e sa rro llo  de l a  rueda (1) y e s tá  p ro v is ta  de unos 
s a lie n te s  (13) que son lo s  encargados de conducir la s  e s fe ­
ra s  (4) por e l  in te r io r  de un c ilin d ro  (14) mediante la  ca­
bida -  co rte  perpend icu lar -  dada a l  c il in d ro  (14) para e l  

80 l ib r e  acceso de lo s  mismos.
Dos ca n a le ta s ; una (15) para a lo ja r  l a s  bo las (4) 

cuando se han desprendido de lo s  brazos (3) soportes de lo s  
e je s  y o tra  (16) para des lizad os , cuando han llegado a l a  
máxima a l tu r a  del cuarto  de lo s  piñones (12) sobre sus co- 

85 rresp o n d ien tes brazos o soporte de cada ra d io , completan e l 
m a te ria l p rec iso  para e s te  a r te fa c to .

Efectuado e l  montaje de la  forma d e sc r ita  solo  re s ­
ta  co locar s ie te  pesos (4) sobre lo s  s ie te  brazos (3) acopla­
dos a lo s  ra d io s  (2) de l a  rueda ( l ) .  Son s ie te  pesos porque 

90 lo s  o tro s  s ie te  quedan a l  lado opuesto y dos en lo s  p o los .
A l a  cadena ( l l )  encargada de l le g a r  lo s  pesos de 

abajo a r r ib a  se le  ponen o tro s  t r e s  e s fé r ic o s  (4) en lo s  
brazos (13) correspondien tes e inm ediatos a l  polo su p e rio r.

F in a lizad a  la  operación se su e lta  e l  freno  y lo s  
95 pesos que g rav ita n  sobre un lado de la  rueda hace que e s ta  

ande a l  obedecer, lo s  e s fé r ic o s  (4 ) , la  le y  de la  gravedad.
A e s te  movimiento se suma e l  e je  (5) y e l  prim er piñón (6 ) , 
que, por medio de l a  cadena (1 0 ), mueve a l  segundo (7) y es te  
a su u n i ta r io  (9) que l le v a  l a  cadena sum inistradora ( l l ) .

100 A medida que lo s  pesos (4) van llegando a l  extremo
in f e r io r  de la  c ircu n fe ren c ia  se desprenden de su portador 
(3) y caen por e l  canal (15) colocado debajo de l a  cadena a l i  
mentadora en espera del b razo, gancho o soporte (13) que lo  
vo lverá  a su b ir conducido por e l  in te r io r  del c il in d ro  (14) 

105 h asta  l a  a l tu r a  máxima del piñón superio r (12) y se r  d e s l i -
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zado por e l otro canal (16) y guiado h asta  su "brazo co rres­
pondiente (3 ) .

La razón de este  movimiento e s tá  en que s ie te  es 
superio r a t r e s .  Porque e l  s ie te  es colocado a t r i p l e  d is ­
tan c ia  del punto de apoyo que e l  t r e s .  Y, porque lo s  pesos 
g rav itan  de lo s  extremos y son elevados - .l le v a d o s  a r r ib a  -  
por e l centro  de la  c ircu n fe ren c ia ; es d e c ir , por e l e je .

Así pues, son s ie te  romanas y un p iló n  para cada 
una y con la  d ife ren c ia  de que e s to s  p ilo n es -7 -  tie n e n  por 
adversario s a t r e s ,  que todos jun tos suman algo menos de l a  
mitad de lo s  s i e t e .  Por lo  que, s i  500 gramos vence a 1.000 
k i lo s ,  1.000 k ilo s  vencerán a X números de 500 gramos.

E l presen te  mecanismo no p re c isa  fuerza  del ex te­
r i o r .  Siendo s im ila r  a todo lo  llamado motor es a su vez más 
p o ten te , más económico y e s tá  exento de todo p e lig ro . Los 
motores arden , e lec tro cu tan  y e s ta l la n . Son, pues, elementos 
que mantienen una constan te  a lte ra c ió n  del orden n a tu ra l  por­
que amenazan y destruyen .

Todo motor, aumenta su potencia  a espensas de la  
velocidad y e l  consumo. Para e s te , só lo  la  am pliación de sus 
elementos o d is t in ta  d is tr ib u c ió n  de su mecanismo, es s u f i ­
c ien te  .

Todo motor e s tá  condenado a llam arse INUTIL s i  se 
l e s  p riv a  de l a  m ateria que e l lo s  adm inistran  para süs queha­
ce re s . En cambio e s te  n i  aprovecha n i p rec isa  cosas añadidas. 
Y sus elementos lo  componen m aterias só lid a s  que e s tán  a l  a l ­
cance de todo se r humano y , lo  que es más, que s in  gastos pos
te r io r e s  n i ru idos suple a toda po tencia  incluyendo a i r e  y 
agua.

D escrita  suficientem ente la  n a tu ra leza  yaLcance de 
la  invención, a s í  como l a  manera en que l a  misma puede se r
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llev ad a  a l a  p rá c tic a , ' se hace co n sta r que en su re a liz a c ió n  
podrán se r v a ria b le s  lo s  m a te ria le s , formas y dim ensiones, y 
en g en e ra l, cu a lq u ie r o tro  d e ta l le  acceso rio  o secundario , 
siempre que e l lo  no a l t e r e ,  cambie o modifique la  e s e n c ia l i -  
dad p ropuesta .

Los térm inos en que queda redactada e s ta  Memoria, 
son c ie r to s  y f i e l  r e f le jo  del objeto  propuesto , debiéndose 
tomar en su aspecto  más amplio y nunca en forma l im i ta t iv a .

E l inven to r se reserva  e l  derecho de obtención de 
lo s  oportunos C ertificad o s de Adición por aq u e lla s  m ejoras o 
perfeccionam ientos que la  p rá c tic a  aconse je .

N O T A :

La PATENTE DE INVENCIÓN que se s o l i c i t a ,  deberá 
re c a e r , precisam ente, sobre la s  p a r tic u la r id a d e s  c a ra c te -  

150 r í s t i c a s  de la s  s ig u ie n te s  re iv in d icac io n es:
1 3 . -  Una máquina autogeneradora de movimiento, 

que se c a r a c t e r i z a  por comprender una rueda l i ­
bremente g i r a to r ia  que periféricam en te  dispone de d ie c ise is  
brazos soportes en prolongación de o tro s  tan to s  rad io s  idea 

155 l e s  e q u id is ta n te s  en tre  s í  y cuya rueda es so lid a r ia  en g i­
ro  con un piñón coax il cuyo d e sa rro llo  es una cu a rta  p a rte  
d e l correspondiente a la  propia rueda y e l  cual piñón enlaza 
mediante cadena a n tid e s liz a n te  con o tro  piñón de d e sa rro llo  
equ ivalen te a  una octava p a rte  de dicho prim er piñón.

160 2 3 . -  Una máquina autogeneradora de movimiento, se­
gún re iv in d ic ac ió n  1& ca rac te rizad a  porque e l  segundo piñón 
equ ivalen te a una octava p a rte  del primero que a su vez es
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de una cuarta p a rte  de la  rueda, queda montado sobre un eje  
estab lec id o  e x te r io r  e in feriorm ente a l a  misma rueda y a 
su vez queda so lidarizado  en g iro  con un piñón coax il ig u a l 
a l  que le  transm ite  movimiento y por lo  ta n to , de d esa rro llo  
de una cuarta  p a rte  de l a  rueda p r in c ip a l , quedando enlazado 
e s te  piñón con o tro  pequeño de una octava p a rte  del mismo 
d ispuesto  exteriorm ente a l a  propia rueda p r in c ip a l y en la  
p a rte  su p e rio r, mediante una cadena a n tid e s liz a n te  cuya lon­
g itud  de d esa rro llo  equivale a l  propio d e sa rro llo  de l a  re ­
p e tid a  rueda p r in c ip a l.

3 3 .-  Una máquina autogeneradora de movimiento, se­
gún re iv in d icac ió n  23, ca rac te rizad a  porque la  cadena de en­
lace  en tre  e l  piñón de una cuarta  p a rte  del d e sa rro llo  de la  
rueda p r in c ip a l es tab lec id o  sobre eje e x te r io r  e in fe r io r  a 
la  misma rueda, y e l  es tab lec id o  en l a  p a rte  'superio r de la  
re p e tid a  rueda p r in c ip a l , d iscu rre  en e l  in te r io r  de un tubo 
de guia que enlaza con una canale ta  co lec to ra  in fe r io r  tan ­
gente a l a  rueda y un conducto superio r de g u ia , con la  par­
t ic u la r id a d  de que e s ta  cadena dispone de ocho brazos de so­
porte  en todo sem ejantes a lo s  ra d ia le s  de l a  rueda p r in c ip a l .

4 3 .-  Una máquina autogeneradora de movimiento, se­
gún re iv in d icac io n es  p receden tes, ca rac te rizad a  por la  dispo­
s ic ió n  en s ie te  de lo s  soportes de l a  rueda p rin c ip a l de o tra s  
ta n ta s  masas pesadas y t r e s  de lo s  mismos elementos pesados 
en lo s  brazos de soporte de l a  cadena guiada, cuyos elementos 
se renuevan sucesivamente por admisión en lo s  soportes de la  
cadena de lo s  procedentes de lo s  soportes de la  rueda, p re c i­
samente en e l co lec to r in f e r io r ,  y en lo s  soportes de la  rue­
da de lo s procedentes de l a  cadena, en su p a r te  sup erio r y a 
tra v é s  del conducto superio r de g u ia , habiendo sido permanen­
te  y sucesivamente elevados estos t r e s  pesos por la  masa suma
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áa de lo s  s ie te  d ispuestos en lo s  soportes la te r a le s  de la  
195 rueda.

5 § .-  "UNA MÍ QUINA AUTOGENERADORA DE MOVIMIENTO".

Todo según $ueda expuesto en la  p resen te  Memoria, 
que consta de ocho ho jas fo lia d a s  y m ecanografiadas por una 
sola ca ra , y una hoja de dibujos que con la  misma se acom­
paña.

MADRID, 10 de Enero de 1.968.
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