MEMORIA DESCRIPTIVA
gue se acompafla a la solicitud de

UNA PATENTE DR INVENCIGN

a favor de Don José Manuel GONZAIEZ Guitar, de nacionzalidad
espajiola, residente en BOLLULILOS IEL CONDADO (Huelva), c/

Pérez Merchante mim. 42,
por

"UNA MKQUINA AUTOGENERADORA DE MOVIMIENTOM.

Ia presente invencidn se refiere a una maquina
autogeneradora de movimiento y rotacidn continuo.
El movimiento contimuo se obtiene erpleando peso
y distancia., ILa combinacion de estos dos factores da loco-
5 mocion ¥y fuerza. El peso de multiplice mediante la distan—
cia y la distancia se acorta mediante el peso.
Un punto mds inmediato a otro llamado de apoyo,
es el que recibe la fuerza integra del peso puesto al extre-
mo de una barra. Este peso se multiplica tantas veces como
10 distancias contiene del seguido después del punto de apoyo.

Asi son las basculas y las romenas. Este aparato medidor de
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pesos demuestra que 500 gramos es igual a 1.000 kilos o mas,
si se desea., De no ser por las pruevas constantes nadie diria
que fuera cierto.

Si un volumen, que pesel,000 kilos, es medido por
la romana, se dicg que tal es su contenido cuando le barra
se gostiene horizontal, y si a los 1.000 kilos se le quita
uno entoncesg la romana se inclina ligeramente acusando la
falta de su medida. En esta inclinacidn se describe una lines
que si fuera muy acentuado por la falta de mis peso llegaria
hagta el llamado radio polar de la circunferencia.

Si la btarra de la romana estd en posicidn vertical
porque el peso pendiente del otro extremo a +tal la obliga y
si en vez de colocar el contrapeso (pildn) a la altura que
aconse ja para hacer la pesada exacta es colocado a doble dig
tancia, su cafda es mis rapida y cesa el movimiento en el
mismo lugar del anterior.

En este caso se ha descrito una media circunferen-
cia con mids o menos apreciacidn de los 1802 del recorrido. ¥
esto demiestra que cuerpos inanimados se mﬁeven ¥y para ello
no ha intervenido ninguna fuerza ni energia del exterior,
gino que son ellos mismos los que motivan el movimiento mer—
ced a la distancia.

En wna rueda existen tantas romanas como radios se
le puedan dibtujar y todos los radios hacen la funcidn de la
romana mientras existan pilones que pendan de sus extremos.
Por esta razdm la rueda jamas pararé de rotar, demzndando
una velocidad y una fuerza a su vez.

Para que esta rueda no cese en la marchza emprendi-
da alguien o algo ha de alimentarla, por lo que los pilones
tlenen que ser trasladados de abajo arribe.

El auxilio de cierto mecanismo asegura este abaste-
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cimiento restando un 2% de potencis a los pilbﬁés 0 pesos.
Para la mejor comprensidnde cuanto antecede, a con-
timecidn se realiza una detallada descripcidn de la invencidn
con referencia a los dibujos que se acompafian, en los cuales,
a titulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, se -esquema-
tiza una forma posible de ejecucidn.
En dichos dibujos:

la figurs 12, es una vista de alzado frontal de la

maquine

Io figura 28, ilustra una vista lateral de la mis~
ma maquina, ‘

Segin queda representado en los dibujos, en una
rueda (1) son distribufdos ocho didmetros que dan dieciseis
radios (é)o

Al extremo de cada radio (2) es colocado un brazo
(3) que soporta los pesos (4) que a efectos ilustrativos se
representan como bolas o cuerpos redondos.

Ia rueda (1) es sostenida por un eje (5) en su
punto centro, y el eje (5) lo es por dos cojinetes colocados
a sus extremos.

Al eje (5) es acoplado un pifion (6) de la cuarta
parte de la longitud que darfa el desarrollo de la rueda (1).

Rueda (1) y pifion (6) son unitarios por el eje (5).

Un segundo pifién (;) de la octava parte del primero
es, por medio de otro eje (8), unitario a un tercero (9) de
igual dimensidn que el primero, ' _

Una cadena (10) enlaza el primero (6) con el segun~
do (7) y el tercero (9), mediante otra cadema (11) queda enla-
zado con (12) cuarto y ltimo pifidn de la serie. Este ¥ltimo
(12) tembién puede ser de la dimensidn del segundo (7), aun—

que no es de rigor su exactitud porque su misidn es sostener
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la cadena (11) siempre rigida desde su punto de apoyo;

Ia segunda madena (11) es de la misma longitud que
tiene el desarrollo de la rueda (1) y estd provista de unos
salientes (13) que son los encargados de conducir las esfe-
ras (4) por el interior de un cilindro (14) mediante la ca-
bida - corte perpendicular - dadas al cilindro (14) para el
libre acceso de los mismos.

Dos canaletas; una (15) para alojar las bolas (4)
cuando se han desprendido de 1oslbrazos (3) soﬁorﬁes de 1os
ejes y otra (16) para deslizados, cuando han llegado a la
maxima altura del cuarto de los pifiones (12) sobre sus co-
rrespondientes brazos o soporte de cads radio, completan el
material preciso para este artefacto.

Efectuado el montaje de la forma descrita solo res-
ta colocar siete pesos (4) sobre lds gsiete brazos (3) acopla-
dos a los radios (2) de 1a rueds (1). Son siete pesos porque
los otros s;ete quedan al lado opuesto y dos en los polos.

A la cadena (11) encarganda de llemar los pesos de
abajo arriba se le ponen otros tres esféricos (4) en los
brazog (13) correspondientes e inmediatos al polo superior.

Pinalizada la operacidn se suelta el freno y los
Pesos que gravitan sobre un lado de la rueda hace que egha
ande al obedecer, los esféricos (4), la ley de la gravedad.

A este movimiento se suma el eje (5) y el primer pifidn (6),
que, por medio de la cadenz (10), mieve al segundo (7) y este
a su unitario (9) que lleva la cadena suministradora (11).

A medida que los pesos (4) van llegando al extremo
inferior de la circunferencia se desprenden de su portador
(3) y caen por el canal (15) colocado debajo de-la cadéna'alg
mentadora en espera del brazo, gancho o soporte (13) que lo
volverd a subir conducido por el interior del cilindro (14)

hasta la altura mdxima del pifidn superior (12) y ser desli-
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zado por el otro canal (16) y guiado hasta su i&éﬁg corres—
pondiente (3).

La razén de este movimiento estd en que siete es
superior a tres. Porque el siete es colocado a triple dis-
tancia del punto de apoyo que el tres. Y; porque los pesos
gravitan de los extremos y son elevados - llevados arriba -
por el centro de la circunferencia; es decir, por el eje.

Asf pués, son siete romanas y un pildn para cada
una y con la diferencia de que estos pilones -5; tienen por
adversarios a tres, que todos juntos suman algo menos de la
mitgd de los siete. Por lo que, si 500 gramos vence a 1.000
kilos, i.OOO kilos venceran a X mimeros de 500 gramnos.

El presente mecanismo no precisa fuerza del exte-
rior. Siendo similar a todo lo llamado motor es a su vez mis
potente, mis econdmico y estd exento de todo peligro, Los
motores arden; electrocutan y esgtallan. Son, pués, elementos
que mantienen una constante,alteracién del orden natural por-
gque smenazan y destruyen.

Todo motor, aumenta su potencia a espensas de la
velocidad y el consumo, Para este, s0lo la ampliacidn de sus
elementos o distinta distribucidn de su mecanismo, es sufi-
ciente,

Todo motor esta condenado a llamarse INUTIL si se
les priva de le materia que ellos administran para sus queha-
ceres. En cambio este ni aprovecha ni precisa cosas afiadidas.
Y sus elementos lo componen materias sdlidas que estdn al al-
cance de todo ser humano y, lo que es més, que sin gastos pog
teriores ni rufdos suple a toda potencia incluyendo aire y
agua .

Descrita suficientemente la naturaleza y dcance de

. . ¢ .
la 1nven016n, asl como la manera en que la misma puede ser
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llevada a la practica, se hace constar que en su realizacidn
podrén ser variables los materiales, formas y dimensiones, ¥y
en general, cualquier otro detalle accegorio o secundario,
giempre que ello no altere, cambie o modifique la esenciali-
dad propuesia.

Los términos en qgue queda redactada egia Memoria,
son ciertos y fiel reflejo del objeto propuesto, debiéndose
tomr en gu aspecto mas amplio y nunca en forma limitativa.

El inventor se reserva el derecho de obtencidn de
los oportunos Certificados de Adicidn por aquellas mejoras o

perfeccionamientos que la practica aconseje.

Is PATENTE DE INVENCION que se solicita, deberd
recaer, precisamente, sobre las particularidades caracte-
risticas de las siguientes reivindicaciones: '

lé.~ Una méquina autogeneradora de mo#imiento,
que se caracteriza por comprender una rueda li—
bremente glratorla que periféricamente dispone de diecisgeis
brazos sopories en prolongacién de otros tantos radios idea
les equidistantes entre si y cuya rueda es solidaria en gi-
ro con un piﬁén coaxil cuyo desarrollo es una cuar%a_parte
del correspondiente a la propia rueda y el cual pifion enlazé‘
mediante cadens antideslizante con otro pifidn de desarrollo
equivalente a una octava parterde dicho primer piﬁén;:

28 ,— Una maquina autogeneradora de movimiento, se-

(4 P . . . PP
gun reivindicacién 18 caracterizada porque el segundo pifidn

equivalente a una octava parte del primero que a su vez es
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de una cuarta parte de la rueda, queda montadd sotre un eje
establecido exterior e inferiormente a la misme rueda y a
gu vez queda golidarizado en giro con un piﬁén coaxil igual
al que le transmite movimiento y por lo tanto, de desarrollo
de una cuarta parte de la rueda principal, quedando enlazado
este pifidn con otro pequefio de una octava parte del mismo
dispuesto exteriormente a la propla rueda principal y en la
parte superior, mediante una cadena antideslizante cuya lon~
gitud de desarrollo equivale al propio desarrollo de la re-
petida rueda principal.

38.~ Una mdquina autogeneradora de movimiento, se-
gun reivindicacidn 28, caracterizada porque la cadena de en-—
lace entre el pififn de una cuarta parte del desarrollo de la
rueda principal establecido sobre eje exterior e inferior a
le misma rueda, y el establecido en la parte %uperior de la
repetida rueda principal, discurre en el interior de un tubo
de guia que enlaza con una canaleta colectora inferior tan-
gente a la rueda y un conducto superior de guia, con la par—
ticularidad de que esta caden2 dispone de ocho brazos de so-
porte en todo semejantes a los radiales de la rueda principgl.

48 ,—~ Una méquina autogeneradora de movimiento, se-~
gun reivindicaciones precedentes, caracterizada por la dispo-
sicidn en siete de los soportes de la rueda principal de otras
tantas masas pesadas y tres de los mismos elementos pesédos
en los brazos de soporte de la cadena guiada, cuyos elementos
se renuevan sucegivamente por admisidn en los soportes de la
cadena de los procedentes de los soportes de la rueda, preci-
samente en el colector inferior, y en los soportes de la rue-—
da de los procedentes de la cadena, en su parte sﬁpefior Yy a
través del conducto superior de guia, habiendo sido permanen-

te y sucesivamente elevados estos tres pesos por la msa suma



da de los siete dispuestos en los soporites laterales de la
195 .rueda; '
58,~ "UNA MAQUINA AUTOGENERADORA DE MOVIMIENTO',

Todo segun Hueds expuesto en la presente Memoria,
que consgta de ocho hojas foliadas y mecanografizdas por una
sola cara; ¥y una hoja de dibujos que con la misma se acom-

paﬁa;

MADRID, 10 de Enero de 1.968,
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HOJA UNICA
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