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MEMORIA DESCRIFPTIVA

Esta invencidn se refiere a un aparato para man
dar los movimientos de un drgsno capaz de moverse por &ra

vedade = = = = = = = = = - = - - - — e e e e e o e o e

La invencidn consiste en un aparato de mando pa-
re un drgano capaz de moverse por gravedad que comprende
un conjunto smortiguador (dashpot) de liguido para mandar
el movimiento de gravitacidn del drganc y un tubo vertical
que estd en comunicacidn para el paso de 1liquido con el a-
mortiguador a través de una conexidn por tubo flexible que
puede utilizarse para ajustar la posicidn de equilibrio
del émbolo del amortiguador por movimiento vertical del

tubo verticals = = =« = =« = = - - - - - - - .- - --—-a-

La invencidn ge deseribird a titulc de ejemplo
con referencia al aparato pulidor de piedras preciosas i~
lustrado en perspectiva semiesquemdtica en la fig, 1 de
los planos anexos, siendo la fige. 2 una vista ampliada de

un érgano del aparato ilustrado en la fige le = = = = = =

De manera general, el aparato comprende un bra-

zo 1 que se extiende horizontalmente, que pivota por su ex
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tremo posterior y que lleva en su extremo delantero un porta
piedra o copa 2 para la pledra preciosa el cual portapiedra,
por medio de movimientos de pivotamiento del brazo, puede

ser llevado en contacto de pulido y sacado de este contacto

de pulido con una rueda pulidora 3 girgtoria que queda deba=~

J0o mm e e, r e, e ———————————- -

Para controlar los movimientos de gravitacidn del
brazo hacia la rueda y, una vez realizados éstos, durante el

pulido, se provee el aparato de mando segin la invencidn. -

ELl brazo tiene en un punto intermedio de su longi-
tud un seguidor 4 que se extiende hacia abajo y que se apoya
sobre el dmbolo 5 de un amortiguador 6 lleno de mercurio si-
tuado debajo del brazo para smortiguar los movimientos del
brazo hacia la rueda y para controlar entonces la presidn de
pulido, por ejercer una contrapresidn sobre el brazo, y el
deposito del amortigusdor estd conectado por medio de un tu-
bo % de caucho flexible a un tubo 8 vertical parcialmente lle
no de mercurio montedo para moverse automdticsmente con movi-—
mientos verticales controlados como se describird. El tubo
de caucho flexible es de suficiente longitud para que cuando
el tubo vertical estd en su posicidn mds baja el tubo de cau~
cho forme ung U que se extienda por debajo del nivel del depd—

gito del amortiguadors = = = = = = - - - - - - h D -

Cuando el brazo estd levantado del émbolo del amor—
tiguador, el émbolo tendrd una posicidén de reposo equilibra=

da, en funcidn de la posicidn del tubo verticals Es necesario,
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para amortiguar los movimientos del brazo hacia la rueda,
que esta posicidn de reposo sea tal que cuazndo el brazo se
baje su seguidor entre en contacto con el émbolo antes de que
la gema del portapiedra toque la rueda. Entonces, el peso
del brazo sobre el émbolo oprime gradualmente el émbolo per—
mitiendo que la gema entre en contacto con la rueda hasta
que estd acabado el pulidoe Sin embargo, si el brazo es li-
gero o estd contrapesado, su presidn sobre el émbolo puede
ser insuficiente para sacarlo suficientemente de su posicidn
equilibrada inicisl a fin de permitir que la gema entre en
contacto con la rueda. Por ello, segin una caracteristics
principal de la invencidn, cuando el brazo se ha movido ha-
cia abajo sobre el émbolo, la columna de mercurio se baja
autométicamente en cierta cantidad predeterminada. Esto hace
que aumente la longitud de la tuberfa flexible por debajo
del gmortiguador y correspondientemente que bgje el nivel de
equilibrio del amortiguador del émbolo, dado que fluye 1fqui

dc del amortiguador hacia el tubo en U. Se observard que la

velocidad de descenso de la columna de mercurio influye lg

velocidad de descenso del émbolo introduciendo ung nueva me-

dida de mando del movimiento del braZoe = — = = = = - - - -

Después del pulido, cuando el brazo se levania de
la rueda y del amortiguador, es necesario restablecer el ni-
vel de equilibrio inicial del émbolo, puesto que de otra for
ma con el descenso subsiguiente del brazo la gema puede gol-
pear la rueda antes de que el seguidor entre en contacto con

el émbolo. De acuerdo con ello, cuando el brazo se levanta
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de la rueda, se prevén medios para levantar de nuevo automs
tica y rédpidamente la columna de mercurio hacia su posicidn
original haclendo que fluya liquido desde el tubo en U ha-
cia el depdsito del amortiguador para levantar el nivel de

equilibrio del émboloe = = = = = = = = = - o = — e -

Puede emplearse un motor eldctrico 9, que tiene
un circuito de mando accionado por los movimientos del bra-—
Z0, para levantar y bajar automdticamente el tubo de mercu=

rio por medio de un sistema 11 de PoleasSs = = = = = = - = -

Segun otra caracterfstica de la invencidn, pueden
incluirse medios de vdlvula en la tuberfa que sale del depé-
sito del amortiguador para permitir que fluya 1iquido mis
répidamente hacia adentro que hacia afuera del depdsito. Por
ejemplo, una valwvula 12 puede comprender un cuerpo 13 con
unos primeros medios de salida 14 en su extremo dirigido
hacia el depdsito, unos segundos medlos 15 de salida en su
extremo dirigido hacia la columna de mercurio y un drgano
valvular mévil 16, tal como uns bola, capaz, cuando fluye
1fguido desde el depdsito, de ser empujado hacia log segun-
dos medios de salida y de limitar el flujo a través de los
mismos, y cuando fluye liguido hacia el depdsito de ser em—
pujado hacia los primeros medios de galida pero permitiendo
un gran flujo a través de los mismos. Esto puede alcanzarse
como ge indica por medio de asientos 1; ¥y 18 de retencidn

de la bola configurados de forma diferentee = = = = = = = w
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Se declaran de novedad y propiedad para Espafia,

sus territorios y plazas de soberania, lag glguientes: - -

REIVINDICACIONES

1+~ Perfeccionamientos en los aparatos de mando

de drgancs de méquina que se mueven por gravedad, caracte-
rizados porque el aparato comprende un conjunto amortigua-
dor de liquido para mandar el movimiento de gravitacién del
drgano y un tubo vertical que estd en comunicacidn para el
paso de 1lfquido con el amortiguador a travds de una conexién
por tubo flexible que puede utilizarse para ajustar la posi-
cidn de equilibrio del émbolo del amortiguador por movimien—

t0 vertical del tubo verticale = = = = = = = = = = - e

20~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el aparato estid adaeptado para mandar
el movimiento de gravitacidén de un brazo de pulido de una

piledra preciosa hacia una superficie pulidora de la piedra.-

3=~ Perfecclonamientos segin la reivindicacidn 2,
caracterizados porque el aparato comprende medios automdticos

para levantar el tubo vertical cuando el brazo es levantado

del amortiguador y para bajar el tubo vertical después de

que el brazo ha sido bajado hacia el amortiguadore = = = = =

4+~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 3,

caracterizados porque el tubo vertical es capaz de ser mds
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rapidamente levantado que bajadoe = = = = = = = = = = = = = =

5e= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el aparato tiene medios de valvula capa-
ces de permitir que fluya 1f{quido mds répidamente hacia el

amortiguador que desde el amortiguadore = = = = = = = - - - -

6e~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 5,
caracterizados porque los medios de valvula compranden un
cuerpo de valvula, una primera salida que conduce'al anortie
guador, una segunda salida que conduce hacia dicho tubo verti-
cal y un Srgano o flotante capaz de asumir una posicidén que
bloquea parcialmente la segunda salida cuando fluye liquido
desde el amortigusdor y para salir de dicha posicidén cuando

fluye 1fquido hacia el amortiguadore = = = = = = = = = = = =

7o~ “"PERFECCIONAMIENTOS EN LOS APARATOS DE MANDO
DE ORGANOS DE MAQUINA QUE SE MUEVAN POR GRAVEDAD", m = = = w

Todo ello conforme se describe y reivindica en 1la
pregente memoria que consta de siete hojas folladas y mecano-
grafiadas por una sola de sus caras y de una lémina de dibujos
que la ilustra, F

BARTELONA, 19 DIC, 967,
P. A. M. CURELL SUNOL
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