MEMORIA DESCRIPTIVA

que corresponde a una PATENTE DE INVENCION, por vein-
te afios, por: "DISPOSITIVO PARA ACCIONAMIENTO DE SEC-
CIONADORES, CON MANDO A DISTANCIA", que se solicita

a favor de ELECTRIFICACION DOMESTICA ESPANOLA, S.A.,
entidad de nacionalidad espafiola, residente en BASAURI
(Vizcaya).

-~ - =000 - - ~
La presente Patente de Invencién se refiere

s un dispositivo que puede ser accionado eléctricamen—

te a distancie, para que produzca mecdnicemente la co-
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nexidén y desconexién de un seccionador eléectrico de
alta tensibén y potencia para funcionamiento a la in-
temperis, dotado del correspondiente equipo elédetrico
de sefializacidén para indicar la realizacidén de la ope~
racibén, asi como de los dispositivos de seguridad ne-
cesarios para que la operacién se realice adecuadamen=—
te, eliminando, ademds, el efecto de una manipulacién
equivocada.

La caracteristica esencial del aparato es
que estd constituido por un sistema a base de motor-
reductor que hace girar directamente a un husillo en
ambos sentidos y que, 2 su vez, en su movimiento de
giro limitado, produce el desplazamiento rectilineo
de una gula-tuerca a lo largo de dicho husillo exis-
tiendo una correspondencia entre el sentido de despla-
zamiento de la guia~tuerca y el del giro del husillo.
El desplagzamiento de la mencionada guia-tuerca se tra-
duce por el giro de una horquille solidaria, mediante
una chaveta, de un sje de salida., El giro limitado en

uno u otro sentido del eje de salida se utiliza para
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el accionamiento del seccionador (conexidn o desco-~
nexidn) al gue se ha adoptado este dispositivo.

Dentro de las reivindicaciones que se esta-
blecen, pueden construirse disposgitivos para acciona-
miento de seccionadores, de formas, tamafios, materia-
les, disposicidén de los mismos y demds caracteristicas
que sd estiman convenientes, pero como tales variacio-
nes, asi como las que puedan hacerse en detalles de
presentacién no afectan a la esencialidad reivindica-
da, todos los gue se construyen con cualquiera de esas
moditicaciones, no serdn sino variantes igualmente
comprendidas y protegidas por este registro.

En esta idea los adjuntos dibujos correspon~
den a una forme de ejecucidn, sin cardcter limitativo
alguno y que se da a titulo de realizacidn para concre-
tar cuanto se dice en esta Memoria Descriptiva.

DESCRIPCION DEL MECANISHO

El dispositivo objeto de la patente, queda
suficiente y claramente representado en la coleccién

de planos que se acompaiia, que consta de tres figuras:
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La figura 12 representa una vista de alzado
del dispositivo en cuestidn donde puede apresciarse
el moto-reductor ~1- dentro de su cublerta protectora
-2- y sujeto a la carcasa envolvente del mecanismo en
su zona de alojamiento de cojinete —-4- por medio de
los suplenmentos -3-. El eje de gsalida -6- del motor-
reductor -1- se empalma directamente con el husillo
-7~ por medio de; acoplamiento semieldstico de ejes
de doble brida -5-,

Las piezas -4-, soldadas a la carcasa envol-
vente del mecenismo, estén mecanizadas de forme que
permiten el alojamiento de las tapas exteriores -8-
¥y =-9- de los cojinetes -12- que aunque en la figura
12 se han representado cénicos, de rodillo, bien pu-
dieran ser de bolas u otro tipo cualquiera modifican-
do el disefio convenientemente. ILas tapas interiores
-10- y -11- de los cojinetes, aseguran la fijacidn
de los mismos para que sirvan de apoyo y gufa 2l hu~
sillo -7- a2l mismo tiempo que alojan log retenes in-

teriores -14~ que junto con log retenes exteriores
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~13~ alojados en las tapas exteriores ~8- y -9-, ase-
guran la estanqueidad del sistema,

Sobre las tapas interiores -~10- y -11- van
fijados con tornillos los suplementos -15- que sirven
de tope mecénico al desplazamiento de la gufa tuerca
-16- para evitar que ésta, en caso de mal funcionamien-
to, destruya los limitadores eléctricos de fin de ca-
rrera =27- y -28-.

La figura 228 representa una vista en corte
de perfil del mismo dispositivo, donde puede aprecisr-
ge la guia-tuerca -16- provista de sus dos tetones -17-
¥ -18- en sus caras planas paralelas superior e infe-
rior respectivamente, montada sobre la rosce exterior
del husillo -T-.

También puede observarse en esta figura que
dicha guia-tusrca -16- estd alojada entre los brazos
=19- y =20~ superior e inferior respectivamente de la
biela -21- de forma que tetones -17- y -18- quedan
alojados en el interior de las horquillas que presen-

tan los brazos -19- y -20-.



La biela -21- es solidaria del eje de sa-
85, = lida -22-, vertical en este sjemplo repregentativo, me-
diante la chaveta -23-. Para que el eje de salida —22-
transmita su movimiento al engrane exterior —-26- de
accionamiento del seccionador, esté apoyado sobre el
rodamiento -24- inferior y guiado por el cojinete su-
90. - perior -25- que aunque se han representado cdnicos,
de rodillos y radial de bolas respectivamente, pueden
ser de otro tipo cualquiera si se modifica el disefio
convenientemente.
La figura 32 representa un corte en plan-
95, - ta del mismo dispositivo donde pueden apreciarse las
dos posiciones extremas del recorrido del mecanismo
en su funcionamiento, una de ellas representada con
lineas de puntos, que es precisamente cuando entran
en funcionamiento los limitadores eléctricos de fin
100, - de carrera -27- y -28-~ dando fin a la maniobra. Du-
rante el tiempo de funcionamiento requerido por la
maniobra, han sido accionados 1los combinadores eldc-

tricos, -29- y -30- por medio de los engranes -31-
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que forman parte del equipo de sefializacidn y seguri-
dad eléctrica que se combinan con el dispositivo mecé=
nico para hacer las maniobras eficaces y adecuadas.

DESCRIPCION DEL FUNCIONAMIENTO

Se pretende, de modo general, producir lea
conexidn y desconexidn de un seccionador eléctrico de
alta tensidén y potencia, produciendo en el eje de sa-
lida -22- de este mecanismo un giro en uno u otro sen-
tido de recorrido limitado y fijo para cada caso, pe-
ro con posibilidades de variacidn, de forma que un
sentido de giro corresponda & la conexidn y el otro
a la desconexidn del seccionador.

Aunque en el dispositivo representado en los
planos adjuntos este giro en ambos sentidos es de 90
grados, bien pudiera variarse seglin las necesidades
de la transmisiodn.

Al comienzo de cada operacidn de conexidn
o desconexién, la guia-tuerca -16- se encontrard en
un extremo de su recorrido, habrad accionado al limi-

tador eléectrico de fin de carrera correspondiente, si-
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tuado en dicho extremo, de tal modo que este limitador,
ademds de sefialar a distancia, juntamente con los com~
binadores -29- y -30-, que se realizd la operacidén an-
terior al momento considerado, impedird que el moto-
reductor gire en el mismo sentido que lo hizo en ague-
1lle ocasidn.

Para fijar ideas, supongdmonos que la gula-
tusrcea -16- se encuentra montada sobre el extremo de
la izquierda del husillo -7-, representado con puntos
en la figura 38, accionando al limitador eléctrico de
fin de carrera -27- correspondiente a dicha posicidn
¥ que esta situacidén corresponde al estado de descone-
xibn del seccionador.

Si por error se ordenase ahora la desconexién
del seccionador nuevamente, el mismo limitador eléc-
trico de fin de carrera —27- que anbes did fin a la
meniobra, impediria shors su continuacidén. Por tanto,
no se realizard ,maniobra slguna.

Pero si, como debe ser, se ordenase la co-

nexidn, entonces el moto-reductor -1- girard de modo
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que su eje de salida -6~ gire en sentido de izquierdas
ya que el limitador eléctrico de fin de carrera -28-
del extremo derecho del husillo -7~ no estd accionado
por estar la guia-tuerca -16- en el extremo izquierdq,
seglin se ha supuesto.

Al girar el eje de sslida -6- del motor
reductor ~1- en sentido de izquierdas, trgnsmite este
mismo sentido de giro al husillo ~7- roscado exterior-
mente y que esté acoplado a aguel mediante el acopla-
miento semieldstico de doble brida -5-.

En principio, el giro del husillo -7- haria
que la guia-tuerca -16- gitase con &1 en el mismo sen-
tido., Pero como la gula-tuerca -16- tiene dos caras
planag paralelas, superior e inferior, en contacto con
los brazos -19- y -20~ respectivamente de la biela de
doble horquilla -21-, no puede girar,

Por tanto, la guia-tuerca -16- se desplaza-
ré de izquierda e derecha cuando el sentido de giro
del husgillo -7- gea de izgquierda como en el caso con-

giderado.
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En el centro de sus caras planas paralelas
165.- superior e inferior, la gufa-tuerca -16~ presenta sen-
dos tetones -17- y -18- que estdn encajados en el in-
terior de las horquillas de los brazos -19- y =20-
regpectivamente de la biels -21-,
El movimiento de traslacidn hacia la derecha
170, - de la gufa-tuerca -16- hard que los brazos =19- y -20-
de la biela -21- se desplacen con élla en el mismo sen-
tido, empujados por los tetones -17- y -18- respecti-
vamente.,
Pero la biela -21- es solidaria del eje wer-
175.~ tical -22- de salidas del mecanismo y su movimiento ha
de convertirse en un giro, para lo cual log dos tetones,
-17~ y ~18~ de las caras planas paralelas, superior e
inferior de la guifa-tuerca -16-, se han de deslizar a
lo largo, y por el interior, de las horquillas de los
180.- brazos =19~ y =20~ de la biela -21-,
De este modo, el giro producido en la biela
-21~ se transmite al eje vertical -22- de salida del

mecanismo, a los engranes interiores -31- que actian



1850"'

190.~

195. =~

200.~

-1 -

gobre los combinadores eléctricoS—29- y -30- ¥y al en~
grane exterior -26~ que pertenece a la transmisidn ex-
terior que conduce al seccionador.

El movimiento de traslacién hacia la dere-
cha de la guia-tuerca -16~, progresara hasta que lle-
gue el extremo de su recorrido sobre el husillo -7-
¥ accione al limitador eléctrico de fin de carrera —26-
que, ademés de cortar le alimentacidén del moto-reduc—
tor -1- deteniendo su funcionamiento, enviard a dis—
tancia la sefial de que se realizd la maniobra de co~
nexidén conjuntamente con el resto del sistema eldectri-
co formado por los combinadores -29- y -30-., Cualquier
nuevo intento en sentido de guerer que conecte el sec-—
cionador serd estéril.

Si ahora se ordena la desconexidén ocurrird
todo igual, pero em sentido contrario. El moto-reductor
-1- hara que su eje de salida -6~ asi como el husillo
~7- giren a derechas, 1o que traerd como consgecuencia
un desplazamiento de la guia-tuerca -16~ hacia el ex-

tremo izquierdo (posicién representada con puntos en
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la figura 32) del husillo -7- hasta que accione el li-
mitador eléctrico de fin de carrera -27- y de los com-
binadores -29- y =30~ ordendndose la detencidn del
moto-reductor -1- y con ello la de todo el mecanismo,
ademds de enviar la sefial eldctrica a disgtancia de
realizacidn de la conexidn, porque en esge momento, el
eje vertical de salida -22- habrd logrado realigar
dicha maniobra por medio del engrane exterior -26-

que acciona la transmisidn mecénica al seccionador.

Estas son las dos funciones que el mecanis-
mo efectla con Ordenes eléctricas a distancia y los
médios empleados para desempefiarlas.

En la figura 12 de los planos adjuntos pue-
de verse que el husillo -7- estd soportado por dos co-
jinetes de rodillos cénicos -12-, gue bien pudieran
ser radisles o de otro tipo cualquiera si se modifi-
ca el disetio convenientemente, provistos a su vez de
las correspondientes tapas exteriores -8~ y ~9- e
interiores -1O—Vy ~-11= quepermiten el alojamiento de

los retenes exbepiores -13- e interiores -14- para el



buen funcionamiento y conservacidn del husillo e
225 .= Bl hugillo ~7- presenta su extremo libre de
la derecha al exterior. sSu objeto es que pueda ser
accionado manualmente desde el exberior mediante una
manivela acoplada al mismo en caso de averia del me-
canismo eléetrico,
230.~ Para el caso en el que por un mal funciona-
piento de los limitadores eléctricos del fin de carre-
ra -27- y -28- la gila-tuerca -16- se desplazase mds
alld de su recorrido previsto, se ha dotado a este
dispositivo de dos suplementos -15- que sirven de to-
235,.- pe de funcionamiento g obligardn a entrar en funcidn
el protector térmico del moto-reductor de forma que
el agarrotamiento produjera su desconexién.
EL eje vertical desalida -22- del mecanis-
mo estd soportado por dos cojinetes; el inferior -24-
240, - de rodillos cdnicos, sobre el que gravita el peso de
esta parte del mecanismo y el superior -25- radial de
bolas, aunque pudieran ser de otro tipo.

El sistema de accionamiento, sefializacidn,
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seguridad y enclavamiento eléetrico del que forman par-
245, — te los limitadores eléctricos de fin de carrera —27-

y -28~, y los combinadores -29- y -30~ presentan cier-

tas particularidades que no son del caso considerar y

por esta razdn pueden ser utilizables diversos tipos

de disefio que pudieran conssguir el mismo fin al exis-
250, - tir diversidad de modelos para lograrlo.

NOTA
Descrito suficientemente el objeto de esta
golicitud se declaran de novedad y propiedad las si~
gulentes:

255.~ REIVINDICACIONES

18,- Dispositivo parae accionamiento de sec-
cionadores, con mando a distancia, que se caracteriza
por un conjunto eléctrico meecdnico que, mediante un
husillo accionado por un moto-reductor eléctrico, trans

260.~ mite a otro eje de salida un movimiento de giro con
limitacidn variable, que a su vez, acciona al seccio-
nador de corriente eléctrica de alta tensidn y poten-—

cia.
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28,- Dispositivo para accionamiento de sec-
cionadores, con mando a distancia, segin la reivindi-
cacidén primera, caracterizado por estar montado en su
conjunto en el interior de una caja metdlica o de otro
material resistente a los agentes atmosféricos y esfuer
708 mecdnicos convenientes, donde los ejes de husillo
¥y salida estén debidamente soportados ¥y guiados median-
te alojamientos dispuestos para cojinetes.

38,~ Dispositivo para accionamiento de sec-
cionadores, con mando a distancia, seglin las reivindi-
caciones anteriores, caracterizado porque su eje de
husillo dispone de una salide al exterior, para ser
accionada manualmente desde el exterior en caso de
averia del sistema eléctrico.

48,- Dispositivo para accionamiento de sec-
cionadores, con mando a distancia, segin las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado por digponer de
une gula-tuerca roscada interiormente y montads scbre
la rosca exterior del husillo que convierte el movi-

miento de giro de éste en un desplazamiento rectilineo
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de aquella.

285, - 8,~ Dispositivo para accionamiento de sec-
cionadores, con mando a distancia, segin las reivindi-
caciones anteriores, caracterizado por estar dotado
de sendos limitadores eléctricos de fin de carrera en
los extremos del recorrido efectuado por la gufa-tuerca

290, - con doble misidén de finalizacidn y sefializacibn de la
maniobra efectuada.

68,.~ Dispositivo para accionamiento de sec~
cionadores, con mando 2 distancia, seglin las reivindi-
caclones anteriores, caracterizado por disponer de un

295, = sistema de combinadores eléctricos que permiten ase-
gurar la realizacidén de las maniobras correctas y evi-.
tan las realizaciones de manipulaciones errdneas.

78 .~ DISPOSITIVO PARA ACCIONAMIENTO DE SEC-
CIONADORES, CON MANDO A DISTANCIA".

300.~ Todo tal y como se describe y reivindica
en la presente Memoria descriptiva que consta de
diecisiete hojas mecanografiadas por una sola

de sus caras y se ilustra con los dibujos que
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la acompafian.

Madrid, a ocho de Enero de mil novecientos

sesenta y ocho,

ELECTRIFICACION DOMESTICA
ESPANOTA, S.A.
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