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El invento se refiere a un procedlmlento o
para la extraccidn meclnica de carbén o de otros mineralek

aflorantes en forma de filones; en explotacidn por grandes

puntales, con ayuda de cadenas equipadas por secciones con
5 itiles socavadores y con Gtiles de acuflamiento, no provis+

R . . LEt
tas de tales fitiles en secciones intermedias y que estin

conducidas en carriles tendidos en el cielo o el piso del

. £ildn a lo largo del frente de explotacidn y apoyados so-

- o bre una pluralidad de elementos de apuntalamiento consecu~

10 tivos en la bendiente, practicando los {itiles socavadores

correspondientes de la cadena un canal que avanza por ‘de-
: lante del frente de carbén, mientras gue losg correspondien
tes Gtiles de acufiamiento extraen el frente de carbén a

partir de dicho canal. Tal procedimiento es en si cono-

. 15 cido.

En la forma de realizacidn conocida de este
procedimiento, se limita el avance de los elementos de 1a

entibacidn desplazable y, con ello, el de las gufas para

la cadena socavadora dispuestas en ellos, asl como la pro-

20 fundidad de penetracidn de los fitiles socavadores fijados

en la cadena en el canal por ellos practicado delante del

p frente de explotacidn, por el hecho de que unos ftiles evé

uadores montados en los eslabones de la cadena socavadora

Yy que, a su vez, soportan los clementos socavadores, se ap

| K=

25 yan de manera Plana contra el frente de explotacidn. Debi

do a que en esta disposicidn conocida el grueso de los Ati
les evacuadores consecutivos, gque se apoyan contra el fren
ite de explotaciban, disminuye continuamente, puede 1a cade~-

lla aproXimarse constantemente al frente permaneciendo no

obstante el grueso de los elementos distanciadores que unesn
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‘los elementos socavadores con la cadena, siempre igual j,
por comsiguiente, tawbién la distancia cntre la cadena y
los elementos socavadores que se extlienden en el canql.

Ello requiere un avance continuo o aproximadamente conti-
nuo de los elementos de entibacidn que soportan la cadcna
Y, correspondientemente, un apriete constante de 1la cade;
na contra el frente, es decir, gue no solamente son opri-

midos los elementos socavadores que en cada caso ahondan -

el canal contra la pared del canal de la que tienen que .

ne lugar umna friccidn continua de los Gtiles evacuadores
sobre el frente de carbdén, con lo gue las fuerzas de trac
O 4 . - -
¢Lon precisas para el movimiento de la cadena socavadora
se elevan coensiderablemente Yy con eilo, también las fuer
Zas que han de ser capaces de recibir la cadena.
Estas dificultades y estos inconvenientes

son eliminados por el procedimiento que forma el objeto

damental del invento, por el hecho de que no es el frente
estacionario de carbdn, sino 1la guia de la cadena socava-
dora, apoyada contra la entibacidn desplazable en reposo
Yy Por consiguiente, a su vez tambhiln en estado parado,

la que forma el apoyo para los
tican la roza y la ahondan continuamente, (tiles que estin

sostenidos a distancia cada vez mayor de dicha guia, suce-~

diéndose unos & otros,

El nuevo procedimiento, mediante el que se
consiguen las ventajas indicadas anteriormente, estd carad
terizado, por consiguiente, porque

a) cada una de las secciones de la cadena

arrancar virutas, sino que tawbién por fuera del canal. tig

del invento. Ello se consigue, de acuerdo con la idea fun

itiles de socavado que pracg
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damiento producido en el canal y del avance producido del

B A

provistas de {(itiles de extraccidn se encuentra, a su paso

a lo largo del frente, apoyada contra la entibacidn esta-
cionaria a través de las guias de la cadena y, al estar
los Gtiles socavadores consecutivos en la direccidn de mo

vimiento de la cadena unidos con la cadena a través de -ele¢

mentos de soporte engrosados continuamente en direccidh .
al frente, ahondan continuamente el canal, asi como hacen

avanzar el frente mediante desmoronamiento por acuilamien-

to, ¥y

b) en cada caso durante el paso de una seg

cidn siguiente de la cadena no provista de Qtiles de ex= -

traccibn, es corrida la entibacidn de acuerdo con el ahon

frente, despufs de lo cual

c¢) la siguiente seccidn de cadena equipa-
da con fitiles de extraccidn, que de nuevo se apoya contra
la entibacidén en reposo, ahonda renovadamente el canal,
etco

Mediante &éste método de trabajo no solamen
te se consigue una reduccibén de las fuerzas de friccidn
en comparacidén con los métodos de trabajo conocidos, sino
gue al mismo tiempo se aumenta la exactitud del proceso
de corrimiento, puesto que ahora ya el avance de la roza
no depende ya de un corrimiento hacia adelante al mismo
tiempo de la entibacidn desplazable, corrimiento gue pue-~
de verse sometido a perturbaciones, vy porque tampoco posi
bies irregularidades cn el Tildn pueden influir vya en el
progreso de la roza. En una posicidn dada de la guia de
la cadena socavadora, es siempre precisa la profundidad

de cada caso de la roza, profundidad que vicne determina-

-4 o
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da por la distancia entre los elementos socavadores y la
guia de la cadena de socavado, distancia que a su vez es-
t3 determinada por el grueso de los elementos de soporte,

El corrimiento de los elementos de la enfi-

bacidn desplazable, por lo tanto, puede tener lugar, uua

“

vez que las secciones de la cadena de socavado provistag”
de los clementos socavadores han ahondado el canal en la
medida prevista mientras la entibacidn se halla en reposo|

.

de manera muy exacta bajo la accidn de instruccioneslqéf
mando desencadenadas automiticamente, recorriendo cadafﬁéi
tidor en avance de la entibacidn desplazable el caminéif?&
determinado, cuya medida es determinable, por ejemplo, me-
diante la utilizacidén de cilindros dosificadores, que fi-
Jan exactamente ¢l recorrido de avance para cada uno de

los elementos de entibacidn. La magnitud de la presibn a
aplicar para llevar a cabo el avance, es discrecional a eé
te particular, mientras que en el procedimiento conocido
estaba pricticamente limitada, por el hecho de que las

fuerzas de friccibn que se producian al oprimir los brga-
nos distanciadores contra el frente de carbdn, no debian
sobrepasar una medida determinada, lo gque originaba el pe-
ligro de que se produjeran impedimentos en el avance de la
entibacidn desplazable. Tales irregularidades pueden evi-
tarse fAcilmente en el procedimiento de acuerdo con el in-
vento, debido a que la distancia entre los aparatos acufia-
dores adjudicados a la cadena socavadora puede elegirse lo
suficientemente grande, para que exista un mayor espacio
de movimiento durante los lapsos de ticmpo en gue tiene lu

gar el corrimiento de los elementos entibadores.

Los fitiles evacuadores y los Gtiles acufiado
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en el procedimiento conocido, contra una pestafia ensancha-q
da de los carriles gque conducen la cadena de bridas. Al.
no formar ya los Gtiles evacuadores los Srganos distancia-

L
dores entre la cadena socavadora y el frente de carbon, dg

saparece la necesidad de hacer los fitiles evacuadores. cod
gruesos distintos, y de disponer la guia de la cadena'édcg
vadora en un cierto sentido inclinado respecto al frente -
de carbdn. Por el contrario, durante el ahondamientoAdel
canal se puede, y asi se hace, mantener por medio de léé
elementos socavadores la guia de la cadena socaVadoraZégég
tamente paralela al frente de carbdn confeccionado por lod
fitiles de acufiamiento. Hasta que los &tiles acufiadores y
los Gitiles socavadores que les siguen no han llevado a cad
bo su paso, no es arrimada dicha guia al nuevo frente de
carkbén. Ello asegura un trabajo uniforme de todos los ﬁti
les evacuadores, que tienen todos el mismo gruesoc.

En el procedimiento conocido no era posiblg
dotar los filos de los Gtiles evacuadores con un &ngulo 13
bre, puesto gue de otro modo serfan introducidos a presib:
en el frente, no pudiendo cumplir ya entonces su misidn dd
brganos distanciadores. -Este punto de vista desaparece ey
el nuevo procedimiento,. que permite prever tal ingulo 1li-
bre, de modo que los Qtiles evacuadores pueden liberarse
del corte, incluso en un frente que se hinche,

Como la entibacidn desplazable va fnicamen-
te es corrida en intervalos, hasta ahora que los bastido-
res a ser hechos avanzar Gnicamente estén apuntalados con-

presidn de apriete elistica entre el piso y el cielo duran

te los cortos periodos de avance de cada caso, mientras

-6 -




que durante todo el tiempo restante pueden oponer al ciélc
toda la resistencia de la entibacidn.
Como las guias de la cadena va no son ?orgé
das continuamente y tampoco existe ya un contacto perméﬁéi
5 te entre la cadena o los brganos distanciadores en ella
dispuestos y el freate de carbdén, serfia imaginable que‘ei
espacio comprendido entre la cadena y el frente de carbén,
y mantenido libre de carbdn mediante los (tiles evacuudo-
res, pudiera ser cegado de nuevo, despuds del paso de 1§§
10 Gtiles evacuadores, por trozos del frente que se desmofp;
nan nuevamente antes del corrimiento, de modo gque el canéi
limpio de material suelto, se vuelve a derrumbar despuds
del paso de los {(tiles socavadores. Con el fin de que la
extraccidn pueda proseguir metddicamente es preciso, no
15 obstante, que las guias de la cadena, despuds del paso de
los Gitiles evacuadores Yy socavadores, puedan ser arrimadas
al frente de cualguier modo en la medida prevista y que, por
consiguiente, su pestafia inferior ensanchada (o superior
ensanchada en el cielo), que apuntala los Gtiles de acufia-
20 miento, puedan ser introducidas en el canal en la profundi
dad correspondiente., E1 peligro de gue el espacio preciso
para el corrimiento quede cegado antes del comienzo del co
rrimiento o lo sea todavia de nuevo durante el corrimiento
existe en la prictica principalmente en la zona del piso,
25 bero apenas en la zona del cielo. Para prevenir este peli-
gro, se han previsto cenforme al invento toda una serie de
medidas, que pueden ser aplicadas individualmente o en com
hinacidn unas con otras.

En casos sencillos basta ya con gque las

30 guias de la cadena socavadora dispuestas en el ciclo, estéh

2-2-69 -7 -




10

15

20

(6]
o

2-2-68

. .« 2 n N e 'S
corridas hacia atrds en la direccidn de rerforacion de la

explotacidn respecto a las guilas de la cadena socavadora

dispuestas en el piso. Esto tiene al mismo tiempo larveg
taja de gue las vigas que sobresalen por encima del trgﬁé
portador pueden hacerse mis cortas, y de que el carboﬁAég-
traido del cielo cae directamente sobre el transportadbn;
Esta posibilidad existe, tanto cuando se emplea una sola

cadena socavadora sin fin circulante en sentido paralelc
al tajo, como cuando se utilizan dos cadenas socavadofqég
una de las cuales circula paralelamente al piso, ¥y la'gﬁra

. . L4 - - ”_
paralelamente al cielo. Cuando se utiliza una unica cadeni

tancias, dar a los ejes de las ruedas de accionamiento y
de inversidn de dicha cadena una ligera inclinacidn hacia
el piso. Ahora bien, es posible asimismo hacer discurrir
dichos ejes exactamente par

tras que los carriles de guia de la cadena siguientes se

hacen discurrir cn el piso formando un cierto &ngulo hacia

el frente de carbdén, y/o en el cielo formando un cierto 4n

gulo que se separa del frente de carbdn.

Cuando se emplean dos cadenas socavadoras,
una de las cuales se mueve cerca del piso y la otra en lasg

proximidades del cielo, es conveniente impulsar conjunta-

mente las ruedas de accionamiento de las dos cadenas, es-

decir, hacer que las dos cadenas no circulen en sentidos

opuestos, sinoc en la misma direccidn. A este particular

1o es preciso gue el ramal de trabajo de la cadena circu-
lante en el cielo csté corrido hacia atris con relacidn al

ramal dé trabajo de la cadena circulante en el piso,

ya qu

3 . <L s - - .
sin ningbn inconveniente, e incluso en ramales de cadena

socavadora sin fin es conveniente; en determinadas circung

alelos al piso ¥y al cielo, mier]

gt
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directawmente superpuestos, pueden los ftiles acuifiadores
de la cadena circulante en el cielo ser corridos hacia
atrds, en el sentido de transporte de la cadena, con rela

cidn a los Gtiles de acufiamiento adjudicados a la cadena

. - P 4
circulante sobre el piso. A este particular no hay ninghh

. . . e ' )
inconveniente en disponer en el cielo un menor nimero de
itiles evacuadores que en el piso, de modo que, a pesar d
ser corridos los (tiles de acufiamiento, la evacuacidn del

canal en el cielo y en el piso puede estar en cada casgd..

terminada en la misma zona, Traténdose de Tilones nmuy hat

Jjos, puede ser conveniente Yy ventajoso no disponer niﬁg&ﬂ
Gtil de acufiamiento en la cadena que circula en la parte

del cielo. No obstante, no debiera prescindirse de rozar

también en la zona del cielo un canal que avance por delar

te del frente, ya gue la existencia de tal roza mejora en
cualquier caso la accidn de los {itiles de acufiamicnto dig
buestos en la otra cadena escavadora. Asimismo se crea poz
esta roza también en el cielo un plano para el corrimieﬂ-
to sin estorbos hacia adelante de una entibacidn desplaza-

ble, apuntalada también durante el avance eldsticamente er

el cielo y el piso.

En condiciones del £ildn en que no pueda
contarse con que los Gtiles acufiadores gue trabajan en el
piso actuen hasta el cielo, o bien a la inversa, resulta
ventajoso trabajar con una sola cadena socavadora sin fin
que, con todos sus correspondientes Gtiles, circule sobre
el piso en una direccidn Yy en el cielo, en la direccidn
contraria.

Durante el corrimiento hacig adelante de 13

[ 4 . .
gula de carril, a través de cuyas secciones se mueve la

134
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cadena, son arrimadas sus bridas pocc a poco hasta muy Jup
to al frente; siendo la pestafia ensanchada del carril de
guia introducida en la misma medida en el interior del cat

nal., A las éonas no activadas de la cadena de bridas les

’ . . L.
estin adjudicados, por consiguiente, Qtiles que van efec-

tuando la evacuacidn detris de dichas zonas Y que en cagda

caso limpian la parte del canal situada directamente delan

te de la pestafia ensanchada de la gula vy, por encima Hé'§3

cha pestafia, en cada caso la zona situada inmediatamente-

delante de las bridas de la cadena socavadora. Mientras

Ya guia es empujada en esta medida hacia adelante en direg

cidén al frente, llega a este mismo lugar el Gtil siguiente

de la cadena de bridas que se mueve a lo largo del frente,

atil que. crea del mismo modo espacio para el avance ulteri

Para la puesta al descubierto del canal,

pueden algunas de las bridas de la cadena socavadora estaxn

provistas a lo ancho de la pestafia inferior antepuesta a

las bridas de 1a guia, de un patin que, por delante de di-

cha pestafia, llega hasta el fondo del canal, y que presen-

ta una superficie ga Manera de pala ascendente que se desli

Za sobre la pestafia inferior de 1a suia y sobre el fondo

del canal, en el extremo delantero exterior de esta super-

ficie un canto provisto dé um fngulo libre y que se extien

de por toda la altura del canal ¥y, a continuacidn de este

canto, una pared dirigida hacia la brida y que circunda la

superficie a manera de pala, llegando g partir de ella has

ta la superficie limitadora superior del canal y estando a

SW Vez provista en su extremo superior de un borde cortante

lotado de un fngulo libre., Estos patines evacuadores lim-

plan por lo pronto 1ga parte del canal situada inmediatamend

Oor o
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te delante de la pestafia ensanchada del carril derguia,

transportando el material recogido alli por la superficie
a manera de pala, al espacio existente por encima de'estg
pestafia ensanchada. La pared que circunda a la superfiéic
a manera de pala, desvia el material recogido, conduciéhdg
lo en direccidn a la cadena. Por detrds de dicha par?&,:
cae el material, bien sea sobre la pestafia ensanchada;ad

bien se le sigue impulsando hacia arriba mediante un Gtil

dispuesto en la brida de la cadeha. Ll

e

PRI

Al ser corrida hacia adelante la pestafia” .
ensanchada, ¢s hecho penetrar el borde dispuesto en 91 ék~
tremo delantero del patin evacuador y provisto de un dngul
libre, en el material posiblemente existente, qgue hubiera
podido derrumbarse. Con el movimiento hacia adelante del
patin evacuador, se libra &ste alli del corte Yy evacua del
canal el material gue ha recogido. Al estar tambidén 1la pa
red que alcanza hasta la superficie limitadora superior
del canal provista en su extremo delantero a su vez de un
filo cortante dotado de un &ngulo libre, puede también el
patin evacuador liverarse del corte a lo largo de 1la limi-

tacidn superior del canal. E1 patin evacuador siguientsg
puede por lo tanto, al proseguir el avance hacia adelante
de la pestafia ensanchada, penetrar mis profundamente en el
canal y continuar su limpieza correspondiente.,

También los Gtiles evacuadores ¢orrespon-~
dientes a las secciones activadas de la cadena socavadora
estln provistos de patines evacuadores, gque retiran del ca
nal el material desprendido por los Gtiles socavadores, de
manera que los @itiles socavadores siguientes encuentran el

canal totalmente limpio de material pequefio desprendido y

- 11 -
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pueden continuar ahondindole. ZEstos patines evacuadores
montados delante de los Gtiles socavadores, pueden estar
hechos de forma similar a la de los patines socavadores

normales descritos, a excepcidn de que sus partes dispgéén

o . cia ]
tas por encima de 1la pestafia ensanchada del carril de gulisz

estin sustituidas por las partes correspondientes de log’

Gtiles evacuadores a los que estin adjudicadas, mientras
‘.

que sus partes dispuestas delante de la pestafia ensanchad4

del carril de gufa no deben barrer finicamente una franja-

estrecha del canal, sino que han de extenderse por todo. el

ancho de &ste. Mientras los patines evacuadores normales..

son todos ellos igual de anchos, tienen los patines evacuga

dores correspondientes a las secciones activadas de la ca-

dena socavadora por lo tanto que ir haciéndose cada vez mils

anchos en la medida en que los elementos socavadores adju-

dicados al ftil evacuador precedente han profundizado el

canal,

El espacio comprendido entre las bridas de

la cadena socavadora y el frente de carbédn, es decir, el

espacio de por encima de la pestafia ensanchada del carril

de gufa que es mantenido libre en las secciones activadas
de la cadena Socavadora por los Gtiles evacuadores una vez

que el Gtil de acufiamiento montado delante de ellos ha co-

rido el frente de carbdn hacia adelante, no necesita ser

mantenido libre constantemente, sino que el material des-

prendido, gue se haya podido acumular en dicho espacio des

pués del Paso de las secciones activadas de 13 cadena soca

vadora, ftnicamente tiene qué ser retirado asimismo de &1

cn la medida en yue este espacio se vuelve a estrechar comd

consecuencia del corrimiento hacia adelante de la cadena s¢

- 12 -
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cavadora y de sus guias.

Para &ste fin, algunas de las bridas de la

. - ~ : 3 P
cadena no equipadas con {tiles de acuilamiento o {itiles so

cavadores, estin provistas de un borde estrecho gue comiey

|

za en la pestlafia inferior de la gula, ascendiendo inciinﬁ
damente hacia atris por toda la altura de la brida y'doéé$o
de un 4ngulo libre sobresaliente hacia el frente de cafbén.
Unicamente por debajo de este borde presentan dichas bri-
das su grueso nortal, mientras que por encima del borﬂe‘éi
tén dotadas de una escotadura. Mediante esta escotadufép
S€ erea una rampa que discurre en la direccidn del bofﬁé;
Yy sobre la que es transportado hacia arriba el material
pequefio apresado por el horde sobresaliente que se va abr:eﬂ
do camino durante el avance de la cadena.
La pestafla superior del carril de gufa esth
corrido hacia atrés respecto a la superficie de las bridas
situada en el lado del frente, a saber, en la magnitud de
la anchura de la escotadura de las bridas dispuesta por eﬁ
cima del borde ascendente, de modo que a las bridas provié
tas del borde ascendente puede seguir en cada caso otra
brida que, en la zona de delante de la pestafia superior
del carril de guia, puede estar provista de una pieza su-
perpuesta que prolonga la rampa hasta al menos el horde sé
perior del carril de guia, vy Cuya rampa prescuta asimismo
un borde sobresaliente con un 4ngulo libre hacia el frente
El desplazamiento hacia adelante sucesive
de los clementos de entibacidn es zobernado convenientemeﬁ
te por brganos de mando, que estén adjudicados a la propid

cadena socavadora, que se mueve por el carril de guia,

Como la cadena socavadora, en el caso de
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frente, se mueve en la mitad de su recorrido sobre el pi-

50, donde es especialmente grande el peligro de que los
procesos de mando sean perturbados por cuerpos extraﬁos;
se puede utilizar ventajosamente para la emisidn de 105
impulsos de mando, por ejemplo, una cadena de mando circg
lante pricticamente sincronizada con la cadena socavadora

¥y cuyo ramal inferior puede estar conducido a una distar-

Y
.

cia cualquiera del piso. El movimiento de esta cadena .de

mando es derivado del accionamiento o accionamientos del -

R

dispositivo de extraccidn, es decir, de la cadena socéygf
dora, de tal modo que los eslabones de ambas cadenas que
se corresponden entre si, se encuentran siempre en la mis
ma zona del tajo de extraccidn. La idea de utilizar una
cadena de mando que, moviéndose pricticamente sincroniza~

da con el movimiento de un dispositivo de extraccidn a lo

i

largo del frente, gobierna el avance de la entibacidn o

del transportador de manera correspondiente al pProgreso de

la explotacidn, es aplicable también a otros dispositivos

de extraccibén movidos por medios de traccidn, tales como

instalaciones rozadoras, miquinas socavadoras y similares,

Yy por lo tanto, como tal idea, constituye una caracteristi

ca independiente del invento,

A cada seccibn de la guia de carril en la
i€ se mueve la cadena socavadora, le estf adjudicado un

cilindro de avance apoyado sobre un bastidor fijo de 1la en|

tibacidn y actuante sobre la correspondiente viga del piso

0 del cielo de 1a entibacidn desplazable, cilindro que me-

diante el accionamiento de un cilindro dosificador montadp

delante de &1, es cargado con una cantidad de liquido, que

- 14 .
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provoca un avance de la guia de carril en la medidé;pfé§4
crita, y cada cilindro dosificador es accionado por la coé
mutacidn de una vilvula a &1 adjudicada, con lo que, o
bien la clmara izquierda del cilindro dosificador es l}éhi
da desde una conduccidn que se encuentra constantemeniélbg
jo presibn, y su clmara derecha es vaciada en el ciliﬁdré
de avauce, o bien, una vez conmutada la vilvula, es vaciada
en el cilindro de avance la cimara izquierda, ahora ya“TIé
ha, y se¢ llena la clmara derecha desde la conduccidn dﬁ-f
presién. A cste particular son las valvulas citadas con;
mnutadas sucesivamente por un brgano de mando gue pasafjﬁﬁ—
to a ellas y gue estd montado detris de cada seccidn acti-
vada de la cadena socavadora, provista de tiles de extrac
cidn, o bien detris de la correspondiente seccidn de lga cé
dena de mando.
Los detalles y otras caracteristicas del ié
vento se desprenden de la descripeidn siguiente de un ejeé
plo de realizacidn del mismo, a base de las figuras.

La figura 1 muestra, en una representacién
puramente esquemndtica (vista desde arriba), la forma de
trabajo del nuevo procedimiento, en especial el transcurso
del proceso de corrimiento, habiéndose representado muy re|
ducidas las medidas situadas en la direccidn longitudinal
del tajo de extraccidn, con objeto de poder representar el
desplazamiento escalonado hacia adelante del frente de ex-
plotacidn y el avance de toda la instalacibn en una zona
lo mayor posible del tajo de extraccidn.

Las figuras 2 a 5 son secciones transversa-
les a travéds del dispositivo de extracecidn en fases sucesi

vas de la explotacibn, conforme a las lineas II-I1, IIx-Iif,
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IV-IV y V-V de la figura 1.

La figura 6 muestra una seccidn de la cade
na equipada con dispositivos de extraccidn, vista desde el

frente de carbén.

La figura 7 es una vista desde arriba sobre

"

la figura 6, habiéndose suprimido la pestaifia superiofidel
carril de gufay y ‘%
la figura 8, una seccibn a través de una--
brida exterior de la cadena, conforme a la linea VIII;V?II
de la Ffig. 6. ”t;>
En las figuras han sido designados confi{;
el frente de carbdém, con 2 el canal practicado en el mis-
mo, con 3 el carril conductor de la cadena socavadora con
el borde delantero & de su pestafia superior gue abarca por
encima la cadena socavadora conducida sobre el Piso, y con
el borde delantero 5 de su pestafia inferior ensanchada, gue
normalmente estl enrasado con el Ffrente de carbdn, pero

que durante el corrimiento y despuds, hasta la confeccidn

del nuevo frente, esti introducido en el canal 2, antepues

to al frente.

La cadena socavadora propiamente dicha es-
t4 constituida por bridas exteriores 6,6” y bridas inte-
riores 7. La brida 6° esti hecha en cada caso mayor -que
la brida 6, y se halla conducida en ranuras de las pesta-
fias del carril, para evitar que la cadena pueda salirse.. .
Los eslabones de la cadena y los Gtiles dispuestos sobre
ellos, no han sido representados en la fige 1.

A las bridas exteriores 6 esti sujeto, en

las secciones activadas de lga cadena socavadora, un Otil -

de acufiamicrito 8 de varias partes (fig. 2), al que siguen
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varios @itiles evacuadores 9 de varias partes (Lfig.
sustancialmente presentan el mismo perfil., Los fitiles eva
cuadores dispuestos unos tras otros, presentan todos ellos
el wiswmo grueso, y la cuchilla 97, adjudicada a cada &hd
de ellos, un angulo libre sobresaliente hacia el frcnté.

El borde delantero de esta cuchilla se apoya contra ei3"
frente, pero normalmente no debe peneirar en él, y finica-
mente abrirse cawino al hincharse el frente (o en movimieﬁ
tos de mando del carril a efectos de variar el plano Qe

socavado)., La superficie del (til cvacuador vuelta hacié
el frente ya no se apoya, por consiguiente, normalmente
contra el frente. En los fitiles evacuadores estdn fijédas
cabezas socavadoras 10, que ahondan el canal. Las conse-
cutivas cabeza; socavadoras adjudicadas a un mismo #til

evacuadors presentan Gtiles socavadores 11, que trabajan
en distintas posiciones de altura. Asi, por cjemplo, ha

precedido a la cabeza socavadora representada en la £igu-
ra 3 otra cabeza socavadora, cuyo Gtil socavador ha traba-
jado en la altura media del canal, y a ella sigue otra ca-
beza socavadora, cuyo (til socavador ahonda correspondien-
temente el canal también en su zona superior. Bl (til eva
cuador siguiente estd provisto de un patin evacuador no re
presentado, que se extiende por todo el ancho del canal y
que lo deja limpio del material pequefio socavado., A este

4 . .
patin evacuador sigue de nuevo un grupo de Gtiles socavado

res, que penetran mis profundamente en el canal.

mo derecho y entre las secciones II-II y III-III, cada vexy
la actividad de sicte grupos consecutivos de tales Gtiles

socavadores,

- 17 -

En la figura 1 puede apreciarse, en el extd
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Una vez que la seccibn activada de la cade
na socavadora ha adelantado el frente y ahondado el canal,

sigue una seccidn sin activar de la cadena socavadora, reg

a5

lizada conforme a las figs. 4 a 6 y por lo pronto a una:

distancia del frente, que se corresponde con el grueso .de

. B

los Gtiles cvacuadores 9 (fige. 4), y que después, una ves
efectuado el corrimiento, entra en contacto con el frente

(fige 5). A este particular estd adjudicado a algunas -dé

las bridas 6 de la cadena un patin evacuador 12. Este -pa-

evacuador presenta una superficie 13 a manera de pala,

G oa e

se desliza sobre el piso del canal, y otra superfigiq

igual, que se desliza sobre la brida ensanchada 5 de

los carriles de gufia. En el extremo delantero exterior de

la pala 13, estd dispuesto un borde 14 que se extiende pod
toda la altura del canal, y al que sigue un borde 15 que
discurre en el extremo superior de una pared 157, que cir-
cunda las palas y que est}d provista de un apoyo 25, El boé

de 15, provisto de un &ngulo libre al igual gue el borde

14, pucde desembocar en una rampa 16 dispuesta en el misma

sentido que la superficie ascendente 13,13%, ¥y que se ex-

tiende por toda la altura de la brida 6. BEsta rampa puede

apreciarse mis claramente en las figs. 6 a 8, en la brida

siguiente no provista de un patin evacuador. Se produce po

el hecho de que la brida 6 estd provista de un borde ascen|

dente 17, que sobresale hacia el frente de carbdn con un

dngulo libre, y que @nicamente en sw parte 26 situada de-

lante de dicho borde, visto en la direccidn de circulacidn

de la cadena, y en la parte 26’ situada por debajo y detrd

de este borde, presenta su grueso normal, mientras gue por

encima del borde 17 estf provista de una escotadura, tal

- 18 -~
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como puede apreciarse especialmente en la fig. 3.

Las biridas sobresalen, réspecto a la pesta
fla superior 4 del carril de gufia, en una pegueiia medida
(aproximadamente igual al ancho de la rampa 16) hacia el
frente. El borde 17 forma otro saliente que, una vez éue
la guia ha sido avanzada algo, se apoya contra el nuévq:f
frente practicado por la cufia 8. Mediante este bordeﬁ@?,
por lo tanto, son apresados y transportados hacia arribd—
los trozos que, después del paso de la cufia § y de loé{@ﬁ;
les evacuadores 9 que la siguen, pudieran haherse acu@ﬁiau
do nuevamente entre la cadena y el frente. Las parteé;féﬁ

tantes de las bridas de la cadena, no entran enm contacto

directo con el frente. Con ohjeto de que los trozos que han

sido transportados hacia arriba por la rampa 16 no puedan
volver a caer hacia abajo o atascarse entre la pileza supei
puesta 47 del carril de guia y el frente, puede la hrida
interior 7, que sigue a la brida cxterior 6 provista de
una rampa 16, estar dotada de una pieza superpuesta 18,
que presenta una rampa 19 que prolonga a la rampa 16 hastg
por lo menos el borde superior de la pieza superpuesta 47
Y que, a su vez, estd provista de un borde 20 sobresaliend
te hacia el frente.
En la misma medida en que la cadena socavad
dora es atraida hacia adelante, se corre el cuadro repre-
sentado esquemiticamente en la fig. 1 hacia la derecha, yd
que los Gtiles de acuflamiento y los Gtiles socavadores
avanzan correspondientemente, con lo que el frente es trag
ladado hacia adelante de manera correspondiente y se conti
hua correspondientemente el ahondamiento del canal, apre-

sando sucesivamente el dispositivo de corrimiento de la

- 19 -
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gufa de carril 3 de la cadena socavadora, fijada a 81, los

siguientes elementos de entibacidn (caballetes o bastidof
res), mientras que los elementos derentibaci6n que hasta.
ahora se encontraban avanzando, llegan a la posicidn e%tr&
ma de cada caso del compds de avance en cuestidn, de?ﬁoéb

gue también la inclinacibn de la guia de carril represei-

tada en el centro de la fig. 1, es desplazada de izquierd;

a derecha, paralelamente a si misma, avanzando aproximada-

mente con la misma rapidesz que la cadena socavadora. R

- NOTA -

Los puntos de invencidn propia v nueva que
se presentan para que scan objeto de esta Patente de Inven
cibén en Espafia, por VEINTE aiios, son los siguientes:

l.- Un procedimiento para la extraccidn
mecanica de carbdn o de otros minerales aflorantes en foé
ma de filones, en explotacidn por srandes puntales, con
ayuda de cadenas equipadas por secciones con Gtiles soca-~
vadores y con Gtiles de acuflamiento, no provistas de Qti-
les extractores en secciones intermedias ¥y que estain con-
ducidas en carriles tendidos en el cielo y/o el pisoc del
fildn a lo largo del frente de explotacidn y apoyados so-

bre una pluralidad de elementos de apuntalamiento consecu
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tivos en la pendiente, practicando los fitiles socavadores
correspondientes de la cadena un canal que avanza por de-
lante del frente de carbén, mientras que los correspondigi
tes Gtiles de acufiamiento extraen el frente de carbén'é‘:
partir de dicho canal, caracterizado porque a) cada ﬁéé

Y

. s 2. "__ -
de las secciones de la cadena provistas de Qtiles de ex~.

yada contra la entibacidn cstacionaria a travds de las ...
guias de la cadena y, al estar los ftiles sooavadoreé-§§£
secutivos en la direccidn de movimiento de la cadena Qﬁie
dos con la cadena a través de eclementos de soporte engfé%
sados continuamente en direccidn al frente, ahondan conti-
nuamente el canal, asi como hacen avanzar el frente mediax
te desmoronamiento por acufiamicento, y b) en cada caso du-
rante el paso de una seccién siguiente de la cadena, no
provista de Gtiles de extraccidn, es corrida la entibacidn
de acuerdo con cl ahondamiento producido del canal y del
avance producido del frente, despuls de lo cual c) la si-
guiente seccidn de cadena equipada con Gtiles de extraccion
que de nuevo se apoya contra la entibacidn en reposo, ahoﬁ
da renovadamente el canal, y asi sucesivamente.
2,- Un pré@gdimiento de acuerdo con la rei
vindicaeibn 1, caracterizad; porque en las partes de 1la cé
dena equipadas con {tiles de extraccidn, el material arraé
cado por éstos es extraido de manera continua del canal pop
ediovde Gtiles evacuadores subordinados a los fitiles soca-
vadores.

3.~ Un procedimiento de acuerdo con las
reivindicaciones 1 y 2, caracterizado porgue el material

suelto que, una vez avanzado el frente y despuds de ahonda

-~ 21

traccidn se encuentra, a su paso a lo largo del frente; "apo

k]
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la cadena y el frente, o que ha permanecido alll, es ex-

traido al avanzar las partes de cadena no equipadas con

Gtiles de extraccidn, por medio de Gtiles de evacuacidn  su

bordinados a dichas partes de la cadenas
4.~ Un procedimiento de acuerdo con lgir;§
vindicacidn 1, practicindose al mismo tiempo una roza“éﬁ
la zona del cielo y en la zona del piso del frente dewcaé
boén, caracterizado porgue la roza en la zona del cielhjéé—
t4 corrida hacia atrfs, en direccidn a la entibacién,;;sﬁ

relacidn a la rozma de la zona del piso. Do

5.~ Un nrocedimicnto de acuerdo con las

reivindicaciones 1 a L, caracterizado porque después de
cada paso de una seccidn de cadena provista de Qtiles de
extraccidn por una seccibn de la roza, o sea, después de
efectuados el ahondamiento del canal y el corrimicnto ha-
cia adelante del frente, los elementos de entibacidn son
hechos avanzar sucesivamente en una medida correspondien-
te, por medio de un mando automiAtico gue tiene lugar en
dependencia de los movimientos.de la cadena.

6.~ Un dispositivo para la puesta en pric-
tica del procedimiento de acuerdo con la reivindicacidn 1,
con cadenas equipadas por secciones con fitiles socavadoresd
y con Gtiles de acuﬁamieﬁto, no provistas de Gtiles extrag
tores en secciones intermedias y que estin conducidas on
carriles tendidos en el cielo y/o el piso del £ildn a lo
largo del frente de explotacidn y apoyados sobre una plu-
ralidad de elementos de éntibabién consecutivos en la pen

diente, caracterizado porqgue en las secciones de cadena o

cadenas provistas de Gtiles de extraccifnm, los Gtiles so-

- 22 -
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cavadores consecutivos en la direccidn de movimiento de
la cadena cstin unidos con ella a través de elementos de
soporte, que estin engrosados continuamente en direccidn
al frente. ' .
7.—~ Un dispositivo de acuerdo con la rﬁi—
vindicacidn 6, caracterizado porque a los Gtiles socévagg
res y/o las seccioncs de cadena exentas de éstos, estin
subordinados (tiles evacuadores para dejar al descubierto

el canal y el espacio comprendido entre el frente y Iafég

denao

“

3c- Un dispositivo de acuerdo con la rei-

vindicacibén 6, en el que la cadena o cadenas se mueve$>;n
guias dispuestas en los clementos de entibacidn, prefereg
temente basculables y ajustables en una posicibn de bascu
lacidn deseada, caracterizado porgue las guias de la cadg
na socavadora en el cielo estin corridas hacia atrds, en
la direccidn de avance de la cntibacidn, con relacidn a
las de la cadena socavadora en el piso,

9.~ Un dispositivo de acuerdo con la rei-
vindicacidén 6, en cl que las cadenas se mueven en guias
dispuestas en los elementos de entibacidn, preferentemeé
te basculables y ajustables en una posicidn de basculacid
deseada, caracterizado porgue en el piso y en el ciclo es
tén previstas sendas cadenas socavadoras circulantes en
el plano del fildn, siendo impulsadas conjuntamente Llas
ruedas de accionamiento de las dos cadenas, dispuestas Pa
ralelas al piso y al cielo.

10.~ Un dispositivo de acuerdo con la rei

vindicacidn 6, con una cadena articulada de bridas en ca-

lidad de porta-fitiles, cadena gue circula cn el plano delj

Xl
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frente de carbdénm en guias de forma de U, caiacterléado p0{
que las bridas de la cadena no provistas- con ftiles de acy

flamiento o socavadores, estin provistas de un borde que

comienza en la pestafia inferior de la guia ascendiendo in~

clinadamente hacia atrlds por toda la altura de la brida y

sobresaliente con un fngulo libre hacia el frente de car-

bbén, no presentando su grueso normal nada m&s que por “dée-

hajo de dicho borde, mientras que por encima del borde -pirg

sentan una escotadura. -

1l.- Un dispositivo de acuerdo con la r=i

vindicacidn 10, caracterizado porque el borde delantefafae
la pestafia superior de la gufa esti corrido hacia atris
con relaecidn a la superficie de la brida del lado del fren
te, en la magnitud del ancho de la escotadura de las brid
daé dispuesta en el borde ascendente,

12.~ Un dispositivo de acuerdd con las rej

vindicaciones 10 y 11, caracterizado porque a algunas de
Las bridas provistas de una rampa formada por el horde as
cendente y la escotadura de las bridas, sigue otra brida
que, en la -zona de delante de la pestafia superior y de Ila
parte supéfpuésta del carril de guia, estd provista de und
pqgme superpuesta gue prolonga la rampa ascendente hasta
pb% lo menos el horde superior del carril de guia y cuya
rampa presenta un borde sobresaliente hacia el frente con

un jngulo libre.

13.~ Un dispositivo de acuerdo con las

reivindicaciones 6 a 12, caracterizado por una cadena de
mando que circula pricticamente sincronizada con la correg

pondiente cadena socavadora gue pasa por los carriles de

guia, y que sirve como emisora de impulsos que originan el
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corrimiento de los elcementos de entibacidn.

14,~ Un dispositivo de acuerdo con las
reivindicaciones 6 a 13, en el que a cada seccibn de la
gufa de carril para la cadena socavadora esti subordihado
un cilindro de avance actuante sobre su correspondienﬁe
viga del piso o del cielo de la entibacidn desplazabiq{f
cilindro que es cargado por un cilindro dosificador ugnté
do delante de &1 y que, a su vez, es accionado por la(gpé
mutacidén de una vilvula a 81 subordinada, conmutaciéﬁ:ﬁ@e
es provocada por el impulso de mando, caracterizado péé?
un érgano de mando movido a lo largo de las vilvulas, que
estd montado detris de cada seccidn de la cadena socava-
dora provista de Gtiles extractores, o bien detrds de la
seccidn correspondiente de la cadena de sando, sirviendo
como dispositivo para la conmutacidén de las vilvulas.

15.~ UN PROCEDIMIENTO PARA LA BXTRACCIGN
MECANICA DE CARBON C DE OTRCS MINERALES AFLORANTES EN FOB
MA DE FILONES.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en los dibujos gue se acompa-
flan y con los fines gue se han especificado.

Esta Memoria consta de veinticinco hojas

escritas por una sola cara.

Madrid, B 7 FEB_ i

P. AQ

E.FoGo - 25 -
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