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'puesta para impulsar el conectador delantero, cuando se le

‘ ra. asegurar los conectadores al panel en una posicién dife-
. rente, por ejemplo, con dos patas en un lado del conecta-

;dor extendiéndose a través del panel.

racterizan por un mecanismo de tratemiento de conectadore

Se conocen por la Patente espafiola N 316.%31{ o
apargtos pare asegurar conectadores eléctricos a un paﬁei;
teniendo los conectadores la forma de una tira de coneé?gé
dores, teniendo cada conectador un par de patas que se ex=-
tienden desde un extremo del conectador y uns o mis péféé
que se extienden desde el otro extremo del conectador,~dog
prendiendo el aparato un mecanismo para hacer avanzar la’
tire de conectadores hacia un puesto de corte en el QuQ;

el conectador delentero de la tira es cortado de ella,:un

yungue alejado del puesto de corte, una herramienta ﬂigé

corta de la tira, desde el puesto de corte hacia el yunque
Y un canal para guiar el conectador delantero hacia el yun-
que cuando es impulsado por la herramienta de modo que dos
patas del conectador son impulsadas a través del panel que
estd dispuesto entre el puesto de corte y el yunque, sien-
do deformadas las dos patas del conectador por el yunque
para asegurar el conectador al panel.

Aunque teles aparatos se utilizan para asegurar
los conectadores al panel en une posicidn, es decir, con
dos patas en un extremo del conectador extendiéndose a trg-
vés del panel, no puede convertirse fécilmente el sparato,

por ejemplo intercambiando algunas partes del aparato, pa-

Los aparatos de acuerdo con la invencién se ca~

dispuesto aguas arriba del puesto de corte y que comprend
un dispositivo de doblado que actia sobre la tira de cone

N
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i gura al panel.
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tadores para hacer que las dos patas de cada conectadcf* '

— ——

se extiendan esencialmente en éngulo recto con la tirg,
El dispositivo de doblado y las partes con 41
asociadas pueden intercamblarse fdcilmente de modo qus pu

de seleccionarse la posicibn en que el conectador se ase-

Para un mejor entendimiento de la invenciédn, se
haré ahors referencia solamente a titulo de ejemplo,:; los
dibujos que se acompaflan, en los ques L

La figurs 1 es una vista lateral en seccién,

con la caja retirada, del aparato para fijar conectadores

' eléctricos a un panel aislante, estando montado el aparato

?para un primer modo de funcionamientoj;

|
la figura 2 es una vista desde un extremo del |
i
|

%aparato, tomeds en seccibn, a través de la armazén del

§aparato;

|
i

fpara el primer modo de funcionamiento;

J
!

;paroialmente en seccibn, que ilustran partes del sparato

1

. en tres posiciones respectivas de funcionamientoj; ;

'cala tomade por las lineas VII-VII de le figura 2;

por las lineas X-X de la figura 7;

" escala de parte de una tira de conectadores eléctricos

las lineas VIII-VIII de la figura T; A

lg figura 3 es una vista en perspectiva a mayor

las flguras 4, 5 y 6 son vistas fragmentarias,

la figura 7 es una vista en seccidén a mayor es-

la figura 8 es una viste en seccidén tomada por

r
la figura 9 es una vista en seccién tomeda por !

‘las lineas IX~IX de la figura T

la figura 10 es una vista en seccién tomada

-3
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la figure 11 es una viste en seccién tomeda por’

2

-

las lineas XI-XI de la figura T ;15
las figuras 12 y 13 son vistas fragmentarias, en)
seccldn y a mayor escala que ilustran el funcionamientp
del aparato de acuerdo con el primer modo;

la figura 12A es unsa vista en seccidén tomada por
las lineas XITA-XIIA de lag figura 12;

la figuras 14 es una vista similar a la de lg fi-
gura T, pero llustrando el aparato montado para un segando
modo de funcionamiento; '
la figura 14A es una vista en seccién transversal
de un detalle de la figura 14; '
la figura 15 es una viste en seccibén tomade por
las lineas XV-XV de la figura 14;

la figura 16 es una vista en seccidn tomada por
las lineas XVI-XVI de la figura 15;

las figuras 17 y 18 son vistas fragmentarias, en
seccibén y a mayor escala que ilustran el funcionamiento del
aparato, de acuerdo con el segundo modo;

la figura 19 es una vista en perspectiva a mayor
escala de parte de una tira de conectadores eléct¥icos pa-

ra ol segundo modo de funcionamiento; ¥y

!
i
i
i
1
i

]
i
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seccién transversal esencialmente de perfil en U (como se

la figura 20 es una viste fragmentaria, en sec~
cién y a mayor escala a través de un panel, que muestra u
conectador eléctrico fijado a €1, de acuerdo con el segundo
modo,

Se haréd shors referencia a las figuras 1 a 13.

El aparato comprende une armazén de chapa metdélica 2 de

ve en la figura 2), estando las partes de la armazén ase-—

b




guradas entre si por unos bloques roscados 1ll. Un tirente

4 que se extlende entre los brazos de la armazén 2 sopor-

L

dada 8 para pivotar en un extremo en torno de uns esP;ga

ta une abrazadera 6 en la que estd montada una barra aco

5 10. El otro extremo de la barra 8 estd pivotadamente -

conectado por una espiga 12 a otras barras acodadas 14 b

16 mantenidas en relacibén espaciade paralels por un ejé

espaciador 18 (figure 2), estando formada la barra 8 con

| una superficie de leva arqueada 20 y un saliente de lgva
10 ! 21. Bn ls espiga 12 esté también pivotadamente montada
una ebrazadera 22 de un véstago de pistén 24 de un motor

neumdtico 26 de pistén y cilindro, cuyo cilindro 28 estéd

pivotadamente montado en una espiga 30 (figura 1) sopor-
tade entre los breszogs de la armazbén 2. El motor 26 es

15 '~ controlado por una vdlvula de solencide 31 (figura 1).
Un tornillo de tope ajustable 32 estd roscado en una pro;

1
)

longacidén de otro tirante 34 montado entre los brazos del

la armezén 2.
Un portacebezal 36 de herremienta estd montado

§

20 f pivotadamente en un extremo sobre una esplga 38 (figura
1) montada entre los brazos de la armazén 2 y tiene fi-

Jjado & su otro extremo un cabezal de herramiente 40 y

! un seguidor de leva 42 de seccibn triangular en un sopors
‘ H
: te 44, siendo empujado el portador 36 en sentido levégirE
25 i (como se ve en la figura 1) de rotacién en torno de la

egpiga 38 por un resorte 46. Un conjunto de yunque 50

para el primer modo de funcionamiento estéd asegurado de

meners soltable a la base de la armazbn 2 por unos pernos

48, soportendo el conjunto 50 un yunque 52 que, como me-:

t
]
i

30 jor se ve en las figuras 12 y 13, tiene una bocina 54 que

t
'

|
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tiene en ambos lados superficies conformadores concavas_
56. Un primer conducto inclinado 58 para desechos tiéﬁé‘
un extremo de salida 57 que sobresale de la armazén 2.
Yy un extremo de entrada 59 dentro de la armazén 2, como:
5 se muestra en la figura 2.

El cabezal 40 de herramienta comprende un ci-
lindro 60 gue recibe & deslizamiento un émbolo 62 coéeg—
tado pivotadamente a las barras articuladas 14 y 16 por
una espiga 64 que se extiende a través de las ranurégi§6
10 de la pared del cilindro 60. Una herramiento 68 de fijé—
c¢ibén de conectadores y de corte estd asegurada de manera
soltable al émbolo 62 para el primer modo de funcionamien-

to, tenlendo la herramiento 68 un escalén de guia 70 y

un rebajo 72 (figura 13) que recibe un véstago T4 absor-
15 i bedor de la reaccién de la fuerza de corte. Un conjunto
de bloques de gufa de herramienta fijado de manera solte-
ble a1l cilindro 60 en su extremo més préximo al yunque
52 comprende unos bloques 76 y T8 entre los que hay una

placa de corte 80, cooperando los bloques 76 y 78 y la

20 . placa 80 para definir un canal 82 receptor de la herra-
mienta, que se extiende a través de un apéndice saliente
84 del bloque 76, teniendo el apéndice 84 una ranura 86
para recibir el véstago T4, como mejor se ve en las fi-
i guras 12 y 13. Ie placa 80 y el bloque 78 cooperan para
25 definir une renura transversal 88 que se extiende a ambog
lados del canal 82 y que comunica con caras opuestas de
i los bloques 76 y 78, como mejor se ve en la figura 8. Tem~
bién como mejor se ve en la figurae 8, el bloque 76 tiene
un rebajo 90 que comunica con la ranura 88 y el canal 82

30 ¥ que se abre en la cara derecha (como se ven en la figu-

18.1.1968 ! b
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ra 8) del bloque 76. En el rebajo 90 hay un nervio Ol.es-
tabilizador de conectadores. .
La espigs 64 se extiende & través de una placa
92 del porta~herramienta y una place de corte 94 que tie-
ne un f£ilo 95. Como mejor se ve en la figura 8, las pia-
cas 92 y 94 estén guiadas a deslizamiento a cads ladb~dél
cilindro 60 para movimiento con la espige 64. Ia placa 92
tiene asegurado a ella de manera separable por un pérﬁé
92 un porta~herramiento 98 que lleve une herremienta 100
de tratamiento de tira y una herramienta de corte 102
para el primer modo de funcionamiento, teniendo la herre-
mienta 102 unos filos 104 y 105 (figurs 7). Como mejor sd

ve en la figura 9, la herramients 100 tiene uns superfi-

cie arqueada 108 para doblar los conectadores, Un segundé
conducto inclinado 106 para desechos estd asegurado al §
lado izquierdo (como se ve en la figura 8) del bloque 76
¥y tiene un extremo de salide 107 dispuesto directamente |
por encima del conducto 58 (como se ve en las figuras l,x

4 y 6), y un extremo de salida 109 directamente por deba=+

jo del filo 95 (como se muestra en la figura 8).

Un conjunto de glimentacién de conectadores ge%
neralmente de referencis 110 estéd asegurado en el lado !
opuesto del cabezal 40 al conducto 106 y comprende un
motor 112 de pistén y cilindro (figura 2) que tiene un
véstago de pistén 114 que lleve una asbrazadera 116 en la|

que estd pivotadamente montado un dedo 118 de alimenta- f
cibén de conectadores cargado sn sentido levégiro de rota;
¢ién por un resorte 120, teniendo el dedo 118 uns punta %
de trabajo 122, El dedo 118 estéd dispuesto para ser acci#~
nado en movimiento en vaivén por el motor 112, sisndo

-
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ajustable por un tornillo 124 la posicibén de reposo del
dedo 118. En el cilindro 60 hay un fornillo de tope 126}
para cooperacién con el émbolo 127 de una vélvula 128:;
(figure 2) asegurade a la armszén 2, controlando esta
vélvule el funcionamiento del motor 112 y, por tanto;.ei
del dedo de alimentacién 118. El conjunto 110 comprende
también un bloque 132 de alimentacién de conectadores
que tiene unos canales de alimentacién 134 (figuras 7;-8
10 y 11) que reciben las tiras portadoras 136 de una ti-
ra 138 de conectadores eléctricos 140 unidos entre éi en
forma de lado a lado o de "tiras de escalerilla". La ti-
ra 138, que se describe en detalle en lo que sigue, es
hecha avanzar en una longitud de conec¢tador de una vez
por el dedo de alimentacién 118 hacia el cabezal 40, que
se describe en lo que sigue. El bloque 132 es para el
primer modo de funcionamiento y estd asegurado de maners

separable al conjunto 110 por unos pernos 143 (figura 11)

-

de los cuales gblo se muestra uno. Como mejor se ve en

la figura 11, la tire 138 es mentenida eldsticamente con-
tra el bloque 132 por una almohadille de presién 142 car-
gada por un resorte 144 y que estéd montada para pivotar

en torno de un filo 145. El blogue 132 tiene un canal ver-
tical contimuo 146 que comunica con el rebaje y tiene la
misma anchura. Como se muestra en la figura 10, el Boque
132 tiene en sus rebajos un bloque de corte 148 que tiens
un filo 150 para cooperacién con el filo 104, teniendo

el bloque 132 otro rebajo 152 (como mejor se ve en la fi-

gura 9) para recibir la herramienta de doblado 100. El

bloque 132 tiene también un filo 153 para cooPeracidn COT
el filo 105 (figura 7). Un tercer conducto 154 para dese~

8
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tra por encima de la ranura 88 y la placa 92 estd situads

‘con relacién al cilindro 60 de modo que las herremientas

ge ve en la figura 8).

chos, que se extiende en la misma direccidén que el condyctc
106, tiene un extremo de entrada 155 en alineacién con.ﬁﬁé
Buperficie inclinada 156 de un blogue 149 de descarga de’
desechos (figura 10) empernado en el blogue 132. El otro
extremo no mostrado, es decir, el de salide del conducto -
134 se encuentra directemente por encima del conducto 58;

Se describird zhora en detalle con referencias 4

#a figura 3 la tira 138 de conectadores 140. Los coneéﬁé&-
dores 140 (de log cumles sélo se muestra uno en la figura
B), que son receptéculos pars terminsles eléctricos (np
@ostrados), son idénticos, Cada conectador comprende un
par de resortes de contacto 158 para agarrar un terminal
;léctrico cuando se inerts en el conectador. Una pata L3
%e extiende desde un extremo del conectador, extendiéndo-
86 desde el otro de sus extremos un par de patas paralelas
I2 Y 4. ILas patas I3 y 14 forman una sola pleza con las

tiras portadoras 136, terminando libremente la pata L2.

Antes de un cicle de funcionamiento del aparato,
se colocan sus partes como se muestra en la figura 4 es- |
tando el porta-cabezal 36 de herramienta en su posicibn
ftotalmente levbégira (como se ve en la figura 4) y estando
el véstago de pistén 24 totalmente retraido.

I
]
!
4
X
!
1
)
t
H
i
i

En esta posicidén de las partes, el extremo infe-i

rior (como se ve en la figura 83 'de la placa 94 se encuen—

100 y 1o2 se encuentran por encime del bloque 132 (como |

Ta tira 138 estéd situada como se muestra en las

figuras T y 11, con las tiras portadoras 136 en los cana-

~Om
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les 134, Un panel aislante P que tiene, como se muestra
en las figuras 12 y 13, un agujero H estd insertado en
las ranures de gufa 160 de la armazbn 2 y esté orientado
de modo que la bocina 54 del yunque 52 se extiendé.éfﬁra-
vés del agujero He. '

Ahors se acciona un pedal (no mostrado) péfa
hacer que el motor 26 haga avanzar su vdstago de pist3n
24 de modo que lagharras articuladas 8, 14 y 16 se éapa—
réen y el saliente 21 se deslice a lo largo de la superfid
cle del seguidor de leve 42 de modo que el portador 36
sea geciongdo en rotacién dextrbgira (como se ve en las
figuras 4 y 5) en torno de la espiga 38 contra la accién
del resorte 46, con lo que el apéndice 84 se aplica al
panel P, como se muestra en la figuras 12. Ahora se colo-
can las partes como se muesire en la figura 5, siendo re-
tenido firmemente el panel P entre el apéndice 84 y el
yunque 52, Durante el avance del véstago de pistén 24, el
véstago de pistén 114 es hecho avanzar para retreer el
dedo de alimentacidén 118, cuys punta 122 es llevads por
accibn de leve sobre uno de los conectadores de la tira
138 contra la accidén del resorte 120.

A medida que el véstago de pistbén 24 continia
avanzando, ge separan mds las barras articuladas 8 y 14
¥ 18 de modo que la superficie 20 corre sobre el segui-
dor 42, hasta que la barra articulada 8 hace contacto con
el tornillo de tope 32, después de lo cuel se para el vés-
tago de pistén 24 de modo que las partes quedan situadas
como se muestra en las figuras 1 y 6. Como el portador
36 se par$ en la posicidén de la figura 5, el émbolo 62

¥ las plecas 92 y 94 se deslizan con relacibn al cilindrq

-10-
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60 hacia la base de la armazén 2, a medida que las barras

articuladas 8 y 14 y 16 se mueven desde sus posiciones de
la figura 5 a sus posiciones de la figura 6. Duranﬁe este
movimiento de las placas, el filo 104 de la herramiéﬁta
102 coopera, como se muestra en la figura 10, con'él filg
150 del blogue 148 para cortar la pate I4 del conectador
en frente de estos filos (llevando este cohectador de re-
ferencia 140' en las figurss 7 y 10), desde la tirail36

a la que estd fijada este pata. Los filos 105 y 153 cco~-
peran para cortar la tira portadora de modo que su -extre-
mo es8 cortado y se desliza por la superficle 156 al con-

ducto 154 y desde allfi al conducto 158 saliendo del spa-

rato.

Las superficies 108 y la herramienta 100 se
eplicen al conectador 140" immediatamente por delante del

conectador 140' y lo doblan en éngulo recto con las tiras

portedoras 136, como se muestre en la figura 9.

i
A medida que las partes se mueven de la posici?n

de la figura 5 a la posicibn de la figura 6, que corres-é
ponden respectivamente, a las poslciones de las figuras E

12 y 13, la herramienta 68 y el vistago 74 se mueven por;

el canal 82, Un filo 162 de la herramienta 68 cooperé con

3

un filo 164 de la placa 80 para cortar el conectador de-.
lantero 140"' de la tira (previamente doblado hacia aba-|
jo por la herramienta 100), su pata L3. E1l conectador §
140"t es luego empujado por el cansl 82 abajo por la he-g
rramienta 68, corriendo el véstago 74 en la ranura 86

de modo que las patas L2 y I4 del conectador 140"' son
empujadas a través del agujero H del panel P y son replei
gadas por las superficies 56 contra la superficie infe- §

i
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. distancle entre los ejes longitudinales de dos conectado-

¢
i

rior (como se ve en la figura 13) del panel P, con lo que
el conectador 140"! es asegurado al panel P en una posi-
¢ibn perpendicular o que se extiende verticalmente, como se
muestra en la figura 13, siendo limitado el movimiento de
la herramienta 68 por el contacto de la barra articuiaﬁa
8 con el tornillo de tope 32,

El extremo del resto de la tire portadora, gue
gobresale de la ranura 88 es cortado por el filo 95;de-las
placas 94 y cee al conducto 106 y desde allf al condﬁcto
58,

El portador 36 es devuelto a la posicién ds la
figura 4 bajo la accibn del resorte 46, volviendo emton-
ces el pistén 28 a la posicibn de la figura 4 como resul-
tado de que la barra articulada 8 se gplice & un microin-
terruptor (no mostrado) cuando se apoya contra el tornillg
de tope 32, de modo que la vdlvula 31 de solenoide es
accionada.

Durante el movimiento de retorno del portador
36, el véstago 114 de pistdn es retraido por el motor 112
cuando el tornillo 126 se aplica al émbolo 127, de modo

que la tira 138 de conectadores es hecha avanzar en la

res adyacentes de lg tira.

Durante su avance a través del rebajo 90, las
patas L2 y L4 de cada conectador se montan en el nervio
91 de modo que el conectador es guiado y estabilizado.

Ahora se describira’ con referencis a las figu-
ras 14 g 20, el segundo modo de funcionamiento del apara-
to. Con este modo de funcionamiento, se emplea una tira
138A (figura 19) de conectadores, siendo esta tira idén-
tica a la tira 138, excepto que cade conectador tiene
otra pats Il en el extremo del conectador opuesto a las

-12=
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. e acomodar el conectador cuando estd orientado como se

nuestra en las figuras 17 y 18, y una placa de corte 231

" una herramienta 204 similar a la herramienta 68, pero que
- tiene una cara de trabajo 206 sustancislmente de le misms

~anchura que el canal 202, sustituyéndose el yunque 52 por

patas 12 y I4., Por lo demds las partes de la tira estédn

]

referenciadas del mismo modo en la figurae 19 que en la fi

gure 3. De acuerdo con este modo de funcionamiento, se fi
ja cada conectador de la tire 1384 & un panel aislente P!
(figura 20) con las patas L1 y 12, es deecir, las patgé
con extremos libres, extendiéndose a través de agujeros

Hl y H2 del panel P',

Para montar el aparato para funcionamiento segin
el segundo modo, se sustituye el conjunto de bloques-de
guls de herramienta 76, 78, 80 por otro conjunto seme jan—
te que comprende un bloque 200 (figuras 17 y 18) que ‘es
gimilar al bloque 76, pero que ‘tiene un canal 202 capaz

que tiene filos 236. Se sustituye la herramienta 68 por

un yunque 208 que tiene dos bocinas 210 y 212 dispuestas

para extenderse a través de los agujeros HL y H2, respec-

tivamente, teniendo el yunque ung cara plana 214 a cads
i

lado de la cual hay unes superficies conformadoras cénca-;

vas 216. El porta-herramienta 98 estd sustituldo por unasi
‘ |

' herramientss 218 de tratamiento de tiras que tienen dedos!

220 de doblado de conectadores dirigidos en sentidos opue%-
tos (figuras 14 y 16). El blogue 132 estd sustitufdo por ;
un blogue 222 de alimentacién de conectadores (figuras 14!
v 15) que tiene unos canales 224 de gufa de la tira de co%
nectadores, en los que las tiras portadoras 136 estén re—§

cibidas en los conectadores 140 que se encuentran por de-

=1 3= ;




bajo de los canales 224. El bloque 222 tiene un canal cen
tral que se extiende longitudinalmente, en el que esté
ungbarra 226 de soporte de conectadores (se ve mejor en
la figura 16) de seccidn transversal trapezoidal (£igura
> 144) que se extiende por toda la longitud del canal,'éo-
rrespondiendo le méxims anchura de la barra 226 g la dis-
tancia entre las raices de las patas L1 y L2, como ‘s

muestra en la figura 16. ELl bloque 222 tiene una almohadi

lla de presién 228 cargada por resorte, idéntica a la al-
10 mohadille 142, que se splica a una de las tiras 136.-Un
rebajo 230 del bloque 222 recibe las herramientas 218,
que estédn dispuestas de modo que los dedos 220 pasan en-
tre las patas de los comectadores, cuando la placa 92;esté
en su posicidn levantada con relacidén al cilindro 60. El
15 : bloque 222 tiene unos dedos salientes de sujecibn 221 que
se gplican a la parte superior de la tira 138A. En el
bloque 200 hay un nervio 232 de soporte de conectadores
alineado con la barra 226,

i Le tire 1384 es hecha avenzar por el dedo de

20 - glimentacién 118, como se ha descrito anteriormente con
1 referencia sl primer modo de funcionamiento.

Durante el funcionamiento, se coloca el panel
P' con gyuda de la ranura 160 de modo que las bocinas
210 y 212 del yunque 208 se extiendan a través de los

25 agujeros H1 y H2, respectivamente, y el panel P! se apo-

ye sobre le superficie plana 214 del yunque. Iuego se

| acciong el pedal de modo que se hace avanzar al véstago
de pistén 24 como se ha descrito anteriormente, de modo
que el panel P' es aprisionado entre el bloque 200 y la

30 © superficie 214. A medida que la placa 92 se deslizs con

19.1.1968 -14~
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relacién al cilindro 60, los dedos 220 de las herramientas
218 se aplican a las patas L1 y L2 del conectador que lle-
va la referencia 140a en las figures 14 y 16 y doblan es-

jtes patas contra los lados inclinados de le barra 226 Qe

5 modo que las patas L1 y L2 son permanentemente deformadas

para que se extiendan perpendicularmente a las tires i36,
Eomo se indica en 1{neas de trazos en la figure 3. Ia herra-
mienta 206 se aplica al coneotador que lleva la referencia
140b en las figuras 14, 17 y 18, cooperando los filos 234 de
10 la superficie 206 con los filos 236 de la place 231 para
comar las patas L3 y 14 del conectador 140b a lo largo de

las lineas M y N, como se indica en las figures 17 y 18,

empu jando después la herremienta 204 &1 conectador l4bb por
el canal 202 sbajo de modo que las patas L1 y L2 del conec'
15 tador 140b eon empujedos a través de los agujeros HL y H2, f
respectivamente, del panel P', siendo dobladas estas pa‘l:asg
por las superficies interiores de las bocinas 210 y 212 i
¥ las superficies conformadoras 216 para adoptar la posicién
en que se muestre en la figura 20 las patas Il y L2. Las t{-

20 ras 136 y les patas 13 y I4 que han sido cortadas durante |
la inmediate, pero anterior operacibén de corte y que se exj
tienden desde entre los bloques 199 y 200 son cortadas porg
la placa 94, cayendo las partes cortadas en el conducto lOé,
y desde 8111 en el conducto 54. Fl yunque puede estar formé—

25 do por lo demds con las superficiles arqueadas para doblar fas
patas dispuestas hacia fuers de las bobinas, de modo que |
las patas Il y I2 son dobladas alejéndose una de otra en l@—

gar de acercédndose una a otra.

En el caso de cada uno de los modos de funeiona-f

30 miento descritos anteriormente, la armazén del aparato tie-

19,1.1968 =15~
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panel & su posicibén correcta en el aparato.

ne preferiblemente miembros ajustables de gufa de panel (n

mostrados) que cooperan con las ranuras 160 para guiar el

Los yunques son preferiblemente ajustableg,para
acomodarse a los diferentes espesores del panel. '
La presente solicitud que corresponde a la pre—
sentade en Francia, con fecha 4 de Enero de 1.967, bajo el
N2 89.966 se acoge a los beneficios del Articulo 51 del vi-
gente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

30

|
]
5
|

|
19.1.1968

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de la presente solicitud
de Patente de Invencidén en Espalia, por VEINTE afios, son
los siguientes:

l.~ Un aparato para asegurar conectadores eléc—
tricos & un panel, teniendo los conectadores la forme de
une tire de conectadores, teniendo cada conectador un
par de patas que se extienden desde un extremo del conec-
tador y una o més patas que se extienden desde el otro
extreme del conectador, comprendiendo el aparato un me-
canismo para hacer avanzar la tira de conectadores hacis
un puestc de corte en el que el conectador delantero de
la tire es cortado de ella, un yunque separadd del puesto'
de corte, umna herramienta dispuesta pare impulsar el co-~
nectador delantero, cuando es cortado de la tira, desde
el puesto de corte hacia el yunque y un canal para guier

el conectador delantero hacis el yunque cuando es impul-

sado por la herramienta, de modo que dos patas del conec

—] 6
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: 1, caracterizado porque el dispositivo de doblado estd aso-
f ¢ciado con una herramienta de corte de la +tira de conecta—

~dores, que corta una pata del conectador de una tirs pcr—:
. racibn de doblado del conectador, y porque el dispositivo
manece conectado a otra tire portadora, de modo que el co

- nectador se extiende esencialmente en éngulo recto con la

tiras portadoras. i

i puesto de corte y que comprende un dispositivo de doblado

tador son metidas a través del panel que estd dispuesto
entre el puesto de corte y el yunque, siendo deformadas
las dos patas del conectador por el yunque para asegurar el
conectador al panel, ceracterizado por un mecanismo de

tratamiento de conectadores dispuesto aguas arriba dél

l
que actia sobre la tira de conectadores para hacer que 1as
dos patas de cada conectador se extiendan esencialmente en

dngulo recto con la tira.

2.~ Un aparato de acuerdo con la reivindicacién

tadore a la que esa pata estd conectada, antes de la ope-

de doblado del conectador estd dispuesto para doblar el

i
H
i

conectador en torno de otra pata del conectador gque per—

R

3.~ Un aparato segin la reivindicacién 1, caraé—
terizado porque el dispositivo de doblado de conectadoreé
esté dispuesto para doblar uns pata en cada extremo del f
conectador para que se extienda en angulo recto con ung 5
tire portadore a la que estén fijadas las restantes patag
del conectador. f

4.~ Un aparato segin las reivindicaciones 1, 2;
6 3, caracterizado porque le herramienta estéd montade de§
manera separable en un émbolo deslizable en un cilindro éa
un cabezel de herramienta, estando comprendidos un canalf
por el cual el conectador es impulsado por la herramienté

hacie el yunque, y el puesto de corte es un conjunto queg
~17- <



es separable del cabezal de herramienta, estando montado

de maners sgeparable el dispositivo de doblado en un miem

bro que es deslizable con relacibén 2l cilindro, estando
también montado de maneras separable enh el cabezai_dé'ha—
5 rranienta un conjunto de via de alimeﬁtacién a 1oiiéfgo
del que es alimentada la tira de conectadores al puesto
de corte. .
5.~ Un aparato segin la reivindicacidn 4, ca-
racterizado porque el conjunto de via de alimentacibn
10 comprende una varille central de seccién trapezoidéi

en torno de la que son dobladas dos patas del conectador

por el dispositivo de doblado.

6.~ Un aparato segin las reivindicaciones 1, 2

§ 3, caracterizado porque el puesto de corte y la herra-—

15 mienta estdn comprendidos en un cabegal de herramienta

que puede ser movido hacia el yunque por un motor para
aprisionar el panel entre el cabezal de herramienta y
el yunque, sirviendo el motor para impulsar el cabezal
de herremienta hacis el yunque hasta que el cabezal se
20 eplica &l panel y entonces mover la herramienta con re-
- lacibn &l cgbezal de herramienta para impulsar el conec-
tador hacila el panel.

? 7e— Un agparato segin la reivindicacién 6, ca-
racterizado porque la herramienta estéd conectada a un

25 varillaje articulado movido por el motor y tiene una

superficie de leva que acciona un seguidor de leva fi-
i Jjado con relacién al cabezal de herramienta para mover
el cabezal de herramienta hacia el yunque, cesando la
superficie de leva de accionar el seguidor de leve, cuan-

30 " do el cabezal de herramienta hace contacto con el panel

19.1.1968 ~18~




10

15

20 :

25 ;

30

19.1.1968

i

f herramienta es impulsada hacig el yunque.

8.—~ Un aparato segén la reivindicacién 7, carac-

¥y deslizédndose sobre el seguidor de leva para permitir

que el varillaje articulado se endurece de modo que la

terizado porque la herremienta estd montads en un émbolo

que es deslizable en un cilindro del cabezal de herramien-

ta y estd conectado a una barra articulada del varillaje
acodado por una esplga que puede moverse a lo largoe de
ramras de le pared del cilindro.

9.~ Un aparato segin las reivindicaciones 6, 7
U 8, caracterizado porque el cabezal de herramientsa estél
soportado por un extremo de una palanca, cuyo otro;exfre
mo estd pivotado a une armezén del aparato, empujando |
un resorte la palanca para que gire en un sentido fal
que el cabezal de herramients sea alejado del yungue.

10.~ Un sparato segin una cualquiera de las

reivindicaciones 6 a 9, caracterizado porque la herra-
mlenta tiene un filo que coopera con otro filo dentro
del cabezal de herramienta para cortar de la tira el
conectador, estando dlspuesto el otro filo en un canal
axiel del cabezal de herramienta, & lo largo de cuyo

cenal puede moverse le herramienta hacia el yunque, co-

municando el canal axial con otro canal que se extiende
en dngulo recto con el canel axial y a lo largo del cual

el conectador es impulsado hacia el canal axial por-elé

i
!
i
i

mecanismo de avance de la tira de conectadores.

1ll.~ Un gparato segin una cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque unag
placa de corte estd dispuesta en el lado de la herra— |
rnienta opuesto al dispositivo de doblado y es accionadé

con movimiento en vaivén para cortar la tira portadora!

de la que el conectador ha sido separados

=19~



12,~ Un aparato segin una cualquiera de las

reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el yun
que comprende dos bocinas o cuernos dispuestos cade uno
para extenderse a través de un agujerc del panel,,gng~su—
5 perficie conformadore céncava en la raz de cads b&oipé
¥y una superficie plana péra aplicarse al panel y que'ésté
dispueste entre las superficies conformedoras céncavas,
giendo doblada por las superficies conformsdorass cénc@vas
cada une de las dos patas, cuando se insertan a traﬁés de
iO uno de los agujeros, contra el panel para asegurar el GoO-
nectador a 1.

13.~ Un aparato pars asegurar conectadores sléc-

tricos a un panel.

Tal y como se ha descrito en le memorie que an-

MCC,

15 g tecede, representado en los dibujos que se acompafian y
| para los fines que se han especificado.
La presente memoria consta de veinte hojas es-
critas a méquine por una sole cara.
Madrid, 25 B
P.A.
Qbefiof cyf iC
i
i
f
t
!
?
%
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