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Esta invencion se refiere a accionadores siec-

tromecdnicos y mas particularmente a un accionador para

wo s aem b ey 3im

‘un martille impresor de alta velocidad.

i La invencidn es particularmente adecuade para
tsu uso en uns méquina de escribir que opera con un sigte..
ma de tratamiento de datos, En las méquinas de escxi— :
’blr de este tipo es:deseable obtener uns alta velocidad
‘de impresidon pars utllizar eficientemente el sistema de
*tratamiento de datos. Para obtener una alta velocidad

. de impresion, el thmpo requerido para accionar un marti-
;llo impresor y luego devolver el martillo a la posicidn
%preparada pare impresidn deberd ser tan corto como sea po-
}sible. Ademds, para obtener une alta calidad de impre-
gsién, el tiempo durante el que el martillo impresor estia
:en o cerca de la superficie de impresidn debers ser tan
2corto como sea posible. Por consiguiente, el objeto
Eprineipal de esta invencidn es crear un mertillo impresor
écapaz de funcionar a una velocidad de ciclo muy alta.

: Otro objeto de esta invencion es crear un marti-.
illo impresor que tiene la minima cantidad del circuito magi
%nético en la parte movil del sistema,

Otro objeto de esta invencidn es crear un marti-
illo impresor que estd bajo control imperativo en todo tiem

po durante un ciclo de impresion,

: Brevemente expuesto, de acuerdo con la 1nvenclon,
|

el accionador comprende una estructura de nicleo magnéti- '
éco que forma una trayectoria sustancialmente cerrada perii'
iada pera formar dos piezas polares desplazadas, Un miemel
ﬁro accionador elastico estd montado con un punto fijo con

Telacion a la estructura de nicleo magnético y que tiene
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‘un miembro magnético mévil fijado & otro punto y srec.

e 8

" de modo que la generacién de un flujo magnético dentro

' de 1la estructura de micleo magnético, atrae al miembro

movil para formar un circuito magnético completo y situar
el miembro accionador en una posicidn preperada, y estd
previgto un devanado para una excitecion selectiva para
dejar libre el miembro megnético movil de modo que el
niembro accionador produce un ciclo de movimiento,

Los anteriores y otros objetos, caracteristicas
v ventajas de la invencidn resultardn evidentes de la si-
guiente descripeidn mds particular de una realizacidn pre-
ferida de la invencidn ilustreda en los dibujos que se
aconpafian,

La figure 1 es una vista lateral desde la iz-
quierda de un grupo de accionadores de martillo impresor
que incorpora la presente invencidn.

La figura 2 es une vista desde arribe de un gru—
po de accionadores de martillo impresor que incorpora la
presente invencidn,

La figura 3 es una vista frontal de un grupo

de accionadores de martille impresor queée incorpora la pre-

‘sente invenocion.,

La figura 4 es un grafico que muestra el despla-
zemiento en una escale de tiempo para el martillo impresor
de la presente invencidn.

La figura 5 es un diagrama esquemdtico de un
circuito activador para el accionador de martillo impre-
sor.

Haciendo referencia a la realizacidn de la in-

vencion mostrada en los dibujos, se muestra una pluralidad
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accionadores de impresidn 10 montados en una disposiciéng
lado a lado. Cade uno de los accionadores comprende -
une estructura de micleo megnético 12 que forma un cire
cuito magnético sustancialmente cerrado. Un miembro

accionador 16 estd fijado en uno y montado para movimiene

4 . ’
: to a la posicion operante pare imprimir un caracter, y

un miembro magnético movil 14 estd acoplado al miembro
accionador 16 y situado para completar el circuito meg-
nético formado por la egtructura de nmicleo 12. El fun-
cionamiebo del miembro accionador 16 estd controlado por
un primer devanado 18 que estd enrolladc para encerrar
las estructuras de nucleo 12 de todos los conjuntos ac-
cionadores 10. Estd previsto un segundo devanado 20

para cade uno de los conjuntos de accionador 10, La exe

' citacion del primer devanado 18 por una tensidn de co-

- rriente continue adecuada produce un flujo magnético en

. la estructura de mielco 12 y atrae al miembro 14 movil

' para slmacenar con elle energis en el miembro accionador -

[

16.

E1l funcionamiento selectivo del miembro accio-
nador 16 se proporciona excitando un segundo devanado 20
por una tension adecuada. Bl devanado 20 es excitado de
modo que el flujo producido por este devanado se opone .
al flujo en el circuito magnético producido por el devaw 3

nado 18 en el accionador 10 seleccionado. Cuando la

" fuerza magnética en el miembro 14 disminuye por debajo de-

;la fuerza producida por el miembro 16, el miembro 16 es

: impulsado para imprimir un cardcter por impacto de un ca-

t
3
)

i
[

récter de impresion (no mostrado) contra una superficie

de impresion adecuads respaldada por un miembro de rodillo
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" adecuado (no mostrado). Ia tensién para la boleus cu

a8 eliminada en este tiempo, el miembro accionador salta -

~ desde el miembro de rodillo y el flujo generado por el

devanado 18 vuelve a atrser al miembro movil 14 a la posi-
cion preperada para impresion otra vez, de modo que el
miembro accionador esté entonces en posicidén para comen— -
zar otro ciclo de impresidn.

Asi, puede verse que se crea un martillo o im-

presor que no requiere un ciclo mecdnico de reposicidn

que contribuye a un ciclo de impresién mds rdpido, Ade-

mas, el martillo impresor estd bajo control imperativo
todo el ciclo., El martille impresor estd bajo control
del devanado de retencidn 18 durante la parte preparada
para impresion del ciclo, mientras que el devanedo pro-
porciona el control para dejar en libertad el martillo
impresor hasta la posicidn de impresién. El movimiento
del martillo impresor durante este periodo del cieclo es
controlado por el miembro de muelle 16 que libera la ener-
gia potencial que fue acumulada en este muelle al ser '
atrafido el miembro movil 14 por el devanado 18, Cuando

el martillo salta desde la superficie de impresion, el

. devanado 18 atrae de nuevo al martillo a la posicion pre-

parade para impresidn.

Hay una masa minima en el sistema en movimiento
de modo que la baja inercia de las partes mdviles contri-.
buye también & un ciclo rdpido de impresidén., El miem~
bro movil 14 es la dnica parte del circuito maegnético
que esté en el sistema mévil. Bsta disposicidn propor-

ciona la ventaja de que el miembro 14 y todas las otras

partes del circuito magnético pueden diseflarse conside-
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rando unicemente sus caracteristicas magnéticas, dado con!
ello por resultado un circuito magnético muy eficaz, mien-

tras que, al mismo tiempo, se disefia el miembro acciona-

? dor 16 estrictamente en cuanto & sus propiedades mecéni- »

. cas, produciendo también con ello un sistema mecdnico de

alto rendimiento,

Haciendoiyeferencia a la realizacidn del accio-'
nador de martillo {mpresor mostrada en los dibujos, la és;
tructura de nicleo 12 comprende une trayesctoria sustan-
cialmente cerrade formada de un materiasl ferromegnético .
adecuado. La estructura de nucleo 12 puede estar for- '
meda por un miembro de perfil em U 22 y un miembro sus-

tancialmente recto 24 fijado para encerrar sustancialmei-

. te el extremo abierto del miembro 22. ILos miembros de

nicleo 22 y 24 estén montados para formar piezas polares :

' lateralmente desplazadas 26 y 28. El miembro magnético

- movil 14 puede situarse selectivamente para completar el -

circuito magnético.

Bl devanado 18 funciona para atraer el miembro '
megnético 14 hacia la pieza polar 26 cuando el miembro ‘
de bobina 18 es excitado con una tensidn adecuada. Estéf
previsto un miembro de bobina 20 para seleccionar el
tiempo en que el miembro accionador 16 se mueve a la po-
sicion operante anulando el flujo generado en la estruc- i
tura de micleo 12 por el miembro de bobina 18, para se-
parar el miembro 14 de la pieza polar 26,

En la realizacidn mostrada, el miembro acciona-

 dor 16 comprende un martillo impresor construido de un

material eldstico, tal como acero para resortes. El

martillo impresor esta fijado en su extremo inferior por ;
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. medio de unos tornillos 30 al miembro 22 de micleo. El

© extremo superior del miembro de resorte estd girado en

sustancielmente un dngulo recto, para formar una super-
ficie de percusidn 32 para el martillo. Entre los ex-
tremos del miembro de resorte 16 estd previsto un fulero
ajustable 34, El miembro movil 14 estd fijado al extre-
mo superior del miembro 16 de resorte frente a la super-
ficie de percusidén 32,

El miembro megnético movil 14 estéd disefiado pa-
ra proporcionar el drea necesara enfrentads a la pieza
polar 26 y el érea lateralmente enfrentada a la pieze po-
lar 28 es incrementade considerablemente por encime del
érea de la cara polar de modo que la fuerza lateral es
menor que la fuerza de atraccion entre la pieza polar 26
y el miembro movil 14. Ademés,la reluctancia magnéti-
ca entre el miembro 14 y la pieza polar 28 es menor que
la reluctancie entre el miembro 14 y la pieza polar 26,
La mayor area y la menos reluctancia son eficaces para
reducir el desgagte entre el miembro 14 y la pieza polar
28,

Para reducir al minimo la inercia de las partes’

_en movimiento, el miembro mévil 14 estd hecho de forma de

cufia, ya que esta configuracion proporciona suficiente ne~
terial megnético para producir un circuito magnético efi-
caz, Esta disposicidn tiene la ventaja adicional de que;
el martillo impresor es sutoamortiguador. Esto es debi—f
do al hecho de gque cuando el miembro 14 estd siendo atrai-
do, se enlazan en primer lugar muy pocas lineas de flujo

a través del miembro mévil 14, A medida que el marti-

1lo es repuesto progresivamente, se enlazen més lineas de
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flujo a través de la zona lateral del miembro 14 y la

5 pieza polar 28, produciendo una fuerza lateral y dando

i por resultado el'frotamiento del miembro movil 14 contra
. la pieza polar 28, lo que disipa la energia por conver—
: sidn de la energia en calor debido a la aplicacidn de

; friccion del miembro mévil 14 y la pieza polar 28.

; Como la fuerza motriz para el movimiento del

% martillo impresor & la posicion operante es proporciona-
§ da por la extension del resorte, es necesario obtener un
E alto rendimiento en la conversidén de la energia potenciel
facumulada en el resorte debido a la atraccion del miem- .
%bro magnético 14 en energia cindtica al moverse el marti-'
gllo impresor a la posicidn operante. El rendimiento de
%la conversidn de enerzia depende de que el resorte esté
iesencialmente & un alto valor de esfuerzo constinte y,
Etambien, de que el resorte tenga una densidad de energia
éuniforme en toh su longitud, Ademds, debera mantenerse .
zal minimo cualquier masa en el sistema diferente del pro-
ipio miembro de resorte. El caso ideal para una eficaz
gtransfereneia de energia, es que el miembro de resorte ten
iga un radio de curvatura y una anchura constente. Ia

i provisién del fuléro ajustable 34 y un dngulo pequefio en

i

%la superficie de la pieze polar 26 proporcionan una es-
H

%treoha aproximacidn al radio de curvatura en el resorte,
icuando el miembro mévil 14 es atraido hacia la pieza po-
élar 26, Pueden hacerse pequefios ajusten en la posicidn
fdel fulero 34 mediante el tornillo 36 para proporcionar
Ela alteracion del tiempo de vuelo del martillo,

: Para seleccionar una operacion del martillo im-

%presor, se excita el miembro de bobina 20 para reducir

'
.

-8 -
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- el flujo neto en el circuito megnético a esencialmenve

cero durante el tiempo de vuelo hacie adelante del mar- :
tillo. Asi, como se ve en la figura 4, el martillo im-
presor proporeciona un ciclo de funcionamiento bajo cone
trol de una sedal eléctrica de un répido movimiento a la
posicidn operante y una inversidn y reposieion répidas
del martillo & su posicion original.

El accionador puede ser controlado por cuales-
quiera medios adecuados de excitacion electronica. Unos
medios de excitacion adecuados proporcionan inicialmente
una corriente de gran intensidad durante un corto inter- :
valo, que desciende & un nivel mds bajo de corriente du- |
rante otro periodo de tiempo y luego desciende esencial- :
mente a cero, obteniéndose asi esencialmente una onda
cuadrade de flujo.

En une realizacion especifica del acecionador
de martillo que comprende la invencidn, el accionador es ;
capaz de funcionar con energia suficiente para imprimir
al menos cinco copias a una &elocidad de 650 ciclos/seg.
Haclendo referencia a la figura 4, el ciclo de impresién ;
comprende una carrers hacia adelante f (desde la excita- ;

cion a la impresidn) de aproximedamente 700 mierosegundos’

{

"y una carrera de retroceso r (desde impresioné preparado j

para impresidn) de sproximademente 850 microsegundos, lo

que da una velocidad de 650 ciclos/segundo. i

Unos medios de excitacidén adecuados se muestranz
esquemdticamente en la figura 5. Bn este circuito, el
devanado 20 esta derivado paera formar unas partes 20t y 20b
de bobina. Una fuente de tensidn adecuada estd acoplada

a través de la bobina 20, un condensador 38 y unos medios
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de interrupcidn 40, Ademés, una resistencia 42 estd ;;;:?
plade & través de la parte de devanado 20b y el condensa—f
dor 38, )

En este circulto cuando se cierran los medios
de interrupcidn 40, el condensador 38 comienza a cargaréﬁj

se y una corriente de gren intensidad circula a través,def

ambas partes de devanado 20b y 20t. Como el condensador 38

acumula cade vez mds carga, la corriente comienza a hacer-

?se de menos intensidad. Al mismo tiempo, pasa algo de cgf

i

irriente a través de la resistencia 42 y del devanado 20%.

{Bstas dos corrientes se suman para producir la corriente
i

‘inicisl de gran intensided.

% Cuando el condensador 38 llega a cargarse totalg,
%mente, el Ynico paso de corriente es a través de la resis-
%tencia 42 y el devanado 20t y se produce una corriente |
%constante de menor intensidad. Cuando se abren los me-
édios de interrupcidn 40, la carga en el condensador 38 :
éhace que pase corriente en el circuito que incluye el de-;
vanado 20b y la resistencia 42, proporcionando con ello

¢

un campo magnético ademds del campo de carga en el deva-
;nado 18 que ayuda a reponer el accionador 16 & su posicién
de preparado.

Aunque la invencidn se ha mostrado ¥y desecrito
‘particularmente con referencie a una realizacion preferi-;

H . I3 . !
da de 1la misme, los expertos en la técnica entenderan que -

pueden hacerse en ella diversos cambios en la forma y de-
talle sin apartarse del espiritu y alcance de la invencion,
i Esta solicitud que corresponde a la presentada

i

en los Dstados Uﬁidos de América, el 30 de Diciembre de

{1.966, bejo el numero 606.308, se acoge a los beneficios

I
*

- 10 -
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f del Articulo 51 del vigente
' dustrial,

NOoOT A

T e e e o B S L S|

Los puntos de invencidn propia y nueva que se N
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa- |
tente de Invencion en Espafia por VEINTE aflos, son los
giguientes:

1.~ Un dispositivo accionador de mertillo im-
presor que comprende: una estructura de nucleo magnético .
que forme une trayectoria sustancialmente cerrada perfila;
da pare formar dos piezas polares desplazadas; un miem-
bro megnético mévil; un miembro eléstico de martillo im-
presor fijado con relacién e diche estructura de nucleo
magnético en un punto de la misme y que tiene une super—
ficie de pereusicn en otro punto de la misma; medios para.
fijer dicho miembro megnético mévil & dicho martillo im- :
presor enfrente de dicha superficie de percusién del mis-.
mo; un devanado en dicha estructura de micleo magnético;
medios para generar un clujo megnético en dicha estruc-
ture de micleo magnético para atreer dicho miembro magné-
tico movil hacia dichas piezas polares y retener dicho

miembro accionador en posieidn preparada; y medios pera

- 11 -
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miembro magnético mévil de dichas piezas polares de modo.

que dicho miembro de martillo impresor produzca un ciclo’

de impresidn,

2.~ Un dispositive accionador de martillo imprésor

egin la reivindicacién 1, en el que dicho miembro magnéti-

co movil comprende un miembro cunéiforme.

3.~ Tn q;spositivo accionador de martillo im-
presor segin la reivindicacion 1, que comprende ademds
medios payd gjustar la curvatura de dicho miembro accio-
nador en dicha posicion preparada. '

4,~ Un dispositivo accionador de martillo im~ |
presor que comprende: una estructura de nicleo magnétiéqf
que forme una trayectoria sustancialmente cerrada perfi-;
lada para formar dos piezas polares lateralmente despla-.
zadas; un miembro magnético mévil que tiene una seceidn
transversal cuneiforme; un miembro eldstico de martillo
impresor fijado en un extremo con relacidn a dicha es-
tructura de micleo magnético y que tiene una parie de
martillo formada en su otro exbremo; medios para montar f
dicho miembro magnético mévil en dicha parte de martillo.
de dicho miembro de martillo imprésor de modo que la parQ
te més delgade de dicha seccidn transversel cuneiforme sé
extiende haola diche parte de martillo; un primer y un i
segundo devanados en dicha estructura de micleo magnéti-
co; medios para excitar dicho primer devanado para atraer
dicho miembro megnético movil hacia dichas piezas polares
¥ retener dicho miembro de martillo impresor en posicién:
preparada; medios fijamente montados junto a dicho miembro

de martillo impresor para aplicarse a dicho miembro de
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%martillo impresor entre sus extremos para ajustarplébur-
‘vatura de dicho miembro de martillo impresor en la posi- /
‘eidn preparada; y medios para excitar selectivamente dicho
ksegundo devanado para soltar dicho miembro magnético movil,
de modo que dicho miembro de martillo impresor produzca un
ciclo de impresion.

5.~ Un dispositivo accionador de martillo im-
presor.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en los dibujos que se acompaiian y
para los fines que se han especificado,

Egste Memoria congta de trece hojas escritas a

mdquina por una sola cara,
. 13 e 8
Mad’.['ld, l N K8

. A, " @&m
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