748 0%

MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente a la solicitud de una

PATENTE DE INVENCION

Solicitante: OLEOMAT ‘
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El invento se refiere a una mejora en los
sistemas de mando hidradlico.

En los sistemas de mando hidradlico que in-
cluyen un unico motor térmico ajustado para suminis-
trar una potencia dada a régimen constante , la cual
sirve para arrastrar dos bombas hidradlicas que ali-
mentan cada una con caudal constante un circuito hi-
dradlico asociado que permite controlar por medio de
un distribuidor uno o wvarios reﬁeptores, es intere~
sante poder utilizar sobre cada uno de dichos circui
tos 0 sobre los dos simultdneamente la presién hidraud
lica méxima disponible, de manera que la potencia
hidradlica global instalada séa ajustada en todos

los casos de funcionamiento al valor de la potencia

térmica suministrada por el motor sin que éste Wlti-
mo se bloquee. El problema se plantea en particu-
lar en ciertos ingenios de frabajos publicos como
las palas hiradlicas.

Bl invento tiene por -objeto un perfecciona-—~
miento ea los sistemas de mando hidrdulico del mode—
lo indicado mds arriba, que permite obtener una re-—
gulacién de este tipo.

Segin el invento estas mejoras consisten en’
montar rio arriba respecto a ios distribuidores aso~
ciados a los receptores que estdan controlados por
estos circuitos, sobre cada uno de estos circuitos,
un limitador-regulador de presién automdtico que inclu
ye una vdlvula de descarga cuya contrastacién varia
en funcidén de la presidn hidrdulica que reina en el

otro ecircuito.
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La descripcidén que sigue frente al dibujo
adjunto que se d4 a titulo no limitativo hard en-
tender bien como el invento puede realizarse, for-
mando naturalmente, las particularidades que se des-
prenden tanto del dibujo como del texto parte de
dicho invento.

La figura Unica es un esquema que Trepresen

ta un sistema de mando nidralico del tipo descri~

to mds arriba, provisto de dos limtadores-regula~
dores segin el invento,

En esta figura se puede ver un motor tér-
mico 1 gue arrastra dos bombas hidradlicas 2 y 3.
Las bombas 2 y 3 alimentan respectivamente, a cau~
dal constante, los circuitos hidradlicos designa-
dos por las referencias generales 4 y 5. FEl circui
to hidradlico 4 permite controlar a volunted por
medio de un distribuidor 6 uno o varios receptores
tales como 1os gatos 7 y 8 y el motor hidradlico 9.
El circuito hidradlico 5 permite controlar a volun-—
tad por medio de un distribuidor 10 uno o varios
receptores, tales como el gato 11 y los motores
hidradlicos 12 y 13. EIntre los dos circuitos 4 y
5, rio afriba respecto a los distribuidores aso-
ciados a los 6rgapos coﬂtrolados por estos circui~

tos, estdn dispuestos dos limitadores~reguladores de
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presidén idénticos, designados respectivamente por las
referencias generales 14 y 15. E1 limitador-regulador
14 sirve de vdlvula de descarga para el circuito 4 y
estd pilotado por el fluido hidradlico del circuito

5 ¥ a la inversa para el limitador-regulador 15.Estos
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limitadores~reguladores incluyen cada uno en el modo

de realizacidén particular que se representa, un cuer= -

po formado por dos elementos 16 y 17, los cuales es-
tdn por ejemplo atornillados el uno en él otro, in-
cluyendo el elemento 17 dos partes 17a y 1T7b de sec-
¢idn diferente unidas por uné seccidn enular 17c.
Dentro de dicho cuerpo estd dispuesta una vélvula de
cono 18 con accidn directa, gue obtura mds o menos
un orificio 19 que forma asiento para él cono de la
vdlvula situado en el elemenfo 17 v que estd en co=-
municacidén con el circuito hidradlico asocisdo al
1imitador-regulador (el circuito 4 para el limita--
dor-regulador 14 y el circuito 5 para el limitador-
regulador 15). Ia vdlvula 18 presenta un didmetro
inferior al didmetro interior del trozo 17a y estd
dispuesta coaxialmente al cuérpo 16-17, de maners .
que deje subsistir un espacio anular entre é1 y la
parte 17a. Ia vdlvula 18 puede deslizarse por den-
tro de un orificio 20 provisto en un émbolo 21 que
ge deslize en la parte 17b y estd aplicado sobre su
asiento 19 por un muelle 22 el cual estd alojado.en
un hueco 23 dispuesto en la vdlvula y que se apoya
en el fondo del orificio célibrado 20. - Se puede,
mediante la ereccidn del muelle 22, contrastar las

védlvulas 18 con.el valor méximo deseado., El espa-—
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cio anular estd dividido en dos cdmaras 24a y 24D

mediante un tabique 25 en forma de corona que sirve
a la vez_de,cojineté pare la vélvula 18, Tas cdma-
ras 248 y 24b comunicen respeétivamenfe con un con-

ducto de retorno de fluido hidredlio hasta el depd
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sito 26 y con un conducto unido bien el circuito 5,
(tuberia 27 en el caso del limitador-regulador 14),
bien al circuito 4 (tuberia 28 en el caso del limita-
dor-regulador 15). El émbolo 21 puede deslizarse den=-
tro de la parte 17b entre dos topes congtituidos res-
pectivamente por la porcidn anular 17c y por elAele—
mento 16. Se ha de notar que éste Ultimo tope es
regulable, pudiendo el elemento 16 atornillarse mds

o menos profundamente en la parte 17b. Este émbolo
21 estd sometido a la accién de un muelle 29 el cual
estd dispuesto en un segundo orificio calibrado 30
provisto en el émbolo y que se apoya contra el fon-
do del elemento 16. El muelle 29 aplica al émbolo

21 contra el tope 1l7c, en ausencia de cualquier pre-

sidn hidralica en la cdmara 24b.

20

25

30

El funcionamiento de este sisteme de mando
hidraflico es el siguiente:

1) VSobre un solo circuito utilizando uno o va-
rios receptores: '
Supongamoé por ejemplo gque el circuito 5 no

alimenta ningun receptor, el caudal de la 5omba 3
estaﬁdo dirigido hacia el depdsito 26 (presién de
servicio p; nula en el cirgﬁitd 5). Ia presiéﬁ de
pilotaje en el conducto 27 es nula también y el ém-
bolo 21 del limitador-regulador 14 se apoya contra
el tope 17c. ILa vdlvula 18 del indicador regula-—
dor 14 estd mantenida sobre su asiento en posicién
cerrada por el muelle 22 cuya fuerza de compresidn
corresponde al contraste mdximo elegido. Si se he-

ce funcionar entonces el circuito 4 por medio del



1 ' distribuidor 6 pars que controle por ejemplo el ga-
. to 7, es posible utilizar este Ultimo a la presidn

hidradlica mdxima que corresponde al contraste ele~

gida de tal forma que el producto de "compresién hi-
5 dradlica" x “caudal de fluido hidraﬁlicé" sea igual,
sin tener en cuenta las pérdidas, a la potencia del '
motor 1. Naturalmente se podria accionar el gato 8
0 el motor 9 en lugar del gato 7. Si se controlan
varios receptores simulténeamenfe, la potencia total
‘10 disponible se dividird sobre céda receptor en fun-~
cibén de las necesidades, A 1@ inversa en caso de
que fuere el circuito 4 el que no alimente niﬁgdn
receptor, se dispondria sobre el circuito 5 de la
potencia hidrdulica méximé que corresponde éi con-
15 traste elegido, siendo nﬁla‘lé_presidn de pilotaje
en el conducto 28. /
2) Sobre dds circuitos utilizando uno o varios
receptores enicada circuitos
Si se hacen funcionar-los circuitos 4 y 5 por
20 medio de los distribuidores 6 y 10 para controlar
por ejemplo los gates 7 y 11, las presiones de servi-
cio py ¥-py en los circuitos 4 y 5, se transmitirdn
respectivamente a las cdmaras 24b de los 1§mitadorgse
reguladores 14 y 15 por medio de los conductos 28 y
25 - .27 y servirdn para pilotar fespectivamente los émbo-~
los 21 'de estos limitadores-reguladores. En cada
limitador-regulador la presién de pilotajé desplaza
al émbolo 21 en direccién al tope 14 sobre une longi
tud proporcional al Qalor de dicha presién de pilotaje y
30 A1 sminuye I&‘comésidn"asi' el mielle 22. La vdlvule 18 del



limitador-regulador 14, asociado al circuito 4 se
encuentra entonces decontrastada proporcionalmente
a la presién p5 que reina en el circuito 5, mien-
tras que la vdlvula 18 del limitador-regulador 15
asoclade al circuito 5 se encuentra decontrastada'

proporcionalmente a la presidn P# gque reina en el
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circuito 4. Esta decontrastacién puede variar desde
cero al valor del contraste mdximo. Se obtiene asi
una regulacién automdtica que permite sujetar la
potencia hidradlica global instalada al valor de

la potencia suministrada por el motor 1, haciendo
las vdlvulas 18 de los 1imitaﬁores—reguladores 14

¥ 15 el oficio de vdlvula de descargs con contrasta-
cidn variable evitdndose asi cualquier bloqueo del ‘

motor 1.

Cae de su peso que los modos de realizacidn

descritos son tan solo unos ejemplos y que podrian

ger modificados en particular mediante sustitucidn
de equivalentes técnicos sin que se salga por ello
del cuadro del invento,

.Por ejemplo el limitador-regulador del in-
vento podria ser realizado de muchas mzneras distin

tas de la que estd expresamente descrita. En par-

. ticulsr la vdlvula de cono podria estar sustituida

por una vdlvula de bola, una vélvula pilotada, un
cajén equilibrado, ete, ... Asimismo elkacoionamiqg
to del émbolo 21 podria realizarse por cualquier
medio que permita transmitir uha sefial o un esfuer-
zo de control, se puedencitar por ejemplo medios me-

cdnicos, eléetricos o neumdticos.
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En resumen la Patente de Invencidén que se
solicita deberd recaer sobre laé giguientes:

REIVINDICACIONES

1. Mejorasén\los sistemas de mando hidradlico
que incluyen un'motor térmiéo iue suminis=-
tra una potencia dada en régimen constante, dos bom-—
bas hidravlicas arrastradas por este motor y que ali-
mentan cada una, con caudal 6onstante, un cirsuito
hidradlico asociado que pefmite controlar por medio

de un distribuidor uno o varios receptores, estando

. caracterizadas dichas mejoras porgque consisten en

gsituar rio arriba respecto a los distribuidores
asociados & los receptores controlados por estos cir
cultos, sobre cada uno de estos circuitos, un limi-

tador-regulador de presidén automdtico que consta

.de una vdlvula de descarga cuya contrastacién varia

_ en funcién de la presidn hidradlica que reina en el

otro circuito.

2, Mejorasenlos sistemas de mando hidradlico

segin la reivindicacidén 1, caracterizadas

porgue cadg limitador-regulador incluye una vélvu;a
que estd aplicada sobrg su asiento por unos medios
eldsticos que se apoyan sobre un éﬁbolo suceptible
de deslizarse entre dos topes pero que estd normal-
mente aplicado contra uno de estos topes por unos
medios eldsticos distintos de los anteriores de ma-
nera que los medios eldsticos asociados a la vidlvula
apliquen ésta sobre su asiento con una fuerza que
corresponde a la contrastacién mdxima de la vdlvu-

la, estando dicho émbolo sometido por lo demds a
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una presidn hidradlica de pilotaje que tiende a
hacerla deslizar hacia el otro tope y a descompri’
mir asi los medios eldsticos que aprietan la vdl-
vula sobre su asiento produciendo asi una décontras-
tacidn de la vdlvula proporcional al valor de la
presidén hidradlica de pilotaje.

3., Se reivindica por (ltimo como objeto so-
bre el que ha de recaer la Patente de Invencién que
se solicita: " MEJORAS EN I.OS SISTEMAS DE MANDO HI-
DRAULICO QUE INCLUYEN UN MOTOR TERMICO".

Todo conforme»quédé descrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva que consta de nueve

péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 27 diciembre 1.967

BERNARDO UNGRIA
- PePs '
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