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. quinas de escribir de Ia técnica: ya conocida se han venl
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Tundamentos de la: inveneldnm R

La. presente invencidm se refiere o un aparaio de
control de la impresidn de escritura, y mis en p,a;r’sj‘i..(:.u*ia:c‘
a un mecanismo perfeccionado de escritura y de activacidn
de barras da tipos parz unz méquinz de escribir acclonada)
por fuerza notriz. - -

Como fécilmente podri apreciarse, para que unapé:—
glng mecanografiada tenga. clerto grado de periecciézi‘e&—
té&tica, conveniente en Iog modernos negoclos, cada. uno
de Iog caracterss de tipc ha da tener la misma. clens:LcIa.d.
0 tono de color, independientementa del tamafio da l&)is{;:g_%
racteres. y de qus sea un cardcter de caja inferior 6‘&5
caja: superior. Ademés, es deseable poder camhigr lz den—
sidad de color de los caracteres en grupo, sin dejar pox
eso de memtener la uniformidad &e. dengidad aproximada. en
tre unos y obros carzclteres de tipo.

La mayoria de las modernas méquinas de escribir va
equipada. con mecanismos de sccionamiento de harras de i~
pos que hacen que las diversas barras de tipos golpeen
la pé.g;im. 0 documento mecenografigdo con diversss magni—
tudes de fuerzs, produciendo asi variaciones de densidad
del tonmo o color, de unz & otra posicibn de barra: de ti—
pos. Ademds, como la densidad de la impresidn variaréd en
proporcidn inversa con el tamsfio de los carscteres, la
fuerzm de. golpeo que hace quea un carécter grande, tal co
mo la letra: M, tenga una Iimprasién Iigers, hars, &l ser
aplicada. a un caridcter pequeflo, tal como el punto #.H,

que. éste quede impresc con excesiva intensidad. Las mé—

do dotando frecuentemente de mecanismos de ajuste que
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une diferencia de tamafio, adends de una varizcidn de la

permitan regular o fijar a cualguier nivel con;ceﬁieh'ha‘.
la. fusrzs da golpeo de czda. barra de tipos, de modo que
la. densidad de color del cardcter corrvespondiente a.eso g
rra. de tipos se adaplte & la densidad de color de algin.ca
récter dea referenciz. Como para cadas. harra de tipo indi-—
vidual existe uno de estos mecanismos de ajuste, y como
su ajuste 26lo afecta a la fuerza de choque o de gof[i?‘e'd
de una. determinedas barra de tipos, tales mecanlsmos ca
gjuste se denominardn aqul en la sucesivo mecanismos ‘aé
ajuste individuales. .

La. mayoria de las méquinszs de escribir van eqf.;ii)a.-
das con barras de tipos que llevan tanto un ca.lé.ctelia
caja superior coma un caridclter de caje inferior. Entre

los caracteres de caja. superior e inferior suele haber

fuerza de golpeo, con el resultado de ¢que log caracteres
de caja aupe.ridr e inferior de una misma barra. de tlpos
gacriben com. distintas densidades de colol.

Con frecuencia, en las mdguina de escribir de la
téenica ya c.onoc;i.da gue tienen caracteres tanto de caja
superior como dg caja inferior en la misma bharra de tipos
gse dlspona un segundo mecanismo de ajuste individual . En-
tonces, el primer mecanismo de ajuste individual se em—
plea. para regular la. fuerzs. ds golpeo de la barra de ti-
pos, ajusténdola a un nivel conveniente para.el cardctexr
de. caja:. superior; y el segundo mecanismo de ajuste Indi-
vidual se whbiliza: para ajustar la. fuerza de golpeo a: un
nivel distinto para el cardcter de caja. inferior, de modo)
que la. demsidad de color de ambos. caracteres, de caja. su.

perior e inferior, de esa. barra. de tipos se adapte. a. lac
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densidad. de color de algin caridcter tomado como. referen—
cia. Ahora.bien,. tales dispositivos son a.menudo. comple—
jos y exigen mecanismos: de enclavamiento para. tener-al

seguridad de que no se active o golpse un cardcter duran—

te. una. operacibn de cambio de caja (por ejemple, pasar

de un mecanismo de ajuste individual. al segundo cuand&(
se. cambie ds una: caja. de escritura. a. la. otra). o
Como fécilmente podré. apreciarse, por cuestionss

sw g

ds preferencia, el operador puede guerer aumentar o rpﬁgr
cir la. densidad de color de todos. los caracteres en:grd--
po, o modificar la.penetracidén de: los. diversos. oaracueres
de tipo en la. superficie del trabaja (por ejemplo, cuundo
se. trate de trabajos en hojas matrices de multicopista).
En la- técnica. ya. conocida viene resultando. comin
habilitar medios para. aumentbar é reducir la. fuerza. de
golpeo de todas las barras de. tipos en grupo, en Proper—
ciones sensiblemente iguales, a.fin de. sublr o bajar el
mivel general de la. densidad de color segin los. desgsos.
del operador.. Este tipo de ajuste se denominaré: aqul en
1o sucesivo "control de densidad de grupo™. En uno de los
tipos de.disﬁositivo de la técnioa.ya.con&cida, el contrd
de. densidad de grupo afectaba. a. las: fuerzas de golpeo de
los caracteres. tanto de caja superior como de caja. infe—
rior en proporciones sensiblemente iguales.. Por consi-
gulente, la.densidad de color de los caracterss de caja
inferior, mis pequefios, no se modificaba.en el mismo gra
da: gque la de los caracteres ds caja. superior grandes, ya.
gque un cambio en la. fuerza. de golpeo da.origen a una. ma
yor variacién de densidad para. los. caracterss mis peque—

flos que para los mis grandes. Por tanto, la. densidad de




. color de los caracheres. de caja. superior e inferioxr no

era. uniforme em toda la: gema. de densidades: de grupo con-—
venlentes., oL
En otro dispositivo de laktécniea.ya.conocida;%e.ﬁﬁ;_
5 lizan dos mecanismos: de ajuste individuales. por cada ba-
rra. de tipos, com. una. disposicidén tal que el controi 59
la impresidén de grupo afecta. al mecanismo de,ajustefinﬁi~-
vidual de caja. superior de distinto mode. gus al mecaﬁismo
de ajuste individual de caja. inferior.. Ahora. bien, adends.

10 de necesgitar unos enclavamientos complejos, este disposi-

tivo no se presia: a. la £lexibilidad de manufactura,féﬁila
que s desea. usar barras. de tipos gque tengan muchosjégii—<
los de fundicién de tipos. Esbo es, como las necesidadss
de fuersza. de: golpeo de los. caracteres des caja. supsrior

15 respecto a:.las necesidades de fuerza. de golpeo de los cg.
racteres: de caja inferior en toda. una. gama. de dendidades.
varifa. con ei egtilo de tipos utilizado en la barra. de ti-
pos, las miquinas de escribir de la técenica ya. conoclda.
deben fabricarse de modo individudl, yendo cada: maguina.
20 de. escribir criticamente ajustada de acuerdo con el estild
de tilpos utilizado.

Para. poder superar los indicados problemas de la.
técnica. ya. conocida, y habilitar una. méquina que pueda. fa.
bricarse fécilmente sin necesitar piezas especiales ni
25 ajustes: complicados para. compensar log diversos estllog dg
tipos, la.miquina. de escribir de la. presente invenciln es-
t4 provisia de una. primera pluralidad de miembros indi~
vidualments. ajustables para. regular la. fuerza de. golpeo
de: Ioa caracteres de caja.infsrior de cada. barra. de tipos.

30 unos. respecto a.otres, y una. segunde. pluralidad. de miem~
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brog individudlmente ajustables para. regular las. fuerzas.
de golpeo de los caracteres de caja. superior de la. barra
de tipos. unos respecto a. o0tros.. -
Se prevén medios de control de grupo para. hacer. va
riar uniformemente todos los elementos ajustables de caja
superior en grupo, y otros medios de control de grupQ'QQE
cionales para. hacer variar uniformemente todos los,éié;

PEPERY

mentos ajustables de caja. inferlor en grupo,. con.arrég;o
a. la. densidad ds escritura. deseada.y de acusrdo con>éi;
medio sobre el que sSe ¢sté escribiendo. Se prevén aé;mis-
mo medios de adaptacidn o ajuste de la‘gama.para;modificaz
las variacionss uniformes efectuadas por los.medios;ds
control de grupo.,Ademésg'se disponen medios limitadores
de gama, para. limitar la.variac%én de la: gama. efeciuada.
por el operador ds Ia,méquina-para{ciertos;estilos de ti-
pos.. Hay otra. caracteristica. que consiste. en el empleo
en combinacidén de las caracteristicas arriba. indicadas.
con una. caracteristica. secundaria de aminoracibn o limi-
tacibén del golpe, que limita: a. un velor méximo fijo la.
fuerza. transmitida a. unos caracterss preseleccionados. que
tienen pequefias 4dreas de superficie. Otra.caracteristica.
mds consiste en la utilizacidn de una superficie continua
de tope, capaz. de responder tanto a um primer miembro. ine
dividualmente ajustable como a. un segundo miembro indivi-
dualmente ajustable, eliminidndose asi la. nscesidad de
complicados enclavamientos.

Tas indicadas y otras caracteristicas y venbajas. de
la. invencidn se irdn desprendiendo de la siguiente des—
ceripcidn pormenorizada. de la. forma. preferida. de realiza-—

cibn del invento ilustrada. en los dibujos adjuntios, en
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los cualest:

— la. figura. 1 es una vista sn alzado lateral, par-—
clialmente en é‘eccién', de una barre.de tipos y de sufkinﬂe"éa-
nismo de acclonamiento asociado; S

— lg: figura 2 es una. vista. en perspectiva, parcial-
mente en ci'e*s;piezq ordenzado, de las barras de gol‘peoaplri—
marias y secundarias, y de sus mecanimos asociados;

— la figura. 3 es una. grafica de. la. densidad de es-
critura. en funcién del ajuste de impresidn de. grupo‘_ﬂdie};
una. barrs. de tipos en une. méquina. de escribir que né;f}_?f‘);
gee la. caracteristica. de densidad de grupo con adap’ﬁgéj;én
a la: gema,. de la. presente invencién; SR

-~ la. figura: 4 es una grafica. ds la. densidad de es~
critura. en funcién del ajuste de impresibn ds grupo de
una. barra: de tipos enm una: mdquina. de escribir que tiene
incoxrporada la:.;carac'l:eris.'hica. da control de la. gama. de.
impresién del presente invento;

~ la: figura 5 es una. vista en slzado lateral, par—
cialmente en seccidn, del mecanismo de adaplacidn de game.
y de la barra de. golpeo primaria.en su posicidén de caja:
inferior (hzinﬁscula.) r

- la figura. 6 es una. vista en alzado lateral, par-—
clalmente on seccibn, del mecanismo de adapitaclén de gama
y de la. barra: de golpeo primaria.en su pogicldn de caja.
superior (mayiscula]y

- la figuras 7 es una vista. en alzado lateral, par=—
cialmente en geceidn, del mecanismo de adaptacidn de gama.
y de la. barra: de. golpeo primaria. despuds de una. trasla~
cién verticsl de la: placs: de control del giro a. partir

de la: posiclén indicade: en la: fig. 5%
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— la. figura. 8 es una. vista: en alzado lateral, par-
cialmente en seccidn, del mecanismo de adaptacidm de ga—
ma: y de la. barra: de golpeo primeria despuds de una traslg
cién vertical de la: plmca: de. contrxol del gire, partisndo
de I posiciém Indicada. en la fige 6§ '

— la figura. 9 es una vista en alzado la;ﬁaral,mn_pta;;'—-
cislmente en seccidn, del mecanismo de adaptacilm de: gama.
v de le harrs: de: golpeo primaria después de uns traslae
cibn vertical y horizontsl & pertir de la posiciin :Lnalc_a:,

i

dz. en la fig. OF |

~ Ia figurs I0 es uns vista en alzade lateral, pel-—
cialmente en secciénm, del mecanismo de adaptacitn de ga.ma
v da la barrs de golpeo primeriz después de una trasla—
cién vertical y horizontal & partir de Ia posicidnm Indim
ceda: en Ja- fig 65 1 '

~ laz figura 11 es unm grafica da la densidad de |
escriturs en funcidn del ajuste de impresidn de grupo de :
wne: harra de tipos en umz méguine de escribir que tlene
incorporada Ism caracteristica de adaptacién de gams del
presente invento.

Con referenciz ahora = los dibujos, y mis en par—
ticular & Ia fig. 1, se ilustran en ésta, vistos en al-
zado lzteral, uns barra de tipos y sw mecanismo de accilo-
namiento asociado. Parz efectuar la escritura, la barre.
de tipos 1L representada €n su. posicién de reposa descan-—!
sando en. el apoyc 12 = ella destinado, se hace girar en
torno al alambre o eje de gizo 13 en el sentido que Indi-
ca 1z flecha: I5. EL caricter 17 de caja superior o biem
el cardcter 19 de caja infarior, situados ambos en la cas

beza impresora: 2L de l= barrs: de tipos I1 giratorie, cho-
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va 27. EL muelle 30 de la palanca. da leva hace que ésta

e con ung clmte entintade (que no se represental) ap-'_!’.i——
céndola contra: un documsnto Y (no. representade) montadc en:
el rodillo (tampoce reprasentado) &e 1a méquine da ESC‘.I‘_J:
bir, ¥ haciendo @al gque se produzcs una impresibén el ‘6L

pepel o docwmento. EL brazo inferior 23 de la harre: de ti
pos 11 estd conectade por medic de una biela @ pleziz. de

enlace 25 & la palanca de leva 27, wontada. a rotaci;’m,en,
forno & unt varilla 29 que sirve de punto de apoyoa ae &L
ro a le palanca de leva. Para aplicar un tirén al brezo

infe‘rioi'- 23 de la: barra de tipos 11 y de ese modo hacs::
que &ata gire en torno al eje de giro 13 para af’ac‘bﬁ.a’;:c;

une carrerz da escritura, se haca girar la palanca da’ la

vuelva o su posicién inicial, &l terminar la carrera der
escritunrs.

Ia: palanta de leva. 27 s= hace girar por medio da la
leva. de. escriture 31 montads a rotacidén en forno & um re
mache de Ieva 33. ILa leva de escritura 31 tlene en uno
de sug extbremos u:aa pluralidad de dientes a modo de sig—
rra: 35, y en su extremo opuesio tlene una. parts de gx—
tremidad 37. La Ieva de escritura 31 se hace girsr cuan—
do lom §fien‘tas'; Jo. sierra 35 son aplicados contra el rodi-
1Io motor 39 contimuementa glratorio y controlado por
interruptor. El rodillo motor 39 lleva una cubierta. elés-
tica que permite a los dientes 35 morder en 41. Un muellg
de Iava 41 repona a &sta en sw posicién infcial al termi
nar el movimiento producidc por el rodilloe

Para poner la leve. de escritura 3L en relacién da
scatonamiento mecdnico con el rodille motor 39, el opera:

dor oprime une tecla: 43 situada. em Iz palancm de tecla
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‘canismo asociado, se sobrentiendes que Ila misma esbructura

45, haciendo de ese modo que la palancea de tecla. gire en
torno & la varilla de apoyo lf[.. Una: protuberancis 49 ds
1z palancs: da tecla: 45 toma contacto conm la pro,mbe?.ézp:qia.
supericr: 5L de la palancs 53_ d= disparo ds leva. La pg.}ag_l
ca. 53 de dispero de leva esté montada a rotacién en Ia
palanca de leava 2'% » ¥ baja girando conirz la lava 31:-,:‘_
haciendo que la leva se gplique gl rodillo motoxr 39 y
efectie la. consiguienta rotacibén de la barra de tipos 1L
parz. efectuar una carrerz de escritura. La palanca de “cli_s:_.:
paro de leva. s repuesta, © rea'taﬁﬂ.acida;' en su posic'ién; !
da reposo, por un muelle 54 de Ila palanca de dis.pa:co-.f'
Si bien 1=z descripciém precedente y las que S.L_Q_uall

ge refiaerem en genersl a s6lo unz harrz de tipos y su mne-

tiene aplicacibén a todas las barras dz tipos de una méouwl

nz. de eseribicr
Como apreciardn las personas versadss en la materia,
la densidad de la impreslén que cada harra de tipos hace !
en el documenta es funcibun banto de la fuerza da golpeo
o de choque de Ia barra de tipos como del 4rsa. ds la su—

parficia de Ioa caracteres gituados an la barra. de tipos.

Como el 4rea de cada. caricter esté fijada para un estilo
de. tipos damdo, las fuerzas de golpeo de cada barra de ti
pog deben ajustarse unas respecto & ofras parz obhtener la
uniformidad de la densidad de escriiurz,; debiendo hacerse
variar las fuerzas ds golpeo de todas las barras de tipos
en grupo, para modificar la densidad de escritura.

La fuerza de chogue o golpeo de 1la. barra de tipos
dependersd en parte del intervalo de tiempo durante el cual

los dientes 35 de la leva de escritura 31 esténconectados

al rodillo motor 39 con transmisibn de fuerza. motriz, de

- 10 =
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24

la. geometria del sigtema. da articulacidn de la ra da
tipos que varia. de una pogiclén de carictar a otra en
torne & ls ™jaula® ¢ coleccidn de tipos, y de Ia g,ébxp;qe‘.»
tefa del sisbemz de articulacibén de la barra de tipos.gue
variz con arreglo a. la caja o altura del cardcter a maca
nografiar. Para compenszr las va:fiaéiones de densid‘ax_i de
la: egeritura producidaa por la diversidad de tﬁmaﬁuéi‘
de log caracteres y por las variacionas originales en .T_a
fuarzs de golpeo por la geometria de la jaula de ‘ui_p_bg
se hace variar el intervalo de tiempo durante el cua.l l&

leva Ge escritura 31 esté conectads. al rodillo motor;- con

»”

transmisidn de fuerza motriz.

Por consiguiente, hay una barra primaria de golpeo
55 en Wit: provista de una plurslidad de tornillos de
golpeo~5’.l-; de caja superior individualmente ajustables,.
y de una plural;idad’. semejairta de tornillos de golpeo §9
de caja inferior, individualmente ajustables tamblén. Ca—
Gz tornillo de golpeo de caja superior esti agrupado con
un. tornillo de golpeo de caja inferior, y cada uno de gs-
tog grupos de tornmillos de golpeo lleva asociado un Wde—
do'* o impulsor de golpeo 61 gque descansa sea. en sl torni-
1lo Ge golpeo de caja superlor, sea en el tormillo de gol
peo de caja inferior. EL ajuste del tornillo de golpeo ha
ce variar la posicibn relativa de cada. "dedo' de golpea
61 respecto a la parie extrema 37 de su. lava de escritu—
ra. 31 asoclada, Cuando la leva de escritura. 31 gira en
torno al eje o memache de leva 33, la parte extrema 3,7,’
de la leva de escritura toma contacto con su "dedo™ da gol
peo 61l asociado, impidiendo asl que la leva siga girando.
L= digtancia entre los “dedos®™ de golpeo 61 y la. parta

»

-_11 -
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pecto a. la horizontal es funcidén de la.altura. de sus. tor—
f

extrema: 37 ds la. leva: de escritura, pues, determinavla;
duracibn de la. conexidn motriz: enbre la: leva de escritu-~
ra y el rodillo motor 39.. A:esta. distancia se hars. refe-
rencia. en lo sucesivo con la. denominacibn. de distanciacde
gseparacidn de: la: leva. de escritura.

Log dedos. de golpeo 6L van montados aurotaciégzeq
una. varilla. 63, y cada.uno de ellos esté.solicitado-ppﬁu»
tra. uno uw otro de: loz tornillos de golpeo, 57 de cajalsu-
perior o 59 de caja.inferior, segin se;veré.més.adalgnte,_
por un muslle de columna. 64 asociado a. cada dedo. Asi},eng
tanto que los dedos ds. golpeo no van montados de mandrg.

que. puedan Tijarse a. la.barrd primaria.de golpeo 55, el

dasplazamiento angular que toma cada. dedo de golpeo res-—

nillos. de. golpeo asociados, montados en la. barra.primaria.
de golpeo de manera. que pueden fijarse. Los dedos de gol-
peo funcionan impidienda que Ia. parte extrema. 37 de la.
leva de escritura. 31 calgn. entre el tormillo de golpeo.
57 de caja. superior y el tornillo de golpeo 59 de caja in]
ferior durante une. operacién de cambio de caja,. como se
verd por el andlisis que sigue. Los muelles de columnaaegl
t4n doblados. por debajo del soporte.65 en U y sujetos en ;
posicién&por'medio,ds unos. tornillos. 66. que atraviesan
tanto los muelles como el soporte en U.

Ie barra. primaria de golpeo 55 estd. montada a. rota
cibn en: torno a una. espiga. 67. AL mecanografiar los carag
teres de caja. inferior, la.posiéién,de la. barra. de golpeo:
primaria. es. Ia. indicada en la.fig. 1. Es de notar que el 3

tornillo de golpeo 59 de caja inferior esté. sosteniendo

o sirviendo de apoyo al dedo de golpec Gl. Cuando se quie

-12 -
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ran escribir caracteres. de caja superior (mayisculas),

sa. tira. de. 1a. biela. 68 hacla. la:. izquierda. por medio:‘c;le_l.
mecanismo de control 69 del camblo ds caja, cono se:.:c'}:éé‘-
cribe: en la solicitud. de patente afin ne _(exliéa:{é_r_;
te IBM IE9-66-027), titulada. Miecanismo de control dei:as-
criturat, presentada al mismo tiempo que ésta. Cuando. %:e.»
mueve. 1a. biela. 68 hacia. la. izquierda, tiene un efecto! de:
traccibn, por medio del pasador 70, sobre el soporde T
qua va colocado de manera. que se puede fijar en la. barra.
de. golpeo primaria. 55, haciendo girar de ese modo la ba-
rra. de golpeo en torno a la. espiga 67. Una: vez. que Jfa.glbfi._e_
la. 68 se. haya movido a.su posicidn extrema igquierda;- Los
dedos. de golpeo 61 descansarin en los fornillos de golpso
57 de-caja. superioXl:.

Asi, la. distancia. de separacion de leva.y, por ban-
to, la. fuerza: de golpeo de cada.barra. de tipos, puede ajus
tarse en cada. una de las barras. respecto a.las otras, en
ambos modog de caja. superior e inferior; mediante ajuste
de. log tornillos: de golpeo ajustables 57 y 59 de caja. su-
perior-y da caja: inferdor; respectlvamente. Como aprecila—
rén las personas versadas en la malberia, estos ajustes.
individuales. se hacen de acuerdo con las necesldades. de.
fuerza. de. las. barras de tipos correspondlentes, unas rese
pecto a. las otras. s decir, las barras de tipo cuyos ca-
racteres. tienen dreas. relativamente grandes, en contraste
con log de 4reas relativamente pequeflas, necesitan una. ma.
yor fuerza. de impacto para. consegulr la misma. denaidad. de
impresién de. caracteras. Por tanto, los tormillos de gol-
peo ascociados: a. las barras de tipos portadoras. de caracte

reg relativamente grandes se ajusbtan de modo que la dis-
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tancizx de separacibén de Iz leva de escritura enmtre sus dei

dos. de golpeo 61 asociados y lag partes de extremidad I7

correspondientes de lag levas dea escritura. 31 es re]i;a'.’:i:—-
vamnens & grande en compa:_:acic’m con Ia;d.a las barras de. "Ji-—;
pos portadoras de caracteres mig pequeilos.

Ademés, Ias barras de tipos situadas en el cerfig'ro‘
de la jaula &s tipos son impulsadas hacia. el rodillo &
mzyor velaocidad que las barras de tipos situadas en el
borde de la jaula de tipes, debido & La colocacibn gééﬁé—
trica de las barras de tipos dentro de la janla. &si ;j la.
distanciz da separacidn de Ieva ssociadz a las barraad.a
tipas del centro de lz jaula se hace més pequeia que'ria
distancia. de separacidn de Ieva. asociada a las barras de
tipos que estdn en Ios bordesg o extremcs de la jaula de
tipos.. |

Asimigmo, todas lasg barras de tipos son Impulsadas
hacia &l rodillo a mayor velocidad cuando se estén escri-
biendo. caracteres de caja. superior (mayisculas) ciue cuan-—
do sa& esbén escribiendo caracteres &a caja infarior. Esto
es asi porque el alambre o eje de giroe 13 es desplazado
haciz Ia iz@aierda por- ¢l mecanisma de control 69 del cam
hic de caja, por medio de un gistema articulado (no repre
sentado en los dibujos)], al cambiar a mayisculas, modifi~-
chAndose gsl Ia relacidn angular existente entre la barra

de tipos 11, su eje de giro 13, la blela 25, la palanca

de leva. 27 y la leva de escriturs 31. Easta variacidén en

la relacidn angular hace que los dlenmtes 35 da la leva

!
1

de escritura 31 "musrdan™ m&s profundamente en el rscubri :
miento eldatico del rodille motor 39, &l aplicarse a és—

te, que cuardo se estdn escribiendo caracteres de caja in
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lag de Ya densidad de escritura. Kstos controles indivi-

ferior (hindsculas). Ia energla acumulada en el racubri-—
miento elistico es transmitida a la barra de tipes duran-
te la carrera de escriturs, lo que da lugar & mayoréh;ﬁav;a—
locidades para la escritura de. nayisculas. Por c:onsigui.ag
te, 1o.é'lzornillo.s de golpeo 59 de caja inferior se a,juiéz;tan
de modo que den ﬁna; distancia de separacién de leva Zd_?‘g_a_
critura mgyor que la obtenida por los corres.pondiem;a_s,:
tornillos: de golpeo 57 de caja superior, Tenlendo GI};;’}P‘G':Y_l
ta todos lag factores indicados, los tornillos de golpeo
59 de c.é;ja, superior pusden ajustarse de modo gue pa.;r:a h';m
punto de gjuste de densidad de grupo dado sa logra wr—-
tualmente Ia uniformidad de la escritura. o

Hasta aqui se han descrito los controles individua-

duales da la densidad de escritura cooperan con los con-—
troles de Gensidad de grupe dande por resultado una den—
gidad de agcritbura uniforme aproximada en toda una gama
de densidades de escritura, como se Gescribird mag ade-
lante.

Con referencisz ahorz a la fig. 2, se ilustra en
¢lla, en una perspectiva. en despiezo ordenado, la barra
de golpeo primaria 55 y su mecanismo asociado. Como més.
arriba. sé; ha. deserito, los tornillos de golpeo 57 da ca-
ja. superior y 59 de caja inferior son ajustables da modo
que se haca variar Ia digtancia de gseparacidén de leva de
eseritura, entre las partes extremas 37 de las levas de
escritura. y sug dedos de golpeo Gl asociados. La modifi-
cacidn de la densidad de grupo se lleva. a cabo hacilendo
variar Ia alture de la barrae. de golpeo 55, y modificéndo=-

aga agl Ia altura de los tomdlllos de golpeo en grupo. Cuan
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do, por ejemplo, los dedos de golpeo GI estén descansan—

do en los tornillos de golpso 59 de caja. inferior como se
indica. en la fig. 2, y la barra primaria de golpeo 55°ge
haga subir en un incremento fijo, la. distancia de séﬁéfé-

cibn de la. lewva de escritura. para. cada.posicién de la:ba-

rra. de tipos se reduce en una‘magniﬁud.proporcional?é;ébe%
Incremsnto £fijo. De igual modo, si los. dedos de golpe?-Gl{
estuvieran descansando en los tornillos de golpeo. 57 de
caja superior, y la barra primaria de golpeo ss hiciera.
subir-eﬁ un incrememnt.o fijo, la distancia de separacidn
de. la leva de escritura.se reduciria, para. cada posiéién
de sescritura, en una magnitud proporcional a ese incféﬁeg
to..

Para hacer variar la. altura de la barrs primaria.

golpso 55 y con ello efectuar’uéa,modificacién de la den-
sidad de grupo, se hacs girar la palanca. 101 de control
de densidad, en tormo a-lawespiéa.fija.lo3 qus le sirve
de pivote. En la.palanca.l0l de control de densidad pue-

den inscribirse diversas marcas o seflales de gradvacibdn

105, para indicar al operador la densidad derescritura.qué
se haya. seleccionado. La rotacidén de la palanca.de.controf
de densidad. 101 ejecuta una. accibén de. traccién sobre la. %
biela 107 que est4 montada. en uno de los extremos de. la

palanca de control de densidad y articulada. mediante pa-
sador, por su extremo opuesto, al miembro 109 ds control

de gama. EL miembro 109 de control de gama. tiene una plu-
ralidad. de agujeros 111 destinados. a. recibir el pasador

113 y efectuar una conexibén de pasador-entre la biela 107
v el miembro de control de gama. Ia conexidn sslective de |

la biela. 107 a.uno de los agujeros practicados en el miem
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bro de. control de: gama 109 de al mecanismo un mayor con-—
trol. de. la. gama. de lmpresidén de densidad de grupo, como
se egtudlari. mis adelante en esta lMemoria. al hablarfﬁé%:
funcionamiento y mansjo. s
El miembro de control de gama 109 esté.montado-én
el 4rbol 115 que descansa en el bastidor 117 de la,mégd;—
na. BL Arbol 115 se extiende a todo lo ancho de laﬂmﬁqui-
na, y descansa: por su extremo opussto en el bastido:uégt
la. mAguina. (ho representado). Como aprecilarin las perso-
nas. versadas en la materia, la totalidad de los mediﬁé;de

a

control de densidad de grupo, incluido el mecanismo de. .
control de adaptecidén de gama que mis adelante se. desori-
bird. y que van colocados Qel lado izquierdo de la: barra.
yrimariaude,golpeo.55, tienen unas partes. duplicadas, igua
les y correspohdienﬁes, situadas del lado derecho de. la.
barra. primaria: de. golpeo.

BL moviniento de la. biela. 107 hace que el miembro
de control ds gama. 109 gire en tormo al eje geométrico.
del 4rbol I15, dando lugar a.que el drbol 115 gire en tor
no a. su ejef Lo rotacidn del 4rbol 115 hace que gire la.
leva: de impreéién 119 montada. excédntricamente. EL brazo
seguidor de leva 121, montado a rotacidn en la varilla 63,
tiene uné.superficie 123 que descansa en la. leva de impre-
gibén 119. ILa. varilla. 63, que sostiene también los deaos,de
golpeo.Sl,.va:monﬁada.en un sopoxrbe 125 que. a. su vesz. deg-
cansa en el bastidor de la. midquina. EL extremo opuesto. del
brazo seguidor de leva:. 121 estéd montado a. rotacidn en una
placa. de control de giro 127, por medio de un pasador o
eje de glro 129. I&. placa. do control de giro 127 lleva.

fijado un pasadorfdelguia.l3l. ELl pasador-de. gula. egtd: co
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locado en la gula. ranurada. 133 de la. guia. de control de.

impresidn 135.

-

La. rotacidén de la leva. 119 hace. que el brazo segni-

dor de leva 121 gire en torno a: la varilla 63. Este mcvi*g
miento ea trausmitido por medio del pasador de giro 129, %
dando origen al movimiento de la.placa de control de. gl- %
ro 127. La. placa de control de giro se mueve en el Séﬁtl—'
do determinado por la alineacién de la gula ranurada. L33

Cuando la. ranura. de la gula ranurada. 133 esté verm1calmeg§
te alineada, como se indica.en la: fig. 2, la. placa défcog%
trol ds giro 127 se moverd en sentido vertical. Si lé,ra—

nurae. de Ia guia. ranursada 133 estuviera alineada. formando

un 4nguloe. distinto de 902 respecto a. la.harizontal, la. pla

ca: de control de giro 127 se moveria. en sentido tanto ver
tical como horizontal, girando al propic tiempo en torno |

al pasador o pivote 129.

La. gula. de control 135 de la. relacidn de impresidn
tiene practicadsa. una. ranura. curva. 137, La;parte.dé cafia. 0
espiga. del tornillo da gjuste 139 afraviesa‘la.ranura,
yendo fijada. al bastidor de la maquine. Al apretar el tor

nillo de ajuste sobre la. gula. de control 135 de la. rela-

cidbn de impresibn, se impide que esta. gula. de control 135
gire., Al aflojar el toinillo de ajuste L39, la gula. de
control 135 de la. relacidén de impresibén ss puede hacer gi
rar en torno a. un eje gsométrico definido por el centro
de la. ranura: ds la. gula. ranurada: 133, de modo tal que se
puede alinear en disﬁintas'&ixecciénes.Ia.ranura;da,1&:
gula ranurada.133. Como antes. se ha dicho, la.alineacién
de. la. ranura de la. gula ranurada 133 determina. en qué di-

reccidén se moverd la. placa. de control de giro 127, a2l mo-—
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“ta: g: una operacidén da cambia a caja superior o mayiseu—

verse el brazo geguldor de leva. 121,

Bl movimiento tanto horizontal come vertical de la:
placa. de control de giro 127 tiene por efecto un movimiég.
4o vertical de la barra. primaria de golpeo 55, como se des
cribiréd. en lo que sigue. La barra. de golpeo primaria: 5%
llevs monbada una espiga. 14’0 que soporta. un rodillo :L_,A;l«,
el cual descansa: en la: leva. interior lobulada: O remfor—-
me 143 de. la: placs de control de giro 127. Ademés, la pla.
ca. de control de giro tiena practicada. una. ranura: dé ~gu.:;’.a-.
145 parae. la. espige: 67 de la barra primaria dé, golpeo 55
Como se recordard por el estudic expuesto més arriba, jig
barra de golpeo primaria. 55 gira en torno a la espig,éﬁa"i'

cuanda. Ia biele 68 se mueve hacia 1z izgulerda en respues

Iaa. Al girar asi la barrs primaria de golpeo 3% en tor-
no. & l= eapiga:.,&?j',.: el rodilla 141 rueda hacia: la: derecha
en 1la lava renifome 143 y adopta una posiclién en la qua
descansa. en el lado derecho de esta leva renifome. Coma
se desprende del andlisis que sigue, el lado izquierda de
1la. leve renifarme controla la impresidn de grupo da los
caracteras de cajx inferior, en btanto que el lado dereacho
as el que conbrola la impresidn da grupc de los caracle—
ras de caja: auperioxs

AL moverse la placa de control de glro 127 en sen~
tida vertical, actla por medic de la superficie de la le-
va renifome 143 del rodillo I4l y da la espiga 140, ha—
ciendo que Iz barra primeriaz de golpeo 55 se mueva en uns
nagnitud correspondiente en sentido vertical. AL moverse
la. placa da control de giro 127 en sentido harizontal, el

radillo 141 ruedsm @ lo Iargo de la. leva reniforme 143 en

N s
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una. distancia que depende de la magnitud del movimiento
harizontal de la placa de comtrol de gira 127, Si Iz le—

va reniforme esté. corbada de mado que diferentes pun,;‘oo‘s}

a lo largo de su superficie, tales coma las designados.. !
por las. liness de referenciam 147 y 149, representan dife-!
rentes distanciss a partir del prsador o pivote 129 an . '
torna al cusl efectia su rotacidn l= placa de control cle

gire 127, el movimiento horizontasl de Iz placa de controlz
da gire 127 dazrd por resultado un cambio en 1z posa.c16n
vertical de la barra primariz de golpec 55. Anora biefn,ﬁ !
i los puntos: gituados a lo Largo de la superficie cIé; La.
leva reniforme I43 lao estén a igusl radia & partir c’f.él :

pasador o pivabe I29, el movimiento horizontal de la pla~

ca, da control de gira I27 ne afectart a la posicibn ver—

tical de la barra primariz dea golpea 55
Una caracterigtica singular de esta invencidn resi-—
de en que el lado izguierdo de la levwa reniforme esté he~

cha o cortado de tal mode que tades los puntos situados a

Lo Targo de su asuperficie equidistan del centro o aja de
gira 129 Ces, decir, estén al mismo radie a partir de ésbe);
en tantc que el Iado derecha de Iz Ileva renifome esti c:o_x_;
tado de manerz que distintaes puntos a Lo largo de la supe_r_f
ficle de Iz leva egtin a diferente distancia del eje de &
ro 129. Como el rodillo I41 descansa en Iz parite lzquier—
dz de la. leva reniforms 143 cuando se estin escribiendo
caracteres de caja inferior (mindsculas), y en el lado de
recha de l& leva renifoms cuando se estén escribisndo ca.
racteres de caja superior, el movimienta horizontal de la
plzca. de control da giro 127 no praduce efecto algunc en

Ia posicidbn vertical de la barra primaria de golpeo 55
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2

cuando se. egbin escribiendo caracteres de caja iﬁ::.ﬁ‘:-iéiro"
pero hace gue la barra primariz. de. golpeo 55 se migve vexr
ticalmente cuando ge sstd escribiende caracterss. de Q&J&:
superior. cee
Asi, cuando se estin escribiendo caracheres de cajsm
superior solamente, puede hacerse variar Iz magnitud del
moviniento vertical de la barra primaria G2 golpeo. con.
grreglo a la magnitnd del movimiento harizontal de la: i
placa. de control de gire 127. Deta magnitud de mavim:;’.ﬁe%n)'l:‘c
horizomtal de Iz placa de combrol ds gira es funcién }ﬁé.ii’—
ta de la alinescidbn de la rasnura de Iz guia ranura;danlljﬁi
colocada en Ia gufa de control 135 da la relaclén de im=
presitn coma del 4ngule de recorrido de rotacibén da la le
va 119 de Impresidn. Cuando se eatdn sscribiendo caracte-
res da czja Inferior, el movimisnito deg la placa ds con-
trol de gira 127 no hace que s& musva vertlcalmente la
barra primeria de golpeo 59, y de ese modo, la rotacidn
de la guia de control I35 Ge Ia relzcién de impresién de
una posicidn a otra, que dz lugar a la realizacién de Iz
ranura. de Iz gula ranurads 133, no produce efacto algu-
no en la dengidad de escritura de los caracteres de caja
inferior, en toda la gama de impresidnm definida por el gl
ro de la leva de impresilm 119. Eeta. caracteristica permi
te poder adaptar ficilmente Ias densidades de eseritura. .
da Ios: caracteres da caja superior a los caracteres. de cz
Ja infericr, en todo al margen o gama. deg densidades.
Taturalmente que las personas verszdas en la materia s
dardn cuenta ficilmente de que Ia parte izquierds de la
leva. reniforme 143,; gobre la cual se nueve el rodillo 141

cuando se esftin escribiendo caracteres dea caja inferior,
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largo de su superficie no estuvieran equidistantes del

pasador o eje da giro 129. En este caso, la barre prika

ria. de golpeo sa moveria en sentido vertical =1 moverse:

la. placa. de control de giro 127 en sentido horizontal,: de!

maners. muy parecida a como se ha descrito en relacidn con

los caracteres de caja superior. Reciprocamente, la par—|

te derecha de la leva reniforme 143 puede aster corﬁadég_
de modo que los puntos situados a lo largo de su superfi-
cle estén equidistantes del pasador o eje de glro IZQM;:'.--'
Asi, puede hacerse a sleceidn que el movimiento lloriien—
tal de la placa de control de giro sea causa de que I:CL
barra de golpeo ss mueva verticalmente sea al escribirse
caracieres de caja superior solamente, sea com sdlo carac
teraes de caja inferior solaments » 8ez al escribirse de
anbas cajas.

Ademés, la colocacibn inicial del rodillo 141 en
la leva reniforme 143 controla el recorrido d¢ desplaza~
miento vertical de Ja. barra primaria da golpeo 55. For
ejemplo, para une magnitud dada. de movimiento horizontal
de la placa de control de giro 127, controlada por ladi-
nezeién de la renura de la gula ranurada 133 y por el re-
corrido de degsplazamiento sngular de Il leva. de impresidn
119, el rodillo 141 puede paszr desde la Iinea 147 a. la
linea 149 de laz leva reniforme 143. Cuando sea convenien—
te cambiar o hacer variar la parte de la superficie de la
leva reniforme 143 sobre Ia cual rueda el rodillo I4I sin
modificar la. magnitud del movimiento horizontal de la pla
ca de control de giro 127 (haciendo variar la alinacidn

de lz guia renurads 133 o modificando el 4ngula recorrido

i
i

et . mv——— g
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por la levz de imiaresién. 119 en su rotacidn), es posible:
hacer variar la colocacibn del soporte 71 're;spec'ho a la

bharra primariaz de golpeo 55. E1 soporte 71 va. conectada

a la bharra primaria de golpeo por medio de toxrmillos

de ajuste 151l. EL soporte 71 tiene practicadas dos ranu-—

ras 153 y 155, lo que permite correr o mover el so@q:}_,‘te

los tornillos. de. ajuste 151 estén flojos. La coloesmcibén
del soporte 71l respecto a la barre primaria de golpe‘o.-n
55 determinz la posicién del rodillo 141 respecio da la

A

superficie de Ia leva reniforme 143, para un ajuste dado
ds lz. densidad de escritura de grupo. T
Como la harra primaria de golpso 55 y la placé;;c?.{a,

control de giro 127 sobre la que descansa. la. barra p::'l-

maria de golpeo na estin fijamente montadas en el baatidor

de la mé_q,uina,,J se disponen unos muelles de retencidm 157
para mantener en su sitio la barra primaria de golpeo y

la: placa de control de giro en el caso de que se invier—

ta. la posicién de la. méquina de eseribir que lleva. incoxy

poradas. estas piezas caracteristicas. EL muelle de retten
cidn 157 esté fijado por un exbtremo a la placa de control
de giro 127, y al bastidor 117 de la: méguina. por su eX—
tremo opuesto..

Con referencia. una. vez. mis a. la fig: 1, se repre—
gsenta. en elle; une: barra. de golpeo sscundaria. 159, asegi-
rada. de modo: que puede quedar fija a.la base del bastldox
117 de. la: mAdguina. Ademds de soporvar la. varilla. 29 que:
sirve de apoyo de glro a.la. palanca. de leva, la.barra. de
golpeo secundaria: lleva. montados varios tornillos de: gol-

peo secundarios:. 161. Los tornmillos secundarios ds. golpeo

- 23 -
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lativamente pequefia, los tornillos de golpeo secundarios
!

van asoclados a. las barras de tipos que llevan caracteras,
i
tales. como el punto ortogrifico "." o la.coma ™,% gue.

tienen poca. drea. de superficie.. Los tornillos secun.da:c'iosi
de golpeo funcionan interceptando la. parte lateral 163 de
la. leva. de escritura 31 antes de que la. parte de sxtre-
midad 37 de dicha leva.de escritura. 31 tropiecs co£‘ei. ‘
dedo de golpeo 61 a.elle. asociado. Cbma. podrd. apreciaise
Fdcilmente, el tormillo secundario de golpeo 161 no lle—

garid a tomar contacto con la parte lateral 163 de la. 13— .

va. de escritura. 31 si la parte extrema. 37 de la“levaude
sscritura. 31 tropieza primero con el dedo de golpeo GL !

a. ella asociado. Asi, si el dedo de golpeo 61 se ajusta.

de manera qus la. distancia de separacidn de leva. ssa. re-

no tendridn efecto &l gunoc. En cambio, sl el dedo. ds golpeo
ge baja. de modo que la.distancia. ds separacidn de leva.
sea. relativamente grande, el bLornillo de golpeo s=cunda-—
rlo toma. contacto con la.parte lateral 163 ds la. leva. de.
egeritura 3%, impidiendo asi que la. parte extrema. 37 de
la. leva. de escritura llegue a. tomar contacto com el dedo
de golpeo 61 a. ella asociado. Asi, uwia vez que llsgue a
producir efecto el tornillo sscundgrio de gzolpeo, todo
aumento adicional de la distancia. de separacidu de la. le
va. de escritura. carascerd. de afecto sobre la. impresidn de
gseritura. de la. baerra:. de tipos.

Como fécilmente podrin apreciar las personas versa-
das. en la wmateria, la utilizacidn de los elementos de gol-
peo secundarios permite al operador de la. miquina. utili-
zar ajustes de alta densidad para. trabajar con muchos pa-

peles. o documentos, sin incurrir en defectos de corte o
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rotura. de éstos cuando los caracteres. que se imprimen +ie
nen 4reas. de superficile. relativamente pequefias. Una. des—
cripeidn mém completa. del golpeo secundario se encontram

ré en la. patente de EE.UU. n®. 3.259.223 por un YAparato

de control de impresién enn el gue se emplean dos jgagos
de topes’, inventado por W.A Heidb y col., patente- codi—

Ann A

da. al mismo cssionario de la. presente invencién.

-

Funcionamiento.

Con referencia. a. la fig. 1, la accidn de opz&mir
una<fecla.43;uor parte del operador, hace que la:- paldnca.
de tecla. 45 baje gilrando en torno a. la.varilla. 47 que le.
sirve de apoyo a. rotacibn, con lo que la. protuberancia 49
toma. contacto con la. protuberancia superior 51 de lagég—-
lanca. 53 de disparo de leva. La palanca de leva.53‘gifai
bajando contra.la. leva. de escritura. 31 y haciendo qu; i6s
dientes. 35 de la leva. de escritura: tomen contacto con el
rodillo motor 39 que estéd glrando continuamente. El con—
tacto de aplicacibén con el rodillo motor hace gque la. le— [
va. de escritura. gire y dbligue entonces al conjunto 27 ds
palanca. de leva. a: girar en tormo a. la.varilla 29 que sir
ve de apoyo de rotacidn de la.palanca. de leva. La accldn
de la. palanca. ds leva es de traccién aplicada,a;la biela.
25 de la.barra.de tipos, y da lugar a.que la. barra. de i
pos glre. en torno al eje 13 y mueva. asi la cabeza: de tipos

21 hacia. el rodille (no representado). Antes ds gue la

caheza. de. tipos 21 1iegue.al rodillo; la. parte 37 de la
leva de escritura. 31 tropieza con el dedo de golpeo 61..
Para. ciertas barras de tipo preselecclonadas, portadoras.
de. carachteres pequefios, la:. parte lateral 163 de la leva

de escritura. 31 puede tomar contacto de aplicacibn con el
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tornillo secundario de golpeo 161, impidiendo asi que la
parte de extremidad 37 tome contacto con el dedo de gol—
peo 61 a ella asociado. En uno u. otro caso, se detiene la
rotacibn de Ia. leva. de escritura: 31 él producirse el con—
tacto de aplicacibn, sea de la. parte exfrema. 37, sealde
la. parte lateral 163, con sus topes asociados: el 46a0

de golpeo 61l y ol tormillo de golpeo secundario 161,«fes~§
pectivamente. Aun cuando la.leva. de escritura. 31 se deten
ga. en aste punto, el impulso que lleva. la. baxrra. de ﬁipgs
11 prolonga. el movimiento de la. palanca. de leva:27,§:¥%L

recorrido de la. barra. de tipos hasta. el rodillo. La. cone—

tinvacidén del movimiento de. la.palanca:de.levazzz'liﬁera
la leva. de escritura. 31 del rodillo motox 39, ¥y el.mﬁélleg
4] de la. palanca. ds escritura.r?pone,c restablecs ED}EQ—-%
sicidn la. leva. de escritura. 31 haciéndola. descansar con»—g
tra la. palanca. de leva;Zj. i
La fuerza de golpeo de cada. barra: de tipos viene dg‘
terminada. por la. distancia de recorrido asignada: a. su le
va. de escritura. asociada. sobra el rodillo motor 39, antes.
de que su parte extrema. 37 o su parte lateral 163 alcan—
cen sus. respactivos topes. Cuanfo més. tliempo permanszca
en contacto de aplicacidn la. leva: de. escritura. con el ro=-
dillo motor, mayor energla recibird. la barra: de tipos y
mayor seri la. fuerza. de chogue o de golpeo.. Como antes.
se ha. dicho, ciertas barras de tipos preselecclonadas.
llevan asociados. unos tormnillos de golpeo secundarios
161, con lo gue la: longitud o duracidn del recorrido de
la. leva. de escritura sobre el rodilla motor, cuando ser
gsté mecanografiando con ajustes de alba. densidad viene

determinada. por la. distancia. de separacién entre la parte
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de cadsa: barrae. de tipos, de mansra. gue todas las barras -de

de esarifura;}l asocilada a. la Barra. ds tipos que lleva. la

lateral 163 de la. leva: de escritura. 31 y su correspondien

tudio que sigue, se supondr& que la. barra. de bipos. descrl
ta. no lleva: asociado ningin btornillo de golpso secundas

rio 161l..

" -~

Para. la: barra: de tipos que se va a. describir la.
longitud de recorrido dz la. leva. de escritura.sobre“ei‘
rodillo motor viene determinada. por la. distancia.de-sepa—
racibn de leva de escritura, entre lamparteAextrema?Qij
de Ia: léva. de escritura: 31 y su dedo de golpeo 61 asdela~
do. Los tornillos de golpeo 57, de cagja. supsrior, ¥ _59-

de caja inferior son ajustables para. hacer variar esde.”,

~aa®

distancia. e separacién y, por tanbo, la. fuerza. de gelpeo|

tipos eseriban con una impresién aproximadamente unifor-
me. Por ejempld, las necesidades de fuerza de golpeo de
una. barra. de tipos de la. "m" serian mayores gue las hece-
sarias para. la harrs. de tipés de Ta. "it, Por consigulien-~
te, el tornillo de golpeo 59 de caja. inferior asociado &
1z, berra. de tipos que lleve la. "m" se ajustaria. de mode:
que inhibiers. la. leva. de escritﬁr&.3l a. ella: asociada,

en un punto ulterior de suw recorrido, respecto a la. levea

wiw, Dg iguel moda, el tormillo de golpeo 57 de caja sSu—
ﬁa;ioﬁ‘asocia&o a Iz harra de tipos portadora. de Ila ®I™
se ajustaria para: inhibir le. leva de escritura 31 a.élia;
asociada, en un punto de su. recorrido ulterior al de la
leva: de escritura. asociada. a. la barra de tipos que lleve.

e %, Como la geometria del sistema de articulaclén de

la;ﬂéﬁra;&a.ﬁipos.haca gue la. harre. de tipos sea impulsads

i
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hacia el rodille a mayor velocidad cuando se estén escri~
biendo caracteres de caja superior que cuando se astén

escriviendo caracterss de caja inferlor, las personas ver
sadas en la materia podrén aprecizr ficilmente que ol toxr

nillo de golpea 57 de caja superiaor se agjusta. pars inhi-~

- -

bir su leva. de sscrifura 31 asocladsm en un punto antefion:

de su recorrido, es decir, m&s pranto, que en el caso-de

la inhibicibn producida por el ajuste del tormillo Qia {
golpeo 59 d= caja. inferior correspondisnta.

Adenés, las barras de tipos situvadas en el ce'-n't;z-:o
de. la. jaulz de tipos son impulgadass hacia el rodillo ;:Qn
mayor velocidad gque las situadas en los bordes o ex‘bremos;
de la. jaula de tipos. Por ejemplo, Ia harra de tipca:iu::r.-
tadora de la "Y* y de Ia "y suele estar situada. en el
centro ds 1= :[EU?IIB. de tipaa: erL} tanto que la que 1lava:
la 4 v Ia gl susle estar situada en lado izguierda
ds ]ﬂ_a;ﬁjaula.. cIe~Jsipoa.. Supanisndo que el estilo de los tL—
pos. sex tal que las breas de superficie de los caracteres
de caja superior (maylsculas) sean aproximadamente igua—
les entre si, como tembién Ias: drems de superficie de los
caracteres de eaja inferior, fieil es gyreciar que tanto
el tornillo de golpeo 57 de cajz superior come eI torni-
1lo de éolpao 59 de caja inferior asociados a la. barra
da tipos portadora. de la MAN y- Yal ge ajustarian para
inhibir la leva de escriturea 31 asociada, en unm pumie ul—
terior de su recorride, esto es, mis farde:, gque en el cae
g0 de la inhibicion de la Isva de escritura 31 asoclada.
a la barra de tipos de la W¥* y de Ia  y'™.

Asil, para un sjuste dado de impre;s:ié‘n. de densidad

de grupa, los tornillos de golpea S'Z de caja supericr y
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aplicads como el.dres de superficle de los caracteres. de

los tornillos de golpeo 59 de czja inferior pue
se de modo qus efectien unz uniformidad de impresidén pre—
ciga. Asi, la totalidad de los carscteres escrihira com
densidad uniforme parz el ajuste de lupresién de grupo

dade, para el cual se efectie el ajuate de los tornillos:

de golpea. ' S
Como antes se ha visto, tanto la. fuerza da golpéo:
caja superior e inferior difieren en una misma barrfa\:da
tipog. A cansa deo estas diferencias, una variaclbm fi:j?
en la Fuarze de golpeo da. Iugar & una variacién no unfl’.r
Forme en la densidad del cardcter escrito, segin se “crai:&
del caridcter de caja superior o del caricter de caj a;:iﬁfg
rior de la misma: Barram de tipog. La fig. 3 ez uns gré.:flca.
flustrativa de 1o densidad de escritura en funcibn dé unas
posiciones de al.',j'us.'t':e de impresibn de grupo de una barra
de tipos caracteristica de una maquina de escribir que
tiene sistema de golpec tanto de caja superior como da in
ferior, en Iz que el control de impresiln de gmypo haca
que la distancia de separacibén de Ia leva de escritura y,
por tanto, 1& fuerza o golpeo de la barra. de tipos, va—
rien uniformemente para. caracteras tanto de caja superior
como de inferior (siendo el ajuste de impresidn de grupo
funcidn de la distancia de separacién de la leva de escerl
tura). Le Iinea mds alta es la representativa de una cur—
vz de impresidbn de caracteres tipicos de caja. superior,
en tanto que Iz Iinea inferior es representativa de la
curva de impresidn del cardcter de caja inferior de la
wisme. barra de tipos. Un examen de esta gréfica pone de

manifiesto que la densidad de escritura del cardcter de

-29 -
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caje. inferior es relativaments clara: o Iigera, para log

ajustes de impresidn inferioras ¢ mis bhajos. Eato es asl ;
' !

porque los caracterss de caja superior se debilitan o des!

vanecen menos répidamente para el ajuste inferior y, por

contraste con Ics de caja inferior, som m&s oscuros. IEn
la parte central de la gaua de ajustes de impresidh,- sa
rnuestran equilibrados los caracheres ds caja. superier-y

los de caja inferior, ya que se les supone equilibrados

en esta. parte de la gama por el ajuaste de Tos tormillos
ds ajuste K9 de caja inferior y 5'%5 de caja superior‘._ o

. ;
laz. parte alta de la gama de ajuste de impresidbn, los cae-
rzcteares de cajz inferior han ganado en fuerza lo basfdan—-z
te para cortar y defomar o embutir el ejemplar origiha.l
del documento.

Asi, como pusde verse, para. lag maquinas de la tée-i
nica ya conocida que poseen mecanismos de ajuste indivi— |
duales para caracteres fanto de cajz supsrior como de in-

ferior, las densidades de impresidn de Ios caracteres de

caja superior y de caja inferior de una misma harra de
tipog pueden ser syproximadamente uniformes s6lo en una
pequela gana de ajustss de control de grupo.

Con referenciadiora a la fig. 2, para obhitensr una |
dlensidac't aproximadamente wniforme de caracterss tanto de
cajaz superior como de inferior en toda una gama de posi-—
ciones de ajuste de control de impresién de grupo, se ilus
tra un mecanismo nuevo en sw género mediante el cual se |
puede, con um gencillo ajuste, adaplar o emparejar la den
gsidad de impresibn de los caracteres de caja superior con
la de los caracteres de caja inferior en toda una gama de

impresidn, y que ademds permite esta adaptacién de densi-
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dades: independientemente del estllo de tipos que sa uti~
lice. Por ejemplo, este mecanismo permite la adaptscidn
de densidades de caracteres de caja superior e inferior
en uns: méquina que tenga caracteres de caja superior gran
des, en relacibn con el tamafio de los caracteres de caja
inferior. Este mecanismo puede emplearse también eﬁ‘w&&
méquina;distinta.péro semejante, para.lograr-la.ada@tée-
cidn de dengidades cuando el tamaiio de los caractereé~&a
caja superior sea mis pequeflo gque el de los caracteres:de
caja. inferior. ?1~
La. uniformidad de densidades se logra moviendq.};;
barma.primaria.dé goIpea 55 en un incremento vertieal -GIl-
ferente cuando sa escriban caracteras de caja.superiéi;
que cuando se escriban caracteres de caja inferior, pam
un mismo recorrido de desplazamiento de la palanca &é'éég
trol de densidades I10l. Ademis, cuando se estén escribien
do caracteres de caje superior, el incremento vertical de
movimiento recorrido por la barra primaria de golpso HY
puade hacerse variar de una magnitud fija a otra para el
mismo recorrido de desplazamiento de la palanca 101 da
control de densidades, sin que ello afecte al incremento

vertical de recorrido de la. barra de golpeso 55 durante el

mismo recorrido de desplazamiento de la palanca 101 de con

trol de densidades cuando se estén escribiendo caracteres
de cajm inferior. Bsto permite hacer variaxr las curvas de
impresién de los caracteres de caja superior, adaptandolas
a las curvas de impresidn fijas de los caracteres de caja
inferior. Bg mis, el mecanismo ilustrado en la. fig. Z per
mite que la gama. de impresidn de los caracteres tanto de

caja superior como de inferior se pueda. hacer variar fé—
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cilmente por medio de un sencillo ajuste adicional.

En la descripcidn gue sigue, se dard a conocar el
funcionamiento y manejo del mecanismo que permite adaptax
las curvas de impresidn de caja superlor a las de caja
inferior, en grupo y en toda la gama. completa de ajustes
de densidad, y que permite hacer variar en grupo lé?géna

de. impresibn y,. por tanto, las curvas de impresidn -Ge*los

caracteres tanto de caja superior como de inferior. ...

+

Para hacer variar la densidad de impresidén para o-

dos los caracheres de tipos en grupo, en una gama. de posi

ciones de ajuste deseadas, la palanca: 101 de control de.

densidad se hace girar em torno a.la,esbiga‘o eje fijo

103. Esta. rotacidn hace qus gire el miembra de contrdi;
de gama. 109, quién a. su vez. ocagiona: la: rotacidn del’é?—-
bol 115 y de la leva. de impresidén 119 excéntricamente mon
tada: en el 4rbol.. Ia magnitud de rotacibn transmitida. a.
la. leva. de impresidén 119 excéntricamente montada. es fun—
cibn tanbto del dngulo en que ss hace glrar la.palanca. de
control de densidad 101 como de Ia. conexidén de la.biela.
107 en wno u. otre ds 1los. agujerocs 11l del miembro de cone
trol de gama. 109.. Cuando Ia. palanca.de control de densi-—
dad 101 se hacs girar a izguierdas hasta un tope que de-
termins. su punto de ajuste: de impresidén cero, la biela.
107 puede conectarss por medio del pasador 113 a.cualquie
ra. de los. agujeros 111 practicados em el miembro de. con~
trol de gama. 10Q sin hacer girar ¢l miembro da control de
game ni la pelanca de control de denmsidad. Es decir, en
esta posicidn, los agujeros. 111 estén el mismo radio res—
pecto al punto o centro de: giro de la.biela. 107. Asi, la.

leva. de impresibn 119 estaré_siempre.alineadaﬁen el mismo
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punto respecto a;ialsuperficie plana 123 del brazo ségui-;,
dor de leva. 12l cuando la. pelanca. de control de dengidad.
101 estd en su posicidn de cero. A:medida. que la.palanca.
de. control de densidad 101l se¢ haga girer a derechas hasta.
su punto de ajuste de impresidén mds alto, la. leva: 119 gi-
rard. en una nagnitud que depende: de la.conexién.seibﬁﬁiva.
de. 1a. biela. 107 a.uno u otro de los agujeros 11l.. Hsto es,
para. un recorride completo de desplazamiento de. Ia. palan-
ca. de conbrol de densidad 1UL desde su punto de,aju§£e;de
densidad. més. bajo hasta. su punto de ajuste de densiﬁéé;
més alto, la leva.ll9 girard recorriendo un éngulo,ﬁéggn
gi la.biela. 107 ecstd. enganchada.al agujero lllA.quégéi
lo esté. @ cualquiers. de los dends agujeros. Cuando Iégﬁig
la. esté enganchada: o conectada. al agujero 111D, Ia.lévé{
de impresién 119 gira. recorriendo el menor énéulo poéikf
ble. - 1

Ta.rotacibn de la. leva. de impresibén 119 desds un
punto de alta. detencidn o permansncia respecto a. la. super
ficie plans 123 hastda: un punto de poca permanencia, hace
que la. barra. primaria. de golpeo 55 baje, y por tanto aume
te la. distancia. de separacidn de leva. ds todas las posi--
ciones de barra. de tipos, como se verd mis adslante. Pa—
ra. un recorrido de desplazamisnto dado de la. palanca de
control de densidad 101, el dngulo en yue se hace giram
la. leva. de impresibn 119 define la magnitud de movimiento
vertical de la.barra. primaria. de golpeo y, por tanto, de
la. gana de impresidn de las barras de fipos en. grupo.
(Bsbo da. por supuesto que los mandos o controles de adap—

tacibn de lu. gama. de impresidn, que mids adelante se verin

permanecen fijos.)
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porque la. leva. de impresibén 119 de la: fig. 2 esté.reﬁfe—-

Con referencia ahora a la fig. 4 ds los dibujos, se
da en élla.unaugréfica,de,una;méquina;de escribir que Ile
ve incorporado el control de game: de impresién del presen
te invento.. La curva. designada A. representa. la.variacidn

de densidad. de un=2 barra de tipos caracteristica. cuando

>
. «

la biela. 107 de la fig. 2 estd conectada.al agujeror T11A
del miembro de control de gama. 109. Igualmente, larcusa,
designada. B en la fig. 4 corresponde a.la. conexibn en-el

agujerc 111B, la curva designada.C corresponds a.la -go—

- T4

nexidn en el agujero 111C y la. curva designada.D coryes—

ponds a.la conexidn en el agujero. 111D. Estas curvas ss

....

representan reparvidas aproximadamente de manera. linsal,.

sentada. como dotada. de una. pendients o subida apzaximﬁ-
{ - £
damente. lineal. Es decir, para.un cambio angular dsdo de i
la. leva de dmpresidn, habrd. unza. variacibn angular corres-—
pondiente en eI brazo ssguidor de- leva. 121 en torno a su
eje de giro 63, sea cual fuere la.posicidn angular indcidl
de la leva.de impresibén 119.. Ahora: bien, como apreciaran.
fdcilmonte las porsonas. entendidas. em la. materia, la. le~—
va. de impresibén 119 puede tener diversos gradientes, dan-
Go luger de ese modo a una reparticidén o diseminaoién;més'
desigual de las curvas A, B, C y D de la fig. 4.

El control de la. gama. de imﬁresién afecta. a. la. im=—
presidn de escritura de los caracteres de. caja: inferior,
asli como de los caractares de caja. superior. Las. curvas
designadas. Al'a.Dl representan. las Variaciohes de den—
sidad del cardoter de caja. inferioxr colocado en la. misma

barra.da tipos. que el caracter de caja superior ilustrado

en las curvas A a.D. Como puede verse, las variaciones de
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.

densidad efectuadas por el control ds gama. de impresibn

son esencialmente las. mismas para los caracteres tanto de
caja. superior como de inferior.

Con referencia una. vez. més a. la fig. 2, se ha vis—
to de qué modo es posible hacer variar la. gama. de. lmpre-
gidén de todag las barras de tipos en grupo, I:e*currf;"e;{_cio:
para. ello a. conectar gelectivamente la. bhiela. 107 a.und.
do los agujeros 111del miembro da control de gama 109..
Este. conexibn selectiva. afecta. a: la. densidad de. imp:g&_i‘é:o;
de log caractheres tento de caja superior como de :Lnf.e-
rior en grupo, en. toda. la. gema. de poslciones de a.j‘us.t'e'l‘ de

densidad. efectuada. mediante rotacibén de la. palanca. d"epoo_r} .

trol de densidad 101. e

En el anilisis que sigue, se estudiard. el meca;-xp":‘skf
mo de adaptacibén de gama. Este mecanismo permite adayp a.c'
las curvas de n}mpresién de caja. superior a las curvas de
impresidn de caja. inferior de las barras ds tipos en gru
PO .

Como se ha. dicho mds arriba, la rotacidn de la le—
va. 118 hace qus. el brazo ssguidor de lsva 121 glre sn tor
no & la. varilla. 63. Ia. rotacién del brazo seguldor ds le
va. hace que. la. placa. de control de giro 127 se nueva. en.
la. direccidn determinada. por la &l ineacidén de la ranura.
practicada. en la. guia ranurada 133 de la. gula. de control
135 de la. relacién de impresibn. E1 movimiento vertical
ds. la. placa. de contrel de giro 127_' gs. transformado en un
movimiento vertical correspondiente de la barra primaria.
de golpeo 55, por medio de la leva. reniforme 143, de per—
fil interior, el rodillo 141 y la. espiga o eje 140. Ade—

m&s, cierto movimiento horizomtal de la placa. de control
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de. glro 127 se transforma. o traduce enm un movimienﬁo; ver—
tical de la. barra primaria. de golpeo 55, como se descrie
bird nés adelante. E1 movimiento vertical ds la. barra pri
naria. de golpeo 55 nace gque bGanto. los. tornillos de golpeo

59 de caja inferior como los tormillos ds golpeo b7 de

caja. superior montados en la. barra. de. golpeo sa mué;ia'xi re
corriendo una. distancla vertical correspondiente. Bgte  mo

vimiento vertical de los tornillos. de golpec. hace que-los.

dedos de golpeo 61 giren en torno al eje 63. Al subiz la

barra. primaria. de golpeo 55, haciendo asi que el dedg de

golpeo 61 gire a. derechas. en torno al eje 63, los muelles
e s ‘

de columna. 64: se comban o doblam un poco més. Estos mue— |

lles de columna: solicitan a los dedos de golpso 61 11évé_11
dolos contre.los tornillos de golpso. Es de notar q,ué Ios

dedos de zolpeo 61 descansan sea sobre los tormillos. de

golpeo 59 de caja. inferior, sea sobre Los tornillos de
golpeo 57 de czja: superior. En la. fig. 2 se representan
descansando en los tomillos de goIpea 59 de cajsa. infe—~
rior.

Al subir los tornillos de golpeo 59 de. caja: infe~-
rior haciendo que los dedos de golpeo &L giren a derechas,%
se reduce la: distanciaz. de separacidén de la. leva de impre-—i
sidn para. todas las posiciones de. barra: de tiposg. Esta.
reduccién en la distancia de separacidén de la: leva de ime-
prasidn scortaz el intervalo de tiempo durante el cual la.
Teva de impresibn 3T estd aplicada al rodillc mofor. Es—
0 da por resultado gque « Ia barra de tipos se le aplique
una. fuerza menos. y que, por tante, Ia impresidn de la es—
critura gea mis clara o ligera. AL bajsr Ia barra prima—

ria de golpeo, los dedos de gclp'é.a 61 giran. a. izquierdas.
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en tormo gl eje 63, bajo la solicitacibn de los muelles
64, awmentando asl la: distancia de separaecién ds la Ieva
de. escriturs de todas las posiclones de tipos en grupo.
Egto da por resultado que lag impresiones de escriturs

sgan mds fuerfes pera. todas las posiciones de barra da

& N
By

tipos.

Como antes se ha dicho; los dedos. de golpeo GéScan
gan sez en los tornillos de golpeo 57 de caja superi;‘ﬁ:,e.
ses en log tormilles de golpes 59 de caja inf.erior.}"ﬁaf.i
seleccibn de cudl haya de ser el juego de tornillos. Ag
golpeo sobre el quedescangen los: dedos de golpeo se_efse—
tda. haciendo girsr la barra primaria. de golpeo 535, e;n_‘f_og
no a su. eje de giro, por medic de la espiga GT. Es.‘ha,*”::'ﬁ-;-
tacidn se efectiz mediante el movimiento de la bhiela 68"
& la izgquierda. o a la derecha, en respuesta a« la rotaciln
Gel mecanismo de combral 69 del cambio de cajz. (Como se&
ilustra en la £ige 2, Ia Diela 68 estd en su posicibn da
nis a Ia. derecha, con el resultado de gue los tornillos
de golpeo 59 de caja. inferior son los. que sostienen los
dedos: de gélpea 6L. AL movarse Ia biela 68 a la izquier—
dz, afectla: una accidn de traccidn por medio de la co-
nexibn de. pasad’orio gobre el scoporte 71 que estéd fijado
a. le: barra primaria de golpeo 75, por medio de los torni-
llos de ajuste 151. Este movimlento hace que la barra pri
mariz de golpeo gire en borno a. su eje de giro por media
de la espiga 67, y adopte una. posicién en la que Los toxr
nillos de golpeo 57 de czgja superlor sean loa que sosten
gan & los dedos de golpeo Gl.

Con refarencia shora a la. fig. 5, se muestrz en.

ella el mecanismo de adaptacibén de gama, visto en alzado
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peo 55 se representa en laz posicidm de caja: inferior, con

su rodillo I41 descensande dentro del lado izquierdo de
Iz leva reniforme 143 de la placa. de contrel de giro 127.
El dedo de galpea 61 montado a rotacidm en la warilla 63
sa representadsscansando en €l formillo de golpea 59 da

eaja. inferior. La varilla 63 estd fijamente montadaren

el bastidor 1I7 de la miquinz y, por tanto, el punto:de
giro del dedo de golpeo 61 novaria con el movimierdo de
la placa de control de giro 127 unl con el mnvimien't—ok;a:e

la: barra primaria de golpec 55. &L tirar de la hiela: 68

hacia la izguierda bajo el comirol del mecanismo de cam~— |
bic de caja, lz barra primaria da golpeo 99 glra en tor-— g
0no a su eje de giro por medio de la espiga &7, ¥y aﬁd;o.ﬁ’c:_-a;,
la posicidn representada sn la %ig;, 6. SRR
Con referencia ashorz a Ia fig. &, puede verse que
el dedo de golpeo 61 descansa shora an sl tornillo de
golpeo 37 de caja superior, y, debido a la altura que tie
ne el tornillo de golpeo da caja superior, el dedo de gol
peo se¢ ha hecho girar e derschas en torno a su aje da gl—~
ro 63. Esta rotacibén del dedo fe golpeo 61 hace que 2&
reduzca la distancia de separacitu de la leva de escritu—j
ra, de mansra semejante a la arriba descrita. Es de notar
gque la eapiga. 67 no se movid en la ranura de gula 145 al
cambigr de caja inferior (fig. b] @ cajz superiar (fig. 6).
Esto es asi porque la distancia. desde el centro de la es~
piga 67 a la superficilis de Ia Ieva reniforme 143 sobre la
que el rodillo 141 estd descansando en la. fig. 5 es igual
& la digtancia desde el centro de Ia espiga. 67 a la supei-

ficie de la leva reniforme 143 sobre la que esté descan—

- 38 —
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R

szndo el rodillo 141 en el caso de la fig. 6. Eato ae ha
representade da esta manera principalmente con el obhjeto
da iTustrar la flexibilidad. del presente mecanismo. Coma
ge apreciaré por la descripcibénm que slgue, la esplga 677, ad
traslada: en general en la ramura de gufa. 149 al cambiar
de. una. caje & otra. Esto eu asl porgue I= disﬁanciéif q_ﬁe;
hay desde. el centro de Ia espiga &7 a la superficie’ da
la derecha de la Ieva reniforme I43 es diferents en.%ene—
ral de Iz Gistancis que hay desde el centro de la esp::.ga
67 hastz la superficie de la izquierda de la leva remifon
me 143. -
Eg de notar, por el anilisis que antecede, que &,
placa de control de giro 127 no se mueve al cambiars‘(;: ‘é;e.
caja superior a caja inferior, o viceversa. EL ruovimiép“%o
de la placa. de control da givo se efectla tan sélo ;;jo'-r”
medio de la rotacidn de la palanca da control de densi—
dad I0L (Tfig. 2). Asi, para una posicidén de ajuste da den
sidad deda, los tornillos de golpec 57 de caja superioxr
v 59 de caja inferior pueden ajustarse a la altura desea—
da para. efecliuar I impresidn de escritura uniforme pare:
los caracteres tanto de caja superdor como de inferioxr
de la misma barra de tipos. Como puede verse comparando
las. flga 5 y 6, log tormillos Ge golpeo se ajustan de
modo que los dedos de golpeo 61 giran normalumenta a de—
rechas al cambiazr de caja inferior a caja superior (esto
es, de mimisculas o maylseulas), reduciéndese asi la. dis-—
tancia de separaciln de la leva de gscritura. Los tormi-—
1llos de golpeo ss ajustan en genaral de esta mé.nara para

compensar las variaclonss geométrieas de las articula-

cioneg de barra de tipos, arriba. mencionadas, que tienen

-39 -
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la densidad de escritura. de los caracteres de caja. sipa—

Lugax al cambiar de una caja & otra. Ho obstante, es po-
8ible ajustar el pressnte mecanismo de modo que el dedo
de golpeo 61 gire a izquierdas gl cambiar de mindsculas a
mayisculas (de caja inferior a caja superior). Hzto se

haria en aqusllos czsos en que la fundicidn de. tipos de

las barras de tipos fuera de mayor Area superficial eh.

P

los carscteres de caja inferior que en los: de caxja. supe—

rior.. s

Con referencia de nuevo a la fig. 2, un Importanie

<

rasgo caractaristico de la presents invencidn reside ‘en

la. adaptacibén de gama efectuads por los medios de ajuste

del control de gradiente, mediante la cual se modifié-je.'_ B

rior en toda la gama de posiclones de ajuste de impresién;

respecto a la densidad de escriturz de los caracterss de

caja inferior. Esta varliacidén de grasdiente de la. curva de
densidad de caja superior se logra me‘dia.nte. un sencilla
ajuste en la miquina de escribir. ILa facilidad de este
ajuste hace gue sea mas ficil fabricar médquinas de escri-—
bir dotadas de diversos sstilos de fundicidn de tipos,
gin szerificar la uniformidad de densidad de esecritura.
entre ILos caracleres de cajz superior y loa de inferior
en todz una amplia gama de posiciones de zjuste de la den
gidad de escritura.

Como més arribe se ha estudiado, la. rotacidn de la
palanca de control 101 de la densidad de escritura hace
que gl brazo seguidor de leva. 121 gire en torno a la vari
1la 63. La vobacibén del brazo seguidor de lava hace qua
la placa' de control de gire, articulads &l mismo con el

pasador 129, se mueva e la direccidn determinada por la
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alineacidén de la gulz ranurada 133. Con referencis ahora
a la fig. 5, se svpondrd que la reaura de la gula ranu- |
rada estd alineada en dirsccibn vertical, haclendo asi

que la placa de control de giro sa mueva solamente en un

plano vertical. Es més, se supondrd que la rotacidn del
bruzo seguldor de leva ea tal que dé lugar a que la placa

i
de. conmtrol de giro se musva an gentlido azcendente. AL su-

. i

bir la placa de combrol de giro, llevard conasigo lafﬁﬁrraﬁ
primaria de golpea 55, y tanto la placa de control»f%igré
ro como la barra primaria de golpeo ge trasladarin desde
su posicibn de La fig. 5 a la pogicidn indicade. en lum -
fig. 7. ;J' :
Con referenclia ahora a la fig. 7, la placa de ¢on—
trol de giro 127 y la barra priparia de golpec 55 seviian E
movido en direcclén vertical, en el sentido de,la,fleéha.E
201, en una digtancia igual a Ia longitud de la flscha

201 a partir de la posicidn en que estabs representada

en la fig. 5. Eg de notar que la traslacidn vertical de é
la. barra de golpeo 55 dio por resultado la traslacién vqgi
. i
tical del tornillo de golpeo 59 dg caja inferior en una E
distancia igual a la longitud de la. flecha. 20L. Bl movi- |
miento vertical del tornillo de golpeo 59 de caja infe—
rior dio Iugar a que el dedo de golpeo 61 girase a dere-
chas en torno a la varilla 63, reduciéndoses asi la dis-
tancia. de separacidn de leva.. 5
Con referencla. ahora. a. la.fig:. §, se wrepresenta. en |
ella. la. placa de control de giro 127 despuds de moverse !
en la direccddn de la. flecha.203 en una. distancia. igual i
a la. longitud de la flecha. 203 a. partir de su posicidn ;gé

dicada en la.fig. 6. Bs de notar gque. la. longitud y direc-

L . z
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cibn. de. la. flecha. 203 son idénticas a las de la. flecha:
201 de la: fig.. 7. Ambas. figs. 6 y 8 representan la. barra
primaria. de golpeo‘55 descansando emw su posicibn de caja.
superior. Comd puede verse, el tornillo de golpeo 57 de.
caja. superior se ha. movido en una distancia. ver.tiezg._—l Ac'}e;
Tongitud fgual a la. de la. flecha. 203. ZL movimienbo iérti
cal de este tornillo de golpeo hace. que el dedo de "gaiiﬁgeo,
61 gire en torno a. sw pivote, la varilla 63. Como e]:}bra-
7zo de momento que va. desde el ‘tornillo de golpso del,‘;gai&
ja. superior al punto de apoyo de giro del dedo de gorl'..pe'o,
61 es mds corto que el brazo de momento gque va desde, el
tornillo de golpeo 59 de caja. inferior al punto de a:péi@.

€u -

de. giro del dedo de golpeo 61, segim se i1lustra.en l‘aff’_

fig. T, el desdo de golpeo 081 se representa. como habie:ng‘@
girado en un mayor dngulo, para. el mismo movimiento ver-
tical de Iea. bavre. primaria. de golpeo 55, cuando 'esté; err.
la posicién de caja superior (fig. 8) que cuando estd en
la. posicidn da caja. inferior como en la.fig. 7.

Es de notar, respecto & ambas figs. 7 y 8, qus el
rodillc 141 consctade a. la. barra. primaria de golpeo 55
no modificd su posicidn respecto a la leva renliforme 143,
de’ Ja. placa. da control de giro 127.

Comr referencia. ahora a la fig. 9, se representan
en ella la.placa. ds contrel de giro 127 y la. barra prima.
ria de golpeo 55 despuds. de haber recorrido en el senti-—
do de Ia.flecha. 205 ub.a. distancia. de izual longitud. que.
la. flecha: 205, a.partir de la. posiclén ilustrada. en la.
fig. 5. ’C"omb; pueds verss, en este caso el rodillo I41 ha:
rodado hacia. la. derecha., en 1a leva. reniforme 143,, a.par

tir de la. posicidn en la. que estd representado en la. fig.

— 42 -
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pondiente. Ademas, Iz magnitud del movimiento del rodt-

L\ de escritura de caja inferior.

5. Ademfs, la placz ds conbrol de giro 127 ha racorrido.
verticalmente una distancia ignal = la componsnte verti-
cal 207 da la flecha 205. BEsto haca que la barra primarvia
de golpec 55 y por fanto el tornillo de golpeo de caja

inferior 59 se mueven en una distancis verticel correg-

1l¢ I4T & la derecha en la leva reniforme 143 viene "débeg
minada pdr la. componente horigzontal 209 de la flecha:;ZOS.
Como todos los puntos situados a lo lzrgo de la supéfri:ﬁi-
c¢le del lado izmquierde de la lava renifoime 143 e.quicll:i..s-
tan del eje de gire de la placa de control de giro 127,
que pasea por el piveote 129, el movimienbto del rodille . A
141 en la leva reniforme no produce efectio alguno en;jl:z_i:
altura vertical de la bharra primzria de golpec 55 ¥ su
tornil¥o de golpesa 59 de caja inferior asoclade. For tag
to, @l escribir caracteres de czja inferior, la dirsccibn
del movimiento dea la placz de control de giro no tiene

efecto alguno sobre el gradiente de la curva de densidad

gon referencisd. ahora a la £fig. 10, se representan en
ella. la placa de control da giro 127 y la barra. primsria
de golpea 55 después. de haberse trasladado, en la direc=—
c¢idn de la flecha 211, en una distancia Igual a la longi-
tud. de esta flecha Z11 partiendo de su pogicidn ilustrada
en la fig. 6.Es de notar que ¢l rodille 141 se ha movido
a la Grecha en La leva renifome I43 en una distancia pro
poreional a la componenta horizontal 213 de la flecha 211.
Con refersncia a la flg 6, como puede versea, los puntos
gituados a lo large de la superficie de la derscha de la

lava reniforme 143 no eubin a la misma distancia del centr
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‘miento vertical aeto de la barra primaria. de golpeo, re-

del pasador o eje de giro 129. en ftormo al cual. gira. la.
placa. de control de glro 127, Asi, &l rodar el rodillo
141 a la. derecha. en la. leva. reniforme, la espiga 67 de
la. barra primaria de golpeo 55 se traslada. en direccidn.

vertical dentro ds la: ramrs. de gule 145. Con referencia

¥

de nuevo a: la fig. 10, puede verse que. la.esPiga.Gizsé
ha. trasladado en sentido descendente dentro ds la. ranura.
de gufa 145. Asi, el movimiento horizontal dsl rodille
141 en laﬂlevg_reniforme 143 ha. dado por resultado gl 1o~
vinlento vertical de descenso de la.egpiga: 67 y de ig;ﬁg:
rra. de golpeo primaria. 55. Ademds, la;placa:de.oontyoijdg
giro 127 se ha movido en direccidn vertical en una. dig—
tancia. igual a la. componente vertical 215 de la.flecﬁ'f
211.. Este movimiento da lugar ajque,la.barra;primaria}de
golpeo 55 se mueva. hacia. arriba.en direccibn verticals. |

Como los movimientos verticales son sustractivos, el movi

presentado por la. flecha. 217, es ascendents, dando lugar

a. un pequefio movimiento dextrdgiro del dedo de golpeo OL.

Aun cuando la. componente vertical 215 de la. flecha. 211 se

repressnte de igual longitud que la flecha vertical 205 ;
de la fig. §, la distancia: vertical neta: recorrida. por la !
barre. primaria de golpso 55 de Ia. fig. 1O es menor que.
la distancis. recorrida. por la. barra. primaria. de. golpeo 55
ds Ia figura: 8.

Asi, la alineacién ds la. ramira. de la. gufa. ranura-

da. 133, determina:. la magnitud. del movimiento vertical trand

mitido a. la: barra. primariz. de golpeo 55 al producirse la
rotacién de la. palanca. de control de densidad. 101 de la

fig. 2 cuando el mecanismo de camnbio de caja.est& en la.

— 4, -
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posicldn de ca.ja supsrior, en tanbto gue su alinsacibn no
nroducs sefecto alguno en I= magnitud del movimiento vel=
tical de la. barra primaria. de golpeo 55 cuando el mecanis
mo de camblo estd. en la: posicidn de caja. inferior. Dsta

caracterigtica: permite modificer la densidad de escritura:
lograda: por los. caracterss de caja. superior de “bodé.é 3.:as.

barras. da tipos, respecto a.le Gensidad ds es.cri‘l:ura.*éfe_q
tuada. por los: caracteres de caja inferior de las ba:ai}as,

de tipos, en todm: la. gama: de densidades. Dicho de otro-mo
do, el gradiente de la curva. de densidad de caja: suioe*rlor
puede modificarse respecto a. 10.. curva. de densidad de ca.ga,

e

inferior;, sin afectar a la. curva. de caja:. inferior. | --

Por ejemplo, con referenciea. a la. fig. 11, la: déﬁé;i-
dad de escritura. sfectuads. por ambos caracteres, de qﬁaf;jb::
superior y de cajz inferior; de una bharra de tipos ndiidé:i,
se. Llustra por medioc de la gama dz impresién de densidad
de grupo. para diferentes posiciones de ajuste de la guia
ramrada. 133 de Ia fig. Z. La curva designada I de cajm
superior corresponde & una pos:Lc::Lo:cL angular de la ranurs:
de la gula renurade: 133 que darie: Iugar al movimiento ho
rigontal de la. placz do control de giro 12’?, en sentido tal]
que sa logra: Ta méximz megnitud de movimiento vertical ds
dageenso do Ta Barrs primariae de golpea 55 de Ia fig. &
haciendo girar Ia. palanca: de control de densidad 101 desm—
de el punto de ajusts de Impresitn de densidad "0 al pun
to de ajiste de Impresidn de der @ "10%. Ta curva de—
signada como 3 de caja supsrior corraaﬁonciaria & la ali-
nazcidun angula:: da la ranura de Iz gula ranurada: 133 que
oczaiona Ia ninime magnitud de movimiento vertical de des-

censo de la Barra primaria de golpso 55 cuando se hace gl

-5 -
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rar Ta palancz de control de densidad 10l desde el punto

de ajuste O™ al punto de ajuste "IO™. Naburalmente, co—
mo la aline‘za;:mn de Ia ranura de ia g'uia; ramrada 133 de

la: fig. 2 no tieme efecto alguno sobre el movimiento vexr-
2 tical de Ia barra primarim de golpeo 25 cuando se ascri—
hen caracteres de caja infericr, la curvs. desigﬂa:d:a:oc’c;mo.

da caja. inferior sizue siendo Ia misma e btoda la \‘cé‘:r:?'fa.—

cibn de lz alineacidn de ranura. Asl, se ha modificzail’o el
gradiente de la curva de caja superior, mientras Ia;"q@'r-—
10 va de caja inferior sigue igual. .

Pécilmente se puede apraciar que las curvas S . OT—
tan entre si em el punto de ajuste cerc. Con referancia
a lo fig. 2, esto se Iogra haciendo que el pasador da
guia 131 de Ia. placa central der giro IZ"[_,' descanse eni"el’
15 punto medio de Ia guia ranurade 133 cuando L& pa;lanc.z;;ﬂcle,
control de densidad 101l se hace girar hasta sw posicitn
de "0, En esta. posiciém, la rotacidn de la. gula de con=
'Erci i35 Gz la. relacidén de impresién no trasladard el pa
gsador de gufs 131, puesto que Ia gula de control 135 de
20 Ia. relacidn de impresién gira en torno & un eje geométri—
co que pasa por el centro de la ramira de la: gula. ranure-|
da. 133.

Si bien suele ser conveniente zjustar la. gula ranu-
rada. 133 (fig. 2) de modo que exista una. uniformidad vie-
25 tual de Ia dengidad de impresibn entre caractares de cajal
superior y de caja inferior, en toda Iz gama de impre—
sidn, serd facil para las personas entendidas en la mate-
ria darse cuenta de que la. aptitud pars modificar la re—
lacién de las curvas de impresidén de caracteres de caja
30 superior respecto a las de log caracteres de caja infe-

{
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da asecritura en todm una ampliz gama de posiciones de.ajv

T sl
B i{l Iil_‘:l"t 5.,

rior es una. caracter{stica muy conveniente cuando sa fa—
brican. migquinas de escritir ds tipo o modelo normal, en
las que los caracteras de barra de tipos que llevan pue—
den variar Ja unz méquina & ctra con arregla al estilo de
fund’ici bn de tipog y a las caracteristicas. deseadas por
¢l usuarioc. Haclenfo un sencillo ajuate de la guiaiii“fam-
radz 133, ea posible lograr la uniformidad de la. densidad
.

N

Ll &6

te de impresidu, sin que Haya que tener en cuenta el egtl
lo de fundicién de tipos utilizado en Ias barras da ti-—
POSe .
. NN
Ldenmds, para los pocog estilos de tipos en los que

-

no ez posible logray une completba uniformidad de delflfxif-v
dad en '&6&& la. gama de ajustes de control da impresiz'{zi,;
al méc&nisma dJa control de gams arrviba. descrito puade em-
plearse para re}ducir la totalidad de lan-g:—zma.., pars carac—
tereg tanto de caja superior como de inferior, con Ia
consiguiente variacibn en las curvas de impresidén de es—
critura arrilba eatudiada en relacléu con el macamlsmo de
control de gmea. La curva de lmpresién de caja. superioxr
puade entonces hacerss variar reepecio a la impresién de
caja. inferior demiro de la. gama de lmpresidn reduclda,,
para. lograr la uniformidad de densidad ds escritura. emw
toda: Ia. gama da posibles posiclones de ajuste de densl—
dad. Hsta variscitén se logra ajustando los mecanismos de
adaptacién de game,. |

Ex més, la gema de densidades utilizasble, definida
por ol mecanismo de control de gama, no tlene qua reducir
ga apreciablemente para poder compensar las pocas barras

de. tipos que fengan una. drea de suparficile pequefia, tales

o
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como el punto orbogrifico ™. o la coma W,%, debhido a.

la. presencia de la ca;rac'&;ris:bic.a; de goipéo. gecundario.
Lz utilizacidn en combinzeidn del golpea secundario caom
la adaptacién de gamz y el control de gema de impresidn
5 da por resulitzdo un mecanismo sencillo de ajustar, qu

-

posse unz densidad de escritura virtuslmente unifofue.pa—

L3R}
+

ra. todox loa caracteres de berra de tipos y en ung. aHplia
gena. de posiciones de ajuste de la densidad de escrifura.
Si bien la invencién se ha ilustrado y descrito ‘en
10 | particular con referencia & una forms preferida de 'eAj;e{ou-—
cibn de la: misma, se sobrentiende para las personas vég—»
sadas en le. materia que pueden hacerse en ella los 1n<33_-
cados y otrog cambios de formz y de detalle: sin por é.llo
apartarse el espiritu ni salirfxe: del Zmbito de la i;_';ye_q
15 cibn. | e
La presente solicitud que corresponde a la. prasen—
tada en Estados Unidog de 4mébrica, con fecha Z8 de Diciem
bre de 1.966, bajo el Himero 605.45%, se acoge x los bene

ficlog del articulo 51 del vigente Estatuto sohre Propie

20 dad Industrial.

Los puntos de invenclén propiz y nusva. que Se€ pre—
sentan para que sean objeto de la presente solicitud de
Patente de Invencidn en Espafis, por VELNTE afios, son losm
25 siguientess o

Le— Un aparato de control de impresibn para miquinas

e LRI

7
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de. escribir que poseen una pluralidad de barras. de: tipos.
dotadas. cada. una. de dichas barrag de tipos de un. caric—
teor de caja. superior y un cardcter de caja. inferior, te-
niendo dicha: mdguina. de escribir también una. pluralidad.
de miembros impulsorss selectivamente acclonables para:
1levar una. barrs. de. tipos asociada‘a.su:posicién.dé}eéc:i
tura, y medios de cambio de caja. para. selecclonar ol- car-
réclher de. caja. & escribir, caracterizado dicho mecanismo
por una. pluralidad de topes individualmente ajustables.
cada: uno de Los cuales estd asociado a. unm miembro imps -
gor para regular la. fuerza. de impulsidn btransmitida: poxn
este Gltimo a. Ia. barra. de tipos asoclada; un primer media
de. control de impresidn de grupo gue sz puede hacer fuli-
cionar en toda. una. gama de posiciones de ajuste,de.iéﬁyé-
gién, conectado con relacién ds transmisién de impulsidn.
a.un primer miembro, para hacer variar en una.primera.
nagnitud prefijada. la. fuerza de impulsidén transmitida. a.
la. totalidad de dichas Darras de tipos poxr dichos. miem-
bros: méviles, en grupo, en toda. una gama: prefijada. de po=-
siciones de ajuste de impresidn; un segundo medio de con-
trdl de impresibn de grupo que se puede hacer funclonar en
toda. dicha. gama. de posiclones de ajusbe de: impresidn, co=-
neetado con relacidn de transmisibn de impulsidn al pri-
mer miembro para. hacer variar en una segunde magnitud pre
Pijada. Ia: fuerza. de. impulsidén transmitida. a la. totalidad
de. dichas. barras. de tipos por dichos miembros méviles, en
grupo, en toda: dicha. gana. prefiljada. de posiciones de ajus
te de. impresidn, de tal modo gue la relacibén de dicha. pri
nera. magnitud prefijadea. a. dicha. segunda. magnitud prerfljad

gea. un valor definido; medios de adaptacidn de. gama (ue
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pueden hacerse: operar sobre dichos medios de control pri

mero y segundo de impresidn de grupo para. efectuar un
cambio en dicha. relacidn; y medios de activacidén capaces
ds ressponder a dichos medios: de cambio de caja, para se-—
lectivamente activar uno de dichos medios: de control de
impresidn de grupo cuando se escriban caracteres déx?@ja
superior, y para.activar el otro de dichos mediog de, con~
trol de impresidn de grupo cuando se escriban caracheres.

de c3ja. inferior.. - i
2.~ EL aparato de control de impresidén de la.féiﬁig!
dicacibén I, caracterizado por el hecho de guse dichos me—
dios de adapbacibn de grma ge pusden hacer operar sdbfé
dicho primer medio de contwol de. impresidn de grupo éé;a,
mantener constante dicha primera,magnitud.prefijada,:y'

t
ge. pueden hacer funcionar sobre dicho segundo medio de .-

control de impresibén de grupo para. hacer variar dicha se
gunda: magnitud prefijada, y de ese modo efectuar un cam—«:
bio en dicha: relacitdn..

3.~ EX aparato de control de iﬁpresién de la. rel-~
:
i

vindicacibén 1, caracterizado poxr una. segunda. pluralidad

de topes in&ividudlmente;ajustables~asociados.a.una,plu:§3

lidad semejante de barras. de. tipos preselecclonadas dota~
des de caracteres de poca. drsa. superficisl respecto a. los’
caracteres de otras barras de tipos, teniendo poxr efecto ;
dicha: ssegunda pluralidad de topes el de regular la. fuer-
zz. de impulsidn transmitida.a.Su;barra.de tipos asociada“i
por dichos miembros mdéviles en una parte fija de la. gama

total de posiciones de ajuste de impresidén de dichos me—-j
dios de control vprimero y segundo de impresidn de grupo,

v poxr el hecho de gue dicha. segunda. pluralidad ds Gopes
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indivualmente. gjustables hace gue dichaplurafi&égsde $0—
pes individualmente ajustables asociadog a. dichas. barras
de tipos prefijadas. pilerdan toda. efectividad para: regular
dicha;fuerza,de impulsidn en dicha. parte f£ija de dicha.
gana. total.

4.=~TIL aparato de control de impresidn de Iaiimﬁkdg;
dicaeidbn 1, caracterizado por el hecho de gue diches-Ee=—
dios de adaptaclidén de gama no pueden hacerse operar $o—
bre dichos mediocs primsro y segundo de control de i?éra--,

~ i

gibn do grupo pare. una determinada. posicidn de ajuste de

impresibn dentro de la. gama. total de posiciones de ajuste

de impresidn. -

5.~ Bl aparato de control de impresidn de Ia;reiﬁin—w

i

dicacibn 1, caracterizado por sl hecho de disPonerse:gq§s§
medios de control de gama. que se pueden hacer funcionsi
modificando la. gama. total de posiciones de ajuste de im— ;

presidén en la. cual se pueden hacer funcionar dichos medics

. primero y segundo de control de impresidn de grupo.

6.~ EL aparato de control de impresién de la reivinj

dicacidn 1, caracterizado por el hecho de gue un primer:

ggrupo de Jicha. pluralidad de topes individualmente ajus—-é

D impulsibn transmitida a. sus. barras. de tipos asociadas por

i o caja. inferior: para. su escritura, el grupo resgtante
H =)

tables. regula: lTa: fuerza: de impulsidn transmitida. a:sus. ba:

rras de tipos asociadas por diclios miembros méviles, cuani

do dichos medios ds camblo de caja. selecclonan caracteresi

de topes individuaelmente ajustables regula. la. fuerzz de

i
i
‘
|
£
|

dichos miembros mbviles, cuando dichos medios de camblo

t
i
i
§

de caja. seleccionsn. para la. escritura. los caracteres. de

caji: superior.
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| caja inferior.

de solicitaciéqa asoclados a dichos dedos, psra predispo-

ralidad de topes individualmente ajustables va montadz en

dicho primer miembro.
8.~ El aparato de control da( impresién de la reivind
dicacidn 1; caracterizado por: una pluralidad de miembros
0 "dedog" zsocisdos cadax uno a un miembro impulsorr y mon-
tados cada: uno & rotacidn en un miembro cIe» soporte de mo-
do. que dss;c.ansa' formando un dngulo prefijado con reapecto
& la horizontal, y que el dngulo que formz cads dedo en
su posicibn de descanso determina la distancia recorrida
por su barra de tipos asociada: bajo el impulso de su mien
bro impulsor asociado; una primers _i_)luralid;ad; de miembros
individualmente ajustables para determinar el dngulo de
repogo de dichos dedos cuando dichbst nediog da cambio de
caja estén en la posicién da caj= superior; y una segun—
da pluralidad. de miembros individuzlmente ajustables pa-~
ra determinar- el dngulo de reposo de dichog dedos cuando

dichos medios de cambio de caja estén en la posicidn de

9.~ El1 aparato de econtrol de impresidn de la rei-

vindicacién 8, caracterizado por unz plurszlidad de medios

nerlos u obligarios a ir contra dichos miembros individual
mente zjustables,

10.= E1 aparato de control de impresién de lz rei-
vindicacién 8, caracterizado por un primer medio de con-
trol de impresibén de grupo selectivamente activable por
dichos medios de cambio da caja para modificar el &ngulo

de reposo de dichos dedos en grupo en toda. una gama prefi-
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jada de posiciones de ajuste de impresidn cuandﬁw
medios de cambio de caja estdn en la posicidn de caja in
ferior, y por un segundo medio de control de impresidn
de grupo selectivamente activable por dichos medios de
camblo de caja para. modificar el dngulo de reposo de di-
chos dedos en grupo en toda dicha. gama prefijada de pogi-~
ciones de ajuste de impresiln cuando dichos medios de cam
bio de czja estén en la posicidn de caja superior.

1l.~ E1 aparato de control de impresidén de la
reivindicacién 8, caracterizado por una tercera plurali-
dad. de topes individualmente ajustables asociados a una
pluralidad semejante de barras de tipos preseleccionadas

¥y que poseen caracteres de poca drea superficial en re-

lacidén con los caracteres de las. demds barras de tipos,

de modo que dicha. tercera: pluralidad de topes individual

nente ajustables tiene por efecto regular la distancia en

que los miembros impulsores mueven a. dichas barras de ti-
Pos preseleccionados en una parte fija de dicha gama pre-
fijada. de posiciones de ajuste de impresidn de dichos me-
dios:de control primero y segundo de impresidn de grupo,
y dichea: tercera. pluralidad de topes individualmente ajus
tables. impide gque la pluralidad de dedos asociados a. di-

chaa barras de tipos preseleccionadas regulen la distan~

cia en que dichos miembros impulsores mueven a. saus barras.

de tipos preseleccionadas asociadasg, en dicha parte fija
de dicha gama,

12.~ Tl aparato de control de impresidn de la rei
vindicacién 10, caracterizado por unos medios de adapta~
cilén de gama que pueden hacerse operar sobre dichos: me-

dios de control de impresién de grupo parz modificar la
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magnitud de variacién de dichos dngulos de reposo efec-
tuada por diqhos,medios‘de control de impregsidn de grupo
en toda dicha gama. prefijada de poéiciones/de ajuste de
impresidn.

13.- El aparato de control de impresién de la
reivindicacidn 12, caracterizado por unos medios de con—
trol de gama para hacer variar la gama total en la que
dichos medios primero y segundo de control de gYupo pue
den hacerse funcionar para modificar el dngulo de reposo
de dichos dedos.

l4.- El aparato de comtrol de impresidn de la rei-
vindicacibén 11, caracterizadc por unos medios de adapia-
cién de game: que pueden hacerse operar sobre dichos medios
ds control de impresidn de grupo para determinar la. magni
tud de la variacidén de dichos &ngulos de reposo efectua-
da por dichos medios de control de impresidn de grupc en
toda dicha gama prefijade de posiciones de ajuste de ime
presién, 4

15.~ Aparato de control de impresidn para mdquinas
de escribizm.

Tal y como se ha descrito en la lMemoria que antece

de, representado en los dibujos que se acompafian y para
los fines especificados.

Dsta Memoria consta de cincuenta. y cuatro hojas es

critas a maquina por uns sola. cara.

31 FNE 1969 |

Madrid,
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