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Fundamentos le la: invención. '

La. presente invención se reliara a  un aparato da 
control de la. impresión da escritura,, y más en particular 
a  un mecanismo perfeccionado de escritura y da activación 
da barras, da tipos para una máquina da escribir accionada 
par fuerza motriz.-

Como fácilmente podrá, apreciarse, para que uná.pár- 
gina mecanografiada tenga cierto grado da perfecciónase 
tética,.. conveniente en. loa modernos negocios, cada uno 
da los caracteres de tipo ha da tener la misma densidad 
o tono de color, independientemente del tamaño da los ca 
racteres. y da que sea un carácter da caga inferior crda 
caja superior* ¿demás, es deseable poder cambiar la den­
sidad de color de los caracteres en grupo, sin dejar por

!
eso da mantener la uniformidad da densidad aproximada en 
tre unos y atros caracteres, da tipo*

La mayoría de las modernas máquinas de escribir va 
equipada con mecanismos da accionamiento de barras de ti­
pos que. hacen que las. diversas barras da tipos golpeen 
la página o documento mecanografiado, con diversas magni­
tudes de. fuerza,, produciendo así variaciones, da densidad 
del tana o. colar, de. una a  otra posición de barra de. ti­
pos* ¿demás,_ como la densidad da la impresión variará en 
proporción inversa con el tamaño da loa caracteres, la 
fuerza de. golpeo que haca que un carácter grande, tal co 
mo la letra H,; tenga una impresión ligera,, hará, áL ser 
aplicada a  un carácter pequeño,, tal como el punto. 
que. ésta quede: impreso con excesiva intensidad. Las má­
quinas da aacribir de la técnica ya conocida se han veni 
do dotando frecuentemente de. mecanismos de ajuste que

-  Z  -



5

10

15.

ZO

ñ5

30

permítan regular a fijar a. cualquier nivel conveniente.

la. fuerza, da golpeo de cada, barra de tipos, de modo, que 
la densidad da color del carácter correspondiente a. asa h ,
rra da tipos aa adapte a  la densidad de color de. algún- ca 
ráeter da referencia*. Como para cada, barra de tipo indi­
vidual existe uno da estos mecanismos da ajusta, y como 
su, ajusüa. sólo afecta a  la fuerza da choque o de golpeó 
de. una. determinada, barra da tipos, tales mecanismos, de 
ajusta sa denominarán aquí en la. sucesivo mecanismos."da 
ajuste individuales*.

La mayoría de las máquinas, de escribir van equipar­
ías. con barras de tipos que llevan tanto un carácter .de. 
caja superior coma un carácter de caja inferior.. Entre, 
los. caracteres de caja superior a inferior suele habar 
una dif erencia da tamaño, además de una. variación de la 
fuerza da golpeo,- con el resultado da. que los caracteres, 
de. caja superior e inferior de una misma barra de tipos 
escriben con. distintas densidades de color*.

Con frecuencia, en las máquina de escribir de la 
técnica ya conocida que tienen caracteres tanto de. caja 
superior como de. caja inferior en la misma barra de tipos 
se dispone un segundo, mecanismo de ajuste individual*. En­
tonces, el primer mecanismo de ajuste individual se em­
plea para regular la fuerza da golpeo de la barra de ti­
pos, ajustándola a  un nivel conveniente para, el carácter 
de. caja superior,, y el segundo mecanismo de ajuste indi­
vidual se. utiliza, para ajustar la. fuerza de golpeo a  un 
nivel distinto para, el carácter de. caja, inferior,, de modo 
que la. densidad de color de ambos, caracteres:, de caja. su. 
perior. e. inferior,, de esa. barra*, de. tipos, se adapte, a. la.
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densidad, da color de. algún carácter tomado como, referen­
cia. Ahora, bien,, tales dispositivos, son a-menudo, comple­
jos, y exigen mecanismos: de enclavami'ento para, tener-la* 
seguridad de que. no se active a golpee un carácter duran­

te. una. operación de: cambio de; caja, (por ejemplo., pasar 
de un mecanismo de- ajuste individual, al segundo cuando, 
se. cambie de una: caja, de escritura, a. la. otra.)*..

Como fácilmente podrá, apreciarse, por cuestiones, 
da preferencia,, el operador puede, querer aumentar o redu 
cir la. densidad', de color de todos, los caracteres en 'gru­
po,. o modificar la. penetración de; los. diversos caracteres, 
de tipo en la, superficie del trabaje (por ejemplo,, cuándo 
se. trate de. trabajos en. ho jas, matrices de multicopista).

En la; técnica, ya conocida viene, resultando, común, 
habilitar medios para, aumentar o. reducir la. fuerza de 
golpeo de todas las barras, de. tipos en grupo,, en propor­
ciones sensiblemente, iguales, a. fin de. subir o bajar el 
nivel general de la. densidad de color según' los. deseos 
del operador.. Este, tipo de ajuste se: denominará aquí en 
lo sucesivo "control de. densidad de grupo". En uno de los 
tipos de dispositivo de la técnica, ya-conocida., el contró. 
de. densidad de grupo afectaba, a. las. fuerzas de golpeo de 
los caracteres, tanto, de caja superior como. de. caja, infe­
rior en proporciones sensiblemente iguales... Por consi­
guiente, la,densidad de color de los caracteres de caja 
inferior, más pequeños ,, no se modificaba, en el. mismo gra­
do; que la de los caracteres de caja.superior grandes, ya. 
que un cambio en la. fuerza, de. golpeo da. origen a una. ma 
yor variación, de densidad para. los. caracteres más. peque—  
ños que para los. más. grandes*. Por tanto, la. densidad de.
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color le. los- caracteres, de caja, superior e inferí oí 
era. uniforme en. toda la; gana, de densidades; da grupo con—  
venientes... 1. "*

E n  otro disposi.tivo de la. técnica, ya. conocida. s;e. uti 
lizan. dos. mecanismos; de. ajuste: individuales, por cada ba­
rra. de tipos,, con. una. disposición tal que el control *de 
la. impresión da grupo afecta, al mecanismo de. a.j_uste-indi­
vidual de. ca ja, superior, de distinto modo, que al mecanismo 
de. ajuste individual de ca ja, inferior.. Ahora, bien, además., 
de necesitar unos enclavamientos complejos, este; disposi­
tivo no se. presta, a  la. flexibilidad de manufactura,.-en l a  
que s.e. desea, usar barras, de tipos que tengan muchos.-esti­
los de fundición de* tipos.. Esto es,, como las necesidades 
de. fuerza de: golpeo de los. caracteres de ca ja, superior 
respecto a. las naces Hades de fuerza, de golpeo de los ca. 
racteres; de. caja, inferior en toda. una., gama, de dendidades. 
varia.con el estilo de tipos utilizado en la barra.de ti­
pos, las; máquinas de escribir de la técnica, ya. conocida, 
deben fabricarse de modo individual', yendo cada; máquina, 
de. escribir criticamente' ajustada de acuerdo con el estile 
de tipos utilizado.

Para, poder superar los indicados problemas; de la. 
técnica., ya-, conocida,, y habilitar una. máquina; que pueda, fa. 
bricarse fácilmente, sin necesitar piezas especiales ni' 
ajustes; complicados, para*, compensar los diversos estilos de 
tipos,, la.máquina, de escribir de la. presente invención es­
tá. provista, da una. primera pluralidad de miembros, indi­
vidualmente.. aj.ustables. para, regular la. fuerza de. golpe o 
de; los, caracteres, de. ca ja, inf erior de cada, barra, de tipos, 
unos, respecto a. o t r o s y  una. segunda, pluralidad, da miem—
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Iros, individualmente ajustables pana, regular las. fuerzas, 
de golpeo de los caracteres, de caja, superior de la. barra 
de tipos, unos respecto a. otros.. *

Se preven medios de control de grupo para, hacer, ya 
riar uniformemente todos los elementos ajustables de caja 
superior en grupo, y otros medios, de control de grupo adi 
clónales para, hacer variar uniformemente todos los. ele­
mentos ajustables. de caja, inferior en grupo,, con arreglo 
a. la. densidad de escritura, deseada, y de acuerdo con el. 
medio sobre el que se esté escribiendo- Se prevén asimis­
mo medios de adaptación o ajuste de la. gama para, modificad­
las variaciones uniformes efectuadas por los. medios* da 
control de grupo.. Además, se disponen medios limitadores.
da gama, para, limitar la. variación de la. gama, ef ectuada.!
por el operador de la. máquina, para ciertos, estilos de ti­
pos- Hay otra característica, que consiste, en. el empleo, 
en combinación, de las características arriba, indicadas. 
con nna. característica secundaria de. aminoración o limi­
tación del golpe, que limita a. un valor máximo fijo la. 
fuerza, transmitida a. unos caracteres preseleocionados. que 
tienen pequeñas áreas de superficie... Otra, característica, 
más consiste en la. utilización de una., superficie continua 
de tope, capaz; de responder tanto a un primer miembro in­
dividualmente ajustabla como a. un. segundo miembro indivi­
dualmente ajustable, eliminándose, asi la. necesidad de 
complicados enclavamientos,

Las indicadas y otras características y ventajas, de
¡

la. invención se. irán desprendiendo de la siguiente des— [ 
cripción pormenorizada de laforma. preferida.de' realiza­
ción del invento ilustrada en los dibujos adjuntos, en
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- la: figura. 1 es una vista: en alzado lateral,, par­
cialmente; en sección, de una barra-, de tipos y de su'meca­
nismo de accionamiento asociado; -

—  la: figura. 2 es: una. vista, en perspectiva, parcial­
mente en despiezo ordenado,, de. las barras de golpeo.pri­
marias. y secundarias., y de sus mee ánimos asociados.;

—  la. figura. 3 es. una: gráfica, de la densidad da. es­
critura. en. función del ajuste de impresión de. grupo da 
una. barra: de. tipos en una., máquina, de escribir que ñor "po­
sea la-., característica, de densidad, de grupo con adaptación 
a. la. gama,, de la, presenta invención; ---

- la. figura 4 es: una gráfica, de la., densidad de ea- 
¡ critura. en. función del ajuste de impresión de grupo de.
í una. barra de tipos en una. máquina, de escribir que tiene;
I incorporada 2a característica, de control de la gama de.
¡ impresión del.presente invento;i

- la figura 5 es una. vista, en alzado lateral,, par­
cialmente en sección, del mecanismo de adaptación de gama, 
y de la barra da; golpeo primaria en su. posición de caja 
inferior (minúscula.};-

—  la figura 6* es una. vista en alzado lateral,, par­
cialmente' en sección, del mecanismo de adaptación de gama, 
y de la barra de golpeo primaria, en su. posición da caj a
superior (mayúscula);

—  la figura, 7 es una. vista, en alzado lateral,, par—  . 
cialmente. en sección, del mecanismo de adaptación de. gama.! 
y da la barra de: golpeo primaria después de una. trasla­
ción vertical de la placa de control del giro a  partir
de la posición indicada en la f ig.- 5;

14-2-6H. 7 -
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— la-, figura, 8 es. una- vi si a. en. alzado lateral, par­
cialmente en sección, del mecanismo le. adaptación de gar- 
m a  y de la. larras de; golpeo primaria- después de una- tralla, 
ción vertical de la. pisca- de. control del genopartiendo, 
de; la- posición, indicada- en la. figc

—  la- figura- 9. es uñar vi star en; alzado. lateral,, par—
cialme.nte en sección,- del mecanismo de adapt se i6n de. garnaj 
y de la ds golpeo primaria, después, de. una- trasla­
ción vertical y horizontal a  partir da. lar posición indica.; 
dar en lar figc

—  la. figura 10 as. una vista en alzado lateral,; par­
cialmente. en sección, del mecanismo de. adaptación da gama 
y de la de. golpeo primaria, después de una- trasla­
ción vertical y horizontal a  partir de lar posición indi-

f
cada; en lar figr- &r 3T !

—  la. figura 11 es una gráfica da l a  densidad, ds i
escriturar en función del ajuste, de impresión de. grupo ds ¡ 
upa- liam-a de. tipos en una, máquina ds escribir que. tiene ¡ 
incorporada la característica ds adaptación de gama del í 
presente, inventen j

Con referencia ahora a  los dibujos, y más en par— ¡
i

íicular a  la fig,- 1,- s:e ilustran en ésta,., vistos en al- j 
zado lateral, una barra de. tipos y su; mecanismo de accio-¡ 
nami ente asociado - Para efectuar la escritura, la barra 
ds tipos 11 representada en su. posición de reposa descan­
sando en. el apoyo 12. a  ella destinado., se. hace girar en 
tomo, al alambra o eje. de giro; 13 en el sentido que indi­
ca la flecha 15"- El carácter IT ds caja superior o bien 
el carácter 19 de caja inferior, situadas ambos en la ca­
beza. impresora 21 de la barra ds tipos 11 giratoria, cho-
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ea con 'Tns:, cinta entíntalas (que. no se representa.) apli­
cándola- contra, un documento (no. representado), montado en. 
el rodillo, (tampoco representado)] de las máquina da aacal 
blr,. y hadando así que se produzca una impresión en "el 
papel, o documento *. El brazo inferior 25 de. las barra do ti 
pos 11 estás conectado por medio de una biela o piezas, be 
enlace 25 a  la palanca, de leva. 21., montada a  rotación. en. 
torno a  una -carilla 29 que sirve de punto de apoyo da ^  

ro. a  la palanca de leva. Basca aplicar un tirón al brazo, 
inferior 25 de la barra da tipos 11 y de ese modo hacer 
que. <&=tt9' gire, en tomo al eje de. giro 13 para efectuar. 
nnn- r'3*r"T*R"rH- de escritura,- se. hace girar la palanca, da. le 
va. 27.- El muelle. 50 de la palanca da. leva hace, que ésta 
vuelva a  su posición inicial,, al terminar la carrera da 
escritura..

La palanca de. leva 27. se hace girar por medio da la. 
leva de escritura 51 montada a  rotación en torno a  un re 
macha de leva 55. La leva de escritura 31 tiene en uno 
de. sus extremos una. pluralidad de dientes a  modo da sie­
rra 35, y en su extremo opuesto tiene una parte de ex­
tremidad 37*. La. leva de escritura 31 se hace girar cuan­
do los dientas de. sierra 35 son aplicados contra, el rodi­
llo motor 39 continuamente giratorio y controlado por 
interruptor* El rodillo motor 39 lleva, una cubierta, elás­
tica que. permita a  los. dientas 35 morder en él* Un muelle, 
de. lava 41 repone a  ésta, en su. posición inicial al termi­
nar' el movimiento producido por el rodillo*

Bara poner la leva de escritura 31 en relación de 
accionamiento mecánico con el rodillo motor 39,- el opera 
dor oprima' una tecla 4.5 situada-, en la palanca de tecla

14-2-68. -9. -
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45^ haciendo de ese modo que la. palanca, de. tecla, gire, en 
t o m o  &  la. varilla, de apoyo 4?*- Una. pro-taharancia 49 de 
la. palanca; de tecla. 45* tome contacta con l a  protuberancia 
superior.*- 5L de la palanca 51 de disparo de leva.. La palanj 
ca 51 de disparo de leva está, montada a  rotación en la j 
palanca de leva 2?, y baja girando contra la lava 31, j 
haciendo que la leva se aplique al rodillo motor 39 'y' * ¡
efectúe la consiguiente rotación de la barra da tipos 11 } 
para efectuar una carrera de escritura.. La. palanca de dia! 
paro da leva es repuesta, o restablecida, en su posición j
de reposo,- por un muelle 54. de. la palanca de disparo*/ ¡

. - iSi bien la descripción precedente y las que signan j 
se refieren en general a  sólo una barra de tipos y su me­
canismo asociado, se sobrentiende que la misma estructura 
tiene aplicación a  todas las barras de tipos de una máqui 
na da escribirá

Como apreciarán las personas versadas en la materia^ 
la densidad, de l a impresión que cada barra de tipos hace 
en el documenta es* función tanto de la fuerza, de golpeo, 
o de choque da la barra de tipos como del área de la su— j 
psrficia de los caracteres situados en la barra, de tipos*! 
Gomo el área de cada carácter está fijada para un estila ¡ 
de. tipos dado, las fuerzas de golpeo de cada barra de ti ¡ 
pos deben ajustarse unas respecto a  otras para obtener la! 
unif ormidad, de la densidad de escritura,; debiendo hacerse! 
variar las fuerzas da golpeo de todas las barras de tipo&i 
en grupo , para modificar la densidad de escritura* j

La fuerza de choque o golpeo de la barra de tipos i 
dependerá en parte del intervalo da tiempo durante el cuáL 
los dientes 55 de la leva de escritura 31 están conectados 
al rodillo motor 39 con transmisión de. fuerza motriz, de

14r2-6a. - 1 0  -
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la. geometría del sistema da articulación de la barra da. 

tipos que varia de una posición de carácter a  otra en 
torno a  la ájanla"- o colección de tipos, y da. la geome­
tría del sistema de articulación de la barra de tipos., que. 
varia con arreglo a. la caja, o altura del carácter a  meca 
nografiar*. Para, compensar las variaciones de densidad de 
la escritura producidas por la diversidad de. tamaños.
da los caracteres, y por las variaciones originales en la

- *¡ fuerza, de. golpeo por la geometría de la jaula de tipos,, 
se haca variar, el intervalo de tiempo durante el cual* la 
lava de escritura 31 está conectada, al rodillo motora cOn
transmisión de fuerza motriz*. "---*

Por consiguiente,, hay una barra, primaria de golpea 
55 en provista de una pluralidad de tomillos de 
golpeo 51 da caja superior individualmente a jus.tables,; 
y de una pluralidad, semejante da tornillos, de golpeo 59 
de caja inferior, individualmente ajustables también.. Ca­
da tornillo da golpeo de caja superior está agrupada con 
un tomillo de. golpeo de caja, inferior, y cada uno da es­
tos grupos de tomillos da golpeo lleva asociado un "de­
do'* o. impulsor da golpeo. 61 que descansa, sea en el t o m i ­
llo da golpeo da caja superior, sea en el tomillo de gol 
pao da caja inferior. El ajuste del tomillo de golpeo ha 
ce variar la posición relativa de. cada, "dedo'* de golpeo 
61 respecto a  la parta extrema 3? de su lava de escritu­
ra 31. asociada. Cuando la leva de escritura. 31 gira en 
torno al. eja o remacha de leva 33., la parte extrema. 3? 
de la leva de escritura toma contacto con su "dedo'* de gol 
pao 61 asociado,, impidiendo asi que la leva siga girando* 
La distancia entra los "dedos" da golpeo 61 y la. parta.

1

14-2-68. - 1 1  -
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extrema: 31 de la. leva, le escritura., pues, determina, la, : 
duración de la. conexión: motriz: entre, la. leva, de escritu­
ra y el rodillo motor 39+- A- esta, distancia, se hará, refe- ! 
rencia. en lo sucesivo con la. denominación, da distancia?-de 
separación de:- la. leva, de escriturad , -

Los dedos, de golpeo 61 van montados a.. rotación-_en 
una. varilla. 63.,. y cada, uno de ellos está, solicitado con­
tra. uno u otro de: los tornillos de golpeo, 57. de: caja, su— j 
perior o 59 de. caja, inferior, según s.e. verá. más. adalante, ¡ 
por un muelle de columna. 64', asociado a. cada dedo. Asi,..en¡ 
tanto que ios dedos de. golpeo no van. montados de manera. ¡ 
que. puedan fijarse a. la. barra, primaria,, de golpeo 55.,.' el ¡
desplazamiento angular que toma cada.dedo da golpeo res—  ! 
recto a. la horizontal es función de. la. altura, de sus. tor— 
nillos. de. golpeo asociados,, montados, en la. barra, primaria 
de golpeo de manera, que pueden fijarse.. Los dedos de gol­
peo funcionan impidiendo que la- parte extrema. 37 de la. j 
leva de escritura. 31 caiga, entre el tornillo de golpeo. í 
57 de caja:superior y el tornillo de golpeo 59 de caja inj
ferior durante una. operación de cambio de caja,- como se ¡

Iverá, por el análisis que sigue * Los muelles, de columna, e_s i 
tán doblados, por debajo del soporte. 65 en U y sujetos en ! 
posición por medio, de unos, tornillos.. 66. que atraviesan 
tanto los muelles, como el soporte, en IT*

La barra, primaria de golpeo 55 está, montada a. rota 
ción en t o m o  a una. espiga 67+ Al mecanografiar, los caracj 
teres de caja., inferior, la. posición, de la. barra, de golpeo ¡ 
primaria, es. la. indicada en la. fig. 1. Es. de notar que el 
tornillo de golpeo 59 de. caja, inferior está, sosteniendo 
o sirviendo de apoyo al dedo de golpeo 61*. Cuando se quie
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ran escribir caracteres, de' caja superior- (mayúsculas), 
se. tira. de. la. biela. 68 hacia, la. izquierda, por medio .del 
mecanismo de control 69 del cambio de caja, como, se* "des­
cribe. en la solicitud, de. patente afín nP _______ (expedíen
te. in<l LE9-66-027) , titulada. "Mecanismo de. control de. es­
critura!'", presentada al mismo, tiempo que ésta. Ouandü-_s'e. 
mueve. la. biela. 68 hacia, la. izquierda, tiene un efecto' da 
tracción, por medio del pasador. 70, sobre el soporte 71 
qua va colocado de manera, que. se puede fijar en la. barra, 
de. golpeo primaria. 55, haciendo gir ar de ese modo la. ba­
rra. de golpeo, en to m o  a. la. espiga 67* Una: vez. que la. bie_ 
la. 68 se. haya movido a. su posición extrema izquierda;-los 
dados, de golpeo 61 descansarán en los tomillos de golpeo 
57. de caja, superior.

Asi, la.dis.tancia.de separación de leva, y, por tan­
to, la: fuerza: de golpeo de cada.barra.de tipos, puede ajur 
tarse. en cada, una de las. barras, respecto a. las. otras, en 
ambos, modos: de caja, superior.'e. inferior; mediante, ajuste 
de. los tornillos de. golpeo ajustables 57. y 59 de caja su­
perior.'y da. caja: inferior; respectivamente. Como aprecia­
rán las. personas, versadas en la. materia, estos, ajustes, 
individuales, se: hacen de acuerdo con las* necesidades, de. 
fuerza, de: las. barras, de tipos: correspondientes, unas res­
pecto a. las otras*. Es. decir, las barras, de tipo cuyos ca- 

I racteres. tienen áreas, relativamente, grandes., en contraste 
con los' de áreas: relativamente pequeñas, necesitan una.ma. 
yor fuerza, de: impacto para, conseguir* la misma, densidad. de 
impresión de. caracteres.. Por tanto, los tomillos de gol­
peo aso ciados: a., las barras. ¿La tipos portadoras, de caracie. 
res Vi3*!otív 3 . r n a grandes se. ajustan de modo que la. dis—
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tancia 3a separación 3a la* java 3a escritura entr^sus de 
3os.. da golpeo 61 asociados, y las partas. 3a extremidad 32 ! 
corre spondientes: 3a ia.s lavas da escritura 3:1 as reláti- !
vamenc a grande en companación con la da las barras den ti— ¡ 
pos. portadoras 3a caracteres más pequeños. _ ]

¿demás,- las barras, da tipos situadas en el centro^ ¡ 
da la jaula da tipos son impulsadas hacia, el rodilla a- j 
mayar velocidad que las barras da. tipos situadas en al j 
borda de. la jaula da tipos, debido a  la colocación gaomé- ¡ 
trica, da las barras da tipos, dentro, da la jaula. Asi ¡ * la j 
distancia da separación da- leva asociada a  las barraa da !
tipas del centro de la jaula se haca más pequeña que la 
distancia da separación de leva asociada, a  las barras da 
tipos que. están en los bordes o extremos da la jaula da

i
tipos..

i
¡!
s

Asimismo, todas las barras, da tipos son Impulsadas ¡ 
harn a. al rodillo a mayor velocidad, cuando se están escri- ¡ 
blenda, caracteres da caja superior (mayúsculas) que cuan-j 
do se. están escribiendo caracteres da caja inferior.. Esrto 
es. asi porque el alambra o aja da giro 13 es desplazado, 
hacia la izquierda por al mecanismo da control. 69 dal cam 
bic da caja, por medio, de un sistema articulado (na rapra 
sentado en loa dibujos), al cambiar a  mayúsculas, modifi— i
cándosa así la relación angular existente entra la barra
de tipos 11, su eje da giro. 13, la biela 25, la palanca 
da leva 22 y la leva da escritura 31. Bata variación en j 
la relación angular hace que los dientes 35 da la lava : 
da escritura 3.1 "muerdan"' más profundamente en el recubrí< 
mienta elástica del rodillo motor 39,. al aplicarse a és­
ta, que cuando sa están escribiendo caracteres da caja in

i
-  1 4  -  !
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ferior (rnf-mí er;n Tas).. La. energía, acumulada en el recubrí— 
míente elástico es transmitida, a  la barra de tipos duran­
te la carrera, da escritura, lo que da lugar a  mayores-ve­
locidades parala escritura da mayúsculas.. Por consiguien 
te, lostomillos de golpeo 59 de caja inferior se ajustan 

da modo que den una distancia, de separación de lavanda as 
critura mayor que la. obtenida, por los corres.pondientes. 
tornillos de golpeo 57 de caja superior. Teniendo en cuen 
ta todos loa factores indicados., los tornillos de. golpeo 
59 da caja, superior- pueden ajustarse de modo que para un 
punto de ajuste da densidad de. grupo dado se logra vir- 
tualmente la. uniformidad, de la escritura.

Hasta aquí se han descrito los. controles individua­
les de la densidad da escritura. Estos controles indivi­
duales de la densidad, de escritura cooperan con los con­
trolas. de densidad de grupo dando por resultado una den­
sidad da escritura uniforme aproximada en toda una gama 
de densidades de. escritura, como se describirá mas ade­
lanta.

Con referencia ahora, a  la fig. 1, se ilustra en 
ella, en una perspectiva, en despiezo ordenado, la. barra 
da golpeo, primaria. 55 y  su mecanismo asociado. Como mas 
arriba se h a  descrito, los tornillos de. golpeo 57' da ca­
ja superior y  59 da caja, inferior son ajustables da modo 
que se haca variar la distancia de separación da leva da 
escritura, entre las partes extremas 37 da las levas da. 
escritura y sus: dedos da golpeo 6i asociados. La modifi­
cación de la. densidad da grupo se lleva, a  cabo haciendo 
variar la altura de la barra de golpeo 55, y modificándo­
se a.s-f la altura de los tornillos de golpea en grupo ̂ Cuai.

14-1-68 - 15 -
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do, por ejemplo, los dedos de golpeo 61 están descansan­
do en los tornillos da golpeo 59- de caja, inferior como sej 
indica, en la fig. 2, y la. barra primaria de golpeo 55'se. j
haga sabir en un incremento fijo, la. distancia, de sepára-i

í
ción de la. leva de escritura, para. cada, posición de. la;ba-í 
rra.de tipos se reduce en una magnitud, proporcional-á-,.ese, 
incremento fijo.. De igual modo, si los. dedos de golpeo 61} 
estuvieran descansando en los tornillos; de golpeo. 57 de j 
caja superior, y la barra primaria da golpeo se. hiciera. { 
subir án un incremento fijo, la distanciada separación 
de. la leva de escritura, se reduciría, para, cada posición

- í
de escritura, en una magnitud, proporcional a ese incremenj 
to.. i

i
Para, hacer' variar la. altura de la barra primaria. ¡

f E
golpeo 55 y con ello efectuar, una modificación de la den-j
sidad de grupo, se hace girar la. palanca. 101 de control ¡ 
de densidad, en torno a. la. espiga, fija. 103. que le sirve j 
de pivote.. En la. palanca. 101 de control de. densidad pue- I 
den inscribirse diversas marcas: o señales, de graduación !
105, para indicar al operador la densidad de escritura.que 
sa haya, seleccionado. La. rotación de. la palanca, de. control 
de. densidad. 101 ejecuta, una. acción, de. tracción sobre la. ; 
biela 107 que está montada, en uno de. los extremos, de. la i 
palanca de control de densidad y articulada.mediante pa­
sador, por su extremo opuesto, al miembro 109 de control i
de gama. El miembro 109 de control de gama, tiene una plu- i

¡
ralidad. de. agujeros 111 destinados, a. recibir el pasador ¡

i
113 y efectuar una conexión de. pasador-entra la biela 107 j 
y el miembro da control de gama. La conexión selectiva, de ! 
la. biela. 107 a. uno de los agujeros practicados en el miem ¡

16
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bro de. control de: gama 109 da al mecanismo un mayor con­
trol. de. la. gama. de. impresión de densidad de. grupo, como 
se estudiará, más. adelante en esta. Memoria, al hablar del' 
funcionamiento y manejo.

El miembro de control de gama 109 está.montado^an 
el árbol. 115 que descansa, en el bastidor 117. de. la máqui­
na. El árbol 115 se- extiende a todo lo ancho de la. máqui­
na, y descansa, por su extremo opuesto en el bastidor de. 
la. máquina, (no representado). Como apreciarán las. perso­
nas. versadas en la. materia, la. totalidad, da los medios- de 
control de: densidad, de: grupo, incluido el mecanismo da..- 
control de. adaptación de gama que más adelante se descri­
birá. y que van colocados del dado izquierdo de la.barra 
primaria, de. golpeo. 55? tienen unas partes, duplicadas, igua 
les y correspondientes, situadas del lado derecho, de da. 
barra, primaria, de. golpeo.

El movimiento de la.biela.107 hace que el miembro 
de. control da gama. 109 gire, en t o m o  al eje geométrico. 
del árbol 115, dando lugar a. que el árbol. 115 gire en tor 
no: a su eje.- La: rotación del árbol 115 hace que gire. la. 
leva. de. impresión 119 montada, excéntricamente.. El brazo 
seguidor de leva. 121, montado a. rotación en la. varilla 63 , 
tiene una superficie 123. que descansa en la. leva de impre­
sión 119.. La. varilla.. 63, que sostiene también los dedos de 
golpeo. 61, va: montada, en un soporte 125 que. a. su vez. des­
cansa en el bastidor* da. la. máquina.. El extremo opuesto, dad 
brazo seguidor de leva. 121 está, montado a. rotación en una 
placa.de control de giro 127, por medio de un pasador o 
eje. da giro 129. La.placa.de control de giro 127 lleva, 
fijado un pasador, de. guia. 131. El. pasador- da. guía, está: co
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locado en la guía, ranurada. 135 de la, guía, de control de. i 
impresión 135. j

La. rotación de la leva. 119. hace que el brazo seguí-¡ 
dor de lava. 121 gire en t o m o  a-la. varilla. 63. Este. mcvi-¡ 
miento es transmitido por medio del pasador de. giro 129, - 
dando origen al movimiento de la.placa.de control de„^gi—  ! 
ro 127. La=. placa de control de. giro se mueve, en el sentí-: 
do determinado por la alineación de. la guia ranurada. 13 3 . ! 
Cuando la ranura, de la guía ranurada 133 esté vertí calmen! 
te alineada., como se indica, en lafig. 2, la. placa dé-con i

* * ftrol de giro 127 se moverá en sentido vertical. Si la.ra^-j 
nura. de la. guía, ranurada 133 estuviera, alineada, formando í 
un ángulo, distinto de. 903 respecto ala. horizontal, l a p l á

ica. da control, de giro 127 se movería, en sentido tanto ver j
ti cal come horizontal, girando al propio tiempo en tomo :
al pasador o pivote 129. !

La. guía, de control 135 de. la*, relación de. impresión j
tiene, practicada, una. ranura, curva. 137* La- parte, de caña, o j
espiga, del tomillo da ajuste. 139 atraviesa. la ranura,
yendo fijada.al bastidor da la máquina. Al apretar el tor
nillo de ajuste, sobre la. guiada control 135 da la reía- ¡
ción da impresión, se impide que esta. gula. de. control 135
gire. Al aflojar el tomillo da ajuste. 139, la guía, de-
control 135 de la. relación de impresión se puede hacer, gi }
rar en t o m o  a  un eje geométrico definido por el centro }
de la. ranura', da la. guia, ranurada 133!, de modo tal que se ¡!ipuede alinear en djs.tintas direcciones. l a  ranura: de la: ¡
guía ranurada. 133. Como, antes, se. ha dicho, la., alineación 
de. la ranura de la. guía, ranurada 133! determina, en qué di­
rección se moverá, la. placa*, de control de giro 127, al mo-
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ver^ el brazo seguidor, de leva. 121..
El movimiento tanto horizontal como vertical de la- 

placa. de control de giro 127 tiene por efecto un movimicn 
to vertical de. la barra, primaria de golpeo* 55, como se. den 
cribirá. en lo que sigue. La* barra, de golpeo primaria 55 
lleva*, montada una. espiga. 140 que. soporta, un rodillo 141, 
el cual descansa, en l a  leva interior lobulada', o renifor­
me 143. de. la placa de control de giro 127. Además , la pía. 
ca de control de giro tiene practicada, una ranura: de: guia. 
145. para la espiga 67 de l a  barra primaria de golpeo *55- 
Como se recordará, por el estudio expuesto más arriba, "Id 
barra, de golpeo primaria. 55 gira en torno a la espiga 67 
cuando- la biela 6S. se. mueva hacia la izquierda en respues 
ta a  "ñu. operación, da cambie a  caja superior o. mayúscu­
las.. Al girar- asi la barra primaria da golpeo 55 en toru­
na a  la espiga ,67, el rodillo 141 rueda hacia l a  derecha 
en la lava reniforme 141 y adopta una posición en la que 
descansa en el lado, derecho da asta. lava reniforme^ dama 
se: desprenda del análisis, que sigue, el lado izquierdo: da 
la leva reniforme controla la impresión da grupo, da los 

caracteres da caja inferí o r, en tanto que el lado derecho 
es el que controla, la impresión da grupo de los. caracte­
res ds caja superior;

Al moverse la placa da control de giro. 127 en sen­
tido vertical, actúa por medio de la superficie de la la­
v a  reniforme 143. del rodillo. 141 y da. la espiga 140, ha­
ciendo que: la barra primaria de golpeo 55 ss mueva en una 
magnitud, correspondiente en sentido: vertical. Al. moverse 
la. placa de control da giro 127 en sentido, horizontal, el 
rodillo 141 ruada a  lo largo de: la leva reniforme 141 en

19. -
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una. áí si ancla que dependa da la magnitud dal movimiento ;
horizontal da la placa da conb rol da giro 127.. Si la la- i
va. nenif' orme está, nortada da mordo. que di f erante a punt o.sr !
a  lo. largo da su superficie, tales coma los. designadas;-' ¡
por las. lineas da referencia 147, y 149-, representan dife- j
rentes distancias a partir* dal pasador o pivote 129 en , !
tomo, al cual efectúa s.u rotación la placa da control .de '
giro. 127, el movimiento horizontal, da. la placa da: control í
da giro 127 dará por resultado un cambio en la posición. '
vertical da la barra primaria da golpee 55. ¿hora bien.'
si los puntos situados a 1c largo da la superficie da la. ¡
lava reniforme 143. lo están a  igual radio a partir del '
pasador o pivote 1294 al movimiento, horizontal de la pía- !
ca de control de giro 127 no afectará a  la posición ver—  ¡

, ! tical de la barra primaria da golpeo. 55. !
Una característica singular de esta invención resi- !

!
de en que el lado izquierdo de la leva reniforme está ha- ¡ 
cha o cortado da tal modo que todos los puntos situados a ¡ 
la largo de su superficie equidistan del centro o aje de j
giro 129. (es- decir, están al misma radio a  partir da ésta)!,

[
en tanto que el lado derecho da la leva reniforme está con

j
tado. da manera que distintos puntos a  lo largo de la supen 
ü c i a  de la lava asbán a  diferente distancia del eje. de gi! 
ro 129.. loma el rodillo 141 descansa en la parte izquier— ¡ 
da de la leva reniforme 143. cuando se están escribiendo j 
caracteres de caja inferior (minúsculas), y en el lado de j 
recia de l a  leva renif orne, cuando se. están escribiendo ca. ¡
ractersa da caja superior, el movimíenta horizontal de la !i
placa de control da giro 127 no, produce efecto alguna en ! 
la posición vertical de la barra primaria de. golpeo. 55

- 2 0  -
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cuando. se están escribiendo caracteres de. caja inferior^ 
Eero. hace que la barra primaria de., golpeo 55 se mueva ver 
ticalmente. cuando se está, escribiendo caracteres, da. caja 
superior.. - -

Asi, cuando se están escribiendo caracteres de., caja 
superior solamente, puede hacerse; variar- la magnitud del 
movimiento -vertical, de. la barra primaria de golpeo, con. 
arreglo, a  la magnitud del movimiento: horizontal da la.' 
placa de. control de. giro 127. Esta magnitud da movimiento 
horizontal da. la placa de control de gire es función táci­
to da la alineación da la ranura da la. guía ranurada 133* 
colocada en la guia da control 13 5  da. la relación de "'im­
presión como: del ángulo de recorrido da rotación da la le 
va 119. de impresión.. Cuando se están escribiendo caracte­
res. de caja inferior, el movimiento de la placa de con­
trol da gira 127 no hace, que se. mueva vertí cálmente la 
barra, primaria de. golpeo 55, y de ese modo, la rotación 
de. la guia da control 135 da la relación de impresión da 
una posición, a  otra, que da lugar a  la realización da la 
ranura da la. guia ranurada 133, no produce, efecto algu­
no en la densidad de. escritura da: los: caracteres da caja 
inferior, en toda la gama de impresión definida por el gi 
ro de: la leva da impresión 119.. Esta, característica permi 
te poder adaptar fácilmente las. densidades da escritura . 
da los: caracteres da caja superior a  los caracteres da ca 
Ja Inferior, en toda el margen o gama de densidades.

Naturalmente que las personas versadas en la materia se 
darán cuenta, fácilmente da que: la parta izquierda da la 
laya reniforme 143,- sobra la cual se. mueve el rodillo. 141 
cuando se están escribiendo caracteres da caja inferior,
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podría astar cortada da moda que: los puntos, situados a  lo 
largo de. su superficie no estuvieran equidistantes: del 
pasador o eje de giro 129- En este caso, la. barra p ¡¡amara­
ría de. golpeo se movería en sentido vertical al moverse/, 
la place de control da giro 127 en sentido horizontal,' de 
manera, muy parecida, a. como se ha. descrito en relación con 
los caracteres da. caja, superior*. Reciprocamente, la. pár­
ta. derecha de la leva reniforme 143, puede estar cortada, 
da modo, que los puntos situados a lo largo da su superfi­
cie. estén equidistantes del pasador o aje da giro 129 r - 
Asi, puede, hacerse a  elección que el movimiento horiáon— 
tal de. la placa de control de giro, sea causa de que la , 
barra, da golpeo se mueva verticalmente. sea al escribirse 
caracteres de caja superior solamente,, sea. con sólo carao 
teres de caja inferior solamente, sea al escribirse de 
ambas cajas..

Además, la colocación.inicial del rodillo 141 en 
la leva reniforme 143 controla el recorrido de desplaza- 
miento vertical de la barra primaria da golpeo 55. Por 
ejemplo, para una magnitud dada de movimiento horizontal 
de la placa de control de. giro 127., controlada por laáLi- 
neación de la ranura de la guía ranurada 133 y por el re­
corrido de desplazamiento angular da la leva de. impresión 
119,. el rodilla 141 puede pasan desde la. línea 147 a  la 
linea. 149 de la leva reniforme 143* Cuando sea convenien­
te: cambiar o hacer variar la parta de la superficie de la 
leva reniforme. 143. sobre la cual rueda el rodillo 142 sin 
modificar la. magnitud del movimiento horizontal de. la pía 
ca de controd de giro 127. (haciendo variar la afinación 
da la guía ranurada 133, o modificando el ángulo recorrido

15-2.-63 -  22 -



por la laya da impresión 119 en su rotación), as posible: 
hacen variar la colocación del soporte 71 respecto a  la. 
barra primaria da. golpeo 55.- El soporta 71 va conectado, 
a la barra primaria de. golpeo por medio de tomillo a 
de ajuste. 151.. El soporte 71 tiene practicadas, dos. ranu­
ras. 153. y 15*5; lo Que permite correr o mover el soporte.
71 a  deslizamiento en. la dirección de las ranuras cuando 
los. tornillos, da. ajuste 151 estén flojos*. La colocación 
del soporte. 71. respecto a  la barra primaria da golpeo:-,
55 determina la posición del rodillo 141 respecto a  la 
superficie da la leva, reniforme 143, para un ajuste dado 
de la densidad: de. escritura da grupo.

Como la barra primaria de golpeo 55 y la. placadla 
control de. giro 127, sobre la que descansa la barra pri­
maria de golpeo no: están fijamente montadas, en el bástidot 
de la. máquina,^ se disponen unos muelles de retención 157: 
para mantener en su sitio la barra primaria de. golpeo y 
la. placa da control, de giro en el caso de que se invier­
ta la posición de: la. máquina de escribir que lleva incor 
p o radas, astas piezas características* El. muelle de reten 
ción 1571 está, fijado por un extremo a  la placa de control 
de giro 127, y al bastidor 117 de la máquina, por su ex­
tremo opuesto:-..

Con referencia, una. vez: más. a*., la fig. 1, se repre­
senta. en. ella*, una* barra, de: golpeo: secundaria. 159,- asegu­
rada. de modo: que. puede, quedar fija a. la. base del bastidor 
117 de. la; máquina* Además, de soportar la. varilla. 29 que: 
sirve de. apoyo, de. giro a. la. palanca, de leva, la. barra: de: 
golpeo secundaria; lleva, montados varios tomillos de.- gol­
peo secundarios. 161., Los tornillos secundarios ce. golpeo
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2.
van asociados: a. las. barras de tipos que llevan caracteres!

i
tales- como el. punto ortográfico o la. coma. que. !

- - - I
tlenenpoca. área, de superficie.. Los tornillos secundarios)

ide golpeo funcionan interceptando la.parte lateral 163 de¡
!

la. leva, de escritura 31 antes de. que la. parte, de extra— ¡ 
midad 37 de diclia leva, de escritura. 31 tropiece con*el. !
dedo de golpeo 61 a. ella, asociado.... Gbmo. podrá, apreciarse }
fácilmente,, el tornillo secundario de golpeo 161 no lie—  ¡

!
gara a. tomar contacto con la parte lateral 163; de la. le—  j 
va de escritura. 31 si la parte extrema. 37 de la. leva.-de. ¡
escritura.31 tropieza primero con el dedo de golpeo 61 !
a. ella asociado... Asi, si el dedo de. golpeo 61 se. ajusta. ¡ 
de manera que. la. distancia, de separación da leva. sea. re- i 
lativamente pequeña, los tornillos, de golpeo secundarios ¡

t ;
no tendrán efecto alguno.. En cambio,- si el dedo, de golpeo;í
se baja, de modo que la. distancia, de. separación, da leva.. i¡
sea.relativamente grande, el tornillo da golpeo secunda- ji
rio toma, contacto con la parte lateral 163 de la. leva., de ¡

¡

escritura 31? impidiendo así que. la. parte extrema. 37 de ! 
la. leva, de escritura llegue a. tomar contacto con el dedo, j 
de golpeo 61 a. ella asociado.. Asi, uña. vez: que llegue a i 
producir, efecto el tornillo secundario de golpeo, todo ¡ 
aumento adicional de la distancia, de separación de la. le j 
va. de escritura, carecerá, de. efecto sobre la. impresión, de 
escritura, de la. barra, de tipos*.

Como fácilmente podrán apreciar las personas, versa­
das. en la. materia,, la. utilización da los elementos de gol­
peo secundarios, permita, al operador de la. máquina, utili­
zar. ajustes de alta densidad para.trabajar con muchos pa­
peles. o documentos, sin incurrir en defectos da corte o
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rotura, da. éstos cuando los caracteres, que se imprimen tie 
nen áreas, de superficie, relativamente pequeñas. Una. des­
cripción más. completa, del golpeo secundario se encontra­
rá en la. patente, de. EE.UU. na. 3*259.223 por un "Aparato 
de control de impresión en el que se emplean dos juegos 
de topes", inventado, por W.A Heidt. y col.., patente-cedi­
da, al mismo cesionario de. la. presente invención. 
Funcionamiento.

C'.on referencia, a. la. fig.. 1, la acción de oprimir 
una. tecla. 43. por parte del operador, hace. que. la. palanca, 
de. tecla. 45 baje girando en torno a., la. varilla. 47. que le. 
sirve de. apoyo a. rotación, con lo que la. protuberancia'49 
toma, contacto con. la. protuberancia superior 51 de la.- pa­
lanca. 53. de disparo de leva.. La palanca de leva. 53. gi-ra- 

! bajando contra, la. leva, de escritura. 31 y  haciendo que los 
dientes. 35 á.e la. lava, de escritura; tomen contacto con. el 
rodillo motor 39 que está girando continuamente.. El con­
tacto de aplicación con el rodillo motor hace que la.le­
va. de escritura, gire y obligue* entonces al conjunto 27 de- 

palanca. de. leva. a. girar en torno a. la. varilla 29 que. sir 

ve. de apoyo de. rotación da la.palanca.de leva. La acción, 

de la. palanca, da leva es de tracción aplicada, a. la biela 
25 de la. barra, de tipos, y da lugar a. que la. barra, de ti­
pos gire, en to m o  al eje 13 y  mueva, así la cabeza de tipos 
21 hacia, el rodillo (no representadoAntes de que la 
cabeza.de tipos 21 llegue al rodillo, la. parte 37. de la. 
leva de escritura. 31 tropieza, con el dedo de golpeo 61., 
Para, ciertas: barras, de tipo preseleccionadas:, portadoras, 
de. caracteres' pequeños, la. parte lateral 163 de la. leva 
de. escritura. 31 puede tomar contacto de aplicación con. el
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tomillo secundario de golpeo 161, impidiendo asi que la 

parte de extremidad 3.7 tome contacto con el dedo de gol­
peo 61 a. ella- asociado.. En uno u. otro caso, se detiene, la 
rotación de la. leva, de escrituran 31 al producirse, el con­
tacto de aplicación, sea de la. parte; extrema. 37?. sea. de 
la. parte lateral 16.3, con sus topes asociados:; el dedo ' 
de golpeo 61 y el tornillo de golpeo secundario 161,-res-i 
peetivamante *. Aun cuando la. leva, da escritura- 31 se deten! 
ga. en este punto, el impulso que lleva, la. barra, de tipos ¡ 
11 prolonga, el movimiento de 1a*. palanca, de leva*. 27 y *el ¡ 
recorrido de la. barra, de tipos hasta, el rodillo.. La, con— i

" itinuación del movimiento de. la. palanca*: de. leva. 27 libera i 
la lava da escritura; 31 del rodillo motor 39,- y el muelle i 
41 de la. palanca, de escritura, repone, o restablece en po—  ! 
sición la. leva, de escritura. 31 haciéndola, descansar con- { 
tra la. palanca, de lava. 27. ¡

La fuerza; de golpeo de cada, barra, de tipos viene de 
terminada, por la. distancia de recorrido asignada, a*, su le 
va. de escritura, asociada, sobra; el rodillo motor 39, sutes, 
de que su. parte extrema. 37- o su parta, lateral 163 alcan­
cen sus. respectivos topes. Cuanto más tiempo permanezca 
en contacto de aplicación la. leva*; de. escritura; con el ro— j 
dillo motor, mayor energía recibirá- la. barra; de. tipos y j 
mayor será la. fuerza, de choque o de golpeo.. Como antes, 
se ha. dicho, ciertas barras de tipos preseleccionadas, 
llevan asociados, unos tornillos de golpeo secundarios j
161, con lo que la*, longitud, o. duración del recorrido de j

!
la, leva, de escritura, sobre el rodillo motor, cuando se j 
esté mecanografiando con ajusfes de alta, densidad viene 
determinada, por la. distancia, de separación entre la; parte
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lateral 163. ¿Le la.. leva*. de. escritura.. 31 y su correspondían 
te tornillo secundario de golpeo 161. A.los fines del es­
tudio que sigua, se supondrá: que la. barra, de tipos, des.cri 
ta. no lleva; asociado ningún tornillo de golpeo secundar- 
rio 161.,

Para, lat barra; de tipos que se va a. describir^ la 
longitud de:, recorrido de la. leva, de escritura sobre'el' 
rodillo motor viene determinada, por la., distancia, de - sepa­
ración de leva da escritura.,. entre la parte, extrema' *!?.' 
de la leva da. escritura. 31 y su dedo de golpeo 61 as.óciar­
do Los tornillos de golpeo 57 ) da ca.ja. superior, y , 59. \ 
de caja inferior son ajustables para, hacer variar esta', 
distancia, de separación y, por tanto,; la, fuerza, de golpeo 
de cada; barra¡. de tipos., de manera que todas las barras-de 
tipos, escriban con. una. impresión aproximadamente unifor­
me... Por ejemplo,, las necesidades de fuerza, de golpeo de 
una, barra, de* tipos, de la. "m" serian mayores, que las nece­
sarias para, la.barra.de tipos de la. "i". Por consiguien­
te, el tornillo de golpeo 59 de caja. inferior asociado a  
la. barra, de. tipos que lleve la. "m" se ajustaría, de. modo, 
que inhibiera, la. leva, de escrituran 31 a. ella.-, asociada, 
en un punto ulterior de. sa. recorrido, respecto a. la. leva, 
de escritura. 3.1 asociada, a. la barra, de tipos, que lleva, la.

pe. igual, modo,, el tornillo de golpeo 57. da caja su­
perior asociado a  la barra, de. tipos portadora de la 
se ajustaría para inhibir la. leva, de* escritura 31 a  ella 
asociada, en un punto de su. recorrido ulterior al de la 
leva de. escritura asociada, a  la barra de tipos, que. lleva 
la "T"=.. Come la geometría del sistema de articulación da 
la hnn-ra da tipos hace. que. la. barra de tipos sea impulsada
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hacia, el rodillo a. mayor velocidad! cuando se. están ascri— j 
hiendo caracteres, de caja, superior que. cuando se están ¡ 
escribiendo caracteres ds caja inferior, las personas ver{
sadas. en la materia podrán apreciar fácilmente, que el tor¡

¡
nillo de golpee 51 da. caja, superior se ajusta para inhi—  ¡
hir su leva de escritura 3.1 asociada en un punto, anterior!¡
de su recorrido,, es decir,, más. pronto, que en el caso*de i 
la inhibición producida por el ajuste del tornillo de ¡ 
golpeo 59 de caja inferior correspondiente*. ;

Además, las barras de tipos situadas en el centra ;
ide la. jaula de tipos son impulsadas hacia el rodillo con í 

mayar velocidad que las. situadas en los bordes o extremo a j 
de la jaula de tipos* Por ejemplo, la barra de tipos.por-j 
tadora de la y de la "y"- suele estar situada, en el ¡ 
centro de la jaula da tipos, en tanto: que la que lleva S 
la y la "a'*" suela estar situada en lado isquierdo. ¡ 
de la jaula, de. tipos* Suponiendo, que el estilo de ios ti­
pos s.ea tal que las áreas de superficie, de los caracteres 
de caja superior (mayúsculas)* sean aproximadamente igua­
les entre sí, como también las: áreas de superficie de los 
caracteres de caj a  inferior,, fácil es apreciar que tanto 
el tornillo de golpeo. 5T de caja superior como e:l torni­
llo de. golpeo 59. de caja inferior asociados a  la barra, 
de tipos, portadora de la "A!** y* "a"* se ajustarían para-, 
inhibir la leva de escritura. 31 asociada, en un punta ul— !
terior de su recorrido , esto es, más tarde:, que en el caí- 
so de la inhibición de la leva da. escritura 31 asociada, 
a  la barra, de tipos, de la y  de la "y***.

Asi, para, un ajuste dado de impresión de densidad 
de grupo:, los tomillos de golpea 51 de caj a: superior y
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los: tornillos le golpeo. 59 da caja inferior pueden ajusta^
se. da modo que efectúen, una unif ormidad de impresión pre­
cisa.. Así,, la totalidad, de los caracteres escribirá, con.
densidad uniforma para, el ajusta de impresión, de grupo, 
dado,, para el cual se. efectúe el ajuste da los tomillos

de golpeo.. ) *- - '
Como antes se. h a  visto,, tanto la. fuerza da golpeo: 

aplicada como el. área de superficie de los caractereS.de 
caja superior e. inferior difieren en una misma barra de 
tipos.. A. causa de estas diferencias,, una variación fija 
en la fuerza de golpeo da lugar a  una variación no uni­
forma en la densidad del carácter escrito, según se trata 
del carácter de caja superior o del carácter de caja ínfe 
rior de la. misma barra de tipos* La fig* 3. es una gráfica 
ilustrativa da la densidad de escritura en función de ufas 
posiciones da ajuste de impresión, de grupo de una barra 
da tipos característica de una máquina de escribir que 
tiene sistema de golpeo: tanto de caja superior como de in 
fe rior, en la. que el control de. impresión de grupo, haca 
que la distancia de. separación de la leva de escritura y, 
por tanto, la fuerza de. golpeo de la barra, da tipos, va­
ríen uniformemente para caracteres tanto de caja superior 
como de inferior (siendo el ajuste de impresión de grupo 
función, da: la distancia de separación de la leva, de escri 
tura)*.. La línea más alta es la representativa de una cur­
va de. impresión de caracteres típicos, de caja superior,, 
en tanto que la línea inferior es representativa de la 
curva de impresión del carácter de caja inferior da. la 
nn smn. barra, da tipos:* Un examen de esta gráfica, pone de 
manifiesto que la densidad de escritura, del carácter de
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caja inferior- es rela.tivamen.taL alarse a ligera^, gara los 
ajustes de impresión inferioras o más bajos.., Esto as así

¡porque los. c.aracteres de. caja superior se debilitan o des}
*"!vaiecen menos rápidamente para el ajuste inferior y,, por ¡
;

contraste con los de. caja inferior, son. más oscuros... En ! 
la. parte central de la gama da ajustes* de impresión^- se : 
muestran equilibrados los caracteres, de caja, superior-y ! 

los de caja inferior, yá que* se les supone equilibrados j 
en esta parte de la gama por ei ajuste de los tornillos 
de ajuste 59 de. caja inferior y 51 de caja superior*.'En  ̂

la parte alta, de la gama do ajuste de impresión, los car- ¡ 
rásteres de caja inferior han ganado en fuerza lo bastan— : 
te para cortar y deformar o embutir el ejemplar original, i 
del documento*. i. t ;:Así, como puede verse,, para las máquinas* de la tác— ¡
nica ya conocida que poseen mecanismos de ajuste indivi— !í
duales para caracteres tanto de caja superior como de in— ¡ 
ferior, las densidades de impresión de los caracteres de ¡ 
caja superior y de caja inferior de una misma barra de !
tipos pueden ser* aproximadamente uniformes, sólo en una !

¡
pequeña gama de ajustee de control de grupo* ¡

Con re fer ene i a  ahora a la fig* Z,. para obtener una j 
densidad aproximadamente: uniforme de caracteres tanto de j 
caja superior como de inferior en toda, una gama de posi— } 
cionea de ajuste de* control da impresión de grupo, se ilus
tra un mecanismo nuevo en su género mediante el cual se !!!puede, con un sencillo ajuste, adaptar o* emparejar la den} 
sidad de impresión de los. caracteres de caja superior con 
la de los caracteres de caja inferior en toda una gama de 
impresión, y que: además permite esta adaptación da densi—
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dadas independientemente dáL estilo de tipos que se. uti­
lice.. Por. ejemplo,, este mecanismo permite la adaptación, 
de densidades da caracteres de caja superior e, inferior 
en una máquina que. tenga caracteres de caja superior gran 
des, en relación con el tamaño de los. caracteres, de caja 
inferior.. Este mecanismo puede emplearse también en uña 
máquina distinta pero semejante, para lograr 1a. adapta­
ción de densidades cuando el tamaño de los caracteres" da. 
caja superior sea. más pequeño que el de los caracteres-de 
caja, inferior.. . ̂ .

La. uniformidad de densidades, se. logra moviendo la 
barra primaria da golpeo 55 en un incremento vertical-di­
ferente cuando sa escriban caracteras. de caja superior 
que cuando se escriban caracteres de caja inferior, para 
un mismo recorrido de desplazamiento de la palanca de con 
trol de densidades. 101.. Además, cuando se estén escribien 
do caracteres, da caja superior, el incremento vertical de 
movimiento recorrido por la barra primaria de golpeo. 55 
puede hacerse variar de una magnitud fija a otra para al 
mismo recorrido de desplazamiento da la palanca 101 da 
control, de. densidades, sin que ello afecte al incremento, 
vertical de recorrido de la barra.de golpeo 55 durante el 
mismo recorrido de desplazamiento de la. palanca 101 de con 
trol de densidades, cuando sa estén escribiendo caracteres 

} de. caja inferior*. Esto permite hacer variar las curvas da 
i impresión de los. caracteres de caja superior, adaptándola 
a  las curvas, de impresión fijas de los caracteras. de caja 
inferior. Es más, el mecanismo ilustrado en lafig.- Z per 
mita que la gama. de. impresión de los caracteres, tanto de 
caja superior como de. inferior se pueda, hacer variar fá—
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cilmente por medio de un sencillo ajuste adicional^ ¡
i

En la descripción que sigue, se dará- a  conoc.ar el } 
funcionamiento y manejo del mecanismo que permite adaptar!

íi
las curvas de impresión da caja, superior a. las de caja. } 
inferior, en grupo y en toda. la. gama, completa da ajustes. ! 
de densidad, y que permite hacer, -variar en grupo la gama ¡ 
de. impresión y,, por tanto, las. curvas de. impresión.*de'los,j 
caracteres tanto de. caja superior como de inferior. .. - i

Para hacer variar la densidad de impresión parato-j
dos los caracteres de tipos en grupo,, en una gama de.pos¡L j 

ciones de ajusrbe. deseadas, la palanca 101 de. control de. ¡ 
densidad, se. hace girar en torno a  la. espiga, o eje fijo j

103. Esta rotación hace que gire el miembro de control. i
/ !de gama*.. 109", quien a. su ves. ocasiona la. rotación del -ár­

bol 115 y de. la leva, de impresión 119 excéntricamente, mon
tada;. en al árbol.- La magnitud de rotación transmitida, a. !

!
la. leva, de impresión 119 excéntricamente, montada es fun—  j

!ción tanrbo del ángulo en que. se. hace girar la. palanca, de. 
control de densidad 101 como de. la. conexión de la. biela. 
107. en uno u. otro de los. agujeros lUdel miembro de con­
trol de- gama;. 109.. Cuando- la. palanca, de control de densi­
dad 101 se; hace girar a izquierdas, hasta, un. tope que de- } 
termina, su punto de a juste; de impresión, cerola. biela. i 
107. pueda conectarse por medio del. pasador 113 a- cualquie­
ra. de los- agujeros 111 practicados en. el mianbro de. con­
trol. de. gama. 109. sin hacer girar el mianbro da control de 
gama ni la palanca de control de densidad.. Es. decir,, en 
esta posición,, los agujeros. 111. están, al mismo radio res­
pecto al punto o centro de: giro de. la. biela. 107. Asi, la. 
leva, de impresión 119 estará, siempre, alineada, en el mismo
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punto respecto a-, la. superficie plana 123 del brazo segui­
dor de leva. 121 cuando la. palanca, de control de densidad. 
101 está en su posición de cero., A-medida, que la. palanca, 
de. control da. densidad 101 se haga girar a. derechas hasta, 
su punto de ajuste de impresión más alto, la.leva.119 gi­
rará. en una. magnitud que depende: de la, conexión, selectiva, 
de. la. biela. 107. a. uno a otro de los. agujeros 111,. Este, es, 
para. un. recorrido completo de desplazamiento de. la. palan­
ca. da control de; densidad 101 desde su punto de. a juste: de 
densidad, más. baj o hasta, su. punto de ajuste, de densidad, 
más alto., la leva. 119 girará recorriendo un ángulo mayor 
si la. biela.. 107 está, enganchada, al agujero 111A, que. si 
lo está, â  cualquiera, de los demás agujeros. Cuando la: ble. 
la. está enganchada: o conectada, al agujero 111D, la. leva.* 
de impresión 119. gira, recorriendo el menor ángulo poái-* 
ble,

i

La.-rotación de la. leva, de impresión 119 desde un 
punto de alta., detención o permanencia respecto a. la. super 
ficie. plana 123. hasta, un punto de poca permanencia, hace 
que la.barra.primaria.de golpeo 55. baje, y por tanto aumer. 
te la. distancia, da separación de leva, da todas, las posi­
ciones de barra, de. tipos, como se verá más. adelante.. Pa­
ra. un. recorrido de desplazamiento dado de la. palanca de; 
control de. densidad 101, el ángulo en que se hace girar 
la. leva, de impresión 119 define, la. magnitud de movimiento 
vertical de la., barra, primaria, de golpeo y, por tanto, de 
la. gama da impresión, de. las barras de tipos en. grupo.
(Esto da. por supuesto que los mandos o controles, da adap­
tación de la.gama.de impresión, que más adelante se varán 
permanecen fijos.)
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Con referencia ahora a la, fig.. 4. de los. dibujos, se
da en ella. una., gráfica, de una'- máquina, de escribir que lia
va incorporado el control he gama: da impresión del presen-¡
te invento .. La curva, designada A. representa, la-variación 
de densidad, de una*, barra, de tipos característica, cuando 
la biela. 107. de la. fig., 2* está, conectada, al agujeró* lllA. 
del miembro de control de gama. 109*. Igualmente, larcnfva. 
designada. B en la. fig. 4 corresponde a. la. conexión e n  el 
agujero 111B, la curva designada. C corresponde a. la'.-co­
nexión en el agujero 111C y la.curva designada.D corres­
ponde a. la conexión en. el agujero. 111D^ Estas, curvas se j 
representan repartidas aproximadamente de manera, l i n e a l ¡  
porque la. leva, de impresión 119. de la. fig. 2 está, repre—  i 
sentada, como dotada, de una. pendiente o subida aproxima—  !f . í
damente lineal.. Es decir, para, un cambio angular dado de ¡ 
la. leva de impresión, habrá, una. variación angular corres-! 
pondiente en e.1 brazo seguidor de leva. 121 en tomo a su 
eje de giro 63-, sea. cual fuere la, posición angular inicial 
de la leva, de impresión 119- Ahora; bien, como apreciarán, 
fácilmente las. personas, entendidas, en. la. materia, la. le—  
va.de impresión 119 puede tener diversos gradientes, dan-j 
do lugp.r de ese modo a una repartición o diseminación más 
desigual, de las curvas A, B, C y D de la fig. 4*.

El control de la. gama, de impresión afecta, a. la. im­
presión de escritura de los caracteres de. caja: inferior, 
asi como de los caracteres, de caja, superior.. Las. curvas, 
designadas. Â * a. D"̂* representan las: variaciones de den­
sidad del carácter de caja, inferior* colocado en la. misma 
barra, de tipos, que el carácter de caja superior ilustrado 
en las curvas A a. D. Como puede verse , las. variaciones de
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densidad efectuadas. por el control de gama, de impresión 

son esencialmente las. mismas para, los caracteres tanto de 
caja: superior, como de inferior..

Con. referencia, una., vez. más a. la fig*. 2., se ha*, vis­
to de qué modo es posible, hacer variar la. gama. de. impre­
sión.. de todas las barras de. tipos en grupo,. recurriendo 
para, ello a. conectar selectivamente la. biela. 107. a.„und 
de los. agujeros: 111 del miembro da control de gama. 109.. 
Esta, conexión, selectiva, afecta, a  la. densidad de. impresión 
de los caracteres tanto de caja superior como de. infe—  
rior* en grupo,, en. toda, la- gsma. de posiciones de ajuste de 
densidad ef ectuada., mediante rotación de la. palanca, de . con 

trol da. densidad 101.
En el análisis, que sigue, se estudiará, el mecanis­

mo de adaptación de gama. Este mecanismo permite adaptar* 
las curvas de impresión de caja, superior a. las curvas, de- 
impresión de caja., inferior de las. barras da tipos en gru
po ...

Como se. ha. dicho más arriba, la. rotación de la le­
va. 119 hace que. el brazo seguidor de leva. 121 gire en tor 
no a. la. varilla-. 63. La., rotación del brazo seguidor da le 
va, hace que. la. placa, de control de giro 127 se mueva, en. 
la. dirección determinada, por la áLineación de la ranura, 
practicada, en la guía, ranurada. 133 de la. guia, de control. 
139; de lâ  relación, de. impresión. El movimiento vertical 
de. la. placa, de control da giro 127. es transformado* en un 
movimiento vertical correspondiente de la barra.primaria, 
de golpeo* 551, por medio: de la leva, reniforme. 1431- Re per­
fil interior, el rodillo 141 y la. espiga, o eje 140. Ade­
más., cierto movimiento hoiizontal de la placa, de control
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de. giro 127. as tranforma. o traduce, en un movimiento; ver­
tical de la. barra, primaria, de golpeo 55, como ae descri­
birá- más adelante., El movimiento vertical da la. barra, pri 
maría. de golpeo 5-5' Race que tanto., los. tornillos, de golpeo 
59 de caja inferior, como los. tornillos de golpeo 57 de 
caja superior montados en la. barra*, de. golpeo se muévan re 
corriendo una*, distancia, vertical correspondiente.. Este' mo 
vimiento vertical, de loa tornillos, de. golpeo, hace que-los.i 

dedos de golpeo 61 giren en tamo al eje 63* Al subir la. ¡
barra, primaria, de golpeo 55, haciendo así que el dedo; de j

¡
golpeo 61 gire. a. derechas, en torno al eje 63, los muelles. ¡

' !de columna- 6¿i se comban o doblan un poco más... Estos, mué—  j 
lies de columna; solicitan a  los. dedos, de golpeo 61 lleván ¡ 
dolos contra, loe tornillos, de golpeo.*. Be de notar que. loe ¡ 
dedos de golpeo 61 descansan sea. sobre los. tornillos, de ! 
golpeo 59 de caja, inferior, sea. sobre loe tornillos de*. ¡ 
golpeo 57 de ceja:, superior. En le fig* 2. se representan 
descansando en los tomillos, de golpea 59 de. caja, infe­
rior*

Al subir loe tomillos de golpeo. 59 de, ceje infe­
rior haciendo que los dedos, de golpeo. 61 giren a  derechas,} 
se* reduee le dietancie da separación de* l e  leve da impre­
sión pare todas las posiciones de. barre da tipos.. Este 
reducción en le. distancie de separación de le leve de im­
presión ano ría el intervalo, de. tiempo, durante el cual la. 
leve de impresión 31 astA aplicada al rodillo motor* Es­
to: de por* resultado que a  la barra de tipos se la aplique, 
una f uerza menos, y q u e p o r  tanto ̂ la impresión da la es­
critura sea más clare c ligera. Al bajar le barre prims!- 
rie de golpeo,; los dedos de golpeo 61 giran*, e  izquierdas.
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an tomo, ai a je. 63.,; bajo, la, s olí citación, da loa muelles 
6.4, aumentando asi la distancia de separación da la leva, 

da. escritura da todas las posiciones da. tipos, en* grupo... 
Esto, da por resultado que. las. impresionas de escritura 
sean más* fuertes para todas: las posiciones de barra da

tipos. ' ""
Como antas se: ha. dicho , los. dados, da golpeo desean 

san sea en los tornillos, da golpeo. 57. de; caja superióry; 
sea en los. tomillos de golpeo 55 da: caja inferior*.*lal 
selección da. cuál haya da ser el juego da. t ornillos. 4a 
golpeo: sohre el que descansen los. dedo s da. golpeo s.e ̂ ef ec­
túa haciendo girar* la barra primaria de golpeo 55, en'tor 
no a  su. aja da gira,, por medio de la espiga.. 6T* Estarrd—  
tación sa. efectúa mediante el movimiento de. la b.iela"68.7 
a  la izquierda o: a  la derecha,, en respuesta a la rotación 
del mecanismo, da control. 65 del cambio da caja* doma sa 
ilustra en la fíg* 2, la biela 6.8' está, en su posición, da 

más a  la derecha, con al resultado da que los tornillos 
da golpeo. 59 de. caja inferior son los que. sostienen los 
dedos da golpeo 61* Al moverse. la biela. 6.8. a  la izquier­
da, efectúa una acción de. tracción por. medio de la co­
nexión de. pasador 7.0 sobre el soporte. 71 que está fijado 
a. la barra primaria de. golpeo .55, por medio de los*, torni— 

j líos de. ajuste. 151. Este movimiento hace que la barra pri 
maria da golpeo gire en torno a  su eje de giro, por medio 
de la espiga. 67., y adopta una posición an la que los tor 
níllos de. golpeo 57 da caja, superior sean los que. sosten 
gan a  los dedos de. golpeo 61*

Con referencia ahora a  la. fig* 5, se. muestra an. 
ella el mecanismo da adaptación de. gama, visto en alzado
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lateral y seccionado. en parte.. Ir berra, primaria de. gol­
peo 55 se representa, en la. posición de caja inferior, con 
su. rodillo 141. descansando dentro del lado izquierdo de 
Ir leva reniforme: 143 de. Ir placa, de control de giro 127. 
El dedo de golpeo 61 montado r rotación, en Ir varilla 63 
se representa descansando en el tornillo de. golpea 59* -de ¡ 
caja inferiora La. varlllr 63 está, fijamente, montada en j 
el bastidor 117 de la máquina y, por tanto, el punto^de j 
giro del dedo de golpeo: 61 no-va rir con el movimiento *de. I 
Ir placr de control de giro 127 ni con el movimientolde ¡ 
la barra primaria de golpeo 55.- Al tirar da. Ir biela 68. ¡
hacia Ir izquierda baj o al control del mecanismo da cam—  ¡
hio da caja,,. la barra primaria de golpeo. 55 gira en ton—  ¡

- * ino a  su eje de giro por medio de la espiga 67.,. y adopta i! ' i
Ir posición representada en la fig^. 6* * :

Con referencia ahora a la figv. 6, puede, verse que '
iel dedo de golpeo 61 descansa, ahora en el tornillo de ! 

golpeo 57 de caja superior, y,., debido a  la altura que tie! 
ne el tomillo de golpeo de caja superior, el dado de gol 
peo s:e ha hecho girar a  derechas en. torno a  su eje de gi­
ro 6J. Esta, rotación del dedo, de golpeo 61 hace que se i 
reduzca la distancia de separación de la leva da escritu— i 
ra, de. manara, semejante a  la arriba descrita*. Es. da notar ¡ 
que la espiga 67 no se movió en la ranura de guía 145 al 
cambiar de caja inferior (fig* 51 s. caja superior (fig. 6). 
Esto es asi porque la distancia, desde el centro de la es­
piga 6.7* a  la superficie de la leva reniforme 14 3 sobre la 
que el rodillo. 141 está, descansando en la. fig* 5 es igual 
a  la distancia desda el centro da la espiga. 67 a  la super­
ficie de la leva reniforme. 143 sobre la que está desean—
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stando el rodillo 141 en el caso de. la- fig* 6'... Esto se ha 
repreaentado da esta manera, principalmente con el objeto 
de. ilustrar la flexibilidad, del presante, mecanismo*, Como 
se apreciará- por la, descripción que sigue:, la. espiga 6.1 so 
traslada en general en la ranura de guia 145 al cambiar­
le. ntiR. ca-ja a, otra* E*sto es asi porque la distancia. que 
hay dñ.̂da el centro de la espiga 6.7 a la. superficie.' de. 
la derecha de la leva reniforme. 143 es diferente en-gene­
ral da Tnr distancia que hagr desda el centro de, la espiga* *- *
67 hasta la superficie de la izquierda de. la leva renifor­

me 143.*
Es de notar, por el análisis que anteceda, que. la 

placa de control de giro 127 no se mueve al cambiarse- de 
caja superior a caja inferior, o viceversa* El movimiento 
da la. placa da control de giro se efectúa tan sólc por 
medio, de la rotación de la palanca da control de densi­
dad. 101 (fi&-. 2)*. Asi, para una posición de ajuste da den 
sida! dada,, los tornillos de golpeo 57 de ca ja superior 
y 59 la caja inferior pueden ajustarse a  la altura. desea¡- 
da. para efectuar la impresión de escritura uniforme para 
los caracteres tanto de c.a.ja. superior como de inferior 
de la misma hn.-r-ra de. tipos* Como puede verse comparando 
las., figs* 5 y 6', los tornillos da golpeo se ajustan da 
modo que los dedos de golpeo 61 giren noiinaLmenta a de­
rechas al cambiar de. caja inferior a caja superior (esto 
es:, de minúsculas a  mayúsculas) , 'reduciéndose asi la dis­
tancia da separación de la. leva de: escritura.. Los t o m i ­

llos. de. golpeo se ajustan en general de esta manara para 
compensar las variaoiones geométricas de las articula­

ciones de barra de tipos, arriba mencionadas, que tienen

- 1 9  -
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lugar al cambiar de. una, caja a: otra^ No obstante, es po­
sible ajustar el presente mecanismo de modo que el dedo.
de. golpeo. 61 gire a izquierdas: al cambiar de minúsculas a 
mayúsculas (de caja, inferior a. caja, superior).. Esto se I

i

baria, en aquellos casos en que la fundición, de. tipos de : 
las barras de tipos fuera, de mayor área superficial eh. ¡

los caracteres de caja inferior que en los: de caja supe—  !
ñor.. - I

.. <. i
Con referencia de nuevo a  la fig. Z, un Importante ! 

rasgo característico de la presente invención reside* 'en j 
la. adaptación de. gama efectuada por los medios de ajuste ! 
del control de gradiente, mediante la cual se modifica ¡
la densidad, de escritura de los caracteres de caja supe— ¡

i
rior en toda la gama da. posiciob.es de ajusta de impresiónj 
respecto a la densidad de escritura de los caracteres de 
caja inferior.. Esta variación de gradiente de la curva de 
densidad de caja superior se logra mediante un sencillo j 
ajuste en la máquina de escribir^ la facilidad de este 
ajuste hace* que sea más. fácil fabricar máquinas de escri­
bir dotadas de diversos estilos de fundición de tipos,, 
sin sacrificar la uniformidad de densidad, de. escritura 
entre los caracteres da caja superior y los de inferior !
en toda una amplia gana, de posiciones de ajusta de la dsij
sidad de escritura.. !I

Como más arriba se ha estudiado:, la rotación de. la j
palanca de control 101 de la densidad de escritura hace. ¡

i
que el brazo seguidor de leva 121 gire en torno a  la vari I 
lia. 63.. La rotación del brazo seguidor de leva hace que 
la placa de control de giro, articulada al mismo con el 
pasador 1ZS, se. mueva ai la dirección determinada por la
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alineación de. la. guía, ranurada 133.. Con referencia, ahora. ¡ 
a la fig. 5, se supondrá, que la. ranura, de la. guia ranu- ¡ 
rada está alineada en dirección vertical, haciendo asi. ! 
que. la. placa de control de giro se mueva solamente en un ¡ 
plano vertical* Es más, se supondrá que la rotación del ! 
bramo seguidor de leva as tal que dé lugar a  que la placa} 
de. control de giro se mueva en sentido ascendente.. Al su-¡

* i
bir la placa de control de giro,, llevará consigo la'Sarraj 
primaria de golpeo 55, y tanto la placa de control / ̂ .gi­
ro como la barra primaria. da golpeo se trasladarán desde. '

i

su posición de la fig.. 5" a la posición indicada, en la. ' '
fig.. 7. ;

Con referencia aiiora a  la fig. 7, la. placa, de úon- i
I trol de giro. 127 y la. barra, primaria, de golpeo 51 se^hañ *
I movido en dirección vertical,, en el sentido de la flecha ' )
201, en una distancia igual a  la longitud de la flecha ¡ 
201 a  partir de la posición en que estaba representada ; 
en la. fig.. 5* Es de notar que la traslación vertical de. ¡

la.barra de golpeo 55 dio por resultado la traslación ver;. *"" i
tical del tornillo de golpeo 59 de caja inferior en una ; 
distancia, igual a  la longitud de 1a. flecha 201. El moví— ; 
miento vertical del tornillo de golpeo 59 da caja infe— = 
rior dio lugar a  que el dedo de golpeo 61 girase a dere—  ; 
chas en torno a la. varilla 63.,. reduciéndose así la dis—  ! 

I tancia. de separación de. leva.. '
Con referencia, ahora, a. la. fig.- 8 se representa en ij

ella., la, placa de control de giro 127 después de moverse. ' 
an la dirección de la. flecha, 203 an*. una. distancia, igual j 
a la. longitud, de la. flecha, 203. a. partir de su. posición in¡ 
dicada, en la. fig. 6. Es de notar que. la. longitud y direc-j

16-2-68. —  4.1 j
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ción. de. la-., fie cha. 203 son idénticas, a. las de. la. flacha;
201 da la. fig... Ambas, figs*. 6 y 5 representan, la. barra 
primaria, de golpeo 55 descansando en su. posición de caja, 
superior.. Como, puede versa, el tornillo de. golpeo 57. de. 
caja, superior se ha. movido en una. distancia, vertical .da 
longitud, igual a. la. de la. flecha. 203. El movimiento térti 
cal de este, tomillo de. golpeo hace, que al dedo de 'golpeo. 
61 gire en t o m o  a. su. pivote, la varilla 63. Como el "bra­
zo de momento que: va. desde el tornillo de golpeo del jo a^- 
ja. superior al punto de apoyo de giro del dedo de golpeo. 
61 es más; corto que el brazo de momento que va desd'§, 
tornillo de golpeo: 59 da caja, inferior al punto de. apoye, 
de. giro del dedo de. golpeo 61,. según se ilustra, en lili* 
fig*. ?, el dedo de* golpeo 61 se representa, como habiendo,

girado en un mayor ángulo, para, el mismo movimiento; ver­
tical de: la, bafra. primaria, de golpeo 55, cuando está, en 
la. posición de caja, superior (fig. 8) que cuando está en 
la. posición dé. caja, inferior como en la. fig. 7...

Es da: notar, respecto a. ambas: figs. 7 y 8, que el 
rodillo 141 conectado a. la. barra, primaria de golpeo 55 
no modificó su posición respecto a la leva reniforme 143. 
da la placa, dé control da giro 127.

Con* referencia, aliona a la fig. 9, se representan 
en ella. la. placa, de control de. giro 127. y la. barra, prima, 
ria de golpeo 55 después, de haber recorrido en el senti­
do de la. flacha. 205 una. distancia, de igual longitud que. 
la, flecha. 205, a. partir de la. posición ilustrada, en la., 
fig*. 5* Como, puede verse, en este* caso el rodillo 141 ha; 
rodado hacia, la. derecha, en la leva, reniforme 143., a. par 
tir. de la. posición en la. que está representado en la. fig.

16-2-68. - 4 2- -
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5. Además:, la placan la control, da giro. 127 ha- recorrido. 
verticaLmente .una distancia, igual a la componente verti­

cal. 207 da. la flecha. 205. Esto haca que la barra primaria 
da, golpee. 55 y  pon tanto, el tornillo de: golpeo de. caja 
inferior.'59 se .muevan en una distancia vertical corres­
condiente.. Además, la magnitud del movimiento del rodi­
llo. 141 a  l a  derecha, en la leva reniforme. 143 viene*'"dáter 
minada, por la. componente horizontal 209 da la fie cha *205. 
Como todos los puntos situados a lo. largo da la superfi­
cie del dado izquierdo de la leva reniforme 145 equidis­
tan del aje de giro. de. la placa, da control de giro 127 

que: pasa por el pivote 129, el movimiento del rodillo jh 
141 en la leva reniforme no produce ef ecto alguno en-lár 
altura vertical de la barra primaria da golpeo. 55 y  su- - - 
tornillo de. golpee 59 de. caja inferior asociado. Por tan 
to, ai escribir) caracteres da. caja inferior, la dirección 
del movimiento da la placa de control de giro no tiene 
efecto: alguno sobre el gradiente da la curva da densidad 
de escritura da caja, inferior.

Con referencia, ahora, a. la fig.. 10, se representan en 
ella la placa de control de giro 127 y la barra, primaria 
da golpeo. 55 después, de. haberse trasladado, en la direc­
ción da la flacdia 211, en una distancia igual a la longi­
tud. de. esta flacha. 211 partiendo de su posición ilustrada 
en la fig.- 6^ES de notar que al rodillo. 141 se ha. movido 
a  la. c&cecha en l a  leva renif orme 143 es una distancia pro

porcional a la componente horizontal 213 da la flecha 211. 
Con referencia a la fig. 6, como pueda verse, los puntos 
situados a  lo largo da la superficie de. la derecha da la 
lava, reniforme 143. no están a  la misma distancia del centro
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del pasador o eje de giro 129, en. torno al cual, gira la. 
placa, de control de giro 127.. Así, al rodar el rodillo 
141 a la. derecha, en la. leva, reniforme, la espigan 67 de 
la: barra primaria de golpeo 55 se traslada: en dirección 
vertical dentro de la ranura, de guía 145*. Con referencia 
de nuevo a: la fig. 10, puede verse que la*, espiga 67 'sé. 
ha. trasladado en sentido descendente, dentro de la. ranura, 
de guía 145. Así, el movimiento horizontal del rodillo 
141 en la. leva, reniforme. 143. ha. dado por resultado el mo­
vimiento vertical de descenso de la. espiga:. 67 y de la: ba 
rra. de*, golpeo primaria. 55.- Además.,, la. placa, de. control.de. 
giro 127 se ha. movido en dirección vertical en una., dis­
tancia. igual a  la. componente vertical 215 de la*, flecha— 
211.. Este movimiento da: lugar a., que. la. barra, primarias .de 
golpeo 55 se mueva, hacia, arriba, en dirección vertical'.- 
Como los movimientos verticales son sustractivos, el moví 
miento vertical neto de la barra, primaria, de golpeo, re— j 
presentado por la. flecha. 217, es ascendente, dando lugar 
a.un pequeño movimiento dextrógiro del dedo de golpeo 61. 
Aun cuando la. componente? vertical. 215. le la-, flecha. 211 se 
represente de igual longitud que la flecha.vertical 205 ¡
de la. fig. 8, la distancia: vertical neta: recorrida, por la 
barra, primaria: de golpeo 55 la la. fig. 10 es menor que. 
la distancia, recorrida, por la., barra: primaria, de golpeo 55 
de la: figura 8.

Asi, la. alineación de la. ranura, de. la gula, ranura- 
da. 133. determina la magnitud, del movimiento vertical tranS 
mitido a. la: barra, primaria, de golpee 55 al producirse la. : 
rotación de la. palanca, de. control de densidad. 101 de la ¡ 
fig. 2 cuando el mecanismo de cambio de caja, está: en la.

68 -  44 -
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posición de. caja. superior,, en tanto que su alineación no 
producá efecto alguno en la. magnitud., del movimiento ver­
tical de la. barra, primaria, de golpeo 55 cuando el macania 
mo de cambio está, en la-, posición de caja, inferior*. Esta 
característica-, permite modificar la. densidad de escritura 
lograda: por los., caracteres de. caja, s.uperior de todas'las. 
barras, de tipos, respecto a. la. densidad de escritura:.*-ef ec 
tuada. por los: caracteres: de caja, inferior de las barras, 
de tipos, en toda: la. gama: de densidades*. Dicho de. otro' mo 
do, el gradiente de 1a* curva.de densidad de caja, superior
puede modificarse respecto a  la curva, da densidad de. caja,^ - * "*
infericr, sin. afectar a  la curva de. caja inferior*. , - -

Por ejemplo,- con referencia, a  la fig*. 11, la. densi­
dad de: escritura, efectuada, por ambos caracteres, de caja 
superior y  de caja inferior, da. una barra, de tipos normal, 
se. ilustra-., por medio de la gama da impresión de densidad, 
de grupo, para diferentes posiciones de ajuste., da l a  guia 
ranurada. 133.. da la fig;, 2*. La curva designada I da caja 
superior corresponda a  una posición, angular de la ranura 
ds la. guia, ranurada 11*1; que. daría lugar al movimiento ho 
rizontal de la placa de control de giro 127 en sentido tal 
que se. logra la másima magnitud. de movimiento vertical de: 
descenso de la barra primaría da golpeo 55 de la fig.. 2  
haciendo' girarla.palanca de. control de. densidad. 101 des­
de el punto da ajuste, de. impresión de densidad. "*C* al pun 
to da ajuste, da Impresión de densidad "10"*.. L a  curva de­
signada como 3 de caja superior correspondería a  la ali­
neación angular, de. la ranura de- la guía, ranurada 133. que 
ocasiona la mínima magnitud de. movimiento vertical de des­
censo de la barra, primarla de golpeo 55 cuando se haca gi

-45^-
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"r-sn" la^ palancas de control de densidal 101 desde, el punto 
da ajusta al punto da ajuste. "TO**. Naturalmente, co­
mo. la alineación da la ranura de la guia ranurada 133. da 
la fig. Z. no tiene efecto alguno sobre: el movimiento ver­
tical de. la barra primaria de golpeo 33 cuando se. ^.acri­
ben caracteres, de caja inferior-, la curva designada como, 
de caja inferior sigue siendo la misma ar. toda la varia­
ción de la alineación de ranura* Isi, se h a  modificado el 
gradiente de la curva de caja superior,' mientras la "cur­
v a  de caja inferior sigue igual*

Fácilmente se puede apreciar que. las curvas se _.-or- 
tan entre si en el. punto de ajuste cero * Ion referencia 
a. la fig. i, esto se logra haciendo que eí pasador dej' 
guía 131 de la placa central de giro 127. descanse en el 
punto medio de la guía ranurada 133 cuando la palanca da 
control de densidad 101 se. hace girar hasta su. posición 
de: "*0"1 En esta posición, la rotación da la guía de. con—  ¡ 
trol 133 de la. relación de impresión no trasladará, el pa 
salón de guía 131, puesto que la guiada, control 135 de. 
la relación de impresión gira en t o m o  a un e j*e geométri­
co que pasa, por el centro de la ranura de la. guía, ranura- 
da 133*

SI bien suele ser conveniente, ajustar la guia ranu— 
rada 133, (fig. 1} de modo que exista una. uniformidad; vir­
tual da la denaída! de impresión entre, caracteres de caja 
superior y de caja inferior, en toda la gama de. impre­
sión,, será fácil para las perno ñas entendidas, en la mate­
ria darse cuenta de que la. aptitud para modificar la re­
lación de las curvas de impresión de caracteres de caja 
snperior respecto a  las de los caracteres, de caja infa-
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rior esi una, caracteristic.a muy conveniente cuando ae. fa­
brican. máquinas da ascritir da tipo: o modelo normal,, en 
laa que: loa carnet aras: da barra da tipos que llevan pue­
dan variar: da una máquina, a  otra, con arreglo al. estilo, de. 
fundición de tipos* y a las. características deseadas, por 
el usuario.. Haciendo un sencillo ajuste de la guíarianur- 
rada 133.,. es posible lograr la uniformidad de la. densidad. 
da. escritura en toda, una amplia gama de posiciones de,aju: 
te de impresión,: sin que; Raya que tenar en cuenta el esti 
lo de fundición de tipos utilizado en las barras de ti­
pos*. - ̂ -t?'-

Además:, para los pocos estilos de. tipos en los. que 
no sea posible: lograr una completa uniformidad da denÉi.—  
dad. en toda la gama de ajustes de control da impresió*ñ,__ 
al mecanismo de control de gama arriba descrito puede 'em­

plearse para reducir la, totalidad, de la gama, para carac­
teres tanto de caja superior como de inferior, con la 
consiguiente, variación en las curvas de impresión de es­
critura arriba, estudiada en relación con el mecanismo de. 
control de gama* La curva de impresión da caja superior- 
puede entonces hacerse, variar respecto a  la impresión da. 
caja inferior dentro de la gama da impresión reducida, 
para lograr la unifoimidad de densidad, de escritura en. 
toda la gana de posibles posiciones da ajuste de densi­
dad., Esta, variación se. logra aj ustando los mecanismos da 
adaptación de, gama*

Es más, la. gama. de. densidades utilizabla, definida 
por el. mecanismo de control de gama, no tiene que reducir 
ae apraciablemente para poder compensar, las pocas barras 
de. tipos que tengan una área de superficie pequeña., talas
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como el punto ortográfico "5"* o la coma '̂ ,1-, debido a. 
la, presencia, de la característica de golpeo secundario. 
La. utilización en combinación del golpea secundario can 
la adaptación de gama y el control de. gama de impresión 
da por resultado un mecanismo sencillo da ajustar, que 
posee 'ma¡ densidad de escritura virtualmenta m ñ f  orma-'par­
ra todos los caracteres da barra da tipos y en una .amplia 
gama de posiciones: de ajusta da la densidad de escritura..

Si bien la invención se h a  ilustrado y descrito 'en 
particular: con referencia a  una forma preferida de ejecu­
ción de la misma, se. sobrentiende para las personas ver­
sadas en la. materia que pueden hacerse, en ella. los. indi­
cados y otros cambios de forma y de detalle: sin por ello 
apartarse del espíritu ni salirse del ámbito, de la inven

í ' \ í

ción*. "" !
i

La presente solicitud que corresponde ala. presen—  ! 
tada en Estados Unidos de América, con fecha 28 de Biciam 
hre. de 1.966., bajo el Húmero. 605.455? se: acoge, a l o e  bene 
ficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie_ 
dad Industrial..-

E  0 f: A. !
i

Loa puntos de invención propia y nueva que se pra—  ¡ 
sentan para que sean objeto de la presente solicitud de. j 
Patente de: Invención en España, por VEINTE años, son los 
siguientes^

1.-—  Un aparato de control de impresión para máquinas

- 4 8  -  !
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de. esnrlbir q.u.e poseen una pluralidad de barras- de; tipos, 
dotadas, cada. una. de dichas, barras da. tipos de un. carác­
ter d'a. caja, superior, y un carácter de caja, inferior., te­
niendo di'chn. máquina, de escribir también una-, pluralidad.
de. miembros impulsores selectivamente, accionables para; 
llevar.- una: barra*, de. tipos asociada, a. su*, posición d§ "oscxi 
tura, y medios, da cambio de caja. para, seleccionar el* ca­

rácter de. caja, a: escribir, caracterizado dicho mecanismo: 
por una. pluralidad de. topes individualmente ajustahUes.,. 
cada¿ uno de los. cuales está, asociado a. un* miembro, imp-"-—  
sor para regular la., fuerza de impulsión transmi tida-,por. 
este, último- a: la. barra, de tipos asociada; un primer medio
de. control de impresión de grupo que se puede nacer fun­
cionar en toda, una gama de posiciones de ajuste de impre­
sión,. conectado con relación de transmisión de impulsión, 
a. un primer miembro,, para hacer variar en una. primera 
magnitud, prefijada, la. fuerza de impulsión transmitida, a., 
la. totalidad de. dichas barras de tipos por dichos, miem­
bros móviles, en grupo, en toda, una: gama; prefijada, de: po—

! siciones de. ajuste de impresión; un segundo medio da con- 
trdL de impresión de grupo que se* puede hacen f uncionar, en 
toda, dicha, gama, de posiciones, de ajuste de: impresión, co­
nectado con relación de transmisión de impulsión* all pri­
mer miembro* para, hacer variar, en una segunda magnitud, pre
fijada. la; fuerza., de. impulsión transmitida, a. la. totalidad.

i¡ de. dichas, barras, de tipos por dichos miembros, móviles, en 
grupo, en toda; dicha, gama, prefijada, de posiciones da ajus 
te. de. impresión,, de tal modo: que la relación de dicha, pri 
mera, magnitud prefijada, a., dicha, segunda, magnitud prefijad 
sea. un valor definido; medios de. adaptación de. gama que

i
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pueden hacerse, operar sobre, dichos medios de control pri 
mero y segundo de impresión- de grupo para, ef ectuar un
cambio en dicha, relación; y medios de activación capaces 
de responder a dichos medios; de cambio de: caja, para se­
lectivamente activar uno de dichos medios, de control de 
impresión de. grupo cuando se escriban caracteres dé'.es,ja.
superior,, y para, activar el otro de dichos medios descon­
trol de impresión de grupo cuando se. escriban caracteres 
de caja, inferior.. . j

2.. -—  El aparato de. control de: impresión de. la. re'ivin 
dicación I, caracterizado por el hecho de. que dichos me­
dios de. adaptación de gama se pueden hacer, operar sobré 
dicho primer medio de control de. impresión de grupo para. ¡ 
mantener constante dicha primera.magnitud, prefijada,'y ¡

t !

se. pueden hacer, funcionar sobra dicho segundo medio da'-- i 
control de impresión de grupo para, hacer variar dicha _se 
gunda. magnitud prefijada, y da ese. modo efectuar un cam—  . 
bio en dicha.relación. ;

3.. — El aparato de control de impresión de: la. re i—  ¡ 
vindicación 1, caracterizado por. una. segunda, pluralidad í 
de topes individualmente, ajustables- asociados, a una. plura 
lidad semejante, de barras, de. tipos preselecoionadas dota­
das de caracteres de poca. área, superficial respecto a. los ; 
caracteres de otras barras, de tipos, teniendo por efecto : 
dicha', segunda pluralidad de topes: el de regular la. fuer- ; 
za. de impulsión transmitida, a. su. barra, de tipos asociada. ; 
por dichos miembros móviles en una. parte fija. de. la. gama ! 
total de posiciones de a.juste de impresión de dichos me­
dios. de control primero y segundo de. impresión de grupo, ;
y por el hecho de que dicha, segunda pluralidad, da topes !

i
I
}
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pes individualmente, ajustables. asociados, a. dichas, barias 
de tipos prefijadas, pierdan toda, efectividad para- regular, 
dichas fuerza, de impulsión en dicha., parte fija, de dicha, 
gama, total..

4. — El aparato de control de impresión de la^feivin.
¡ dicación 1',. caracterizado por el hecho de que dichos-, me—
¡ dios de adaptación de gama no pueden hacerse operarso—  j 
¡ bre dichos medios, primero y segundo de. control de irnpre—  j 
í sión de grupo para. una. determinada, posición de ajusta de. j 
] impresión dentro de la. gama, total de posiciones: de. ajuste ¡ 
í de impresión.  ̂ ^- !
¡ 5. — El aparato de control de impresión de la. reívln— j
i  ̂ :: dicación 1., caracterizado por el hecho de disponerse irnos.; 
; medios de control de gama, que se pueden hacer funcionar. !
: modificando la. .gama: total de posiciones de ajuste de. inb— ; 
: presión en la. cual se pueden hacer funcionar dichos, medies' 
: prime-ro y segundo de control de impresión de grupo. !
¡ ó. — El. aparato de- control de impresión de la reivinj
' dicación 1, caracterizado por el hecho de que un primer.' ' 
; grupo de dicha: pluralidad de topes individualmente ajus—  :
: tablas, regula: la: fuerza: de impulsión transmitida, a: sus. bal
í ;; rras de tipos asociadas por dichos, miembros móviles., cuan:
* i

¡ do dichos, medios* de cambio de caja. seleccionan- caracteres.! 
¡ da. caja, inferior.* para, su escritura, y el. grupo restante: !
! i: de topes individualmente: ajustables regula, la. fuerza de. !
¡ impulsión transmitida, a. sus. barrase de tipos, asociadas por}
¡ dichos miembros* móviles , cuando dichos ms:dios. de cambio !
; de caja, seleccionan, para. la*, escritura, los caracteres, de. 
i caja: superior*.

16-2.-68. -  51 -
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7. — El aparato da. control de impresión de la reivin­
dicación 6, caracterizado por el hecho de qu.e dicha plu­
ralidad de topea individualmente ajustables va montada en 
dicho primer-miembro.

8.- El aparato de control da impresión de la reivin­
dicación 1, caracterizado por: una pluralidad da miembros

*  * o "dedos"* asociados cada uno a  un miembro impulsor y mon­
tados cada uno a  rotación en un miembro de soporta da mo­
do que. descansa formando un ángulo prefijado con respecto

lo"-" a  la horizontal, y que el ángulo que forma cada dedo en 
su posición de descanso determina la distancia recorrida 
por su barra de tipos asociada bajo el impulso de su miem
bro impulsor asociado;- una primera pluralidad de miembros 
individualmente ajustables para determinar el ángulo de

- 15 reposo de- dichos dedos cuando dichos medios da cambio, de 
caja están en la posición da caja superior; y una segun­
da pluralidad, de. miembros individualmente, ajustables- par­
ra determinar el ángulo de reposo de. dichos dedos, cuando 
dichos medios: de cambio de caja están en la posición de

20 caja inferior*.
9.- El aparato de control de impresión de la rei­

vindicación 8, caracterizado por una pluralidad de medios 
de solicitación asociados a dichos dedos., para predispo­
nerlos u obligarlos a  ir contra dichos miembros individual

25 mente ajustables.
10.- El aparato de control de impresión de la rei­

vindicación 8, caracterizado por un primer medio de con­
trol de impresión de grupo selectivamente activable por 
dichos medios de cambio de caja para modificar el ángulo

30 de reposo de dichos dedos en grupo en toda una gamaprefi-
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jala, le posiciones, le ajaste de impresión cuando dichos 
medios de cambio de caja están en la posición de caja in 
ferior, y por un segundo medio de control de impresión 
de grupo selectivamente activable por dichos medios de 
cambio de caja para modificar el ángulo de reposo de di­
chos. dedos, en grupo en toda dicha gama prefijada de posi­
ciones de ajuste de impresión cuando dichos medios de cam 
bio de caja están en la. posición de caja superior.

11.- El aparato de control de impresión de la 
reivindicación 8, caracterizado por una tercera plurali­
dad. de topes individualmente ajustablea asociados a una 
pluralidad semejante de barras, de tipos preseleccionadas 
y que poseen caracteres de poca área, superficial en re­
lación con los caracteres de las;, demás barras de tipos,
de modo que dicha tercera; pluralidad de topes individual 
mente ajustablea tiene por efecto regular la distancia en 
que los miembros impulsores mueven a  dichas barras; de ti­
pos preseleccionados en una parte fija de dicha gama pre­
fijada. de posiciones, de ajuste de impresión de dichos me­
dios de control primero y segundo de impresión de grupo, 
y dicha tercera, pluralidad, de topes individualmente ajua 
tables. impide que la pluralidad de dedos asociados a  di­
chas. barras de tipos, preseleccionadas regulen la distan­
cia en que dichos miembros impulsores, mueven a. sus barras, 
de tipos preseleccionadas asociadas, en dicha parte fija 
de dicha gama.

12.- El aparato de control de impresión de la reí 
vindicación 10, caracterizado por unos medios de adapta­
ción de gama, que pueden hacerse operar sobre dichos me­
dios. de control de impresión de grupo para.modificar la
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magnitud! de variación de dichos* ángulos de reposo efec­
tuada. por dichos medios de control de impresión de grupo 
en toda, dicha, gama, prefijada de posiciones de ajuste de 
impresión.

13*- El aparato de control de impresión de la 
reivindicación 12., caracterizado por unos medios de con­
trol de gama para hacer variar la gama total en la que 
dichos medios primero y segundo de control de grupo pue 
den hacerse funcionar para modificar el ángulo de reposo 
de dichos dedos.

14.- El aparato de control de impresión de la rei­
vindicación 11, caracterizado por unos medios de adapta­
ción de gama que pueden hacerse operar sobre dichos medios 
de control de impresión de grupo para determinar la maguí 
tud de la variación de dichos, ángulos de reposo efectua­
da por dichos medios de control, de impresión de grupo en 
toda dicha gama prefijada de posiciones de ajuste de im­
presión.

15.- Aparato de control de impresión para máqii-í 
de escribir.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece­
de, representado en los dibujos que se acompañan y para, 
los fines especificados.

EstaNemoria consta de cincuenta y cuatro hojas es 
critas a  máquina por una sola cara.

Madrid,
P. A.

31 EME.'1969

28-1-69.
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