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MEHMORIA DESCRIPTIVA

i

. Esta invencién se refiere a unos medios selectores

perfeccionados, méviles manualmente para controlar el fun-

cionamiento de un sistema de control de aparato o similax,

asi comotambién a las partes perfeccionadas para tal sistema
5 e de control o similar.

Es bien conocido que las maquinas lavadoras domésti-
cas y similares estdn provistas de sistemas de control en
donde el ama de casa 0 similar puede seleccionar mamialmente

la velocidad de giro de su compartimento de lavado durante
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una alteracidn de centrifugado y/o la velocidad del movimien=-
t0 de unos medios agitadores del mismo durante los ciclos

de lavaedo y/o aclarado.

Tales medios de control de velocidad son reluviva-—
mente caros y complicados cuando los mismos se realizan
para ser infinitamente variables entre sus regulaciones al-

ta y baja.

Por consigulente, se ha hallado de acuerdo con las
enseflanzas de esta invencidn que los medios de combrol de vel
zidad pueden variarse en un namero relativamente amplio de
incrementos escalonados produciendo substancialmente la
misma funcidén que unos medios de comtrol de velooidad infi-
nitamente variable sin el coste adverso y estructura compli-
cada requeridos para tales medios de control ds velocidad

infinitemente wvariable.

Sin embargo, se ha hallado asimismo que con objeto
de proporcionar sieccion manual de tales medios de control
de velocidad de pasos miltiples, deben proporcionarse algu~
nos medios para producir substancialmente la velocidad de-
seada seleccionada aun cuando el ama de casa o similar no
ajuste accidentalmente los medios selectorss a un punto de

ajuste sxacto para una regulacidén particalar de velocidad.

Ademds, se ha hallado que aun cuando 108 medios

selectorses perfeccionados de e sta invencidn solventen el
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problema anterior en una forma & indicar a continuacidn,
los medios selectores de‘eata invencién dan inherentemsnte
la impresidn al ama de.casa o similar de unos medios de
control infinitamente variable para el aparato de causa
de quse los medios de control tienen un “Tacto" infinito

durante su ajuste manueal.

Por consiguiente, una de las caracteristicze

de esta invencidn es proporcionar unos medios selectores
para un sistema ds control de aparato en donde los medios
gelectores son aptos para actuar unos medios actuadores

de pasos miltiples a una de sus posiciones particulares

de ajuste para un propdsito determinado mientras que se
actia asimismo los medios actuadores hacia una de sus posi-
ciones escalonadas de funcionamiento en cualquier posicidn
de ajuste manualmente de los medios selectores aun cuando
los medios selectores estén ajustado entre sus posiciones

de ajuste predeterminadas adyacentes.

Por consiguiente, es un objeto de esta invencidn
nroporcionar un sistema de control perfecclonado que tiene
una 0. mas de las nuevas caracteristicas expresadas anterior-

mente o0 mostradas o descritas posteriormente.

Otro objeto de esta invend dn es proporcionar una
parte o partes perfeccionadas para tal sistema de control
0 similar.
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Otros objetos, usos y ventajas de esta invencién
seran evidentes de una lectura de esta descripcidn que sgigue
con referencia a los dlbujos que se acompafian que forman

una de sus partes y en donde:

Ia figura 1 es una vista esquemdtica que ilustra
una realizacidn del sistema de control perfeccionado de e sta

invencidn.

‘Ia figura 2 es una vista en seccidn transversal
fragmenteria, esquemitica ilustrando una parte del aparato

que utiliza el sistema de control de la figura l.

ILa figura 3 es una vista similar a la figura 2
e ilustra el aparato en otra de sus posiciones de funclo-
naniento.

La figura 4 es una vista en perspectiva pormeno~
rizada, parcialmente cortada, que llustra ciertas partes

de los medios actuadores de pasos mﬁltiﬁles de la figura 2.

Ia figura 5 es una vista en seccidon transversal,
fragmentaria, a mayor escala, de parte del actuador ilustra-

do en la figura 2.

Ia figura 6 es una vista en seccidn transversal

fragmentaria tomada sobre la linea 6-6 de la figura 5.

Ia figura 7 es una vista sinilar a la figura 5 e



ilustra parte del actuador en la posieidén ilustrada ex la

figura 3.

Ia figura 8 es una vista en seccidn transversal

fragmentaria tomada sobre la linea 8-8 de la figura 7.

5. La figura 9 es una vista de uno de los medios
selectores de la figura 1 dispuestos en otra posicidn de

ajuste.

La figura 10 es una vista similar a la figura 9
e ilustra otra realizacion de los medios selectores de esta

10. invencidn.

la figura 11 es una vista similer a la figura 10
@ ilustra los medios selectores de la figura 10 en otra

de sus posiciones de ajuste.

Ia figura 12 es una vista similer a la figura 10
15. e ilustra otra realizacidn de los medios selectores de esta

invencidn.

| La figura 13 es una vista esquemdtica que ilustra
parte del sistema de control conirolado por los medios selec~

tores de la figura 12.

20. Ia figura 14 es una vista similer a la figura 12
e ilustra;los medios selectores en otra de sus posiciones

de ajuste.



Ia figura 15 es una vista similar a la figura 1@
¢ ilustra los medios selectores en aun otra de sus posi-

cionea de ajuste.

Aun cuando las varias caracteristicas de esta in=
5e venpiénrse describen e ilustran a contimuacidn come sisndo
particularmente adaptables para nproporcionar un sistema de
control que tiene medios selectores méviles mammalumente pa-—
ra controlar la velocidad de giro y/o agitacidn de una mé-
guina lavadora o similqr, es de comprender que las varias
10. caracteridticas de esta invencidn pueden utilizarse unita=-
riamente o en cualquier combinacidn de las mismas para propor
cionar un sistema de control ¥/o medios selectores para

otros tiposg de aparatos, cuando se desece.

Por consiguiente, esta invencldn debe limitar-
15. se a solamenlte las realizacliones ilustradas en los dibujos
.¥ya que los dibujos se utilizan meramente para ilustrar

uno de la amplia variedad de uso de esta invencion.

Heciendo ahora referencia a la figura 1, el siste~-
ma de control perfeccionado de esta invencidn se indica
20. simplemente por la referencia numérica 20, utilizéndose el
sistema de control 20 de la figura 1 para controlar el fun~—
cionamiento de una maguina lavadora doméstica o similar in-
dicada en general por la referencia numérica 21 en la fi-
gura 2.

25, Ia lavadora de ropa 21 de la figura 2 incluye unos
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medios de compartimento de lavado 22 aptos para recibir
en ellos la ropa, teniendo el compartimento de lavado 22
unos medios agitadores convenclonales 23 dispuestos en él.
Los medios agitadores 23 son aptos para ser movidos para
propdsitos de agitacién cuando se gira el arbol de entrada
24 de unos medios de transmisién 25 en una direccion me-
dianet un motor eldctrico reversible, convencional 25 ¥y
el compartimento de lavado 22 es apto para girar o rodar
rapidamente cuando el arbol de entrada 24 de los medios

de transmision 25 son girados en la otra direcoidn por el

notor reversible 26.

En particular, el motor eléctrico 26 se monta a
un nmiembro de bastidor mévil 27 montado pivotablemente
en un miembro de bastldor estacionario 28 del aparato 21
con el mismbro de bastidor movil 27 que normalmente se
mantiene eh la posicidn pivotada ilustrada en la figura 2
mediante unos medios de remorte de tensidn apropiados 29.
El motor 26 tiene unos medios de arbol de salida 30 que
llevan una nolea de paso variable 31 que comprende una rolda-
na fija 32 y una roldana movil 33. Una banda contimua 34
para en torno de los medios de polea de paso variable 31
vy en torno de una polea fija 35 llevada sobre el arbol

de entrada 24 de los medios de transmision 25,

De esta forma, cuando los medios de arbol de sali-

da 30 del motor 26 se giran en una direccidn particular,
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la correa 34 impulsa la polea fija 35 y asi, gira el arwvol
de entrada 24 de los medios de transmision 25 en una di-

receidn particular.

Cuando la roldana 33 esté en su posicidn mis re~
mota de la roldana fija 32, puede verse que los nedisse de
érvol de salida 30 del motor 26 impulsarén el &rbol de
entrada 34 de los medios de tranamisidn 25 a su velocidad
més inferior. Sin embargo, cuando la roldana mévil 33 se
nueve mds y mas cerca a la roldana fija 32 en una forma
que se desqribergigontinuacién, el didmetro efectivo de la
polea 31 se inc:eéenta correspondientemente y ocasiona un
incremento correspondiente en la velocidad de giro del
arbol de entrada 24 de los medios de transmisién 25, por
lo que el posicionado de la eoldana 33 con respecto a la
roldana 32 controlara la velocidad de giro del compartimento

de lavado 22 y la velocidad del movimiento de los medios
agitadores 23.

Con objeto de variar la posicién de la roldana
mévil 33 con respecto a la roldana fija 32 de los medios de
nolea de paso variable él, una palanca 36 tiene un extremo
37 montado pivotablemente a un brazo 38 del miembro de bas=—
tidor movil 27 y el otro extremo 39 montado pivotablemente
mediante un pasador pivote 40 a un puntal accionador 41 de
unos medios actuadores 42 de pasos miltinles, aceionados

neumaticamente, controlados en una forma que se describe
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a continuacidén. Ia palanca 36 se interconecta a la rol-
dana variable 33 intermedia de los extremos de palarca 37
¥y 39 mediante unos medios de pasador 43 de forma que el
movimiento pivotante de la palanca 36 en la forma ilus-
tradae en las figuras 2 y 3 controlara la velocidad efec-
tiva del giro del arbol de entrada 24 de los medios de
tranemision 25 para 1os propésitos previamente manifes~
tados, pivotando el bastidor 27 con respecto al bastidor
28 para compensar el incremento y la disminucién en el
didmetro efectivo de los medios de polea 31 cuando los
medios de corres 34 se dirigen hacia adentro y hacia

afuera con respecto al arbol motor 30.

Los medios actuadores de miltiples posiciones o
de pasos miltiples 42 comprenden un par de miembros de
envoltura 44 y 45 en forma de concavidad fijados a resor-
te conjuntamente en sus extremos respectivos abiertos
46 y 4T para sostener no golamente los miembros de en-
voltura 44 y .45 entre si, sino asimismo sujetar y mante-
ner unos medios periféricos exteriores 43 de un diafragma
flexible 49 entre ellos por Lo que el diafragma flexible 49 ¢
coopera con el miembro de envolvente en forma concava 44

para definir entre ellos una camara 50.

El diafragma flexible 49 tiene sus medios perifé-
ricos internos 51 asegurados al puntal actuador 41 con

el puntal actuador 41 teniendo una porcidn de placa pos~



terior del diafragmna 52 dispuesto en la cémara 50 y que
apoya contra la cara interior del diafragma 49, como e
ilustra. Ia porcidn de placa 52 del puntal actuador 41 es-
t4 interconectada a un miembro de ocurva motriz 53 de

5, forma que el miembro 53 se moverd en unisono con el dia-
fragma flexible 49 en una forma indicada a continuaciine
El mienmbro de curva motriz 53 es movil axialmente en un
miembro tubular 54 que se extiende hacia dentro de unos
medios de placa de pared extrema 55 que cierran una ex-

10. tensidn tubular que se extiende exteriormente 56 del miem=

bro de envolbtura 44.

i Como se ilustra en la figura 4, la parte tubular
telescdpica 54 de la placa extrema 55 tiene una plurali-
dad de medios de canal 57 formados en su superficie ex-

15. terior y alineados con el eje longitudinal del miembro
54 teniendo cada medio de canal 57 una porcidn izquier-
da 58 separada de su porcién derecha 59 mediante un area
de superficie inenterrumpida 60 del miembro 54. Cada
drea 60 tieme una abertura 61 que pass radialmente a su

20, través y que recibe una bola 62 para un porpdsito a des—
cribir a conmtinuacién. Ia porcién izquierda 58 de cada
medio de canal 57 esta dispuesta eﬁ comunicacidén de flui-
do con unos medios de paso 63 que pasan a través de la
pared extrema 55 del actuador 42 y estando en comunica-

25. cion de Ffluido con una conexidn o acoplamiento 64 que se



extiende hacia fuera para un propdsito a describir a
continuacidn. Ia poreidn derecha 59 de cada medio de
canal 57 interrumpe la superficle extrema plana 65 dal
miembro tubular 54 a ser dispuesto en comunicacion de

5. fluido con la cémara 50 de los medios actuadores 42.

Un miembro tubular flexible 66 es telescopico
sobre el miembro 54 en la forma ilustrada en las figuras
2 y 4 y coopera con 1os medios de curva motriz 53 en una

forma a serdescrita a continuacidn.

10. Como se ilustra en la figura 4, el miembro de
curva motriz, substancialmente cilindrica 53 tiene su
superficie exterior interrumpida por una plurelidad de
rangras 67 alineables con las aberturas 61 que pasan
8 través del miembro 54 y siendo de una medida para reci-

15. bir sus respectivas bolas 62. Cuando una ranura parti-
cular 67 de los medios de cuerde motriz 53 reciben su
bola respectiva 62, en la forma ilustrada en las figu-
ras 7 y 8, puede verse que el miembro sellante tubular
exterior 66 sella en forma completamente cerrada la par-

20. te izquierda 58 de los medioa de paso o canal 57 de su
extremo 59 de la derecha en el area respectiva 60, por
cuando la poreidn de ranurado del miembro 53 elevara su
bola respectiva 62 hacia arriba en la forma ilustrada en
las figuras 5 y 6, impeliendo la bola 62 a modo de leva

25. el miembro flexible 66 hacia arriba fuera de la relacidén
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sellada con el area respectiva 60 en una forma tal que se
creara comunicacién de fluido entre la,porcidn izquierda

58 y la porcion derecha 59 de los medios de canal respecti-

vos 57 para un proposito a describir a continuaciodn.

As{, puede verse que el actuador 42 tiene 4 de ta-
les medioa de paso o canales 57 sellados entre si por el
miembro tubular flexible 66 y agcionados individualmente
por los medios de guia motriz 53 en una forma a describir
a cqntinuaciém, tales miembros de canal 57 estan interconec—
tados respectivamente en forma fluida a medios de conduc-
to flexible 68, 69, 70 y 71 respectivamente fijados a pre-
sién sobre o'dispuestos en otra forma en comunicacidn de
fluido con las conexiones respectivas 64 en la placa extre~
ma 55.

Ademas, el interior del miembro tubular interno 54
estd dispuesto en comunicacidén de fluido con un medio de
paso 72, que pasa a través de la placa extrema 55 e inter-
conectado por su consxidn correspondiente 64 a un conducto
flexible T3, estando asimismo interconectado el interior del
miembro 54 a la camara 50 por unos medios de paso T4 que
pasan & través del miembro de curva motriz 53 y medios de
paso 75 que pasan a través de un miembro 76 que interconec-
ta el miembro de curva motriz 53 a la porcidén de placa pos~

texrior 52 del puntal ace:tonado:é 4]1.

La camara 50 del actuador 42 es apta para interco-
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hectarse a la atmésfera en una relacidn controlada median—
te un miembro de orificio fijo 77 para un propdsito a des-

cribir a continuacidn.

Bl sistema de control 20 para el aparato 21 se
ilustra en la figura 1 e incluye unos medios de programa
prineinales indicados en general_por la referencia numé-
rica 78 para controlar auﬁométicamante el ciclo de funcio-

namiento de la méquina lavadora 21.

En particular, los medios de programa 78 inclu-
yen un cabezal lector 79: que tiene una superficie lecto-
ra plana 80, interrumpida por una pluralidad de lumbre-
ras 81, 82, 83, 84, 85 y 86 respectivamente, interconec-
tadas a medios de conducto flexibles 87, 88, 89, 90, 91 y
92 gobre la cara posterior de la cabeza lectora 79. Una
lémina lectora flexible o miembro 193 es apto para disponer-
se contra la superficie lectora 80 y ser girada con res-
pecto a ella mediante un motor temporizador apropiado (no
Mostrado), la lémina lectora 193, que tiene una plurali-
dad de abultamientos en realce 194 formados en ella para
definir canales en la cara inferior del miembro 193
enfrentada a la superficie lectora 8D. Cada canal o abul-
tamiento 194 es apto para interconsctar dos o mﬁs lun-
breras en el cabezal lector 79 cuando los medios de abul=

tamiento particulares 194 se alinean con ellas para una

funcidon deseada.
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Por ejemplo, los conductos flexibles 88, 90 g 92
pueden interconsctarse a una fuente neumatica, tal como
el lado de entrada de una bomba de vacio (no mostrada),
nmientras que el conducto 87 puede interconectarse a la
camara de actuacién de un actuador accionado neumiiicamente.
Asi, cuando un abultamiento 194 aobre el miembro lector
193 interconecta las lumbreras 81 y 82, la fuente neuma-
tica conectada al conducto 88 se interconecta ahora al
conducto 87 que conduce al actuador accionado neuamética-
mente para mover el actuador a una posicidn operante del

mismo mientras los medios de abultamiento 194, interco-

nectan las lumbreras 81 y 82.

Asi, puede verse que al disponer los medios de abul-
tamiento 194 en una pauta predeterminada sobre la lamina
lectora 193, el ciclo total de funcionamientc de la maqui-
na lavaedora 21 puede controlarse por el movimiento de la
lémina lectora 193 con respecto al cabezal lector 79 median-

te un motor temporizador apropiado o similar.

' Sin embargo, como se ha indicado previamente, una
de las qaracteristieas de gstg invencidn es proporcionar

medios selectores para permitir al ama de casa o similar
seleccionar manualmente la velocidad de giro deseada del

compartimento lavador 22 y/b la velocidad de movimiento
del agitador 23 al afectar el posicionado de la roldana
movil 33 de los medios de polea de roldana variable 31

con respecto a su roldana fija 32,
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Por consiguiente, unos medios selectores perfec—
cionados de esta invencidén se indican en general por la
referencia mumérica 93 en las figuras 1 y 9 y @e constru-
ye y dispone de forma que los mismos en cooperacidn con

5 los medios de programa 78 permiten al ama de ocasa s3lec-

cionar manualmente la velocidad de movimiento del agita-
dor 23 mientras que unos medios selectores asociados 94
vermiten al ama de casa ¢ similar seleccionar manvalmente
la velocidad de giro del compartimento lavador 22, §in

10. embargo, ya que 1los medios selectores 93 y 94 son idén-
ticos excepto para sus funciones de trabajo como ss indi-
c6 anteriormente, solamente se d escribiran los medios se-
lectores 93 en detalle entendiéndose con ello gue los medios
selectores 94 se construyen y actuan en la misma forma que

15, los medios selectores descritors 93.

Los medios selectores 93 comprenden un cabezal
lector 95 que tiene una superficie lectora plana 96 inte-
rrumpida por una pluralidad de lumbreras 97, 98, 99, 100
¥y 101 conectadas respectivamente en forma fluida a los

20, conductos flexibles 68, 69, 70, 71 ¥y 73 que desembocan a
los medios de conexion 64 del actuador de miltiples posi-
ciones accionado neumaticamente 42 previamente descrito.
Ademés, la superficie lectora 96 del cabezal lector 95
esta interrumpida por una lumbrera 102 dispuesta en comu-

25. nicacién de fluido con el conducto flexible 91 que desem-
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boca en la lumbrera 85 del cabezal lector principal 79 pre~
viamente descrito.

Un miembro o l&mina lectora flexible 103 se dis=
pone contra la superficie lectora 96 del cabezal lector
95 y es apto para ser girado con respecto a é1 mediante
un botdén de control giratorio 104 en cualquier forma apro=
pilada con el botdn de control giratorio 104 que tiens
unos medios indicadores de posicidn apropiados 105 sobre
é1 aptos para indicar la posicidn de giro de la lémina lec~
tora 103 con respecto a las marcas fijas 106 sobre un pa-

nel de control apropiado o similar.

Ia lamina lectora 103 de los medios selectores
93 tienen unos medios de canal o conmexidn en forma subs-
tancialmente triangular 107 formados en él con el lado de
canal enfremtado a la superficie lectora 96 del cabezal
lector 95. Ia lamina lectora 103 se construye y diepo~
ne de forma que el area de los medios de cansl 107 ad-
yacehte al vértice 108 de los medios conexién 107 en for—
ma triangular se dispondr'a siempre en comunicacion de
fluido con la lumbrera 102 en cualquier posicidn de gi-
ro de la lémina lectora 103 con respecto al cabezal lec-
tor g95.

Los medios de canal 107 de la lémina lectora 103

se forman de un ancho suficiente para interconectar ca-
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da par de dos lumbreras adyacentes 97, 98; 98, 99; 99, 100
¥.100, 101 cuando el miembro de conexidn 107 estd situa~
do océntricamente entre el par respectivo de lumbreras ad-
yacentes mediante el boton de control 104, por lo que en

cualquier posicidn de ajuste del botdn de control 104

entre su primera posicidn que se indica por la marca "1
¥ su dltima posicién indicada por la marca "6", la co-
nexién 107 estard siempre en comunicacidn con una ¢ mis
de las lumbreras 97-1l0L excepto en y adyacente a la pri-
mera posicién de ajuste predeterminada del botdéa de con-

trol 104, que se ilustra en la figura 1.

Por consiguiente, ya que la conexidm 107 estd
giempre en comunicacidn con el conducto de fuente de
vacio 91 y estara siempre en comunicacidn con una de las
lunbreras 97-101 con la excepcidn anteriormente indica-
da, los medios selectores 93 interconectaran siempre la
fuente de vacio @ los medios actuadores accionados neuméd-
ticamente 42, cuando los medios de conexidn 194 de la
ldmina lectora principal 193 imterconectan las lumbreras
85 ¥ 86 y el ama de casa 0 aimilar ha ajustado el botdn
de control 104 en una posicidn cualquiera entre el ajuste

"% v el Wltimo ajuste "6,

Do esta forma, si el ama de casa ¢ similar falla
en situar asctualmente los medios indicadores 105 del bo=-

+t6n de control en una de lae posiciones de ajuste de ve-
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locidad de la serie predeterminadas "1-6", el actuador 42
funcionara para ajustar la velocidad de 1os medios de
transmisidén 25 a una velocidad mds estrecha a la indicacidn
de ajuste predeterminada més cercana 106 de forma que el
ama de casa, en efecto, tilene un "tacto" variable ilimi-
tado cuando ajusta el boton de control 104 para selsccién

de velocidad.

En particular, cuando ¢l ama de casa o similar
desee ajustar la velocidad de agitacidon a una velncidad
que corresponde a la posicidn de velocidad indicada "“4%

ilustrada en la figura 9 y ajusta actualmente el bot&n~
104 en avance del ajuste de posicion "4", puede verse que la

conexidn 107 esté aun interconectado la lumbrera 99 en
la cabeza lectora 95 con la lumbrera de punto de fuente
de vacfo 102 cuando el miembro de programa 78 inter-
conecta las lumbreras 85 y 86 conjuntamente, por lo que
la fuente de vaclo interconectard al conducto 70 que
conduce a unos medios de canal particulares 57zdellac-
tuador 42. Pussto que el actuador 42 esta mantenido
normalmente en sugjuste de velocidad baja mediante el
resorte de tensidén 29, los medios de canal 57 interconec—
tados al conducto 70 tienen su bola correspondiente 62

elevada radialmente hacia afuera por el mienbro de curva
motriz 53 en la forma ilustrada en la figura 2 de forma

que la fuente de vacio conectada al conducto 70 por medio

de los medios selectores 93 y medios de programs princi-
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pales 78 se interconectard a la cémara 50 del actuador
42 para iniciar su evacuacién. Cuando la cémara 50 se
estd evacuando, el diafragme 49 es arrastrado hacia arriba
por la presidén diferencial a través del mismo en oposi-
5, cién al resorte de tensidn 29 hasta que el diafragma al-

canza la posicidn ilustrada en la figura 3 donde la ra-
nura panmtlculer 67 del miembro de curva motriz 53 permi~
te a la bola 62 moverse radialmente hacia adentro y te-
ner el miembro sellante 66 lejos de los medios de Daso

10. de la derecha ilustrados 57, es decir interconectacdo al
conducto 70 de forma que no puede verificarse la evacua-
eidn ulterior de la cdmara 50 en este ajuste particular
del botdn selector 104.

Puede verse que cuando el actuador 42 es acclo-
15, nado a la posicidn ajustada ilustrada en la figura 3, la
palanca 36 ha sido pivotada en torno de su extremo 37
en una direccién horaria para mover la roldana mévil 33
de los medios de polea de paso variable 31 hacia la rol-
dana fija 32 para incrementar el diametro efective de los
20. medios de polea 31 para impulsar el arbol de entrada 24
de los medios de transmisidn 25 en una velocidad corres-
pndiente a la regulacion de velocidad de ajuste prede-
terminado "4" de la figura 9 aun cuando el botdén de con~

trol 104 no esté positivamente ajustado en le posicion "4Y.

- -

25, Asl, el mctuador 42 permanscerd en la posicidn



5.

10.

15,

20.

25.

ilustrada en la figura 3 hasta que la fuente de vacio

se desconecta de 1los medios de conducto 70 mediante el
miembro de programa 93, por lo que la atmdsfera es zpta
de retornar a la cémara 50 en una velocidad controlada

a través del orificio fijo 77, pox lo que el diafragma
flexible 49 reto;'narii a la posicidn ilustrada en la figu~-
ra 2 bajo la fuerza del resorte de tensién 29 hasta que
la cdmara 50 se gvacua de nuevo en substancialmente la

miama forma nateriormente indicada.

Por consiguiente, puede verse gque el actuador

42 tiene seis posiciones de avtuacidn, siendo la primera
posicidn la posicidén ilustrada en la figura 2, en donde

la cémara 50 esta en una condicidn atmosférica y las otras
cinco posiciones escalonada siendo controladas ¥ ajusta-
das por los medios de curva motriz 53 en relacidn a los
medios de conducto particulares 68, 69, 70, 71 ¥y 73 que

ge interconsctan a la fuente de vacio mediante los me~

dios selectores 93.

Asl, la fuente de vacio es apta para conectarse
a la camara 50 del actuador 42 mediante los medioe selec-
tores 93, cuando el botdn de control 104 se gjusta'en y
adyacente a su posicidn "1" hasta que el botén 104 se
ajusta en una posicidn cen{:ral entre las posiciones "1 y “aw,
por lo que la conexidn 107 iﬁterconect_aré la lumbrera 102
con la lumbrera 97. Ia conexidn 10'f interconectara la

lumbrera de vacio 102 con la lumbrera 97 en cualquier po-
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sicion de ajuste del botdn selector 104 entre una regula-
cidén de "1%" y casi una regulacidn de "24". En la regu~
lacién de "24" del botén de control 104, la conexién 107
interconec%aré la lumbrera 102 con las lumbreras 97 y 98,
por lo gue los medios de paso 57 del actuador 42 inter=-
conectados al conducto 69, serdn los medios de paso de
control que regulan el diafragma 49 en su posicidén ac~

tuada particular.

Poxr consiguiente, respecto a la regulacida ac-
tual del botdn de contro, 104 de los medios seleztores 93
entre la relacién "1i" y la dltima regulacidn “6" el actua~
dor 42 actuara para una posicidn escalonada actuada subs-
tancialmente correspondiente a la posicion de ajuste pre=
determinado més cercana de los medios selectores 93 con
el incremento de cambios entre los varios pasos del actua-~
dor 42 que son relativaﬁente pequefios de forma que en
efecto, se prevén unos medios de control de velocidad varia-
ble infinitos y se utiliza unos medios selectores 93
que tienen un "tacto" infinitamente variable para las ra-

zones previamente indicadas.

Aunque los medios gelectores 93 se han descrito
como controlando la velocidad del movimiento del agita-
dor 23, puede verse que los medios selectores 94 contro—
larén la velocidad de giro del compartimiento lavador
22 cuando unos medios de conexion 194 de los medios de

programa principal 78 interconten las lumbreras 83 y 84
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en la forma previamente descrita, por lo que las partes
de los medios selectores 94 idénticas a los medios selec—
tores 93 previamente descritos, se indican por iguales

referencias numéricas seguidas por una merca prims.

Aunque se ha descrito previamente uma forame de
medios selectores 93 0 94 Ge esta invencién para permitir
una regulacién de "tacto" infinita para unos medios
actuadores de miltiples iosiciones actuados neumaticamen-
te 42, se puede utilizar otros medios selectores de esta

invencién en la misma forma que los medios melechores 93

6 94 para produciy tal funcidn.

Por ejemplo, otra realizacién de unos medios se-
lectores méviles manualmente de esta invencidén se indica
en general vor la referencia numérica 93A en las figuras
10 y 11 y sus partes simila:es a8 los medios selectores
93 previamente descritos, se indican por iguales refren—

cias mméricas seguidas por la letra de referencia "A".

-~

Como se ilustra en las figuras 10 y 11, los me-
dios selectores 93A incluyen un cabezal lector 95A, que
tiene la superficie lectora plana 96A interrumpida por
lumbreras 97A, 984, 99A, 100A t 1OIA aptas para conectar-
se en forma fluida al conducto flexible 68, 69s 70, TL y
73 del actuador de mﬂltinlea_nosiciones 42 previamente
descrito. Ademés la superficie lectora 964 estéd interrup~

pida por una lumbrera 102A epda para interconectarse al
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conducto flexible 91 que conduce a los medios de progra-

ma principales 78.

Los medios selectores 93A incluyen los medlos de
botén selector previamente descritos 104A para girar une
lémina lectora flexible 103A con respecto al cabezal lec-
tor 954 para el propésito previamente descrito. Sin embar-
g0, los medios de conexién 107A formados en la limina lec-
tora 103A son substancialmente diferentes en configuracidn
que los medios de conexidén de forma triangular 107 smrevia-
mente descritos producen la misma funcidn por las razones

previamente indicadas.

En particular, la conexidn 107A tiene una porcién
similar a un anillo 109 dispuesto concéntricamente en tor-
no del eje 108 de giro del miembro o lémina lectora 1034
con la porcidén similar a un anillo 109 que se construye y
dispone de forma que la misma estd siemprs en comunica-
cidn de fluido con o superpuesta sobre la lumbrera de la
fuente de wvac{o 102A en cualquier posicién regulable del
botdén de control 104A. Ademds, los medios de conexidn
107A tienen una porcidn substancialmente en forma de T
110 que tiene el extremo libre de la rama 11l dispuesta
en comunicacidn de fluido con la porcifn similar a un
anillo 109 y que tiene el miembro transversal 112 cons~
truido y dispuesto de forma que el mismo es apto para in-

terconectar cada par de lumbreras adyacentes 97A, 98A;
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984, 994; 994, 100A y 1004 y 101A cuando el miembro trans-
versal 112 esté dispuesto substancialmente en el centro

el par respectivo de lumbreras adyacentes en la misma for-
ma que se ha descrito previamente para los medios de co-

nexidn 107 de los medios selectores 93.

Por consiguiente, puede verse que los medios se-
lectores 93A funcionan en la misma manera gue los medios
selectores 93 previamente descritos mientras los medios de
conexidn 1074 tienen su forma en una configuraci’n dife-

rente que los medios de conexidn 107 previamente descritos.

Aun cuando los medios de actuacidén 42 previamente
descritos tienen seis posiciones regulables, puede hallar-
se si se desea que tengan mas posiciones de control de ve-
locidad seleccionables para los medios de transmision 25

utilizando las caracteristicas de esta invencidn y los

medios actuadores 42,

Por ejemplo, el motor reversible 26 pusde cons-
truirse y disponerse de forma que el mismo tmngan dos
velocidades para .su &rbol de salida 30 con respecto a la
direccién de giro del arbol de salida 30. Asf, los me-
dios selectorss previamente deaerifos 93A de esta inven-
cién pueden modificarse para controlar tales medios de

notor reversible de dos velocidades 26 en una forma senci~

lla y efectiva.
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Por sjemplo tales medios selectores modificades
se indican en general por la referencia mumérica 93B en
las figuras 12, 14 y 15 en donde las partes de los medios
selectores 93B similarmente a los medios selectores 934
se indican por iguales referencias muméricas seguidas por

la letra de referencia "B".

Como se ilustra en la figwa 12, los medios selec~
tores 93B son substancialmente idénticos a los medics se-
lectores 93A de la figura 10 excepto que ademés de las lum~
brerae previamente descritas 97B~1018 y la lumbrera de
fuente de vacf{o 102B formada en el cabezal lector 95B, la
superficie lectora 963 del cabezal lector 95B estd inte-
rrumpida por las lumbreras 113, 114, 115, 116 y 117 aptas
para ser consctadas respectivamente a los conductos 68, 69
70, T1 ¥ 93 del actuador 42 en la misma forma que las lum~
breras 79B-101B estén interconedtadas respectivamente a los
conductos 68, 69, 70, 71 y 73. Ademas, una lumbrera exte-
rior 118 interrumpe la superficie lectora 96B del cabezal
lector 95A y es apta para interconectarse mediante un con~
ducto flexible 119 a unos medios actuados 120 que funcio-

nan reumaticamente ilustrados en la figura 13.

El actuador 120 en la figura 13 incluye un miem—
bro de carcasa fijo 121 que coopera con un diafragmas flexi-
ble 122 para definir entre ellos una cémara 123, llevando
el diafragma 122 un puntal actuador 124 conectado a una la-
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mina de un interruptor de resorte 125 que tiene su extremo
de la izquierda fijo a unos medios de puntal terminal 126.
Los medios de puntal terminal 126 llevan asimismo un par
de 1ldminas de interruptor 127 y 128 interconectadas res-
pectivamente a conductores 129 y 130 que conducen ai mo-
tor electrico 26B. Ias laminas de interruptor 127 y 128
llevan respectivamente contactos eléctricos 131 y 132 en
sus extremos de la derecha libres aptos para cooperar

con medios de contacto 133 llevados sobre el extremo 1li-

bre de la derecha de la lémina de interruptor mévil
125.

Asi, cuando la cémara 123 del actuador 120 estd
en una condicidén atmosférica, la elasticidad natural de
la lémina de interruptor 125 mantiene su contacto 133
en contacto eléctrico con el conmtacto 131 y puesto que
la lédmina de interruptor 125 estd interconectada a un
conducto de fuente de potencia Ll mediante un conductor
134 ya que el otro lado del motor eléctrico 26B esta in-
terconectado al otro conductor de fuente de potencia L2

nediante un conductor 135, el conductor de fuente de po-

1

tencia I estd conectado eléctricamente al motor 26B por

el conductor 129 de forma que el motor 26B funcionard
en su regulacidn de velocidad baja en una forma bien co-
nocida en el arte. Sin embargo, cuando la camara 123

del acty.ador 120 se evacua en una forma a describir a
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continuacion, el diafragma flexible 122 es empujado
hacia abajo para romper el contacto elédctrico emtre los
contactos 133 y 131 al situar el contacto 133 en contac~
to eléctrico con el contacto 132 de forma que el ccrdue-
tor de fuente de potencia L; est& ahora interconectado
al motor 26B por el conductor 130 para accionar el movor
26B en su regulacidén de velocidad elevada en una forma

bien conocida en el arte.

Los medios de conexidén 107B de la lémina lsciora
103B de los medios de selector 93B tienen la porciln si-
milar a un anillo previemente descrita 109B para diépo~
nerse siempre en comunicacion de fluido con la lumbrera
de fuente de vacio 102B en cualquier posicion regulable
del boton de control 104B. Ademés, los medios de conexion
107B tienen la porcidn en forma de T previamente descri-
ta 110B por lo que el miembro iransversal 112B no coope=-
ra solamente con las lumbreras 97B~10lB en la misma forma
que el miembro fransversal 112 previamente descrito sino
que asimismo el miembro transversal 112B coopera con las
lumbreras adicionales 113-117 en la misma forma que se

deseribe a continuacidn.

Los medios de conexidn 10TB incluyen asimismo
una porcidn de extensidn 136 que irradia del miembro trans-
versal 112B y que esté dispuesta en comunicacion de flui-

do con el asi como también con una porcidn exterior grquea=
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da 137 avpta para cooperar con la lumbrera 118 en una

forme a ser descrita a continuacidn.
F:
Tan prapto como el botén selector 104B estd ajus-

tado entre sus regulaciones "1" y "6", los medios de
motor 26B seran accionados eﬁ ;u posicidn de velocidad
baja porgque la cémara 123 del actuador 120 esta en su
condicidn atmosférica como se ilustra en la figura 13.
Sin embargo, cuando el botén selector 104B estd ajusta~
do en una posicién de "6%" o mds como se ilustra en las
figuras 14 ¥y 15; 1la no:cién arqueada 137 de la conexi.én
1078 interconsc%a fluidamente la lumbrefa_de fusnte de
vacf{o 1028 con ia lumbrera 118 que conduce al actuador
120 para evacuar el mismo y mover la lémina interruptor
125 en contacto eléctrico con la lémina interruptor 128
de forma gque el motor eléctrico 26B estara ahora actuan-
do en su regulacién de alta velocidad que produce una
veloecidad de los medios de tranemigidn 25 un grado por
encima de la velocidad de los medios de transmisidn 25
producida por el motor 26 que actis en su regulacién de
velocidad baja y con el actuador 42 en su posicidn de

actuado méxima.

Asi, con el boton selector 104B regulado en la
posicidén ilustrada en la figura 14, el motor 26B estd
actuando en su regulacidn de velocidad mas elevada con

8l actuador 42 que esftd en su posicion regulada mas baja
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que se ilustra en la figura 2 hasta que la porcidén en
forma de T 102B que interconecta en forma fluide la lum-
brera 113 con la lumbrera de fuente de vacio 102B empuja
el diafragma flexible 49 hacia arriba.

De esta formm, puede verse que los medios sélec-
tores 93B en combinacién con el motor de dos velocidades
26B y actuador de seis posiciones 42 son aptos para permitir
la seleccidn de doce etapas en la velocidad de funciona-
miento de los medios de transmisién 25 para las razéﬁes
previemente indicadas mientras que todavia se producen unos
medios de seleccidn de "tacto" infinitamente varisbles pa-

ra el ama de casa o similar.

Por consiguiente, puede verse que esta invencidn
proporciona no solamente un sistema de control perfeccio-
nado para un aparato o similar, asino que asimismo egta in-
vencién proporciona partes perfeccionadas para tal siste-

ma de control o similar.
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e

Descrito el objeto del presente invento, sé,décla-
rah nuevas y de propia invencidn las signientes reivindica-
ciones con prioridad de la demanda de patente U.S.A. numero
605.492 del 28 de diciembre de 1966.

1.~ Perfeccionamientos en los sistemas de,edatrol
para un aparato o similar en el que dicho sistema.;écluye
un elemento actuador de pasos miltiples para variéf la fun-
cidn operativa de un dispositivo del aparato en relacidn a
la posicidn escalonada de dicho elemento actuador, caracte-
rizados porque comprenden un elemento selector movible a
mano para ascciohar dicho elemento actuador levandolo a cual-
quier de dichas posiciones escalonadas en relacidn a posi-
cioneg de ajuste predeterminadas y correspondientes de di-
cho elemento selector, el cual estd construido y dispuesto

de modo que puede ser movido a maho y ajustado infinitamen

te entre una primera posicidn de ajuste predeterminada y

uha Qltima posicidén de ajuste predeterminada y acciona di-
cho elemento actuador llevandolo a una posicidn escalonada
operativa del mismo en cualguier posicidn ajustada manunal~-
mente de dicho elemento selector, ain cuando dicho elemen-
to selector esté ajustado entre posiciones de ajuste prede-
terminadas adyacentes.

2.~ Perfeccionamientos como se exponen en la reivin-

dicacidn 1, caracterizados por comprender con dicho elemento
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actuador accionado neumdticamente, una fuente neumatica y
medios en dicho elemento selector para conectar entrs si
dicha fuente neumatica y el citado elemento actuador en
cualquier posicidn de ajuste de dicho elemento selector,
salvo eh una posicidn adyacente a la primera posieidn de
ajugte predeterminade del mismo.

3.~ Perfecciongmientos como se exponen en Lla vei-
vindicacidn 2, caracterizados por comprender un elemento
de control de programa que tiene medios dispuestos enire
la citada fuente y el citado elemento selector para conec-
tar entre si y desconectar dicha fuente con el citado ele-
mento selector.

4 .~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicacidn 1, en los que dicho aparato comprende una ma-
quina lavadora, la caracteristica de que dicho dispositi~-
vo comprenda un elemento de control de la velocidad para
mover una parte mévil de dicha maquina a una veloeidad
determinada por la posicidn escalonada particular del ci-
tado elemento actuador.

5.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicecidn 4, caracterizados en que dicha parte mévil de
la citada mequina comprende un compartimiento de lavado
Para centrifugar la ropa dispuesta dentro de é1, con lo
que dicho elemento selector elige la velocidad de rotacidn
de dicho compartimiento de lavado.

6.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei~-

vindicacidn 4, caracterizados en gue dicha parte mdévil de
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la citada maquina comprende un elemento agitador para agi-
tar la ropa dentro de dicha maquina, con lo cual dicho ele-
mento selector elige la velocidad de movimiento del citado
elemento agitador. '

T.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicacidn 1, caracterizados en que dicho elemento selec-
tor incluye un cabezal lector con una superficie de lectu~-
ra interrumpida por una pluralidad de lumbreras, medios pa-
ra conectar entre si algunas de dichas Llumbreras con 2l ci-
tado elemento actuador, una fuente neumatica y medios para
conectar entre si dicha fuente a una de dichas lumbreras,
incluyendo digho elemento selector un miembro lector mdévil
respecto a la citada superficie de lectura y teniendo me~
diocs para inbterconectar fluidamente dicha lumbrera a una
por lo menos de las lumbreras citadas primeramente en cual-
guier posicidn de ajuste de dicho elemento selector, salvo
en una posicidn adyacente a la citada primera posicidn de
ajugte predeterminada.

8.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicacidn 7, caracterizados en que dicho elemento inter-
conectador del citado miembro lector incluye un elemento
de cangl en dicho miembro lector gque tiene su lado abierto
encarado hacia la citada superficie de lectura.

9.~ Perfeccionamientos como ge exponen en la rei~
vindicacidén 8, caracterizados en que dicho elemento de ca-
nal se halla en comunhicacidon de fluido con la citada lum-

brera en todas las posiciones de ajuste del citado elemen~



10.

15.

20.

25,

-33-

to selector.

10.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicacidn 8, caracterizados en que dicho elemento de ca-
nal es {e tamafio suficiente para estgblecer puente»entre
cada par de dos lumbreras adyacentes de las lumbreras cita-
das primeramente, cuando dicho elemento selector ests ajus-
tado en una posicidn mediana entre las respectivas posicio-
nes de ajuste predeterminadas correspondientes a lag dosg
lumbreras adyacentes respectivas.

11.~ Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
precedentes, caracterizados por comprender en combinaciodn,
un elemento actuador de pasos miltiples adaptado para va-
riar la funcidn operativa de un dispositivo en relacidn con
la posicidn escalonada del citado elemento actuador, y un
elenento selector, movible a magno, adaptado para accionar
dicho elemento actuador llevandolo a cnalquiera de las ci-
tadas posiciones escalonadas en relacidn a posiciones de a-
jugte correspondientes y predeterminadas de dicho elemento
selector, estando dicho elemento selector construido y dis~
puesto de tal modo que dicho elemento selector puede mover-
se a mano y ajustarse infinitamente entre una primera posi-
cidn de ajuste predeterminada y una Wltima posicidn de ajus~
te predetermingda y estéd adaptado pars accionar dicho ele-
mento actuador llevandolo a una posieidn escalonada operati-
va en cualguier posicidn ajustable a mano de dicho elemento
selector, ain cuando dicho elemento selector esté ajustado

entre posiciones de ajuste predeterminadas adyacentes.
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12.~ Perfeccionamientos como se expohen en la rei-
vindicacidn 11, caracterizados en que dicho elementé}gctua-
doe esta adaptado para ser accionado neumdticamente yren
que dicho elemento selector tiene medios para conscter en~
tre si una fuente neumdtica y el citado elemento actuador
en cualguier posicidn de ajuste de dicho elemento selector,
galvo en posicidn adyacente a2 la citada primera pqéicién
de ajuste predeterminads.

13.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicaeidn 11, caracterizados en que dicho elemento selec-
tor incluye un cabezal lector que tiene una superficie de
lectura interrumpida por una pluralidad de lumbreras con
algunas de dichas lumbreras adaptadas para ser interconectadas
con dicho actuador, y con unz de dichas lumbreras adaptada
para ser interconectada con una fuente neumdtica, incluyendo
dicho elemento selector un miembro lector mdvil respecto a
la citada superficie de lectura y teniendo medios para in-
terconectar fliidamente la citada lumbrera con uha a 10 me-
nos de las lumbreras citadas previamente, en cualquier po-
sicién de ajuste de dicho elemento selector, salvo eh una
posicidn adyacente a la primera posicion de ajuste predeter-
ninada.

14.~ Perfeccionamientos como se exponen en la reivin-
dicacién 13, caracterizados en gue dicho elemento interconec-
tador del citado miembro lector incluye un elemento de canal
en dicho miembro lector que tiene su lado abierto encarado

hacia la citada superficis de lectura.
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15.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei~-
vindicacidn 14, caracterizados en que el citado elemento
de canal esta en comnnicacidn de fluido con la citada lum~
brera en todas las posiciones de ajuste de dicho elemento
selector.

16~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei~
vindicacidn 14, caracterizados en que dicho elemento de
cahal tiene tamafio suficiente para establecer puente entre
cada par de dos lumbreras adyacentes de las ¢itadas prime-
ramente, cuando dicho elemento selector se ajusta en una
posicion mediana entre las respectivas posiciones de ajus-
te predeterminadas correspondientes a las dos lumbreras
adyacentes respectivas.

17.~ Perfeccionamientos, segin las reivindicacio-
nes precedentes, caracterizados por comprender un elemen=—
to selector movible a mano, adaptado para accionar un ele-
mento actuador de pasos miltiples llevandolo a cualquiera
de sus posiciones escalonadas en relacidn con una posicién.
de ajuste predeterminada y correspondiente de dicho elemen~
to selector, estando dicho elemento selector construido y
dispuesto de tal modo que dicho elemento selector pueda ser
movible a mano y ajustable infinitamente entre una primera
posicidn de ajuste predeterminada y una Gltima posicidn de
ajuste predeterminada y pueda accionar dicho elemento ac-
tuador llevandolo a una posicidn escalonada operativa en
cualquier posicidn de ajuste a mano de dicho elemento se~

lector, ain cuando dicho elemento selector esté ajustado
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entre posiciones de ajuste predeterminadas adyacentes.

18.- Perfeccionamientos como se exponen en i%”:ei-
vindicacidn i7, caracterizados en que dicho elemento selec-
tor tiene medios para conectar entre si una fuente neumati-
ca y dicho elemento actuador, en cualquier posicidn de ajus~
te de dicho elemento selector, salvo en una posicidn adya-
cente a la citada primera posieidn de ajuste predetermina-
da. "

19.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicaeidn 17, caracterizados en que dicho elemento selec—
tor incluye un cabezal lector que tiene una superficie de
lectura interrumpida por una pluralidad de lumbreras, con
ciertas de dichas lumbreras adaptadas para ser interconec-
tadas fliidamente a dicho elemento actuador, y con una de
dichas lﬁmbreras adaptada para ser interconectada a una
fuente neumatica, incluyendo dicho elemento selector un
miembro lector movible respecto a la citada superficie de
lectura y teniendo medios para interconectar fluidamente
dicha lumbrera a cualquiera de las lumbreras citadas nds
tarde, en cualquier posicidn de ajuste de dicho elemento
selector, salvo en una posicién adyacente a la citada pri-
mera posicidn de ajuste predeterminada.

20.~ Perfeccionamientos como se exponen enh la rei-
vindicacidn 19, caracterizados en que el citado elemento
interconectador de dicho miembro lector incluyé un elemen-
to de canal en dicho miembro lector gue tiene su lado abier~

to encarado hacia la citada superficie de lectura.
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21.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicacidn 20, caracterizados en gue el citado elemento
de canal estd en comunicacidn de £ludido con la citada lunm~
brera en todas lag posiciones de ajuste del citado elemen~
to selector.

22.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicacidn 20, caracterizados en que el cltado elemento
de canal tiene tamsfio suficiente para establecer pueute
entre cada par de dos lumbreras adyacentes de las citadas
més tarde, cuando dicho elemento selector esta ajustado en
una posicidn mediana entre las respectivas posiciones de
ajuste predeterminadas correspondientes a las dos lumbreras
adyacentes respectivas.

23.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicacion 20, caracterizados en gue dicho elemento de
canal tiene configuracidn esencialmente triangular, con
la zona adyacente a su apice sobrepuesta a la citada lum~
brera de la citada superficie de lectura en todas las po-
gslciones ajustadas de dicho miembro lector respecto al ci-
tado cabezal lector.

24 .- Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
vindicacidn 20, caracterizados en que el citado elemento
de canal tiene una poreidén en forma de anillo sobrepuesta
a la citada lumbrera de la citada superficie de lectura en
todas las posiciones ajustables de dicho miembro lector res-
pecto al citado cabezal lector.

25.~ Perfeccionamientos como se exponen en la rei-
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vindicacidn 24, caracterizados en gque dicho elemento de ca-
nal tiene una porcidén en forma esencialmente de T, coﬁ ﬁata
de ésta conectada fldidamente a la citada porcidn en Fforma
de anillo por el extremo libre ﬁe dicha pata y con el wienm-
bro transversal de la misma sobrepuesto a una por 1o menos
de las lumbreras citadas mis tarde, en cualquier posicidn
ajustable de dicho miembro lector respecto al citado czbe~
zal lector, salvo en una posicion adyacente a la citada pri-
mera posicidn de ajuste predeterminada.

26.= Perfeccionamientos en los sistemas de control.

Segin se déseribe y reivindica en la presente memo-
ria descriptiva que consta de 38 hojas foliadas y escritas
a maguina por una sola de sus caras y acompafiadas de los di-

bujos reglamentarios.
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