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Rata invención refiere a un Mistrón de cóma-¡
raa ssól tipias, para las reá;lones de sieroondas y de SSF, ; 
que tiene ana ;..̂ ía amasa, dispuesta on si ceatro, a tra^y : 
ves de la cual paaa un raye de eiootroncs y que está ínt^L 
nrumplda e/.. las eámarae para aotaar sobre el rayo de elecf- 
trcn&a, estando presente un espacia libre entre sua dos 
extremas que termina en cada cámara. ;

Loa kliatronos ge c&saras jesóí tipies ..para las ga-í
mea de frecuencias arribas identificadas se conoces en uaaj 
gran variedad de famas# fe conoce también que estos dia-¡ 
positivos de Lliatrón pueden trabajar no solo a una fre- j 
ouenola dada, el denominado modo fundamental, sino que baj-. 
Jo ciertas condiciones oscilan también a otras diversas }
frecuencias, do modo que es factible que el ftamionsmisn--

!te deseado sea perjudicado considerablemente# üan tal hlis- 
trós de cámaras adltiples colocado en un dispositivo e*mplj,- 
ficaáor modulado por iapuíaos ac La áesoubierto que la sa^ 
Kal de salida del itliatróa áe distorsionaba materialmente 
y so aplastaba parcialmente en una cierta región del vol­
taje do rayos. So descubrió que la distorsión do la sedal 
de salida en una región dada del voltaje de rayos ora de-

j

sida a la ocurrencia do una oscilación autoganarada do, }
por ejespío, 8000 mo/seá'*, mientras que el klistrón se ac-j-:
clonó a una frecuencia de aprssiaadgneate 3SN30 mo/seg. ¡ 
La ocurrencia de cata oscilación autagenerada presupone ¡ 
que al menas dos de las cás&araa del disedo ác tubo ten^ni 
el misma modo do oscilación a íreouenoiae próxisas y que 
exista también una realiaeataeión suficiente entre las cá-, 
muras pertinentes, que pueden darse, por ejemplo, por el 
modo B u  en la guíe hueca que conecta las cámaras.
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8e conoce el suprimir tales ascünciones por la 
desintonisaelún do una a una pluralidad do las cámaras 
tinentos, por ajotólo, desplasando un diafragma o por ae- 
dio do un pistón do coitccircuito, conectado o travós do 
un acoplamiento do alto frecuencia. Sia embargo, tales 
raciones influyen tanbián en el modo deseado, do modo que 
son solamente do aa valor insignifioante.

la presente Invendán ovita estas ásevsntejss 
y se basa oa al reooaooimiento dol bscbo da que la infl 
d a  selectiva da los modos do interferencia os posible del 
bido a que, en oontraste con los modos da cámara empleados 
generalmente en blistronos, los modos de interferencia 
ben ana dependencia asimutal da las magnitudes que deter­
minen al campo y la corríante do la pared. Para suprimir 
las oscilad anes de interíbrcnda auto^meradas en talas 
modos caraotaristicos, la invención sugiera, por lo tanto 
formar al manos una ranura da ana longitud apropiada an, 
al manos, un extrema da la guía hueca $n, al manos, una 
cámara, cuya ranura ccmiensa en al espacio libre y so ex­
tiende en la dirección axial.

Debido a sotas operaciones, los modos de inter­
ferencia se cargan por inducción y so deaplaaan a frecuem- 
clas maneras basta una extensión que dependa da las dlmem- 
sionea de la ranura fcrsM^a, do modo que no so producá ya 
la autooscilación coe.̂  resultado do la diferencia da fre­
cuencias que na obtiene do esta modo entre los modos que 
toman parta en la oscilación autogenerada. Además ocurre 
que los modos de interferencia no son desplanados aclámen­
te a frecuencias menores sino que ae atenúa temblón su 
plitad. Debido a los operaciones de acuerdo con la inven-
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cien, modo us&do &n el Mistrón nc aa influcncindc ni 
en frecuencia ni @n propiedades do acopiamiento en ningu- 
na extensión apreci^ble. ,, ;

Xa una elaboración adioionel de la inwnción, . , 
al Bienes un extreme de ia guía hueca pueda estar previste' 
áe una pluralidad de ranuras de longitudes iguales o dife4 
yantes que tengan posieíeaea que estén desplazadas mutua-! 
mente en 908 ̂ Además, un extremo de una parte de la guia ' 
ímeea puede estar provisto de ranuras que están desplaza-1  

das en 908 coa relación a las ranuras formadas ê t el otro i 
extremo de la misma parte de la guía hueca. acuerdo con 
la invención, es posible también que ambos extremos de la 
guía hueca, situados en una cámara, estés provistos de ra- 
auras situadas en posiciones desplazadas en $8S. En todo3
estos dispositivos la anchura de la rasara puede ser pe- ¡

:

queda con relación a las distensiones transversales de la ' 
guía hueca. -

Si dos modos estén deaplatados especialmente '¡
en 9SB, uno con respecto al otro, ocurre que a frecuenciaijt 
próximas, son posibles unas oscilaciones detcj^ina&ts aa- ¡ 
togeneradas de frecuencias adyacentes. Para suprimir loe ¡
dos modos do oscilación es entonces necesario formar ya }

¡sea dos ranuras o dos parce de ranuras que estén desplasa-j. 
das en 9 0a en posición. Esta disposición puede realizarse¡ 
en la manera descrita anteriormente. Es solo necesario en­
tonces considerar que los modos orientados del mismo modo ¡ 
exhiben una diferencia do frecuencia considerable en res$4 
nadares diferentes. j

Con objeto de que la invención pueda llevarse 
fácilmente a la práctica ce describirá ahora una de aus

- 4  -
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realizaciones en detalle, a nodo de ejemplo, con referen­
cia al dibuje dia^ríceático adjunto, ea @1 cuaU

La figura 1 muestra un hllstrón ¿a o&saras máL- 
tiplee; *

las figuras 2a y 2b sea vistas en planta da los 
extremos da tubo da la ¡güín hueca.

la figura 1 muestra ana guía hueca dispuesta 
$1 cen^o 1, a traváa da la anal pasa un raya da electro­
nes. la gafa Maca i está interrumpida en oámarae 2# can 
objete de que el raye de dec^rones pueda influenciarse 
per na campe electrice de alta frecuencia active en un o*!* 
pació libre J. Loa dea extremos 4 y 5 de la guía bucea ¡ 
encuentran en la cámara 2 y forman con ella un conjunte 
3 3 3 as capaz de resooa.r. La guía hueca 1 forma la 
a la próxima cámara 2, cuya conexión está indicada por , un 
línea de trazos 6 ya que, por ejemplo, puede disponerse 
otra cámara 2 cu cata nona, la invención no está confina­
da a la realización simétrica en rotación de la g&ía hue­
ca y de las cámaras que se muestra y puede usar una seooi- 
tranavereal diferente.

Los dispositivos de acoplamiento y desaooplamieá-
te en lee cásaraa 2 se omiten con fiaos de claridad. Tal
siste%& de cáscraa dables puede hacerse resonar al produ­
cirse un modo de interferencia a un valor dado del voltaje 
de rayos. Puede evitarse una oscilación de interferencia 
formando ranuras axiales 7 en los oxtrenoa 4 y $ de la 
guía hueca 1, que constituyen una carga inductiva para la 
interferencia hecha y pueden mirarse coao guías de deriva­
ciones en cortocircuito para el nodo de interferencia.

Las ranuras 7 en la cámara superior pueden fon-
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aarsc en paalcíoaes doapla^agae goe. Ade^&g, la ranura 7 ¡ 
$B la parta da guía 8 en la casara suprior pueda tasar ' j 

posición deeplasada $0& cas relación a 1& ranura $ op ¡ 
la cámara inferior. En este ejemplo se ha considerado quo i

-  S

la parto do guía 8 so extiende ta&biÓn dentro del sistema j 
inferior y no osté interpuesta otra e&sara. '

La figura 2 es un& vista en planta do los extre-j-
mos inferiores 4 y 5 do la guía, h^ca 1, teniendo cada und!
de ellos dos ranuras 7 situadas en ángulo recto entro ai, j 
suprimiendo así los dos modos de inserfereaeia en una cá- ¡
sera. :!

la guia hueca 1 no necesita extenderse dentro ¡ 
de le oásara 2 en sus dos extremos 4 y 5* Be también posi-? 
ble que, por ejemplo, el borde exterior del extremo 4 se 
encuentre en la superficie interior de la pared 10 do la 
cántara 2. En este caso, los modos do interferencia deben t
suprimirse en el extremo restante 5, en la cámara al for- j 
mar las ranuras eorrespondientea 7 y 9, respectivamente, i 

De acuerdo con la invención, la anchura de las i 
ranuras debe ser pequeha con relación a Isa dimensiones 
transversales de la guia hueca 1, es decir en el diiseSo 
simétrico en rotación de la guía hueca 1, la anchura do 
las ranuras debe ser peqaeáA con relación al diámetro de 
la guía hueca 1, con objeto áe que el modo fundamental o 
el modo deseado esté influenciado en la menor extensión 
posible.

La presente solicitud que corresponde a la pre­
sentada en la República Federal Alemana, con fecha 24 de 
Diciembre de 1966, bajo el nóaero P 41395 IXd/21g se aco­
ge a los beneficios del articula 51 del vigente Estatuto
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Loe ptmtos de Invención propia y nusvm que ee 
presentan para que sean objeto de la presente solicitud 
de Patente de Invención en Pepena por Veinte ahoe, eon 
loa aiguientes!

IR.- Un diapositiva de Xlietrón de cámara múl­
tiples para lee regiones de stlerooRtias y de W ,  que tie­
ne dda, gaía hueca dispueeta en el oentro, a travos de la 
cual y*aa un rayo deAectrcnse y que está interrwBpide en 
las cámoraa para actuar sobre el rayo de olea tronce, es 
do presente un espacio libre entre sao doe extremos que 
termina en cada cámara, caracterizado parque para suyrinir 
los nodos de interferencia aa forma al senos una ranura 
de longitud apropiada en, al senos, un extremo de la guía 
hueca, en, al nenes, una cámara, cuya ranura comienza en 
el espacio libro y se extiende en la dirección axial.

23*- Un dispositivo do Xlistrúa de cámaras múl­
tiples según le reivindicación 1, carao terisado porque al 
nenes un extremo de le guía hueca puede estar previsto de 
una pluralidad de ranuras de longitud igual o diferente, 
que tienen posiciones que están deaplatadas mutuamente en 
9<R.

13.— Un dispositivo de iliatróm de cámaras múl­
tiples según una o subas reivindicaciones precedentes, ca­
racterizado porque un extreme de una parte de la guía haecá.
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puede estar províste de ranuras que est^n desplanadas en ;
$0$ con relación a las ranuras farma.da.a en el otra en'tre- ¡
mo de la Eiisüm purte de la guía huesa. -.. '
! 4^.- Un -¿ispositivo de Mistrón de cá&arae &ál- '
! ' r
tiples áegún cualquiera de las reivindicaciones preceden- ¡
tea, caracterizado porque ambos extremos de la guía hueca j!
situados en una cámara catán previstas de ranuras situadas 
en posicioRca desplasadae en 9Q9. j

5^.- Un dispositivo de hiistrón de cáíMraa muí- ¡ 
tiples se^dn cualquiera de las reivicdícaaionaa preceden-; 
tea, careoteriaado parque la anchura de las ranuras es pe-í 
queipa can relación a las dimana!ansa trsasversalee de la ¡ 
g*ía*M... ¡

68.- Un dispoeitivo de klystrón de cámaras mál- !
tiplee. !

Sal y como se ha descrito en la memoria que an- !
teca de, representado en los dibujos que se acompañan y paJ
ra los fines que se han especificado.

Reta Mesoria c-ORsta de ocho hojas escritas a &á-!.  —  ¡

quina, per una sola cara. !
' í

¡íitíria, Z5sf'-ia

!i!i
PS9/y
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