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MEMORTIA DESCRIPTIVA
Sobre:
"MAQUINA PARA DIVIDIR MASA DE PAN EN PORCIONES UNI
FORMES.,
Solicitante: TALLERES BALART S.A., entldad espafiola,
domiciliada en calle Batllevell, 3. SA-
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El invento se refiere a una méqﬁina medidora de
mese de pan en porciones uniformes dotada de un émbolo de
llenado que se mueve con movimiento de vaivén y una camge
de medide regulable, que se compone de un cilindro y de -
un émbolo medidor que se mueve en él con un recorrido re-
gulable por medio de elementos limitadores del recorrido,
pudiendo moverse la cémara de medide trensversalmente al
sentido de movimiento del émbolo de llenado.

. Estas miquinas medidoras de masa son conocidas y

se émplean en gran escala.

El invento tiene por objeto dar a una miquina me

didora de mase de este tipo la posibilidad de medir, em un

.sector de medide amplio, porciones de masa determinadas y

ello con una exactitud suficiente, Si, por ejemplo, con -
la misma. maguine medidora de masa y con suficiente exacti-
tud se querian medir panecillos pequefios, que necesitan 25
g de masa, asl como panes grandes que, por ejemplo, necesi

tan, 2 Kg de masa, se producian hasta ahora dificultades -

congiderables.

El invento crea una solucidn téenicamente senci-
lla con. la que es posible obtener resultados suficientemen
te seguros en un campo de medida muy amplio, por ejemplo ~
en el campo de medida arribs indicado de 25 g a 2 Xg.
| El objeto arriba indicado se consigue segin el -
invento por el hecho de que en el émbolo medidor se dispo-
ne un segundo émbolo movil que sirve de émbolo de medide -
fina,

" Dado que el émbolo de medida fina tiene un diéme

tro considersblemente menor que el cilindro medidor, se pue
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de determinar con una exactitud considerseblemente mayor al
volumen de mase éue se introduce en el cilindro de medida

fina, cuando se trata de cantidades de masa pequefias, ya =
que, 8i el cilindro de medidae fina tiene, por ejemplo, una
seccidén igual a 0,2 veces la del ciliﬁdro de medida, se ob
tiene uns medicion cinco veces mas exacta con la misma ——
exactitud de la regulacion de la carrera.

En la maquina medifora de masa segin el invento
‘también es posible que el émbolo medidor tenga una carrera
distinta que la del émbolo de medida fina, Sin embargo, -
se comprobo que ésto no es en general necesario en la préac
tica, de manera que el émbolo medidor pueda fijarse, de —-
acuerdo con une forma de ejecucidén preferida del invento,
en aquella posicidn en la que se halla totalmente introdu-
cido en la cémara de medida.

Con ello se obtienen dos campos de medida, uno -
en el que el émbolp medidor y el émbolo de medida fina se
mueven juntos y un campo de medida fina en el que sélo pue
de desplazarse el émbolo de medida fina.

Ia construccion puede simp}ificarse considerable
mente por el hecho de gque el émbolo de medida fina se pro-
vee de un tope situado en la trayectoria del émbolo .medi~—
dor y que impide que el émbolo medidor ejecute una carrera
mayor que la ejecutada por el émbolo de medida fina, coope
rando los elementos limitadores de la carrera con el émbo-
lo de medide fina. Asi es posible utilizar pars el émbolo
de medidgfina y para el émbolo medidor los mismos elemen-—
tos limitadores de la carrera, de forms que no resulta nece
sario preveerlos por duplicado. A causa de la presion de -

le masa, en la préctica siempre se moveré el émbolo medi--
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dor, cuando éste no se fija, junto con el émbolo de medida
fina y durante la expulsion de la masa también se mueven -
ambos al mismo tiempo, a pesar de que sélo estéan acopledos
entre 8i en uno de los sentidos.

Al aplicar el invento se presenta la difieultad
de que las clases de masa muy tenaces exigen una presidn
nuy grandelpara poder ser introducidas en el cilindro de -
medida fina. Por ello es deseable, al plicar el invento,
que el accionamiento del émbolo de llenado desarrolle una
fuerza grande cuando es frenado por la masa durante la ce-
rrera de compresidn,

Ina construccion técnicamente sencilla y que se
puede montar con facilidad en las maquinas existentes, al
mismo tiempo que conduce & resultados seguros, consiste, -
segin el invento, en el hecho de que la biela del émbolo -
de llenado se une, por un lado, de forme articulada, con -
el émbolo de llenado y, por otro, a través de un elemento
de acop;amienxo robusto con una palanca de dos brazos, que
durante el funcionamiento de la miquina ejecute forzosamen
te una determinada carrera, previéndose un elemento de apo
yo elastico unido con la biela y dispuesto de tal forma =~
que ejecuta sobre la biela una fuerza eléstica que, al des
plazarse la palanca de dos brgzos en el sentido en el que
el émbolo de llenado introduce la masa en la cémara.de ne~
dida, se opone al giro de la biela en el punto en el que -
g8 articula en el émbolo de llenado.

El invento se explica a continuecidn baséndose =
en un ejemplo de ejecucidn representado en el dibujo adjun

to.
Ia figura 1 representa esquemdticamente uns SeCw-
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cién de una méquina segin el invento.

Las figuras 2, 3y 4 representan diversas posiclo-
nes del émbolo medidor y del émbolo de medida fina.

Ia figura 5 es una vista desde atrds de una forms
de ejecucidén del cilindro medidor y de medida fing,

Ia figura 6 es una seccidn segin la linea VI-VI -
de la figurs 5. ‘

En la figura 1 se designa con 1 una tolva de llena
do en cuya oaras inferior se preveé una cuchille 2 que puede
moverse con movimiento de vaivén por medio de elementos no
represenﬁadbs, debajo de la cual se halla una cémara cilin-
drica 3, perpendicular a ella, enda'que puede moverse con mo
vimiento de vaiven el émbolo de llemado 4, accionado por la
biela 5 con la que estd unida de forme articulada en 6., En
la parte derecha de la tolva 1 se preveé una superficie de -
guia }, gobre la que se puede desglizar con movimiento ascen-
dente y descendente una camara de medida. Esta cémara de me
dida se compone de un e¢ilindro 8, colocado perpendicularmen-
te, en el que puede moverse con movimiento de vaivén el émbo
lo de medida 10, En el émbolo medidor 10 se dispone el émbo-
lo de medida fins 11, Por medio de la palanca acodada 12, -
unida rigidamenie en 13 con el bastidor del eilindro medidor
9, se limita la carrera del émbolo de medida fina 11 por me-
dio del espérrago 14, El brazo horizontal de la palanca aco
dada 12 se apoya en un tope 15, que puede regularse por me-
dio del husillo roscado 16. Ia posicion del tope 15 puede
leerse en una esoalé cualquiera, no representada, y un trin-
quete 1& se encarga de mantener una posicidén de regulacidn -

ajustada,
El accionamiento de la maquina parte del eje 18 que,
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por medio de una manivela 19 se acople con la varillas 20,
cuyo extremo superior se acopla por medio de la espiga 21
con el bastidor del cilindro medidor 9. Por medio de una
segunda maiivels 22 se acopla el eje 18 con una varilla -
23, acoplada por medio de una espiga 24 con una palanca =
de dos brazos 25, qﬁe posee un punto de giro fijo 26, El
extremo superior dé la palanca de dos brazos 25 se une por '
medio de una espiga 27 con una varilla 28, acoplada por me
dio de la egpiga 29 con la biela 5,

Un elemento de apoyo eléstico 30 se une en uno -
de sus extremos por medio de la espiga 31 con la biela 5 ¥y
en el otro extremo apoya en un mufion fijo 32. ILos elemen~
tos de acoplamiento 34, unidos por la espiga 31, se unen =
con los extremos superiores de varillas de traccidn rigi--
das 33, que en sus extremos inferiores estan unidas por me
dio de un puente 35. En este puente se rosca un buldn de
regulacidn 36, que presiona contra la superficie inferior
3% de una pieza de acoplamiento 38, fijada de forma girato
ria ‘@l mufidn 32. '

ELl resorte 39 ejerce una fuerza, que se opone al
movimiento mutuo de las piezas 34 y 38, en cuyo caso las va
rillas 33 puedendeslizarse a través de la placa inferior 3#
del elemento de acoplamiento 38.

Cuando el émbolo 4 se detiene delante del final -
de su recorrido por estar la cédmara de medide 8 casi total-
mente llena de masa y cuando el brazo 25 sigue girando ha-—-
cia 1a derecha, se hace girar la biela 5 hacia abajo contra
la fuerza del resorte 39. Este resorte es muy fuerte, de -
manere que sobre el émbolo de llenado 4 se ejerce una fuer-

za horizontal muy grande orientada hacia la derecha.
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Como se desprende especialmente de las figuras
2 a 4, en las que se utilizan las mismas referencias que
en la figura 1, se prevé en la parte posterior del émbo-
lo de medida fina 11 un tope 40 contra el que apoya la -
espigse 14 del brazo 12. E1 tope 40 impide que el émbolo
10 pueda desplazarse hacia la derecha mas que el embolo
11, Pero, para que, cuando el embolo 10 se fija por me-
dios que todavia se deseribirén, el émbolo 11 puede Seme
guir moviéndose hacia la derechs mds que el émbolo 10, se
preven en el lado superior e inferior de éste una ranure
41, A ambos lados de la ranura se provee el embolo 10 de
un saliente 42, que puede apoyar en un tope 43 del eciline-
dro 8,

En la figura 2 se representa el punto muerto iz
quierdo de los émbolos 10 y 11 y en la figura 3 el caso -
en el gue han sido despla#los conjuntamente hacia la dere
cha.

En le figura 4, por el contrario, se representa
el caso de haber previsto un enclavamiento 44 gue coopera
con la superficie posterior 44' del émbolo 10, de tal ma~
nera que este émbolo permanece fijo cuando la mesa ejercé
presidén en la cémara de medida 8. En este caso s6lo pue-
de desplazarse hacis la derecha el émbolo de medida fina
11.

Ias figuras 5 y 6 exponen con més detalle la we
forma de ejecucion del cilindro de medida, En ellas pue~
de verse como el enclavamiento 44 se puede fijar por me—-
dio de bulones 45 en los taladros roscados 46 de las su—
perficles extremas del cilindro 8. Este cilindro también
tiene una ranura, ‘designada con 4% (figura 3) que sirve =

pare el paso del brazo. 12,
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N O T A,

Ia Patente de Introduceidn, que se solicite por
diez afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente legislg
cidn, deberd recaer sobre: "MAQUINA PARA DIVIDIR MASA DE
PAN EN PORCIONES UNIFORMES"; citéndose como Fuente de Pro
cedencia: Patente alemena, nQ 1.240.%81., segin las caragc
teristicas esenciales de les siguientes:

REIVINDICACIONES

18,. Maquine para dividir masa de pan en porcio-

nes uniformes, con un cuerpo de llenado que se mMueve CON -~

movimiento de vaivén y con una cémara de medida regulable,
que se compone de un cilindro y de un émbolo medidor que -
se mueve en &1 con una carrera gue se puede regular por me
dio de elementos limitadores de la carrera, que se puede -
desplazar transversalmente gl sentido de movimiento del ég
bolo de llenado, caracterizada por el hecho de que en 8l -
éubolo de medida se dispone de forma mévil un émbolo de me
dida fina.

28 .= Maquina pera dividir mass de pan en porcio-
nes uniformes, segin la reivindicacion 1, caracterizade —-—
por el hecho de que el émbolo de medide puede fijarse en -
aquella posicidn en la que se halla totalmente introducido
en la cémara de medida.

38.~ Maquina para dividir masa de pan en porcio-
nes uniformes, segin las anteriores reivindicaciones, carag
terizada por el hecho de que los elementos limitadores de -
la carrera cooperan con el émbolo de medida fina y por el =
hecho de que éste se provee de un tope, situado en la tra=—

yectoria del émbolo de medida, que impide que el émbolo de

medide ejecute una carrera mayor que el émbolo de medida fi
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48 ,~ Maquina para dividir masa de pan en porcio-
nes uniformes, en;la que el accionamlento del émbolo de 1lle
nado se provee de elementos elésticos; carecterizada por el
hechvﬁe que lg biela del émbolo de llenado se une, por un -
lado, de forme articulada con el émbolo de llenado y, por
otro, a través de un elemento de acoplamiento fijo con una
palanca de 80s brazos, que durante el funcionamiento de la
méquine ejecuta forzosamente una determinada carrera, €Sw—w
tando unido con la bie;a un elemento de apoyo eldstico si-
tuado de tal forma que ejerce sobre la biela una fuerza -
eléstica que, al mover la manivela en el sentido en el que
el émbolo de llenado introduce la masa en la camara de me-
dida, se opone al giro de la biela alrededor de su punto -
de articulacion en el émbolo de llenado.

42,.~ "MAQUINA PARA DIVIDIR MASA DE PAN EN PORCIO
NES UNIFORMES",

Segun queda sustancialmente descrito en ls pre=
sente memoria, que consta de nueve hojas escrifas a maqui
na por une sola cara y acompafiada de dibujos.

Medrid, & 20 de Diciembre de 196;.
TALLERES BALART

Firmado: M.® Dolores dorQuera
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