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MEMORIA DESCRIPTIVA
correspondliente a la solicitud de concesidn de
PATENTE IE INTRODUCCION

Solicitante: TRACTEL IBERICA S.A.

Resideﬁcia;:_HOSPITALET DE LIOBREGAT (Barcelona)
Carrt. del Medio 261-267 -

.Enunciado : IERFECCIONAMIENTOS-INTRODUGiDOS EN
PINZAS CON MORDAZA PARALETAS.-

- Prioridad: de la solicitud de patente francesa
" P:V. 88.250 del 19 Diciembre 1966,
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‘Se conocen ya pinzas para la sujecidn o el

arrastre de elementos filiformes tales como barras,

. hilos o cables, incluyendo dichas.pinzas dos morda

zas paralelas que pue@en apretarse de manera automéi
tica sobre el elemento que las atraviesa por medio

de balancas multiplicadoras de esfuerzo que se apo-
yan sobre dos placas exteriores y que transmiten a
dichas mordazas de apriete ﬁnos esfuerzos radiales :
superiores en varias veces al esfuerzo axial que so- .
licita. al elemento que se trata de mentener. En es-
tas pinzds cada palaﬁca multiplicadora actia sobre

dos ejes de forma parcialmente cilindrica que se apo

jan sobre las dos mordazas que se trata de apretar,

penetrando dichos ejes en unas ranuras de forma corres

pondiente cuya mecanizacién necesita la creacidn de

“{Qtiles especiales siempre costosos.

'El presente invento remedia estos inconvenienw
tes y tlene  por objeto, una nueva pinza de mordazas
parglélas, asi oomo los aparatos en los cuales dicha.
pinza se encuentra inéorporada-para producir la re-

tencibén y el arrastre de elementos filiformes que

" soportan una carga, llevando dicha pinza dos morda- -

zas paralélas, unas palaﬁcés multiplicadoras de es-

: fuerzos articuladas sobre dos placas exteriores x

estando dicha pinza caracterizada porque las palan-
cas nmultiplicadoras actuan sobre por lo ménos dos
pares,de'paralelogramoé articulados que rodean las
dos ﬁordgzas ¥ que estan dispuestbs de tal manera

que cada uno de los paralelogramos presenta dos de
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sus lados opuestos que trabajan & la traccidn, per-
pendicularmente al plano-de contacto de las dos mor-
dazas, mientras que sus otros dos lados opuestos que
trebajan & la flexidn, reciben cada uno una extremi-
dad de un eje cilindrico completo que atraviesa una
de las mordazas segin - espesor, en un orificio co-
rrespondiente, estando los dos ejes'cilindricos re—
lativos a las dos mordazas dispuestos simetricamen—
te on relacidén con el punto de encuentro de las dia-
gonales de dicho parelelogramo y presentando entre
g{ una cierta separacién segin el sentido longitudi~
nal de las’mordazas, estando uno de los 1aaos del
paralelogramo que estd articulado sobre una de las
mordazas, solidario de una de las palancas multipli-
cadoras de esfuerzos; estando los dos ejes de arti-
culacién de uno de los dos lados de dicho paralelo-
grama, que trabaja o la traccién, unidos mecdnica-
mente mediante una placa lateral a los tres ejes del
lado homélogo del paralelogremo préximo situado del
mismo lado de las mordazas; esfando un dispositivo
idéntico dispuesto sobre el otro lado de dichas mor-
dazas; estando previstos unos medios de conformidad
con el invento para equilibrar los esfuerzos que
soliciten a los ejes de articulacidén y pars modifi-
car las acciones de las mordazas sobre el elemento
que ge trate de desplazar.

Otras particularidades del invento se des-
prenderdn de la descripcién que sigue, frente a los-
dibujos que se adjuntan a titulo de ejemplos no li-
mitativos y cuya descripcién haré entender bien
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como el invento puede llevarse a la prdctica fore
mando naturalmente parfe del invento las particu-
laridades del dispositivo desecrito.

- Ia figura 1 es una elevacidén en corte de uns
pinzae de mordazas paralelas segin el invento, =
ib largo Ae la linea a=-a de la figura 2;

-~ Ia figura 2 es un corte transversal de esta
misme pinza a lo largo de la 1fnea b-b de le Figu-
ra 1; |

- TLa figura 3 es un corte parcial de dicha mig
ma'pinza;;a lo largo de la linea ¢-¢ de la figura
1ls

En el modo de reslizacién ilustraedo en las -

figuras, la pinza de mordazas paralelas, incluye
de conformidad con el invento, dos mordazas de
apriete idénticas 1 y 2, de seccidén uniforme, lle-
vando cada una de dichas mordazas une ranura rec—
tilineal 3 de forme adaptada & la del elemento

que se trata de mentener, y llevando la mordaza 1,
ademds, dos ejes cilindricos 4a y 4b que la atra-
viesan segin su espesor, mientras que la mordaza

2 lleva dos ejes cilindricos 5a y 5b decalados
segin el eje de la ranura 3 respecto & sus homo-
Jogos 4a y 4b, penetrando las extremidades de los
ejes 4a y 5a en los lados Ta, 8a y Th, 8b de dos
paralelogramos que rodean las mordazas 1 y 2 y cu-
yos otros lados opuestos 9a,.10a ¥ b, 10b estén
articulados respectivamente sobre los lados Ta,

8a por una parte y 7b, 8b por otra parte, por me-

dio de ejes 1lla, 12a y 11b, 12b. Los lados 8a y
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8b del paralelogramo estén respectivamente solida-
rios de dos largos bréZos de palanca 13a y 13b per—

pendiculares a dichos lados, articuldndose dichos

~ brazos de palanca en su extremidad libre sobre un

eje comin l4a que se apoya por sus extremidades
sobre dos plecas exteriores 152 y 15b. Un segundo

gistema de dos paralelogramus idéntico al primero,

“rodea las dos mordazas en su otra extremidad e in-

cluye dgsrlados opuestos Te, 8c y 7d, 8d que reci=-

. ben las extremidades de ejes 4b y 5b ﬁue'atravie—

" san respectivamente las mordazas 1 y 2 de los la-

dos opuestos 9¢, 10c y 94, 10d articulados sobre

" los anteriores, estando los lados 8¢ y 8d solida-

"rios de los brezos largos de palanca l3e y 1l3d ar-

ticulados sobre un eje comin 14b que se apoya
por sus extremidades en las placas 15a y 15b.
Las extremidades de los dos ejes 1llc del lado %a,
estdn unidas mecanicamente & las extremidades llec

del lado 9c que pertenecen al otro paralelogramd

" mediante una placallateral 1l6a que mantiene los la-

dos homolggos 92 y 9¢ de los dos paralelogramas
consecutivos perpendiculares a la ranura 3. So-
bre la otra cara de las dos mordazas 1 y 2, una
place 16b estd dispuesta simétricamente 2 la pla-
ca l6a para recibir las extremidades de los ejes
de articulacién 11b y 11d. TIos lados tensos 10a,
10b, 10c yllod‘de los paralelogramas se componen
cada uno de dos bielas idénticas que rodean, los
lados Opuestos indicados generalmente por 1a re-

ferencia 7 y 8 que les corresponden; al contra—
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rio, los lados 9a, 9b!.9° ¥ 94 se componen cada uno,
por una parte Qe una biéla 9 dispuesta entre los la-
dos 7 ¥y 8 ¥y las mordazas 1, 2, f por otra parte,

de una de las extremidades de la placa que tiene

el mimero de referencia general 16 que une cuatro
ejes y estédn dispuestos entre los lados,?, 8 y las
placas exteriores 15. Lﬁsiplacas 16a, 16b presen-

tan une combadura exterior 17a, 17b, en la cual

pueden moverse libremente las bielas exteriores

10a y 10b. las placgs exteriores 15a y 15b presen-—
tan igualmente una combadura 18a, 18b hacia el ex-

terior, en la cual puede evolucionar libremente la

_combadura 17 de las placas 16. ILos lados Ta y Tb

de un par de paralelogramos, que presentan cada
uno un brazo de palance 19a, 19b qué es perpendi=
culér a ‘éstos y'que recibe una extremidad de un
eje 207quersirve para ﬁodificar_el apriete de las

mordazes 1 y 2.., Un muelle 21, dispuesto alrede—

- dor de una guia TYectilineal 22, se apoya sobre un

distanciador 23 que une las placas 15 y ejerce
un esfuerzo permanente sobre un distanciador 24
que une las palancas l3c y'l3d"para producir un
comienzo de apriete de las mordazas 1‘y 2 sobre
el elemento que se trats de mantener. Unos dige
tenciadores 25 unen de manera rigide las placas
exteriores 15a y 15b.

El dispositivo descrito de esta manera fun-
ciona como sigue:

Cuando lgs palances 13 pivotan hacie la de-

recha alrededor de los ejes 14, los ejes 4 bajan

-
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mientras que los ejes 5 suben respecto al centro de

cada uno de los paralelogramos; este movimiento pro-

duce por consigulente, el apriete de las mordazas,

- mientras que el movimiento inverso produce su aflo-

jemiento. El desplazamiento longitudinal de los ejes

4 3 5 es proporcional a la longltud de los brazos

de palanca 13 mientras que el'desplazaﬁiento relati-
vo vertical de los ejes 4 y 5, es proporcional a

la distancia 21 de dichos ejes, medida cuwando los
lados 7 y 8 estan en posicién horizontales; ademés
todos estos desplazamientos son proporcionales al
seno del aﬁgulo de inclinacidén de las palancas 13
respecto a la vertical, lo que hace que la relacién
entre.el desplazamiento relativo de los ejés 4 y 5

segin la vertical y el desplazamiento horizontal de

“dichos ejes es constante; por consigulente la relacién

_entre el esfuerzo de apriete aplicado sobre las mr-

dazas y el esfuerzo horizontal transmitido a dichas
mordazas por el elgﬁento gque se traté de ﬁantener,
es igualmente constante y también igual a la inversa de
ia relacién anterior.

Es evidente que sin salirse del cuadro del
presente invento, se pueden aportar modificaciones
al modo de realizacidm.

En resumen, la Patente de Invencidén que se so=-
licita, deberid recaer sobre las siguientes

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos intfoducidos en pinzas

con mordazas paralelas, para producir el manteni-

. mientb Y el arrastre de elementos filiformes que

[
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soportan una cargas, incluyendo dichos perfeccio-

" namientos dos mordazas paralelas, unas palancas

'multiplicadoras de esfuerzos articuladas sobre

las placas exteriores, caracterizadas porque las

‘palancas multiplicadoras de esfuerzos actuan

sobre por lo menos dos pares de paralelogramos

articulados qﬁe aprieten las dos mordazas y que

' estan dispuestos de tal manera que cada uno de

los paralelogramos presenta dos de sus lados opues ..

tos, que trabajan a la traccién, perpendicular-
mente al'plano de contacto de las dos ﬁordazas,
mientras que sus otros dos lados opuestos, que
trabajen a la flexion, reciben cada uno una ex-
tremidad de un eje cilindrico completo que atra-

viesa una de las mordazas segin su espesor &n un

- orificio correspondiente, estando los dos ejes

cilindricos relativos 'a las dos mordazas, dispues

tos simetricamente en relacidén con el punto de

‘peunidén de las diagonales de dicho paralelogramo

y presentando entre si una separacién segln el
sentido longitudinal de las mordazas; estando uno

de los lados del mralelogramo articﬁlado sobre una

. de las mordazas, solidario de una de las palancas

multiplicadoras de esfuerzo, estando los dos ejes

de articulacidén de uno de los lados de dicho pa-

‘ralelogramo, que trabaja a la traccidn, unidos

mecanicamente por una placa'latefal a los dos
ejes de articulacién del lado -homblogo del para-
lelogramo préximo situado del mismo lado de las

mordazas, y estando un dispositivo idéntico dis-
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puesto soﬁre el otro lado de dichas-mordazaér

2.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicaQ
cién 1, caracterizados porque los modos de ejecu-
cidn de dicha pinza presentan en particular las
siguientes caracteristicas tomadas aisladamente
0 en cualesquiera combinac;bnes posibles:
' a) cada uno de los lados de los paralelogramos,

sometidos & esfuerzos de traccidn, se com-

- pone de dos elementos dispuestos por una y otra par-

te de loé-lados que trabajan a la flexidn;
. b) Las dos placas late;ales que unen dos
paralelogramos préximos, constituyen
cuatro de dichos medios lados;
é) Dos de los lados que trabajan a la flexion

estan solidarios de un brazo de palanca que

sirve para controlar el apriete de las mordazas-

3.,- Perfeccionamientos introducidos en las
pinzas de sujecidbén del tipo deécrito que sirven para
mantener un cable, una barra, un hilo y un tubo,
que incluyen aparafos de manutencidén que. utilizan
por lo menos dos pinzas del tipo descrito, para

producir un arrastre o un movimiento de retroceso de

.un elemento filiforme, tal como cable, hilo o tubo.

4,- Se reivindica por Ultimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de invencién que
se solicita: PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN
PINZAS CON MORDAZAS PARALEIAS. |

S v e e m—
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Todo conforme queda descrito en la presente
" memoria que consta de diez piginas mecanografiadas

- y dibujos que se acompafian.

]

' Madrid, 16 Diciembre 1967

BERNARDO UNGRIA
DD :
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