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El presente invento se refiere en general a ju-§
guetes accionados por motor y particularmente a un mecanié

mo para realizar el movimiento de una mufieca. !

El invento crea un juguete accionado por motor %
ique comprende un motor eléctrico, medios de accionamiento?»
%conectados a dicho motor para su acclonamiento por é1, uné
i :
iparte soportada en dicho juguete para movimiento relativo%

¥ que estd conectada con dichos medios de accionamiento,

‘una bateria llevada por dicho juguete, y medios que propox
cionan una comexidn eléctrica entre dicha bateria y dicho%
notor y que incluyen un inberruptor accionado por un niveﬁ
de liguido que estd dispuesto para efectuar el cierre del%
circuito eléctrico y el funcionamiento de dichos medios dﬁ

accionamiento cuando es introducido liquido en dicho-juguﬁ

te para accionar dicho interruptor.

i
§ En los dibujos:

la fig. 1 es una vista en perspectiva de una mu~:

ileca que incorpora el invento, i

la fig. 2 es una vista fragmentaria agrandada de

H
la muileca con partes arrancadas y en seccidn para ilustraxr:

H

¥
!
H
i

el mecanismo de accionamiento

la fig. 3 es una vista en seccidén tomada por la i
Linea 3-3 de la fig. 2,
i

| la fig. 4 es una vista tomada por la linea 4~4 dé
&a fig. 2,
la fig. 5 es una vista en seccidn longitudinal
agrandada de la cabeza de la muiieca, y

la fig. © es una visbta fragmentaria agrandada de |

una parte del mecanismo, tomada generalmente por la linea
6-6 de la fig. 2.
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Refiriéndose a los dibujos, se observaré que la!
irealizacién elegida de éste invento comprende una mufieca ;
110 que tiene brazos méviles 12, piernas méviles 14 y una
%cabeza mévil 16. En general, la mufieca incluye un mecanis;
mo alimentado por bateria que estd conectado con los bra-g
%zos y con la cabeza para efectuar el movimiento vertical
éalternativo de los brazos, como en un movimiento de chapo-
;teo, vy una inclinacidn simulténea de la cabeza, generalmen
;te de lado a lado. El funcionamiento de tal mecanismo es '
icontrolado por medios que incluyen un interruptor 18 con-;
‘trolado por una valvula de flotador, que es sensible al agﬁa

éu otro liquido que entra y sale de un compartimiento cerra}

!

édo dentro del cuerpo 20 de la mufieca. Asi, cuando la mufie-
ica est& colocada en una bailera, por ejemplo, y el agua en—%
tra en el compartimiento 22, el interruptor 24 es cerrado f
;para proporcionar corriente al mecanismo 26 y efectuar el E
movimiento hacia arriba y hacia abajo de los brazos 12 y u%
movimiento de la cabeza 16. Cuando el cuerpo de la muiieca i
es sacado del agua, el interruptor 24 se abre para interrué
pir el funcionamiento del motor y del mecamismo. :
Mas particularmente, el mecanismo 26 accionado
por motor comprende una estructura Zé.de armazdn de soporté,
preferiblemente de metal, que estd asegurada adecuadamente
a la parte superior del cuerpo de le muileca como por tor- :
hillos 30. Este armazbén generalmente rectangular tiene mog%
fada sobre €l una estructura de manivela transversal que
%iene brazos de manivela 30 en extremos opuestos encajando}
@ada uno en una ranura 32 de un miembro 34 bifurcado unidoE
? cada uno de los brazos. El miembro bifurcado 34 esté fo;;

mado con una parte de apoyo 36, dentada generalmente cilin%
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1

drica que ajusbta dentro de una abertura 38 circular, den«i

tada en la parte superior del cuerpo, paras proporcionar

asi un movimiento oscilante del brazo con relacién'al»cueé'

po. La rotacibn del brazo de manivela, crearé por tembo, ?
un movimiento de subida y bajada de los brazos 12, estan—f

. do el funcionamiento de los brazos preferiblemente en opoi -

b

§
i

sicién de modo que uno es elevado cuando el obtro es baja—%
do, y viceversa. Ademds, la unidn dentsda o estriada entré

el miembro 34 y la sberftura 58 del brazo, proporciona la

;suficlente fricecidn para reallzar el movimiento simulténeo
'de los dos, mientras que permite también un movimiento re~
‘latlvo entre ellos.

Un motor eléetrico 40 en miniabura usual esté

montado en el armazdn 28, y el eje de accionamiento 42 del

motor estd provisto con un sinfin 44 dispuesto en posiciéé
i :

{para acoplarse con movimiento de accionamiento con una ru§
lda dentada cilindrica 46 soportads por un eje 48 que se e%
tiende verticalmente apoyado a rotacién en una ménsula 50;
en el bastidor 28 y una ménsula 52 unida al lado del bast§i~
dor. La rueda dentada cilindrica 46 estd conectada a tra- é
vés de engranajes reductores de velocidad 54, 56 y 55 con %
una gran corone denbtada 60 fijada a un eje 62 que se extieé
de verticalmente, el cual estd soportado a rotacidn adecua
damente en las placas superior e inferior fe la estructura
de armezdn 28. Egte eje 62 que se extiende verticalmente

tiene una parte doblada 62a para crear una manivela pare

efectuar la operacidn de inclinacidn de la cabeza 16. El ex
tremo superior del eje 62 estd enchavetado a una protuberaé
rla 64 o similar en la parte superior de la cabeza de la muv-

fleca, y cuando el eje 62 gira, esto hace que la cabeza 16
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;0 cuerpo 20 de la muiieca, se mueva de lado & lado en un

-movimiento oscilante.
El eje de manivela 65 transversal provisto paraz
;el funcionamiento de los brazos es accionado giratoriameg?

1

:be por medio de una rueda dentade 66 montada en el eje pa{
%ra rotacién con é1 y que tiene sus dientes en engrane con%
‘una rueda dentada 68 que esté fijada para rotacién con la :
irueda c¢ilindrica dentada 46. En consecuencia, la rotaci&n%
ide la rueda cilindrica dentada 46 efectla la rotacidén de ;
la rueds dentada 66, el eje transversal 65 y las manivelaf
‘34 del mismo. A fin de efectuar un movimiento intermitenteé
de los brazos, la rueda dentada 66 esté montada deslizablgi
pente en el eje 65 para movimiento con una parte de casqu;i
1llo 70 que tiene una pestafia 72 agrandada en un extremo y :
cargada por un muelle 74 helicoidal interpuesto entre tal i
pestafia y la pared lateral opuesta 76 del armazdn de sopor%
te 28. Un elemento 78 de apoyo cilindrico en el otro extre=
ﬁo del eje 65 provee un espaciador para determinar la posi.
cibn operativa para la rueda dentada 66. EL casquillo 70 '
¥ la rueda dentada 66 del mismo, son movidos axialmente a
1o largo del eje 65 por medio de un par de espigas 80 de lé
ve fijadas al eje vertical 62. A medida que el eje 62 gira :
y una de las espigas 80 se aplica a la pestafia 72, mueve ai
casquillo 70 y la rueda dentada 66 a la izquierda, como seé
vé en la fig. 2, y asl saca a la rueda dentada 66 de engrg%
ne con la rueda dentada de acclonamiento 68. La rotacidén -;
continuada del eje 62 rectangular libera la pestafia 72 de %
la accidn de leva de la espiga 80, y el muelle helicoidal 7%

mueve el casquillo a 1la derecha y presiona asl la rueda den
; i

tada 66 a engrane con su rueda dentada de acclonamiento 68.;

-5 -
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i

En consecuencia, en la realizacidn ilustrada (fig. b)ﬂﬁay;
i

dos interrupciones del movimiento del brazo por cada revo
E
|
El motor 40 es excitado por un par de baterias

lucidn del eje vertical 62,

82 de linterna contenidas en un alojamiento 84 dentro delé
cuerpo de la mufleca, que tiene una cubierta retirable 86%
en la espalda de la mufieca para la sustitucidn de las ba{
terias. Una tira de contacto 88 en la superficie interior;
de la cubierta y una placa de contacto 90 en el extremo :
opuesto del alojamiento completan el circuito para las bg?
terias, y la placa de conbtacto 90 (fig. 3) estd conectada%
por un primer alambre 92 con el motor y por un segundo ?
alambre 94 al terminal 96 del mecanismo interruptor 24,e§?-
tando conectado el otro terminal 98 del interrupbtor al mg?
tor por un tercer alambre 100, El terminal mévil 96 de ig%

terruptor comprende el extremo exterior de una varilla mgi

i télica 102 o similar, que se extiende denmtro del alojamien

to 22 de flotador y tiene un cuerpo 104 de pléstico, huecé,
!

! 0 similar que comprende un flotador fijado a su extremo

interior. La varilla 102 estd soportada por un eje 106 - |
transversal soportado a rotacidén en el alojamiento. La aber
tura 108 para el contacto mbévil estd cerrada para impedir
el escape de liquido del alojamiento, como por medio de

una cubierta 110 de caucho u otro material flexible. El -
contacto estacionario 98 estd fijado a la parte exterior
del slojamiento 22 en posicién para aplicarse con el con-

tacto mévil 96. ELl extremo superior del alojamiento 22 in
cluye una abertura de entrada de aire 112, y una chapale-
ta 114 de maberial flexible tal como caucho, estd dispues
ta dentro del alojamiento en posicidén para impedir el es=-

cape de 1iquido a través de esta abertura. EL extremo in-
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; ferior del alojamiento estd provisto con un tubo ilérq&é :

' nismo y una realizacidn especificos, se comprenderéd que- i

' ge extiende hacia asbajo a través del cuerpo de la mufieca

? a la atmbsfera.

Cuando el cuerpo de la mufieca estd colocado en -

~agua o similar preferiblemente en una posicidn sentada,

- el agua entra en el alojemiento 22 por el tubo 116 y ha- 5
f ce que el flotador 104 se mueva hacia arriba. Este, a su -
| vez, mueve el contacto 96 a aplicacién con el contacto es!
. tacionario 98 y cierra asi el circuito eléctrico para el :
: motor 40. El funcionamiento del motor hace girar el sin-

- £4m 44 y el mecanismo de engranaje accionado por él, para’

girar asi el eje 65 y el eje vertical 62 para provocar elé

" movimiento oscilante vertical de los brazos 12 en la for-f

" ma anberiormente descrita, y pasra causar un movimiento de

inclinacibén de lado a lado de la cabeza 16. Con la muiieca.

en una posicidn sentada, el efecto resultante es un chapo

teo del agua por los brazos 12 de la muileca y el movimieg%

to de cabeza simulténeo. Cuando el cuerpo 20 de la mufieca:

es sacado del liquido, a la atmdsfera, el agua que entrd

- anteriormente en el alojamiento 22 es vaciade por el tubo:

116 y el flotador 104 se mueve hacia abajo para abrir por

tanto los contactos 96, 98 y desexcitar el motor 40.

Aunque mostrado y descrito con respecte a un meca

{
t

el invento aqui descrito es aplicable a otros mecanismos

Yy realizaciones. Se considera que otras formas de jugue- .

~tes que son utilizables junto con el agua pueden adaptar-i
|

se para emplear los principios del invento aqui:descritosg
La presente solicitud que corresponde a la pre-:

sentada en Estados Unidos de América, el 31 de Enero de
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1967, con el nimero 612.881, se acoge a los beneficiés

del erticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad In~i

dustrial.

»

Los puntos de invencidn propia y nueva que sef;
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pateg
te de Invencidén en Espaila, por VEINTE afios, son los gi- ‘
guientes: - :

l.~- Un dispositivo de juguete accionado por mo;
tor, que comprende un mobtor eléctrico, medios de acciona%

H

miento conectados a dicho motor para su accionamiento por

. &1, una parte soportada en dicho juguete para movimiento;

! pelativo y que esté conectada con dichos medios de accioﬁ

namiento, una bateria llevada por dicho juguete, ¥y nedios:

que dan una conexidén eléctrica entre dicha bateria y di-
!
cho motor y que incluyen un interruptor accionado por el

nivel de liquido que esté dispuesto para efectuar un ciemi

! pre del eircuito eléctrico y el funcionamiento de dichos §

1

medios de accionamiento cuando el liquido es introducido !
en dicho Jjuguete para accionar dicho imterruptor.
2.- Un dispositivo seghn la reivindicacién 1,

que incluye una parte de alojamiento para el juguete, y

en el cual dicho motor y dichos medios de accionamiento esg
i
tan encerrados dentro de dicho alojamiento, incluyendo dais
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. cho alojamiento medios que proporcionan comunicacidén de

" flufdo entre el interruptor accionado por liquido y el ex~-

- terior de dicho alojamiento, de modo que la colocacidén de

dicho alojamiento en un liquido es efectiva para cerrar
dicho interruptor.

3.~ Un dispositivo segin la reivindicacién 1,

- en el cual dicho juguete es una mufieca, dicha parte rela-

~ tivamente mdvil es un brazo de dicha muiieca, y que incluye

mediog en la parte inferior del cuerpo de la muiieca que
ponen dicho interruptor accionado por el nivel de ligquido

en comunicacidén con el exbterior de la mufieca y que crean

- medios para el psso de liquido a su través, de modo que -

cuando la mufieca es colocada en un liguido, éste entra en

. el cuerpo y cierra el interruptor, haciendo funcionar asi.

los medios de accionamiento para provocar el movimiento re
lativo del brazo. '

4,- Un dispositivo segin la reivindicacidn 3,
en el cual dichos medios de acclonamiento comprenden un
eje de accionamiento, un engrenaje de accionamiento en di:
cho eje, y un eje accionado conectado con dicho engranaje
de accionamiento y con los brazos mdéviles de la mufieca a
través de medios operables para efectuar la subida y baja
da intermitentes de los brazos por la rotacién del eje de
accionamiento.

5.- Un dispositivo segln la reivindicacidn 3

- 6 la 4, en el cual dichos medios de interruptor accionados

por el nivel de liquido comprenden un alojamiento estanco%
al liquido dentro del cuerpo de la muiieca, una sbertura
de entrada de aire en la parte superior de dicho aloja-

miento, una chapaleta dentro de dicho alojamiento en rela,
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para impedir el flujo del liquido a su través, una abertu—
ra de entrada de liquido en la parte inferior de dicho alo
Jamlento, un conducto que pone en comunicacidn de fluildo

dicha entrada con el exterior de dicho cuerpo, unos medloé
éde flotador soportados pivotadamente dentro de dicho alojé
miento para movimiento entre una parte superior y una in‘—é

ferior de dicho alojamiento, incluyendo dichos medios de

flotador un cenbacto eléctrico que se extiende hacia fuers

‘de dicho alojamiento y movible con dicho flotador, un se- |

H

igundo contacto eléctrico fuera de dicho alojamiento en po
%sicién para ser btocado por dicho contacto mévil, y medios
’de cierre flexibles asegurados entre dicho contacto mbvil |
ry dicho alojamiento para permitir el movimiento de dicho

contacto mientras que impiden el escape de liquido del aloaa

!

miento. ’

6.- Un dispositivo de juguete accionado por motof
i
!

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante
cede representado en los dibujos que se acompafian y para

los fines que se han especificado.

s Esta Memoria consta de diez hojas escritas a mé-

‘quina por una sola cara.

- 10 -

cién de obturacidn con dicha entrada de aire y operable "o
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