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N El invento se refiere a una mdquina para entre-
sacar o aclarar hileras de plantas, con un detector dis-
puesto especialmente detrds del o de 1os Utiles de entre-
sacar, visto en la direccién de la marcha, que gobierna

~ 5 . electricamentie el proceso de entresacar o aclarsr en depen-

s 0 g
dencia del contacto con una planta o similar . e

Une miquina ¢onocida de este tipo es acoplable;-

a la parte de detrdas de un tractor ¥y accionable a travds *

. ...

del érbol de toma de fuerza del tractor, para poder impyl-
10 sar los Gtiles de entresacar, dispuestos en Torma rotati-

bl S

va en torno de un eje que se extiende en la direccidn de

¢ o .

la marcha. Por consiguiente, ya tan sélo para los (tilés

de entresacar se precisa un gran espacio de rotaciéq;_'g'ue

- hace imposible montar la méquina, especialmente entre 1og

15 ejes de un tractor. Por lo demss, y debido al accionamien-
to a partir del érbol de toma de fuerza del tractor, se pre-
cisa un costeso sistema de varillas de transmisidn. A
ésto se viene a sumar que -en el caso de quererse aclarar
al mismo tismpo varias hileras yuxtapuestas- estas maqui-

20 nas tienen que realizarse de la rotacidén de los Gtilcs de
aclarar,

Zl problema a resolver con el objeto del invento,
estriba en dar a estas mdquinas para entresacar o sclarar
hileras de plantas una forms mis ventajosa que hasta hoy

25 en dfa. Sste problema ha sido resuelto conforme al inven-
to, por el hecho de que el util de entresacar, de la mane—
ra en si conocida, estd dispuesto en forme oscilante en
torno de un eje que discurre paralelo a la hilera de plan-
tas y es accionable periodicamente por via hidrdulica al

a0 hacer el detector o perceptor contacto con una planta o gi-

3,2.68 -2 -



[

10

a5

20

25

30

3.2.68

milares. De este modo, y debido a estar el (til de entresa-
car suspendido en forma oscilante, no se ocupa por 1o pron-
to innecesariamente &1 espacio disponible en el tractor,

es decir, que los Gtiles de entresacar no necesitan, para
poder llevar a cabo el proceso de aclarado, nade més que

un campo de basculacion relativamente peguefio. Durante i_a.::-
basculacidén propiamente dicha, es cuando tiene lugar eloéro-

ceso de aclarado, que es desencadenado al hacer el det&p-.

-
* .'

tor contacto con una planta, no teniendo ademss debido, g,

*

que el detector se halla previsto detras de la méquiqg.qpr
tresacadora y a que en un movimiento de péndulo del :Qtii
de eniresacar son entresacadas al mismo tiempo Varigg:éién-
tas situadas unasg tras otras, gue preverse fundamen?ézyén—
te un rgano retardador a efectos de que el disposifive de-
tector, a pesar de los corregpondientes contactos detec-
tores, reaccione durante un determinado lapso de tiempo,
tal como seria necesario, por ejemplo, si el dispositivo
detector estuviera dispuesto delante de los utiles de entre-
sacar. Asimismo resulta ventmjoso el que los Gtiles de en
tresacar sean accionables por via hidrdulica, de modo que
pueden salvarse facilmente las distancias respecto a los
medios de ajuste para el accionsmiento de los atiles de
entresacar, a saber, eventualmente por medio de conduccio-
nes de tubos flexibles.

De acuerdo con oira caracteristica del invento,
es el (til Ge entresacar basculable entre dos posiciones

de espera situadas en cada caso, con relacidém a la verti-

cal, a amhos lados de una hilera de plantas que se desee

entresacar, y hasta mds alld de estas dos posiciones, para

llegar a dos posiciones de rebasamiento, o sea, que el dtil

,_3_
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de entresacar es accionado tan rapidamente en un proceso
de basculgeidn, que debido a la energfa en €1 contenids,
es hecho basculer desde una posicidn de espera, por encimg
de la planta, hasta la posicidén de espera opuesta y hasta

mas alld de ésta, a la zona de rebesamiento. Esta ltima

3
W

esta hecha en forms de dispositivo amortiguador, para qﬁg:-

los tiles de entresacar puedan volver al reposc en la séw

»

s .t
gunda posicion de espera. .a }

Ventajosamente estd cada Gtil de entresacar, a!

10 efectos de la periddica basculacién hidréulica, wnido con
un dispositive hidraulico que puede ser cargado periq@iéé—

mente con presidn, en dependencia del contacto del dﬁ%éél

*

tor con una planta. Bllo significa que, al hacer el §§téc—

- tor contacto con una planta, sale del detector un impukbo

15 que puede iniciar una carga de presién del dispositivo hi-
draulico, en el sentido de que el &til de entresacar es
hecho bascular desde una posicidn de espera a la otra, trans-
versalmente pér eéncima de la hilera de plantas, para entre-
sacar un blogue de plantas. A este particular estdn los

20 dispositivos hidraulicos hechos de tal forma que, en un
movimiento de oscilacidn en la zona comprendida entre sus
posiciones de espera, pueden ser cargados con presién des-
de una fuente de energia que, en la zona de rebasamiento,
puede ser cargada con presidén por 1los dispositivos hidrdu-

25 licos. Con ello se mejora ain mis la amortiguacién en la
zona de rebasamiento.

En particular ests cada (til de entresacar provis-

to, para la basculacidén periddica entre las posiciones de
espera, de dos medios de ajuste cargables hidrgulicamente,

30 que pueden ser unidos a eleccidn con la fuente de energia,

3.2.68 | -4 -
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de modo que, para hacer bascular el (til de entresacar des-

. .
-de una posicidn de espera a la otra, se carga con presion

exclusivamente uno de los medios de ajuste, mientras que

el otro se une sin presidén con el depdsito colector,
Ventajosamente esta unido cada medio de ajuste

cargable hidraulicamente, conforme al invento, de maneré::}

basculable, tanto con el correspondiente Gtil de entresaf.

car, como también con el bastidor de la maguina. RO
En lo gque se refiere a la construccidn de log:
medios de ajuste cargables hidraulicamente, presenta cada

.“0‘0

uno ®@ dichos medios de ajuste una pieza cilindrica can.yn

émbolo desplazable en ella y que estd unido con el étzi:de

entresacar, mientras que la parte cili{ndrica estd artich-
TS
.«

lada g2l bastidor de la miquina, e
Para poder conseguir en la zona de rebasamiento
une amortiguscién irreprochable, es decir, una carga de pre-
8ién de la fuente de energfa, estdn las posiciones de espe-
ra dispuestas ¢n o1 plano gque une entre s{ el punto de ar-
ticulacion de la pieza cilindrica en el bastidor de la md-
quina, y ¢l punto de articulacidn del Gtil de entresacar
en el bastidor de la maguina, plano que forma un dngulo
agudo con el plano vertical que discurre a través del pun—
to de articulacidn del Gtil de entresacar en el lado del
bastidor, encontrdndose el punto de articulacidén de la pie-
za cilindrica del lado del bastidor, con relacidén al sueclo,
por encima del correspondiente al Gtil de entresacar, y
presentando el medio de ajuste su longitud mixims en una
de las posiciones de espera. Por consiguiente, al ser car-

gado con presidén uno de los medios de ajuste, es hecho sa-

‘1ir su émbolo correspondiente de la pieza cilindrica, y
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ello hasta que alcanza la segunda posicidn de eépera. Se-~
guidamente, no obstante, sigue el (til de entresacar, como
consecuencia de la energfa cinética en €1 contenida, bas-
culando en la correspondiente zong de rebasamiento, donde
el émbolo, debido a la disposicidn cinemdtica -en efecto,

el medio de ajuste sobrepasa su posicidén estirada- vuelve .

. e

a introducirse en la pieza cilindrica, y la fuente de endy-
gla, por consiguiente, es cargada a presién por el medjo ¢,

L P 4

de ajuste, con 1o que se produce una amortiguacidn adigio-

nal, Ademés se produce en este movimiento de basculacién

tee

une amortiguacién adicional, por el hecho de que el ofxg

. a P

medio de ajuste, que en este momenio se encuentra unidb:oon

el depdsito colector, es devuelto & su posicidn de partida,

NTYS

‘en la que presenta la longitud minima, es decir, que+<&l* ém-

bolo es introducido por el movimiento de basculacidn en la
parte cilindrica y se encuentra, en la posicidn de espera
en éstado totalmente retrotraido de nuevo.

Con objeto de que los diversos medios de ajuste
cargables hidriaulicamente puedan ser cargados por presidn
en dependencia del contacto del detector con una planta,
esta cada uno de los medios de ajuste provisto, de acuer-
do con el invento, de una védlvula que gobierna ls admisidn
Yy el escape, que puede ser unida selectivamente con la fuen-
te de energia.

Para conseguir una posicidn de punto muerto de
cada uno de los medios de sjuste hidrdulicos en una de las
posiciones de espera, es decir, la carga de presidn de la
fuenie de energia en la zona de rebasamiento mediante el
dispositivo hidraulico, estd cadae pieza cilindrica de los

medios de ajuste cargables hidrdulicamente unida de maners

-6 -
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basculable, por su extremo superior, con el bastidor -de
la maguine, cada uno de los Wtiles de sntresacar unido
asimismo por su extremo superior, del mismo modo, con di-
cho bastidor, por debajo del punto de articulacidn de la
pieza cilindrica, y cada uno de los émbolos desplazables

L )
en las correspondientes piezas cilindricas, unido por dez -

bajo del punto de articulacidén del 4til de entresacar en

el lado del bastidor, unido de manera basculable con dighd
Util. En particular presenta cada Gtil de entresacar un Jpor-
tacuchillas que, por su extremo superior, estd unido de ma-

nera baseulable con el bastidor de la miquina y, por eu.

LY

.. »®
extremo inferior, de manera fija con una cuchilla, wmiens

tras que en su zona central ataca el extremo inferior 'dél
“es,
L L d .

émbolo desplazable en la pieza cilindrica. Teee
Para poder gobernar eléctricamente el proceso de
entresacado en dependencia del contacto del detector con
una planta o similar, estan las vdlvulas que gobiernan la
afluencie y el escape en los medios de ajuste hechas en
forma que pueden ser reguladas por via electromagnétice,
presentando dos posiciones en las que la conduccidn de ali-
mentacidn procedente de la fuente de energia puede ser co-
municada con la cimars de presidn en la pieza cilfndrica,
o bien la cédmara de presién con la conduccién de escape,
Ahora bien, a este respecto se encuentran las valvulas co-
rrespondientes a wn 0til de entresacar dispuestas de tal
modo, que una de las védlvulas adopta una posicién en la que
estd comunicada directamente con el correspordiente cilin-
dro del medio de ajuste, mientras la otra adopta una posi-
cibn, en la que estd comunicada con el depdsito colector

existente én el tractor. Si parte ghora wun impulso del de-

-7 -
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tector, entonces son desplazadas las dos vélvulag al mis-
mo tiempo, eg decir, que el medio de gjuste exento de pre-
sidn es cargado conApresién, mientras que el medio de ajus-
te que anteriormente estaba cargado con presidn, es comu-

- 5 nicado con el depdsito colector. D, maners sencilla puede
la valvula estar hecha a este particular de tal forma, qué

L 4

el desplazamiento hasta ung de las posiciones extremas e@a

2

llevado a cabo por una bobina magnética y, hasta la otila, o,

- a.l
a través de un muelle o similar, ..
*
10 Para conseguir conducciones de presiodn a los me -
RN

dios de ajuste cargables por via hidraulica que aseguren,
la refrigeracion correspondiente del agente de presiégxz.
presenta el bastidor de la mdquina, acoplable al vehf'cilo
BEXTS
A portador en forma regulable en altura, ventajosamente-al

15 menos dos tubos cerrados por los extremos, discurrentes
transversalmente a la direccidén de la marcha y receptores
‘de los (tiles de entresacar y de los medios de ajuste, tu-
bos que estan realizados a manera de conduccidn de alimen-
tacién y conduceién de retorno, estando la conduccidn de

20 alimentacién unida con la fuente de energfa, y la conduc-
cidn de retorno con el depdsito colector, mientras que am—
bas conducciones estan comunicadas, a través de conducecio-
nes flexibles, con las correspondientes vélvulas, dispues
ta® sobre cada uno de los medios de ajuste.

25 De acuerdo con otra caracteristica del invento
-esté previsto, entre la fuente de energia y los medios de
éjuste cargables por via hidrdulica, un acumulador, es de-
cir un acumulador de presidn que recoge el agente de presidn

que, en la zona de rcbasamiento, retorna = la fuente de ener-

30 gla, con lo que se consigue una amortiguacién adicional.

4.2,68 . -8 -
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Para la generacidn de una cordiente o tensiédn
eléctricas a efectos de que sea iniciado un impulso y accio-
nadas las valvulas al hacer el detector contacto con una
planta, esta conectado a la conduccidn de alimentacidn car-

gable desde la fuente de emergia, un motor hidrsulico des-

tinado a accionar un generador, estando prevista, entre ..’

la conduceion de alimentacidn y el motor hidraulico, uma [,
o

L J
g -
s I .

el motor hidréulico sea impulsado siempre a lamisma velo-

LR Y

vélvula de contrepresidn o similar, que garantiza el qye «

cidad, y que la corriente en el generador presente lg mis-
e b

« ’
ma tension. . e
LR N

En lo que se refiere a la disposicidn de log fti
-
&

les de aclarar en el bastidor de la magquina, resulta‘qae

I

éstos, junto con los correspondientes medios de ajusid,’es-
tan dispuestos wn uno de los tubos del bastidor de la md-
quina discurrentes transversalmente a la direccidm de la
marcha, en forma que pueden bascular verticalmente a tra-
vée de sendos bastidores auxiliares y, por consiguiente,

de modo que son regulables en aliura en un plano discurren-

-te en la direccidén de la marcha, lo que facilita el ajuste.

En particular esta el bastidor auxiliar, que re-
eibe el 4til de aclarar con los medios de ajuste corres-
pondientés, provisto de un detectoryuna rueda de mando dis-

puesta detras del detector, estando un rodillo de apriete,

situado delante de la rueda de mando en relacidn con la

direccidn de la marcha, unido en forma basculable verti-
calmente con uno de los tubos del bastidor de la magquina,
a través de otro bastidor auxiliar. Con ello, a su vez,

ge puede conseguir una posibilidad sencilla de ajuste de

‘los Gtiles de aclarar, a saber, debido a que el bastidor

-9 -
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el suelo ya previamente compactado por el rodille de sprie-
te. Es conveniente a este particular que el bastidor auxi
liar que recibe el Gtil de aclarar con los correspondientes

medios de ajuste, esté acoplado de manera basaulable en el

bastidor de la maguina por su extremo situado delante relss "

Se

pecto a la direccidn de la marcha, mientras que el Gtil de

entresacar, el detector y la rueda de mando, estdn pregiéa‘
< a‘.;

tos en el extremo posterior del bastidor auxiliar. A este

LI

particular estd cada Util de aclarar y cada medio de ajus-
te acoplado en el correspondiente bastidor auxiliar eé‘??r-
ma basculable verticalmente en torno de ejes que diso%ésén
paralelos a la hilera de plantas, estando adjudicado & oca-
da util deentresacar un bastidor auxillar, o sea, quéjéi
la miquina presenta varios (tiles de entresacar, entonces
estd previsto al mismo tiempo el nimero correspondiente
de bastidores auxiliares. ,

Para poder mejorar todavia mds la facilidad de

ajuste, estan detector y la rueda de mando dispuestos en

‘el bastidor auxiliar en forma regulable, pudiendo as{ ser

adaptados a las necesidades Ge cada caso., De aéuerdo con

el invento, el bastidor auxiliar gque acoge la rueda de aprie-
te, estd acoplado al bastidor de la maquina en forma bascu-
lable en el sentido de la altura, en contra de la accidn

de al menos un muelle, con lo que se consigue que el rodi-

1lo de apriete sea oprimido siempre contra el suelo. Por

otra parte, en cambio, estd el bastidor auxiliar que acoge

‘gl util de entresacar, acoplado al bastidor de la mdquina

en forma basculable en direccidn al suelo, en contra de

la accién de gl menos un muelle, de modo que parie-del peso

- 10 -
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del bastidor auxiliasr es absorbido por el muelle, es decir,
que los muelles actian a manera de descarga y tienen por
objeto el gue losbastidores suxiliares no se hundan en el
suelo, 10 gue podria ocurrir facilmente al ser el suelo
blando o estar mojado. Es ventajoso gue los muelles que go-
biernan la presidén de apriete, como también el muelle perd

LY

los bastidores auxiliares de los utiles de entresacar, sghn

"regulables, de modo que puedan ser ajustados conformejﬁ »,

I J‘D

las condiclones del suelo. s

L YN

Pare mejorar ain mis las posibilidades de ajus- -
te de los Gtiles de entresacar, se hallan los bastidoxag:

R N

auxiliares acogedores del rodillo de apriete y del éti};ﬁe
entresacar dispuestos, segin otra caracteristica deljiﬁvenp
to en el bastidor de la maquina en forma que pueden ééﬁ;re-
gulados transversalmente a la direccidn de la marcha, con
1o que los bastidores auxiliares pueden ser ajustados hori-
zontal y verticalmente en un plano que discurre transver-
salmente a la direccidn de la marcha.

De acuerdo con el invento, el detector previsto
en el bastidor auxiliar para el (til de entresacar estd
provisto de una sonda condatora de tensidn y de un escudo
detector dispuesto delante de la sonda, visto en la direc-
cidn de la marcha., A este regpecto tiene el escudo aetec-
tor la wisidn de llevar las plantas a la via de la sonda,

y eeparar las plantas adyacentes o la malezg de la viag de

la sonda. Para ello estg el escudo detector hecho en forma

aproximadamente de U en su seccidn transversal, con patas

‘divergentes hacia atrds, estando la parte de unidn de las

patas dispuesta en un plano que discurre transversalmente

a la direccidn de la marcha, y pudiendo el borde inferior

- 11 =
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de dicha parte de unidn ser puesta en -contacto con las
plantas, mientras que la sonda estd vwrevista inmediatamen-
te detras.

Con el fin de gue el c¢ircuito pueda ser cerrado
& través del suelo, estan el bautidor de la mdquina o par-

tes del mismo, de acuerdo con el invento, derivados a tiec®,

®ens

rra a través del rodillo de apriete o similares, mientrag’,

que la sonda esté dispuestaen el correspondiente bastider s,

2 3,0

auxiliar por intermedio de un cuerpo dieléctrico, y el ro-

E I NY

dillo de apriete y la sonda unidos entre si a travéds de

s
*xin%

i

un circuito eldetrico. s
s 2}

Convenientemente estdn asimismo el detectér:i;ia
rueda .de mando dispuestos en el bastidor guxiliar pa;a:ei
util de entresacar, en forma regulable horizontal y ;;5;
ticalmente, lo que mejora aun mas las posibilidades de ajus-

te. Para ello presenta el detector un estribo hecho sustan-

‘cialmente en formas de U, cuyas patas pueden ser unidas oon

los brazos volados del correspondiente bastidor auxiliar

en formg vertvicalmente regulable en varias posiciones, mien-

tras que en la parte de unidn de las patas del estribo es-

t4 dispuesta una pieza de soporte de forma aproximadanmente

,de L, que es desplazable en la direccidén de la marcha y

perpendicularmente a ella, estando previstos en el extremo
inferior del brazo vertical de la pieza de soporte el escu~
do detector y, a través de un cuerpo dieldctrico, la son-

da hecha en forma acodada, una de cuyas ramss estd dispues-

‘ta en un plano transversal horigontal, mientras que la otra

rama discurre cn un plano transversal vertical,

=n lo que se refiere a la rueda de mando, dis-

puesta en el bastidor auxiliar para el Gtil de eniresacar

- 12 =
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‘madamente rectangular. .

asimismo en forme desplazable vertical y horizontalmente,
puede dicha rueda estaralineada respecto'a 1a sonda con re-
lacibn & un plano transversal vertical, con lo que se pue
de conseguir un sjuste Sptimo.

Ventajosamente estan el ftil de entresacar y los
medios de ajuste correspondientes unidos con el coriesion

o ut

diente bastidor auxiliar a través de un bastidor aproxi-

i .
e
-« *,

De manera ventajosa pueden el detector, o hien

I

su sonda, ser unidos con las valvulas regulables por via
L]
LR Y

electromagnética, que gobiernan la afluencia o el escape

a los medios de ajuste, a través del circuito que uhe-‘en-
o® =y

tre si la sonda y el rodillo de apriete. PN

De acuerdo con otra caracteristica del imvegbo,
posee el circulto que une la sonda con €l rodillo de aprie-
te, una conexidn para la medicidn comparativa de la resis-
tencia o similar, y un multivibrador monoestable, estando
la salida del multivibrador monocstable reiroascoplada con
la conexidn para la medicidn comparativa de le resistencia,
Se consigue con ello que la conexidn para la medicidn com-
parative de la resistencia no reaccione hasta un valor de
resistencia predeterminable, a saber, cusndo el detecior
entra en contacto con una planta, con lo que desciende el
valor de la resistencia que de otro modo seria infinito,
Gracias al multivibrador monocestable se obtiene la venta=~
ja de que la conexidn para la medicidn comparativa de la

resistencia quede pasajeramente bloqueada, una vez que ha

recibido un impulsc del detector.

Para ello, y conforme al invento, estd la salida

del multivibrador monoestable unids con el circuito de me~

- 13 -
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"dicidén comparativa de la resistencia, a través de un drga-

no de realimentacidn dotado de al menos un condensador, de
modo que, por medio del condensador, se puede determinar
el tiempo durante el que esta blogueado el circuito para
la medicidn comparativa de la resistencia. Por razones
funcionales es entonces la constante de tiempo del &onden-—

e e

sador mayor que la del multivibrador monocestable, pughto

que con ello se prolonga el tiempo durante el cual &gt blo-

queado el circuito para la medicidn comparativa de la re-

sistencia. _
Con objeto de que cada bobina magnética sea ,.una

vez conductora y otra vez presente un estado sin co?ggente,
presenta el circuito que une la sonda con el rodilfo:ae
apriete, ademds del circuito para la medicidn compéﬁﬁ%&va
de la resistencia que reacciona ante wn valor de resisten-—

cig predeterminable,un circuito biestable, un interruptor

electronico gobernado por esta Gltimo, as{ como bobinas

magnéticas. Por consiguiente, en cada impulso seliente del
circuito para la medicidn comparativa de la resistencia,

o bien del multivibrador monoestable, varia el estado de
conexién del cireuito biestable, con 1o que el interruptor
electrdnico es gobernado de tal modo, que o bien deja pa-
sar la corriente del generador a las bobinas magnéticas, o
bien la desconecta.

Para poder variar el lapso de tiempo en que el
circuito para la medicidn comperativa de la corriente esté
bloqueada, puede el multivibrador monoestable presentar un
tiempo de deflexidn ajustable a través de resistencias co-
nectables adicionalmente a eleccidn, con lo que €l tiempo .

de blogueo del circuito para la medicidn comparativa de la

- 14 -
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resistencia es ajustable al tamafio de una planta individual. .
En lo que se refiere particularmente al circuito
para la medicidn comparativa de la resistencia, presenta
el circuito que une la sonda con el rodillo de apriete una
resistencia unida con la sonda y que, por.el otro extremo,

estd unida con una fuente de tensidén confinua, que dsds

Se et

conectada entre la resistencia y elrodillo de apriete;, es-

tando un transistor de efecto de campo unido con lacsonda

a través de su entrada, y una resistencia conectada en se-

s

rie con la fuente de tensidén y con el trayecto colecfo?—
emisor del trensistor de efecto de campo, y estando?ééimis—
mo un amplificador unido con su entrada de tal modo?égﬁ el
colector del transistor de efecto de campo, que no.sé eni-

‘e oo

te ninguna setial de salida hasta que no desciende eﬁ:xalor
de la resistencia en la sonds hasta por debajo de un valor
predeterninable, en funecidén de la resistencia unida con la
sonda. Por consiguiente, el transistor de efecto de campo

gse hace conductor en el momento en que la resistencia en

la sonda es igual al valor resistivo de la resistencia uni-
da con la sonda. Ahora bien, ello unicgmente cuando no es-

ta conectada tensidn 2 la base del transistor de efecto de

campo a través de la realimentacidn.

Convenientemente, y de acuerdo con el invento,
estd prevista otra resistencia entre la entrada del tran-
sistor de efecto de campo y la sonda.

En lo que se refiere ademds al circuito para la

medicidn comparative de la resistencia, resulta que, confor-

me a otra caracteristica del invento, el amplificador wni-

do con el colector del transistor de efecto de campo estd

provisto de un transistor, asi como de una segunda y ung

- 15 =
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tercera resistencias conectadas directamente a la fuente
de tensidn, estando el emisor del +transistor unido-con el -
punto de unidén comin de la segunda y la tercera resistencisas,
y habiéndose previsto otra resistencig para el impulso de
. 5 salida entre el colector del transistor y uno de los extre-
-mos de la fuente de tensidn, y una resistencia de erdrgda
entre el colector del transitor de efecto de campo y.%a ba-
se del transistor. Por comsiguiente forman la segunds % la
tercera resistencias, conectadas directamente a la fyéﬁte
10 de tensidn, un segundo semipuente que complementa el égmi-

teeee

puente formado por la resistencia de la sonda y la resis-
tencia unids con la sonda, convirtiéndolo en un pueéégfcom-
pleto. A este particular amplifica el transistor del ‘af-
> plificador los impulsos que salen del transistor deié%écto
15 de campo y que pueden ser derivados a través de una resis-
tencia prevista entre el colector del transistor y uno de
los extremos de la fuente de tensidn. Con respecto a los
detalles del cireuito del multivibrador, presenta el mul ti-
vibrador monoestable dos transistores conectados en cruz,
20 cuyos colectores estan conectados a la fuente de tensidn
a través de sendas resistencias, estando un diodo desacd-
plador conectado entre el colector de uno de los transisto-
res y su correspondiente resistencia, y otra resistencia
en paralelo con el diodo conectado en serie y con la resis-
25 tencia correspondiente. De este modo no depende la amplitud
de la tensidn de salida, de la resistencia de carga del tran-

sistor correspondiente.

En los dibujos ha sido representado un ejemplo

de realizacién del objeto del invento, explicado en la des-

-

30 eripeidn siguiente, moatrando:

5.2.68 : - 16 -
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3:3 en la figura 1, pero a mayor escala; .en

La figura 1, la mdquina pars entresacar o aclarar
plantas, vista de fremte;
' La figure 2, el alzado lateral correspondiente
a la figura 1, habiendo sido suprimidas partes del tractor
en honor a una mejor comprensidn;

La figura 3, una seccidn a lo largo de la iinss

*s .

la figura 4, la vista desde arribe sobre 1x miqui-

na pare entresacar o aclarar, habiéndose suprimido lgg_pie—

zas sueltas previstas para la disposicidn en el tractor:

La figura 5, una seccién a lo largo de la l{gea
5:5 de la figura 3 y, en especial, representando un.ﬁ@? de
Gtiles de entresacar correspondientes; -

*
SRR}

La figura 7, una seccion a lo largo de la‘liiea

-

7:7 en la figura 6, a mayor escala;

La figura 8 una seccidn a lo largo de la lines
8:8 en la figura 6, asimismo a mayor escala;

La figura 9, una seccidn a lo largo de la linea
8:9 en la figura 4, asimismo a mayor escala y representan—
do en especial el dispositivo detector;

La figura 10, una seccidn a 1o largo de le linea
10:10 en la figura 9, tembién a mayor escala;

La figura 11, piezas sueltas del detector, vistas
en perspectiva;

La figura 12, piezas sueltas del dispositivo de
entresacar, gsimismo visitas en perspectivay

La figura 13, el (til de entresacar en wna de sus
posiciones de espera, habiendo sido dibujada la otra posi-
cidn de espera con lineas de trazos ¥y puntos, y una posi-

ciln en la zona de rebasamiento con lineas de trazés;

- 17 -



10

15

20

25

30

8.2.68

La figura 14, una seccidn a través delhéﬁbolo re—
presentado en la figura 13, a saber, indicando el movinmien-
to de retroceso del émbolo en el cilindro, en la zona de
rebasamientos

la figura 15, el movimiento de basculacidn, en

una representacidn grafica; R

L P

La figure 16, la zona de superficie barridg:du-

rante un movimiento de bascwlacidng W o
. ) L J
. et

Ia figura 17, una representacidén esquematica

LRI

del circuito hidrdulico y del circuito eléetrico;
La figura 18, las valvulas que regulan log'ﬁg-

dios de ajuste correspondientes en seccidn; Tt

e* e,

La figura 19, un esquema de conexXiones para'la

(4
o ® e

caja de mandos representada en la figura 173 Se'ee

La figura 20, el esquema de conexiones para el
circuito unido con la sonda;

La figura 21, el cableado del cirecuito represen
tado en la figura 20.

La maquina de entresacar plantas representada en
el dibujo, tiene un dispositivo de entresscar ¢ aclarar 16,
que esta dispuesta en un vehiculo cualquiera, por ejemplo,
en un tractor agricola 12 tradicional, a través de un bas-
tidor de @tiles 22. Em particular presenta el dispositivo
de entresacar un bastidor principal 18, que recibe dos bas-
tidores auxiliares delanteros 24 para sendos rodillos de
apriete 28, y cuatro bastidores auxiliares traseros 26, pa-
ra los diversos (tiles de esclarecer 32, gue pueden ser sol-
tados. Estos presentan en cada caso un portacuchillas 32,

que esta dispuesto de forms que oscila en vaivén entre do s

posiciones extremas situadas a ambos lados de una hilera de

- 18 -
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:plantas 14 a entresacar, un detector o perceptor 34 para

localizar por via electrdnica las diversas plantas 46 de
una hilera de plantas, y dispositivos 36 cargados por pre-~
sién, que son gobernados por el detector 34 para poder bas-
cular el portacuchillas entre sus dos posiciones extremas,
al .ger localizada una planta por el detector. Cada ung.ée
_los dispositivos 36 cargados por presidn y perteneciaques _
al dispositivo de entresacar 16, consiste en particuler,.en

.
Q..

dos medios de ajuste 160, 162 cargables hidriulicamente

‘e

por un lado, cada uno de los cuales es gobernado g través

'0-.4

de una valvula correspondiente 192, tal como se aprecia es-
pecialmente en la figura 18. Bn cada bastidor aux111d? ﬁos-
terior 26 de los que reciben el dispositivo de aclnrav ey~
t4 dispuesta une rueda de mendo 38 que rueda sobxe|;£:;ae-
lo, para asi apoyerlo respecto al suelo. Al mismo tiempo

es el dispositivo de entresacar 30, en especial su portacu—
chillas 32; asi como el detector 34, regulable verticalmen;
te con relacidn al suelo.

Durante el trabajo se mueve la maguina de aclarar
de tal mwodo a lo largo de las hileras de plantas 14, que
sus ruedas de rodadura 48 se mueven en los surcos 42 compren=-
didos entre sendos caballones de plantas 40, pudiendo el
dispositivo de aclarar 16 tratvar al mismo tiempo des caba-
llones de plantas contiguos, tal como ha sido representado
en le figura 1. A este particular estdn los bastidores su-
xiliares delanteros 24, que acogen los rodillos de apriete
28, dispuestos de tal modo en el bastidor principal 18, que
cada rodillo de apriete 28 puede rodar centrdamente sobre
uno de los caballones de plantas 40 que son tratados a un

mismo tiempo por el dispositivo de entresacar, mientras que

los bastidores auxiliares traseros 26 estén centrados de

- 19 -
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tal modo sobre las hileras de plantas 14, que cada rueda
—de mando 38 se mueve detras de los rodillos de apriete 28,
Los rodillos de apriete deben al mismo tiempo prensar y |
aplanar el terraplen 44 situado entre dos caballones de plan
. 5 ~tas 40 contiguos, con objeto de que el dispositivo de entre-
sacer 30 pueda ser ajustado, a través de las rusdas H¢ :i'!an-
do 38, de manera totalmente exacta en la vertical regﬁécto

al suvelo. - oy ¢

LI 4
Y
o Se°

Avanzando la maquina 10 por encima de las hile-

ey

“

10 ras de plantas 14, y en cuanto un detector 34 del disposi

.
LR Y]

tivo de entresacar localiza una planta 46 en una hilerg,

es decir, que entra en contacto con ella, se cierra "uw’ cir-

cuito eléctrico entre el detector y el suelo, 3 travds +de
la planta, circuito que actia de tal modo sobre la g&éﬁ-
15 cién de la valvula 192, que son accionados los medios de
ajuste hidraulicos 160, 162 del mismo dispositivo de en-
‘tresacar. Este accionamiento repercute de tal modo, que
‘los medios de ajuste mueven al poriacuchillas 32 desde la
posicidén extrema que adopta precisamente, hasta la posi-
20 ~ cién extrema opueste, con 1o que una cuchilla 60, dispues-
ta en el portacuchillas, bascula por encima de las hileras
de plantas 14 y entresaca varias plantas 46 situadas unas
tras otras, y a saber, directamente de la planta gue gueda.
sin tocar, que fué localizada por el detector. El portacu-
28 chillas permanece entonces en la posicidn extrema ocupadas
en este momento, hasta que el detector ha reéorrido el es-’

pacio aclarado de plantas que con ello se produce en ung

hilera de plentas, y hasta que localiza la primera planta

siguiente al espacio libre. Con ello se repite el proceso

30 descrito anteriormente, y la posicidn de la valvula 192 es.



variada de nuevo, con 1o que los medios de ajuste hidrauli-

cos 160, 162 hacen bascular al portacuchillas 32 hacia atrds
a2 la posicién de partida, siendo entresacadas de nuevo va-
rias plantas sitaadas unas tras otras, Ello se repite las
vecegs necesarias, hasta que el dispositivo de entresacar
ha llegado al final de una hilera de plantas. E:.'

En lo que se refiere al bastidor principallié:
‘estd dste constituido sustancialmente por dos tubos 26,‘
de material conductor por ejemplo de metal, de secefg£'.

10 transversal rectangular que, por el centrc y en la zona de

L]
Tty tre s
sus extremos, pueden estar unidos rigidamente entre si me-

] LR

diante traviesas 82, estando dispuestos paralelos uﬁé:fes—A
pecto al otro, pero transversalmenie con relacidn ai.%;ac-
- tor, y presentando en sus extremos caperuzas de ciéf@é 80.
115 que pueden ger retiradas. De este modo se forman en el in-
terior de los tubos camaras de presidn hermtizadas, desti-
nadas a recibir conducciones de alimentacidn de I{quido 62
y conducciones de retorno 64. Bl bastidor de itiles 22 des~
tinado a recibir el Gtil de entresacar 16 en el tractor,

20 ha eido representado en el ejemplo de realizacidn a manera
de bastidor de cultivador, dotado de un par de sistemas de
varillas 74 paralelos entre si y dispuestos en los lados
opuestos del tractor 12, asi como de piezas de soporte o
brazeos traseros verticales 76, y de un cilindro hidréulicp‘

25 78 para la elevacidn y descenso verticales. Las piezas de
goporte, a su vez, estan unidas fijamente con los extremos
del tubo trasero 20 del bastidor principal 18.

La configuracidn del dispositivo destinado a re-
cibir los rodillos de apriete 28, se desprende en particu-

30 lar de las figuras 1 a 5 y 12, correspondiendose entre si
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las construcciones de 1los bastidores auxiliares délante-
ros 24, cada uno de los cuales une un rodillo de apriete
28 con el bastidor principal 18. A este particular consis-
te cada uno de los bastidores auxiliares delanteros en un

par de brazos paralelos 84 qlie, en su centro, estdn wni-

" dos entre si mediante una place transversal 86 y, ent gug

L

extremos, a travée de un arbol transversal 83 que, a su
vez, soporta un tubo {transversgl 990, en forma girateria,

Los rodillos de apriete 28 propiamente dichos, estdn pcons-

L IS

tituidos por tambores cilindricos, que se hallan dispues-—

tos entre los extremos delanteros de los brazos &4 Eai'

. a0
bastidor auxiliar correspondiente, tal como ha sidotreére-
sentado en la figura 3, Centradamente sobre el tubo »‘tran-
versal trasero 90 de cgda basgtidor auxiliar 24, est@}é@ld&- ‘

do un brazo 92 dirigido hacia arriba, que esta recibido

-de manera regulable por un estribo 94 dispuesto en el +tubo

transversal trasero 20 y hecho en forma de abrazadera. Los
estribos 94 para los bastidores auxiliares 24 estan dis-
puestos de manera regulable sobre el tubo 20. Cada basti-
dor auxiliar 24 es oprimido hacia el suelo por un muelle

96, cuyo extremo superior se apoya contra el brazo 98 ex-

‘tendido hacia atrés de una abrazadera 100, gue estd dispues—

ta de manera regulable sobre el tubo 20, Una barra 102 es-

t4 conducida exialmente por ol muelle 96, el brazo 98, ¥,
en su extremo inferior, centrelmente a través de la placa

trasnsversal 86, con la que esta fijamente unida. Topes

regulables 104 en forma de manguitos, estdn previstos so-

bre cada barra 102, por encima del brago 98 y por debajo

del otro extremo del muelle 96, de modo que el muelle ac-

.t0a hacia abajo contra el tope inferior 104, para conferir’

- 22 o
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~al bastidor auxiliar 24 é al rodillo 28 wna pre$i5ﬂidé aprie-
te, y para alcanzar uns posicién extrema, en la que el to-
pe superior 104 se apoya conitra el brazo 98. A este parti-
cular hay gque ajustar el muelle de tal modo gue, cuando
) 5 el dispositivo de entresacar se encuentra en su posicién

normal de trabajo, el tope 104 no haga contacto con el.bra-

L 4 .

20 98, con lo que los rodillos de apriete 28 son oprimidos

a0

‘contra el suelo, produciéndose la accidén de presidn y ‘apla-

a«
L

nadora ya menc¢ionadsa. * .

.

10 Taubién los bastidores auxiliares traseros £5 del

-

dispositivo de entresacar se corresponden entre si én’ su

forma de realizacién. En particular, y tal como mueéﬁié'la
figura 4, presenta cade bastidor auxiliar un par de{é;ézos
- volados 106 que, por sus extremos del lado frontal ¢dtén
15 vwnidos entre si a través de un tubo transversal 108;‘§.p0r
sus extremos posteriores, a través de un drgano transver-
sal 110. A este particular estd el extremo delantero de ca-
da bastidor auxiliar 26 dispuesto entre los brazos 112,di-
‘rigidos hacia abajo de un par de estribos 114 hechos a ma-
20 nerg de abrazaderas. Estos 0ltimos estén dispuestos de ma-
nera regulable sobre el tubo delantero 20. Asimismo se ex-
tiende entre los extremos inferiores de 1o0s brazos 112 de
cada par de estribos 114 un &rbol de basculacidn 116, que
.esté conducido a través del tubo transversal 108 del bas-
25 tidor auxiliar 26. Por consiguiente, tanto los bastidores
auxiliares 24 que reciben los rodillos de apriete, como tam-
bién los bastidores auxiliares 26 destinados al dispositi-
vo de eniresacar son desplazables independientemente entre

‘s{ sobre los tubos 20 correspondientes, para lo cual se

30 ;sueltan las corresjfiondientes gbrazgderas de estribo 94 y 114.
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Cada bastidor auxiliar posterior 26 qﬁe'febiﬁé
el dispogitivo de entresacar, presenta asimismo las ruedas
de mando 38 para el ajuste vertical de los bastidores y,
en esgpecigl, del dispositivo 30. Ahora bien, a efectos de

. 5 evitar que las ruedas de mando se hundan en un suelo blan-

do, es deseable equilibrar la mayor parte del peso de i
bastidor guxiliar de loes que reciben eldispositivo de bn- -

Ld I

tresacar. Para ello estan previstos muelles de desecargs

.
L

118, cuyos extremos inferiores se apoyan contra sendo$*
- *

.4

18 brazos 120 de una abrazadera 121 prevista en forma regula-

‘ble en el tubo trasero 20. Tambidn a través de los mhtTles

X s

de descarga 118 y del brazo 120, gque sirve como asidutd

ety

del muelle, esta conducida una barra 122 que, en su'eXtre-

v ‘'mo superior, estd provista de un tope regulahle 124 ‘pbr
15 ejemplo, tuercas atornillables sobre la barra. El extremo

inferior de cada barra 122, por el contrario, se extiende
a través de un brazo 123 previsto en el lado delantero del
correspondiente dispositivo de entresacar 30, y ests ase-
gurado por debajo del brazo por medio de tuercas 126 é si-
20 milares. Por consiguiente, cade muelle de descarga 118 tie-
ne tendencia de seperar del terreno el bhastidor suxiliar
26 para el dispositivo de entresacar, lo que representa un
aligeramiento del peso. A este particular se puede variar
la parte de peso del bastidor auxiliar gbsorbible por los
25 . muelles de descarga, regulando el tope superior 124, Conve-
nientemente deben ajustarse los muelles de descarge 118 du~
rante el funcionamiento de tal manera, gue una parte sus-
“tancial del correspondiente bastidor auxiliar 26 sea sopor-
tada, si bien la rueda de mando 38 ha de zeguir rodando

30 ‘todavia sobre el suelo con la sufieiente presidén de apriste,

' 5.2.68 A - 24 -



para poder llevar a cabo de manera satisfactoria el ajus-
te del bastidor auxiliar, sin que al mismo tiempo se hunda
en el ®rreno blando. Ahora bien, como las ruedas de mando
38 se mueven a lo largo dé los terraplenes de un caballén
. 5 de plantas 40 ya compactado y aplanado por el rodillo de
apriete 28, a saber, entre hilersgs Ae plantas 14 sityadas

Y

. . . Lo
unas junto a otras, se puede conseguir una exactitud maxi-

>

ma en el ajuste de la distancia correcta respecto al.suglo

LR
[

del dispositivo de entresacar. ,
LI 2 9

10 Cada rodillo de apriete 28 prepara el terraplén
de hileras de plantas 40 yuxtapuestas para la rueda dé han-

LI B

do de dos dispositivos de entresacar 30 situados uno:jmhto
al otro. Bstos Gltimos estan dispuestos de manera so'i.;ﬂ‘a'ble

. sobre sendos bastidores auxiliares 26 y, en caso de:ékg;

15 tal como en el presente ejemplo de realizacidn, estén pre
vistos Varids en una mdquina, a saber cuatro, estan hechos.
de forma idéntica, Bn particular, y tal como se-deSprende:
ﬁejor de las figuras 6 a 8 y 12, consiste cada dispositivo de
entresacar 30 en un bastidor 128 sustancialmente rectangu-.

20 lar, que presenta paredes delantera y trasergs 130, asi co-
mo paredes laterales verticales 132, que estan unidas, por
ejemplo, soldadas fijamente entre si. Bn sus dimensiones
laterales esta el bastidor rectangular 128 de cada disposi=-
tivo de entresacar hecho de tal forma, .que encaja exactamen-

25 te entre los dos brazos volados laterales 106 del correspon-
diente bastidor auxiliar26, a saber, en la zona central .
comprendids entre los extremos del bastidor auxiliar. Cada
dispositivo de entresscar 30 estd unidd & esteparticular
con su correspondiente bastidor auxiliar a través de torni;‘

30 1los 134, de modo que para poder desmontar todo el disposi-
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tivo 30 de su correspondiente bastidor auxiliar, no hay
mds que soltar los tornillos correspondientes. Cada porta-
cuchillas 32 de un dispositivo de centresacar 30 consiste
en una piezs bdsica rectangular 136, hecha en forma de hor-
5 quilla y dotada de brazos 138 que, en sus extremos inferio-
res, estan unidos entre si a través de una pieza tragsver-
e,

sal 140 y, entre sus extremos, a través de una barra de

5 g4

unidn 142 y de un érbol de basculacidn 144. En los egtremos

guperiores de los brazos 138 estan previstos taladrosz146
10 alineados entre sf, cuyo eje comin discurre paralelo'féspec-
to a la pieza transversal 140, a la barra de unidn 42°Yy

¢ v

al arbol de bascu lacidn 144, estando dispuestos sudtaxn™
cialmente en el mismo plano que los braéos 1atera1eé:{38.
% Al mismo tiempo estd previsto en le pieze transvers%?;;nfef
15 rior 140 de la pieza basica 136 el 4til o cuchilla 60 ﬁre—
visto para el entresacado. Bste (ltimo esta hecho sustan-
ciglmente, en su seccidn transversal, en forma de U o simif
lar, y presenta una parte de puente 148, as{ como patas
150 que, vistas desde los bordes longitudinales del puen~
20 te, estén dispuestas en sentido divergente, Los bordes ine-
feriores de estas patas'estén afiizdos, para formar filos
152. Tal como se desprende asimismo de la Tigurs 7, es ca-
‘da achilla 60 algo més larga que el lado inferior del la
parte transversal de abajo 140 de la pniega fundamental 136,
25 v e apoya con su parte de puente contra dicho lado infe-
rior. Asimismo estd ceda cuchilla unida, a *ravés de pernos
roeoadée 154, de manera centrada a lo largo con la corres-
pondiente parte transversal 140 de la pieza fuhdamental 136,
pudiendo ser desmontada de su correspondiente portacuchillas
30 32, a efectos de ger afilada o recambiade, solltando para ﬂ

ello los pernoe roscados 154, El largo de la cuchilla pue-:
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"de ser adaptado a las plantas a entresacar en cada‘césd;

‘y tienc aproximadamente el tamafio de 20 a 25 cm, Tal como

puede apreciarse mejor en la figura 3, estan redondeados

los extremos de cada cuchilla, pars impedir que'lacuchilla
s 5 socave laslases de las plantas gue permanecen en la hile-

ra. Zs de sefaler asimismo, que cada cuchilla estd dispues—

ta en la correspondiente parte fundamental 136 en sen}??o
parélelo al eje que atraviesa los taladros 146, El exﬁ%émo
superior de cada pieza fundamental 136 estd dispuest%?éﬁtre
10 las paredes 130 délantera y irasera del correspondieﬂié bas-
tidor rectangular 128, estando previstos en las parédss

€ * ¥

laterales 130 del bastidor rectangular 128 de cada dispb-

sitivo de entresacar, espigas de basculacidn 156 didpuestas

: sustancialmente en el plano central longitudinal de;l?@rres—

15 pondiente bastidor auxiliar, una de las cuales estd dnida
fuertemente, si bien de manera soltable, con el brazo 123
del muelle de descarga del correspondiente dispositivo de
entresacar. Este brazo estd atornillado a la pared delan-
tera 130 del bastidor rectangular, mientras que la otra

20 espiga de basculacidn 156 estd dispuesta fijamente en un
brazo soltable 157, que estd atornillade a la pared poste-
rior 130. Cada portacuchillas 32 estd soportedo en su co-
rrespondiente espiga de basculacidn 156 de mallera bascula
ble, por medic de un soporte 158, pudiendo de este modo

25 bascular hacia un lado, respecto al vehiculo o tractor 12
gue acoge al dispositivo de entreszcar, en torno de un
eje de basculacidn que discurre sustancialmente en forma
coaxXxial respecto al eje central longitudinal del correspon-
‘diente bastidor auxiliar 26, Asimismo presenta cada dispo-

30 ‘sitivo de entresacar 30 los medios de ajuste 160, 162 re-~
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presentados en detalle

nar los poritacuchillas en un movimiento pendular en torno

de sueje de basculacidn. Loy medios de ajuste forman parte

del dispositivo 36 cargable por presidn gue acciona el dis-
positivo de entresacar y, siempre que pettenezcan a tn mis-
mo dispositive de entresacar 30, estan hechos de forug.«

idéntica, diferenciandose exclusivamente en la disposir

.y

cién de sus cansles de liquido y vélvulas, asi como en la

forma en que estan unidos con los correspondientes pgfté-r
cuchillas 32, Cada uno de los medios de ajuste repreééﬁta—
dos, consiste en un ¢ilindro 164 y en un 4mbolo 166 ‘déspla-~

A >

zable en el mismo. Medios de obturacidn que, en honor’ g’

la sencillez, no hen sido repregentados en el dibu,jd;:,:e'.s-
tan previstos entre el cilindro y el émbolo. En parﬁﬁvglar
presenta cada cilindro 164 una parte cilindrica infefior
168 y wna parte superior 170 sustancialmente rectangular

de dimensiones tales, que puede ser dispuesta en forma en-
radada entre las paredes delantera y trascra 130 del corres-
pondiente bastidor rectangular 128. La parte superior rec-
tangular 170 del cilindro tiené asimismo espigas de bascu~
lacidn 172 6 similares, dispuestas coaxialmente entre si

y que, mediante taladros 174 alineados entre si, estan cone

ducidas en lasg paredes 130 del bastidor rectangular y sopor-

tadas en las paredes 130 por medio de soportes 176. El eje

de basculacién de los medios de ajuste 160, 162 de cada

dispositivo de entresacar, discurre por consiguiente para-

lelo al eje de basculacidn del correspondiente portacuchi-

llas 32, suspendido en forma oscilante, y los dos ejes es~.

“tan dispuestos en un plana comin, si bien a cierts distan-

cia uno del otro. Asimismo estdn los ejes de basculacidn

- 28 =
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de los dos medios de ajuste accionables hidrauwlicamente dis-
puestos a lg misme distancia g ambos lados de wn plano in-
termedio vertical, qﬁe acoge el eje de basculacidn del por-
tacuchillas. De ello resulta que los medios de ajuste 160,

162, al igual que los portacuchillas 32 suspendidos en for-

W
Ui

ma oscilante, pueden bascular hgeia afuera en un plaqo:qpe
discurre transversalmente respecto al vehiculo que acaéé
‘al dispositivo de entresacar, o respecto al tractor ];Et
Los émbolos 166 de cada uno de los medios de ajuste 3%05
10 162 consisten en un émbolo cilindrico 178 desplazabléfén
un dnima 180 del cilindro 164 correspondiente. 4 esté‘par-
ticular esta el émbolo cilindrico del medio de ajuséeijSO’
provisto en su extremo inferior de una cabeza ahorquggigda
: 182, que presenta taladros coaxiales 184 previstos &, Tas
15 patag 186, mientras que el extremo inferior del émb&l;‘166
de cada medic de ajuste 162 estd hecho en forma de lengiie-
ta 188, con un taladro 190. Por consiguiente pueden los
dos medios de ajuste 160, 162 de cada dispositivo de entre-
sacar, accionables por via hidféulica, ser dispuestos de
20 tal modo que la lengiieta 188 del émbolo 166 del medio de
ajuste 162 esté condﬁcida de maners desplazable enire las
patas 186 de la cabeza shorquillads 182 del correspondien-—
“te medio de ajuste 160, Asimismo estdn los taladros 184,
190 alineados coaxialmente entre si, y reciben el arbol
25 de basculacidn 144 del correspondiente portacuchillas, sus-—
pendido en forma oscilante.
El dispositivo 36 cargado por presidn presenta,
‘adicionalmente a los medios de ajuste 160, 162 cargables
por via hidraulice, la valvula accionahle por via electro-

30 magnética 192 (figura 18), destinada a gobernar el agente
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de presién hacia los medios de ajuste y désde los mismos.

_A este particular gobierna cada vdlvula 192 a uno de los

medios de ajuste, estd unica de manersa soltable con el ex-
tremo superior de dicho medio, prologads en una dirececidn
¥y conectada de tal modo al correspondiente medio de ajuste

accionable por via hidrilica, que el eje longitudina. ds

cada véalvula discurre paralelo respecto al eje de basébia-

KRy

¢idn del medio de ajuste. Ahora bien, para evitar que la

‘valvila 192 contigua del otro dispositive de entresagar’30

LI S
represente un estorbo, estdn los extremos superiores de

los medios de ajuste de cada dispositivo inclinados Zntre

. 4 = @
-si, terminando en superficies de apoyo superiores int]iha-

.das 194, con las que estan fijadas las valvulas 192£:§§$as

superficies de apoyo forman un dngulo sgudo con el qgﬁtgonr
gitudinal de los medios de ajuste correspondientes, téi co~
mo ha sido también representado. Tal como puede apreciarse
también en la figura 18, presenta cada cilindro 164, accio-

nable por via hidrauliea, una abertura de éntrada 196 y una

~abertura de salida 198, q;e estan unidas respectivamente

con la conduccién de alimentacidn 62 del tubo trasero 20
del bastidor principal 18, a través de una conduccidn hi-

dréulica flexible de alimentacidn 200, o con la conduccidn

de retorno 64 del tubo delantero 20, por medio de una con—

duccién.: flexible de retorno 202. A este partivular estén
las entradas y salidas 196, 198 de cada medioc de ajuste

160, 162 cargables por via hidraulica, previstas en lados .

‘Opuestos del correspondiente cilindro 164, y comunicsadas

con las entradas y salidas 204, 206 de cada caso de la val-

vula 192 correspondiente, por medio de canales discurren-
-tes en la superficie de apoyo superior 194 de los medios

‘de ajuste, desembocando 1as entradas y salidas 304, 206 en
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una camara de presidén 208 prevista en la vdlvula. Asimismo

esta cada vilvula 192 provista de un canal de alimentacidn

210, que estd unido con el dnima 180 del cilindro 164 a

través de un canal 212. Igualmente presenta cada vilvula
192 una corredera 214, que es desplazable en la cémara

de presion 208 entre dos posiciones extremas gue, a oonti~
LI

. 2 ’ . e ! : 4 taet |
nuacion, seran denominadas posicion de alimentacidn o posi-

L S

cién de retorno. La figura 18 muestra la corredera para, el

*

medio de ajuste 160 en su posicidn de alimentacidn, § 1m

L

corredera para el medio de ajuste 162 en su posicidn de re-
torno, pudiendo apreciarse que la corredera, al halldres

a e

en la posicion de alimentacidn, comunica la entrada 498
del correspondiente medic de ajuste 160 & 162 con eli%;ima
180 del cilindro, mientras que en la posicidn de reﬁé?%p
comunica la salida 198 éon el snime del e¢ilindro. Cad;.co-
rredera de vdlvula 214 es corrida por las acciones opues-
tas entre s{ de una bobina magnética 216 y de un muslle
218. A este particular estdn las dos bobinas magnéticas 216

de un dispositivo de entresacar 30 unidas de tal modo con _

el circuito eléctrico, que ambas se encuentran siempre en -

el mismo estado, indiferentemente de si el circuito se sn-.
cuentra cerrado o no. Para ello estdn las bobinas magnéti-
cas y los muelles dispuestos convenientemente de tal modo, .
que cuando les bobinas magnéticas de las dos vdlvulas 192

de un dispositivo de entresacar 30 no estsén alimentadss con

corriente, el muelle en una de las valvulas desplaza a la

‘corredera correspondiente hasta la posicidn de alimentscidn

mientras que el muelle en la otra vélvula desplaza a la co-
rredera correspondiente hasta la posicidén de retorno.Bn esg-

tado alimentado, provocan las bobinas magnéticas que las

- 31 -
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correderas correspondientes sean desplazadas a su posi-

cidn opuesta, tal como muestra la figura 18. Por consiguien-
te, al ser sccionadas las dos védlvulas 192 de un disposi=-
tivo de entresacar 30 a través de la bobina magnética, se
encuentran las correderas en una posicién tal, que es con-

ducido 1iquido de presidn, procedente de la conduccidn de

alimentacidn 62, &1 4nima 180 del cilindro del correspoh-
+ 9

diente medio de ajuste 160, mientras que el liquido gel a-

[

nima del cilindro del 6tro medio de ajuste 162 llega:é'fa»

. . 20 %
conduccidn de retorno 64, con lo gue es hecho bascular

el correspondiente portacuchillas 32. Si, por el contrario,
Id A * b
ambas valvulas se encuentran sin corriente, entoncesill¢ga

2t ey

liquido de presién al medio de ajuste 162, mientras gue el
liguido sin presidn escapa del medio de ajuste 160, 2om lo
gue el portacuchillas es hecho bascular en la direcci%g
contraria.

La méquina 10 de entresacar plantas representada

en los dibujos presenta, a efectos de la basculacidn del

‘dispogitivo de entresacar mediante liguido de presidn, un

sistema 50 de liguido de presidn, gue ha sido represernta-—
do en detglle én la figura 17 y gue presente ung bomba 52

o similar, una cdmare de baja presidn 54, un acumulador 56

.y conducciones 58. En el ejemplo de realizacidn representa-

do, es le camera de baja presidn una cdmara colectora que,

junto con'la bomba hidrawlica 52, esta dispuesta en el trac-

tor 12, siendo parte componente del sistema hidrdulico de

wun tractor agricola tradicional. A ese particular es accio-

nada la bomba 52 por el motor del tractor y, com su tubo

de aspiracidn, estd unida con la cdmara colectora 54, para

poder aspirar liquido de presién de la camara colectora.
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'Un tractor agricola tradicional tiene puntos de empalme

220, 221 para la alimentacidn y el retorno, a efectos de

‘poder impulsar las partes hidrdulicas que son accionadas

desde ¢l tractor. Para ello se han previsto, entre el
punto de empalme 220 para la alimentacidn, y la salida de
la bomba 52, una vdlvula de desconexidon 222 accionable &

b ot
mano, y una valvula 223 reguladora de la presién o sinmi-

s 4.

lar, mientras que el punto Qe empalme 221 para el retoPno

estd comunicado directamente con la cémara colectora*5is

4
b 22

En el presente ejemplo de reaslizacion, sirven

los puntos de empalme 220, 221 ¢ similares para unir*ra’
4 o »
bomba 52 ¢ la camara colectora 54 con la conduccidn 8¢,

ot by

alimentacidn 62 & la conduccién de retorno 64 que, tal

i

como ya ha sido indicado, estan formadas por laa cavida~

42 e

des previstas en los tubos 20. Para ello estan conectadss

agimismo, por un extremo, conduceciones hidraulicas de ali-

mentacion 224 y de retorno 226, eventualmente flesibles,
a los tubos 20, de tal modo que estén wnidas con las corres-
pondientes conducciones de alimentacion y de retorno de

los tubos, mientras que por el otro extremo estan provis-

‘tag de empalmes pars tubos flexibles, para ser acopladas

de manera soltable en 1los puntos de empalme 220, 221 del .

tractor. Por counsiguiente, y siempre gque el dispositivo de

entresacar 16 hubiera sido instalado en un tractor 12, es

aprovisionado el sistema hidrdulico del lado del 4til con

1{quido de presién del sistema hidrdulico del tractor, y

el aceite de retorno es devuelto nuevamente al tractor. El

acumulador 56 ya mencionado del dispositivo de entresacar

16 descrito, estd dispuesto en el bastidor prinecipal 18,

~tal y como puede verse en las figuras 1 y 2, mediante un
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soporte regulable 228 que presenta una plataforma superior
230, con la que estd unido el acumuwlador 56, asi como una
columna inferior 232, que estd conducida de manera desli-~ -
zable en una guia correspondiente existegte en un estribo
de sujecidn 234 unido con el extremo exterior del tubo
delantero 20. Un tornillo de regulacidn 235 estéd atornilla-

do en el estribo de sujecidn y puede fijar la columna:éaé

‘de tal modo, gue el acumulador es ajustable verticalméxnie

respecto al estribo de sujecidn. El acumulador 56 en i ef,:
es de un tipo de constru;cién tradicional y presenta,uba
caja exterior 236 (figura 17) con un diafragma 238 que, gub-

divide el interior de la caja en una camara de presifn””,

240 y una cdmara de trabajo 242. A este particular esth la
camara de presién llena de un gas, por ejemplo, nitrégeno,

La caja 236 del acumulador esta provista de wna entrada no

representada en el dibujo en honor a la sencillez, a tra-

vés de la cual se puede llenar la cdmars de presidn 240 con
gas que, en el presente ejemplo de reeslizaciodn, puede ejer-
cer ung presitén de aproximadamente 35 xg/cm®. La cdmara de
trabajo 242 del acumulador'esté unida con la conduccidn

de alimentacidn 62 del tubo 20 trasero a través de una con-
duccidn flexible 244, de modo que el 1iguido de presidn pue-

de pasar de la conduccidn de alimentacidn 62 a la camara

de trabajo 242 del acumulador 56, y a la inversa.

La corriente para el circuito eléectrico 72 a—
yp

ra las vélvulas 192 es producida por un genersdor 66, que

es impulsado desde un motor hidrgulico 68 estando el gene—

rador 66 y el motor hidraulico 68 tal como puede verse en
la figura 5, previstos en una caja comin 246, que estd pre-

vista por intermedio de un soporte regulable 248, en el
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extremo exterior del tubo delantero 20;'opuesto‘éi écumu—
lador. A este partiéular'se corresponde el soporte 248, en
cuanto a su estructura, sustancialmente con el soporte 228
para el acumulador, y esta recibido en un estribo de suje-
cidn 250 dispuesto de manera regulable sobre el tubo delan-
tero 20, a través de una viga sustancialmente vertical 252

LI 4 .

que, a su vez, estd dispuesta en la caja 246 del generddor
El motor hidraulico que impulsa al generador, presenq;:%a-
nales de entrada y de salida que, a través de conduoéibﬁ%s
flexibles de alimentacidn y de retorno 254, 256, estéighni-
dos con la conduecidn de alimentacidn 62 y la conductidn

de retorno 64 en un extremo del tubo 20. Una vélvula%@é}
mando 70 compensadora de la presidn, de un tipo de cééé%ruc-
cidn tradicional, estd prevista en lasfluencia de liguido

T3 ee

de presion al motor, sirviendo para mantener coanstante la

afluencia de agente de presidn al motor 68, de modo que ge

‘consigue una velocidad constante del motor y una tensidn

constante de salida en los bornmes de comexidén del generador

66, independientemente de las oscilaciones de la presidn
en el sistema hidrdulico dentro de las conducciones de

alimentacién 62, que pudieran ser originadas por el accio-

namiento del dispositive de entresacar.

Durante la utilizacidn de la mdquina de entress
car plantas, es accionada la bomba de aceite 52 por el mo-
tor del tractor, ¢ impulsa agente dé presidn, sacedo del

depdsito colector 54, hacia la conduceidn de alimentacidn

.62 del dispositivo de entresacar 16, desde donde pasa al

motor de accionamiento 68 del generador, a la abertura de

entrada 196 de los medios de ajuste 160, 162, y al acumula~-

dor 56, Bl agente de presidén que carga al motor de acciona-
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I

miento 68 del generador, fluye entonces a través ddl motor

¥y de nuevo a la conduceidn de retorno 64 en el tubo 20 del

bastidor principal 18, siguiendo a través de la conduccidn

de retorno para volver a la camara colectora 54 del trac-

 tor. Al mismo tiempo acciona el motor 68 al generador 66,

de modo que en los bornes de salida de éste se produce...

4 < . . syt
‘una tensidnelécirica, para poder generar el circuito eldc-

BN

trico destinado al aceionamiento de las vdlvulas hidriuli-

cas de mando 192. Si se encuentran entonces las bobiﬁéé"

-~ A
S e

magnéticas 216 de las vdlvulas 192 todas ellas sin corrien=
te, entonces el liquido de presidn, gue es impulsado’ht¥fia
la abertura de entrada 196 del medio de ajuste 162, ﬁI@éré
a través de la vdlvula 192 correspondiente al anima {ééldel
cilindro correspondiente, En este momento ge encuentyd - la
vélvule 192 del otro medio de ajuste 160 en una posi;;é;,
en la que las énimas 180 del cilindro del medio de ajuste
160 estan comunicadas a través de la conduecidn de retorno
64 con la camara colectora 54 del tractor.

El liquido de presidn que carga al acumulador
56, llega a la camara de trabajo 242 y oprime al diafragua
233 hacia afuera, en contra de la presidn reinante en la
camara de presidn 240. Con ello se comprime e} gas todavia
més, siguiendo subiendo la presién del liquido de presidn
en el acumulador y, por consiguiente, también en la conduc-
cibn de alimentacidn 62. Ahora bien, encuanto la presidn
de trabajo alcanza un valor maximo determinado previamente,
por ejemplo, 158 kz/om®, entonces reacciona la valvula 223
reguladora de la presidn, de modo que se interrumpe la afluen-
cia de 1{guido al dispositivo de entresacar 16. La valvula

reguladora de la presidn permanece entonces en esta posi-

-
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cidn, hasta que la presidn de trabajo vuelve a degdénder.'
hasta un velor determinado previamente, que se correspon- .
de con las mecesidades de energia de los dispositivos de

entresacar 30 y del motor de accionamiento 68 para el ge-
nerador. En esta presidn reacciona de nuevo la vélvula 223

reguladora de la presiédn, y nueva%ente es conducido lfqui-
. . ®

do de presidn al dispositivo de entresacar. Con ello vudl-

ve la presién a alcanzar de nuevo su valor maximo. .
L -

En cuanto al movimientopendular de la cuchfiiaf
60 6 del portacuchillas 32, se desprende de la figura %3

gque el movimiento de basculacidén del portacuchillas 32'en
) & ®» ,
torno de su eje de basculacidén A1 pasa por dos posicighes

de punto muerto R1 y R2, una delas cuales ha sido rebregen-

~tada medisnte lineas de trazo continuo, mientras quesZa“,

*3 g

otra lo hs sido con lineas de trazos y puntos, estando si-
tuadas a ambos lados del plano central vertical P1 que aco-

ge 2l eje de basculacidn A1. En cada una de las posiciones

.de punto muerto estin situados el eje de basculacidn A1, el

eje de basculacidén A2 del cilindro 164 de uno de los dos

medios de ajuste 160, 162, y la unién de basculacibn A3

‘entre el émbolo 166 y el portacuchillas 32, en un plano

comin P2 que forma un dngulo agudo con el plano central

vertical P1. Con ello impulsa el medio de ajuste 160 al por-

tacuchillas 32 en direccidn a su posicidén de punto muerto
R1, y el medio de ajuste 162 impulsa al portacuchillas en .

direccidn a su posicidén de punto muerto R2. Durante la bas—

culacidn del portacuchillas 32 desde una posicidn de punto

muerto, desciende poco a poco la fuerza de presién ejerci-

da por el medio de ajuste 160 & 162 cargado en ese instan-

te por la presidn, cuando el portacuchillas se aproxima a -
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la otra posicidén de punto muerto, siendo igual a cero,
cuando el portacuchillas 32 se encuentra en esta posicidn.
El portacuchillas 32 tiende a permanccer en una de las dos
posiciones de punto muerto, a saber, en dependencia del cir-
5 _cuito eléctrico de la correspondiente valvula 192 goberna-
da por via electromagnética, por 1o que en la descripg%ég.
giguiente se han designado también las posiciones de ﬁﬁﬁ%o

muerto R1 y R2 como posiciones de reposo. _ “ s
Cuando son accionadas las vdlvulas 192, acéﬁ?né-
1C vles por via electfomsgnética, con objeto de cargar un® de
los medios de ajuste 160, 162 con liquido de presidn, “tors
lo que el portacuchillas 32 bascula de una posicidn éqﬁée
poso a la otra, se derivs del acumulador 56 una partéléés-
: tancial, o bien todo el 1fquido de presidén que es cedlZdd
15 "al medio de ajuste cargado por la presidn, y ello en'é;;enf
‘dencia Ge la posicidn de la vdlvula 223 reguladora de la
presidn. Si la vdlvula reguladora de la presidn se halla
ajustada de tal modo que es cedido liquide de presidn, en-
tonces parte de este liguido de presidn es tomado directa-
20 mente de la bomba 52 del tractor, para cargar el medio de
ajuste correspondiente. Por otra parte es tomado al princi-
pio el liguido de’presién exclusivamente del acumulador 56
para carger el medio de ajuste activo, siempre que la vdl-.
vule reguledora de la presidn se encuentre en una posicidn,
25 que corte la afluencia, En este Gltimo caso ocurrird, dese
de luego, que la valvula reguladora de la presidn volvers
e conectarse en dependencia de la caida de presidn del 1{-
quido de presidn en el medio de ajuste y en la conduccidn
de alimentacidn 62, caida que es originada pof el consumo

30 ‘de energia del medio de ajuste activo 160 & 162 -sestn el .

.cago=~ para poder conservar la presidn cel liguido en su zo-

6.2.88 . - 33 -



10

.15

20

25

130

6.2,68

™

P N T R

m««

na normal de trabajo. Los canalcs de liquido por los gue
afluye el 1fquido de presidn a los medios de ajustie y por
los que escapa de éstos, estén hechos relativamente anchos,
con objeto de limitar, tanto le caida de presidn en la
afluencia a los medios de ajuste, como también la sobre pre-
gibn en la abertura de salida 198 de los medios de ajuste

Por consiguiente se produce, durante cads desviacidn &g;',

> et

portacuchillas 32, una diferencia maxima de presidn entre

L] &

la presidn de trabajo en las dnimas 180 del cilindro 3&l:

" medio de ajuste activo cargado por presidn 160 § 162,“£ér-

gado por la presidn, y en las édnimas del cilindro delsodao
a v Y . ..

medio de sjuste inactivo, es decir, no cargado por lé:pye-
S
» ® A

sifn. Bn el ejemplo de realizacidn se aproxima esta aife-

*rs @
rencia de presidn por ejemplo a la presidn de trabajeeon
el scumulador 56, ascendiendogproximadamente a 158 ké?gﬁz_
Une diferencia de presidn tan elevada entre los dos medios
de ajuste impulsores de cada portacﬁchillas 32 durante unz

fase de trabajo, orisina uns velocidad de movimiento corres-

sondientemente alta de este portacuchillas durante una fa-

se de travajo, egcendiendo s unos 25 milisegundos el tiem-
D0 que precisa la cuchilla para bascular desde la posi-

cifén de reposo R1 a la otra R2, y a la inversa. Esta alta

"velocidad de movimiento del portacuchillas es ventajosa pa-—

fa linitar el dngulo de corte efectivo de la cuchilla res-
pecto al suelo, a saber, de un angulo de corte como se

xime para procedimientos Opticos de entresacado. Como con-
secuencia de la gran velocidad de movimiento del portacu-
chillas 32 entre sus posiciones de reposo X1 y R2, poses |
el portacuchillas 32, y también los correspondientes medios

de ajuste impulsores 160, 162, une gran energia de acciona-
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miento o oinétiea cuando el portacuchillas llega a sus
posiciones de reposo, y €s g caracteristica sustancial
del presente invento, el que esta gran energia del portacu-
chillas al final de su desviscidn sea consumida de tal mo-
do, que el portacuchillas llega a pararse sin sufrir des-
perfeetos y pueda volver a su correspondiente posici&% o
de reposo, ya que, tal como puede apreciarse en la fig&iﬁ

- 3w

13, la gran energia cinética inherente al portacuchillag

»

32 y a los correspondientes medios de ajuste 160, 162° a1+
alcanzar las correspondientes posiciones de reposo R1;§$

R2, tiende a hacer bascular al portacuchillas hasta s
[N

allé de esta posicidn de reposo. Las zonas que sobrepgsgn

*% 1,

-las posiciones normales de reposo de cads portacuchik?gs.

32 y en las que siguen los portacuchillas siendo hecldy,

el

‘bascular por esta energia, han sido designadas con 01 y

02 y seran denominadas a continuacidén zonas de rebasamien-
to.

En todo momento es impulsedo liquido de presidn
e las dnimas 180, bien sean del medio de ajuste 160, o bien

del 162, pera el portacuchillas 32, con el fin de hacer

Jbascular la cuchilla desde una de las posiciones de reposp

R1 6 R2, a la otra posicidén, con lo que la cdmara de pre—

sidn existente en el cilindro se hace poco a poco mayor,

como consecuencia de ser el correspondiente émbolo 166 em-

pujado hacia afuera, prosiguiendo ello hasta que el porta-

cuchillas ha alcanzado su correspondiente posicion de repo-

so o de punto muerto., Durante el movimiento de basculacidn

inicial de cada portacuchillas 32 desde una posicidn de re-

poso a la otra, es transmitida energia del acumulador 56

al portacuchilles, para poder hacer bascular a éste por
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toda su zons de trabajo. Por otra parte, la ulterior bascu-
lacidén del portacuchillas 32 hasta mis alld de su posieidn
de reposo, en su zona de rebasamiento 01 & 02, como conse-
cuencia de la elevada energia de movimiento o cinética del
portacuchillas y de su medio de ajuste, origina un movimieh—

to de retroceso del émbolo 166 del medio de ajuste 160.ér.

.

162 que en ese momento estd cargado por la presidn, Siéi&B,

-~ e

el éubolo introducido en la correspondiente dnims 180‘§é{ '
cilindro del medio de ajuste, tal cowo ha sido indicaéb?e%'
la figura 14. Este movimiento de retroceso o de inversidn
del émbolo en el interior del dnima del cilindro del MePo
de ajuste cargado en este instante por la presién; haaél}
salir liquido de presidn del énima, impulsdndolo por i%;gonp
duccidén de alimentacién 62 al acumulador 56, en contrgtﬂg

la resistencia del gas comprimido en la cdmara de prééié;
240, Bn el transcurso de esta Qlcima zona de rebasamiento

de la carrera de trabajo de cada portamcuchillas 32, es tras-
mitida la energia del portacuchillas al acumulador. El re
torno del liquido de presidn desde el medio de ajuste car-
gado por la presidn hasta el acumuladmr, sigue cimprimien-
do aun mds el gas existente en la cdmara de presidn 240 del
acumulador, con 1o gue sube la presién de trebajo en el dni-
ne 180 del cilindro del medic de ajuste cargado por la pre-
sién. Con ello, y junto con la fuerze de retardo ejercida
sobre el portacuchillas por el medio de ajuste no cargado
por la presidn, se produce a su vez una fuerza de frenado
en el correspondiente portaouchillas;por la que el poriacu-
chillas puede ser parado en la zona de rebgsamiento 01 &

02. En este punto es la energia cinética efectiva del por-

tacuchillas igual a cero, y el medio de ajuste 160, 162 car-
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gado en ese momento por la presidn se halla en una pcsicién‘
tal, gue es ejercido'un momento de accionamiento contrario
sobre el portacuchillas, en direccidn a su posicidn de re
poso R1 6 R2 contigua. Corregpondientemente es trasmitida -
nuevamente energia del acumulador 56 al portacuchillas 32

en una direccidn que hace que el portacuchillas bascule

-
et o

en direceidn contraria, volviendo a pasar por la 2zona de*’.
>

rebasamiento para llegar a su posicidn de reposo eontiééé-
Durante este movimiento de retroceso del portacuchilléé}jE
pueden este 8ltimo y sus wedios de ajuste 160, 162 volvgr

a recibir energia suficiente para que el portacuchilles jes-
cule hacia atras, hasta algo mas alld de su posicién éé:?e-

poso contigua. En este caso llegerd 1{quido de presidd des-

Le w

de el medio de ajuste cargado por la presidn, hasta 8ls 20U~
mulador, con lo que de nuevo es trasmitida energfa dei‘ﬁbr-
tacuchillas al gcumulador, para retener al portscuchillas.
Este movimiento de basculacidn amortiguado, que continda
hasta que el portacuchillas permanece finalmente en su po-
sicion de reposo, es reducido debido a la construccidén de
peso ligero del portacuchillas 32 y de las correspondientes
cuchillas de corie 80.

La figura 15 muestra un registro grafico del mo-
vimiento de basculacidn del portacuchiilas.

La marcha por inercia del movimiento de bascula-
cién del portacuchillas, tal como ha sido descrite anterior-
mente, tiene diversas ventajas frente a log dispositivos
de amortiguacion tradicionales, a saber, debido a evitarse
choques relativamente fuertes que podrian producirse si el

portacuchillas fuera amortiguado a través de medios mecani-

€08, con 10 que se reduce aun mas la carga a que es sometido

- 42 - ]



10

15

20

25

30

6'2.68

(L4
SRV

el dispositivo de entresacar 30. A ésto se viene a.sumar,i
gque el calentamiento del 1{guido de presidn es sustanciale-
mente menor que en el caso de ser utilizados diSpositivosj
hidraulicos de amoritiguscidn convencionales. El calentamien
to del 1iquido de presidn se reduce también todavia uds

gracias a dos otras caracteristicas de la presente méqy;;

-.® @

na de entresacar plantas, consistiendo una de dichas céi‘”
’ ’ a0

racteristicas en que el bastidor tubular 18, que ascoge tas

S
" 3,

conducciones de alimentacidn y retorno 62 y 64, +trabajfs-en
calidad intercambiador de calor, gue provoca que el‘agéi%e
de presidn sea. refrigerado constantomente mientras cimculda
por estas conducciones. La segunda caracteristica ést%%é@
en que las vdlvulas 192, que accionan los mediosde ajiake

ne w

para los portacuchillas, estan dispuesias direotamente:sp—

bre -sus correspondientes medios de ajuste 160 y 162, aé.mo-
do que la longitud efectiva de los canales 310, 212 entre

las vdlvulas y sus correspondientes dnimas 180 de los ci-

lindros puede ser mantenida relativamente pequefia,y, por

‘consiguiente, también la cantided de liguido de presidn en

estos canales. Ahora bien, como el liquido tiende a calen~
tarse de la panera mas rapida en estos canales, rebaja la
reduccidén del vollmen el calentamiento deél 1iquido de pre-
sidn en todo el sistema hidrdulico.

En 1o que se refiere gl disposgitivo detector o

>perceptor las vélvulas 192, accionashles por via electromag—~

nética, son accionadas, tal como ya se ha indicado anterior-
mente, periddicamente y en dependencie dé la situacidn de
las plantas 46 por el detector 34 (véanse a este particu-
lar las figures 1, 3, 4, 9, 10 y 11), cuando la miquina de’

entresacar plantas 10 avanza por encima de las hileras de

- 43 -



10

15

w

20

25

30

6.2.68

TSP SIS SIS

‘a

plantas a entresacar. Los detectores 34 previstoé en la

maquina se corresponden entre si ¥ estan constituidos en

particular por una sonda eléctrica 258, un escudo 260 dis-
puesto delante de la sonda en relacidén con la direccidn de
la marcha de la mdquina de entresscar 10, y por un soporte
regulaile 262, que une la sonda y el ezcudo conlos corres-

pondientes bastidores auxiliares que dan acogida a log Qis-

positivos de entresacar. El soporte 262 de cade dispositi-

e g

vo detector es regulable. tanto en la vertical, comq también

en sentidos laterales respecto a los bastidores auxilitres,

con objeto de poder ajustar la sonda 258 a una distamrcia

(A

apropiada del suelo y de la cuchilla 60 del correspoiidien-—

.« o
e o

te dispositivo de entresacar 30. L

0% e,

En particular consiste cada soporte reguljifie

262 de cada uno de 1los dispositivos detectores en wh’&stri-

LY}

‘'bo 264 hecho sustancialmente en forma de U, que presenta

una parte de puente horizontal 266 con patas 268 dirigidas

‘hacia arriba, previstas en los extremos del puente. El puen-

te y las patas del estribo estédn provistos de agujeros alarse

gados 270 y 272, y estan hechos de tal forma, que cada es-

tribo 264 estd dispuesto entre los brazos volados 106 del

correspondiente bastidor auxiliar 26, apoyandose las patas.
268, aproximadamente verticales, contra los lados interio-

res de los brazos volados 106, mientras que el puente 266

-Se extiende en la horizontal, por encima de la zona inter-

media comprendida entre los brazos volados, Las patas 268

estan unidas con los brazos volados 106 contiguos del bas—-
tidor auxiliar a través de vernos roscados 274 & similares,
introducidos a través de los agujeros alargados 272 previs-

tos en las patas, y a través de agujeros 276 para pernos,
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existezﬂzes en los brazos volados. Preferentemente presen-
tan los brazos volados 106 del bastidor auxiliar para el
dispositivo de entresacar varios agujeros para pernos 276,
situados a cierta distancia unos de otros, tal como ha si-
do representado también en especial en la figura 9, para

poder regular cada estribo a lo largo del correspondiente

‘bastidor auxiliar.Asimisumo esta cada soporte 262 para &l

detecor unido con una pieza de soporte 278 de formas §0s-

tese

tancialmente de L, que estd constituida por un brazo Hori-

zontal 280 y un trazo vertical delantero 282; dirig:‘gd.o-’.ha-
cia abajo. A este particular se apoya el brazo horizbi%al
280 de cada pieza de soporte 278 contra el lado infey+idr
del puente 266 del soporte del detector, y ests proii%}o
de un agujero alargado 284, de modo que un terno roééé@o
286 6 similar, conducido a través de dicho agujero dlavga
do y del ggujero glargado 270, puede unir la pieza é;.;o-
porte 278 con el estribo 264 en muchas posiciones. El bra-

zo vertical 282 de cade pieza de soporte 278 estd provisto,

en su extremo inferior, de un taladro 288, de modo que el

escudo detector 260 y la sonda 258 de cada dispositivo de-
tector pueden ser unidos con los extremos inferiores del
brazo vertical de la pieza de soporte 278.

Cada sonda consiste en un hierro angular relati-
vamente corto, con ung pate vertical 29C y otra horizontal

292, y puede sar dispuesta en el dorso del correépondiente

brazo verticel 282 de la pieza de soporte 278, si bien hagy

que prever entre este brazo citado en ultimo lugar y Ia
gonda, un aislamiento eléctrico 294 en forma de una peque-
fia placa rectangular de material sintético, de modo que la

pata verticel 290 de la sonda pueda ser unida con el lado
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de detrds del aislador, mediante pernos roscados 296 § si-

milares. También el escudo del detector puede estar hecho

~de un plastico o de otro material apropiado, y presenta

una pared vertical delantera 298 y paredes laterales o
alas verticales 308, que estin dispuestas en los bordes
laterales de la pared vertical delantera 298, extendién-

dose hacia atrds en sentido divergente. En la cara poste-

rior de la pared vertical delantera 298 estan dispueé?ﬁs

nervios verticales 302, gque, por consiguiente, forman®ung
. L]

-

gula de forma de U para recibir el brazo vertical 282."Ca-

da escudo detector 260, por lo tanto, puede ser dispussto
delante del correspondiente brezo vertical 282, La womda

2583, el escudo detector 260, el aislador 294 de cadé{éé—

* ey

tector 34, estan reunidos pars formar una unidad, y, uni-

dos con el soporte 262 correspondiente por medio de‘ym per-

.o ga

-no 306, que se extiende, tal como ha sido representado,

‘& través del escudo, provisto para ello de un agujero alar-

gado a efectos de conseguirse una mejor posibilidad de
regulacidn, del aislador y del taladro 288 existente en

el brazo 282. Cada sonda tiene un borne de conexidn eléc-

trico 308, que esta dispuesto en la pata horizontal 292.

Ios bordes inferiores del escudo detector y la
pata vertical 290, estdn previstos por debajo del corre-
pondiente brazo vertieal 282 y del aislador 294. El borde

inferior de la pata vertical 290 de la sonda, por el con-

- f4rario, estd dispuesto verticalmente respecto al borde in-

ferior del escudo detector, de tal modo gque la planta pue-~
de ser localizada de maners JSptima. Asi, por ejemplo, es-

t4 la pared vertical 298 de cada escudo detector 260, en

‘el detector 34 representado, provista de una escotadura in-
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ferior 310, que se encuentra aproximadamente alineada coﬁ
la sonda contiguna 258, mientras que el borde inferior 290
de la sonda sobresale algo por encima del borde horizontal
de dicha escotadura. Das alas 300 de cadas detector se ex-

tienden todavia hacia abajo en una medids considerable,

hasta mas alld del borde inferior de la pata vertical 290

Esta disposicidén de la sonda y del correspondiente escudo

detector ha demostrado ser convenicnite para muchas clases

* e

de plantas, pero puede, no obstante, ser variada en.géso

necesario, corriendo para ello el escudo detector résbéc-

LY

t0 al brazo 282, ‘

La pata vertical 290 de cada sonda de plantas

s o

258 estd dispuesta sustancialmente en un plano vertiéad,

que discurre por el eje de giro de la rueda de mande.38
para los correspondientes dispositivos de entresaca¥s. es-

tando el portacuchillas 32 de cada dispositivo de entresa-

car, suspendido de manera oscilante, suspendido en el co-

‘rrespondiente bastidor auxiliar 26 emn forma que bascule

precisamente delante de la sonda de cada caso, a saber,

entre la sonda y eleje de basculacidn delantero del basti-

-dor auxiliar. A ésto se viene a sumar el gue cada bastidor

auxiliar 26 esté hecho reletivamente largo, y que el corres-
pondiente portacuchillas 32, el detector 34 y la rueda de

mando 38 estidn previstos en la zona del extremo posterior

‘del bastidor auxiliar.

Durante el funcionamiento lanzan las cuchillas
60 del dispositivo de entresacar mucha suciedad y otros re-

siduos tangencialmente respecto a su direccidn de bascula-

:cién. Ahora bien, hay que evitar que los residuos asi pro-

‘yectados por la cuchilla de cada dispositivo de entresacar -
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chogquen contra el detector 34 del dispositivo de:éntresa-
car contiguo, y que los objetos que son lanzados'por los
dispositivos de entresacar previstos en los lados del trac-
tor, lleguen a pasar hssta mis alld de la limitacidn de la
.5 ‘maquina, pudiendo eventualmente representar un peligro
para el conductor del tractor, ¥ara ello estd el disposi-
tivo de entresacarib provisto de un escudo protector, 312

dispuesto en el centro (figura 1), de dos escudos prd@éb—

tores 314 previstos en la parite de afuera, y de otrqs'?s-
10 cudos protectores intermedios 316. El escudo protecig}-%12

previsto en el centro, consiste en una placa verticali’dis—

‘puesia centradamente entre los dos dispositivos de enrbresa-

car 30 y en forma rsgulable verticalmente en el cen%g@}del

- tubo 20 del bastidor principel 18, por medio de abré%é@eras
15 318 6 similares. Tawmbién los dos escudos protectores-3q4

4 00

gituados en la parte de afuera estdn dispuestos en forms
‘regulable verticalmente en los extremos exteriores de los
tubos 20 traseros, por medio de abrazaderas 320. Estos es-
‘cudos protectores si#uados en la parte de afuvera estén

20 hechos con una seccidn transversal sustancialmente en for-
‘ma de T, es decir, que consisten en placas verticales 322
A{figura 5) y en bridas horizontales 324, previstas en los
‘bordes superiores de las placas. Los escudos protectores
intermedios 316 consisten asimismo en placas verticales'pre-

25 vistas entre les dispositivos de entresacar 30 a cada lado
del tractor 12, y que estan unidas fijamente, por ejemplo,
soldadas, con los brazos 92 del correspondiente bastidor
1auxiliar 24 vara los rodillos de apriete. Los diversoa es-
:cudos protectores estan dispuestos de tal modo, gue no e€s-

30 torban el mowimiento de las cuchillas BO.

602‘68 _ - 48 -
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La maquina de entresacar plantas represenféda,
estd destinada a aclarar hileras de plantas 14 dispuestas
POY pares sobre los terraplenes de caballones de plantas
40, que estan separadas por surcos 42 situados entre ellos.
De acuerdo con las directrices tradicionales para el cul-
tivo, estdn los caballones de plantas dispuestos a tal dis-
tencie unos de otros, que el ancho de rodada de la mgauina
de entresacar o del tractor 12 se correspoade con lanéié- '
tancia entre dos caballones de plantas situpdos uno ,}m‘?o
al otro, de modo que las ruedas de rodadura 48 del $ractor
ruedan en los surcos 42 situados fuera de los dos cabéllof
nes de plantas salvados, tal como se desprende también’de
la figura 1. Si bien la forma de realizacidén descrifg y re-

presentada de la maquina de entresacar plantas esté3éééti-

nada a aclarar hileras dobles, puede también ser hecha- de

LR Y ]

-tal forma, que exclusivamente sean entresaecadas hileras in-

dividuales, es decir, plantas que estén plantadas en una

sola hilera por cada caballdn.

tes de dar comianzo con el proceso de entresa-
cado, €s preciso ajustar exactamente el bastidor auxiliar
24 para el rodillo de apriete, el bastidor auxiliar 26 pa-
ra el dispositivo de entresacar, el detector 34 y la rueda
de mando 38. Para ello se ajusta en particular el bastidor:
auxiliar 24 pare el rodillo de apriete en el cérrespondien~
te tubo 20 del bastidor principal 18, y el rodillo de agprie-~
te, cargado por muelle, se ajusta para rodar a lo largo de
los terraplenss de los caballones de plantas correspondien;

tes, en una zona comprendida entre dos hileras de plantas

‘que se correspondan entre si. El bastidor auxiliar trasero

26 para el dispositivo de entresacar se ajuste adimismo con
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relacidn a su tubo 20, a saber, de modo que quede:di3pues;
o centradamente sobre las hileras dé plantas 14 a entresa—
car. Bl ajuste correcto de estos bastidores auxiliares,
hace que la rueda de mando 38 ruede sobre los terraplenes
de 1os caballones de plantas correspondientes, y queAlos
ejes de basculacion del portacuchillas 32 estén dispues-
08 en un plano vertical, gque discurre por las corregpgn--

e -

dientes hileras de plantas. Los detectores 34 se centigﬁ

con respecto g este plano y, junto con las ruedas de mtando

hd 3
. .

38, se ajustan todavia verticalmente con relacidn a -sus*
correspondientes bastidores auxiliares 26, con objetd.de
colocar los portacuchillas 32 y, en especial, las cuchddlas
60 en posicidn vertical, y asimiswmo para que los diégééiti-
vos detectores se encuentren g una distancia correoﬁéfﬁel

suelo. Como el rodillo de apriete delantero 28 apisena-el

8 40

suelo para la rueda de mando siguiente, hay que crear es-

tas caracteristicas del suelo en el caballdn de plantas pa~
ra la posicién inicial de la rueds de mando y del disposi-
tivo detector. También los muelles de descargal18, que con-
trarrestan el peso de los bastidores auxiliares 26 para el
dispositivo de entresacar, tienen que ser ajustados al prin-
cipio de tal modo, gue los bastidores guxiliares para los
digpositivos de entresacar sean mantenidos a la distancia
correspondiente por encima del suelo, con objeto de que las
ruedas de mando no se hundan exageradamente en el suelo.
Una vez que la maquina de entresacar plantas ha
sido preparada de este modo para su utilizacidn, se abre la
vélvula 222 pars poder carger el sistema de liquido de pre-
sién 50. Con ello puedeh los portacuchillas 32 ser hechos

bascular a una de sus dos posiciones de reposo R1 6 R2, en.
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dependencia del estado de las valvulas electromagnéticas
192 para los medios de ajuste 160, 162, y ser accionado el
generador para obtener una corriente a efectos de estable-
cer los circuitos 72 y para aprovisionar las valvulas 192.
Bl poriacuchillas 32 de cada dispositivo de egtresacar

30 permanece en su posicidén de reposo inicial, cuando la
maquina de entresacar plantas 10 avanza sobre el cabql}én

de plantas 40, hasta que la sonda 258 del correspondi@ﬁte

dispositivo de entresacar entra en contacto con una planta

0. g‘

46 de la hilera de plantas 14 en cuestidn, con 10 quey.’
tal como seré descrito todavia posteriormente en detéile
en relacion con el sistema de mando eléectrico del dispdei-
tivo de entresacar, debido al contacto de la sonda éﬁQ:con
la planta, se cierra un circuito eléetrico, a travé{]ié la
planta, con el suelo, respondiendo el circuito 72 yopreovo-
cdndose con ello un virtual cambio momenténeo de estado en
Xa bobina magnética de las vélvulas de mando 192 para los
medios de ajuste 160, 162 del correspondiente dispositivo
de entresacar. Debido a cste cambio én la vélvula acciona-
ble por via eleclromagnética, son corridas las correderas

de valvule 214 desde una de sus posiciones extremas hasta

la posicidn extrema opuesta, 7 10s portacuchillas 32 son

hechos bascular desde una de sus posiciones de reposo R1

6 112 hasta la posicidn de reposo de enfrente, pasando sobre
la hilera de plantas 14. En estz zona de trabajo del porta-
duchillas describe la cuchilla 60, situada en el portacu-
chillas, un arco de circulo por el terreno del correspon—

diente cebelldn de plantas 40, de modo que en una hilera

de plantas se produce un trozo libre G, en el que por con-‘

:siguiente no gueda ninguna planta y que comienza linmedia-
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temente a continuacidén de la planta con que hizo contacto
la sonda. De ello se desprende que, despuds del primer pro-
ceso de entresacado del portacuchillss 32, la sonda 258 co-
rrespondiente no vuelve a enirar en contacto con una plan-
ta de la misma hilera de plantas, hasta que la sonda ha re-
corrido todo el espacio libre G en la hilera de plantas,

Hasta el final de este espacio libre, no volvera la gopda

. o

a entrar en contacto con una planta 46, que sigue dirédta-

e

mente al espacio libre, descncadenando con ello el sesundo
.

L4

l. N
proceso de cntresacado del correspondiente portacuchiilas

Durante este segundo proceso de entresacado del corréspon—

diente portacuchillas, volvera este Ultimo e bascularsgor

encima de la hilera de plentas 14 desde su posicidn 'de re-

«e® 0,

poso momentanea R1 & R2, hasta llegar a su posicidn-de re-

poso inicial, con lo que cs retirado un segundo blogug-de

& ae

plentas de 1z hilera, blogue que empieza directamente de-

tras de la planta con la que hizo contacto la sonda. Con

ello se crea un segundo espacio libre G en la hilera de
plentas. Por consiguiente, al seguir avanzando la mdquina

de entresacar plantas 10 sobre los caballones de plantas

4C situados debajo de ella, resulta que el poritgcuchillas

32 del dispositivo de entresacar 30 es hecho bascular perio-
dicamente entre sus correspondientes posiciones de reposo

R1 y R2, en una sucesidén alterna y en dependencisa del con—f
tacto de la sondg 258 con las plantas 46 en las hileras de
plantas correspondientes. La cuchilla del diSpoéitivo de
entresacar corta por consiguiente blogues de plantas de las
hileras, a saber, en intervalos sustancialmente vniformes,
¥ produce con ello un espacio G libre de plantas sustancial-

mente igual entre las plantas que gquedan, que no han sido

- 52 =



10

15

s

20

25

6.2.68

tocadas por la cuchilla del dispositivo de entresacar. Ia

>construccién y el funcionamiento del devector representan

una caracteristica esencial del presente invento, puesto
que las sondas 258 del dispositivo detector estan dispues-
tas sustancialmente en los ejes de giro de los planos ver-
ticales que dan acogida a sus correspondientes ruedas de

mando 38, pudiendo por consiguiente ser mantenidas cgn, la

LI i

‘mixima exactitud a la distancia correcta por encima dé‘las

* 92

plantas 46 de una hilera de plantas. Los escudos detedto-

‘. *

res 260 del dispositivo detector estan dispuestos ve%%i;
calmente delante de las sondas 258, con logue los esdéhdos
actian a manere de arados, evacuando asi plantas y otrds
residuos del camino a recorrer por las sondas. Por égééi-
guiente impiden los escudes 260 una respuests falsa{éé% cir-
cuito 72 y evitan una desviacién indeseable del porsaeuchie
llas 32 al entrar en contacto con un obstaculo. Asiéiéﬁo
provocan los escudos detectores 260, tal como ha sido re-
presentado en la figura 9, que cada planta sea doblada en
su correspondiente hilera de plantas en la direccidn de la
marcha de la méquina de entresacar 1o, independientemente |
de la direccion en que haya crecido la planta. Por consi-
guiente es la posiciOn relativa de las plantas 46 respecto

a las sondas 258 siempre sustencialmente la wmisma, al ha- .
cer contacto con éstas. A este particular favorscen las

escotaduras 310 de los escudos detectores el centraje del

follaje de la planta a un lado respecto a las hileras de

plantas, con 1o gue gqueda asegurada una wniformidad major

en la coloecacidén de las plantas respecto a las sondas, du-
rante el contacto de estas Gltimess con las plantas.

Al encontrarse la mdquina de entresacar plantas
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10 en servicio, suministra el sistema hidraulico del‘tracff
tor agicola 12 lfquido de presidn a la conduccidén de ali-
mentacidn 62 del dispositivo de entresacar 16. Desde al1f
llega el liquido de presién gl scumwlador 56, al motor 68

5 para el accionamiento del generador, y a los medios de ajus-
te 160, 162 del dispositivo de entresacar. A este respec-
0 tiene lugar la afluencia Gel licuido de presidn al o~
tor 68 del generador a través de la valvula de mando‘i?x

4o

equilibradora de la presidn, la cual, tal como ha ya gido

" '

10 explicado, sirve para mantener unasafluencia constanténdé
liguido al motor del generador, con lo que se consigdé‘una
velocidad constante del motor y una tensidn constante:de
salida para el circuito eléctrico y las vilvulas 195hé§ci0-

%t

- nables por via electromagnética. -

ety ¥

15 El 1iquido de presidn con el que son cargados los
medios de ajuste 160, 162 rara el portacuchillas, pfééaca
que los portacuchillas 32 sean hechos bascular = una posi-
cién de reposo, gue depdnde del estado eléctrico momentd-
neo de las védlvulas 192 accionsbles por via electromagné-

20 tica. El portacuchillas 32 es gccionado a este particular
'para su movimiento de basculazcién, por los dos medios de
ajuste 160, 162; cada uno de los cuales presents un émbolo
cargakle por un lado. En efecto, cusndo la vélvula de man—
do 192 de un medio de asjuste, cargada por via electromagné-

25 tica, adopta una posicidn en la gue el liquido de presidn
llega al dnims 180 del correspondiente medio de ajuste,
adoptara la otra valvula accionable electromagnéticamente
del dispositivo de entresacar 30 una posicidn, en la que
el liguido de presidn escapa sin presidn del anima del ci--

30 lindro del correspondiente medio de ajusite, con 10 que el '

portacuchillas 32 puede adoptar unz de sus posiciones de
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reposc. Si entonces la sonda 258 entra en contac£o con uﬁa
planta 46, invertira el circuito 72, que reacciona con elio,
las posiciones de las dos valvulas 192 gobernakles electro-
magnéticamente del dispositivo de entresacar correspondien-
te, con lo que el portacuchillas puede adoptar su otra po-
sicion de reposo.

De acuerdo con el movimiento de avance de la ma-
gquina de entresacar plantas 10 duranie ¢l proceso de'ékiQQ
rado, origina el movimiento de la cuchilla 60 con relacidn

.,
al suelo uyna primera componente perpendicular a las hile-

ras de plantas, como consecuencia del movimiento de biascu-

lacidn de la cuchilla respecto al tractor 12, asi como.wuns

segunda componente parglela g las hileras de plantaéf'ée-

bido al movimiento del tractor a lo largo de la hileral

L] 4

Sstos movimientos relativos compuestos de cada cuchplls

*. 2y

de corte 60, provocan gue el recorrido P que ha sido deja-

‘do libre por una cuchilla en un cabaslldn de plantas 40, s e

corresponda con un paralelogramo alabeado, tal cowo ha si-

do representado en la figura 16. Ahora bien, conforme al
presentec invento se reduce el angulo de corte C, por el
hecho de que cada cuchilla de corte es accionada con una
velocidad extremadamente alta en cada carrers de corte.

Por consiguiente es el angulo de corte de cada cuchilla

de entresacar, en una forma de realizacidén conforme al pre-
sente invento, por ejemplo del orden de 79,

Ahora bien, como consecuenda de lg velocidad re-
lativamente alta del portacuchillas 32 y de las correspon=-
dientes cuchillas de entresacar 60 durante su basculaeciln,
gse origina el problema de hacér éue los portacuchillas se

paren al final de su campo de basculacidn, sin que se'pro-l
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duzca un choque indeseable o un sobrecalentamiento del li-
quidd de presidn. Bste problema ha sido resuelto por el dis-
positivo de amortiguacidn descrito anteriormente, siendo
retransmitida la energia cinética del portacuchillas al fi-~
nal de la carrera de basculacidn, al liguido de presiédn
existente en el acumulador 56.

BEn 1o que se refiere al sistema eléctrico de, man-
do, se ha previsto tél como se desprende de la figuré{?i,
un 86lo generador 66, gue proporciona una tensidn de'aﬁb

. L R
voltios para corriente alterna, de wmodo que los cirdﬁités_
eléctricos, as{ como también las bobinas magnéticas dé“los
cuatro dispositivos de eniresacar 30 pueden ser alimenta-
dos. Tal como ya se ha indicado con anterioridad, pég%énta

cada dispositivo de entresacar un per de bobinas magné%i-

‘cas 216, a saber, en cada caso una para cada uno de,kes me-

« b e
*8 a2y

dios de ajuste hidraulicos 160, 162. En particular es su-

ministrada a cade bobina magnética 216 de un dispositivo

de entresacar corriente con una tension de 110 voltios a

travdés de un cable 403 de dos conductores (figura 19), es-

tando la segunda bobina magnética, tal como se aprecia en
la figura 17, conectada en paralelo con la primera bobina
magnética, mediante un cable 404 de dos conductores. Una

caja de distribucidn 400 separads, es soportada por los

.tubos 20 en cada lado del +tractor, pars der acogida a los

interruptores y circuitos para los correspondientes dispo-~

‘sitivos de entresacar 30. Los planos de cableado interio-

res para cada caja de distribucidn, hen sido representados
en la figura 19, estando, tal como se desprende de dicha
figura, uno de los conductores 4013 previsto en el cable

401, conducido directamente desde el generador al interior
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de la caja de distribucién 400, sin interrupcidén a las bo-
binas magnéticas de cada uno de los correspondientes pares
de dispositivos de entresacar, y ha sido designado después
nuevamente con 403B, en el punto en gue penetra en el cable
403 que une la caja de distribucidon 400 con las bobinas
magnéticas. El otro conductor 401A estd unido con su co-
rrespondiente circuito 72, gue conecta y desconecta gés.

L

y Co o
lectivamente la corriente para las bobinas magné ticas, ‘go-

tae

parnando el proceso de aclarado del dispositivo de entresa-

car. Cada caja de distribucidn 400 estd provisia asimbsto
de un circuito de aprovisionamiento de corriente 405;3§ue
transforma lo tensidn alterna del generador en tensitén-“con-

s te

t{nua, pare obtener una tensidén de trabejo para el girgui-
J p » o ¥

[ R TY

to T2, +

La realizacién y disposicién de las cajas~de-dis-
tribucidn se desprende mejor de las figuras 1, 2, 39;;%.
A este particular presentan lags conexiones eléctricas pa- .
re cada caja de distribucién un cable 401 conductor de co-
rriente, un cable 403 que conduce @ las bobinas magnéticas
y un cable 402 que procede de la sonda y gue esta unido con
la sonda del correspondiente par de dispositivos de entre-
sacar. La localizacidn de una planta o de oiro objeto en
la hilera de filas, tiene lugar, a este respecto, median-
te la medicidn de la resisiencia entre la sonda y el suelo.
Por consiguiente presenta cada cable 402, procedente de

la sonda, exclusivamente un solo conductor, Un lado del

circuito T2 estd derivado a tierra, tal como muestra la

figura 19. Una derivacidén sencilla a tierra se consigue

por medio del bastidor principal 18, consistente en metal,

que estd vnido de manera conductora con los tubos 20 que,
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1lo de apriete 28. Estos Gltimos estan provistos de una su-
perficie buena conductora, de modo que el circuito gueda
completado por le sonda 258, el cable 402 procedente de

la sonda, y el correspondiente circuito 72 en cuestidn.

En este lugar es de hacer observar, que las bobinas magné
ticas no estdn unidas con el bastidor de la méquina,iségp

que son alimentadas por un circuito, que és independieyfe

ten

del bastidor y estd aislado respecto al mismo. Bl circuito

- 3

presenta dos conductores en el catle 401, dos conductorss

.
L A

en el cable 403, y dos conductores en el cable 404, -

La misidn de cada circuito eléetrico 72 edtriba
en responder ante sefiales procedentes de la sonda céniés-
pondiente, para en los momentos oportunos accionar ié;ipa—
res de bobinas magnéticas, que hacen posible el acciopa-
miento de las valvulas de los medios de ajuste de loéL;o—
rrespondienies dispositivos de entresacar 30. Tal como ha
sido indicado anteriormente, adopta la cuchilla 60 del dis-
positivo de entresacar, cuando no estd alimentada ningund
bobina magnética, una posicion de reposo en un lado de las

hileras de plantas, y cuando son alimentadas las dosg bobi-

‘nas magnéticas, oscila la cuchilla sobre la hilera y vuel-

ve a adoptar la posicion de reposo en ¢l lado opuesto. La
alimentacidn de corriente de las dos bobinas magnéticas es
pantenida hasta que una planta es tocada por la sonda 258,
con 1o que las bobinas magnéticas se quedan sin corriente,
volviendo le cuchilla de nuevo & su posicion de partida,

La misi&n de cade circuito eléctrico consiste en gobernar
el proceso de entresacado de las cuchillas, bien sea porque

las bobinas magnéticas sean hechas pasar de un estado sin
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corriente a un estado alimentado, o0 a la inversa. En 1o

que se refiere =l proceso de aclarado del dispositivo de

entresacar, es sustancial gue el movimiento dd las cuchi-
1las sea producido por la alimentacion de corriente en las
bobinas magnéticas, o por el hecho de desconectarse la co-
rriente a las bobinas magnéticas.

De la figura 20 se desprende gque cada uno de,los

z ¢ -

circuitos eléctricos o de mando 72 presenta un circuity’

tae

410 para la medicion comparativa de la resistencia, coh el

que estd la sonda 258 correspondiente unida eléctricuilehte.
[
I . . . . N o om
Iz mision de estc circuito o del circuito 410 consiste en

medir los valores de la resistencia entre la sonda y-el sue-
A
lo, y en emitir la sefial cada vez que esta resistenciy des-

(LTS

ciende hasta por debajo de un velor limitedeterminadg:pre -

viamente. De acuerdo con el presente ejemple de realizg-

=¥ g

cion asciende el valor limite de la resistencia, determina-

do previamente, a 5,6 mohm. Cuando el circuito 410 comprue-
ba gque la resistencia de entrada es menor gue este valor
1{nite, entonces es emitido un impulso a las dos conduc-
ciones de salida 411, 412. Ahora bien, la resistencia infe-
rior de la sonda puede ser provocada por suciedad, una plan-
ta muerta o algin otro material conductor eléctrico, lo que
en todos estos casos significaria una sefial indeseable de

disparo. Bs de hacer observar, gque €l circuito 410 puede

'ser considerada como un convertidor digital anldgico, ya

que registra los valores de resistencia entre la sonda y

el suelo, y los transforma en una orden "si" o una orden

Hnoﬂ -

El impulso de salida en la conduccion de salida

441 es transmitido & un circuito de tiempo muerto u Organo
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retardador 420 que, al recibir la sefial del circuito 410,

resceiona durante un lapso de tiempo determinado previa-

‘mente. Durante este intervalo de tiempo, gque se denomina

también tiempo muerto, emite el circuito 420 una sefial de
redroalimentacidén a través de la conduceidn 421, de un cire-
cuito de retroslimentacidn a través de la conduccién 421,
de un circuito de retroalimentacidn 430 y a través de la
conduccion 431, de vuelts al cirecuito 410. Durante ef¢¢:
tiempo en que la sefial de retroalimentacidén es transmitida
al circuitc 410, no es ésta capaz de recibir un 1mpuléq‘de
la conduccidn 402. Ahora bien, cuando ha transcurrldd;el

espacio de tiempo muerto determinado previamente, lo.que

depende del circuito 420, entonces se interrumpe lafséﬁel

Ade retroalimentacidn a la conduccidn 431, y el ciredifd

te =

410 puede recibir de nuevo un impulso de entrada de.bas

e g9

conduccidn 402.

Debido a la extremada sensibilidad del circuito

72, es deseable prever el circuito de tiempo muerto; asi-

mismo tienen la mayorfa de las plantas, con las que entra

.én contacto la sonda 258, una pluralidad de hojas sueltas,

y el circuito 72 puede en teoria reaccionar ante cada hoja

que sea tocada. Si no estuviera entonces previsto el ocir-

‘cuito de tiempo muerto, no ser{a provocado por el contac-
‘40 de la sonda 258 con la planta un sélo proceso de aclara-

do de lg cuchilla sino varios., Ahorsg bien, ello es innece-

sario e inclueo indeseable, por lo que el circuito de tiem-
po muerto debe impedir gue el circuite 410 pueda durante
un tiempo determinado recibir un impulso, tiempo gue se

corresponde al menos con el lapso de tiempo que precisa ls

.méquiha para pasar por encima de la plenta mds saliente
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que pueds existir normelmente. El circuito en cuestidn pre;
senta msimismo un interruptor accionable a mano, a través
del cual se puede ajustar un valor deseado pars el inter-
valo de tiempo muerto, teniendo en cuenta el tipo de plan-
tas que han de ser entresacadas.

El impulso de salida del cireuito 410 es trans-

mitido a través de la conduccidén de salida 412 a uncirqyi-

)

to biestable 440, que ¢s un multivibrador biestable. PbF

PO

consiguiente es preciso un impulso, para hacer bascular

2 F
« "y

el circuito de uno de sus estados gl otro, o a la inveres,
En el presente ejemplo de realizacidn estd el circuitd bies-
table hecho en forma de circuito de bascula, en el gue.ias
dos entradas estan unidas entre si, y el circuito biééﬁﬁ-
ble reacciona ante cualquier impulso de entrada reciﬁ?ﬁg,

variando su estado de conexidm. e

» .
e e

Igualmente estd previsto en el circuito 72, entre
ei generador 66 y las bobinas magnéticas 216, un interrup-b
tor 450 que sieve para gobernar la alimentacion de corrien—
te de las bobinas magnéticas. En efecto, cuando el interrup-
tor 450 estd abierto, se quedan las bobinas magnéticas sin
corriente, encontréndose la cuchilla 60 en una de sus po-
siciones de reposo. Si, por el contrario, se cierra el in-
terruptor 450, enitonces son alimenfadas las bobines magné
ticas con corriente, y la cuchilla oscila a su otra posi-
cién de reposo. Ahora bien, como la orden del circuito
biestable unicamente puede ser transmitida a través de la

conduceidn 441 de sefiales al interruptor 450, es éste go-

‘bernado por el estado del circuito biestable., Bllo signifi-

ca gque el interruptor se cencuentra ablerto durante uno

de los estados del circuito biestable, y cerrsdoc durente
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el otro. De ello se desprende que el circuito bieétable 440
sirve como acumulador para acuaular la posicidén adoptada
precisamente por la cuchills 60. El1 circuito 410, por el
contrario, no estd provisto de un dispositivo de memoria

y travaja exclusivamente como un transmisor de impulsos
"gi® o "no%, significando el impulso "esi" que "hay que

entresacar la hilera". Bate impuleo es transmitido al, ¢iry-

cuito biestable 440, que varia su estado y provoca que" 81

P

interruptor 450 y las bobinas magnéticas 216 varien su‘es-

X
- ”

tado, de lo que resulta ol movimiento de basculacién. de--la
cuchilla sobre una hilera, o la otra posicidn de repog%}

En la figura 21 ha sido representado el cireuito
eléetrico T2, ¥ ha sido descrito cada sistema o cadaagircui-
to 410, 420, 430, 440 y 450, indicando lz copperacﬁﬁ%?pon
los otros circuitos o sistemas. BEn el circuito 410 qS?é;

LEPEN

prevista, entre la sonda 258 y B4, una resistencia R1 pa-

ra constituir un puente de medida de resistencias en com-~

binacidn con la resistencia observada de la planta o de
otro objeto que entrara en contacto con la sonda. Un tran-
sistor de efecto de campo Q1 esta unido por su entrada con
la sonda, a través de una resistencia R2, mientras que su
colector esta unido con B! o su fiente a través de una re-
sistencia R3, y su emisor o selida estd derivado a tierra.
Un transistor Q2 est& unido por su base con el colector
del transistor Q1 a través de una resistencia R4, y por

su emisor, con Bt a través de la resistencia R7, asi como
derivado también a tierra s través de la resistencia RS.

Bl colector del transistor Q2 esté‘dsrivado 8 tierra s

través de la resistencia R6. Los valores a elegir prefe-

rentemente en ¢l ejemplo de realizacidn asciemden para Bt
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W

it SIS LS LL

de 12 voltios:

Q1 U-147
® 2N3702

R1 5;6mohmios

R2 1w

R3 12.000 ohmios »
R4 - 12.000

R6 47.000 "
R7 5,600 g
R8 5,600 " IR

N
r

El funcionamiento del circuito para la mediéidn
comparativa de la resistencig funciona de la maners si-

‘xt e e |

guiente: Normalmente no tiene la sonda 258 ningin coppac-

&'2.'_

to con la planta u otros objetos, de modo que lg regigten
cia entre la sonda y el suelc es infinita. Ahors biéﬁ;:éo-
mo el transistor Q1 estd conectado directamente a 18 ‘fhen-
te de tensidn, se corresponde normelmente su tersidn en

el colector; a saber, en el punto de unidn de lg resisten—
cia entre la sonda y el suelo es infinita. Ahora bien, co-
mo el transistor Q1 estd conectado directamente a la Ffuen—
te de tensidn, se corresponde normelmente su tensidn en el
coledtor, a saber, en el punto de unidn de la resistencia
R3 con la resistencia R4, con la tensidn Bt de 12 voltios.
El transistor Q2 esta entonces blogueado y no conduce. Por
el contrario asciende la tensidn en el emisor del transis-
tor Q2, al no ser los valores de las resistencias R7 y RS .
iguales, normalmente a 46 voltios. Si descienden entonces
los valores de las resistencias determinados por la sonda
entonces desciende también correspondientemente la tensidn

en el colector del transistor Q1, y en cuanto la resisten~
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DL LAr RS, o,

cia determinada alcanza un valor de 5,6 mohmios, corres-

‘pondiente al valor de la resistencia R1, se produce en la

base del transistor Q2 una tensidén tal, que Q2 vuelve ha

hacerse conductor. Con ello es posible'un paso de corrien-

te a la resistencia R6, lo que hace que suba la tension

en el colector del fransistor Q2 y sea transmitida una

gefial de sallda a la conduccidén 411, sefial que es un }m?gl-
80 de ten31on, ¥y no un impulso de corriente, De ello se-*
desprende, gue el circuito para la medicidn comparatlva “de

la resistencia 410 hace posible la comparacion entreféilpuen—
te de medida de resistencia consistente en laﬁresistenéia

R1 ¥ la resistencia de la sonda, y un segundo puente.dgyne-~
dida de resistencia formado por las resistencias R7 ¥ R§,

L

no pudiendo ser emitido un impulso cuando la resisteadis

en la sonda desciende por debajo de un punto, en el 3;5+8e
ha slecanzado la comparacidn. e
Bl circuito de timpo muerto 420 consiste en los
tranaistores QI y G4, que estan unidos entre si para for-
mar un multivibrador monoestable, es decir, un circuito
multivibrador, gue tiene un estado estable y otro estahle.
Varias resistenciss influyentes en ¢l tiempo nmuerto, desig—
nadas en su totalidad con RT’ son emplcadas en combinacidn
con un interruptor § regulable a mano, para determinar los
lapsos de tiempo en gue el multivibrador permanece en su
estado aestable y, por consiguiente, el tiempo muerto de
la sonda 258. La conducecidn 411 estd unida ocon la base del
transistor Q3, y el emisor de @3 estd puesto a tierra, mien-
tras que el colector ests wnido con la resistencis R9. Unsg
resistencie R9 estd prevista entre Bt y-el extremo positi-

vo de la resistencia R, mientras que un condensador C2 es-
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ta conectado entre el extremo positivo de R9Y y masa. A es-

_te particular forman la resistencisg R10 y el condensador

62 un filtro pasabajo, para impedir que el multivibrador

bascule como consecuvencia de tensidn de ondulacidn resi-

‘dual que, procedente de la fuente de tensidn, llezue al

transistor Q3 a través de la resistencia R9, Un punto de

conexidn del condensador C3 estd wnido con el colector del

¥ re

transistor Q3, mientras que su otro extremo estd unide. edn

el énodo de un diodo semiconductor CR3., Las resistenciad

., & -
Ry estan unidas todes entre s{ por un extremo, y en;egie
extreno estan unidas con el segundo punto de conexiérrfc}el :
condensador C3, mientras que el comtacto mévil del infec

rruptor S sirve para unir uno de los otros exiremos Hg ",

59_2.4

las resistencias Ry con Bb. El cdtodo del diodo CR3 L8

Ly 2

unddo con la base del transistor Q4, cuyo emisor es’gsﬁ‘ Go-

« ¢ &

nectado a masa. Bn el circuito colactor del transistor* Q4 '

proporciona la carga una resistencia R12 que, por un extre-
mo, estd unida con BL, El otro extremo de la resistencig
R12, en cambio, estd unido con el énodo de otro diodo se-
miconductor CR4, mientras que el cdtodo de éste estd coneo-
tado con el colector del transistor Q4. Una resistencia R13
estd prevista entre Bt y el colector del transistor Q4.

Una resistencia de acoplamiento R11 estd prevista en la

conduccidén de sefinles 411, entre la base del transistor Q3

¥ 1 énodo del diodo CR4. La conduccidn de sefiales de sali-

da 421 esta unida con el colector del transistor Q4; Los

valores elegidos para el ejemplo de realizacidn ascienden

a:

Q3 2N3707
Q4 2N3707
- 65 -
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R9 12 kohmios

R10 1 "
c2 '0;1 micfoF
c3 1.
R11 47 kohmios
R12 47 "
R13 47 " L
R, minimo: 300 kohmios, 2
méximo: 820 " “xe

El funcionamiento del circuito de tiempo eéﬁgi
siguiente. En el estado normal o estable del cireuitoy -es-
4 el transisjor Q3 bloqueado y el transistor Q4 es gopr
ductor, La:tensidén a través del condensador C3 se coryes-

L) w?

fionde entonces aproximadamente con la tensidn de alinfen-

e &

tacidn o de 12 voltios. Al mismo tiempo es la ten31an@e

la base del tramsistor Q3 casi igual a cero, ya que né re—

cibe tensidn positiva de la resistencia R6, y el estado de

conexion del transistor Q4 provoca que casi toda la ten-
sion de alimentacidn esté conectada a la resistencia R1i2,
de modo que, a través de la resistencia R11, no llega nin-
guna tensidn de polarizacidn a la base del +ransitor Q3.
Ahora bien, en cuanto ll;ga un impulso g la conduccidn

411, tiene lugar una basculacidén del multivibrador. Debi>
do a este impulso, ascgn&eré la tensidn de la base del
transistor Q3, siendo mantenida al nueve nivel., Bl transis-
tor Q3 se hace entonces conductor, y una corriente intensa

fluye a través de la resistencia R9, con 10 que practica~

mente toda la tensidn de alimentacidn estd concetada 2 la
resistencia R9. La tensidn del colector del transistor Q3

desciende entonces y carga sl principio las dos placas
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del condensador, de modo que la tensidn en el dnodo del
diodo CR3 desciende a aproximadamente -12 wvoltios. El tran-
sistor Q4 estd entonces blogueado. El condensador €3 comien-
za en ese momento a perder parte de su carga en coinciden-

cia con el ciclo de tiempo, cuya consteante de tiempo es

“igual al producto del valor del condensador €3 por el valor

de la resistencia de uns de las resistencias RT elégida.t

BEn cuando la carga del condensador C3 se reduce, sabeiia*

tenaidn en el dnodo del diodo C3 hasta llegar a ser apro-

ximadamente igual a cero, con lo que el transistor séﬁhél
ce asimismo nuevamente conductor. La tension en el coi%%—
tor del transistor Q4 descliende entonces desde un valQpien
las proximidades de la tensidn de alimentacidn de 12iVol-

E Y

ti0os, hasta un valor prdéximo a cero, siendo gl mismoa Yiem-

te *

po transmitida esta variacidn de tensidn, a través delda
resistencia R11, 2 lg base del transistor Q3; con lotaﬁe
queda Q3 blogueado., El blogueo del transistor Q3, desde
luego; no hace que el circuito vuelva inmediatamente a una,
posicion en la que puedan ser recibidas nuevas sefiales de
entrada, puesto gque es necesaric que por lo pronto sea al-
canzada la carga total del condensador, lo gue se efectia
mddiante una corriente que fluye a través de las resisten—
cias R10 y R9 y CR3, y el trayecto base-emisor del transis-
tor Qd.

Le misidén del circuito de realimentacidn 430 es—
triba en que el transistor Q1 no reciba ningin impulso de
entrads mientras no csbé constitufdo totalmente el circui-

to de tiempo muerto 420 y se halle capacitado para recibir

una nueva sefial de entrada. En el circuito de realimenta-

cidn 430 estd el &nodo de un diodo semiconductor CR2 unido
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con la éonduccién de sefiales 425, &*uﬁa‘resistenoia Rs;gs
t4 conectada en paralelo con el~dio§o CR2, Entre el cdto-
do dé%\@?Q?O CR2 y masa, estd previs%s un~condensador C1.
Bl énodo"dg\un'éiodo‘semiconductor CR1 estd unido con ol
5 catodo del dECdQ\CR2 ¥ una linea de sefiales 431 conduce
_desde el estado del diodo CR1 a le entrada del transissor

de efecto de campo Q1. Los valoreé\preferentes para la

. &

[ 3

resistencia RS y para el condensador C1 ascienden a 1%+

“wee

mohmio ¥ a 0,1 microF, respectivamente. 13
“" .

10 La cooperacidn del circuito para la medicidil gom-
parativa de la resistencia 410, del circuito de tiemp&”muére
to 42C y del circuito de realimentacidn 430, serd deserita
s continuaciln. A este respecto provocan las rgsiste@fghs

. R12, R11 y R6 una divisidn de tensidn entre Bt, y mabgy

.15 siendo, en el caso de estar bloqueado el transistor 4, la

" .~tensidn en la unidn de las resistencias R11 y -R12 bastan—
te inferior a la tension B!, No obstante formen la resis- .
tencia R13 y el diodo CR4 conjuntamente un circuito de de-~
sacoplamiento, con 1o que la tensidn del colecior del tran-
20 gistor Q4 permanece sustancialmente tan alta como la ten~
sidn B+ completa durante el tiempo en gue el transistor Q4
estd bloqueado. Por consiguiente, toda la tensidn B+ de la
conduccidn 421 es transmitida por los diodos CR2 y CR1 a
la entrada del transistor Q1, con lo que la tensidn en la -
25 entrada es mantenida en la gams o igual a la tensidn B+,
a pesar de cualquier caids de los valores de la resistencia
en la sonda 258. Durante el ciclo de tiempo del condensa-
dor C3 y de la resistencia R, ciclo que-ha sido descrito
anteriormente, llegas corriente gl condensador C1 a tPavés

30 de la conduccidn de sefiales 421 y del diodo CR2. El paso

6.2.68 - 66 -
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de esta corriente esta limitado por la resistencia(§13,f
gue impide una sobrecarga del diodo CR2. El condensador

C1 es cargado por consiguiente hasta la tensién Bf, ¥y pﬁe-
de mantener la entrada del transistor Q1 a la tensidn Bi.
incluso cuando el transistor Q4 se he hecho de nuevo con-
ductor. La carga del condensador C1 es derivada entonces
por la resistencia R5 y el transistor Q4.Ahora bien, este
tiempo de descarga, que es constante paras el condensaédi}
C1, es mayor que el tiempo constante gue se precisa paéé
volver a cargar el condensador C3 a través de las reéﬂ§ﬁ§n-
cias R10 y R9, tal como ha sido deserito anteriormente;,Se
comprende, por lo tanto, que el circuito de reali&eniég%én

430 actia para transmitir una sefiel de realimentacidp {4en-

X

sidn BL) desde el transistor Q4 a la entrads del transis tor

Q1, a saber, durante el tiempo en que esta bloqueadq:éif
transistor Q4, Asimismo provoca el circuito de realfﬁéﬁ%a—
cidn seguidamente el bloqueo continuo del transistor Qf,
hasta el momento en que el condensador C3 del circuito de
tiempo muerto ha vuelto a cargarse de nuevo; paraasi hacer
posible que el circuito de tiempo muerto reciba otra vez
una nueva sgefial,

Bn el mwltivibrador monoestable no es necesario
que el condensador C3 vuelva a cargarse de nuevo“tatalmenm
te para hacer posible gque el ecircuito bascule otra vez a
su estado astable.Ho obstante, y tal como ya se ha indiea-
do anteriormente, es la durecidén del estado astable wna
funeidn de la carga del condensador C3. Por consiguiente
es necgsario, a efectos de tener la seguridad que sea al-
canzado el intervalo completo de tiempo muerto, que el con;

densador €3 sea cargado totalmente antes de que llegue g
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un nvevo impulso al circuito.

Bn 1o que se refiere al circuito biestable 440, -

" se hayan conectados en cruz dos transistores Q5 y Q6 para

"obtener un circuito multivibador biestable. Los emisores

de ambos transitores estdn derivados a tierra. Un condensa=
dor C4 estad unido por uno‘de sus extremos con la conduccidn
de entrada de sefiales 412, un diodosemiconducotr CRS lo eg-
t4 con su catodo con el otro extremo del condensador 6@;}

y el anodo del diodo CR5 lo estd asu vez con la base &él
transistor Q5. Un condensador C5 estd unido asimismo '69{1'
la conduccidn 442 ¥s 8Su por otro extremo, cond cétodaf del
diodo semiconductor CR?, cuyo anodo estd unido con lg bgse
del transistor. Una resistencia R17 estd prevista eniys”, Bt

" ’_'_

y el colector del transistor Q5, para crear uwna carga’ el
colector para el transistor Q5. UNa resistencia R14‘§§ﬁ;
prevista entre el colector del trasnistor Q5 y el cé%éﬁb
del diodo CR5. La resistencia R16 estd prevista entre la
bage u el emisor del transitor Q5. La resistencia R15 estd
unida con la base del transistor Q5, y su otro extremo lo
estd unida con la base del transistor Q5, y Su otro extre-

mo lo estd con B+ a través de la resistencia R18. EL punto

‘de uuidn de las resistencias R15 y R18 estd unido con el

gnodo del diodo semiconductor CR6, cuyo cédtodo estd unido
con el coledtor del transistor Q6. La resistencia RB21 esth
prevista éntre cl colector del tranistor Q5 y la bage del
transistor Q6. La rssistencia R22 estd prevista entre el
punto de unidn de las resistencias R16 y R18; y el catodo
del diodo CR7. La resistencia R20 estd unida con B+; v la
resistencia R19 esta prevista entre el otro exiremo de la

resistencia R20 + el colector del transistor Q6. La cone

- 70 -



/]

10

1

20

25

30

6’2'68

duccidn de entrada de sefiales 441 esta unida con él pdﬁté
de wnidn de las resistencias R19 y R20.

Bl circuito biestable es conocido en su estruc-
tura y su funcionamiento, y presenta un circuito de desaco-
plamiento para la sefial de salida, que consiste en el dio-
do CR6 y las resistencias R19 y R20G El circuito tienc dos
estadosestables en uno de 10s cuales es conductor del ﬁ{an—
sistor Q5. mientras que estd blogueado el transistor @bw
y un segundo estado en el que conduce el transistor sty
estd blogueado el transistor Q5. EL circuito tiene apiuls-
mo dos entradas separadas, que estan representadas pe%'los
condensadores §4 y C5 y que son responsables de los jpppl-
sos de tensidn nesativos vara hacer hascular el cirgultp

Sret

de un cstado estable al otro. A este particular depgYide

rs ¢

le accién de un impulso recibido en cada una de las gyjre-
das, del estado momentaneo unidas adoptado por el 1P &l to
biestable. Ahora bien, como las dos entradas estan unidas
entre si en una denouinada conexidn de bascula resulta que
al recibir cads una de las sefiales de entrada, el circuito
bascula de un estado momentaneo, al otro estado estable.

La misidn del circuito de desacoplamiento cgnsiste en sepa-—
rar la conduccidén 441 de la resistencia R18, de modo que
la tensidn en la conduccidn 441 oscile efectivamente entreb
cero y la tensidn Bt completa.

Hay que llamar la atencidn sobre el hecho de que
en la figura 20, la com-duccidn de sefiales 412 ha sido re-
presentada de tal modo, como se estuviers derivade del cir-
cuito para la medicidn comparativa de resistencias 410,
mientras que, de acuerdo con el dibujo en detalle del cir-

cuito en la figure 21, tiene la apariencia de estar la con-

‘duccidn 412 derivada efectivamente del circuito de tiempo
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muerto 420. Bl motivo de esta discrepancia reside en ;ﬁe“-
el impulso en la conduccidn 411 se presenta asimismo en
forma amplificada {asl como invertida) en el colector del
transistor Q3, siendo ventajoso apcionar la conduceidn
412 y, por consiguiente, el circuito biestable 440, con es-
te impulso amplificado.

Los valores existentes en el ejemplo de realiza-

* & »

cidn para el circuito biestable, con los siguientes *+»°
) éfo

Q5 2N3707 7’
Q@  2N3707 P
R14 100 kohmios 3;*
R15 47 Kohmios sendds
CﬁfG 47 kohmios {::}
R17 12 kohmios {:fi
R18 27 kohmios KD

R19 27 kohmios

R20 27 kohmios

R21 47 kohmios

R2z2 100 kohmios

Cc4 0,01 off

c5 0,01 mPf

A con%inuacidn se describe el interruptor 450,

que presenta un transistor Q7, cuyo emisor esta unido con
B+, ¥ cuya base estd comunicada con la conduccidn 441, mien-
tras que su colector estd derivado a tierra a través de re-

gistencias R24, R23 conectadas en serie. Un condensador C6

ests conectado en paralelo respecto a lg resistencis R23,

Un transistor uniunidn Q8 estd unido, e través de su emi-
sor, con el punto de unidén de las resistencias R23 ¥ R24.

Lg bage 2 del transistor QB8 estd unida eon B+ 2o travds de
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" una resistencia R25, mientras que la base 1 esta derivada
@ masa a travésdel primer arrollamiento del transformsdor

" de impulsos T1. El segundo arrollamiento del transformador

de impulsos estd wnida, a través de un borme, con el con-
ductor 4034 que conduce a las bobinas magnéticas 216.

Un transistor triac Q9 estd unido por su borne T1 con el
conductor 403A. La puerte del transistor triac Q9 estd
unida por el otro borne con el segundo arrollamiento ééi}
transformador. EL borne T2 del transistor triac QS estgf
unida con el conductor 401A procedente del generador;Qé;

Los valores preferentes para el circuito de potencia,a§wn

los siguientes:

e 30%
Q7 - 2N3702 s
Q8 1543 ey
9 30413 "
R23 4Tkohmios
R24 3,3 kohmios
R25 - 100 kohmios
c6 0,1 uF

&1 funcionamiento del interruptor 450 es el si-
guiente. La corriente es suministrada por el generador 66
a través del conductor 4014, con una tensidén nominal de
110 voltios de corriente alterna y una frecuencia de 60
Hertz. A pste perticular consiste la misidén del transistor
triac Q9 en que, al estar liberado, conduce las dos semi-
ondas de la tensidn alterna del generador a las bobinas
magnéticas. Asimismo forman el transistor uniunién Q8 y
sus correspondientes elementos de mando, wn ciréuito 09—

cilante, gque presenta una frecuencia de oscilacidn de al

_menos 600 Hz, pero por 1o generesl superior a 800 Hz. Cuando
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oscila el oscilador, induce cada cambio de tension un im-
pulso positivo y otro negativo en el arrollamiento secun-
dario del transformador de impulsos., Estos impulsos se pre-
sentan entre los bornes T1 y la puerta del transistor
triac, siendo por consiguiente efectivos para llevar al
transistor triac a un estado conductor, indepenrdientemen-
te de la polaridad entonces existente de la tensidn del
generador. El transistor Q7 trabaja a este respecto e%éih;
sivamente a2 manera de interruptor, para conducir o no‘ébn—
ducir corriente al oscilador, a eleccidn, en concordéﬁgﬁa
con el eadado biestable entonces existente del circubfd
biestable. rer il

Bsta solieitud que corresponde a la presentgda

., Fach

en los Bstados Unidos de #merica el 12 de diciembre e
1966 con el numero 601.108 parcial, se acoge a los @éééfi—

cios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Proﬁfédad
Industrial. |

NOTA

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Bspafia, por VEINTE afics, son los si-
gulentes: _

1.~ Una méquina para entresacar o aclarar hileras
de plantas, con un detector, dispuesto en especial detras

del Gtil de entresacar, visto en la direccidén de la marcha,
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que gohierna electiricamente el proceso de entresacar o de
aclarar en dependencia del contacto con una planta o simi;
lar, caracterizada porque el Gtil de entresacar estd dis—i
puesto, de la manera en s{ conocida, en forma oscilante
en torno de un eje gque discurre paralelo a la hilera de
plantas y, al hacer ¢l detector contacto con una planta
o similar, es accionable periodicamente por via hidrégl%?a.
2.- Una miquina de acuerdo con la reivindicaoén
1, caracterizada porque el §til de entresacar es basciﬁij;
ble hasta dos posiciones de espera situadas, con relaéié%
a la vertical, a ambos lados de una hilera de plantas*%‘ ‘
entresacar, y hasta mds alld de éstas, a dos posicionsg:de
3 we

rebasamiento. NI

Sy

3.~ Una méquina de acuerdo con las reivindicirio-

R 4

nes 1 6 2, caracterizada porque cada Gtil de entresagsar,

s * 3

: , 2 L e 09
a efectos de bascular periddicemente por via hidraulica,

ests unido con un dispositivo hidraulico.

4.~ Una mdquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca~
da dispositivo hidrdulico es cargable peribdicamente con
presidn en dependencia del contacto del detector con una
planta.

5.- Una maquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicgciones precedentes, caracterizgda porgue en

un movimiento pendular, cada dispositivo hidrgulico es

‘cargable con presidén, en la zona comprendida entre sus po-

siciones espers, desde una fusente de energia que, en la zo-
na de rebasamiento de los dispositivos hidraulicos, es

, 7
cargable con presion.

6.- Una mdquina de acuerdo con una o varias de

- T5 =



las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca-
da Gtil de entresacar presents, para la basculacidn perid-
dice entre las posiciones de espera, dos medios de mando
cargables hidrdulicamente, que pueden ser unidos a elec-
‘g cidn con la fuente de energia.
7.- Una maquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicsciones precedentes, caracterizada porque ??-
' da medioc de mando cargable hidrdulicamente estd wnido de~
. <+
manera basculable, tanto con el correspondiente util deen~
10 tresacar, como también con el bastidor de la méquinasﬁiji
8.- Una méquina de acverdo con una 0 varias®ge
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porgug, .ga-

da medio de ajuste cargable hidrdulicamente, presenth.uba
Yo

pieza cilfndrica con un émbolo desplazable en la misnjly

. 2

15 que estd unido con el Gtil de entresacar, mientras gque.la

iy

« * 2

pieza cilindrica estd articulada al bastidor de la maqui-
nas
9,- Una mdguina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque las
20 posiciones de espera estén dispuesfas en el plano gque une
| entre si el pwnto de articulacidn de la pieza cilindrica
al bastidor de la mdguina, y el punto de articulacidn del
4til de entresacar al bastidor de la maguina, plano que
forma un dngulo ggudo con un plano vertical que discwrre
25 por el punto de articulacién del Gtil de eniresacar en el
lado del bastidor, y asimismo porgue el punto de articula-
cibén de la pieza cilindrica en el lado del bastidor se en-
cuentra por encima del del util de entresacar, respecto al
suelo, presentando el medio de ajuste su largo méximo en

30 una de las posiciones de espera.
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10.- Una maquina de acuerdo. con una o varias de

las reivindicaciones precedentes, caracterizada porgue ca-

. da medio de ajuste esta provisto de una valvula que gobier-

ne la afluencia y el escape, a efectos de la unién selec-.
tiva conla fuente de energia.
11.- Una miaquina de acuerdo con une o varias

de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque
L

cada pieza cilindrica de los medios de ajuste cargablelrer

hidrdulicamente estd unida por su extremo superior con el

-

bastidor de la mquina, cada 3til de entresacar lo edtf.S

asimismo con el bastidor de la maguina, por su extremdyBu-

perior y por debajo del punio de articulacion del lado.del
vastidor, de la pieza cilindrica y cada émbolo deSplégé}

ble en.la pieza cilfndrica estd unido de manera basdifa-
ble con el itil de entresacar por debajo del punto Gesar-

> L 3
o qe

ticulacidn de este Gltimo en el lado del bastidor.

12.- Une miquina de acuerdo con una o varias de

‘las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca-

da Gtil de entresacar presenta un poriacuchillas que, por

‘el extremo de arriba, estd unido de manera basculable con

el bastidor de la wmdquina y, por el extremo de sbajo, de
maners fija con una cuchilla, mieniras que en su zona cen-

tral ataca el extremo inferior del émbolo desplazable en
1g pieza cilindrica.

13.= Una miquina de acuerdo con una o varias de

lag reivindicaciones precedentes, caracterizada porque las
vilvulas que gobiernan la afluencia y el escape de los me
dies de ajuste, estan hechas de forma regulable por via
electromagnética y presentan dos posiciones, en las que lg

conduccidn de alimentacidn procedente de la fuente de ener-
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gla estéd comunicada con la cdmara de presidn en la pieza
cilfndrica, o la cémara de presidn con la conduccidn de
salida.
14.- Una mdquina de acuerdo con una o varias
de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porgue
el bastidor de la maquina, gcoplable en forma regulgble
en algura sl vehiculo de arrastre, presenta al menos dos
tubos cdrrados por el extremo, gve discurren transversaies
ES
mente a la direceidn de la marcha y reciben los Gtiles*dd
entresacar y los medios de apriete, estando realizadoé%q&
forma de conduccidn de alimentacién y conduccion de reﬁcr—
no, a cuyo particular la conduccion de alimentacidn egtg,
unida con la fuente de energfa, la conduccion de retordd,

A.tg
con el dendsito colector, vy ambas conducciones, a tra#@%'

Se X

de conduccionss flexibles, con las corespondientes Vélxﬂl&s

LI 4
10 an

dispuestas en cada medio de ajuste,

15.~ Una maquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porgue, entre
la fuenie de energia y los medios de ajvete cargables por
via hidrgulica, estd previsto un gcumulador.

16.- Una mdquing de acuerdo con una 0 varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque s
la conduccidn de alimentacidn cargable desde la fuente de
energla, estd acoplado un motor hidrdulico para el accio-
namiento de un generador, estando prevista, entre la conduc-
cién de alimentacidn y el motor hidrdulico, una vdlvula de
contrapresidén o similar.

17.~ Una maguina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el

Gtil de entresacar, junto con los correspondientes medios
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de ajuste, estéacoplado'a uno de los tubos del bastidor

de la miquina que discurren transversalmente a la direc-

cidn de la marcha, a través de un bastidor auxiliar y en

forme cue puede bascular verticalmente.

18.- Una méquina de acuerdo con una o varias

de las reivindicaciones precedentes, caracierizada porgque
el bastidor auxiliar gque recibe el atil de entresaq?q'con
los correspondientes medios de ajuste, estd provistb{dél

detector y de una rueda de mando dispuesta detrds agk de-
tector, estando un rodillc de apriete, situado delagta:de
la rueda de mando en relacidén con la direccidn de lgzuar-

cha, unido. de mamera basculable verticalmente, a travas de

otro bmstidor auxiliar, con uno de 10S tubos del bagtidor

de la maquina. AR

e ¢

19,- Una méquina de acuerdo con una o varias-de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porqﬁénel
bastidor auxiliar que recibe el Util de entresacar con los
correspondientes medios de ajuste, esté acoplado, por su
extremo delantero respecto a la direccidén de la marcha, de
maners basculable al bastidor de la maquina, mientras gue
el Gtil de entresacar, el detector y la rueda de mando,
estin previstos en el extremo trasero del bastidor auxiliar.

20.- Una maguina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca-
da uno de los (tiles de entresacar, y cada uno de los me-
dios de ajuste, estan acoplados al correspondiente basti-
dor auxiliar en forma que pueden basculsr verticalumente
en torno de ejes que discurren paralelamente a la hilera

de plantas.

21.- Una maguina de acuerdo con una o varias de
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las reivindicaciones precedentcs, caracterizada porque a
cada Gtil de entresacar le estd adjudicado un bastidor au~
xiliar. _

22,- Una miquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el
detector y 1a rueda de mando estan dispuestos de manera
regulable en el bastidor auxiliar. e

23.- Una mdquina de acuerdoc con una © var}%s:
de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque
el bastidor auxiliar que recibe la rueda de apriete?néété
acoplado en el bastidor de la mdquina en forma que puyede

bascular en la direccidn de altura, en contra de la,aqeidn

. *°

de al menos un muelle. e o

LY

24.- Una miquina de acuerdo con una o varjid de
. *

* .

las reivindicaciones precedentes, caracterizada porqu?-?l
bastidor auxiliar que recibe el 4til de entresacar, estd
acoplado al bastidor de la maquina en forma que puede bas-
cular en direccidn hacia el suelo, en contra de la accidn
de al menos un muelle,

25.- Una maquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porgue 1los
nuelles correspondientes a los diversos bastidores auxilia-
reg son ajustables.

26.~ Una miquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porgue los
bastidores auxiliares que acogen el rodillo de apriete y
el Util de entresacar, estan dispuestos en el bastidor de
la maquina en forma desplazable transversslmente a la direc-

cidn de la marcha.

27.~ Una maquina de acuerdo con una 0 varias de
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lés reivindicaciones pfecedentes, caracterizada porque el
detector previsto en el bastidor aﬁxiliar para el.atil
de entresacar, presenta una sonda conductora de tensidn y
un escudo detector dispuesto delante de la sonda, con re-
lacién a la direccidn de la marcha.

28.~ Una maguina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porqqg el
escudo detector estd hecho, en su seccidn transvershi,:en
forms aproxinadasmente de U, con las patas divergentds ha-
cia atrés,estando la parte de unidn de las patas di%néésta
en un planc vertical, gque discurre transversalmente-é-la
direccidn de la marcha, y pudiendo el Dborde inferipr de
la parte de unidn ser puesto en contacto con las planths,
mientras que la sonda estd prevista inmediatamente @é;rés.

29.- Una méquina de acuerdo con una © var;;g:§e
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porqﬁé'el
bastidor de la miquina, o por lo. menos-partes del mismo,
estd derivado a tierra a través del rodillo de apriete o
similares, mientras que la sonda estd dispuesta en el co-
rrespondiente bastidor auxiliar a través de un cuerpc di-
eléctrico, y estando el rodillo de apriete y la sonda uni-
dos entre si a través de un circuito eléctrico.

30.- Une meéquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el
detector y la rueda de mando estan dispuestos en el basti-
dor auxiliar para el Gtil de entresacar, en forma gue son
regulables horizontal y verticalmente.

31.- Una magquina de acuerdo con una o varias de

las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el

detector presente un estribo de forma sustancialmente de U,
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cuyas patas pueden unirse, de manera regulable en sentido

vertical en varias posiciones, con los brazos volados del

- correspondiente bastidor auxiliar, mientras que en el alma

del estribo esta dispuesta una pieza de soporte de forma
aproximsdamente de L, desplazable en la direccidon de la
marcha y perpendicularmente a ella, estando previstos en
el extremo inferior del brazo vertical de la pieza dg.so-
porte el escudo detector y, a través de um cuerpo aherde-
trico, la sonda hecha en forma acodada, una de ouyaégfamas
estd dispuesta en forma dque discurre en un plano tr?héﬁer—
sel horizontal, mientras gue la oira rama discurre eé-un
plano transversal vertical.

L]
seaav

32.- Una miquina de acuerdo con ung o varigs'de

s

las reivindicaciones precedentes, caracterizada porgtie- la
rueda de mando, dispuesta en el bastidor asuxiliar péﬁa:el
(til de entresacar en forma asimismo regulable horizontal
y verticalmente, estd alineada respecto a la sonda con re-
lacién a un plano transversal veriical.
33.- Una méquina de acuerdo con una o varias
de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque
el Gtil de entresacar y los medios de ajuste adjudicados
al mismo, estén unidos con el correspondiente bastidor au
xiliar a través de un bastidor aproximadamente rectangular.
34.- Una maquina de acuerdo con una o varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque sl
detector o su sonda puveden ser unidos con 1las valvulas
regulables por via eleetromagnética, que gobierna la afluen-
cia y escape en los medios de ajuste, o través del circui-

to que une la sonda con el rodillio de apriete.

35.- Una miquing de acuwerdo con ung o varias de
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las reivindicaciones precedentes, caracterizads porque el
circuito que une la sonda con el rodillo de apriete, pre-

senta un circuito para la medicién comparativa de la resis-

" tenciz o gsimilar, y un multivibrador monoestable, estando

le salida del multivibrador monoestable retroacoplada con
el circuito para la medicidn comparativa de la resistencia.

36.- Una miquina de acuerdo con una o varias de

P e

las reivindicaciones precedentes, caracterizada por@&e:la'
salida del multivibrador monoestable esta unida con ‘¢l

circuito para la medicidén comparativa de la resistesigid

-a través de un Srgano de realimentacién dotado de al.menos

un condensador.

-
*e e

37.- Una miquina de acuerdo con una o0 varigs de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porééé:el
circuito que une la sonda con el rodillo de apriete;ﬁné—
senta, ademds del circuito para la medicidn compara%{#é
de la resistencia, circuito gue reacciona ante un valor
de la resistencia predeterminable, también un circuito bies-
table, wn interruptor eléctronico gobernado por este 61ti-
mo, asi como bobinas magnéticas.

38.- Una mdquina de acuerdo con una o0 varias de
las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el
multivibrador monoestable presenta un tiempo de basculacidn
ajustable a travée de resistencias conectables adicional-
mente a eleccion.

39.- Una mdquina de acuerdo con una o varias de
ias reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el
circuito que une la sonda con el rodillo de apriete, pre-

sents una resistencia urida con la sonda y que, por el

0tro extremo, estd unida con una fuente de tensidn continua
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conectada entre la resistencia y el rodiilo de gpriete,
estando un transistor de efecto de campo unido a través de
su entrada con la sonda, y una resistencia conectada en se-
rie con la fuente de tensidn y con el trayecto colector-
emisor del transistor de efecto de campo, y porque asimis-
mo estd wn amplificador wido a través de su entrada de tal
modo ¢on el colector del transistor de efecto de campa
que, unicamente al descender el. valor de la resisteRtin
en la sonds por debajo de un valor predeterminable,’éé emi-
tida una sefial de salida en funcidn de la resistené?q;:
40.~ Una mdquina de acuerdo con una o variés de
las reivindicaciones preoedenies; caracterizada porgue. en-
tre la entrada del transistor de efecto de campo y ig won-

da estd prevista otra resistencia. et

. *
»

41.- Una mdquina de acuerdo con una o variés.de
las reivindicaciones precedentes, caracterizads por&dé‘eI'
amplificador unido con el colector del transistor de efec-
to de campo, presenta un transistor, asi como una segunda
y una tercera resistencias conectadas directamente a la
fuente de tensidn, estando el emisor del transistor unido
con el punto comin de unidn de la segunda y tercera resis-
tencias, y habiéndose previsto otra resistencia para el
impulso de salida entre el colector del transistor y uno
de los extremos de la fuente de tensidn, ¥y una reistencia
de entrada entre el colector del transistor de efecto de
campo y la base del iransistor.

42.- Una maguina de acuerdo con una o varias de

las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el

"multivibrador nonoestable presenta dos transistores conec-

tados en oruz, cuyos colectores estdn conectados 2 la fuen-
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te de tansidn s través de sendas resistencias, estando
un diodo desacoplador conectado entre el colector de uno
de los transistores y su correspondiente resistencia, y
otra resistencia conectada en paralelo con el diodo conec-
tado en serie y con la resistencia correspondiente.

43,- Una mdquina para entresacar o aclarar hi-
leras de plantas. e

« ®
Tgl como ge ha descrito en la Hemoria que ‘ante-

cede y representada en los dibujos gque se acompafian, para
‘e %

los fines que se han especificado. _ st

Esta Memoria consta de ochenta y cinco hojas es-—

eritas a maquina por una sola cara. B9 Frp vy
Madrid, RN
?-As :.:.
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