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El invento se refiere  a una máquina para entre­

sacar o aclarar h ileras de plantas, con un detector d is­

puesto especialmente detrás del o de lo s ú tile s de entre­

sacar, v isto  en la  dirección de la  marcha, que gobierna 

eléctricamente e l proceso de entresacar o aclarar en depen­

dencia del contacto con una planta o sim ilar . * * .** .*
Una máquina conocida de este tipo es acoplable^.

a la  parte de detrás de un tractor y acciona ble a travos *.
* + +*

del árbol de toma de fuerza del tractor, para poder 

sar lo s  ú tile s  de entresacar, dispuestos en forma ro ta ti-  

va en torno de un eje que se extiende en la  dirección de 

la  marcha. Por consiguiente, ya tan sólo para lo s  útiléjs 

de entresacar se precisa un gran espacio de rotacióníqúe 

hace imposible montar l a  maquina, especialmente entre *3L*os 
e je s  de un tractor. Por lo  demas, y debido a l accionamien­

to a p artir  del árbol de toma de fuerza del tractor, se pre­

c isa  un costoso sistema de v a r illa s  de transmisión. A 
esto se viene a sumar que -en el caso de quererse aclarar 

a l mismo tiempo varias h ileras yuxtapuestas- estas máqui­

nas tienen que realizarse  de la  rotación de lo s  ú tile s de 
aclarar.

El problema a resolver con el objeto del invento, 
estriba en dar a estas máquinas para entresacar o aclarar 

h ileras de plantas una forma más ventajosa que hasta hoy 

en día. Este problema ha sido resuelto conforme a l inven­
to, por e l hecho de que e l ú til de entresacar, de l a  mane­

ra en s i  conocida, está  dispuesto en forma oscilante en 

torno de un eje que discurre paralelo a la  h ilera de plan­

tas y es accionadle periódicamente por vía hidráulica al 

hacer el detector o perceptor contacto con una planta o s i-
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milares. De este modo, y debido a estar el ú til de entresa­

car suspendido en forma oscilante, no se ocupa por lo  pron­
to innecesariamente el espacio disponible en el tractor, 
es decir, que lo s ú tiles de entresacar no necesitan, para
poder llevar a cabo el proceso de aclarado, nada más que

, *  *  *un campo de basculacion relativamente pequeño. Durante l a *
basculación propiamente dicha, es cuando tiene lugar el*pro­
ceso de aclarado, que es desencadenado al hacer el det¡?p-.

*  *  *

tor contacto con una planta, no teniendo además debido,
que el detector se halla previsto detrás de la  máquina en-
tresacadora y a que en un movimiento de péndulo del .ú til
de entresacar son entresacadas al mismo tiempo varias.plan-
tas situadas unas tras otras, que preverse fundamentálmén-*****
te un órgano retardador a efectos de que el dispositivo de­

tector, a pesar de lo s correspondientes contactos detec­
tores, reaccione durante un determinado lapso de tiempo, 

ta l como sería  necesario, por ejemplo, s i  e l dispositivo 
detector estuviera dispuesto delante de lo s ú tiles de entre­
sacar. Asimismo resu lta ventajoso el que lo s ú tiles de en 

tresacar sean accionables por vía hidráulica, de modo que 
pueden salvarse fácilmente la s  distancias respecto a los 
medios de ajuste para el accionamiento de lo s ú tiles de 
entresacar, a saber, eventualmente por medio de conduccio­
nes de tubos flex ib le s.

De acuerdo con otra característica del invento, 
es el ú til de entresacar basculable entre dos posiciones 

de espera situadas en cada caso, oon relación a la  verti­

cal, a ambos lados de una h ilera de plantas que se desee 

entresacar, y hasta más a l lá  de estas dos posiciones, para 
llegar a dos posiciones de rebasamiento, o sea, que el ú til
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3. 2.68

de entresacar es accionado tan rápidamente en un proceso 

de baaculación, que debido a l a  energía en él contenida, 

es hecho bascular desde una posición de espera, por encima 

de la  planta, hasta la  posición de espera opuesta y hasta 

más a l lá  de ésta, a la  zona de rebasamiento. Esta ultima 

esta  hecha en forma de dispositivo amortiguador, para q^e**. 
lo s  ú tile s  de entresacar puedan volver a l reposo en la  séw 
gunda posición de espera. *. *.

Ventajosamente esta  cada ú til de entresacar,
efectos de la  periódica basculación hidráulica, unido con

,  * " * *un dispositivo hidráulico que puede ser cargado peric^dica*
 ̂* *

mente con presión, en dependencia del contacto del dqt^c-
* *

tor con una planta. E llo sig n ifica  que, a l hacer e l áétéc-....
tor contacto con una planta, sale del detector un impuLso 

que puede in ic ia r  una carga de presión del dispositivo hi­

dráulico, en el sentido de que el ú til de entresacar es 

hecho bascular desde una posición de espera a la  otra, trans­

versalmente por encima de la  h ilera  de plantas, para entre­

sacar un bloque de plantas. A este particu lar están lo s 

d ispositivos hidráulicos hechos de ta l forma que, en un 

movimiento de oscilación en la  zona comprendida entre sus 
posiciones de espera, pueden ser cargados con presión des­

de una fuente de energía que, en l a  zona de rebasamiento, 

puede ser cargada con presión por lo s  d ispositivos hidráu­

lic o s . Con e llo  se mejora aún más la  amortiguación en la  
zona de rebasamiento.

En particu lar está  cada ú til  de entresacar provis­

to, para l a  basculación periódica entre la s  posiciones de 

espera, de dos medios de ajuste cargables hidráulicamente, 
que pueden ser unidos a elección con la  fuente de energía,
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de modo que, para hacer bascular e l ú til de entresacar des­

de una posición de espera a la  otra, se carga con presión 
exclusivamente uno de lo s  medios de a ju ste , mientras que 

e l otro se une sin  presión con el depósito colector,

Ventajosamente está  unido cada medio de ajuste
cargahle hidráulicamente, conforme al invento, de manera * *.. . .
basculable, tanto con e l correspondiente ú til de entresav.

car, como también con e l bastidor de la  máquina. **. *.

En lo  que se re fiere  a la  construcción de lo g ;,
medios de ajuste cargables hidráulicamente, presenta cada

unocb dichos medios de ajuste una pieza c ilin drica con.un
% * .

embolo desplaza ble en e lla  y que está  unido con e l út^I'de
* . *

entresacar, mientras que la  parte c ilin d rica  está ariicú-
*****

lada a l bastidor de la  máquina. ** \ .

Para poder conseguir en la  zona de rebasamiento 

una amortiguación irreprochable, es decir, una carga de pre­

sión de la  fuente de energía, están la s  posiciones de espe­

ra dispuestas en e l plano que une entre s í  e l punto de ar­

ticulación de la  pieza c ilin drica  en e l bastidor de l a  má­

quina, y el punto de articulación del ú t il  de entresacar 
en e l bastidor de l a  máquina, plano que forma un ángulo 
agudo con e l plano v ertica l que discurre a través del pun­

to de articulación del ú til de entresacar en el lado del 

bastidor, encontrándose el punto de articulación de la  pie­

za c ilin drica  del lado del bastidor, con relación a l suelo, 
por encima del correspondiente a l ú til de entresacar, y 

presentando el medio de ajuste su longitud máxima en una 

de la s  posiciones de espera. Por consiguiente, a l ser car­
gado con presión uno de lo s  medios de a ju ste , es hecho sa­

l i r  su émbolo correspondiente de la  pieza cilindrica, y
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ello  hasta que alcanza l a  segunda posición de espera. Se­

guidamente, no obstante, sigue e l ú til de entresacar, como 

consecuencia de l a  energía cinética en é l contenida, bas­

culando en la  correspondiente zona de rebasamiento, donde 

e l émbolo, debido a la  disposición cinemática -en efecto, 

e l medio de ajuste sobrepasa su posición estirada- vuelve", 

a introducirse en la  pieza cilin drica, y l a  fuente de ener­

gía, por consiguiente, es cargada a presión por e l medjk) *.
* * *de aju ste , con lo  que se produce una amortiguación adicio-+ * *

nal. Ademas se produce en este movimiento de basculación
** * *, *  * *una amortiguación adicional, por el hecho de que e l otSQ
* * *

medio de aju ste, que en este momento se encuentra unj,d!(j*con

el depósito colector, es devuelto a su posición de páftida,....
en la  que presenta l a  longitud mínima, es decir, qué*él* ém­

bolo es introducido per e l movimiento de basculación en l a  

parte c ilin drica y se encuentra, en la  posición de espera 

en estado totalmente retrotraído de nuevo.

Con objeto de que lo s  diversos medios de ajuste 
carga bies hidráulicamente puedan ser cargados por presión 

en dependencia del contacto del detector con una planta, 

esta cada uno de lo s  medios de ajuste provisto, de acuer­

do con e l invento, de una válvula que gobierna l a  admisión 

y el escape, que puede ser unida selectivamente con la  fuen­
te de energía.

Para conseguir una posición de punto muerto de 
cada uno de lo s  medios de ajuste hidráulicos en tmci de la s  

posiciones de espera, es decir, la  carga de presión de l a  

fuente de energía en la  zona de rebasamiento mediante el 

dispositivo hidráulico, e stá  cada pieza cilindrica de lo s 
medios de ajuste cargables hidráulicamente unida de

3. 2.68
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a

basculabas, por su extremo superior, con el bastidor de 

l a  maquina, cada uno de lo s  ú tile s de entresacar unido 

asimismo por su extremo superior, del mismo modo, con d i­

cho bastidor, por debajo del punto de articulación de la  

pieza c ilin drica , y cada uno de lo s  émbolos desplazables 

en la s  correspondientes piezas c ilin dricas, unido por de^ J* 
bajo del punto de articulación del ú til de entresacar en*-.¡

e l lado del bastidor, unido de manera basculable con dí§h&
,  . * **
ú til . En particu lar presenta cada ú til de entresacar ua/por-

tacuchillas que, por su extremo superior, está unido de ma-
* * t

ñera basculable con el bastidor de la  máquina y, por s u .

extremo in ferior, de manera f i j a  con una cuchilla, mien^
* *

tras que en su zona central ataca el extremo in ferior*dél** * t .
embolo desplazable en la  pieza c ilin d rica .

Para poder gobernar eléctricamente el proceso de 

entresacado en dependencia del contacto del detector con 

una planta o sim ilar, están la s  válvulas que gobiernan la  

afluencia y e l escape en lo s medios de a juste hechas en 

forma que pueden ser reguladas por vía electromagnética, 

presentando dos posiciones en la s  que la  conducción de a l i ­

mentación procedente de la  fuente de energía puede ser co­

municada con la  cámara de presión en la  pieza cilindrica, 
o bien la  cámara de presión con l a  conducción de escape, 

Ahora bien, a este respecto se encuentran la s  válvulas co­

rrespondientes a un ú til de entresacar dispuestas de tal 

modo, que una de la s  válvulas adopta una posición en la  que 

está  comunicada directamente con el correspondiente c ilin ­

dro del medio de a ju ste , mientras l a  otra adopta una posi­

ción, en l a  que está  comunicada con e l depósito colector 
existente én el tractor. Si parte ahora un impulso del de-
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tector, entonces son desplazadas la s  dos válvulas a l ¡Mis­

mo tiempo, es decir, que el medio de a ju ste  exento de pre­

sión es cargado con presión, mientras que e l medio de a ju s­

te que anteriormente estaba cargado con presión, es comu­

nicado con e l depósito colector. Dg manera sen cilla  puede 

la  válvula estar hecha a este particu lar de ta l forma, que *. 

e l desplazamiento hasta una de la s  posiciones extremas ê s¡\

llevado a cabo por una bobina magnética y, hasta l a  o t ^  *,
, * .* a través de un muelle o sim ilar. .* * .+

Para conseguir conducciones de presión a lo s me-
***^dios de ajuste cargables por vía hidráulica que aseguren.

i * *l a  refrigeración correspondiente del agente de presióp^jj

presenta e l bastidor de l a  máquina, acoplable a l vehfdhTo
*****

portador en forma regulable en altura, ventajosamente.^! 

menos dos tubos cerrados por lo s  extremos, discurrentes 

transversalmente a l a  dirección de la  marcha y receptores 

de lo s ú tile s  de entresacar y de lo s medios de a ju ste , tu­

bos que están realizados a ¡manera de conducción de alimen­

tación y conducción de retorno, estando l a  conducción de 

alimentación unida con la  fuente de energía, y l a  conduc­
ción de retorno con el depósito colector, mientras que am­

bas conducciones están comunicadas, a través de conduccio­
nes flex ib le s, con la s  correspondientes válvulas, dispues 

tas sobre cada uno de lo s medios de a ju ste .

De acuerdo con otra carac te rística  del invento 
esta previsto, entre l a  fuente de energía y lo s medios de 

ajuste cargables por vía hidráulica, un acumulador, es de­

c ir  un acumulador de presión que recoge el agente de presión

que, en l a  zona de rebasamiento, retorna a la  fuente de ener­
gía, con lo  que se consigue una amortiguación adicional.

-  8 -



10

J 5

20

25

30

4 .2 .6 8

Para l a  generación de una corriente o tensión 

e léc trica s a efectos de que sea iniciado un impulso y accio­

nadas la s  válvulas a l hacer e l detector contacto con una 

planta, e stá  conectado a la  conducción de alimentación car- 

gable desde la  fuente de energía, un motor hidráulico des­

tinado a accionar un generador, estando prevista, entre I .**.
* *  +  *

l a  conducción de alimentación y el motor hidráulico, una;., 
válvula de contrapresión o sim ilar, que garantiza el qde *, 

e l motor hidráulico sea impulsado siempre a lamisma velo-* * A
cidad, y que l a  corriente en e l generador presente l a  mis­

ma tensión. , . ^
* * ^

En lo  que se refiere  a l a  disposición de lo.sj'úti 

le s  de aclarar en e l bastidor de l a  máquina, resu lta  Tyu& 

éstos, junto con lo s  correspondientes medios de ajus'Sb^,,*es­

tán dispuestos un uno de lo s  tubos del bastidor de l a  má­

quina discurrentes transversalmente a l a  dirección, de la  

marcha, en forma que pueden bascular verticalmente a tra ­

vés de sendos bastidores auxiliares y, por consiguiente, 

de modo que son regulables en albura en un plano discurren- 

te en l a  dirección de la  marcha, lo  que fa c i l i t a  e l a ju ste .

En particu lar está  e l bastidor auxiliar, que re­
cibe e l ú til de aclarar con loe medios de ajuste corres­

pondientes, provisto de un detectoryuna rueda de mando d is­
puesta detrás del detector, estando un rod illo  de apriete, 

situado delante de la  rueda de mando en relación con la  

dirección de la  marcha, unido en forma basculable v erti­
calmente con uno de lo s  tubos del bastidor de la  máquina, 

a través de otro bastidor au x iliar. Con e llo , a su vez, 

se puede conseguir una posibilidad sen c illa  de ajuste de 
loa ú tile s  de aclarar, a saber, debido a que el bastidor
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auxiliar se apoya sobre la  rueda de mando, que rueda sobre 

el suelo ya previamente compactado por e l rodillo  de aprie­

te . Es conveniente a este particular que el bastidor auxi 

l i a r  que recibe el ú til de aclarar con lo s  correspondientes 

medios de ajuste, esté acoplado de manera basaulable en el

bastidor de la  máquina por su extremo situado delante r ^ y  *,
*****pecto a la  dirección de la  marcha, mientras que el ú til ,dq

entresacar, e l detector y l a  rueda de mando, están preves-*
tos en e l extremo posterior del bastidor auxiliar. A este

particular está cada ú til de aclarar y cada medio de ajús-

te acoplado en e l correspondiente bastidor au x iliar en for-
* * ^ma basculable verticalmente en tomo de e je s que discurren 

paralelos a l a  h ilera de plantas, estando adjudicado oa- 

da ú til deentresacar un bastidor au x iliar, o sea, qu§.,l^¿ 

la  máquina presenta varios ú tiles de entresacar, entonces 

está previsto a l mismo tiempo e l número correspondiente 
de bastidores au x iliares.

Para poder mejorar todavía más la  facilidad  de 
ajuste, están detector y la  rueda de mando dispuestos en 
el bastidor au x iliar en forma regulable, pudiendo así ser 
adaptados a la s  necesidades de cada caso. De acuerdo con 

el invento, e l bastidor auxiliar que acoge la  rueda de aprie­
te, está  acoplado al bastidor de la  máquina en forma bascu­

lable en el sentido de l a  altura, en contra de la  acción 

de al menos un muelle, con lo  que se consigue que el rodi­

l lo  de apriete sea oprimido siempre contra el suelo. Por 

otra parte, en cambio, está  el bastidor auxiliar que acoge 

a l ú til de entresacar, acoplado a l bastidor de la  máquina

en forma basculable en dirección a l suelo, en contra de 
la  acción de al menos un muelle, de modo que parte-del peso

5.2 .68 10 -
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del bastidor au x iliar  ea absorbido por el muelle, es decir, 

que lo s  muelles actúan a manera de descarga y tienen por 

objeto e l que losbastidores au x iliares no se hundan en el 

suelo, lo  que podría ocurrir fácilmente a l ser el suelo 

blando o esta r  mojado. Es ventajoso que lo s muelles que go­

biernan l a  presión de apriete, como también el muelle nara*.** 3̂
lo s  bastidores au x iliares de lo s ú tile s de entresacar, s ^ n  
regulables, de modo que puedan ser ajustados conforme *a  ̂

la s  condiciones del suelo. * *. .*
Para mejorar aún más la s  posibilidades de ajus-

te de lo s  ú tile s de entresacar, se hallan lo s bastidores,

au xiliares acogedores del rod illo  de apriete y del utíl'Üe
j'Y "

entresacar dispuestos, según otra característica  del inven- 

to en e l bastidor de la  maquina en forma que pueden be^gre-

gulados transversalmente a la  dirección de la  marcha, con 

lo  que lo s bastidores au xiliares pueden ser ajustados hori­

zontal y vertlcalmente en un plano que discurre transver­

salmente a la  dirección de la  marcha.

De acuerdo con e l invento, e l detector previsto 
en e l bastidor au x iliar  para el ú til de entresacar e stá  
provisto de una sonda condntora de tensión y de un escudo 

detector dispuesto delante de la  sonda, v isto  en la  direc­

ción de l a  marcha. A este respecto tiene e l escudo detec­

tor l a  misión de llev ar  la s  plantas a la  vía de la  sonda,

y separar la s  plantas adyacentes o l a  maleza de l a  vía de 

la  sonda. Para e llo  está  e l escudo detector hecho en forma 
aproximadamente de U en su sección transversal, con patas 

divergentes hacia atrás, estando la  parte ¿e unión de la s  

patas dispuesta en un plano que discurre transversalmente 

a l a  dirección de la  marcha, y pudiendo e l borde in ferior
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de dicha parte de unión ser puesta en-contacto con la s  

plantas, mientras que la  sonda está  prevista inmediatamen­
te detrás.

Con el fin  de que el circuito pueda ser cerrado 

a través del suelo, están el bastidor de l a  máquina o par­

tes del mismo, de acuerdo con e l invento, derivados a tübr *,
*".3*

rra  a través del rod illo  de apriete o sim ilares, mientro^, 

que l a  sonda está  dispuestaen el correspondiente bastiáer* 
au x iliar por intermedio de un cuerpo d ieléctrico , y e l no-* n
d illo  de apriete y l a  sonda unidos entre s í  a través de

. . . - ? . .un circuito  e léctrico .
* J j.

Convenientemente están asimismo el detector*v^la
- ^ G C  

*  .

rueda de mando dispuestos en e l bastidor auxiliar pará* el 

Util de entresacar, en forma regulable horizontal y v e ^  

ticalmente, lo  que mejora aun más la s  posibilidades de a ju s­

te. Para e llo  presenta el detector un estribo hecho sustan­

cialmente en forma de U, cuyas patas pueden ser unidas con 

lo s brazos volados del correspondiente bastidor au x iliar 

en forma verticalmente regulable en varias posiciones, mien­

tras que en l a  parte de unión de la s  patas del estribo es­

ta dispuesta una pieza de soporte de forma aproximadamente 
de L, que es desplazable en la  dirección de la  marcha y 

perpendicularmente a e lla , estando previstos en el extremo 

in ferior del brazo v ertica l do la  pieza de soporte e l escu­

do detector y, a través de un cuerpo d ieléctrico , la  son­

da hecha en forma acodada, una de cuyas ramas está dispues­

ta  en un plano transversal horizontal, mientras que la  otra 

rama discurre en un plano transversal v ertica l.

Bn lo  que se refiere  a la  rueda de mando, d is­
puesta en e l bastidor au x iliar  para e l ú til de entresacar
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asimismo en forma desplazable vertical y horizontalmente, 

puede dicha rueda estaralineada respecto a la  sonda con re­
lación a un plano transversal vertica l, con lo  que se pue 

de conseguir un ajuste óptimo.

Ventajosamente están el ú til de entresacar y lo s 

medios de ajuste correspondientes unidos con el coríe^^on 

diente bastidor au x iliar  a través de un bastidor aprp%i- 
madamente rectangular. .. .

J *.
De manera ventajosa pueden e l detector, o bien

su sonda, ser unidos con la s  válvulas regulables por vía*
electromagnética, que gobiernan la  afluencia o e l escape

a lo s  medios de a ju ste , a través del circuito  que u&e**en-.* *.
tre s í  l a  sonda y el ro d illo  de apriete . *.* *

. *****De acuerdo con otra característica  del iRy§g*to, 

posee e l circuito que une la  sonda con e l rod illo  de aprie­

te, una conexión para la  medición comparativa de la  r e s is ­
tencia o sim ilar, y un multivibrador monoestahle, estando 

la  sa lid a  del multivibrador monoestable retroacoplada con 

la  conexión para la  medición comparativa de la  resisten cia . 
Se consigue con e llo  que la  conexión para la  medición com­

parativa de la  resisten cia  no reaccione hasta un valor de 
resisten cia  predeterminable, a saber, cuando e l detector 

entra en contacto con una planta, con lo  que desciende e l 

valor de l a  resisten cia  que de otro modo sería  in fin ito , 

Gracias a l multivibrador monoestable se obtiene la  venta­

ja  de que la  conexión para la  medición comparativa de la  

resisten cia  quede pasajeramente bloqueada, una vez que ha 

recibido un impulso del detector.

Para e llo , y conforme al invento, está la  sa lida 
del multivibrador monoestable unida con e l circuito de me-
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dición comparativa de l a  resisten cia , a través de un órga­

no de realimentación dotado de a l menos un condensador, de 

modo que, por medio del condensador, se puede determinar 

e l tiempo durante el que está  bloqueado el circuito para 

l a  medición comparativa de la  re sisten c ia . Por razones 

funcionales es entonces la  constante de tiempo del ¿oñ&en- 
sador mayor que la  del multivibrador monoestable, pup&to 

que con e llo  se prolonga e l tiempo durante el cual a sta  blo- 

queado e l circuito  para la  medición comparativa de la  re­
sisten cia .

 ̂ ** * * *
Con objeto de que cada bobina magnética sea.una

vez conductora y otra vez presente un estado sin corriente,
+ * * +

presenta e l circuito que une la  sonda con el rodillo* de 

apriete, ademas del circuito  para l a  medición comparativa 

de la  resisten cia  que reacciona ante sin valor de resisten ­
cia predeterminadle,un circuito biestable, un interruptor 

electrónico gobernado por e sta  último, a s í  como bobinas 
magnéticas. Per consiguiente, en cada impulso saliente del 

circuito para la  medición comparativa de la  resisten cia , 

o bien del multivibrador monoestable, varía el estado de 

conexión del circuito  biestable, con lo  que e l interruptor 

electrónico es gobernado de ta l modo, que o bien deja pa­
sar la  corriente del generador a la s  bobinas magnéticas, o 
bien l a  desconecta.

Para poder variar e l lapso de tiempo en que e l 

circuito para la  medición comparativa de l a  corriente está  

bloqueada, puede el multivibrador monoestable presentar un 

tiempo de deflexión ajustable a través de resisten cias co- 

nectables adicionalmente a elección, con lo  que e l tiempo 

de bloqueo del circuito  para la  medición comparativa de l a
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re sisten cia  es ajustable a l tamaño de una planta individual.

En lo  qué se refiere  particularmente al circuito

para l a  medición comparativa de la  resisten cia , presenta

el circuito  que une la  sonda con e l ro d illo  de apriete una

resisten cia  unida con la  sonda y que, por.el otro extremo,

está  unida con una fuente de tensión continua, que ásáá-* ..
conectada entre l a  resisten cia  y e lro d illo  de a p r ie te ;,e s­
tando ,un tran sisto r de efecto de campo unido con la*sonda

* * J
a través de su entrada, y una resisten cia  conectada an se­

rie  con la  fuente de tensión y con el trayecto colector-
*****

emisor del tran sistor de efecto de campo, y estando asimis­

mo un amplificador unido con su entrada de ta l modo'bdh el.* **
colector del tran sisto r de efecto de campo, que no se emi-

*****te ninguna señal de sa lid a  hasta que no desciende e*l.*jí&lor 

de l a  resisten cia  en la  sonda hasta por debajo de un valor 

predeterminadle, en función de l a  resisten cia  unida con la  

sonda. Por consiguiente, el tran sistor de efecto de campo 
se hace conductor en e l momento en que l a  resisten cia  en 

la  sonda es igual al valor re sistiv o  de la  resisten cia  uni­
da con la  sonda. Ahora bien, e llo  únicamente cuando no es­

tá  conectada tensión a la  base del tran sisto r de efecto de 
campo a través de la  realimentación.

Convenientemente, y de acuerdo con el invento, 

está  prevista otra resisten cia  entre l a  entrada del tran­
sis to r  de efecto de campo y la  sonda.

En lo  que se refiere  además a l circuito para la  

medición comparativa de la  resisten cia , resu lta  que, confor­

me a otra característica  del invento, e l amplificador uni­

do con e l colector del tran sistor de efecto de campo está  

provisto de un tran sisto r, a s í  como de una segunda y una
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tercera resisten cias conectadas directamente a la  fuente 

de tensión, estando e l emisor del tran sisto r unido con el 

punto de unión común de la  segunda y l a  tercera resisten cias, 

y habiéndose previsto otra resisten cia  para el impulso de 

sa lid a  entre e l colector del tran sistor y uno de lo s extre­

mos de la  fuente de tensión, y una resisten cia  de eivtraáa
*  + *  *

entre e l colector del tran sítor de efecto de campo y .la  ba­

se del tran sisto r. Por consiguiente forman la  segunda y l a
* **.

tercera resisten cias, conectadas directamente a la  fuente 

de tensión, un segundo semipuente que complementa el semi- 

puente formado por l a  resisten cia  de l a  sonda y la  persis­

tencia unida con la  sonda, convirtiéndolo en un puenté* com-

pleto. A este particu lar am plifica el tran sistor del'aát-
* * ..

p lificador lo s impulsos que salen del tran sistor de'.é'&Scto 

de campo y que pueden ser derivados a través de una r e s is ­

tencia prevista entre el colector del tran sistor y uno de 

lo s  extremos de la  fuente de tensión. Con respecto a lo s  

d eta lles del circuito  del multivibrador, presenta e l multi- 

vibrador monoestable dos tran sistores conectados en cruz, 

cuyos colectores están conectados a la  fuente de tensión 

a través de sendas resisten cias, estando un diodo desacb- 
pl&dor conectado entre el colector de uno de lo s tran sisto­

re s  y su correspondiente resisten cia , y otra resisten cia  
en paralelo con e l diodo conectado en serie  y con la  r e s is ­

tencia correspondiente. De este modo no depende la  amplitud 

de la  tensión de salida, de l a  resisten cia  de carga del tran­
sis to r  correspondiente.

Bn lo s dibujos ha sido representado un ejemplo 

de realización del objeto del invento, explicado en la  des­
cripción siguiente, mostrando:

5 .2 .68 16 -



La figura 1, l a  máquina para entresacar o aclarar
plantas, v ista  áe frente?

La figura 2, el alzado la te ra l correspondiente

a la  figura 1, habiendo sido suprimidas partes del tractor
. 5 en honor a una mejor comprensión;

La figura 3, una sección a lo  largo de la  línea
* * * *

3:3 en la  figura 1, pero a mayor escala; .

La figura 4, l a  v ista  desde arriba sobre l a  máqui-
, í **.*

na para entresacar o aclarar, habiéndose suprimido la s  pie-* + *-
10 zas sueltas previstas para l a  disposición en el tractor;

La figura 5, una sección a lo  largo de la,l%pea

5:5 de la  figura 3 y, en especial, representando un jg^r de
ú tile s de entresacar correspondientes; ** *

*****
La figura 7, una sección a lo  largo de la*.líxtea 

1.5 7:7 en la  figura 6, a mayor escala;

La figura 8 una sección a  lo  largo de la  lín ea 
3:8 en l a  figura 6, asimismo a mayor escala;

La figura 9, una sección a lo  largo de l a  línea 
9:9 en l a  figura 4, asimismo a mayor escala  y representan- 

20 do en especial el dispositivo detector;

La figura 10, una sección a lo  largo de l a  línea 
10:10 en la  figura 9  ̂ también a mayor escala;

La figura 11, piezas sueltas del detector, v ista s  
en perspectiva;

25 La figura 12, piezas sueltas del dispositivo de
entresacar, asimismo v ista s  en perspectiva;

La figura 13, e l ú til de entresacar en una de sus 

posiciones de espera, habiendo sido dibujada la  otra posi­
ción de espera con lín eas de trazos y puntos, y una posi- 

30 ción en la  zona de rebasamiento con lin eas de trazos;
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La figura 14, una sección a través del émbolo re­

presentado en la  figura 13, a saber, indicando el movimien­

to de retroceso del émbolo en el cilindro, en la  zona de 
rebasamiento;

La figura  15, el movimiento de basculación, en

una representación gráfica ; t .* *.
** .*

La figura 16, l a  zona de superficie barrida j u ­
rante un movimiento de basculación: *

La figura 17, una representación esquemática 
del circuito  hidráulico y del circuito eléctrico ;

La figura 18, la s  válvulas que regulan lo s me­
dios de a juste correspondientes en sección; ****** *.

La figura 19, un esquema de conexiones p ara 'ía
*****caja de mandos representada en la  figura 17; '..**.*

La figura 20, e l esquema de conexiones para el 
circuito unido con la  sonda;

La figura 21, e l cableado del circuito represen 
tado en la  figura 20.

La máquina de entresacar plantas representada en 
e l dibujo, tiene un dispositivo de entresacar o aclarar 16, 

que está  dispuesta en un vehículo cualquiera, por ejemplo, 
en un tractor agrícola 12 tradicional, a través de un bas­

tidor de ú tile s 22. En particu lar presenta el dispositivo 

de entresacar un bastidor principal 18, que recibe dos bas­

tidores au x iliares delanteros 24 para sendos rod illo s de 

apriete 28, y cuatro bastidores au x iliares traseros 26, pa­

ra  lo s  diversos ú tile s de esclarecer 32, que pueden ser so l­

tados. Estos presentan en cada caso un portacuchillas 32, 

que esta  dispuesto de forma que o sc ila  en vaivén entre do s 

posiciones extremas situadas a ambos lados de una h ilera  de
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plantas 14 a entresacar, un detector o perceptor 34 para 

lo ca lizar  por v ía electrónica la s  diversas plantas 46 de 

una h ilera de plantas, y d ispositivos 36 cargados por pre­

sión, que son gobernados por e l detector 34 para poder bas­

cular el portacuchillas entre sus dos posiciones extreaias,

a l ser localizada una planta por el detector. Cada uno*de* * .*
lo s  d ispositivos 36 cargados por presión y pertenecientes

a l d ispositivo de entresacar 16, consiste en particuLai*.en
*dos medios de a juste 160, 162 cargables hidráulicamente 

por un lado, cada uno de lo s cuales es gobernado a través 

de una válvula correspondiente 192, ta l como se aprec^Q es­

pecialmente en l a  figura 18. En cada bastidor a u x i l i é  pos—
* *

terior 26 de lo s  que reciben el d ispositivo de aclarar,* es-
, *****

ta  dispuesta una rueda de mando 38 que rueda sobre <32.*.s*ue—

lo , para a s í  apoyarlo respecto a l suelo. Al mismo tiempo 

es el d ispositivo de entresacar 30, en especial su portacu- 

oh illas 32, a s í como e l detector 34, regulable verticalmen- 
te con relación al suele.

Durante el trabajo se mueve la  máquina de aclarar 
de ta l  modo a lo  largo de la s  h ileras de plantas 14, que 

sus ruedas de rodadura 48 se mueven en lo s  surcos 42 compren­

didos entre sendos caballones de plantas 40, pudiendo el 
d ispositivo de aclarar 16 tra tar  a l mismo tiempo des caba­

llones de plantas contiguos, ta l como ha sido representado 

en la  figura 1. A este particu lar están lo s bastidores au­

x ilia re s  delanteros 24, que acogen lo s ro d illo s de apriete 

28, dispuestos de ta l modo en el bastidor principal 18, que 

Cada ro d illo  de apriete 28 puede rodar centrdamente sobre 

uno de lo s  caballones de plantas 40 que son tratados a un 
mismo tiempo por e l d ispositivo de entresacar, mientras que 

lo s  bastidores au x iliares traseros 26 están centrados de
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ta l modo sobre la s  h ileras de plantas 14, que cada rueda 

de mando 38 se mueve detrás de lo s ro d illo s de apriete 28. 

Los rod illo s de apriete deben a l mismo tiempo prensar y 

aplanar el terraplén 44 situado entre dos caballones de plan 

tas 40 contiguos, con objeto de que e l dispositivo de entre­

sacar 30 pueda ser ajustado, a través de la s  ruedas Be"g!an-
*+ .*

do 38, de manera totalmente exacta en la  vertical respecto 
a l suelo. . . ,

Avanzando la  máquina 10 por encima de la s  h ile ­

ras de plantas 14, y en cuanto un detector 34 del disposi

tivo de entresacar lo ca liza  una planta 46 en una h ilera,
*  *  *

+ *  * 4

es decir, que entra en contacto oon e lla , se cierra *un* c ir-  

cuito eléctrico  entre e l detector y e l suelo, a través-de 

la  planta, circuito  que actúa de ta l modo sobre la  ^$rs¿- 

oion de l a  válvula 192, que son accionados lo s medios de 

ajuste hidráulicos 160, 162 del mismo dispositivo de en­

tresacar. Este accionamiento repercute de ta l modo, que 

lo s medios de ajuste mueven a l portacuchillas 32 desde la  

posición extrema que adopta precisamente, hasta l a  posi- . 

ción extrema opuesta, con lo  que una cuchilla 60, dispues­

ta  en e l portacuchillas, bascula por encima de la s  h ileras 

de plantas 14 y entresaca varias plantas 46 situadas unas 
tras otras, y a saber, directamente de la  planta que queda 

sin tocar, que fuá localizada por el detector. El portacu­

ch illas permanece entonces en l a  posición extrema ocupada 

en este momento, hasta que el detector ha recorrido e l es­

pacio aclarado de plantas que oon e llo  se produce en una 

h ilera de plantas, y hasta que lo ca liza  l a  primera planta

siguiente a l espacio lib re . Con e llo  se repite el proceso 
descrito anteriormente, y la  posición de l a  válvula 192 es
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variada de nuevo, con lo  que lo s medios de ajuste hidráuli­

cos 160, 162 hacen bascular a l portacuchillas 32 hacia atrás 

a la  posición de partida, siendo entresacadas de nuevo va­

r ia s  plantas sitaadas unas tras o tras. E llo  se repite la s  

veces necesarias, hasta que e l dispositivo de entresacar

ha llegado a l fin a l de una h ilera de plantas.  ̂ *.
*. .*

En lo  que se refiere  a l bastidor principal.t§ ,
está  este constituido sustancialmente por dos tubos <g0„̂

de material conductor por ejemplo de metal, de seccióp*

transversal rectangular que, por e l centro y en la  zona de

sus extremos, pueden estar unidos rígidamente entre* sí* *me-
$ *  *

diante trav iesas 82, estando dispuestos paralelos un&.res-
** *.

pecto a l otro, pero transversalmente con relación al?.trac­

tor, y presentando en sus extremos caperuzas de ciérre 80 

que pueden ser retiradas. De este modo se forman en el in­

terior de lo s tubos cámaras de presión hermtizadas, d esti­

nadas a rec ib ir  conducciones de alimentación de líquido 62 

y conducciones de retorno 64. El bastidor de ú tile s 22 des­

tinado a recib ir el ú til de entresacar 16 en el tractor, 

ha sido representado en e l ejemplo de realización a manera 

de bastidor de cultivador, dotado de un par de sistemas de 

v a r illa s  74 paralelos entre s í  y dispuestos en lo s  lados 

opuestos del tractor 12, a s í como de piezas de soporte o 

brazos traseros vertica les 76, y de un cilindro hidráulico 

78 para l a  elevación y descenso v ertica le s. Las piezas de 

soporte, a su vez, están unidas fijamente con lo s extremos 

del tubo trasero 20 del bastidor principal 18.

La configuración del d ispositivo destinado a re­

cib ir lo s  rod illo s de apriete 28, se desprende en particu­
la r  de la s  figuras 1 a 5 y 12, correspondiéndose entre s í
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la s  construcciones de lo s  bastidores au x iliares delante­

ros 24, cada ono de lo s  cuales une un rod illo  de apriete 

28 con e l bastidor principal 18. A este particular consis­

te cada uno de lo s  bastidores au x iliares delanteros en un 

par de brazos paralelos 84 que, en su centro, están uni­

dos entre s í  mediante una placa transversal 88 y, em 

extremos, a través de un árbol transversal 88 que, a^su 

vez, soporta un tubo transversal 99* en forma g ira to ria .
Los ro d illo s de apriete 28 propiamente dichos, están ,cóns-̂  

titu idos por tambores cilindricos, que se hallan dispues­

tos entre lo s extremos delanteros de lo s  brazos 84 d e í ') ' *
bastidor au x iliar correspondiente, ta l como ha sido**repre- 

sentado en la  figura 3, Centradamente sobre el tube.'tran- 

versal trasero 90 de cada bastidor au x iliar  24, está'*selda- 

do un brazo 92 dirigido hacia arriba, que está  recibido 

de manera regulable por un estribo 94 dispuesto en e l tubo 

transversal trasero 20 y hecho en forma de abrazadera. Los 

estribos 94 para lo s bastidores au x iliares 24 están d is­

puestos de manera regulable sobre el tubo 20. Cada basti­

dor au x iliar 24 es oprimido hacia e l suelo por un muelle 
96, cuyo extremo superior se apoya contra el brazo 98 ex­

tendido hacia atrás de una abrazadera 100, que está  dispues­

ta de manera regulable sobre e l tubo 20. Una barra 102 es­

tá conducida axialmente por e l muelle 96, e l brazo 98, y, 

en su extremo in ferior, centralmente a través de l a  placa 

trasnsversal 86, con la  que está  fijamente unida. Topes 

regulables 104 en forma de manguitos, están previstos so­

bre cada barra 102, por encima del brazo 98 y por debajo 

del otro extremo del muelle 96, de modo que el muelle ac- 
,túa hacia abajo contra e l tope in ferior 104, para conferir
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a l bastidor au x iliar  24 6 a l rod illo  28 una presión de aprie 

te, y para alcanzar una posición extrema, en la  que el to­

pe superior 104 se apoya contra e l brazo 98. A este p arti­
cular hay que a ju star  el muelle de ta l modo que, cuando 

e l d ispositivo de entresacar se encuentra en su posición

normal de trabajo, e l tope 104 no haga contacto con el.h ra-+ + +
* + + *zo 98, con lo  que lo s  ro d illo s de apriete 28 son opriniidos

contra el suelo, produciéndose la  acción de presión y *apla-
*. ;

nadora ya mencionada.

También lo s  bastidores au x iliares traseros 26 del

dispositivo de entresacar se corresponden entre s í  én*T3u
* *  *

forma de realización . En particu lar, y ta l como mueá^ar la

figura 4, presenta cada bastidor au x ilia r  un par de\brqzos

volados 106 que, por sus extremos del lado frontal e'S.tán
+ * * *

unidos entre s í  a  través de un tubo transversal 108, y por 

sus extremos posteriores, a través de un órgano transver­

sa l 110. A este particu lar e stá  e l extremo delantero de ca­

da bastidor au x iliar  26 dispuesto entre lo s brazos 112,di­

rigidos hacia abajo de un par de estribos 114 hechos a ma­
nera de abrazaderas. Estos últimos están dispuestos de ma­

nera regulable sobre e l tubo delantero 20. Asimismo se ex­

tiende entre lo s extremos in feriores de lo s brazos 112 de 
cada par de estribos 114 un árbol de basculación 116, que 

está  conducido a través del tubo transversal 108 del bas­

tidor au x iliar 26. Por consiguiente, tanto lo s bastidores 

auxiliares 24 que reciben lo s  ro d illo s de apriete, como tam­

bién lo s  bastidores au x iliares 2$ destinados a l d isp o s iti­

vo de entresacar son desplazables independientemente entre 

s í  sobre lo s tubos 20 correspondientes, para lo  cual se 

sueltan la s  correspondientes abrazaderas de estribo 94 y 114
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Cada bastidor au x iliar posterior 26 que recibe 

e l d ispositivo de entresacar, presenta asimismo la s  ruedas 

de mando 38 para el a ju ste vertical de lo s bastidores y, 

en especial, del d ispositivo 30. Ahora bien, a efectos de 
evitar que la s  ruedas de mando se hundan en un suelo blan­

do, es deseable equilibrar l a  mayor parte del peso de tm
*. **

bastidor au x iliar  de lo s que reciben eld ispositivo  de .en-* + ̂
tresacar. Para e llo  están previstos muelles de descarga

*  ̂ *118, cuyos extremos in feriores se apoyan contra sendos** 

brazos 120 de una abrazadera 121 prevista en forma regula­

ble en e l tubo trasero 20. También a través de lo s mhbTles
t * *

de descarga 118 y del brazo 120, que sirve como asiénW
* * *'*

del muelle, está  conducida una barra 122 que, en su'.qXtre- 

mo superior, e stá  provista de un tope regulable l24f *j5br
t  s  +*

ejemplo, tuercas atorn illab les sobre l a  barra. El extremo 

in ferior de cada barra 122, por e l contrario, se extiende 

a través de un brazo 123 previsto en el lado delantero del 

correspondiente d ispositivo  de entresacar 30, y e stá  ase­

gurado por debajo del brazo por medio de tuercas 126 6 s i ­

milares. Por consiguiente, cada muelle de descarga 118 t ie ­
ne tendencia de separar del terreno e l bastidor au x iliar 
26 para e l dispositivo de entresacar, lo  que representa un 
aligeramiento del peso. A este particu lar se puede variar 

l a  parte de peso del bastidor au x iliar absorbible por lo s  

muelles de (descarga, regulando el tope superior 124. Conve­

nientemente deben a ju starse  lo s muelles de descarga 118 du­

rante el funcionamiento de ta l manera, que una parte sus­

tancial del correspondiente bastidor au x iliar  26 sea sopor­

tada, s i  bien la  rueda de mando 38 ha de seguir rodando 
todavía sobre el suelo con l a  suficiente presión de apriete,
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para poder llev ar  a cabo de manera sa tis fa c to r ia  e l a ja s ­

te del bastidor au x iliar, sin  que a l mismo tiempo se hunda 

en e l Terreno blando. Ahora bien, como la s  ruedas de mando 

38 se mueven a lo  largo de lo s  terraplenes de un caballón 

de plantas 40 ya compactado y aplanado por e l rod illo  de

apriete 28, a  saber, entre h ileras de plantas 14 s itia d as
* *  * *

unas junto a otras, se puede conseguir una exactitud máxi­

ma en e l ajuste de la  distancia correcta respecto al.sup lo  
del dispositivo de entresacar. * '**

Cada rod illo  de apriete 28 prepara el terraplén

de h ileras de plantas 40 yuxtapuestas para la  rueda "dé 'man-
* ' *

do de dos dispositivos de entresacar 30 situados uno'^unto

al otro. Estos últimos están dispuestos de manera scljEable

sobre sendos bastidores au xiliares 26 y, en caso de íque,
11.  '+ +.

ta l como en e l presente ejemplo de realización, estén pre 

v isto s varios en una máquina, a saber cuatro, están hechos. 

de forma idéntica, En particu lar, y ta l como se desprende 
mejor de la s  figuras 6 a 8 y 12, consiste cada dispositivo de 

entresacar 30 en un bastidor 128 sustancialmente rectangu­

la r , que presenta paredes delantera y trasera  130, a s í  co­

mo paredes la te ra le s  verticales 132, que están unidas, por 

ejemplo, soldadas fijamente entre s í .  En sus dimensiones 
la te ra le s  e sta  e l bastidor rectangular 128 de cada d isposi­

tivo de entresacar hecho de ta l forma,.que encaja exactamen­

te entre lo s  dos brazos volados la te ra le s  106 del correspon­

diente bastidor auxiliar26, a saber, en l a  zona central 

comprendida entre lo s  extremos del bastidor au x iliar . Cada 

dispositivo de entresacar 30 está  unidé a este particular 

con su correspondiente bastidor au x iliar a través de torni­
l lo s  134, de modo que para poder desmontar todo el disposi-'
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tivo 30 de su correspondiente bastidor au x iliar, no hay 

más que so ltar lo s  to rn illo s correspondientes. Cada porta- 

cuchillas 32 de un dispositivo de entresacar l o  consiste 

en una pieza básica rectangular 136, hecha en forma de hor­

q u illa  y dotada de brazos 138 que, en sus extremos in ferio­

res, están unidos entre s í  a través de una pieza transver-
*  *  +.*, **

sa l 140 y, entre sus extremos, a través de una barra de' * 4
unión 142 y de un árbol de basculación 144. En lo s entremos

'*
superiores de lo s  brazos 138 están previstos taladros *?46 

alineados entre s i ,  cuyo eje común discurre paralelo respec­

to a l a  pieza transversal 140, a la  barra de unión Í42*y

a l árbol de bascu lación 144, estando dispuestos su^ah4-
* *,

cialmente en el mismo plano que lo s brazos lateraleá, ,138.

Al mismo tiempo está  previsto en la  pieza transversal*,*i,nfe-* s * *
r io r  140 de l a  pieza básica 136 a l ú til o cuchilla 60 pre­

visto para el entresacado. Este último está  hecho sustan­

cialmente, en su sección transversal, en forma de U o simi­
la r , y presenta una parte de puente 148, a s í como patas 

150 que, v ista s  desde lo s bordes longitudinales del puen­

te, están dispuestas en sentido divergente. Los bordes in­

feriores de esta s patas están afilad os, para formar f i lo s  

152. Tal como se desprende asimismo de la  figura 7, es ca­
da cuchilla 60 algo más larga que el lado in ferior del la  

parte transversal de abajo 140 de la  pieza fundamental 136, 

y se apoya con su parte de puente contra dicho lado in fe­

r io r . Asimismo está  cada cuchilla unida, a través de pernos 

roscados 154, de manera centrada a lo  largo con la  corres­

pondiente parte transversal 140 de la  pieza fundamental 136, 

pudiendo ser desmontada de su correspondiente portacuchillas 
32, a efectos de ser a filad a  o recambiada, soltando para 
e llo  lo s  pernos roscados 154. El largo de la  cuchilla pue-
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de ser adaptado a la s  plantas a entresacar en cada caso, 

y tiene aproximadamente el tamaño de 20 a 25 ota. Tal como 

puede apreciarse mejor en la  figura 3. están redondeados 

lo s extremos de cada cuchilla, para impedir que lacuch illa  

socave la s  bases de la s  plantas que permanecen en la  h ile ­

ra . Es de señalar asimismo, que cada cuchilla está  dispta.es-
*! t*

ta en la  correspondiente parte fundamental 136 en sentido 

paralelo a l eje que atraviesa lo s taladros 146. El eytrpmo 

superior de cada pieza fundamental 136 e stá  dispuestb *b¿tre
t  *  x

la s  paredes 130 dálantera y trasera del correspondiente bas-
+ '

tidor rectangular 128, estando previstos en la s  parédéh

la te ra le s  130 del bastidor rectangular 128 de cada d*is^o-
* * ^

sitiv o  de entresacar, espigas de basculación 156 diáp^e^tas 

sustancialmente en e l plano central longitudinal del* *có,rres- 

pondiente bastidor au x iliar, una de la s  cuales e stá  unida 

fuertemente, s i  bien de manera soltable, con el brazo 123 

del muelle de descarga del correspondiente dispositivo de 

entresacar. Este braxo está  atornillado a la  pared delan­

tera 130 del bastidor rectangular, mientras que l a  otra 

espiga de basculación 156 está  dispuesta fijamente en un 
brazo soltable 157, que está  atornillado a la  pared poste­

r io r  130. Cada portacuchillas 32 está  soportado en su co­

rrespondiente espiga de basculación 156 de manera bascula 

ble, por medio de un soporte 158, pudiendo de este modo 

bascular hacia un lado, respecto al vehículo o tractor 12 

que acoge al dispositivo de entresacar, en torno de un 

eje de basculación que discurre sustancialmente en forma 

coaxial respecto a l eje central longitudinal del correspon­

diente bastidor au x iliar  26. Asimismo presenta cada dispo­
sitiv o  de entresacar 30 lo s  medios de aju ste 16O, 162 re-
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presentados en detalle  en la  figura 18, para poder accio­

nar lo s portacuchillas en un movimiento pendular en torno 

de sueje de basculación. Los medios de aju ste forman parte 

del dispositivo 36 cargable por presión que acciona el d is­

positivo de entresacar y, siempre que pertenezcan a un mis­

mo dispositivo de entresacar 30, están hechos de forma* << + +/ * *idéntica, diferenciándose exclusivamente en l a  disposiy
cion de sus canales de líquido y válvulas, a s í como en la  

forma en que están unidos con lo s correspondientes ptníta- 

cuchillas 32. Cada uno de lo s medios de ajuste representa­

dos, consiste en un cilindro 164 y en un émbolo 166 'désela-
zable en e l mismo. Medios de obturación que, en hondea'

. *..
la  sencillez, no han sido representados en el dibujó, ,'e,s- 

tán previstos entre el cilindro y el émbolo. En par^ilóólar 

presenta cada cilindro 164 una parte cilin drica in ferior 
168 y una parte superior 170 sustancialmente rectangular 

de dimensiones ta le s , que puede ser dispuesta en forma en­

ramada entre la s  paredes delantera y trasera 130 del corres­

pondiente bastidor rectangular 128. La parte superior rec­

tangular 170 del cilindro tiene asimismo espigas de bascu­

lación 172 ó sim ilares, dispuestas coaxialmente entre s í  
y que, mediante taladros 174 alineados entre s í , están cond 
ducidas en la s  paredes 130 del bastidor rectangular y sopor­

tadas en la s  paredes 130 por medio de soportes 176. El eje 

de basculación de lo s  medios de ajuste 160, 162 de cada 

dispositivo de entresacar, discurre por consiguiente para­

le lo  a l eje de basculación del correspondiente portacuchi­

l l a s  32, suspendido en forma oscilante, y lo s  dos e je s  es-, 

tán dispuestos en un planos común, s i  bien a cierta  distan­
cia uno del otro. Asimismo están lo s e je s  de basculación
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de lo s dos medios de a ja ste  accionables hidráulicamente d is­

puestos a l a  misma distancia a ambos lados de un plano in­

termedio v ertica l, que acoge e l e je de basculaoión del por- 

tacuohillas. De e llo  resu lta  que lo s medios de a ju ste 160, 

162, a l igual que lo s portacuchillas 32 suspendidos en for­

ma oscilante, pueden bascular hacia afuera en un plano.que+ + *
discurre transversalmente respecto a l vehículo que acoge

*  -y 1

a l dispositivo de entresacar, o respecto a l tractor j2^
Los émbolos 166 de cada uno de lo s  medios de ajuste *)6&̂

162 consisten en un émbolo cilindrico 178 desplazable^en 

un ánima 180 del cilindro 164 correspondiente. A está*par-
4 * *

ticu lar  e stá  e l émbolo cilindrico  del medio de ajusta*„l60 

provisto en su extremo in ferior de una cabeza ahorquillada 

182, que presenta taladros coaxiales 184 previstos en?/I¿as 

patas 186, mientras que el extremo in ferior del émbolo 166 

de cada medio de aju ste 162 está  hecho en forma de lengüe­

ta  188, con un taladro 190. Por consiguiente pueden lo s 

dos medios de a juste 160, 162 de cada dispositivo de entre­

sacar, accionables por vía hidráulica, ser dispuestos de 

ta l modo que la  lengüeta 188 del émbolo 166 del medio de 

ajuste 162 esté conducida de manera desplazable entre la s  

patas 186 de la  cabeza ahorquillada 182 del correspondien­
te medio de ajuste 160. Asimismo están lo s  taladros 184,

190 alineados coaxialmente entre s í ,  y reciben el árbol 

de basculacién 144 del correspondiente portacuchillas, sus­
pendido en forma oscilante.

El d ispositivo  36 cargado por presión presenta, 

adicionalmente a lo s medios de a juste 160, 162 cargables 

por vía hidráulica, l a  válvula accionable por vía electro­
magnética 192 (figura 18), destinada a gobernar e l agente
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de presión hacia lo s  medios de ajuste y desde lo s  mismos.

A este particu lar gobierna cada válvula 192 a uno de lo s  

medios de a ju ste , e stá  única de manera soltable con e l ex­

tremo superior de dicho medio, prologada en una dirección 

y conectada de ta l  modo al correspondiente medio de ajuste 

acoionable por vía hidrúlica, que e l e je  longitudinal de 
cada válvula discurre paralelo respecto a l eje de bascpífa- 

cion del medio de a ju ste . Ahora bien, para evitar que la  

valvúla 192 contigua del otro dispositivo de entresacadlo  
represente un estorbo, están lo s extremos superiores *de

lo s medios de ajuste de cada d ispositivo inclinados ^átfe
. . .

s i ,  terminando en superficies de apoyo superiores inbljL&a- 
.das 194, con la s  que están f i ja d a s  la s  válvulas 192.*,Bsj;as 

superficies de apoyo forman un ángulo agudo con e l e$b**lon-
t *

gitudinal de lo s medios de ajuste correspondientes, ta l  co­

mo ha sido también representado. Tal como puede apreciarse 

también en la  figura 18, presenta cada cilindro 164, accio- 

nable por v ía hidráulica, una abertura de entrada 196 y una 

abertura de sa lid a  198, q^e están unidas respectivamente 

con la  conducción de alimentación 62 del tubo trasero 20 

del bastidor principal 18, a través de una conducción h i­

dráulica flex ib le  de alimentación 200, o con la  conducción 
de retorno 64 del tubo delantero 20, por medio de una con­

ducción^ flex ib le  de retorno 202. A este particu lar están 
la s  entradas y sa lid as 196, 198 de cada medio de ajuste 

160, 162 cargables por vía hidráulica, previstas en lados 

opuestos del correspondiente cilindro 164, y comunicadas 

con la s  entradas y sa lid as 204, 206 de cada caso de la  vál­

vula 192 correspondiente, por medio de canales discurren- 
tes en la  superficie de apoyo superior 194 de lo s medios 

de aju ste, desembocando la s  entradas y sa lid as 304, 206 en
5 .2 .6 8 -  30 -
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una cámara de presión 208 prevista en la  válvula. Asimismo 

esta  cada válvula 192 provista de un canal de alimentación 

21Ó, que está  unido con el ánima 180 del cilindro 164 a 

través de un canal 212. Igualmente presenta cada válvula 

192 una corredera 214, que es desplazable en la  cámara 

de presión 208 entre dos posiciones extremas que, a nonti-
e -+ +

nuacion, serán denominadas posición de alimentación o posi­

ción de retorno. La figura 18 muestra l a  corredera para el 
medio de a juste 160 en su posición de alimentación, y 

corredera para e l medio de ajuste 162 en su posición de re­

torno, pudiendo apreciarse que la  corredera, a l hall^fáé 

en l a  posición de alimentación, comunica la  entrada 

del correspondiente medio de ajuste 160 o 162 con el*,§tnj.ma 

180 del cilindro,, mientras que en la  posición de re*t?6&Hp 

comunica la  sa lid a  198 óon el ánima del cilindro. Cada co­

rredera de válvula 214 es corrida por la s  acciones opues­

tas entre s i  de una bobina magnética 216 y de un muelle 

2l8. A este particu lar están la s  dos bobinas magnéticas 216 
de un d ispositivo  de entresacar 30 unidas de ta l modo oon 

el circuito e léctrico , que ambas se encuentran siempre en 

el mismo estado, indiferentemente de s i  e l circuito se en­

cuentra cerrado o no. Para e llo  están la s  bobinas magnéti­
cas y los muelles dispuestos convenientemente de ta l  modo, 

que cuando la s  bobinas magnéticas de la s  dos válvulas 192 

de un dispositivo de entresacar 30 no están alimentadas con 

corriente, e l muelle en una de la s  válvulas desplaza a la  

corredera correspondiente hasta la  posición de alimentación 

mientras que el muelle en la  otra válvula desplaza a la  co­

rredera correspondiente hasta l a  posición de retorno.En es­
tado alimentado, provocan la s  bobinas magnéticas oue la s
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correderas correspondientes sean desplazadas a su posi­

ción opuesta, t a l  como muestra l a  figura 18. Por consiguien­
te, a l ser accionadas la s  dos válvulas 192 de un d isposi­

tivo de entresacar 30 a través de la  bobina magnética, se 

encuentran la s  correderas en una posición ta l, que es con­

ducido líquido de presión, procedente de la  conducción.de
+ *  <

alimentación 62, á l ánima 180 del cilindro del corresppnL
-t *  4

diente medio de a ju ste  160, mientras que el líquido del á- 

nima del cilindro del otro medio de a ju ste  162 l le g a 'a 'la  

conducción de retorno 64, con lo  que es hedió bascular** 

e l correspondiente portacuchillas 32. S i, por el contrario,

ambas válvulas se encuentran sin corriente, entonces^i^ga
,  ** *.liquido de presión a l medio de ajuste 162, mientras t^ue^el

líquido sin  presión escapa del medio de ajuste 160, lo  

que el portacuchillas es hecho bascular en la  dirección 

contraria.

La máquina 10 de entresacar plantas representada 
en lo s dibujos presenta, a  efectos de l a  basculación del 

dispositivo de entresacar mediante líquido de presión, un 

sistema 50 de líquido de presión, que ha. sido representa­

do en detalle án l a  figura 17 y que presenta una bomba 52 
o sim ilar, una cámara de baja presión 54, un acumulador $6 
y conducciones 58. En e l ejemplo de realización representa­

do, es la  cámara de baja presión una cámara colectora que, 

junto con la  bomba hidráulica 52, está dispuesta en el trac­

tor 12, siendo parte componente del sistema hidráulico de 

un tractor agrícola tradicional. A ese particu lar es accio­

nada l a  bomba 52 por e l motor del tractor y, con su tubo 

de aspiración, e stá  unida con la  cámara colectora 54, para 
poder asp irar líquido de presión de la  cámara colectora.
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Un tractor agrícola tradicional tiene puntos de empalme

220, 221 para l a  alimentación y e l retorno, a efectos de
poder impulsar l a s  partes h idráulicas que son accionadas

desde el tractor. Para e llo  se han previsto, entre e l

punto de empalme 220 para la  alimentación, y la  sa lid a  de

la  bomba 52, una válvula de desconexión 222 accion ábala

mano, y una válvula 223 reguladora de la  presión o sirní-
* ^  .

la r ,  mientras que el punto Re empalme 221 para e l retorno
-** ;está  comunicado directamente con la  cámara colectora*53**

y  ̂^En e l presente ejemplo de realización, sirven

lo s puntos de empalme 220, 221 ó sim ilares para unir^Ia/*

bomba 52 ó la  cámara colectora 54 con l a  conducción 8 ^ *
** **

alimentación 62 ó l a  conducción de retorno 64 que, ta l  , 

como ya ha sido indicado, están formadas por laa cav^H^- 

des previstas en lo s  tubos 20. Para e llo  están conectadas 

asimismo, por un extremo, conducciones hidráulicas de a l i ­

mentación 224 y de retorno 226, eventualmente fle s ih le s , 

a lo s  tubos 20, de ta l  modo que están unidas con la s  corres­

pondientes conducciones de alimentación y de retorno de 

lo s  tubos, mientras que por e l otro extremo están provis­
tas de empalmes para tubos flex ib le s, para ser acopladas 

de manera soltable en lo s puntos de empalme 220, 221 del 
tractor. Por consiguiente, y siempre que el dispositivo de 

entresacar 16 hubiera sido instalado en un tractor 12, es 

aprovisionado e l sistema hidráulico del lado del ú til con 

líquido de presión del sistema hidráulico del tractor, y 

el aceite de retorno es devuelto nuevamente al tractor. El 

acumulador 56 ya mencionado del d ispositivo  de entresacar 

16 descrito, está dispuesto en e l bastidor principal 18, 
ta l y como puede verse en la s  figuras 1 y 2, mediante un
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soporte regulable 228 que presenta una plataforma superior

230, con la  que e stá  unido el acumulador 56, a s í como una

columna in ferior 232, que está  conducida de manera d e sli-
zable en una guía correspondiente existente en un estribo

de sujeción 234 unido con e l extremo exterior del tubo

delantero 20. Un torn illo  de regulación 235 e síá  ato rn illa-
*  *  *

,  * * *do en e l estribo de sujeción y puede f i j a r  la  columna'232
de ta l modo, que e l acumulador es ajustab le vertioalmén^e 

respecto a l estribo de sujeción. El acumulador 56 enjsT.,* 

es de un tipo de construcción tradicional y presenta una 

caja exterior 236 (figura 17) con un diafragma 238 qua,gub­

divide el in terior de la  caja en una cámara de presión' *.

240 y una cámara de trabajo 242. A este particular e g tá 'la
* ! *

cámara de presión llen a de un gas, por ejemplo, nitrógeno,

La caja 236 del acumulador está  provista de una entraba no 

representada en e l dibujo en honor a la  sencillez, a tra­

vés de la  cual se puede llenar l a  cámara de presión 240 con 
gas que, en el presente ejemplo de realización, puede e je r­

cer una presión de aproximadamente 85 kg/cm^. La cámara de 

trabajo 242 del acumulador está  unida con la  conducción 

de alimentación 62 del tubo 2o trasero a través de una con­

ducción flex ib le  244, de modo que el líquido de presión pue­

de pasar de la  conducción de alimentación 62 a la  cámara 

de trabajo 242 del acumulador 56, y a l a  inversa.

La corriente para el circuito eléctrico  72 y pa­

ra la s  válvulas 192 es producida por un generador 66, que 

es impulsado desde un motor hidráulico 68 estando e l gene­

rador 66 y el motor hidráulico 68 ta l como puede verse en 

la  figura 5, previstos en una caja común 246, que está pre­

v ista  por intermedio de un soporte regulable 248, en e l
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extremo exterior del tubo delantero 20, opuesto a l acumu­

lador* A este particu lar se corresponde el soporte 248, en 
cuanto a su estructura, sustancialmente con el soporte 228 

para e l acumulador, y esta recibido en un estribo de suje­

ción 250 dispuesto de manera regulable sobre el tubo delan­

tero 20, a través de una viga sustancialmente vertical á52
w *  *

que, a su vez, e stá  dispuesta en la  caja  246 del generador 
El motor hidráulico que impulsa a l generador, presenta*ca- 

nales de entrada y de sa lida  que, a través de conducciojaibs 
flex ib le s de alimentación y de retorno 254, 256, estaña uni­

dos con l a  conducción de alimentación 62 y la  conducción 

de retorno 64 en un extremo del tubo 20. Una v á lv u la *^ '

mando 70 compensadora de la  presión, de un tipo de cónétruc-
* * *

ción tradicional, e stá  prevista en la  afluencia de líquido
y 3 S + *

de presión a l motor, sirviendo para mantener constante la  

afluencia de agente de presión a l motor 68, de modo que se 

consigue una velocidad constante del motor y una tensión 
constante de sa lid a  en lo s bornes de conexión del generador 
66, independientemente de la s  oscilaciones de la  presión 
en el sistema hidráulico dentro de la s  conducciones de 

alimentación 62, que pudieran ser originadas por el accio­
namiento del dispositivo de entresacar.

Durante la  utilización  de la  máquina de entresa 
car plantas, es accionada la  bomba de aceite 52 por el mo­
tor del tractor, e impulsa agente dé presión, sacado del 

depósito colector 54, hacia la  conducción de alimentación 
62 del dispositivo de entresacar 16, desde donde pasa al 

motor de accionamiento 68 del generador, a la  abertura de 

entrada 196 de lo s medios de ajuste 160, 162, y a l acumula­
dor 56. El agente de presión que carga a l motor de acciona-

5 . 2 .6 8 - 35 -



10

,15

20

25

30

6 . 2 .6 8

miento 68 del generador, fluye entonces a través dál motor 

y de nuevo a l a  conducción de retorno 64 en el tubo 20 del 

bastidor principal 18, siguiendo a través de la  conducción 

de retorno para volver a la  cámara colectora 54 del trac- 

tor. Al mismo tiempo acciona el motor 68 a l generador 66, 

de modo que en lo s bornes de sa lid a  de éste se produce . .  

una tensionelectrica, para poder generar e l circuito el<ec- 

trico  destinado a l accionamiento de la s  válvulas hidr^u^i- 
cas de mando 192. Si se encuentran entonces la s  bobiii&á*'

^ y

magnéticas 216 de la s  válvulas 192 todas e lla s  sin  corrien­

te, entonces e l líquido de presión, que es impul sado*h&tQ.a
* * *

la  abertura de entrada 196 del medio de ajuste 162, K&^frá 

a través de la  válvula 192 correspondiente al ánima %^e\del 

cilindro correspondiente, En este momento se encuenti%,'*^a 

válvula 192 del otro medio de ajuste 160 en una posición, 

en la  que la s  ánimas 180 del cilindro del medio de ajuste 

160 están comunicadas a través de la  conducción de retorno 

64 con la  cámara colectora 54 del tractor.

El líquido de presión que carga a l acumulador 

56, lleg a  a la  cámara de trabajo 242 y oprime a l diafragma 

238 hacia afuera, en contra de l a  presión reinante en la  
cámara de presión 240. Con e llo  se comprime e} gas todavía 

más, siguiendo subiendo l a  presión del líquido de presión 

en e l acumulador y, por consiguiente, también en la  conduc­

ción de alimentación 62. Ahora bien, encuanto la  presión 

de trabajo alcanza un valor máximo determinado previamente, 

por ejemplo, 158 kg/cm^, entonces reacciona la  válvula 223 

reguladora de la  presión, de modo que se interrumpe la  afluen­

cia  de líquido a l d ispositivo de entresacar 16. La válvula 
reguladora de la  presión permanece entonces en esta  posi-
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c$ón, hasta que la  presión de trabajo vuelve a descender 

hasta un valor determinado previamente, que se correspon­

de con la s  necesidades de energía de lo s d ispositivos de 

entresacar 30 y del motor de accionamiento 68 para e l ge­

nerador. En esta  presión reacciona de nuevo la  válvula 223 

reguladora de la  presión, y nuevamente es conducido líq u i-  

do de presión a l d ispositivo de entresacar. Con e llo  vqél- 

ve la  presión a alcanzar de nuevo su valor máximo. . \
En cuanto a l movimiento pendular de la  cuchilla*

60 ó del portacuchillas 32, se desprende de la  figura ^3

que e l movimiento de basculación del portacuchillas 32'<e6i
, *torno de su e je  de basculación A1 pasa por dos p o sic íd ^ s

' ** **de punto muerto B1 y R2, una délas cuales ha sido represen­

tada mediante lín eas de trazo continuo, mientras que**3^T
* ' s*

otra lo  ha sido con lín eas de trazos y punios, estando s i ­

tuadas a ambos lados del plano central vertical P1 que aco­

ge a l e je de basculación A1. En cada una de la s  posiciones 

de punto muerto están situados e l eje de basculación A1, el 

eje de basculación A2 del cilindro 154 de uno de lo s dos 

medios de a juste 160, 162, y l a  unión de basculación A3 

entre e l émbolo 166 y e l portacuchillas 32, en un plano 

común P2 que forma un ángulo agudo con e l plano central 

vertical P1. Con e llo  impulsa e l medio de a juste 160 a l por­

tacuch illas 32 en dirección a su posición de punto muerto 

R1, y el medio de ajuste 162 impulsa a l portacuchillas en 

dirección a su posición de punto muerto R2. Durante la  bas­

culación del portacuchillas 32 desde una posición de punto 

muerto, desciende poco a poco la  fuerza de presión e je rc i­
da por el medio de ajuste 160 o 162 cargado en ese instan­
te por l a  presión, cuando el portacuchillas se aproxima a *
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l a  otra posición de panto muerto, siendo igual a cero, 

cuando e l portacuchillas 32 se encuentra en esta  posición.

El portacuchillas 32 tiende a permanecer en una de la s  dos 

posiciones de punto muerto, a saber, en dependencia del c ir-  

cuito eléctrico  de l a  correspondiente válvula 192 goberna­

da por vía electromagnética, por lo  que en la  descripción
*  + *

siguiente se han designado también la s  posiciones de p^pto 
muerto R1 y R2 como posiciones de reposo. ^

Cuando son accionadas la s  válvulas 192, accidn'á- 

bles por v ía electromagnética, con objeto de cargar uno'*de 
lo s  medios de a juste 160,162 con líquido de presión,

* * *
lo  que el portacuchillas 32 bascula de una posición

.  *  * ,

poso a la  otra, se deriva del acumulador 56 una parte ^sus­

tancial, o bien todo e l líquido de presión que es cetH<á§
+ *  +-*

a l medio de ajuste cargado por la  presión, y e llo  en depen­

dencia de la  posición de la  válvula 223 reguladora de la  

presión. S i la  válvula reguladora de la  presión se halla  
ajustada de ta l modo que es cedido líquido de presión, en­

tonces parte de este líquido de presión es tomado directa­

mente de l a  bomba 52 del tractor, para cargar el medio de 

ajuste correspondiente. Por otra parte es tomado a l princi­
pio e l líquido de presión exclusivamente del acumulador 56 

para cargar e l medio de a juste activo, siempre que la  vál­

vula reguladora de la  presión se encuentre en una posición, 

que corte l a  afluencia? En este ultimo caso ocurrirá, dese 

de luego, que la  válvula reguladora de la  presión volverá 

a conectarse en dependencia de la  caída de presión del l í ­

quido de presión en el medio de ajuste y en la  conducción 

de alimentación 62, caída que es originada por e l consumo 
de energía del medio de ajuste activo 160 ó 162 -según e l . 
caso- para poder conservar l a  presión del líquido en su zo-
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na normal de trabajo. Los canales de líquido por lo s que 

afluye el líquido de presión a lo s  medios de ajuste y por 
lo s  que escapa de éstos, están hechos relativamente anchos, 

con objeto de lim itar, tanto la  caída de presión en la  

afluencia a lo s medios de a ju ste , como también la  sobre pre­

sión en l a  abertura de sa lid a  198 de lo s  medios de ajusfe 
Por consiguiente se produce, durante cada desviación 3 ^ *  
portacuchillas 32, una diferencia maxima de presión entre 
l a  presión de trabajo en la s  ánimas 180 del cilindro 3&1' 

medio de ajuste activo cargado por presión 160 ó 162, ^& r- 

gado por l a  presión, y en la s  ánimas del cilindro del+aAro 

medio de ajuste inactivo, es decir, no cargado por la  gnae- 

sión. En el ejemplo de realización se aproxima esta + * ?
rencia de presión cor ejemplo a l a  presión de trabajgnen

2el acumulador 56, ascondiendo^roximadamente a 15o kg/cm 

Una diferencia de presión tan elevada entre lo s dos medios 

de ajuste impulsores de cada portacuchillas 32 durante una 

fase de trabajo, origina una velocidad de movimiento corres­

pondientemente a lta  de este portacuchillas durante una fa ­

se de trabajo, ascendiendo a unos 25 milisegundos el tiem­

po due precisa la  cuchilla para bascular desde la  posi­

ción de reposo R1 a la  otra R2, y a la  inversa. Esta a lta  
velocidad de movimiento del portacuchillas es ventajosa pa- 

f a  lim itar e l ángulo de corte efectivo de la  cuchilla re s­

pecto a l suelo, a saber, de un ángulo de corte como se 

exige para procedimientos ópticos de entresacado. Como con­
secuencia de l a  gran velocidad de movimiento del portacu­

ch illas 32 entre sus posiciones de reposo H1 y R2, posee 

e l portacuchillas 32, y también lo s  correspondientes medios 

de aju ste impulsores 160, 162, una gran energía de acciona-

9

- 39 -



5

10

.15

20

25

30

miento o cinética cuando e l portacuchillas lleg a  a sus 

posiciones de reposo, y es una característica  sustancial 
del presente invento, el que esta  gran energía del portacu­

ch illa s a l fin a l de su desviación sea consumida de ta l  mo­

do, que e l portacuchillas lleg a  a pararse sin  su fr ir  des­

perfectos y pueda volver a su correspondiente posición.
* + +

de reposo, ya que, ta l como puede apreciarse en la  figuy&! 
13, l a  gran energía cinética inherente a l portacuchillas 

32 y a lo s  correspondientes medios de ajuste 160, l62=*aL'* 

alcanzar la s  correspondientes posiciones de reposo R1 *'

R2, tiende a hacer bascular a l portacuchillas hasta m ás"
C* 3 +

a l lá  de esta  posición de reposo. la s  zonas que sobrepágala
* *  t - *

la s  posiciones normales de reposo de cada portacuchillas^

32 y en la s  que siguen lo s  portacuchillas siendo hechb^^
+ +

bascular por esta  energía, han sido designadas con 01 y 

02 y serán denominadas a continuación zonas de rebasamien- 

to.

En todo momento es impulsado líquido de presión 

a la s  ánimas 1§0, bien sean del medio de ajuste 160, o bien 

del 162, para el portacuchillas 32, con e l f in  de hacer 

bascular l a  cuchilla desde una de la s  posiciones de reposp 
R1 ó R2, a la  otra posición, con lo  que la  cámara de pre­

sión existente en e l cilindro se hace poco a poco mayor, 

como consecuencia de ser e l correspondiente émbolo 166 em­

pujado hacia afuera, prosiguiendo e llo  hasta que el porta- 

cuchillas ha alcanzado su correspondiente posición de repo­

so o de punto muerto. Durante el movimiento de basculación 

in ic ia l de cada portacuchillas 32 desde una posición de re­

poso a la  otra, es transmitida energía del acumulador 56 
a l portacuchillas, para poder hacer bascular a este por

6 .2 .6 8 40 -
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toda su zona de trabajo . Por otra parte, l a  u lterior bascu- 

lacion del portacuchillas 32 hasta más a l lá  de su posición 

de reposo, en su zona de rebasamiento 01 ó 02, como conse­

cuencia de la  elevada energía de movimiento o cinética del 

portacuchillas y de su medio de a ju ste , origina un movimien­

to de retroceso del émbolo 166 del medio de ajuste 160. &.+ * *
162 que en ese momento está  cargado por l a  presión, sieitqáó

,
el embolo introducido en la  correspondiente ánima 180 ddl

. t.
cilindro del medio de a ju ste , ta l  como ha sido indicado*en 

la  figura 14. Este movimiento de retroceso o de inversión 

del émbolo en e l in terior del ánima del cilindro del á&t3To 

de ajuste cargado en este instante por la  presión, ha&s^ 

s a l ir  líquido de presión del ánima, impulsándolo por con­

ducción de alimentación 62 a l acumulador 56, en contrja*d§ 

la  resisten cia  del gas comprimido en la  cámara de presión 

240. En e l transcurso de esta  úlcima zona de rebasamiento 

de la  carrera de trabajo de cada portacuchillas 32, es tra s­
mitida l a  energía del portacuchillas a l acumulador. El re 

torno del líquido de presión desde el medio de ajuste car­

gado por la  presión hasta el acumulador, sigue cimprimien- 
do aun más e l gas existente en la  cámara de presión 240 del 

acumulador, con lo  que sube la  presión de trabajo en e l áni­

ma 180 del cilindro del medio de ajuste cargado por l a  pre­

sión. Con e llo , y junto con la  fuerza de retardo ejercida 

sobre e l portacuchillas per el medio de ajuste no cargado 

por la  presión, se produce a su vez una fuerza de frenado 

en el correspondiente portacuchillas,por la  que e l portacu­

ch illas puede ser parado en la  zona de rebasamiento 01 ó 

02. En este punto es la  energía cinética efectiva del por­

tacuch illas igual a cero, y e l medio de ajuste 160, 162 carr
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gado en ese momento por la  presión se h a lla  en una posición

ta l, que es ejercido un momento de accionamiento contrario

sobre e l portacuchillas, en dirección a su posición de re

poso R1 ó R2 contigua. Correspondientemente es trasmitida

nuevamente energía del acumulador 56 a l portacuchillas 32

en una dirección que hace que el portacuchillas bascule ,
*  *  *

en dirección contraria, volviendo a pasar por la  zona de*'
rebasamiento para lleg ar  a su posición de reposo contigua.

^  h
Durante este movimiento de retroceso del portacuchillas^^.* 

pueden este ultimo y sus medios de ajuste 160, 162 vol^lr 

a rec ib ir  energía suficiente para que e l portacuchillas b a s ­

cule hacia atrás, hasta algo más a l lá  de su posición áe re-

poso contigua. En este caso llegará  líquido de presió&*¿fes- ̂.+ ^
de e l medio de ajuste cargado por la  presión, hasta e ¡̂*a<cu-

, ^  * *mulador, con lo  que de nuevo es trasm itida energía del por­

tacuch illas a l acumulador, para retener a l portacuchillas. 

Este movimiento de basculación amortiguado, que continúa 
hasta que e l portacuchillas permanece finalmente en su po­

sición de reposo, es reducido debido a l a  construcción de 
peso ligero  del portacuchillas 32 y de la s  correspondientes 
cuchillas de corte 60.

La figura 1$ muestra un reg istro  gráfico del mo­
vimiento de basculación del portacuchillas.

La marcha por inercia del movimiento de bascula­

ción del portacuchillas, ta l  como ha sido descrita anterior­

mente, tiene diversas ventajas frente a lo s  d ispositivos 

de amortiguación tradicionales, a saber, debido a evitarse 

choques relativamente fuertes que podrían producirse s i  e l 

portacuchillas fuera amortiguado a través de medios mecáni-* 

eos, con lo  que se reduce aun más l a  carga a que es sometido

6 . 3 .6 8 42 -
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el d ispositivo  de entresacar 30. A ésto se viene a sumar, 

que e l calentamiento del líquido de presión es sustancial­

mente menor que en e l caso de ser u tilizados d ispositivos 
hidráulicos de amortiguación convencionales. El calentamien 

to del líquido de presión se reduce también todavía más 

gracias a dos otras carac te rísticas de l a  presente máqul^
w + *

na de entresacar plantas, consistiendo una de dichas cá-**
ra c te r ís t ic a s  en que el bastidor tubular 18, que acoge la s

conducciones de alimentación y retorno 62 y 64, trabagatán

calidad intercambiador de calor, que provoca que e l agüíte

de presión sea refrigerado constantemente mientras cisaaula

por e sta s conducciones. La segunda característica  estrib a

en que la s  válvulas 192, que accionan lo s  mediosde aj<usá?e ̂̂  *
para lo s  portacuchillas, están dispuestas directamente*-so- ̂  ̂ ^

^ + * . *

hre -sus correspondientes medios de a ju ste  160 y 162, de mo­

do que l a  longitud efectiva de lo s canales §10, 212 entre 

la s  válvulas y sus correspondientes ánimas 180 de lo s c i­
lindros puede ser mantenida relativamente pequeña,y, por 

consiguiente, también l a  cantidad de líquido de presión en 

estos canales. Ahora bien, como e l líquido tiende a calen­

tarse de l a  panera más rápida en estos canales, rebaja la  

reducción del volumen e l calentamiento dél líquido de pre­
sión en todo el sistema hidráulico.

En lo  que se refiere  a l d ispositivo detector o 

perceptor la s  válvulas 192, accionables por vía electromag­

nética, son accionadas, ta l como ya se ha indicado anterior­

mente, periódicamente y en dependencia de la  situación de 

la s  plantas 46 por e l detector 34 (véanse a este particu­

la r  la s  figuras 1, 3, 4, 9, 10 y 11), cuando la  máquina de 

entresacar plantas 10 avanza por encima de la s  h ileras de
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plantas a entresacar. Los detectores 34 previstos en la  

máquina se corresponden entre s í  y están constituidos en 

particu lar por una sonda e léctrica  258, un escudo 260 d is­

puesto delante de la  sonda en relación con la  dirección de 

la  marcha de l a  máquina de entresacar 10, y por un soporte 

re g u la re  262, que une la  sonda y e l escudo conloa corres­

pondientes bastidores au x iliares aue dan acogida a lo& *dis- 
positivos de entresacar. El soporte 262 de cada d isp o s iti­

vo detector es regulable, tanto en la  vertical, comq también 

en sentidos la te ra le s  respecto a lo s bastidores au x iliares, 

con objeto de poder a ju star  l a  sonda 258 a una distancia

apropiada del suelo y de la  cuchilla 60 del correspondíen-
* * *

te dispositivo de entresacar 30. J..

En particu lar consiste cada soporte regul^!¡S-9
262 de cada uno de lo s  d ispositivos detectores en tgí'.é^tri-

+ + + +

bo 264 hecho sustancialmente en forma de U, que presenta 

una parte de puente horizontal 266 con patas 268 d irig idas 
hacia arriba, previstas en lo s extremos del puente. El puen­

te y la s  patas del estribo  están provistos de agujeros alare 

gados 270 y 272, y están hechos de ta l forma, que cada es­

tribo 264 está  dispuesto entre lo s  brazos volados 106 del 

correspondiente bastidor au x iliar 26, apoyándose la s  patas 

268, aproximadamente verticales, contra lo s lados in terio­
res de lo s brazos volados 106, mientras que e l puente 266 

se extiende en l a  horizontal, por encima de la  zona in ter­

media comprendida entre lo s  brazos volados, Las patas 268 
están unidas con lo s  brazos volados 106 contiguos del bas­

tidor au x iliar  a través de pernos roscados 274 ó sim ilares, 

introducidos a través de lo s agujeros alargados 272 previs­

tos en la s  patas, y a través de agujeros 276 para pernos,
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existentes en lo s  brazos volados. Preferentemente presen­

tan lo s brazos volados 106 del bastidor auxiliar para el 

dispositivo de entresacar varios agujeros para pernos 276, 

situados a c ierta  d istancia unos de otros, ta l como ha s i ­

do representado también en especial en la  figura 9y para, 

poder regular cada estribo a lo  largo del correspondiente

bastidor auxiliar.Asimismo está  cada soporte 262 para e l+ + +
detector unido con una pieza de soporte 278 de forma sus-

*  *  *

tancialmente de L, que e stá  constituida por un brazo liori-

zontal 280 y un brazo vertical delantero 282, dirig±d6*ha-

cia  abajo. A este particu lar se apoya e l brazo horizontal

280 de cada pieza de soporte 278 contra el lado in ferior
,  * *del puente 266 del soporte del detector, y esta  protgsto

_ * * * *de un agujero alargado 284, de modo que un temo roscado

286 ó sim ilar, conducido a través de dicho agujero alarga
* * + +

do y del agujero alargado 270, puede unir la  pieza de so­

porte 278 con el estribo 264 en muchas posiciones. El bra­

zo vertical 282 de cada pieza de soporte 278 está  provisto 

en su extremo in ferior, de un taladro 288, de modo que el 

escudo detector 260 y la  sonda 258 de cada dispositivo de­

tector pueden ser unidos con lo s extremos in feriores del 

brazo v ertica l de la  pieza de soporte 278.
Cada sonda consiste en un hierro angular r e la t i ­

vamente corto, con una pata v ertica l 290 y otra horizontal 
292, y puede ser dispuesta en e l dorso del correspondiente 

brazo vertical 282 de la  pieza de soporte 278, s i  bien hay 

que prever entre este brazo citado en último lugar y la  

sonda, un aislamiento eléctrico 294 en forma de una peque­

ña placa rectangular de material sin tético , de modo que la  

pata vertical 290 de la  sonda pueda ser unida con e l lado
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de detrás del a islador, mediante pernos roscados 296 6 s i ­

milares. También el escudo del detector puede estar hecho 

de un p lástico  o de otro material apropiado, y presenta 

una pared vertical delantera 298 y paredes la te ra le s  o 

a las vertica le s 308, que están dispuestas en lo s bordes 

la te ra le s  de l a  pared vertica l delantera 298, extendién­

dose hacia atrás en sentido divergente. En la  cara Roste-
*  *  *

rior de l a  pared vertical delantera 298 están dispuestos 

nervios verticales 302, que, por consiguiente, forman* una 

guia de forma de U para recib ir  e l brazo vertical 282*.*'Ca­
da escudo detector 260, por lo  tanto, puede ser dispuesto 

delante del correspondiente brazo vertical 282. La T30R<aa
w + *

258, e l escudo detector 260, e l aislador 294 de cadaj^e- 

tector 34, están reunidos para formar una unidad, uni­

dos con el soporte 262 correspondiente por medio da*\ai per-
* * * * *

no 306, que se extiende, ta l como ha sido representado, 

a través del escudo, provisto para e llo  de un agujero a lar­
gado a efectos de conseguirse una mejor posibilidad de 

regulación, del aislador y del taladro 288 existente en 

e l brazo 282. Cada sonda tiene un borne de conexión eléc­

trico  308, que está  dispuesto en la  pata horizontal 292.
Los bordes in feriores del escudo detector y la  

pata vertical 290, están previstos por debajo del corre- 

pondiente brazo vertical 282 y del aislador 294. El borde 

in ferior de la  pata vertical 290 de l a  sonda, por e l con­

trario , e stá  dispuesto verticalmente respecto al borde in­

ferio r del escudo detector, de ta l modo que la  planta pue­

de ser localizada de manera óptima. Así, por ejemplo, es­

tá la  pared vertical 298 de cada escudo detector 260, en 
e l detector 34 representado, provista de una escotadura in-
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ferio r 310, que se encuentra aproximadamente alineada con 

l a  sonda contigua 258, mientras que el borde in ferior 290 

de l a  sonda sobresale algo por encima del borde horizontal 

de dicha escotadura. Las a la s 300 de cada detector se ex­

tienden todavía hacia abajo en una medida considerable, 

hasta más a l lá  del borde in ferior de la  pata vertical 290 

Esta disposición de la  sonda y del correspondiente escudo 

detector ha demostrado ser conveniente para muchas clases

de plantas, pero puede, no obstante, ser variada en.cago
;

necesario, corriendo para e llo  el escudo detector respec­
to a l brazo 282.

La pata v ertica l 290 de cada sonda de plañías
*  + +

258 e stá  dispuesta sustancialmente en un plano v ertica l,

que discurre por e l e je de giro de la  rueda de mando.38

para lo s correspondientes d ispositivos de entresacaír^^os-
+ + + +

tando el portacuchillas 32 de cada dispositivo de entresa­

car, suspendido de manera oscilante, suspendido en el co­
rrespondiente bastidor au x iliar 26 en forma que bascule 

precisamente delante de la  sonda de cada caso, a  saber, 

entre l a  sonda y e le je  de basculación delantero del b asti­

dor au x ilia r . A ésto se viene a sumar e l que cada bastidor 

au x iliar 26 está  hecho relativamente largo, y que el corres 

pondiente portacuchillas 32, el detector 34 y la  rueda de 

mando 38 están previstos en la  zona del extremo posterior 
del bastidor au x iliar .

Durante el funcionamiento lanzan la s  cuchillas 

60 del dispositivo de entresacar mucha suciedad y otros re­

siduos tangencialmente respecto a su dirección de bascula­
ción. Ahora bien, hay que evitar que lo s residuos a s í  pro­

yectados por l a  cuchilla de cada d ispositivo  de entresacar
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choquen contra e l detector 34 del d ispositivo de entresa­

car contiguo, y que lo s  objetos que son lanzados por lo s 

d ispositivos de entresacar previstos en lo s  lados del trac­

tor, lleguen a pasar hasta más a l lá  de la  lim itación de la  

máquina, pudiendo eventualmente representar un peligro 

para el conductor del tractor, *ara  e llo  e stá  el d isposi­

tivo de en tresacará  provisto de un escudo protector, 3.12
+ + *

dispuesto en el centro (figura 1), de dos escudos prótéo-

tores 314 previstos en l a  parte de afuera, y de otros *es-

cudos protectores intermedios 316. El escudo protector**3l2

previsto en el centro, consiste en una placa vertí c a lc á i s -

puesta centradamente entre lo s dos dispositivos de turbresa-

car 30 y en forma regulable verticalmente en e l centfo/del
* * * +tubo 20 del bastidor principal 1o, por medio de abrazaderas

318 ó sim ilares. También lo s  dos escudos protectore3*^3*!4
*  + *  +

situados en l a  parte de afuera están dispuestos en forma 

regulable verticalmente en lo s  extremos exteriores de lo s 

tubos 20 traseros, por medio de abrazaderas 320. Estos es­

cudos protectores situados en la  parte de afuera están 

hechos con una sección transversal sustancialmente en for­

ma de T, es decir, que consisten en placas verticales 322 

(figura 5) y en bridas horizontales 324, previstas en lo s 

bordes superiores de la s  placas. Los escudos protectores 

intermedios 316 consisten asimismo en placas verticales pre­

v ista s  entre le s  d ispositivos de entresacar 30 a cada lado 

del tractor 12, y que están unidas fijamente, pór ejemplo, 

soldadas, con lo s  brazos $2 del correspondiente bastidor 

au x iliar 24 para lo s ro d illo s de apriete. Los diversoa es­

cudos protectores están dispuestos de ta l modo, que no es­
torban el movimiento de la s  cuchillas $0.
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La máquina de entresacar plantas representada, 

está  destinada a aclarar h ileras de plantas 14 dispuestas 

por pares sobre lo s  terraplenes de caballones de plantas 

40, que están separadas por surcos 42 situados entre e llo s . 

De acuerdo con la s  d irectrices tradicionales para el cul­

tivo, están lo s caballones de plantas dispuestos a ta l d is­

tancia unos de otros, que e l ancho de rodada de la  m̂ qjAjLna
+ + *

de entresacar o del tractor 12 se corresponde con la  d i s ­

tancia entre dos caballones de plantas situados uno yulto 

a l otro, de modo que la s  ruedas de rodadura 4$ del tractor 

ruedan en lo s surcos 42 situados fuera de lo s  dos caballo­

nes de plantas salvados, ta l como se desprende tambiást'-de 

la  figura 1. Si bien la  forma de realización  describa y re­

presentada de la  máquina de entresacar plantas está*'desti-

nada a aclarar h ileras dobles, puede también ser hecha* de"* + * *+ * * +
ta l forma, que exclusivamente sean entresacadas h ileras in­

dividuales, es decir, plantas que estén plantadas en una 
sola h ilera  por cada caballón.

Antes de dar comienzo con e l proceso de entresa­

cado, es preciso a ju star  exactamente el bastidor au x iliar 

24 para el rod illo  de apriete, e l bastidor au x iliar 26 pa­

ra el d ispositivo  de entresacar, el detector 34 y l a  rueda 
de mando 38. Para e llo  se a ju sta  en particu lar e l bastidor 

au x iliar 24 para el rod illo  de apriete en el correspondien­

te tubo 20 del bastidor principal 18, y el rodillo  de aprie­

te, cargado por muelle, se a ju sta  para rodar a lo  largo de 

lo s  terraplenes de lo s  caballones de plantas correspondien­

tes, en una zona comprendida entre dos h ileras de plantas 

que se correspondan entre s í .  El bastidor au x iliar trasero 

26 para e l dispositivo de entresacar se a ju sta  asimismo con
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relación a su tubo 20, a saber, de modo que quede' dispues­

to centradamente sobre la s  h ileras de plantas 14 a entresa­

car. El a juste correcto de estos bastidores auxiliares, 

hace que la  rueda de mando 33 ruede sobre lo s  terraplenes 

de lo s caballones de plantas correspondientes, y que lo s  

e je s de basculación del portacuchillas 32 estén dispues­
tos en un plano v ertica l, que discurre por la s  corregppp-

*  + *

dientes h ileras de plantas. Los detectores 34 se cent3*áñ 

con respecto a este plano y, junto con la s  ruedas de c&ndo 

38, se ajustan todavía verticalmente con relación a ^sús* 

correspondientes bastidores auxiliares 26, con o b je tó le  

colocar lo s portacuchillas 32 y, en especial, la s  cuchillas 

60 en posición vertica l, y asimismo para que lo s disí^osáti-

vos detectores se encuentren a una d istancia oorrecta-áel
*  *  *

suelo. Como el rod illo  de apriete delantero 28 apisona*el+ * *+ * * *
suelo para la  rueda de mando siguiente, hay que crear es­

tas características del suelo en e l caballón de plantas pa­

ra la  posición in ic ia l de la  rueda de mando y del d isposi­

tivo detector. También lo s muelles de descarga1l8, que con­
trarrestan  el peso de lo s  bastidores auxiliares 26 para ql 

dispositivo de entresacar, tienen que ser ajustados al prin­
cipio de ta l modo, que lo s bastidores auxiliares para lo s  
d ispositivos de entresacar sean mantenidos a la  distancia 

correspondiente por encima del suelo, con objeto de que la s  

ruedas de mando no se hundan exageradamente en el suelo.

Una tez que l a  máquina de entresacar plantas ha 

sido preparada de este modo para su u tilización , se abre la  

válvula 222 para poder cargar e l sistema de l íq u id o  de pre­

sión 50. Con e llo  pueden lo s portacuchillas 32 ser hechos 

bascular a una de sus dos posiciones de reposo R1 ó R2, en

6 . 2,68 50 -
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dependencia del estado de la s  válvulas electromagnéticas 

192 para lo s medios de a juste 160, 162, y ser accionado el 

generador para obtener una corriente a efectos de estable­

cer lo s c ircu itos 72 y para aprovisionar la s  válvulas 192. 

El portacuchillas 32 de cada dispositivo de entresacar 

30 permanece en su posición de reposo in ic ia l, cuando l a  
máquina de entresacar plantas 10 avanza sobre el cabgHpn

w + *

de plantas 40, hasta que la  sonda 258 del correspondiste 

dispositivo de entresacar entra en contacto con una planta 

46 de la  h ilera de plantas 14 en cuestión, con lo  que¡*.* 

ta l como será descrito todavía posteriormente en detalle 

en relación con e l sistema de mando e lectrice  del d isposi­

tivo de entresacar, debido al contacto de la  sonda ájy8,*con 

la  planta, se cierra un circuito e léctrico , a través dé la

planta, con el suelo, respondiendo e l circuito  72 y.'prevo-+ * *
+ *  ,  +

cándose con e llo  un v irtual cambio momentáneo de estado en 

l a  bobina magnética de la s  válvulas de mando 192 para lo s 
medios de ajuste 160, 162 del correspondiente dispositivo 

de entresacar. Debido a este cambio án la  válvula acciona- 

ble por vía electromagnética, son corridas la s  correderas 

de válvula 214 desde una de sus posiciones extremas hasta 

la  posición extrema opuesta, y lo s  portacuchillas 32 son 
hechos bascular desde una de sus posiciones de reposo R1 

ó H2 hasta la  posición de reposo de enfrente, pasando sobre 

l a  h ilera de plantas 14. En esta  zona de trabajo del porta- 

duchillas describe la  cuchilla 60, situada en el portacu­
ch illas, un arco de círculo por e l terreno del correspon­

diente caballón de plantas 40, de modo que en una h ilera 

de plantas se produce un trozo lib re  G, en el que por con­

siguiente no queda ninguna planta y que comienza inmedia- -
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tamente a continuación de la  planta con que hizo contacto 

la  sonda. De e llo  se desprende que, después del primer pro­

ceso de entresacado del portacuchillas 32, la  sonda 258 co­

rrespondiente no vuelve a entrar en contacto con una plan­

ta de la  misma h ilera  de plantas, hasta que l a  sonda ha re­

corrido todo e l espacio lib re  G en la  h ilera  de plantas,
Hasta e l f in a l de este espacio lib re , no volverá la  $opda

+ *  *

a entrar en contacto con una planta 46, que sigue d irá ^ a -  
mente a l espacio lib re , desencadenando con e llo  e l secundo 

proceso de entresacado del correspondiente portacuchiilhs 

Durante este segundo proceso de entresacado del correspon­

diente portacuchillas, volverá este último a bascular*por 

encima de la  h ilera  de plantas 14 desde su posición*^e,ye- 

poso momentánea R1 o R2, hasta lleg ar  a su posición*de^re­

poso in ic ia l, con lo  que es retirado un segundo bloetter'de 

plantas de la  h ilera, bloque que empieza directamente de­

tras de l a  planta con l a  que hizo contacto l a  sonda. Con 

ello  se crea un segundo espacio lib re  G en la  h ilera  de 

plantas. Por consiguiente, a l seguir avanzando la  máquina 
de entresacar plantas 10 sobre lo s caballones de plantas 

40 situados debajo de e lla , resu lta que e l portacuchillas 

32 del dispositivo de entresacar 30 es hecho bascular perió­
dicamente entre sus correspondientes posiciones de reposo 

R1 y R2, en una sucesión alterna y en dependencia del con-! 

tacto de la  sonda 258 con la s  plantas 46 en la s  h ileras de 

plsntas correspondientes. La cuchilla del dispositivo de 
entresacar corta por consiguiente bloques de plantas de la s  

h ileras, a saber, en intervalos sustancialmente uniformes, 

y produce con e llo  un espacio G lib re  de plantas sustancial­
mente igual entre la s  plantas que quedan, que no han sido
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tocadas por l a  cuchilla del d ispositivo  de entresacar. La 

construcción y e l funcionamiento del detector representan 

una característica  esencial del presente invento, puesto 
que la s  sondas 258 del d ispositivo detector están dispues­

tas sustancialmente en lo s e jes de giro de lo s planos ver­

tic a le s  que dan acogida a sus correspondientes ruedas de

mando 38) pudiendo por consiguiente ser mantenidas cpn.la
+ + *

máxima exactitud a la  d istancia correcta por encima d ^ 'la s

plantas 46 de una h ilera  de plantas. Los escudos detedto-

res 260 del d ispositivo detector están dispuestos vearbi-

calmente delante de la s  sondas 258, con loque lo s  escudos

actúan a manera de arados, evacuando a s í  plantas y otró-s
* + *residuos del camino a recorrer por la s  sondas. Por e^ais-i- 

guíente impiden lo s  escudos 260 una respuesta fa lsa-d e l oir-
*  4 *

cuito 72 y evitan una desviación indeseable del portaeachie
+ * + *

l i a s  32 a l entrar en contacto con un obstáculo. Asimismo 

provocan lo s escudos detectores 260, ta l como ha sido re­

presentado en la  figura 9, que cada planta sea doblada en 
su correspondiente h ilera  de plantas en la  dirección de la  

marcha de la  máquina de entresacar 1o, independientemente 

de la  dirección en que haya crecido la  planta. Por consi­

guiente es la  posición re la tiv a  dé la s  plantas 46 respecto 

a la s  sondas 258 siempre sustancialmente la  misma, a l ha- . 
cer contacto con e sta s . A este particu lar favorecen la s  

escotaduras 310 de lo s  escudos detectores e l centraje del 

fo lla je  de la  planta a un lado respecto a la s  h ileras de 

plantas, con lo  que queda asegurada una uniformidad mayor 

en l a  colocación de la s  plantas respecto a la s  sondas, du­

rante el contacto de esta s últimas con la s  plantas.

Al encontrarse l a  máquina de entresacar plantas
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10 en servicio , suministra e l sistema hidráulico del trac­

tor agícola 12 líquido de presión a l a  conducción de a l i ­
mentación 62 del d ispositivo de entresacar 16. Desde a l l í  

lleg a  e l líquido de presión a l acumulador 56, al motor 68 

para el accionamiento del generador, y a lo s medios de ajus 

te 160, 162 del d ispositivo de entresacar. A este respec­

to tiene lugar l a  afluencia del líquido de presión a l m$-
w + *

tor 68 del generador a través de la  válvula de mando 

equilibradora de la  presión, la  cual, ta l  como ha ya sido
* *t *explicado, sirve para mantener una afluencia constante *de 

líquido a l motor del generador, con lo  que se consigné'una 

velocidad constante del motor y una tensión constante-de 

sa lid a  para el circu ito  eléctrico  y la s  válvulas l9^,aceio-

nables por vía electromagnética. ** .** * '
El líquido de presión con el que son cargados lo s 

medios de ajuste 160, 162 para e l portacuchillas, provoca 

que lo s  portacuchillas 32 sean hechos bascular a una posi­

ción de reposo, que depánde del estado eléctrico  momentá­

neo de la s  válvulas 192 accionables por v ía electromagné­

t ic a . El portacuchillas 32 es accionado a este particular 

para su movimiento de basculación, por lo s  dos medios de 

ajuste 160, 162, cada uno de lo s  cuales presenta un émbolo 

cargable por un lado. En efecto, cuando la  válvula de man­

do 192 de un medio de aju ste , cargada por vía electromagné­

tica , adopta una posición en la  .que el líquido de presión 

lleg a  a l ánima 180 del correspondiente medio de a ju ste , 

adoptará la  otra válvula accionable electromagnéticamente 

del dispositivo de entresacar 30 una posición, en la  que 

el líquido de presión escapa sin  presión del ánima del c i - - 
lindro del correspondiente medio de a ju ste , con lo  que e l 

portacuchillas 32 puede adoptar una de sus posiciones de
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reposo. Si entonces l a  sonda 258 entra en contacto con una 

planta 46, invertirá e l circuito 72, que reacciona con e llo , 

la s  posiciones de la s  dos válvulas 192 gobernables electro­

magnéticamente del d ispositivo de entresacar correspondien­

te, con lo  que e l portacuchillas puede adoptar su otra po­

sición de reposo.
De acuerdo con el movimiento de avance de la  rná-

+ + -** * *
quina de entresacar plantas 10 durante e l proceso de Acla­

rado, origina el movimiento de la  cuchilla 60 con relación  

al suelo una primera componente perpendicular a la s  liH e- 
ras de plantas, como consecuencia del movimiento de b&scu- 

lación de l a  cuchilla respecto al tractor 12, a s í  cemo.'tma 

segunda componente paralela a la s  h ileras de plantas,*' áe- 

bido a l movimiento del tractor a lo  largo de la  hile&?át
Estos movimientos re la tiv o s compuestos de cada cuchilla* * ** * < +
de corte 60, provocan que e l recorrido P que ha sido deja­

do lib re  por una cuchilla en un caballón de plantas 40, s e 

corresponda con un paralelogramo alabeado, ta l como ha s i ­
do representado en l a  figura 16. Ahora bien, conforme a l 

presente invento se reduce el ángulo de corte C, por e l 

hecho de que cada cuchilla de corte es accionada con una 

velocidad extremadamente a lta  en cada carrera de corte.

Por consiguiente es el ángulo de corte de cada cuchilla 
de entresacar, en una forma de realización conforme a l pre­

sente invento, por ejemplo del orden de 7^.

Ahora bien, como consecuenda de l a  velocidad re­

lativamente a lta  del portacuchillas 32 y de la s  correspon­

dientes cuchillas de entresacar 60 durante su basculación, 
se origina e l problema de hacer que lo s  portacuchillas se 
paren a l f in a l de su campo de basculación, sin  que se pro-

6 . 2 .6 8 55 -



10 

, 15 

20 

25 

30

-8 . 2 .6 8

¿Luzca un choque indeseable o un sobrecalentamiento del l i ­

quidó de presión. Este problema ha sido resuelto por el d is­

positivo de amortiguación descrito anteriormente, siendo 

retransmitida la  energía cinética del portacuchillas a l f i ­

nal de l a  carrera de basculación, a l líquido de presión 

existente en e l acumulador 56.
En lo  que se re fiere  a l sistema eléctrico  de,man-

t e  *

do, se ha previsto ta l  como se desprende de la  f ig u ra *17*
un solo generador 66, que proporciona una tensión de T10

* * *.
vo ltios para corriente alterna, de modo que los c ircu itos 

e léctrico s, a s í como también la s  bobinas magnéticas d&*los 

cuatro d ispositivos de entresacar 30 pueden ser alimenta­

dos. Tal como ya se ha indicado con anterioridad, presenta 

cada dispositivo de entresacar un par de bobinas magnéti­

cas 216, a saber, en cada caso una para cada uno de.*loe me-* * *
dios de ajuste hidráulicos 160, 162. En particu lar es su­

ministrada a cada bobina magnética 216 de un dispositivo 
de entresacar corriente con una tensión de 110 voltios a 

través de un cable 403 de dos conductores (figura 19)* es­

tando l a  segunda bobina magnética, ta l como se aprecia en 

la  figura 17* conectada en paralelo con la  primera bobina 
magnética, mediante un cable 404 de dos conductores. Una 

caja de distribución 400 separada, es soportada por lo s 

tubos 20 en cada lado del tractor, para dar acogida a lo s 
interruptores y circu itos para lo s correspondientes dispo­

sit iv o s  de entresacar 30. Los planos de cableado in terio­

res para cada caja  de distribución, han sido representados 

en l a  figura 19* estando, ta l como se desprende de dicha 

figura, uno de lo s  conductores 401B previsto en el cable 

401, conducido directamente desde e l generador a l in terior
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de la  caja de distribución 400, sin  interrupción a la s  bo­

binas magnéticas de cada uno de lo s correspondientes pares 

de d ispositivos de entresacar, y ha sido designado después 

nuevamente con 403B, en e l punto en que penetra en e l cable 

403 que une la  caja de distribución 400 con la s  bobinas 

magnéticas. El otro conductor 401A esta  unido con su co­

rrespondiente circuito  72, que conecta y desconecta §e-r. 

lectivamente l a  corriente para la s  bobinas magnéticas,* go- 

barnando el proceso de aclarado del d ispositivo  de entresa-
**t ''car. Cada caja de distribución 400 esta  provista asimismo

de un circuito  de aprovisionamiento de corriente 405^-que

transforma la  tensión alterna del generador en tensién^on-

tínua, para obtener una tensión de trabajo para e l ^frpui-
* * **

to 72.
La realización  y disposición de la s  cajas**de* d is-

4 * * +
tribución se desprende mejor de la s  figuras 1, 2, 3 y 5.

A este particu lar presentan la s  conexiones e léctricas pa­

ra cada caja de distribución un cable 401 conductor de co­

rriente, un cable 403 que conduce a la s  bobinas magnéticas 

y un cable 402 que procede de la  sonda y que está  unido con 

l a  sonda del correspondiente par de dispositivos de entre­

sacar. La localización  de una planta o de otro objeto en 

l a  h ilera  de f i l a s ,  tiene lugar, a este respecto, median­

te l a  medición de la  resisten cia  entre l a  sonda y e l suelo. 

Por consiguiente presenta cada cable 402, procedente de 

la  sonda, exclusivamente un solo conductor, Un lado del 

circuito 72 está  derivado a tie rra , ta l  como muestra la  

figura 19. Una derivación sen cilla  a t ie rra  se consigue 
por medio del bastidor principal 18, consistente en metal,- 

que está  unido de manera conductora con lo s  tubos 20 que,
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a su vez, están unidos en forma conductora con cada rodi­

l lo  de apriete 28. Estos últimos están provistos de una su­

perficie  buena conductora, de modo que e l circuito queda 

completado por l a  sonda 258, e l cable 402 procedente de 

l a  sonda, y e l correspondiente circuito  72 en cuestión.

En este lugar es de hacer observar, que la s  bobinas magné 

tica s no están unidas con e l bastidor de la  máquina, .sino 
que son alimentadas por un circuito, que es independiente 

del bastidor y está  aislado resuecto a l mismo. El circuito

presenta dos conductores en e l cable 401, dos conductores
# * ...

en el cable 403, y dos conductores en e l cable 404.
La misión de cada circuito e léctrico  72 eátrá/ba

y *  +

en responder ante señales procedentes de l a  sonda cdi$r§'s- 

pondiente, para en lo s momentos oportunos accionar lo s .p a­

res de bobinas magnéticas, que hacen posible el acetona-
* * ti

miento de la s  válvulas de lo s  medios de ajuste de lo s  co­

rrespondientes d ispositivos de entresacar 30. Tal como ha 

sido indicado anteriormente, adopta l a  cuchilla 60 del d is­

positivo de entresacar, cuando no está  alimentada ninguna 

bobina magnética, una posición de reposo en un lado de la s  
h ileras de plantas, y cuando son alimentadas la s  dos bobi-- 

nas magnéticas, o sc ila  la  cuchilla sobre la  h ilera y vuel­

ve a adoptar l a  posición de reposo en e l lado opuesto. La 
alimentación de corriente de la s  dos bobinas magnéticas es 

pantenida hasta que una planta es tocada por la  sonda 258, 

con lo  que la s  bobinas magnéticas se quedan sin corriente, 

volviendo la  cuchilla de nuevo a su posición de partida.

La misión de cada circuito eléctrico  consiste en gobernar 

el proceso de entresacado de la s  cuchillas, bien sea porque 
la s  bobinas magnéticas sean hechas pasar de un estado sin

6 .2 .6 8 - 58 -
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corriente a un estado alimentado, o a l a  inversa. En lo  

<̂u¡e se refiere  a l  proceso de aclarado del d ispositivo de 

entresacar, es sustancial que el movimiento dd la s  cuchi­

l l a s  sea producido por l a  alimentación de corriente en la s  

bobinas magnéticas, o por e l hecho de desconectarse í a  co­

rriente a la s  bobinas magnéticas.
De l a  figura 20 se desprende que cada uno ^e .Los 

circu itos e léctricos o de mando 72 presenta un circuid?

410 para la  medición comparativa de la  resisten cia , coh el 

que esta  la  sonda 258 correspondiente unida eléctricamente. 

La misión de este circuito o del circuito  410 consiste en 
medir lo s  valores de la  resisten cia  entre l a  sonda y*e3* sue­

lo , y en emitir l a  señal cada vez que esta  resisten<3ája./des- 

ciende hasta por debajo de un valor lim i te de terminado -pre 

viamente. De acuerdo con e l presente ejemplo de rea liza­

ción asciende el valor lím ite de la  resisten cia , determina­

do previamente, a 5,6 mohm. Cuando e l circuito 410 comprue­
ba que l a  resisten cia  de entrada es menor que este valor 

lím ite, entonces es emitido un impulso a la s  dos conduc­

ciones de sa lid a  411, 412. Ahora bien, l a  resisten cia  infe­
rio r de la  sonda puede ser provocada por suciedad, una plan­

ta  muerta o algún otro material conductor eléctrico , lo  que 

en todos estos casos s ig n ifica r ía  una señal indeseable de 

disparo. Es de hacer observar, que e l circuito 410 puede 

ser considerada como un convertidor d ig ita l anlogico, ya 

que re g istra  lo s valores de resisten cia  entre l a  sonda y 

e l suelo, y lo s  transforma en una orden " s i "  o una orden 

"no" .

El impulso de sa lid a  en la  conducción de sa lid a  
411 es transmitido a uñ circuito de tiempo muerto u organo
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* ^

retardador 420 que, a l rec ib ir  l a  señal del circuito 410, 

reacciona durante un lapso de tiempo determinado previa­

mente. Durante este intervalo de tiempo, que se denomina 

también tiempo muerto, emite el circuito  420 una señal de 

retroalimentación a través de la  conducción 421, de un c ir ­

cuito de retroalimentación a través de l a  conducción 421, 

de un circuito  de retroalimentación 430 y a través de la
t  * *

conducción 431, de vuelta a l circuito 410. Durante e l'***
tiempo en que la  señal de retroalimentación es transmitida

*** \
a l circuito 410, no es é sta  capaz de rec ib ir  un impul&Q'de

la  conducción 402. Ahora bien, cuando ha transcurrido,él

espacio de tiempo muerto determinado previamente, lo*qU¡e

depende del circuito 420, entonces se interrumpe l a  *séñal

de retroalimentación a la  conducción 431, y el circtáííó* * *-
410 puede recib ir de nuevo on impulso de entrada de .'la* 

conducción 4o2.
Debido a l a  extremada sensib ilidad del circuito 

72, es deseable prever e l circuito de tiempo muerto; a s i­

mismo tienen la  mayoría de la s  plantas, con la s  que entra 

en contacto la  sonda 258, una pluralidad de hojas sueltas, 

y el circuito 72 puede en teoría reaccionar ante cada hoja 

que sea tocada. S i no estuviera entonces previsto e l c ir ­
cuito de tiempo muerto, no se ría  provocado por el contac­

to de la  sonda 258 con l a  planta un sólo proceso de aclara­

do de la  cuchilla sino varios. Ahora bien, e llo  es innece­

sario e inclueo indeseable, por lo  que el circuito de tiem­

po muerto debe impedir que e l circuito 410 pueda durante 

un tiempo determinado rec ib ir  un impulso, tiempo que se 

corresponde a l menos con e l lapso de tiempo que precisa la  

m a g u í para pasar por encima de la  planta mas saliente
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que pueda e x is t ir  normalmente. El circu ito  en cuestión pre­

senta asimismo un interruptor accionable a mano, a través 
del cual se puede a ju star  un valor deseado para el inter­

valo de tiempo muerto, teniendo en cuenta e l tipo de plan­

tas que han de ser entresacadas.

El impulso de sa lid a  del circuito  410 es trans­

mitido a través de l a  conducción de sa lid a  412 a uncirqqi- 
to biestable 440, que es un multivibrador biestable. Pbi?

-t *
consiguiente es preciso un impulso, para hacer bascular 

e l circuito de uno de sus estados a l otro, o a l a  inversa.

En e l presente ejemplo de realización está  e l circuito  *bies-

tahle hecho en forma de circuito de bascula, en e l querías
 ̂  ̂  ̂ ^dos entradas están unidas entre s i ,  y e l circuito bi^sta-

ble reacciona ante cualquier impulso de entrada recibido, 

variando su estado de conexión.

Igualmente e stá  previsto en e l circuito 72, entre 

e l generador 66 y la s  bobinas magnéticas 216, un interrup­

tor 450 que sieve para gobernar la  alimentación de corrien­

te de la s  bobinas magnéticas. En efecto, cuando e l interrup­

tor 450 está  abierto, se quedan la s  bobinas magnéticas sin  
corriente, encontrándose la  cuchilla 60 en una de sus po­

siciones de reposo. S i, por e l contrario, se cierra el in­

terruptor 450, entonces son alimentadas la s  bobinas magné 

tica s  con corriente, y la  cuchilla o sc ila  a su otra posi­
ción de reposo. Ahora bien, como la  orden del circuito 

biestable únicamente puede ser transmitida a través de la  

conducción 441 de señales a l interruptor 450, es éste go­

bernado por el estado del circuito biestab le. Ello s ig n if i­

ca que e l interruptor se encuentra abierto durante uno 
de lo s estados del circuito  biestable, y cerrado durante -
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e l otro* De e llo  se desprende que e l circuito biestable 44o

sirve como acumulador para acumular la  posición adoptada

precisamente por la  cuchilla 60. El circuito  410, por el

contrario, no está  provisto de un dispositivo de memoria

y trabaja exclusivamente como un transmisor de impulsos

" s i"  o "no", significando el impulso " s i "  que "hay que

entresacar la  h ile ra ". Este impulso es transmitido al, cpj'-
*  * *

cuito biestable 440, que varía su estado y provoca que^&l
-4 + *

interruptor 450 y la s  bobinas magnéticas 216 varíen su 'es-

tado, de lo  que re su lta  e l movimiento de basculación'<íe**la

cuchilla sobre una h ilera , a la  otra posición de reposo.

En la  figura 21 ha sido representado e l circuito

eléctrico  72, y ha sido descrito cada sistema o cada^pijrcui-

to 410, 420, 430, 440 y 450, indicando la  cooperación con

lo s otros circu itos o sistemas. En e l circuito  410 ec&tá
*!***

prevista, entre l a  sonda 258 y B4-, una resisten cia  R1 pa­

ra constitu ir un puente de medida de resisten cias en com­

binación con la  resisten cia  observada de la  planta o de 

otro objeto que entrara en contacto con la  sonda. Un tran­

s is to r  de efecto de campo Q1 está  unido por su entrada con 
la  sonda, a través de una resisten cia  R2, mientras que su 

colector e stá  unido con B4 o su fuente a través de una re­

sisten cia  R3; y su emisor o sa lid a  e stá  derivado a t ie rra .
Un tran sistor Q2 está  unido por su base con el colector 

del tran sisto r Q1 a través de una resisten c ia  R4, y por 
su emisor, con B4- a través de l a  resisten cia  R7, a s í  como 

derivado también a t ie rra  a través de l a  resisten cia  R8.

El colector del tran sisto r Q2 está  derivado a tie rra  a 

través de l a  resisten cia  R6. Los valores a e leg ir  prefe­
rentemente en e l ejemplo de realización  ascienden para B4

6 . 2 .6 8 - 62 -



de 12 v o ltio s:

-  5

10

15

20

25

30

31 U-147
32 2N3702

R1 5 ,6mohmios
R2 1 "

R3 12.000 ohmios

R4 12.000 "
R6 47.000 "

* * t  

t .  .-n

R7 5,600 "  ̂t ^

R8 5.600 " h  **

El funcionamiento del circuito  para la  mediéión

comparativa de l a  resisten cia  funciona de la  manera si-.
*  . .  .

guíente: Normalmente no tiene la  sonda 258 ningún ccgntac- 

to con la  planta u otros objetos, de modo que la  re§i?sten 

cia entre la  sonda y el suelo es in fin ita . Ahora bieji,^co­

mo e l tran sistor Q1 está  conectado directamente a IsTf¿en­

te de tensión, se corresponde normalmente su tensión en 

el colector, a saber, en e l punto de unión de la  resisten ­

cia entre la  sonda y e l suelo es in fin ita . Ahora bien, co­
mo el tran sisto r Q1 está  conectado directamente a la  fuen­

te de tensión, se corresponde normalmente su tensión en el 

coleótor, a saber, en e l punto de unión de la  resisten cia  

R3 con la  resisten cia  R4, con la  tensión Bi- de 12 v o ltio s. 

El tran sistor Q2 esta  entonces bloqueado y no conduce. Por 

el contrario asciende la  tensión en el emisor del tran sis­

tor Q2, a l no ser lo s  valores de la s  resisten cias R7 y R8 

iguales, normalmente a 4-6 v o ltio s. Si descienden entonces 

lo s  valores de la s  resisten cias determinados por la  sonda 

entonces desciende también correspondientemente l a  tensión 
en el colector del tran sistor Q1, y en cuanto la  resisten -
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cía determinada alcanza un valor de 5* 6 mohmios, corres­
pondiente a l valor de la  resistencia R1, se produce en la  
base del transistor Q2 una tensión ta l, que Q2 vuelve ha 
hacerse conductor. Con ello  es posible un paso de corrien­
te a la  resistencia R6, lo  que hace que suba la  tensión 
en el colector del transistor Q2 y sea transmitida una 
señal de salida a la  conducción 411, señal que es un impul-*  ̂t

,  A  * *

so de tensión, y no un impulso de corriente. De e llo  se*^ 
desprende, que el circuito para la  medición comparativa*de 
la  resistencia 410 hace posible la  comparación entre ;elj?uen- 
te de medida de resistencia consistente en la ,resisten cia  
R1 y la  resistencia de la  sonda, y un segundo puente^desme­
dida de resistencia formado por la s  resistencias R7 
no pudiendo ser emitido un impulso cuando la  resistencia 
en la  sonda desciende por debajo de un punto, en el &&&. se

t  .  +

ha alcanzado la  comparación.
El circuito de tlsnpo muerto 420 consiste en los 

transistores Q3 y Q4, que están unidos entre s i  para for­
mar un multivibrador monoestable, es decir, un circuito 
muítivibrador, que tiene un estado estable y otro estable. 
Varias resistencias influyentes en el tiempo muerto, desig­
nadas en su totalidad con R ,̂ son empicadas en combinación 
con un interruptor S regulable a mano, para determinar los 
lapsos de tiempo en que el multivibrador permanece en su 
estado aestable y, por consiguiente, el tiempo muerto de 
la  sonda 258. La conducción 411 está unida con la  base del 
transistor Q3, y el emisor de ($3 está puesto a tierra , mien­

tras que el colector está  unido con la  resistencia R9. Una 

resistencia R9 está prevista entre B4 y el extremo p o siti­
vo de la  resistencia R9, mientras que un condensador C2 es-.
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' conectado entre e l extreme positivo de R9 y masa. A es-

te particular forman la  resisten cia  R10 y e l condensador 
02 un f i l t r o  pasabajo, para impedir que e l muitivibrador 

bascule como consecuencia de tensión de ondulación re si-  

5 que, procedente de la  fuente de tensión, llegue al

tran sistor Q3 a través de la  resisten cia  R9, Un punto de 

conexión del condensador C3 está  unido con e l colector del 

tran sistor Q3, mientras que su otro extremo está unido^eon 
el ánodo de un diodo semiconductor CR3. Las re s is te n c ia  

10 están unidas todas entre s í  por un extremo, y en*epj¡?e
extremo están unidas con el segundo punto de conexión <íel 
condensador 03, mientras que e l contacto móvil del in te ­
rruptor S sirve para uñar uno de lo s  otros extremos * 

la s  resisten cias con B4-. El cátodo del diodo CR3,el3Íá 
=. .,5 uñado con l a  base del tran sistor Q4, cuyo emisor estáj.qo-

nectado a masa. En e l circuito colector del transislx&^QA 

proporciona la  carga una resistencia R12 que, por un extre­
mo, e sta  unida con B4-. El otro extremo de la  resistencia 

R*)2, en cambio, esta  unido con e l anodo de otro diodo se—

20 miconductor CR4, mientras que el cátodo de éste está conec­
tado con el colector del tran sistor Q4. Una resistencia R13 

está  prevista entre B4- y el colector del tran sistor Q4.

Una resisten cia  de acoplamiento R11 está prevista en la  
conducción de señales 411, entre la  base del tran sistor Q3 

25 y ^  a^odo del diodo CR4. La conducción de señales de s a l i ­
da 421 esta  unida con e l colector del tran sistor Q4, Los 

valores elegidos para el ejemplo de realización ascienden 
a:

Q3 2N3707
30 Q4 2N3707
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R9 12 kohmios
R10 1 "

C2 0,1 microF
C3 1 "
R11 47 kohmios
R12 47 "
R13 47 "
RmT mínimo: 300 kohmios 

máximo: 820 "
El funcionamiento del circuito de tiempo es**^y 

siguiente. En el estado normal o estable del circu ito^ 'es­
ta  el tran sistor Q3 bloqueado y e l tran sistor Q4 es 

ductor. La¿tensión a través del condensador C3 se ccyydp-
- " 3  .  * !  i! ' + 'ponue entonces aproximadamente con la  tensión de alinfeYi— 

tacion o de 12 vo ltio s. Al mismo tiempo es la  ten sion es 

la  base del tran sistor Q3 casi igual a cero, ya que ^ ó 're — 

cibe tensión positiva de la  resisten cia  R6, y el estado de 
conexión del tran sistor Q4 provoca que casi toda la  ten­

sión de alimentación este conectada a la  resistencia R12, 

de modo que, a través de la  resistencia R11, no llega  nin­
guna tensión de polarización a la  base del transitor Q3. 

Ahora bien, en cuanto lleg a  un impulso a l a  conducción 
411, tiene lugar una basculación del multivibrador. Débil 
do a este impulso, ascenderá la  tensión de l a  base del 

tran sistor Q3, siendo mantenida al nuevo nivel. El tran sis­

tor Q3 se hace entonces conductor, y una corriente intensa 

fluye a través de l a  resisten cia  R9, con lo  que práctica­

mente toda la  tensión de alimentación está  conectada a la  

resisten cia  R9. La tensión del colector del tran sistor Q3 
desciende entonces y carga a l principio la s  dos placas

6. 2.68 66 -



10

i 15 

20 

25 

30

6 . 2 . 6 8

del condensador, de modo que la  tensión en e l ánodo del 
diodo CR3 desciende a aproximadamente -12 vo ltios. El tran­
sis to r  Q4 está  entonces bloqueado. B1 condensador C3 comien­
za en ese momento a perder parte de su carga en coinciden­

cia con el ciclo de tiempo, cuya constante de tiempo es 

igual al producto del valor del condensador 03 por e l valor 

de l a  resistencia de una de la s  resisten cias Rp elegida.^
En cuando la  carga del condensador C3 se reduce, sube *ia'
tensión en e l ánodo del diodo C3 hasta llegar  a ser apró-

** \ximadamente igual a cero, con lo que el transistor sg Tî -

ce asimismo nuevamente conductor. La tensión en el coSjyc-

tor del transistor Q4 desciende entonces desde un val+cg^en
la s  proximidades de l a  tensión de alimentación de I2üvdl-

tío s, hasta un valor próximo a cero, siendo á l mismc '̂l^em-
** *

po transmitida esta  variación de tensión, a través de.JLa
1 * ** * 4?resistencia R11, a la  base del tran sistor Q3, con lo  que 

queda Q3 bloqueado. El bloqueo del tran sistor Q3, desde 
luego, no hace que el circuito vuelva inmediatamente a una 
posición en l a  que puedan ser recibidas nuevas señales de 
entrada, puesto que es necesario que por lo  pronto sea a l­

canzada la  carga to tal del condensador, lo  que se efectúa 
mádiante una corriente que fluye a través de la s  resisten­

cias R10 y R9 y CR3, y e l trayecto base-emisor ¿el tran sis­
tor Q4.

La misión del circuito de realimentación 430 es­
triba en que el transistor Q1 no reciba ningún impulso de 
entrada mientras no esté constituido totalmente el circui­

to de tiempo muerto 420 y se halle capacitado para recib ir 

una nueva señal de entrada. En el circuito de realimenta­
ción 430 está  el ánodo de un diodo semiconductor CR2 unido

! 9
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con la  conducción de señales 421, y'uha resistencia R5^ s  
tá  conectada en paralelo con e l diodo CR2. Entre e l cáto­
do dáS^diodo CR2 y masa, está previsto un-condensador C1 .
El ánodo de un diodo semiconductor CR1 está  unido con el 
cátodo del dibd^CR2 y una línea de señales 431 conduce 
desde el estado del diodo CR1 a la  entrada del transistor 
de efecto de campo Q1. Los valores^, preferentes para la  
resistencia R5 y para el condensador C1 ascienden a 1 *' ** 
mohmio y a 0,1 microF, respectivamente. T

La cooperación del circuito para la  medición* ,pom-
*

parativa de la  resistencia 410, del circuito de tiempo ^nuere 
to 420 y del circuito de realimentación 430, será demerita 
a continuación. A este respecto provocan la s  resistencias 
R12, R11 y R6 una división de tensión entre B4-, y masa?

 ̂ - *

siendo, en el caso de estar bloqueado el transistor ,04** la  
tensión en la  unión de la s  resistencias R11 y R12 bastan­
te inferior a la  tensión B4. No obstante forman la  re sis-  . 
tencia R13 y $1 diodo CR4 conjuntamente un circuito de de­
sacoplamiento, con lo  que la  tensión del colector del tran­
sisto r Q4 permanece sustancialmente tan a lta  como la  ten­
sión Bt completa durante el tiempo en que el transistor Q4 
está bloqueado. Por consiguiente, toda l a  tensión B4- de la  
conducción 421 es transmitida por los diodos CR2 y CR1 a 
la  entrada del transistor Q1, con lo que la  tensión en la  
entrada es mantenida en la  gama o igual a la  tensión B!, 
a pesar de cualquier caída de los valores de la  resistencia 
en la  sonda 258. Durante el ciclo de tiempo del condensa­
dor C3 y de la  resistencia Ry, ciclo que ha sido descrito 
anteriormente, llega corriente a l condensador C1 a tfavés 
de la  conducción de señales 421 y del diodo CR2. El paso
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de esta  corriente está  limitado por l a  resisten cia  R13, 

que impide una sobrecarga del diodo CR2. El condensador 

01 es cargado por consiguiente hasta la  tensión B4-, y pue­

de mantener l a  entrada del tran sistor Q1 a la  tensión B4-. 

incluso cuando e l tran sistor Q4 se he hecho de nuevo con­

ductor. La carga del condensador C1 es derivada entonces 

por l a  resisten cia  R5 y e l tran sistor Q4.Ahora bien, este 

tiempo de descarga, que es constante para el condensa&óy.' 
C1, es mayor que el tiempo constante que se precisa 

volver a cargar e l condensador 03 a través de la s  resisten ­

cias R10 y R9, ta l como ha sido descrito anteriormente^,Se

comprende, por lo  tanto, que el circuito  de realiáentación* * ,  *
430 actúa para transm itir una señal de realimentación *( t̂en-* * t

,

sion B4-) desde e l tran sistor Q4 a la  entrada del traas&etor
* !

Q1, a saber, durante el tiempo en que e stá  bloqueado.el 

tran sistor <34, Asimismo provoca el circuito  de realjJMgRta- 

cion seguidamente el bloqueo continuo del tran sistor Q1, 
hasta el momento en que e l condensador C3 del circuito de 
tiempo muerto ha vuelto a cargarse de nuevo, paraasí hacer 

posible que e l circuito  de tiempo muerto reciba otra vez
una nueva señal.

En e l multivibrador monoestable no es necesario 

que e l condensador C3 vuelva a  cargarse de nuevo totalmen­

te para hacer posible que el circuito bascule otra vez a 

su estado astahle.Ho obstante, y ta l como ya se ha indica­

do anteriormente, es l a  duración del estado astable una 

función de la  carga del condensador Cg. Por consiguiente 

es necesario, a  efectos de tener l a  seguridad que sea a l­

canzado e l intervalo completo de tiempo muerto, que e l con­

densador 03 sea cargado totalmente antes de que llegue a
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un nuevo impulso a l circu ito .

Bn lo  que se refiere  a l circu ito  biestable 440, 

se hayan conectados en cruz dos tran sistores Q5 y Q6 para 

obtener un circuito  multivibador b iestab le. Los emisores 

de ambos tran sitores están derivados a t ie rra . Un condensa­

dor C4 está  unido por uno de sus extremos con l a  conducción

de entrada de señales 412, un diodosemiconducotr CR5 lo  es-* + *!
tá  con su cátodo con e l otro extremo del condensador &4?**

y e l ánodo del diodo CR5 lo  e stá  asu vez con la  base dgl
,  ** *tran sistor Q5. Un condensador C5 esta  unido asimismo;opnf

l a  conducción 412 y, su por otro extremo, coná. cátodo  ̂del 

diodo semiconductor CR7, cuyo ánodo está  unido con l^ J ^ s e  

del tran sisto r. Una resisten cia  R17 e stá  prevista en3n?&',B4- 

y e l colector del tran sistor Q5, para crear una carg^*del 

colector para e l tran sistor Q5. UNa resisten cia  R14 ,epjiá 

prevista entre e l colector del trasn isto r Q5 y e l cá%?3o 

del diodo CR5. La resisten cia  R16 está  prevista entre la  

base u e l emisor del tran sitor Q5. La resisten cia  R15 está  

unida con la  base del tran sistor Q5, y su otro extremo lo 
e stá  unida con l a  base del tran sistor Q5, y su otro extre­

mo lo e stá  con B4- a través de l a  resisten cia  R18. KL punto 

de uuión de la s  re sisten c ias R15 y R18 e stá  unido con el 

ánodo del diodo semiconductor CB6, cuyo cátodo está  unido 

con el coledtor del tran sistor Q6. La resisten cia  B21 está  

prevista entre el colector del tran istor Q5 y la  base del 

tran sistor Q6. La resisten cia  R22 está  prevista entre el 
punto de unión de la s  resisten cias Rl6 y R18, y el cátodo 

del diodo CR7. La resisten cia  R20 está  unida con B4-, y la  

resisten cia  R19 está  prevista entre e l otro extremo de la  

resisten cia  R20 t e l colector del tran sisto r Q6. La con-
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ducción de entrada de señales 441 e stá  unida con e l punto

* de unión de la s  re siste n c ias R19 y R20.
El circuito biestable es conocido en su estruc­

tura y su funcionamiento, y presenta un circuito de desaco- 

5 plamiento para la  señal de salida, que consiste en e l dio­
do CR6 y la s  resisten cias R19 y R2& El circuito tiene dos 

estadosestables en uno de lo s  cuales es conductor del tran-a + +
sis to r  Q5. mientras que está  bloqueado e l tran sistor Q6**
y un segundo estado en e l que conduce e l tran sistor Q5?y

.
10 e s t á  bloqueado e l  t r a n s i s t o r  Q5. E l c i r c u i t o  t ie n e  asjtjn fs-

mo dos e n tra d a s  se p a ra d a s , que e s t á n  r e p re se n ta d a s  p e r  - lo s

condensadores C4 y C5 y que son responsables de lo s  4%ppl-

sos de tensión negativos para hacer bascular e l cirguátp

de un estado establo a l otro. A este particu lar dep^síáe
* *  +

15 la  acción de un impulso recibido en cada una de la s^?;$ ra-
* * * t

das, del estado momentáneo unidas adoptado por e l circuito 

biestab le. Ahora bien, como la s  dos entradas están unidas 

entre s í  en una deno¡iinada conexión de bascula resu lta  que 
a l rec ib ir  cada una de la s  señales de entrada, el circuito 

20 bascula de un estado momentáneo, a l otro estado estab le .

La misión del circuito  de desacoplamiento consiste en sepa­

rar la  conducción 441 de la  resisten cia  R18, de modo que 

la  tensión en la  conducción 441 oscile  efectivamente entre 

cero y l a  tensión B1 completa.
25 Hay que llamar la  atención sobre e l hecho de que

en la  figura 20, l a  con-ducción de señales 412 ha sido re­

presentada de ta l modo, como se estuviera derivada del c ir­

cuito para la  medición comparativa de resisten cias 410, 

mientras que, de acuerdo con e l dibujo en detalle del c ir ­
cuito en la  figura 21, tiene la  apariencia de estar la  con- 

30 ducción 412 derivada efectivamente del circuito de tiempo
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muerto 420. El motivo de esta  discrepancia reside en que 

e l impulso en la  conducción 411 se presenta asimismo en 

forma amplificada (a s í  como invertida) en el colector del 

tran sistor Q3, siendo ventajoso aBcionar l a  conducción 

412 y, por consiguiente, el circuito biestable 440, con es­

te impulso amplificado.
Los valores existentes en e l ejemplo de rea liza­

ción para e l circuito biestable, con lo s  siguientes
+ * * + t **' +*

Q5 2N3707 A
+ _ i

Q6 2N3707 . \  * * *1*
R14 100 kohmios i
R15 47 Kohmios

B16 47 kohmios . * *

R17 12 kohmios * .. *
R18 27 kohmios .*. í .

R19 27 kohmios
** <.

R20 27 kohmios
R21 47 kohmios
R22 100 kohmios

04 0,01 %F

05 0,01 mF

A continuación se describe e l interruptor 450, 

que presenta un tran sisto r Q7, cuyo emisor está  unido con 

Bi- * y cuya base e stá  comunicada con la  conducción 441, mien­

tras que su colector está  derivado a tie rra  a través de re­

sisten cias R24, R23 conectadas en se rie . Un condensador C6 

está  conectado en paralelo respecto a l a  resisten cia  R23,

Un tran sistor uniunión Q8 está  unido, a través de su emi­

sor, con e l punto de unión de l . ;s  re sisten cias R23 y R24.
La base 2 del tran sisto r Q8 e stá  unida son B4- a través de
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una resisten cia  R25, mientras que la  base 1 está  derivada 

a masa a través del primer arrollamiento del transformador 

de impulsos T1. El segundo arrollamiento del transformador 

de impulsos está  unida, a través de un borne, con e l con­

ductor 403A que conduce a la s  bobinas magnéticas 216.

Un tran sisto r tr ia c  Q9 está  unido por su borne T1 con el

conductor 403A. La puerte del tran sistor tr iac  Q9 está+ * *
unida por e l otro borne con e l segundo arrollamiento otél** 

transformador. El borne T2 del tran sistor tr iac  Q9 está ' 

unida con e l conductor 401A procedente del generador-^J 

Los valores preferentes para e l circuito de potencia,-áaon 

lo s siguientes:

07 2N3702 *̂ ** ̂ +*
08 T1S43 * +* + t
Q9 SC41B ** * ¿ *
R23 47kohmios

+ ** a + * < +

R24 3,3 kohmios

R25 100 kohmios

06 0,1 mF

El funcionamiento del interruptor 450 es e l s i ­

guiente. La corriente es suministrada por el generador 66 

a través del conductor 401A, con una tensión nominal de 

110 vo ltio s de corriente alterna y una frecuencia de 60 

Hertz. A pste particu lar consiste la  misión del tran sistor 

tr ia c  Q9 en que, a l estar liberado, conduce la s  dos semi- 

ondas de la  tensión alterna del generador a la s  bobinas 
magnéticas. Asimismo forman el tran sistor uniunión Q8 y 

sus correspondientes elementos de mando, un circuito os­

cilante, que presenta una frecuencia de oscilación de a l 
menos 600 Hz, pero por lo  general superior a 800 Hz. Cuando
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9

o sc ila  el oscilador, induce cada cambio de tensión un im­

pulso positivo y otro negativo en e l arrollamiento secun­
dario del transformador de impulsos. Estos impulsos se pre­

sentan entre lo s  bornes T1 y la  puerta del tran sistor 

triac , siendo por consiguiente efectivos para llev ar  al 

tran sistor tr iac  a un estado conductor, independientemen­

te de l a  polaridad entonces existente de la  tensión del 

generador. El tran sistor Q7 trabaja a este respecto exclu­
sivamente a manera de interruptor, para conducir o no^g&n- 

ducir corriente a l oscilador, a elección, en concordadla 

con e l estado biestable entonces existente del c ircu ito  

biestable.
Esta so lic itud  que corresponde a l a  presenada 

en lo s  Estados Unidos de America el 12 de diciembre
'j- v *#

1966 con e l numero 601.108 parcial, se acoge a lo s
* ! *

cios del artícu lo  51 del vigente Estatuto sobre Pro^fddad 

Industrial.

N O T A

Los puntos de invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de esta  so licitud  de Paten­

te de Invención en España, por VEINTE años, son lo s  s i ­

guientes:
1 .- Cha máquina para entresacar o aclarar h ileras 

de plantas, con un detector, dispuesto en especial detrás 

del ú til de entresacar, v isto  en l a  dirección de la  marcha,
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que gobierna eléctricamente e l proceso de entresacar o de 

aclarar en dependencia del contacto con una planta e simi­

la r , caracterizada porque e l ú t il  de entresacar está  d is­

puesto, de la  manera en s í  conocida, en forma oscilante 
en torno de un e je  que discurre paralelo a l a  h ilera de 

plantas y, a l hacer é l detector contacto con una planta 

o sim ilar, es accionable periódicamente por vía hidráulica.

2 . - Una maquina de acuerdo con la  reivindicación

1, caracterizada porque e l ú til de entresacar es basculA-
** ^

ble hasta dos posiciones de espera situadas, con rel^clpñ 

a la  vertica l, a ambos lados de una h ilera  de p lan tas*^  

entresacar, y hasta más a l lá  de e sta s, a dos posicion^^de 

re ba sami ento. ^ ̂  1

3 . -  Una máquina de acuerdo con la s  reivindic^Tbio- 

nes 1 ó 2, caracterizada porque cada ú t i l  de entresacaba,

a efectos de bascular periódicamente por vía hidráulica, 

está  unido con un dispositivo hidráulico.

4 . - Una máquina de acuerdo con una o varias.de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca­

da dispositivo hidráulico es oargable periódicamente con 

presión en dependencia del contacto del detector con una 

planta.
5 . - Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque en 

un movimiento pendular, cada dispositivo hidráulico es 

oargable con presión, en la  zona comprendida entre sus po­

siciones espera, desde una fuente de energía que, en l a  zo­

na de rebasamiento de lo s  d ispositivos hidráulicos, es 

oargable con presión.

6 . -  Una máquina de acuerdo con una o varias de '
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la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca­

da ú til de entresacar presenta, para l a  basculación perió­

dica entre l a s  posiciones de espera, dos medios de mando 

cargables hidráulicamente, que pueden ser unidos a elec­

ción con l a  fuente de energía.
7 . -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca-

da medio de mando cargable hidráulicamente esta unido *de-
, ^

manera basculable, tanto con e l correspondiente ú til <M*en- 

tresacar, como también con e l bastidor de la  maquina^

8 . — Una máquina de acuerdo con una o v a r ia s te  

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porqna^ga- 

da medio de ajuste cargable hidráulicamente, presentafu&a 

pieza cilin drica con un émbolo desplazable en la  miam̂ *̂ r 

que está  unido con e l ú t i l  de entresacar, mientras qM#_.<la 

pieza c ilin drica  está  articulada a l bastidor de la  maqui­

na.
9#- Una máquina de acuerdo eon una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque la s  

posiciones de espera están dispuestas en e l plano que une 

entre s í  e l punto de articulación de la  pieza c ilin drica  
a l bastidor de l a  máquina, y e l punto de articulación del 

ú til de entresacar a l bastidor de la  máquina, plano que 

forma un ángulo agudo con un plano vertica l que discurre 

por e l punto de articulación del ú til de entresacar en el 

lado del bastidor, y asimismo porque el punto de a rticu la ­

ción de la  pieza c ilin d rica  en e l lado del bastidor se en­

cuentra por encima del del ú til de entresacar, respecto a l 

suelo, presentando e l medio de ajuste su largo máximo en 

una de la s  posiciones de espera.
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10. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca­

da medio de ajuste e stá  provisto de una válvula que gobier­

na la  afluencia y e l escape, a efectos de l a  unión selec-. 

tiva conla fuente de energía.
11. -  Una máquina de acuerdo con una o varias

de la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque

cada pieza c ilin d rica  de lo s  medios de aju ste cargablely**

hidráulicamente e stá  unida por su extremo superior con ial
j* ,  %

bastidor de l a  máquina, cada ú til de entresacar lo  e^ta^ 

asimismo con el bastidor de l a  máquina, por su extrem&t Su­
perior y por debajo del punto de articulación del ladA,Ael 

bastidor, de la  pieza c ilin drica  y cada embolo desplaza^ 

ble en-la pieza c ilin d rica  está unido de manera b a sco s-  

ble con el ú til de entresacar por debajo del punto tintar-
* t  *** **

ticulación de este último en e l lado del bastidor.

12. - Una máquina de acuerdo con una o varias de 
la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca­

da ú t i l  de entresacar presenta un portacuchillas que, por 

el extremo de arriba, e stá  unido de manera basculable con 

e l bastidor de l a  máquina y, por el extremo de abajo, de 

manera f i j a  con una cuchilla, mientras que en su zona cen­

tra l ataca e l extremo in ferior del émbolo desplazable en

la  pieza c ilin d rica .
13. *  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque la s  

válvulas que gobiernan la  afluencia y e l escape de lo s  me 

dios de ajuste, están hedías de forma regulable por vía 

electromagnética y presentan dos posiciones, en la s  que la  

conducción de alimentación procedente de la  fuente de ener-
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gía  está  comunicada con la  cámara de presión en la  pieza 

cilin drica, o l a  cámara de presión con l a  conducción de 

sa lida .

14. - Una máquina de acuerdo con una o varias

de la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque .

e l bastidor de la  máquina, acoplable en forma regulable

en algura a l vehículo de arrastre, presenta a l menos dos* * *
tubos cárrados por e l extremo, que discurren transversal.-*' 

mente a la  dirección de la  marcha y reciben lo s  útiles***^ 

entresacar y lo s medios de apriete, estando realizado^ Ten 

forma de conducción de alimentación y conducción de retor­

no, a cuyo particular la  conducción de alimentación 

unida con la  fuente de energía, la  conducción de retc&*á<t

con el depósito colector, y ambas conducciones, a tr§t^§
-?+ -

de conducciones fle x ib le s , con la s  corespondientes v^v jjlas
% ^dispuestas en cada medio de a ju ste .

15. - Una máquina de acuerdo con una o varias de 
la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque, entre 

la  fuente de energía y lo s  medios de ajuste cargables per 

vía hidráulica, e stá  previsto un acumulador.

16. - Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque a 

l a  conducción de alimentación cargable desde la  fuente de 

energía, está  acoplado un motor hidráulico para e l accio­

namiento de un generador, estando prevista, entre la  conduc­

ción de alimentación y e l motor hidráulico, una válvula de 
contrapresión o sim ilar.

17. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque e l 
ú til de entresacar, junto con lo s correspondientes medios
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de aju ste, estáacoplado a uno de lo s tubos del bastidor 

de la  máquina que discurren transversalmente a l a  direc­

ción de l a  marcha, a través de un bastidor auxiliar y en 

forma que puede bascular verticalmente.
18.  -  Una máquina de acuerdo con una o varias

de la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque
el bastidor au x iliar que recibe el ú t il  de entresacar con

lo s  correspondientes medios de a ju ste , e sta  provisto*ábl

detector y de una rueda de mando dispuesta detras deL de-
*. .

tector, estando un rod illo  de apriete, situado dela&t<s*de 

la  rueda de mando en relación con la  dirección de Isf p ar­

cha, unido de manera basculable verticalmente, a trayas de

otro bastidor au x iliar , con uno de lo s  tubos del baSticLor
*  *  + *

de la  máquina. ****'.
19. -  Una máquina de acuerdo con una o varj.a¿3.*de

*****
la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque e l 

bastidor au x iliar que recibe e l ú t il  de entresacar con lo s 

correspondientes medios de ajuste, esta  acoplado, per su 

extremo delantero respecto a la  dirección de la  marcha, de 

manera basculable a l bastidor de la  máquina, mientras que 

e l ú til de entresacar, el detector y la  rueda de mando, 

están previstos en e l extremo trasero del bastidor au x iliar .

20. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque ca­

da uno de lo s ú tile s de entresacar, y cada uno de lo s  me­

dios de aju ste , están acoplados a l correspondiente basti­

dor au x iliar  en forma que pueden bascular verticalmente

en torno de ejes que discurren paralelamente a l a  h ilera 

de plantas.
21. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de
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la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque a 

cada ú til de entresacar le  e stá  adjudicado un bastidor au­

x i l ia r .
22. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el 

detector y l a  rueda de mando están dispuestos de manera 

regulable en el bastidor au x iliar .
. * *

,  *  *  *23. - Una maquina de acuerdo con una o varias*
de la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque

el bastidor au x iliar que recibe la  rueda de apriete^\qsta

acoplado en el bastidor de l a  máquina en forma que puede

bascular en la  dirección de altura, en contra de la .acción

de al menos un muelle. t .**.
*  * + *

24. -  Una máquina de acuerdo con una o var^á^*de
. . *

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque..el
.

,  ** ** ?bastidor au x iliar que recibe el ú til de entresacar, esta

acoplado a l bastidor de l a  máquina en forma que puede bas­

cular en dirección hacia e l suelo, en contra de la  acción 

de al menos un muelle.

25. - Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque lo s  

muelles correspondientes a lo s diversos bastidores au x ilia­

res son a ja s  tablea.

26. - Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque lo s 

bastidores auxiliares que acogen el rod illo  de apriete y 
el ú til de entresacar, están dispuestos en e l bastidor de

la  máquina en forma desplazable transversalmente a la  direc­

ción de la  marcha.

27*- Una máquina de acuerdo con una o varias de
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l a s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el 

detector previsto en e l bastidor au x iliar  para e l .ú t i l  

de entresacar, presenta una sonda conductora de tensión y 

un escudo detector dispuesto delante de la  sonda, con re­

lación a l a  dirección de l a  marcha.

28. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de
la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el

. * *
 ̂  ̂ e * *escudo detector e sta  hecho, en su sección transversal;* en

forma aproximadamente de U, con la s  patas divergentes*ha-

cia  atrás,estando la  parte de unión de la s  patas disRuista

en un plano vertica l, que discurre transversalmente-a *la

dirección de la  marcha, y pudiendo e l borde in ferípr .ge

la  parte de unión ser puesto en contacto con la s  plantas,
* * **

mientras que la  sonda e stá  prevista inmediatamente detras.
. .  *

29. -  Una máquina de acuerdo con una o variaa.de
* + +*

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el 

bastidor de l a  máquina, o por lo^ menos^partes del mismo, 
está  derivado a t ie rra  a través del rod illo  de apriete o 

sim ilares, mientras que la  sonda está  dispuesta en e l co­

rrespondiente bastidor au x iliar  a través de un cuerpo di­

eléctrico , y estando e l rod illo  de apriete y la  sonda uni­

dos entre s í  a través de un circuito e léctrico .

30. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el 

detector y l a  rueda de mando están dispuestos en e l b asti­
dor au x iliar para e l ú til de entresacar, en forma que son 

regulables horizontal y verticalmente.

31. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque e l 

detector presenta un estribo de forma sustancialmente de U,
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cuyas patas pueden unirse, de manera regulable en sentido

vertical en varias posiciones, con lo s brazos volados del

correspondiente bastidor au x iliar, mientras que en e l alma

del estribo está  dispuesta una pieza de soporte de forma
aproximadamente de L, desplazable en la  dirección de la

marcha y perpendicularmente a e lla , estando previstos en

e l extremo in ferior del brazo vertical de la  pieza de so-*
porte e l escudo detector y, a  través de un cuerpo dieléc­

trico , la  sonda hecha en forma acodada, una de cuyaá'ramas 

está  dispuesta en forma (̂ ae discurre en un plano transver­

sa l horizontal, mientras que la  otra rama discurre eii*un 

plano transversal v ertica l.

32. -  Una máquina de acuerdo con una o variq^'.de
* . *

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porgas*la
. .  *

rueda de mando, dispuesta en e l bastidor au x iliar paRd.el
*....

ú til de entresacar en forma asimismo regulable horizontal 

y verticalmente, está  alineada respecto a la  sonda con re­

lación a un plano transversal v ertica l.
33. - Una máquina de acuerdo con una o varias 

de la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque 

e l ú til de entresacar y lo s  medios de aju ste adjudicados 

a l mismo, están unidos con e l correspondiente bastidor au 

x i l ia r  a través de un bastidor aproximadamente rectangular.

34. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el 

detector o su sonda pueden ser unidos con la s  válvulas 

regulables por vía electromagnética, que gobierna l a  afluen­

cia y escape en lo s  medios de aju ste, a través del circu i­

to que une la  sonda con el rod illo  de apriete.

35. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de
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í a s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque e l 

circuito que une la  sonda con el rod illo  de apriete, pre­

senta un circuito  para la  medición comparativa de l a  r e s i s ­

tencia o sim ilar, y un multivibrador monoestable, estando 

la  sa lid a  del multivibrador monoestable retroacoplada con 

el circuito para l a  medición comparativa de la  resisten cia .

36. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque* la  

sa lid a  del multivibrador monoestable e stá  unida con *ql 

circuito para l a  medición comparativa de la  resisten qiá

a través de un órgano de realimentacion dotado de al.menos

un condensador. ....*.
37. -  Una máquina de acuerdo con una o variasr.de

* * * *

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porgas* e l
* + *

circuito que une la  sonda con el rod illo  de apriete
.  *

senta, además del circuito para l a  medición comparativa 

de la  resisten cia , circuito que reacciona ante ún valor 
de l a  resisten cia  predeterminable, también un circuito bies- 

table, un interruptor electrónico gobernado por este ú lt i­

mo, a s í  como bobinas magnéticas.
38. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque e l 

multivibrador monoestable presenta un tiempo de basculacion 

ajustable a través de resisten cias conectables adicional­

mente a elección.
39. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque e l 

circuito que une la  sonda con e l ro d illo  de apriete, pre­

senta "Tía resisten cia  unida con l a  sonda y que, por el 
otro extremo, e stá  unida con una fuente de tensión continua
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conectada entre l a  resisten cia  y e l rod illo  de apriete, 

estando un tran sisto r de efecto de campo unido a través de 

su. entrada con l a  sonda, y una resisten cia  conectada en se­

r ie  con la  fuente de tensión y con e l trayecto colector- 

emisor del tran sistor de efecto de campo, y porque asimis­

mo está  un amplificador unido a través de su entrada de ta l

modo con e l colector del tran sistor de efecto de campo
. * ** + *que, únicamente a l descender el, valer de l a  resisten cia  

en la  sonda por debajo de un valor predeterminable, *4á emi­

tida una señal de sa lid a  en función de la  resistenca^.I

40. -  Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque.,en­

tre la  entrada del tran sisto r de efecto de campo y ígr ison-
* * * *

da está  prevista otra resisten cia .
,  '  *  *

41. -  Una maquina de acuerdo con una o variag.de
!  *  *

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porqué*el 

amplificador unido con el colector del tran sistor de efec­

to de campo, presenta un tran sistor, a s í  como una segunda 

y una tercera resisten cias conectadas directamente a la  

fuente de tensión, estando e l emisor del tran sistor unido 

con e l punto común de unión de l a  segunda y tercera r e s is ­

tencias, y habiéndose previsto otra resisten cia  para e l 

impulso de sa lid a  entre e l colector del tran sistor y uno 

de lo s extremos de la  fuente de tensión, y una reisten cia  

de entrada entre el colector del tran sisto r de efecto de 

campo y la  base del tran sistor.
42. - Una máquina de acuerdo con una o varias de 

la s  reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el

multivibrador monoestable presenta dos tran sistores conec­
tados en cruz, cuyos colectores están conectados a l a  íuen-
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te de tensión a través de sendas resisten cias, estando 

un diodo desacoplador conectado entre e l colector de uno 
de lo s tran sistores y su correspondiente resisten cia , y 

otra resisten cia  conectada en paralelo con e l diodo conec­

tado en serie y con l a  resisten cia  correspondiente.

43.- Una máquina para entresacar o aclarar hi­

le ras de plantas.
*  *  *

Tal cpmo se ha descrito en la  Memoria que *ante-
 ̂ * * *cede y representada en lo s  dibujos que se acompañan, *para

* * *w
lo s  fin es que se han especificado. ; **.

Esta Memoria consta de ochenta y cinco hojas es­

crita s  a máquina por una sola cara.
Madrid,

fER ̂ '3?'*
*  +  *
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