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1 £ pfeseﬁte invento se refiere a un mecanismo de
’ volquete para tenazas de elevecién y & las tenazas de
elevacién que incorporan dicho meéanismé de volguete.
Los rollos de fleje estdn producidos en varigs
5 etapas en les distintes industrias de trabajo de,meta-
'les, tal como.aceéo, aluminio, etc. ILos rolloé.éé}én
producidos a veces como un producto de léminaciai.intqg
medio y a veces estdn producidos como producto‘Eigéi
pars su envio 2 un consumidor. En la industria‘h; las
10 chapas, por ejemplo, el materizl en fleje bajo'ld 'for-

« o

na de fleje laminado en ‘caliente y en frio, se'sudinig
tra a partir de las laminadoras, de las lineas{égatra-
tamiento, etc., y debe enrollarse para permit&;aﬁl.mg
terial ser manejado y transferido a otro punto, bien
15 para someterlo a un tratamiento ulterior, ¢ bien para
| su expedicidn al coﬁsumidor. Debido a la orientacién
de las mdquinas de laminar fleje y de las linees de
tratamiento, el fleje se enrolia‘necesariamente sobre
un eje horizontal para formar un rollo el cual normal
20 . mente estd recublerto por una cinta a fin de mantener
lo en forma de rollo. Dichos rollos son de peso iariable,
pero pueden pesar haste 45.300 Kgs. (100.000 libras en
algunos casos). Aunque estos rollos esién enrolledos
sobre un eje horizontal debido al disefio de las méqui
25 nes de laminacién, y que se desenrolleﬁ sobre un eje
horizoﬁtal por la misma rezdén, es preferible almace-
nar estos rollos con sus ejes verticales. De esta ma
nera quedan estables y pueden ser apilados. Cuando
8e almacenan rollos con sus ejes horiéontales, estén

30 . propensos a'rodar ¥y el apilamiento en esta posicién

-— B a——-
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sumenta la posibilided de que los rollos se pongan a
rodar o que se rompan las cintas que mentienen los ro-
1los en forma. '

Ha sido una préctica corriente la de suministrar
unos aparatos de volquete para volc;: los roliog:igéién
formados desde un eje horizontal heste un eje véf;gbal
después de su enrollamiento, y & continuacidén déé%% wn
eje vertical hasta un eje horizontal para que sé& 10s
pueda someter a un tratamiento ulterior. Dichos'ﬁpang
tos de #olquete tienen él1 inconveniente de éer posados
¥ costosos y normalmente estdn situados en una §§§}c16n
fije opuesta a la salida o 2 la entrada de la l%@iya-
¢ién, 1o gue reste flexidilidad al trabajo. L.

De conformidad con el presente invento, se.iro;
Vee un mecanismo de volgquete para tenazas de elevacidn
que incluye una caje que lleva una parte superior adap-
teda pera que esté acoplada corn el gancho de la grua
¥ soportado por é1, caracterizado por un dispositivo
colgante, aceionado por motor, de forma alargada y fle
xible, soportado en parte en dicha caja y que tiene
unas partes extremag que se extienden hacia abajo por

fuera de dicha c¢caja y edaptadas para conectarse & wnas

- partes de las tenazas de elevacién a fin de soporter

estas tenazas de elevacidén por encima del nivel del
suelo y para inclinar selectivamente las tenazas de
elevacién colgantes en un desplazamiento angular pre=-
determinado. '

Evitamos los inconveniéntes inherentes a dichos
volquetes, proveyendo unes tenazas de elevecidén que

puedan desplazarse entre une posicidn, en la cual el
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eje del rollo es horizontal y uns posicién en la cual
el eje del rollo es verticzl.

El invento se describird ahora con mds detalles ha
ciendo referencia a los dibujos adjuntos, en 1los cuales:

- Ia figura 1 es una visia en elevacién de tenazas

-oo e

de elevacidén que constltuyen un modo de reallzac;én del

presente 1nvento, cuya figura representa las tenazas

de elevacién colgando de un gancho de gruas en una posi-

eidn vajas;

- la figura 2 es una vista en elevacién de'IdS mis-
mas tenazas de elevacién de la figura 1, que.réﬁgésen-
ta las tenazas de elevacién colgantes inclinadééyén une
posicién lateral; , . Lo

L3P

~ ILa figura 3 es unz vista en elevacidén parcialmen

- te en corte, de la porcidn del brazo de egarramiento

del presente invento, que muestra mds detalles de cons-
trucclén,

~ Ia. figura 4 es una vista en elevacién parcialmen
te en qorte de otra parte del presente invento, que
muestra otros detalles de construccién;

- la figura 5 es otra vista_de la parte represen-
tada en la figura 4. |

Haciendo ahors referencia & los dibujos, en

los cuales los mismos nmimeros de referencis se refie-
ren a las mismas partes en todas las vistas, se desig

na generalmente por 10 unas tenazas de elevacién que

_ incluyen une parte de brazo de agarramiento 1?, repre

- sentada en detalles en la figura 3. ILa parte del bra

2o de agarramiento 12 es similar en muchos aspectos

a la de las tenazas de elevacidn descritas en 12 Pae-
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‘tente de Estados Unidos mim. 3.076.674. Las caracte-

risticas particulares de la parte de brazo de agarra-.

miento 12, se describen tan solo 2 titulo ilustrative

por este motivo no formen parte del presente inventp,

LE N WY

la parte de brago de agarramiento 12, incluye uns ele-

*

mento de base alargado horizontal y rigido 14,v}3rma-

do de placas angulares 15 paralelas separadas lateral

LR

mente, de las cuales se representa una. A continua-
cibén se dardn indicaciones de direccién y se deéiéna—
rén como izquierda 0 hacis fuera, derecha o haéi?taeg
tro y hacia arriba y hacis aba’jb, tel y como sé- f;ze'prg :
senta en las figuras 1, 3 y 4 de los dibujos. {ééﬁin;
siste en que estas referencias direccionales n&;ﬁan de
entenderse gomo limitativas del invento, sino méds bien
que se utilizan tan s0lo para facilitar la descripcién,
El elemento de base 14 soporte una mordaze de
agarramiento iﬁterior 16, sujeta convenientemente en-:
tre las extremidades del elemento de base l4. Una

mordaza exterior de sgarramiento.l17, estd soportada

por el elemento de base 14 en une posicién adyacente

a la extremided izquierda de éste, y estd separada

convenientemente de la mordaza interior 16 y puede mg
verse segun un movimiento alterno respecto a_ésta ra-
re egarrar el material; tal como las hojas de acero '
enrolladas 18. ILa mordaza exterior 17 estd sujeta con
venientgmente a una extremided de un brazo de egarra-—
miento generalmente en forma derL,ZO, formado de pla-
cas esﬁaciadas lateralmentie de la misma forma 21, de
las cuales se representa una. Une pata 20a del braze

de agarramiento 26, estd dispuesta. entre las placas
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:15 del elemento de base 14 y estéd dispuesta de manera
-que pueda deslizarse'respecto a éste. La otra pata

- 20b del brazo de agarramiento 20, se extiende hacia

fuera més allé de la extremidad izquierda del elemen~

LA XK ]

to de base 12 dénde esté unida con la mordaza de aga- .

vss °

rramiento exterior 17. s

Una tuerca 23 en forma de bola alargada, %gté
sujeta convenientemente entre las piacas 21 q;;:¥or-
man el brazo de agarramiento 20 y més particulggﬁente,
entre las extremidades de la pata 20a del braiﬁfge aga-

rramiento 20. ey

PRI

Un eje alargado parcialmente roscado 25, se ex-
tiende a través de la tuerca 23 con uns partéiinterme-
dia de las roscas del eje 25, acopléndose con las ros~
cas de la tuerca 25. la parte a mano derecha del eje
25, tiene una superficie iisa y estd sujeta de manera
sdecuada a un elemento de casquillo 26 y esté dispuesta
de forma que pueda deslizarse longitudinalmente sobre
una distancia fija respecto a éste. El elemento de cas=
quillo 26 estd soportado por un rodamiento de bola 27,
el cuval estéd soportado y retenido en la caja de roda~
miento 28. la caja de rodamiento 28 estd sujeta conve-
nientemente entre las placas 15 del_elemento de base 14,
Una rueda dentada de accionamiento 30, estd sujeta de
manera conveniente al elemento de casquillo 26 a la iz=-
quierda del rodamiento 27. Un collar 31 sujeto alrededor
de una porcidn periférica a la izquierda del elemento
dé casquillo 26, sirve para sujetar el elemento de cas-
quillo 26 respecto a la rueda dentada 320, al rodamient&
27 ¥ & la caja de rodamiento 28. Otro collar 32 sujeto al
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rededor de la parte dereche del eje 25, determina el

1{mite del movimiento longitudinal heeia la izquierda
del eje 25 en el elemento de casquillo 26.
Un conjunto de accionamiento 34 que sirve para ac

cionar el eje 25, estd dispuesto convenienfemente,en

yai.‘

la parte superior del elemento de base 14, e incluye

- un motor eléctrico reversible 35. El eje de acciona-

‘i e a

miento 36 del motor 35, estd sujeto de manera conve-
niente a un ecoplamiento 37, el cual, & su vez,‘;gﬁé
sujeto convenientemente & un reductor de veloc%&?é 38,
Una‘rueda dentade 39 estd fijada adecuadamentefé};eje
de salida del reductor 38 y estd generalmente aiégues-
ta en el mismo plano que el de la rueds &entadéféb.
Las ruedas dentadas 39 y 30 estdn unidas activamente
por medios convenientes, tales com¢ una cadena de ro-
dillos 40, Una caja hueca 41,que estd sujeta de ma;
nera que pueda desarmarse,sobre le parte superior del.
elemento de base 14, incluyé el conjunto de accionamien
to por motor 34.

El eje 25 tiene una parte exirema izquierda, gque
tiene una superficie generalmente lisa 42 que se ter-
mina en una extremidad 43 de superficie generalmente
convexa, que se extiende mds alld de la tuerca 23 ha-
cia la izquierda en una parte de un blogque de empuje
45. ' E1 bloque de empuje 45 %iene una poroidn dere-

cha o interior 46; gue lleva una abertura 47 de for-

_ma tal, que puede recibir la parte extrema izquerda 42 del gje
.25 El.blogue de empuje 45 incluye también una porcién

exterior en forma de horquilla 49, con una extreni-

dad- interior 28 de forma ligeramente cdncava que co-~
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nunica con la abertura 47. ILa forma céncava de 1la ex-
tremidad intgrior 28,-es eémpiementaria_de la forma
oonvexa de la extremidad 43 del eje 25. ILa extremidad
43 del eje 25 se acopla con la extremidad interior.48

de la parte en forma de horquilla 49, a fin de que

LXK ] ¢

funcionen conjuntamente como wn freno para evitar la

rotacidn del eje 25. Esto se explica coﬁpletameggé
en la Patente ﬁe Estados Unidos mencionada mds ;Egiba
mém, 3.076.674, | |

El blogue de empuje 45 estd soportado de ﬁaﬁéra
que pueda deslizarse convenientemente entre 1asa§?écas
21 del brazo de sgarramiento 20, por ejemplo p&é;ﬁédio
de unas zonas conformsdas sobre ia superficie é&ép&ior

de les patas de la parte en forma de horquilla 49, aco

pléndose con las ranuras correspondientes formadas en

las placas 21 a2 10 largo de la pate 202 del brazo de
agarramiento 20. '
Un brazo de palanca 50, que tiene la forﬁa'gene-
ral de una L, formado a partir de placas idénticas 51
dispuestas laterzlmente, de las cuales se representa

una, tiene la pata larga 50a de éste extendiéndose lon-

~ gitudinalmente respecto al elemento de base 14 y estd

dispuesta por encima del conjunto de accionamiento por
motor 34. Ie pata corts 50b dél brazo de palanca 50,
se extiende hacia abajo con su extremidad, conectada

de manera que pueda pivotar convenientemente,a la par-
te en forma de horquilla 49 del blogue de empuje 45.

La porcidén a meno derecha de la pata larga 50a del

brazo de palanca 50, lleva una jareja de protuberan-

~cias 52 diametralmente opuestas, que se extienden la-

—
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terslmente, una de las cuales se representa, sujetas a
dicho brazo de palanca, Las protuberancias 52 sirven
para soportar las extremidades de cables y cadenas y se
describirén 8 contimizcién con mis detalles. Ung, pare=
je de piezas de enlace 54 identlcas ¥y alargadas, patén

LR}

sujetas,de manera gue pueden pivotar en una extremidad

LI

54& del brago,e 1as partes intermedias opuestas lateral

mente y dismetralmente del elemento de base 14, 'ILa
otra extremidad 54b de cada pieza de enlace 54, éi;ne una
ranura cerrada 55 gue se extiende longitudinalﬁgéﬁk,
que rodea una espiga 56 sujeta en una parte inte%i?aia
de 1a pata largada 50a del brazo de palanca 50, -Las ra=
nuras 55 de las piezas de enlace 54, sirven parz;'._eééﬁ-
nir los limites superiores e inferiores del movimien-
to del brazo de palanca 50. '

El brazo de palanca 50 lleva también una espigs
prineipal de pivote 53 que se extiende entre las pla- |
cas 51y que estd conectada de manera adecuada a una
porcidén de brazo de soporte 57. FEl bdbrazo de soporte
57 incluye una pareja de placas 58 en forma de I, espa
cladas lateralmente, de las cuales se representa una,
teniendo céda una de las placas 58 un brazo alargado 59
sujefo de manera adecuada longitudinalmente y en para=-
lelo con cada cara interior de las placas 15 que fore

man el elemento de base 14. Cada placa 58 incluye tam

- bién una pata alargada 60 .que se extiende transversal-

mente respecto al brazo 59 y que estd dispuesta hacia

la parte izquierdé de lz mordaza de agarramiento 17.

Ia pata 60 del brazo de soporte 57, tiene una parte

superior 61 dispuesta por encima del brazo 59 y una -
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par#e inferior 62 dispuesta por debajo del brazo 59.

‘La pata corta 50b del brazo de palanca 50, tiene una

' parte inferior dispuesta entre las porciones superio-

res 61 de las placas 58 que forman un brazo de Eﬁﬁzr-

]
te 57 con la espiga de pivete 53 del brazo de peldnca

- 50, extendiéndose a través de las aberturas coaiiales
"realizadas en partes de la pata corta SOb y la:parite

-superior 61, respectivamente. Cada parte inferie%‘62

de la pata 60, tiene una ranura longitudinal 63, reali

zada en la superficie interior de ésta y extendibhdose
§g g

hacia arriba en una regién inferior de la partesype-

ey ¢

rior 61 de la pata 60. Las aberturas 64 coaxiales y dia

.33

metralmente opuestés, se extienden a través de una regiodn
inferior de la parte inferior 62 de la patg 60. Un eje
planoc alargado 66 que lleva una pluralidad de aberturas
longitudinalmente espaciadas 67, estd dispuesto de mane-
ra que puede deslizarse en la gbertura entre las partes
inferiores 62 de la pata 60, y la abertura definida por
las ranuras opuestas 63. Las aberturas 67 del eje 66,
tienen substancialmente el mismo diimetro que las aber-
turas 64 de la parée inferior 55, correspondiéndose

las aberturas la una con la otra. Una abertura diferen-~
te 67 del eje 66, puede ponerse en correspondencia con
las aberturas 64 haciendo deslizar el eje €6 hacia arri-
ba o hacia abajo, tal y como se desea. El eje 66

estd mantenido sujeto en relacién a la pata 60 me-

~ diante una espiga 68 que se extiende a través de las

asberturas 67 y 64.
- Una pareja de protuberancias 70 diametralmente -

opuestas y de forma generalmente cilindrica, estén
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sujetas coﬁvenientemente & una extremidad inferior del
eje 66, Las protuberancias 70 son similares en forma

& las protuberancias 52 sujetas a las partes de la ‘ex-
tremidad derecha del brazo de palanca 50 y’eatén.utikg

*ods

zadas, de la misma forma, para SOportaf las extrgmida—

sas *

des de cadenas y dé cables. La parte superior 61 y
1a pate 60, lleven una barra generalmente cilind;{ca
71, de forma que se extienda a través de la regigﬁgsu-
perior de éstas y hacia afuera. E1 punto centréfide ~
las protuberancies 70 y las partes extremas izquierds de la ba-
rre 71, estdn dispuestos generalmente en el mis&é#ﬁla-
no vertical. la barre 71 sirve de guia para ldglgide-
nas y el cable, tal y como se explicard claraméhig‘a
continuacién, |

Dispuesto, entre la parte 12 del brazo de agarra
miento del conjunto'de tenazas de elevacién 10, se ha-
1la un dispositifo de suspensién 74 que tiene la forma
de un disposifivo de eslinga accionado por motor. El
dispositivo de suspensidn 74 incluye una cajé alarga=
da hueca 76, que tiene una parte superior 77 formada
por una pareja de placas espaciadas lateralmente, de
formae generalmente triangular 78,que llevan una pare-
ja de aberturas coaxiales d;ametralmente opuestas 79 a
través de sus partes superiores. Un carrete 80 tubu~-
lar de forma generalmente cilfndrica, estd soportado
ooaxiaimente oon la abertura 79 y estd sujeto res~
pecto a la caja 76 por unos medios convenientes, tales
como la varilla 81 y las tuercas 82. El carrete 80
recibe un gancho de grua 83 y a este efecto estd re-

cortado en forma de curva suave en su parte central
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84, Un motor eléetrico reversible 85 estd montado ri-

gidamente de manera conveniente en la caja 76 con su
eje de salida 86 orientado hacia abajo. Una rueda den- -
tada 87 estd sujeta al eje de salida 86. Un reductor

LB X N ]

de velocidad 89 esté situado centralmente en la waja

ies *

76 y estd sujeto convenientemente en ella con su.eje

deé

de entrada 90 exténdiendose hacia abajo & diapue%to'

substancialmente en el mismo plano vertical gue gl del

- W -

eje de salida 86 del motor 85. Una rueda dentada 92

Phé¥3

que lleva doble cantidad de dientes respecto a lgarue-

& »
da dentada 87, esté sujeta convenientemente alzéje

de entrada 90 y estd dispuesta substancialmente sent el

mismo plano que el de la rueda dentada 87. Una.cade-

. n& de rodillos 93 uwne activamente la rueda dentada 87

y la rueda dentada para 92 cadena. Un eje de salida 94
se extiende hacia afuera a partir de la parte interme-
dia del reductqr de velocidad 89 y estd en una posicidn
transversal reépecto al eje de entrada 90 y eété_coné

venientemente acoplado a éste mediante un dispositi=-

- vo de engranajes cdnicos, no representados, pero de

un tipo muy conocido. El eje de salida 94 se extien-
de laterslmente hacia afuera del reductor de veloci-
dad 89 y tiene unas partes exteriores opuestas.943 ¥
O4b conformgdas de manera idéntica y dispuestas par-
cialmente fuera de la caja 76. -la siguiente descrip-

cidn se refiere a la disposicidn de los elementos

~ de las partes exteriores 94a y 94b del eje de sali-

da 94. Ia disposicidn de los elementos es esencial-
mente idéntica para cada porcibén O4a y 94b. Se des-

cribiréd tan sbélo una disposicidn de los elementos
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" entendiéndose gue conviene para ambas partes 94a y 94b.
Los dibujos reflejerin claramente esto. Les ruedas
dentadas de accionamiento 96 estdn sujetas convenientg
mente a laspartes de la porcién de salida 94s déi'gje 9%
inmediatémente adyacentes al reductor de velocidgh-89.

-Las poleas 97 en contacto por fuera con las ruedas den-
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tadas 96, estén montadas de manera que puedan girar
sobre una parte exterior 94a. Los rodamientos dé.bo-
la 98 proveén un soporte adicional al eje de salida
94 y estdn soportados en la parte exterior 94a:haéis
fuere de las poleas 97. Ias cajas de rodamien’gz;fés su
jetes a porciones de las paredes de 1a caja 76!‘;@;-
tienen convenientemente los rodgmientoe 98. Lég‘%ar
pas de extremidad 99 estdn atornillades a la superfi
cie exterior de las cajas de rodamiento 95.

Una pareja Qe ejes de guia de forme idéntica
100, se extienden transversalmente al eje de entrada
90 del reductor de velocidad 89 y estén dispuestes
en cada lado de la parte inferior del reductor de ve-
locidad 89 y se encuentran en,hn plano horizontal co-
min. Los ejes de gula 100 estdn sujetos respectoa
la caja 76 por medios convenientes, tales como tuer-
cas 101 stornilledas sobre las partes roscadas de
los ejes de guia 100. Unes ruedas dentadas de guie -
idénticas 102, estdn montedas de menera conveniente
para que puedan girar sobre porciones de cada uno:
de los ejes de guiz 100 en log lados opuestos del re-
ductor de velocided 89 (por ejemplo hay cuatro rue-

das dentadas idénticas 102, dos en cada lado del eje

de guia 100). Un:s poleas de guia idéntiecas 103, es-~
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" tén montades de manera que puedan girar sobre porcio-

‘nes de 108 ejes de guia‘100 hacia fuera de las ruedas

dentadas de guia 102, Las ruedas dentedas de guia
102 son idénticas en forma a las ruedas dentadas:de
accionamiento 96 y estdn dispuestas substahcia;éénxe
en el mismo plano vertical que éstas. ILas polegh, de
guia 103 son idénticas en forma a las j:oleas de ;ﬁgcig
namiento 97 y tawbién estdn dispuestaé substancialmen

te en el mismo plano vertical que éstos. )
eiswe
Como se ve en la figura 1, y parcialmente .en
i_'\ ‘i
les figures 4 y 5, una pareja de cables idénticos 105

que tienen cada uno une de sus extremidsdes sujéta con

P &

venientemente a cada protuberancia 70 de la pai'té in-
ferior 60a de la pata 60, se extiende hacia arriba
de la pata 60 para acoplarse con el eje 71 en la par-
te superior 61 de la pata 60, Cada cable 105 se ex-
tiende ademds desde el eje 71 en la caja 76 donde pasa
alrededor de la superficie interior de una polea de
guia 1C3, & continuscidén alrededor de la superfigie
superior de una polea de accionamiento 97 y 2 conti-
nuacidn hacia abajo alrededor de la superficie inte-
rior de la otra polea de guia 103 hacia fuera de la
caja 76 hasta una protuberancia 52 de la placa 51
del bragzo inferior 50 donde }a otra extremidad del
cable 105 estd conectada convenientemente a la protu
berancia 52. ' :

Una pereja de cadenas de rodillo idénticas 107,
sigue el mismo recorride que se ha descrito para los
cables 105, Es decir, que una cadenz 107 estd uni-

da convenientemente por una de sus extremidades a la
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protuberancia 70, que se extiende hacia arriba de la

pata 60, alrededor del eje 71, dentro de la caja 76,

'que‘paaa hacis arriba alrededor de una rueda dentada

de guia 102, y sobre una rueda dentade de acciopgpiento
96 hacia adentro. sobre otra rueda dentada de guie,
102 y a continuacién hacia afuera de la caja 76 has-
ta una protuberancie 52 donde le otra extremidagjhp la
cadena de rodilio 107 estd conectada eonvenientééé;te
& la protuberancia 52. Se ha de notar que la de§érig
cién dada mds arriba respecto al recorrido seéﬁgéé‘
por los cables 105 y las cadenas de rodillo 107§5§;"
sido realizada referente a la figura l,en la céai :
las tenazas de elevacidén estdn orientadas haciézéb;jo,
antes de égarrar el rollo de fleje de acero 18.

Los elemeéntos que incluyen la porcién de brazo
de agarremiento 12 de las tenazas de elevacidn io, es-
tdn dispuestos de manera que el centro de gravedad de .

la masa del conjuntoc de estos elementos, esté situa-~

d0 en un plano substancialmente vertical que pasa por

la l{nea central del carrete 80 en la caja 76. Ie es~-

ta forma, la grua soporta las tenazas de elevacién 10

en la 1finea de su centro de gravedad,asegurando asi
su estabilidad. Hay que 2fiadir que este disposicién

. del centro de gravedad, es una préctica corriente en

la técnica Ge las tenazas de elevacién. Durante el
funcionamiento de las tenazas de elevacidén 10 representa
das en las figuras 1 y 3, las tenazas 10 estdn dis-
puestas por encima del rollo 18 con las mordazas de

dgarramiento 16 y 17 en posicidén abierta. La morda-

za de agarramiento interior 16 estd dispuesta para -
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acoplarée con une parte interior del rollo 18, El mo-

tor eléctrico 35 estd accionado para hacer girar el

"eje 25, a fin de desplazer la mordaza de agarramiento

exterior 17, de forma que entre en contacto con.yps

parte exterior del rollo 18. Cuando el rollo 18«gs-

A X

t4 en contacto con las mordazas de agarramiento 16y 17

las tenazas de elevacién 10 se elevan medianteﬁla‘
grua a fin de hacer girar el brazo 50'§ara apli;;;l
mecénicemente la presién de sgarramiento necesa;i;
sobre el rollo 18. La grua eleva a continuacié;i'él
rollo 18 por encima del nivel del suelo. Ias %é?é-
zas de elevacién 10 pueden entonces ser tran3p§g§§-
das por la grue el sitio donde se desee vplcaraélf:g
110 18. En este sitio se energiza el motor 85 para
accionar las ruedas dentadas -de accionamiento 96 y
las poleas de accionamienfo 97. Como se ve en la fi-

gura 1, las ruedas dentadas de accionamiento 96 y -

~las poleas 97 giran en sentido de las agujas de un reloj.

Los cablgs 105 y las cadenas de rodillo 107, se despla
éan hacia arriba a lo largo de la pata 60 del brazo de
soporte 57 y. dentro de la caja 76 ¥y al mismo tiempo,
los cablés 105 ¥ las cadenas 107, salen de la caja

76 hacia el brazo de palanca 50. La parte de brazo

de agarremiento 12 se inclina & continuzcidén en el sen-
tido de las agujas de un reloj hecia la posicién re-

presentada en la figura 2 y en este momento, las mor-

 dazas de agarramiento 16 y 17 pueden abrirse y el ro-

- 110 18 puede ser extraido., El centro de gravedad de

le porcidn de brazo de agarramiento 12, queda substan

cialmente en el mismo plano vertical en todas sus po=
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siciones entre las posiciones representadas en las fi-

guras 1 y 2, lo que asegura la estabilidad de las tena

"zas :cargadas. Se ha de notar también que cuando la

porcibén de brazo de agarramiento 12 esta inclinada en
la posicidn representada en la figura 2, ios cables
105 y las cadenas de rodilloc 107 se acoplan conced™eje
de guia 71 y estan guiadas por éste hacia aba.joag.a(‘"'lo '
largo de la pda S50a del brazo de palanca 50. Enzénbas
orientaciones de las partes de brazo dé agarrami¢p$o ilus-
trado en las figuras 1 y 2, la suspensién provis?a por
los cables 105 y las cadenas de rodillo 107, qugg.una
figura abierta respecto al centro de gravedad q?;lys ele
mentos que incluyen la parte del brazo de agar?;;;pnto
12 que ests situado en un plano vertical dispué%}é?rela—
tivemente en el centro de la figura abierta. ﬂaﬁaue la
posici6n baja de las tenazas de elevanciédn 10 ha sido
descrita como la posicidn de carga, los peritos en la
materia se harén cargo que las posiciones laterales pue-
den utilizarse también como posicidn de carga.

En resumen la Patente de Invencidn que se solici-
ta deberd recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

1. Mejoras introducidas en tenazas de levanta-
miento, caracterizadas por una caja que tiene una porcidn
superior que se acopla con el gancho de una grua; un ele-
mento de base alargado dispuesto debajo de dicha caja y
éue tiene su eje longitudinal dispuesto en un plano sus-
tancialmente horizontal, una pareja de elementos de mor-
daza de agarramienxo-opﬁestos soportados por dicho ele~

mento de base y extendiéndose hacia abajo de éstos, estandc
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ble selectivamente, acercéndose y alejandose respecto a

"otra de dichos elementos de mordaza, para &agarrar y sol-

dar el material, respectivamente, un primer elemento de

brazo de soporte mantenido por dicho elemento base y que
tiene por lo menos una primers parte alargada, seTectiva-

mente ajustable en longitud y dispuesta hacia aiﬁéra de

-@icha primera extremidad del mncionado elementczbase;

un segundo elemento de brazo de soporte sostenidoe.por el
referido elemento base unido de manera que pueda.pivotar
en una parte de este sobre dicho elemento de mordaza des-

lizable y que tiene una segunda porcién dispuesta’por en-.
cima de dicho elemento base y contigua al otro'egtxemo de

4 » ]

éste; estando dichos elementos situados de tal.forma que

el centro de gravedad de la masa del conjunto de dichos

" elementos esté situado en un plano esencialmente verti-

cal que pasa a través de dicha porcién de acopiamiento

de gancho del indicado elemento de caja; unos medidé de

eslinga flexibles alargados soportados en parte en la

mencionada caja y uridos en sus eitremos a dichas porcio-
nes de los referidos elementos de brazo de soporte, res-
pectivamente, a fin de soportar dicho conjunto por enci- .
ma del nivel del suelo; y medios de accionamiento por mo-
tor soportados en dicha caja y dispuestos operativamehte
con los indicados medios de eslinga pard accionarlos a

lo largo del eje longitudinal del mismo para volcar di-

' cho conjunto cusndo estd suspendido por encima del nivel

del suelo a través de un desplazamiento angular predeter-
minado, de tal forma que el centro de gravedad quede sus-

tanciaimente en dicho plano vertical en todas las posi- .

-
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ciones de dicho conjunto.
l 2. Mejoras seglin la reivindicacién 1, caracteri-

zadas por el hecho de que dicha primera porcién del men-

‘eionado primer elemento de brazo de soporte estd dispues-

to en un plano generalmente vertical hacia afuera de di-

L]
LLE 2 Y

- cho elemento base.

k4
”~

3, Mejoras segin la reivindicacidn 1 &2, carac-

" terizadas por el hecho de que dicha primera poréién in-

"cluye uwna seccidn superior dispuesta deslizableménte con

respecto a una seccidén inferior para ajustar la’ibsicién
1ongitudinai relativa con respecto una de la oﬁra‘.

4. Mejoras segin la reivindicacién 3,'%§§acteri-
zadas por el hecho de que incluyen medios de fiﬁ?&gén pa-
ra bloquear dichas secciones superidr e inferiégiga una
con la otra.

| ‘5. Mejoras de acuerdo con una cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, caracterizadas por el he-
cho de gue unos de los elementos de mordaza esta figjado
entre los extremos de dicho elemento base y el otro de
dichos elementos de mordaza es deslizable con respecto
al mencionado elemento base y estd situado adyacente a
un extremo delﬂmismo, habiendo_gyevisto unos medios actua-
dores reversibles soportados por dicho elemento base y
operables para desplazar selectivamente dicho elemento
mordaza deslizable, acercéndose y alejdndose, de dicho
elemento mordaza fijo.

6. Se reivindica por ultimo, como objeto sobre

el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se soli-

~eita: "MEJORAS INTRODUCIDAS EN TENAZAS DE LEVANTAMIENTO".

Todo conforme queda descrito y reivindicado
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en la presente Memoria, que consta de veinte paginas me-

canografiadas y dibujos que se acompaifian.

.

Medrid, 9 Diciembre 1.967

BERNARDO UNGRIA
p-p-
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