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ﬁste invento se refiere a um aparato pore wbilizar
en la produccién de chapes resinosas ‘reforzadas con fibra o malla—
dos de fibras pore su incorporacién en tales chapas,.partihulurmenf
e cuendo los fibras son fibres de vidrio.. | '

Th la produccidn de_dhapas feforéadas con fibro de
vidrio, es conocido el distribuir longitudes corfas de filementos
de fibra de vidrio sobre un tronsportador en movimiento y rociar
w fluido aplutinonte sobre las filras que son entonces conpacha~
das para formar un mallado coherente. En una operacién posterior
el mallado es impregnado con'una resing pora producir un mallado
que es curado parn producir un materlul duro reforzado., El otro
proceso conoc1do, los filomentos de fibra de vidrio cortada son
directamente distribuidos sobre wio. capa de materlalrresxnoso, v
despues es curado el manllodo resulbonte impregnndo'de resina.

En tales procesos existe la ﬁecesidad de w mébo-
do y wparato para cortar los filamenfos o mechus de fibra de vi-
drio en long1tudes cortas y dlstrlbulr los mismes con una - oriembo-
cidn ca6tlca sobre una superficie tal como un truusporundor cn no-

,

vimicnto,

.De 'Lcuerdo con un aspecto del 1nven'bo, un nébodo

pora distribuir fibras cort adas sobre una superficie recepbora

.coinprende el estoblecer un mgvimiento relativo en wna direccidn

de avance entre la superficie recepbora y wn mehip cortador de
las fibras, el lanzar las fibras cort&dus a alta velocided desde
el medio cortddor cencralmente en la mencioﬂada,direcci&n de avan—
ce y oscilar simulﬁaneamente el medio cortador lentamente a tra=
vés de diche direccién de avenee con wia emplitud menor que lo
anchura de la superficie receptora.

"De acuerdo con obro aspecto del presente invento,
el upafu@o pura distribuir les fibras.cortadas sobre una super-
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ficie recepbora, sc caracterizan por un soporte oscilable, medios
cortadores de fibros a alta velocided comprendiendo un roidillo
cortodor y un rodillo complementario amortiguodor montade sobire
el soporte, disponiendose los ejes de los mencionados rodilles
en el mismo plano, siendo dicho plano un plane vertical o ligera—
mente inclinedo a los mismos, medios para guiar a los rodiligs
1os.fi1amentos o mechas de fibras, y medios actuadores cn ¢l so-
porte parae impartir o los medios cortadores un lento movimicnbo
de oscilacidn que tiene una amplibud ménor que lo anchura de la
superficie receptore.

r o

1l medio corbador de fibras utilizcdo en los apara—
tos de acuerdo con éste invento és.u§'cortnq6r de Tibres a alta
velocidad, es deeir, un cortador en el que los rodillos son ac—
cionados a wna velocidad de cproximedamente 700 r,pom,

El soporbe oscilable es preferiblemente una virue—
ta pivotada, y los medios actuandores pueden compronder una leva
rotativa que‘se acopla & wn seguidor de .leva articulade a la vi-
pueta, Lo leva gira lentnmente en comparacidn con la alba veloci-
dad (de por ejemplo 700 r.p.m,) de los rodilles cortadores,

In wna realizacidn preferida del invcnté, los ejes
de los rodilles se extienden susboncialmente horizontales y los
rodillos estan dispuestos sustancialmente verticdles uno sohxe el
obtro y son cccionados desde un motor fijo o través de ejes 'y ac;—
plaomientos universales, Alternctivamente, ¢l plano de los rodillos
corbadores pucde estar ligeramente inclinedo con respecto a lo
vertical para que la descerga iniciel de las fibras cortadas ten-—
go. wa ligero movimiento ascendente, a

Los medios pera guiar los filamentos o méchas al
cortandor pueden comprender una ﬁluralidud de tubos; pbr ¢ jemplo

tres o cuatro, suministrados de aire comprimido por sus extremos
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de entrada pars ayudar o la alimentacidn de los Tilementos o me—
chas a travéds de dichos tubos y al interior de la abertura exis—
tente entre los rodillos cortadores.

qu extremos de salida de los tubos pueden estar
fijos o la vigueta que soporta el cortador y posiciona&os cerca
de los rodillos o pucden estar montados sobre ﬁn segundo soporbe
os;ilablg.qﬁe tiene una amplitud de oscilacién neyor que la de la
v{éuetn que sopofta el cortador., n éste dltimo caso, la viguelo

que soporta al cortador puede estar méntade sobre un primer pivote

"y movible por le leve accionada por el seguidor de leva articula—

do con la misma, y el segundo soporte oscilable pucde comprender
ue segunde viguets montada sobfe.ug'segunqd pivbte y movible tom—
bien por el mismo seguidor de levd, esbando el seéundo pivobe mis
cerca de la linen de nécidn del seguidor de leva que'él primer
pivote,

1o interaceidn de los rodilles coriadores pucde es—
tar controlﬁdu neumaticamente, con el rodillo emortiguador moenba-
do en un miembro movible de horguilla que estd arbiculado para nmo-

P

vimicnto con un pistén deslizable en el interior de um cilindro
neundtbico, siendo movible el mencionado pistén pora presionar al
rodillo amortiguador sobre el rodille corbtador cuande es guminis—
trodo el aire comprimide o wn primer exbremo del cilindro. Prefe—
riblemente el cilindro newadtico es dé doble accidn, pora ‘que in
presidn entre los rodillos del cortador pueda ser descargada por
el movimiento del pistén ocesionado por el aire comprimido que es
suministrado al segundo extremo del cilindro., En ésbe caso, el
miembro movible.de horquilla puede tenexr medios de montdjé para
el rodillo amortiguador, lo que permite que el rodillo 'sea rebi-
rado cucndo la horquilla se muévc en wne direceidn tal que sepa-

ra a los rodilles.
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bras,

A fin de que el invento puede comprenderse nfs cla-
ramente so deseribirdn chore, como ejemplo, dos replizacioncs de

acuerdo con el mismo y con referencia a los cdjuntos dibujos, en

 los ques

In Tigure 1 nucstra una perspective de un aparato

_ cortader y distribuidor de fibres,

Ia Tigura & es une viste loteral parciclmente en
seceidn del nparato que sc muesbra cn la Figura 1,

In, Figure 3 mucstre una seccidn a trovéds del dis—
positivo cortador sobre la lfnee I-I de la Pigura 2.

In Pigure 4 mucstre wne seccidn verbical a trovés
de un miembro climentador de fibras. 7

La Figura 5 muestra wna construceidn slécrmative
para el dispositive distribuidor.

En el aparato gque se muesira en le Fipura 1, wna
bgnda transportadera (11) es estirada sobre wn lecho (12) & wa

velocidad wniforme en una direccidn de avance que se muesbra ne—

" dionte la flecha "A" y pasa entre wios corriles laterales vertica—

les (13 y 14). Dos miombros de puente (15 y 16) franquean lo bon~

de transportadora (11) y soportan wna plataformn plana (17) cuya

plataforma soporta ol aparato cortador y distribuidor de los fi~-

LI

Un soporte oscilable en forma de unn vigueba (19)
se dispone por cmeims de lea banda transportadora. (11) y tiene un
extremo pivotantemente conectado con la plataforma (17) mediante
un pasador de pivote (20). I el otro extremo de la virueta (19)
va montado un cortador de fibras roteble o alta velocidaed, por

ejemplo de 700 r.p.m., estando dste cortador encerrade en el in—

terior de wna armndura (18). Una pata (21) que se extiende dos—

cendentemente desde la superficie inferior de la vigueta (19)
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estd provista de unos ruedes (22) en contacto con la plotaforma

(17), lo gue permite que la vigueta (19) sea engulermente desple—
’ - ..

_ zada alrededor del pivote (20) en tanto montiene a lo armadura

(18) @ wna altura wiforme por encima de la bande transporiadora
(11). ' - '
Ia vigueta (19) estd renurnde en 28 para permibir

que wn pus“dor (24) sobresalge uscendenuemente a través de dicho

. ranura, y el pasador (24) estd asegurado o wna barra deslizadera

(25) soportada en wnos soportes de apoyo (26 y 26a), con lo que

‘el desplaozamiento de lo bharre deslizadera (25) es transmitido o

través del pasador (24) pars ocnsionar el desplazanmiento angular

de lo vigueta (19) alrededor del pivote (20)., Ia barra deslizade-

‘ra (28) ticne wna pieza de exbtremo (25a) en forma de horquille

que soporta rotativawente un seguidor de leva de rodillo (27)
que se acopla con lo periferia de wna leva (28) asegurade & W
eje (29), cuyo eje es rotado o una velocidad lenta wniforme de
entre 22 y 23 r.p.m,

Con el mecanismo anberiormente descrito, la robo=
cidn del eje (29) que soporia la leva (28) ocasiona que la barra
deslizadera (25)-sco movide con un moviiliento de vaivén en los
soportes (26 y 26a), transmitiendose diclho movimiento reciproco
de lo barra (25) o través del pasndor (24) para ocasionyr lo os—
cilacién anpular de la vigueta (19). Ia forme do la leva (28) es
escogida de forma que 1n omplitud de la oscilaeién del corbador
sea ol que las fibras lonzodes horizontalmente desde el cortador
se esparzan sobre toda lo anchurg de la superficie fecepﬁqra 50~
portada por el transportador (11), cunque la amplitud de lo osei-
locién del cortodor serd menor que la anchura de la superficie

receptora, Un muelle heliceidal (3¢) sujeto en 81 o la platafor—

ma (17) agtﬁa o través de lo vigueta (19), del pasador (24), de
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In berra deslizadera (25) y del miembro de horquilla (852) pura
mantener al rodillo (27) en acoplamiciibo con la periferia de la
leva (28) de formn que no exisbo juego libre en ei meecenisio y
que los lfmites de la oscilacidén cngular de 1a viguete (19) pue-
dan ser controlados exnctamente, - ‘ 7

Con referencia nar%icularmonﬁe a lo Figura 3, la
armadura (18) del cortodor comprende dos plecas laberales paro—
lelas (32 y 38), une plece superior (34) y wna placa de fondo
(35). La plmca loteral 838 cstd rebirablemente esegurada o las
placus supcrlor e inferior (34 y 30) medicnte wios pernos (uua)

Lt placa de foudo (35) cstd asepurndz a la vigueta (19)-uc Tormp
que las restontes partes.de la armadure (18) quedan por enciuma
de la vigueta (19). . .

‘Ie placa de fondo (85) ticme unz longitud mayor
que ia placa superior (84) ¥ se extiende por debajo de la pldca
lateral 32 y hacia afuera de la mismurpa:a formur ol piso'de:u;"
no cdmara de,&cciondmiento. La pleco (s6) forma wa placa de oS-
polda para la cdmara de accioncmionto, y la placa 37 soporbada por la
placa de fondo (35) y por le placa.de espalda (36) cicrra el ex-
tremo exterior de la cdmara de accionsmicnbo.. '

. Ias poredes laberales 32 y 33 Ontwn porforrdes en 38
¥ 39 respectivamente para soportar rotutlvamcnte un cge (LO) gue
tiene una seccidn de exbremo de didmeiro rcduq1uo (41) rotetivamen—
te soportedo en la perforacién 39 y un& prolongecidn de didmetro
reducide (42) que atroviesa lo per;orac16n 38 y €8 soporfado pox -
su dltimo exbremo medicnbe uno perforecidn (43) de la. placa (57).

V Lo prolongreidn (42) del eje ticne wn pifidn ednico
(44) asegurado al mismo que engrana con’'un pinon oénico 45 asegurado
sobre el extreno de im oje (46) (Figura 2) que estd rotativamente 89,

portado en la placa de espalda (36) de la odmara de aooionamiento.
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Segin se muestra en la Figura 2, el eje'(46) estd

conccbado medisnte un acoplamiento universal (47) o un cje (48)

que, o su vez, cstd conectedo mediente un segundo ncoplamicnto

miversal (49) al eje de salida (50) de un mobtor de nccionamien—
to (51) asegurado sobre lo plataforma (17), Mediante tal disposi-
cidn, el accionamicnto es tronsmitido desde el motor (51) o tro-
vés del eje (50), del acoplamiento (49), del eje (48), del nco-
plgmicnto'(47), del eje (4G) y de los pifiones. (45 y 44) para o=

casionar la rotacidn del eje (40) a'aproximadamente 760 r.p.m,

"El ccoplomiento 49 estd colocedo directamente por encima del posa—

dor de pivote (20) de formn que el acecionomiento puede ser trons-
mitido gesde el motor (51) neste el eje (40) en todas las posicio=
nes ongulares de ln vigueta (19), ‘

Con referencio de nuevo a la Fipgura 3, el eje 40
soporta un rodillo cortador que comprende un miembro de nficleo
tubuler (52) con wn gron reborde de extbremo (55) formndo sobre el
mismé, un cuerpo de rodillo (54) que estd montado sobre el bubo ;
(52) v un disco de retencidn (55) que es ctornillado sobre el tu-
bo (52) y asegurado mediante uﬁ'tornillo.(ﬁﬁ). Segmin se'muosﬁra
en la Figura 2; el rodillo (54) tiene cuatro ronures rodiales ca-

de wne de los cunles soporbs unn cuchille cortodora (59) do-for—

me que el filo cortante de cada cuchilla (59) sobresale de la peri-

ferin del cuerpo (54), estando las cuchillas (59) iguelmente cspacia-
des nlrededor de la periferin del cuerpo (54),

El reborde (53) y el disco de retehcidn (55) tienen w difmetro li-
geramente'mayor que el cucrpo (B4) v eston gbntrdlmente remotidos
de formax que cuando se montan los cxbremos tcrmindlcé del cuerpo
(54) descansan en el interior de los embrentes de los rchordes (53)

¥y del disco dc retencidén (55) y las cuchillas (59), que rienen wac

Longitud igual o la longitud del cuerpo (54) con lo que son rebe-

»
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nidas en sus respectivas ronuras frente al despiazamieuto radial,
Un rodille eamortigundor, que comprende un ndcleo
tubular (60) y wa cuerpo de rodillo (G61), estd robgbtivemente so=
portqdo por encime del rodillo corbador sobre un eje (02), cuyo
eje (62) estd soportodo en renuras verticoles (63) corbtodns en los
brazos laterales de un miembro de horquilla (64) que se exbicnden
descendentemente. Tales ronurcs ticnen extremos superiores semi-
circulnres que estan dimensionades para soportar robabivemente
los extremos del eje (62), 7 las ranuras tienmen bambien porbes
horizentoles quec conducen desde las partes inferiores de las mis-
ms o la pafte delanters de la horquilla (64), cuyué partes de ro-
nura horizontel permiten -la retirads del eje (62) de lu menciona=

da horquilla, Il miembro (64) sc cxticnd¢ emtre las pleces (32 y

_ 83) y estd soportedo éntre las mismas por cl vdstago (65a) de wn

pistén (65), El pistén (65) estd deslimnblemente monbado en un ci-

lindro deumftico de doble accién (66) y tiene su vdstago (65a) des-

‘ centemente’ pendiente o través de wn orificio (67) dec la ploca 84

y asegurado en el interior de la horquilla (64), de forma cuc la po-

sicién de la horquilla (64) depende de la posicidn del pisbtén (05)
én el cilindro. {66). '

El cilindro (66) estd osegurade a la pluca (34) me-
dionte unos pernos (68) que stravieson wnos orejotas (69) forpdas -
integralmente con el cilindro (66) y los pernos (68) sc encajan
en unos orificios roscados de la placa (84). El cilindro (GG) tic-
ne un conducto (71) que comunica con las zonas inforiorés dei nis-—
mo a través del cual el nire comprimide puede fluir al interior o
afuera ‘de wn extremo del cilindro (66) por dehbejo del pistén (65),

vy w segundo conducto (72) por medio del cuﬁl el aire comprimide

. puede fluir al interior o afuera del otro extremo del cilindro

(66) por cncimn del pistén (55), -
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Ins ranuras (63) en la horquilla (64) faciliten me-
dios de montaje que permiten que la comhinacidn del rodillo amor-
tiguador (60, 61) montada sobre el eje (62), sca insertade on la
horquilla (64) desde la parte frontal cuando la horquille (64) es
elevade por el piStBn (65), pesondo focilmente los extremos de

didmetro reducido del eje (62) o travéds de leé partes horizontales

" de ranura (63) y ol interior de las zonas verticales de dichas ro—

nures, reteniendose el eje (62) en las paries superiores de dichas .
ranurezs cucndo la horquilla es desendida por ol pistén (65).

Bl cuerpo de rodillo (61) tiene mna longitudnlige-
romente menor que lo longitud del cuerpo (64).del rodillo cortador
expuesto entre el rehorde de extreﬁo (83) y el disco de retencidén
(55{, de forma que el cuerpo (61) gira en contacto con las monas
descubiertas del cuerpo 54, y se obsarverd que con el anterior
dispositivo pued; suministrarse el aire al cilindro (66) o través
del conducto 72 7 se permite que escape a travéds del conducto 71
para permitir que el pistén (65) sca desplazado descendentementbe
vy transportar osi a la horquilla (64)’y al conjunto de rodillo GC ¥
61 descendentemente hesta que el cuerpo (61) de rodillo emortigua=~
dor es presionado en contacto cen el cuerpo del rodille cortodor
(54), Bquilibrando cuidndosamente las presiones del aire en los

conductos (72 y 71), y con ello las presiones que actdan sobre les
\ ! e

" caras opuestas del pistén (65), la presidn entre los rodillos a—

mortigucdor y cortador pucde ser controlada muy exacbomente. Ade—
mfs, suministrando aire a través del conducto 71 y permitiendo
que el gire escape o través del conducto 72, el pistén (65) puede

elevarse para descarger la presién entre los rodilles, y phra e-

~ levar iqrhprquillu (64) para permitir la retirada y susbibucién

del cuerpo de rodille (61).

Se observord que con la disposicién mostrada, con
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los rodilles del cortador con ejes lhorizontales y dispucstos verbi-
cnlménte uno sobre el otro pnre que sus ejes esben en ¢l misrio nla~
no verticaly el puso entre los rodilles se extiende lioxizonbalmen—

te o fin de que les fibras cortades scan lanzadas por los rodillos

en unc direccién horizontal, Sin embargo, en wia disposicién modi-

ficndo el plano de los ejes de los rodiilos estd ligeramente incli-
nedo con respecto a lo vertical a fin de que la descarga inicial

de las fibras cortadas tengn un ligero movimicnto wscendente.

-Con refercncin de nucve & lo Figura 1, las mechas
de fibras de vidrio a ser cortadas por el dispositive corbtador que
se ilustra, son suministrades o través de tres tubos flexibles (73,
74 y 75) qué tienen sus extremos delanteros soporitados por un miem~
bro en forma de "T" (76) nsegurado sobre la viguecta (19) y sus ex-
tremos posteriores commicando con los miecmbros alimenbadores (71),

Cada micembro alimentador 77 (véese la Figura 4) com-
prende wn cucrpo tubular (78) con un gnchufe (79) que se exbiende
hacia delante y sobre el que se asegura el extremo posberior de uno
de los tubos (73, 74 o 75), y el cucrpo (78) biene wnn gron perfora=
cién plana (80) a través de la parte delantera de su longitud y wa
perforacién (81) en forma de campana en la parte posterior de su lon—
gitud, Ln perforacidn en forma de campona (81) se extiende de;de his}
didmetro méximo {gual al difmetro de larperfora;idn 80, hosta. un.
didmetro menor que forma lao perforacién a truvé; del. enciiufe 79,

La seccién de la perforacién apgrendada (26) del mien—
bro 78 estd pufcialmente cerrada por un micmiro en formt de cumpana
(82) que estd abierbto en su extremo de mayor perforacién peran foci-
liter la entrade de los filamentos en Sﬁ—interior 7 su perforacidn -
se reduce graduslimente nbrienéose al interiox de la zona de didmebro
interior restringido (81) del micmbro 78, Entre los miembros 82 y

78 se forma un paso anular (83) que es suministrado con rire a pre-
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sién por medio de un conducto (84). El aire descargndo nl interior

del paso anular (83) o trevés del conductho (84) puede escepar solo-
nente fluyendo hacin la zona de didimobro interior restringido (81)
y ¢l sire por tonto fluye o través del paéo anular muy pequefio
entre el extremo menor del mi embro 82y el_diépc%ro interior res—
tringido 8l y sirve para atroer les meches de fibres que penebron

en el miembro 82 a lo largo de wn bubo flexible (73, 74 o 75) hos-

ta el exbremo delantero de tal tubo junto o los rodillos del corba-

dor.

Se observard que con ¢sba consbruceiln, lus mechas

. pueden ser olimentedas focilmente nl interior de la Doca aprandg—

da del micmbro en forma de cempana (82) y diches mechas son fucilm
menbe transportadas a lo largo de los tubos (75, 74 y 75) y dejan
los extremos de salide de dichos tubos (73, 74ﬁy 75) en una corrien—
te de aire de salida que conduce y dirige dichos filamentos ol in- .
terior de la abertura entre el rodillo cortador (54) ¥y el rodillo

amortiguador (61), .

7 In el aparato que se mmestra en las Figurcs iy a,
los extbremos de salida de los.tubos (&3, 74 vy 75) jumto ol corta-
dor tienen una.posicidn fijo en réiucidn con el cdrtudof,'pero en
la Figurae 5 se yuestra wo disposici&n en la que los extrcﬁos.de
selida de los tubos (73, T4 y_%ﬁ) cstgn fijos & un.ségundo sopor-
te oscilnble con una amplitud.de oscil@ciéh.mmyorrgue 1o de la vi-
gucta (19), Bsto ocasionn que los exbremos de los tuboes se rmevan
tronsversalmente o los rodillos del cortador.y tel movimiento per—

mite ¢l uso de rodillos cortodores de mayor longitud y asegura wn

‘desgeste sustancinlmente wuniforme de las cuchillas cortadoras, de

- forme que se obbtiene una duracidn mfs prolongadn del. cortndor,

Segdn se mucstra en lo Figure 5, la.vigueta (19) se

extiende por debajo de l& barra deslizadera (25) y lo barre desli-

.
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"zedera (25) tieme wn pasador (24) que se extiende tanto ascendente

como descendentemente desde la misma o fin de que el extremo infe-
rior del pasador se acople en la ranura (28) de la vigueba (19)
para ocusionar el dcspluzamiénto engulor de la vigueta (19) alre-
dedor del pivote (20) de forma exactamente igual que la descrita
con respecto al ejemplo anterior. Lo vigucto (19) tiene una ranu-
re arqueada (85) cerca del pivote (20) parc permibir que wn pasador
fijo de pivote (86), esegurado o la plataforma (17), se proyecue
ascendentemente o btravés de le vigucta (19) sin afectar al despla-
zemiento engnler de lo vigucta'(19). El pasador de pivote (36)
constituye &n pivote para una vigueta (87) que selextiende en la
direccién de la vigueta 19 y que soporta al miembro en forma de
npw (76) que soporta los extremos de los tubos flexibles (78, 74
y 75) jwto a los rodillos del cortador. La viguéta 87 tiene we
renura (88) que permite que el pasador (24) de la harre desliza-
dera (25) se proyecte ascendentemente a través de la mismp, y se
observard que con la cmberior disposicién el posador (24) ocasio-
na un desplazamiento lineal iguel de lus viguétﬁs 10 ¥ 87 en el'
plono de la barre deslizadera (25), pero, como el pivote 8C estd
mds cerca de lo 1{neca de accién de la barra deslizadera (23) que
lo estd el pivote 20, le vigueta (87) es desplaéada a bravéds de
w mayor desplazemiento sngular que la viguethIQ, Ln d;angiqi§n
os tal gue los extremos de salida de los tubos (78, 74 y 75) se
exbienden cerce de wn exbremo del rodillo cortador 84 en wa posi-
cién méxima de las viguctas (19 y 87), y cuondo las viguctas (19
y 87y'son desplazades tronsversclmente a la obra posicién ndxima
los exbremos de salida de los bubos (73, 74 y 75) son desplazados
heacia el qtro exbromo del rodillo cortudor (54).

In operacién, la bande transportadora (11) estd

superpuesta con una capa de clhapa de pléstico impermeechle, que
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es drovizte de wo copa de fluido resinoso anbes entes de oalcanzar

las cercenfas del aparato cortader y distribuidor, Cusnde la chapn

“de pldstico pase bajo el lado de salida del corbudor (iB),'cs ro-

ciada de cortas longitudes de fibre de vidrio gue son cmitiﬂﬁs des=-
de el cortador, Ia protéccién de lns fibras de %idrio hoqizontul—
mente o los cértadores, que es ayudeda por el nire que sale de los
tubos (73, 4y 75), asegurs que las fibras que caen gobre la moze
cla resinosn tienen wna orientacién cadtica,ry la ogcilacidn late=
ral del cortedor o través de la lfnea de recorrido del transpor-
todor nsegurs uno distribucién wniforme por la onchura de le cha—
pa de plédstico, .

' T una etapa posberior, qud no se muestra en los
dibujos, las fibras impregnadas de rosina son Frecubiertas con une
sequnda chapa de plédstico y compactedas entre sf,

. Tl cperato descrito estd disefindo para operar con
fiiamenfos individucles de fibres de vidrio. Sin embarso, pueden
disefiarse eparntos similares pern operar con mechas, es decir, con
formaciones de muchos filamentos agrupades junbtos en wa relacidn
sin retorcer sustanciclmente paralefos.

In resdmen, la Patente de Invencidn que se solici-

ta deberd recaer sobre las siguientess

— NEIVINDICACIONES -~

1. Un método y apurato para distribuir fibres
corbndas sobre unc superficie receptora, caracterizandose dicho
método por comprender el establecimiento de un movimiento relati-
vo en una direccidn de svance enbre la superficie recepbora y un
medio cortador de las fibras, el lenzamicnto de las fibres cortadas
o alta velocidad desde el medio corbador generalmente en la cita-
do direccién de avanﬁe, y oscilar simultoneamente el medio corita-

dor lenbtamente a travds de dicha dirececidn de avance con una ent
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plitud menor gque la anchura de la supérficie Toceptora.

2. Un métcdo y aparato para distribuir fibras cortadoras
sobre una superficie recepitora, en la forma que se indica en la Reivin
dicacién 1, caracterizandose el mencionado aparato por un soporte osci
lable dispuesto por encima de la superficie receptora, un medio corta-
dor de las:fibras a alta velocidad comprendiendo un rodillo cortador y

un rodillo complementario amortiguador montados sobre el soporte, estan

do dispuestos en el mismo plano los ejes de los referidos rodillos, sien

do dicho plano vertical o ligeramente inclinado con respecto a 1os ro-
dillos, medios para ghiar los filamentos o mechas de las fiﬂras a los
rodillos, y medios actuadores que se acoplan al soporte para {ransmitir
al medio cortador un movimiento lento de oscilacidn con una amplitud -

menor que la anchura de la superficie receptoras

3. Aparato. segin la Reivindicacidén 2, en que los ejes del

rodillo cortador y del rodillo anortiguador se extienden sustancialmen

“te en forma horizontal, disponiendose los rodillos en forma sustancial

mente vertical uno sobre el otro.
4o Aparato segin la Reivindicaciin 2, en que los ejes del
rodillo cortador y del rodillo amoriiguador se'gxtiéhden sustancialmen

te en forma horizonﬁal v en que el plano de los ejes de los rodillos
estd ligeramente inclinado con respecto a la vertical de forma que el-
lanzamiento inicial de las fibras cortadaé tiene un mqvimiénés‘ligé—
ramenfe ascendente, . ‘ |

5. Aparato segin pualquieré de las Reivindicaciones 2, 3
o 4, en que los medios para guiar los filamentos o mechas hasta el me~
dio cortador comprenden una pluralidad'de tubos, y en qué los extre~-
nos de saiida.de los mencionados tubos estan fijos a un segundo sopor
‘e oscilable el cual tiene una amplitud de oscilacién m&yoﬁ que la -
del primer sopqrte oscilable que ;oporta al medio cortador.

6e Aparato segin cualquiera de las Reivindicacio-
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nes 2 o 5, en que los mencioncedos medieos acbucderes coermrenden

wna leva robativa gue sc acople o un seguidor de leva arbicula—

~do con el soporbe oscilable que soporbta al mencionade medio cox—

_tador;

7. Aparato segin la Heivindicueidn 6, en que el
primer soporie oscilable comprende wna vigucbe montode sobre un
primer pivote y movible por un seguidor de leva accionadd por u-
ne leva vy arbiculedo con dicho soporbe, ¥ en que cl ségundo so-
porte oscilable comprende una segunda viguebe monteda sobre wa
segmdo ;})ivo‘be, esbendo di'cho segundo pivote mis cercanc o la
ifnea de acecidn del seguidor de leva gue el mencionado primer
pivote, ' ] )

8. Anarato sepin cuslquiera de las Reivindica~
ciones 2 a 7, en que el rodillo omortiguador estd montade en mn
miembro movible de horquilla, estande arbiculado el expresado niem-
bro mofible de horguilla para movimiente con wn pistén desliza-
ble en el interior-de un cilindro neumﬁtico,.siendo movibie di- -
cho pistén pore presionar al rodillo amerbtiguedor sobre el rodi-

M 2
llo corbtador cuando es suainistrade aire comprimide a un primer
extremo del cilindro.

9, Apereto segfn le Reivindicacidn 8, en que el
cilindro ﬁeumdﬁico es de doble @ccidn o fin de que pueda ser dis—

minuide la presién entre los rodillos mediante el mevimiento Gel

trado al segundo exbremo cel citade eilindro, y en que el men—
cionado miembro movible de horquilla tiene unoes medios de monta—
je péra el reodillo~ amorvigundor, cuyos medios de montaje permi-
ten cue dicho rodillo ses retirade de los indicedos medios de
monbaje cuundo el miembro de horquille se mueve en wna dircceidn

tal

!

ue separe los rodillos,
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10. |Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que
ha de recasr la Patente de invencién que se solicita:s "UN METODO
Y APARATO PARA DISTRIBUIR FIBRAS CORTAbAS SOBRE UNA SﬁPERFICIE RE-
CEPTORA",

Todo conforme queda descrio y reivindicado en la pre-—

gente Memoria descriptiva que consta de diecisiete piginas mecano

grafiadas y dibujos que se acompafian.

Madrid, 29 de Noviembre 1.967:

BERNARDO UNGRIA
! "DeDe .
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