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"PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE APARATOS
HORARIGS DE PROGRAMA®,

ETABLISSEMENTS Ed.JAEGER, S.A., entidad Francesa,
residente en 2, Rue Baudin, Levallois-Perret, Seine,

FRANCIA,

La presente patents tiene por objeto un apa-
rato horario, al cual estd unido un dispositivo de pro
grama que permite por accionamiento manual (no progra-
mado) o automdtico (programado) fijar la hora de comien

zo, de detencidn as{ como, durante el periodo de funcig
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namiento, la hora de disparo de una alarma dptica o a-
cistica.,

Con tal fin, se dispone un primer botdn de
puesta en hora del indiceador horaric (Hora), un segdn«”
botén (Programa) de movimiento combinado que permite
la fijacién del comienzo y final del funcionamiento del
aparato accionado, un tercer botdn (Alarma) que permite
el disparo de una alarma visuel o actstica, o que accig
na cualquier otro dispositivo adjunto, que dura el perio
do del programa fijado y un cuarto botdn que permite la
detencidn en cualquier momento, bisn durante la marcha
manual (permanente), o bien durante la marcha automdti-
ca (programada).

Ademds, el aparato horario, objeto de la pre-
sents patente, comprende dos esferas, cuya primera esfe
ra corresponde a la esfera normal de un movimiento hora
rio para indicar la hora, mientras qus la otra compren-
de tres agujas que permiten fijar la hora de comienzo
del aparato accionado por medio de la primera aguja, la
hora de detencidn de sste aparato por medio de la segun
da aguja, y la hora de disparo de la élarma por medio
de la tercera aguja. Estas dos esferas, a fin de dismi-
nuir el voldmen del aparato, pueden, en una variante de -
realizacidn no repressntada, astar supe;puaétaérgiﬁ,
por ello, dar lugar a la utilizacidn ds satélites y siem
pre manteniendo independiente del movimiento horario los
movimientos de las agujas de fijacidn.

El aparato horario descrito comprends, en pag
ticular, un mecanismo anti-retorns, un interruptor y un

mecanismo de alarma especiales, cuyas particularidades
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y funcionamiento son descritas, a titulo de ejemplo na
limitativo, a continuacidn., En particular, en una va-
riante de realizacidn no representada, el interruptor
que provoca el contacto eldctrico descrito, puedes reem
plazarse por cualgquier medio mecdnico u otro de accio-
namiento,

La figura 1, representa el conjunto del apara
to, y en particular, sl botén de accionamiento y las sg
fiales de refersncia del estuche;

La figura 2, representa el mecanismo anti-re
tornog

La figure 3, representa la masa de inercia de
gste mecanismo;

La figura 4, es una vista en seccidn tomada
por la linea A-A del interruptor;

La figura 5, representa el mecanismo automdti

La figura 6, es una vista en seccién desarro-
llada tomada por la linea B«B del mecanismo automdtico;

La figura 7, representa el macanismo de elarma,

La cadena cinsmdtica del aparato horario de
programa descrito, es accionada, a partir de una base
de tiempos rotativa (por ejemplo motor sincrons) pudien
do sélamente girar en el sentido de las agujas de un re
loj merced a un sistema anti~retorno descrito a conti-
nuacién,

En su posicidn de descanso, el mecanismo anti-
~retorno (figura 2), se presenta como sigue: sobre el
eje 1 de la base de tiempos 2 se acopla una espiral 3

virolada o no, cuya porcidn extrema libre 4 es solidaria
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de una masa de inercia 5 acoplada sobre un tornillo
sinfin 6 de la cadena cinemdtica.

El conjunto 5-6 {(masa de inercia-tornille sin
fin) se monta libre en rotacién sobre el eje 1. £E1 jue-
go longitudipal de este conjunto estd limitado merced a
un anillo 7 acoplado saobre el ejes 1. E1 tornillo sinfin
6, solidario de la masa de inercia 5, engrana con el mg
vil 8 de la cadena cinsmdtica.

Sobre el eje de este mdvil B se monta, ligera
mente ajustado, un resorte helicoidal 10 cuyas porcio-
nes extremas 11 y 12, son rectilineas, pero no forzosa
menter alineadas como se representa, para mayor compren-
sidn, en la figura 2.

En el momento del arranguse de la base de tiem
pos, su eje gira bien en el sentido de la flecha 13, o
bien en el sentido de la flecha 14 (figura 3). Si el
arranque se produce en el sentido de la flescha 13, el
resorte helicoidal 10 es solicitado en rotacidn en el
sentido de la flecha 15, haciendo tope el extremo 11 de
gste resorte con la superficie 16 de la masa de inercia
54 '

Las elasticidades combinadas de la porcidn ex
trma 11 del resorte 10 y de la espiral 3 provocan la ro -
tacién del conjunto 5-6 en sl sentido de la flecha 14
que corresponde al sentido normal de Fdncionamiento: el
sentido de las agujas de un reloj. Pero si el arrangus
se produce en al sentido de la flecha 14, la porcidn
extrema 12 del resorte 10 se desplaza en el sentido de
la flecha 17 y la porcidn extrema 1l sale de la trayegc

toria de la superficie 16 de la masa.de inercia 5. El
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movimiento se realiza en el sentido normal, al de las
agujas de un reloj, y la porcidn extrema 12 del resorte
10 estd en contacto con la platina 18 en la ranura 19
prevista en esta platina 1B.

El interruptor es accionado por un solo botédn
21, de indice, que puede tomar cuatro posiciones refe-
renciadas (figura 1) sobre el estuche:

0 corresponde a la posicidn de detencidn: el
aparato accionado no funciona entonces;

MA corresponde a la posicién de marcha manual:
gl aparato accionado funciona indefinidamente;

AR cordesponds a la posicidn de armado de map
cha automdtica: el aparato accionade estd listo para la
puesta en marcha a la hora fijada., (El botdn se mantie-
ne en esta posicidn sdlo si la hora fijada para la pueg
ta en marcha automdtica ss pasterior a la hora des armadg
en caso contrario, el botdn vuelve por si mismo a la pg
sicidn AUT);

AUT corresponde a‘la posicién de marcha auto-
mitica: el aparatc accionado funciona hasta la hora de
detencidén fijada,

La referencia 0 se coloca de tal modo que de-
berd gitarse el botdn en un sentido, el de las agujas de
un reloj, para obtener el funcionamiento manual y en sl
otro sentido para obtener el funcionamientc automdtico,
Esta disposicidn permite retener fdcilmente las manio-
bras a sfectuar.

La detencidn del aparato accionado puede obtg
nerse, en cualquier momento, cualquiera que sea la posi

cidén del botdn de mande, fijando la marche deseada, es
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decir, que su indice se coloque sobre MA, AR o AUT, por
simple presidn sobre el botdn.

La fijacidn de las horas de puesta en marcha
y detencidn es obtenida por un solo botdn colocado so-
bra el eje 20 (figuras 1 y 6) girandole en un sentido
para la fijacidén de la hora de comienzo y en el otroc sen
tido para la fijacidn de la hora de detencidn.

En la posicifn O de detencidn (ver figura 4)
el interruptor se presenta como sigue: el botén 21, que
gstd fijo en rotacidn sobre el sje 22, porta la rueda
dentada 23, Esta se encuentra en engrane con la rueda
dentada 24, a su vez engranada con la rueda dentada 25.
Esta dltima se dispone fija sobre el eje secundario 26,
a su vez fijo en translacidn, Este sje 26 tiene en su
porcidn extrema un disco de levas 27 de varios resaltos,
gn engranaje con un contra-disco de levas 28a con varios
resaltos que forma la porcidn extrema del eje 28. Este
eje 28 es libre en translacidn, pero fijo en rotacidn.
Eﬁ el eje 28 se fija una platina 29 que incluye plots
30 y 31 de contacto (dispuestos enfrente de los plots
32 y 33 y, se mantiene en situacidn por resortes 34 y
35 y por el anillo de tope 36.

Sobre el espalddén 37 del eje 22 (figura 4) se -
disponen un anillo-tope 38 qua se apoya sobié'lh'ﬁélanca
de detencidn 39 (articulada en 40), un anillo 41, la pla
tina 42, un anillo eldtico de retencidn 43, y el resorte
44 que mantiene el conjunto de estas piezas.

Entre la platina 42 y el disco de levas 27, se
sitda, libre en translacidn y rotacidn, la palanca de in

terruptor 45, que es mantenida por las levas 46 ds la
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pieza de distribucidn 47, situdndose ésta sobre sl eje
26, Un resorte 48 impulsa a la palanca 45 sobre la pla
tina 42, El teldn 57 de la pieza de distribucidn, se an
cuentre situado con respecte a la platina, entre las
patillas 49 y 50 de la misma y‘las salidas 51 y 52 del
resorte 53 (figura 5),

La puesta en marcha manual del aparato accio-
nado por el aparato horiario descrito, es obtenida colg
cando el Indice del botén 21 sobre la referancia MA (Fi
gura 1). Haciendo esto, el eje 22, (figura 4) por inter
medio de las ruedas dentadss, 23, 24 y 25, arrastra al
eje 26, el plato de levas 27 y gira e impulsa al plato
de lesvas 28a, comprimiendo al resorte 35, La platina 29
se desplaza y pone los plots 30 y 31 en contacto respec
tivamente con los plots 32 y 33: el contacto se estable
ce y pone en marcha al aparato accionado,

En el supuesto caso de que se desee reempla-
zar al interruptor por un medio de accicnamiento mecé-
nico u otro, la rotacidn del disco de levas 27 puede ac
cionar en translacidn, por ejemplo, al vdtago de una
vdlvula de mariposa accionada por fluido.

En ambos casos, la rotacidn del botdn 21, efsgc
tuada en el sentido de las agujas de un reloj, asi como
la del sje 26, han arrastrado en el mismo sentido a la
pieza de distribucidn 47 y obligado a la palanca de in-
terruptor 45 a subir por la rampa 54 (figura 5) no ree
presentada, levantdndose de un lado y basculando merced
al ensanchamiento 55 (figura 4), pero el talédn 57 de la
pieza de distribucidn 47 mediante su rotacién ha arras

tredo la salida 51 del resorte 53 (figuras 4 y 5) que



-8 -

estd comprimido y que asegura el retorno en.el momento
de la maniobra de detencién manual.

La detencidn manual se obtiene, simplemente,
mediante apoyo sobre el botdn 21. Por este movimiento

5, de translacién del eje 22, (figura 4) la palanca de de-
tencidén .39 se articula sobre sl eje 40, impulsa al ti-
rante 58 gue a su vez desplaza la palanca de interrup-
tor 45 y la eleva pera permitirla salir de la rampas 54
(figura 5) de la platina 42, girar, bajo la accidn del

10. resorte 53, arrastrando al sje 26 y colocar {figura 4)
la leva 27 y la contra-leva 2Ba en su posicidn de engra
ne. El1 eje 28 es sntonces desplazado en translacidn, los
plots méviles 30 y 31 no estdn ya en contacto con los
plots fijos 32 y 33 y el circuitoc de alimentacidn estd

- 15, abierto: el aparato accionado estéd desconectado.

La puesta en marcha automdtica del aparato agc
cionado es obtenida situando el indice del botdn 21 so-
bre la referencia AR que corresponde al armado automdti
co (figura 1). Realizando esto, el sjs 22 (figura 4), asi

20. como el ejs 26, han girado en el sentido inverso de las
agujas de un reloj, la palanca de intérruptor 45, que
pasa por sncima de los esjes 59 y 60 (figuras 5y 6),
merced a la rampa 61 de que dispone en su porcién extre -
ma, (figura 6 con trazo dispontinuo) toma la p031cldn

25, 45a, en apoyo sobre el eje 60 snlldarin del pifidn-}eva
62, Este se encuentra en contacto, por su tetdn 65, con
la platina 66,

La rotacidn del botén 21 (figura 4) ha dado
lugar a los mismos movimientos qus en el caso de la ma~-

30. nicbra manual, salvo que 8l taldn 57 .de la pieza de dig
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tribueidn 47, por su rotacidn, ha arrastrado la salida
52 an lugar de la salida 51 del resorte 53 (figura 5);
éste estd comprimido y asasgurard el retorno en el momen
to de la maniobra automdtica de detencidn,

El pifidn-leva 62, (figura 6) que comprende un
tetén 63, es impulsado por el movimiento horario que dé
una vuelta en doce horas y el pifién 64 que comprends
una rampa provista de un vaciado (no representada) para
recibir este tetdén 63 es puesta en posicidn sobre la
platina mediante la fijacidn de la hora de puesta en
marcha,

Mlientras,en el momento previsto, el tetdn 63
del pifidn 62 se encontrard, como consscuencia de su ro-
tacién heraria, enfrente del fondo de la rampa en hueco,
(no representada) del pifién 64, descenderd allf, impul-
sado por el resorte-leva 67 y arrastrard el eje 60. Co-
mo la palanca de interruptor 47 estaba haciendo tope sg
bre el ejs 60, bajo el efecto del resorte 53, tomard
contacto con el eje 59 en la posicién 45b (figura 6). Al
desplazarse angularmente, ha arrastrado al eje 26 y el
contacto se establecerd del mismo modo que en el caso
del accionamiento manual descrito anteriormente.

S8in embargo, es preciso observar que si la rg
tacifn del botdn 21 en el sentido inverse de las agujas
de un reloj (maniobra de armado) se produce antas de la
hora fijada para el comienzo de la marcha, el indice
del botdn 21 permanece (tal y como se describid anterior
mente) sobre la referencia AR, en el supuesto caso de
que esta operacidn de armado se produzca despuds de la

hora fijada para el comienzo de la marcha, el indice no
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puede mantenerse sobre la referencia AR (posicién 45a)
ya que el eje 60 se eclipsa a la hora fijada para la
puesta en marcha y el Indice retorna, en el sentido de
las agujas de un reloj y bajo el efecto del resorte 53,
hacia la referencia 0, hasta la posicidn AUT de marcha
automdtica, pues le palanca de interruptor 45 ha sido
detenida en la posicidn 45b por el sje §9.

La detencidén automdtica se produce a la hora
fijada, por elipsamiento del eje 59 mientras gue el tg
tén'GB dsl pifién-leva 69 desciende en la rampa en hueco
(no representada) del pifién-leva 70, en el momento de-
tormimado por la fijacidn de la hora de detencién, ac-
tuando los pifionss 69 y 70 del mismo modo que los pifig
nes 62 y 64 para el caso de la puesta en marcha., Es dg
cir que la palanca de interruptor 45 liberada por el
eclipsamiento del eje 59, se desplaza angularmente bajo
8l efecto del resorte 53, arrastra al eje 26 y el con-
tacto serd cortado como en el caso de detencidn manual
por engrane de los discos de levas 27 y 28,

£l mecanismo de alarma (figura 7) comprends
una leva 71 de rampa hueco (no representada) solidaria de
la aguja de fijacidn de dlarma que es accienada por el bo
tén de alarma 72 (figura l). En el momento del funciona -
miento del aparato horario, la leva 74 que comprende un
tetén 73, es accionada en rotacidn de acuerdo con la
aguja de las horas del sistema horario. Cuando la hora
fijada para la alarma es igual a la hara real, el tetdn
73 de la leva 74, desciende en la rampa hueca (no repre
sentada) de la leva 71 y el contacto 75 se cierra ponien

do en marcha una alarma visual, aclstica o accionando
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cualquier otro dispositive adjunto.
NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento as{ como lamanecade realizarlo en la préctica,
debe hacerse constar que las disposiciones anteriormen
te indicadas+son susceptibles de modificiaciones de dg
talle en cuanto no alteren su principio fundamental., Tam
bién se hace constar que el invento corresponde a una
solicitud de Patente presentado en francia con fecha vy
nimero siguientes: 31 de marzo de 1967 n2 PV,101,069,
acogiéndose por tanto a los bensficios que conceden los
Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que cons-
tituye la esencia del referido invento y por lo que se
solicita Patente de Invencidn por 20 afios en Espafia so
bre: "PERFECCIONAWMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE APARATOS
HORARIOS DE PROGRANA"; caracterizdndose por lo siguien-
te:

18,~ Perfeccionamientos en la construccidn de
aparatos horarios de programa, caracterizados porque se
dotan estos aparatos de un mecanismo anti-retorno, que
permite la rotacién del mecanismo horario en el sentido
de las agujas de un reloj, cualquiera que sea el sentido
de rotacidn dado para la primera impulsidn de la base de
tiempos; de levas de caida dispuestas sobre ejes paralg
los que ascienden o descienden perpendicularmente al pla
no sobre el cual se desplaza la palanca de accionamisn-
to de los interruptores, para las funciones de marcha
programada; de discos de leva para la transfarmacidn
del movimiento de rotacidn de la palanca de accionamien

to de los interruptores en un movimiento de translacidn
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del eje soporte de los contactos mdviles; porque el sig
tema de accionamiento de puesta en marcha manual o au-
tomdtica se realiza mediante rotacidn de un solo botdn
y porque la detencidn de la marcha manual y automdtica
gue tiene lugar en cualqguier instante, se realiza me~
diante translacidn provocada por una presidn sobre es-
te mismo botdn.

238,- Perfeccionamientos segdn la reivindica-
cifn 128, caracterizados porque los citados discos de le
vas estdn previstos para la maniobra de translacidn del
eje de accionamiento de una vdlvula de mariposa.

Ja.-~ Perfeccionamientos-en la construceidn
de aparatos horarios de programag.tal y como queda sus

tancialmente descrito en la presante femoria y dibujos

B YEOMER pEREGY OBETS ,

P pe Flemedo: Fo Fomgadoz Ruln




ETABLISSEMENTS Ed. JAEGER, S.A. EN4 HOJAS. N2 1

Fig1

ESCALA VARIABLE.
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