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MEMORIA DESCRIPIIVA
que se acompafia a la solicitud de

UNA PATENTE DE THVENCION

a favor derDon Enrique PAGES Iaboria, de nacionalidad espa-

fiola, residente en FIGUERAS (Gerona), ¢/ Balmes mim. 7,
por

"PERFECCIONANIENTOS EN BRAZOS CARGADORES AUTOMATICOS".

Ia presente invencidn se refiere a ciertos perfec
cionamientos introducidos en los brazos cargadores para la
elevacion totalmente automatizada de pr&éuctos. C e

Mediante los perfeccionamientos de la invencidn,
sé congigue una actuacidn de carge por parte del brazo meoé
nico en el momento en que existe una masa de una magnitud
predeterminada depositada sobre la plataforma o pala de tra
bajo. Lo anterior se consigue por el elemental desplazamien~
to del brazo bajo la solicitacidn de la masa depositada que
vence la accion expansiva de un resorte tarado, en cuyo mo-
mento se asccions de renera sutomitica la valvula de distri-

- . ! . . PR
bucion de fluido presionado que al actuar en un cilindro de
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trabajo adecuado, transforma su potencia en un impulso del
vdstago, adecuado para la elevacidn del brazo, y por lo
tanto de la carga comportada, hasta el nivel deseado donde
agimismo, de manersa sutomatica ¥y por intervencion de un sig
tema de palancas de tiro, se invierte la posicidn de la val
vula de suministro de fluido, de manera que el cilindro
vuelve a2 ocupar la posicién inicial, Esta fase de la opera-
cidn, se realiza por el cimple peso del propio brazo, ya
ng el ciliﬁdro de trabajo es de simple efecto y solamente

dispone de un amortiguador de caida regulada proporcionado

8 la moss en movimiento asi como a la velocidad déseada en

el ritmo de carga.

Al recuperar el brazo de carga la posicién inicial
de reposo, queda dispuesto para la recepcién de una nueva
mercancia, en cuyo instante vuelve a realizar el ciclo de
elevacion. Se comprende fdcilmente la gren ventaja que su-
pone un mecanismo de carga que, sin intervencion alguna por
parte de operarios, realiza instanténeamente la elevaciodn
de los productos con el simple impulsc que supone el peso
de los mismos v lo cual, sobre las aplicaciones usuales de
estos tipos de brazos, supone la posibilidad de intercala-
cidn en cadenas continuas para facilitar el montaje de nume-
rosas piezas o simplemente para variar el nivel de transpor-
te.

Para la mejor comprension de cuanto antecede, se
acompaiia una hoja de dibujos en los gue se representa esque-—
mgticamente la invencidn que a continuacidn y con referencia
a los mismos, se describe detalladamente, en su constitucidn
y funcionamiento.

En dichos dibujos:

Ta figura 12, eg una vista en alzado lateral de
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un brazo de carga realizado segun losg perfecclonamientos de
. .’
la invencion.

Lo figura 22, es una vista en planta del mismo
H

brazo .

Ie figura 3&, corresponde a un detalle del meca-

v ) . . - . !
nismo de disparo para el acclonamiento de elevacion.

Te figura 48, es otro detalle correspondiente al

mecanismo de paro de la accidn de elevacion.

Secin queda representado en los dibujos, el meca-
nismo de accionamiento del brazo de carga se constituye en
un soporte (1) unmido a un micleo (2) que mediante pasador
axil se une a un soporte de acoplamiento (3) con posibili-
dad de giro en una angulacién aproximada dd un cuadrante de
circunferencia. Del mismo soporte de acoplamiento (3) emer-
gen unas cartelas (4) de apoyo del cilindro de trabajo (5)
con articulacidn de asiento en el buldn (6). EL émbolo de
trabajo de este cilindro, sefinlado como (7), ataca en la ar-
$iculacidn (8) sobre el soporte de brazo (1), de manera que
en un trabajo de extension, el brazo es susceptible de pasar
de la posicién horizontal representeda en figuras 18 a 38,

a la vertical en elevacion de la figura 42,

BEL brazo proplamente dicho,—se'forma prefarentemen—‘
te por launidn telescdpica de los tramos tubulares (9, 10),
2l final del cual se establece la pala o estructura de cargs
(11) y dichos tramos se relacionan-mutuamente con un pasador
(12) que facilita la extensidn o desmontaje parcial del brazo
cho desmontaje total se facilita por la ménera de realigar-—
se la unidn del tramo (9) sobre el soporte (1) precisamente
por enchufe que se mantiene mediante pasador amovible (13),
de manera que en periodos en que el mecanismo queda fuera de

uso, el espacio ocupado sea minimo.
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© Para lograr el funcionamiento automdtico del brazo
de carga, el soporte (1) del mismo dispone de un tope (14)
enfrentado con la caja (15) soportada mediante adecuadas car
telas (16) del acoplemiento (3) y en cuya caja existe un v;g
ta.g0 (l%) de desplazamiento axil, enfrentado con el tope (14)
a la vez gue con el empujador (18) del dlstribuidor (19) del
fluido presionado Gde alimentacidn del cilindro de trabajo
(5)y de manera que este recibe el impulso de acclonamiento,
a ﬁravés del véstago (17), en el momento en que desciende el

brazo de carga por debajo de su nivel normal, ¥y en el cual

se mantiene por la accion expansiva del resorte (20) alojado

en el interior de la caja (15) y que presiona sobre la cabe-—
za del propio vastago (17), con regulacidn de posicionado
mediante sistema de tuerca-contratuerca (21). Ia detencidn
de elevacidn del brazo de trabajo se consigue por el corte
de fluido presionado, para 1o cual se acclona la valvula de
distribucidn con extraceidn del pivote (22) por traccidn de
la biela (23) articulada en la (24), solidarizada en giro
con el nucleo (2) v unidas precibamente sobre la colisa rec-
ta (25) con un desplazamiento de posibilitar el movimicnto.
En este momento, comienza el descenso del brazo por la simple
accidn de la gravedad con la sola amortiguacién prevista en
el zrupo hidraulico.

Descrita suficientemente la naturaleze y alcance
de la invencién, asl como la manera en que la misma pucde ser
llevada a la practica, se hace constar que en su realizacidn
podrén ser variables los materiales, formas y dimencsiones, y
en general, cualguier detalle accesorio o secundarioc, siempre
gue ello no altere, cambie o modifique la esencialidad pro-
puesta.

’ .
Los terminos en que queda redactada esta Memoria,
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son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose
tomsr en su aspecto mas amplio y nunca en forma limitativa.
Bl invenbtor se reserva el derecho de obtencidn de
los oportunos Certificados de Adicidn complementarios, por
aquellas mejoras ¢ perfeccionamientos que en lo sucesglvo pu-

« . 4 .
diers aconsejar la practica,

H O T A

T, PATENTE DE INVENCION que se solicita, deberd
recacr, precisamente, sobre las particularidades caracte-
risticas de lag siguientes reivindicaciones:

8,~ Perfeccionamientos en bragos cargadores auto-
méticos, del tipo que comprenden un bragzo acodado en cuya ex
tremidad de la rama ms larga comportan una pala o platafor-
ma porta-objeto y en la rama mas corta, articulada en la ex-
tremidad en un bastidor fijo, reciben el impulgo de elevacion
de la expansién de un cilindro hidraulico de trabajo de sim—
ple efecto con amortiguacién de recuperacién, caracte-
rizadosg por la disposicién de una.Vélvula.de~paso del
fluido presionado acclonada por un vastago enfrentado con un
tope previsto en el mismo brazo elevador y en las inmediacio
nes de la insercidn de la articulacidn del émbolo del cilin-
dro de tratajo y cuyo véstago gse acciona por medios indirec—
tos en el desplazamiento impuesto al brazo por recepcién de
carga en su extremidad.

28 . Perfeccionamientos en brazos cérgadores auto-
niticos, segin reivindicacion anterior, caracterizados porque

Loz medios de transmisidn del desplazamiento del brazo de ele
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vacién interpuestos entre el mismo y el vistago de la valvu-
la de distribucion y el propio véstago, con facultad de des—
plazamiento en el mismo sentido y limitado en desplazamiento

impuesto por el descenso del brazo, mediante resorte envol -
vente de tensidn tarada ¥ elojado en una caja rigidamente so
portada de la méngula de acoplamiento del conjunto y sobre el
fondo de cuya caja, que queda atravesada por el propio vas-

tago intercalado, apoya un mecanismo de tuerca y contratuerca
calado en rosca sobre el proplo vdstago al objeto de tensio-

nar el resorte y posicionar el punto de reposo de la extre-

midad del brazo de elevacion.

32,. Perfeccionamientos en brazos cargadores auto-
miticos, segun reivindicaciones anteriores, caracterizados
porque el micleo de articulacidn en giro del brazo de eleva-
cidn arrastra en su movimiento una biela radial articulada
sobre la colisa recta de un tirante que & su vez se articula
sobre el propﬂ>véstago de acciomamiento de la valvula de Do~
g0 del fluido presionado, todo ello de manera que en un punto
corregpondiente a la elevacidn maxima del brazo, el sistema
mecanico de biela y tirante desplaza al dicho véstago de la
valvula de suministro desachivando el sistema de elevacion
para permitir el descenso del brazo por su proplo peso y freg
nado por la accion del amortiguador de retorno hasta el pun-
t0 de contacto con el tope de trahsmisidn en cuyo momento
queda dispuesto el mecanismo para nueva actuacidn a la recep
cidn de una nueva carga.

48 ,—~ Perfeccionamientos en hrazos cargadores autbo-
miticos, segin cualquiera de las anteriores reivindicaciones,
caracterizados porque el brazo de clevacion se forma en al
menos dos tramos que se unen telescépicamente mediante pasa-

dor-res que permiten indistintamente la separacién de los
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elementos para la variacidn de la altura total y la separa-
cion de los mismos pars el almicenamiento y transporte.

52, Perfeccionamientos en bragos cargadores auto-
maticos, segun reivindicaciones precedentss, caracterizados
porque el primer tramo del brazo de elevacion se une a su S0-
porte de basculacion por medios que permiten la fijacién v/0
separacién instantdnea del brazo de elevacion del resto de
los mecanismos que componen el aparato de elevacion.

62,~ VPERFECCIONAMIENTOS EN BRAZOS CARGADORES AUTO-

uLTICOSY,

Todo segun queda expuesto en la presente Hemoria,
que consta de siele hojas foliadas ¥ mecanografiadas por una

sola cara, y Gibujos que con la misma se acompaian.

MADRID, 29 de Noviembre de 1.967.
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