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" MECANISMO AUTOMATICO DE EXTRACCION PARA PRENSAS "

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Introduccidén tiene por objeto un
mecanismo automdtico de extraccién, adaptable a prensas cuyo
carro de presidn efectis movimientos slternativoas

Un rasgo esencial del mecanismo que se preconiza estriba
en el hecho de que los movimientos del mismo, es deocir, los mow-
vimientop en uno u otro sentido de las palas extractoras vienen
determinados por los desplazamientos del propio carrc de presidn
de la prensa, & travéds de un sistema mecdnico de transmisién,
que results relativamente muy simple., De ello se deduce, en pri-

mer lugar, lg ventaja esencial de que exista siempre ung perfec=



10

15

20

25

30

ta y exacta sincronigacidén entre los movimientos del mecanismo
de extraccién y del mecanismo general de la prensa, y en segunw
do lugar, de alcanzarse un miximo de simplicidad, al no resultar
necesario ningin elemento motor accesorio para determinar los
movimientos del expresado mecanismo, y al realizarse la trans—
misidn por medios puramente mecdnicos, fdciles de entretener y
regular.

Por lo demds, la esencialidad y principales caracter{sticas
¥y ventajas del mecanismo que se preconiza, resultardn mds fécile
mente comprensibles a la vigta del dibujos adjunto, en el que
= en vigte convencional alzada y en forma esquematica - se ha
representado una vista alzads de los elementos esenciales inte-
grantes del mismo. En lo sucesivo, la explicacién se referird,
bues. a este dibujo, blen entendido que - como se comprende y
es 1ldgico, dado su caracter exclusivamente ilustrativo y aclara=
toric - en ningin caso cabrd conferir al mismo el menor caracter
limitativos

El mecanismo que se preconiza se halla en realidad consti~
tuido por un doble juego de palancas o elemenios de transmisidn,
iguales y enfrentados, andlogos al que se ha representado en el
dibujo, siendo impulsados o movidos por estos dos juegps de palan
cas 108 deslizadores que realizan efectivamente la extraceidn.
Para mayor simplicidad, la explicacidn que sigue se referird ex~
clusivamente 2 uno de 1los indicados juegos de transmigidn del mo=
vimiento, resultando exactamente aplicabls al otro juego el cone
tenido intezro de aquellaﬁ

Refiriendonos, pues, al indicado dibujos

El mecanismo comprende esencialmente una palanca acodads 1,
de brazos desiguales, libremente articuladas por su vertice a un
eje horizontal 2, £fijo a un soporte 3, de forma cualesquisrs a=

propieda, que es solidario del bastidor o parte £fija de la prensea
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ELl movimiento de oscilacidén de la expresada palanca viene
determinado por un tirante articulado por una extremidad 4 a la
extremidad del brazo.de menor longitud de aquella y por la ex—
tremidad opuests 5 a un soporte 6, que se solidariza, por ejems
plo, por medio de tornillos 7 al carro de presidn de la prensa. ;
Ia longitud de este tirante puede regular a través de un sizte-

ma cualesquiera apropiado. Asf, en un ejemplo preferente, aunque

no necesario de realizacidn, el expresado tirante se halla divie

dido en dos partes 8-8%, sobre las que roscan en sentidos invere
sos unag tuercas extremas 9-9' solidarias de un manguito 10. Se
tiéne, pues, que haciendo girar egte manguito en uno u otro sen-
tido se roscan o desenrogcan gimultdnesmente las dos paries o
segmentos integrantes del tirante, disminuyendose o gumentandose :
la longitud dtil del mismo. El conjunto puede ser immovilizado
con toda seguridad en la longitud elegida en cada caso, por ejem
plo por medion de unas simples contratusrcas 11-11%.

Por su extremidad opuesta, es decir, por la extremidad de
su brazo de mayor longitud, la palance principal 1 referida com-
porta libremente articulado a traves de un eje 12 paralelo al
eje 2 antes referido, un brazo rigido 13, que por su otra extre-
midad se articula libremente en 14 a un cursor 15, susceptible
de experimentar desplazami@nitos rectilineos de vaivén , conve-
alentemente guliados. En una forma preferente~ aungque no obligadas=
de realizacidn, este cursor 15 puede moverse a 1o largo de una
gufa 16, por ejemplo, de seceidn circular, cuyas extremidades
17=17* se hallan fijadas a correspondientes soportes 18~-19 solie
darios del bastidor de la mdquina, quedando aguella immovilizada
en posieidn ortogonal o ligeramente inclinada con respecto al
carro de presién. El cursor 15 se halla enchufado mobre esta gule
a travds de un correspondiente cojinete 20, de material deslizane
te, w otra disposicién cualesquiera andloga apropiada, que dismie
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auya el minimo las fuerzas de roce.

Se tiene, pues, que el desplazemientd del carro de presién
de la prensa, determinard a travds del tirente 8-8' la basculaw
0ién de la palanca 1, Este movimiento de basculacidn ge tradu=
cird con una notable multiplicacidn - dada le desigualdad exise—
tente entre los dos brazos de la palanca = 8l brazo 13, el cual
actia como una biela, transformaido tambien en forma amplifica=
da, el movimiento de oscilacién de la palanca en movimisntos
rectilineos del cursor 15 a lo largo de la guia 16.

Finalmente al cursor 15 se hallan solidarizados a través
de cualgquier sistema apropiado, y preferentemente de manera que
su posicidn ;esulte regulable, las palas o sufrideras 21, en
nfnero de tres o mas, que siguen a aguel en sus movimientos,
de manera que al producirse el descenso del carro de presidn
reciben sobre su superficie la pieza objeto del trabajo de la
prensa, y realizan la extraccidn de esta pieza fuera de la zona
de trabajo, mientras que al producirse el acceso del expresado
carro invierten su movimiento, penetrando de nuevo en la exprew
pada zona, y quedando en dinQsicién de iniciar un nuevo ciclos

En una forma preferente de realizacidn, a 106 efegtoe di-
chos, el cursor comporta rizidaments solidarizadas un par de
guias vertifales 22-22', a 10 largo de las que ‘puede moverse lie
oremente un soporte 23, gue puede ser inmovilizado en cualquier
posicién que se desee, por ejemplo, mediante unos tornillos de
presidén 24+ De este soporte es solidario un travesafio 25, sobre
el que pueden montarse y fijarse, en pﬁmero y posicidén variables
entre los mds amplios limites las palas o sufrideras 21«

Se ha dicho ya que el conjunto del mecanismo comprende dos
juegos de palancas o sigtemas de trensmisidn de movimiento como
el desorito, idénticos entre s{ y enfrentados, qus se regulan

exactamente igual y cuyos movimientos resultan, pues, absoluta=
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mente sihcronizadosid Cada wuno de estos juegos de transmisién
comprende consecuentemente una palancs acodada, que es movidad
por wn tirante £ijo al carro de presidn de lg prensa, y que por
medio de una biela determina movimientos idénticoe de vaiveén de 7
un cursor a lo largo de una correspondiente gufa rectilinea. ILos
dog cursores que se nuebem en forma eineronizada, correspondien-.

tes a 10os dos juegos o sistems de transmisidn integrantes del

‘mecanismo, se hallan unidos entre si por medio del travesafio 25,

comin a ambos, y sobre el que se fijan, segin dicho, las palag

o sufrideras, a través de un sistema cualesquiera spropiado, que
no se especifica por admitir una verdadera infinidad de variacios
nes, que permita modificar entre los mds amplios limites el ni~
mero y posicidn de las mismas,

Resta ya $nicamente hacer constar de una manera general ¥
expresa que, como se comprende y es 1ldgico, y aparte de las que
han gido ya concretamente indicadas, en la realizacién préctica
del mecanismo que ha quedado expuesto, oabrd introducir todas
aguelles adiciones y modificaciones- de detalle que no afecten a
lo que constituye la esencialidad del registro que se solicitas

N O T A

SE REIVINDICA:
1 - Mecanismo automdtico de extraccidn para prensas, concre=
tamente prensas cuyo carro de presidn efectdia movimientos alter—
nativos, caracterizado por comprender una serie de palas o sufri=
deras iguales y paralelas, fijas a un travesafio comin, que queda
sometido a un movimiento de vaivén provocade precisamente por el
movimiento del carro de presidén de la prensa, a travds de dos
juegos de palancas de transmisidn, iguales y enfrentados, actus~ -
dos por el expresado carro, de manera que el movimiento del mis- -

mo en uno u otro sentido determina el movimiento de las palas de

extracoién en sentido de entrar o salir de la zona de trabaje
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de la prensa.

2 - Mecanismo, segin la reivindicacién anterior, caracterie
zado porque cada uno de los sistemas de transmisidn referidos en
la reivindicacidén anterior comprende una palanca acodada de bra=
208 desiguales, libremente articulada por su vériice & un sopor—
te £ijo al bastidor de la prensas, a la extremidad del brago de
menor longitud de cuya palanca se halla articulado un tirante
rigido de longitud regulsble, articulado por su otra extremidad
a un soporte fijo al carro de presién de 1a prensa, de manera
que los movimisntos de éste §ltimo se traducen en movimientos de
basculacidén de la palanca, la cual comporta articulads & su exs
tremidad libre wn brazo rigido, que por su otra extremidad se ar-
ticula a un oursor gge puede desplazarse en sentido rectilineo,
convenientemente guiado, siendo en definitiva solidario de log
dos cursores correspondientes a los dos sistemas de transmieidn
iguales y enfrentados que comprende el conjunito, el travesafio ak
que se fijan lags palas extractorass

3 - Mecanismo, seglin la reivindicacién precedente, ocaracte-
rivado porque el tirante que tragsmite el movimiento del carro de
presién de la prensa a la palance acodeda prineipal, comprende
dos vastagos, independientes y alineados sobre ouyas extremidades
roscan en sentidos opuestos sendas ituercas solidarigs de un mane
guito, de menera que girando en uno u otro sentido este manguito
gse determina un gumento o disminucidn de la longitud §til del tie
rente, immovilizandose el manguito en la posiocién elegida en cada
caso por medio de correspondientes contratuercas.

4 - Mecanismo, segin la reivindicacidén segunde, carascteriza=
do porque cada uno de los dos cursores a que se ha hecho referen=
cia en esta reivindicacidén, puede deslizar a 1o largo de una guia
rectilfnea, fija por su extremidades a dos soportes solidarios

del bastidor de ls premnsay hallandose el expresado ocursor enchu=
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fado sobre esta gifs con interposicidn de un cojinete que dismis
nu,yé al mfnimo las fuerzas de roce que se oponen al méwimiento
del cursore

5 = Mecanismo, segin la reivindicacidn segunda, caracterie
zado porque cada uno de losgdos cursores iguales y enfrentados
que comprende el eistema comports rigidamente golidarizadag un

par de gufas verticales entre las que puede deslizar un soporte, .

‘dotado de ndllog que permiten fijarlo a cualguier altura que se

desee, siendo solidarias de estos soportes las extremidades del
travesafio al que se fijan en forma fdcilmente desmontable las
palas extractoras, cuyo nimero y pogicidn pueden variarse entre

anplios limites.
6 - Mecanismo automftico de extraceidn para prensasd

Congta la presente Memoria Descripe
tiva de siete hojas mecanografiadas, es~
critas por una sola cara, numeradas del
1 a1 7, con sug lineas numeradas, & su
vez, de cinco en cinco y de un dibujo
anexoe.

Barcelonay ¥ 5 Nov 1807
P. Ao."‘
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