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minacién de estas bandas, por ejemplo, con ayuda de una

El presente invento concierne & perfeccionamien-
tos en los dispositivos de lectura automdtica de informa-
ciones y, mds particularmente, en los dispositivos de lec-
tura de informaciones llevadas por objetos o vehicu;qsuen

movimiento ¥ en el momento de su paso,. o !
Los sistemas de identificacidén automdtica, &l paé
80, de objetos o de vehiculos en movimiento y/o de leﬁtu—
ras de informaciones llevadas por ellos, tienen habiiual-~
mente equipos denominados aqui para simplificar "equipos
llevados" que contienen las informasciones caracteristicas
de cada objeto o vehiculo, y un equipo denominado “e@ﬁipo
fijo" encargado de reconocer estas informaciones, iL,f
Entre los numerosos sistemas ya propuestos;“ée
pueden citar los de acoplamiento radioeléctrico en 1os que
la informacidn estd generalmente representada por uﬁé com—
binacidn de frecuencias caracteristicas. EL equipo fijo
comprende, por ejemplo, medios de emisidn de una sefial ra-~
dioeléetrica que cubre el espectro de las frecuencias ca~
racteristicas posibles, y medics de recepcidn de las sefia-
les reemitidas por los equipos que tienen entonces un con-
Junto de resonadores que irradian de nuevo cada uno una ser
fial de frecuencia igual a su frecuencia caracteristica. Ta-
les sistemas presentan el inconveniente de necesitar mate-
rieles complejos y costosos, particularmente cuando el -
hero de las informaciones a reconocer es grande.

Otros sistemas conocidos utilizan un equipo lleva
do compuesto por bandas reflectantes cuyas caracteristicas
forresponden g la informacién, generalmente binaria, a re-

conocer. EL equipo fijo comprende enbonces medios de ilu-
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i

:fuente de radiacidén infra-roja, y medios de recepcidén y de
reconocimiento de las radiaciones reflejas. Tales sistemas

§presentan el inconveniente principal de ser dificilmente

Eutilizables en condiciones climatolégicas malas, en presen
gcia de nieve por ejemplo, y de ser particularmente ﬁuiﬂérak
bles 2 las proyecciones ensuciadoras tales como acelue~ y
‘barro.

‘ El objeto del presente invento es principalnn—:rri:ei
‘un sistema particularmente simple de lectura autométina de
.informaclones llevadas por objetos o vehiculos en mov1m1en
to gue no presenta los inconvenientes citados y que perml—
'te la lectura correcta de las informaciones con una gren
vseguridad de funcionamiento cualquiera que sea el sentldo
y la velocidad del movimiento con relacidn al quipo f£ijo. !

H
'

; Segin el presente invento un sistema de lectura
?utomética, al paso de informaciones llevadas por objetos
;o vehiculos en movimiento, estd caracterizado principalmen-~
ﬁe porgue:
L en primer lugar: el equipo fijo tiene una fuente
?e radiaeién luminosa, de radiacién X o de radiacidén "gam-
ha", un dispositivo sensible a la radiacidn utilizada y

%olocado de tal manera que el haz saliente de la fuente y

ﬁue exeita el dispositivo sensible es aproximadamente per-—
bendicular a la direccidn del movimiento, y érganos de tra¢
?amiento de las gefiales recibidas por el dispositivo sens»:i.-i

ble;

i en segundo lugar: el quipo llevado estd constitu%-
do por una placa ventajosamente metdlica perforada colocadé

en un plano que contiene la direccidén del movimiento y 1a;
éisposicién de cuyas perforaciones es caracteristica de las
]

1
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de la fuente de radiacidn excita el dispositivo sensible

informaciones a leer;

en tercer lugar: las posiclones relativas de la
placa sobre el objeto o el vehiculo en movimiento y de la
fuente de radiacién con relacién al dispositivo sensible
son escogidas de tal modo que durante el paso del oﬁjéﬁb o}
del vehiculo por delante de la fuente, la radiaeiénlgksita
el dispositivo sensible a través de las perforaciones-de
la placa cuyas partes llenas son opacas a los diversos fi-
pos de radiacidn utilizados. '
El sistema del invento se aplica particulaiﬁente
a la identificacidn automdtica de vehiculos ferrpviafiés
remolcados, en que el equipo llevado por el vehiculd,dene
ser simple y robusto. ‘

En un ejemplo de utilizacidén para la identifica-
cién automédtica de vehiculos ferroviarios remolcados, un
sistema de lectura conforme a la caracteristica precedente
sstd caracterizado porque:
en primer lugar: los dos Organos del equipo fijo?
fuente de radiacidn y dispositivo sensible a esta radiacién
estdn dispuestos o bien respectivamente a una y otra parte
de los carriles sobre los que se efectia el movimiento del
vehiculo, o bien uno de estos drganos entre los carriles y
el otro en el exterior;

en segundo lugar: la placa perforada que consti-
tuye el equipo llevado es fijada en una parte despejada del
vehiculo, por ejemplo, por debajo y sobre el lado del bas-
tidor; estdndo escogida la posicidn relativa de la placa y
de los dos drganos del equipo fijo de tal modo que, para

todos los vehiculos utilizados, el haz de radiscidn salido
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q

gunicamente a través de las perforaciones de la placa, cuan

Edo esta pasa por delante del equipo fijo.

% Las informaciones representadas en la placa per-]
;forada estdn generalmente codificadas en una forma binaria.
: Segin otra caracteristica del invento el qulpo
‘llevado estd constituido por una plara que tiene una - o va-
grlas hileras de perforaciones paralelas a la dlrecclon del
%movimiento, siendo igual la anchura en esta misma direc—
5cién de las partes llenas y.de las perforaciones de estas
Ehileras a un miltiplo entmro de una longitud de base bre-
idetermlnada de tal manera que el cddigo espacial que ‘defi-
gne las informaciones llevadas por la placa tiene una-swvce~
i31on de cantos elementales perpendiculares a la d1r6001on
1del movimiento.

i Segun otra caracteristica del invento, elequlpo

%fijo tiene por una parte una fuente permanente de radiacioh
§y, por otra parte, un dispositivo sensible a esta radiaciéﬁ
constituido por un conjunto de detectores aproximadamente
puntuales, que funcionen por todo o nada, segin que sean

giluminados 0 no, y dispuestos de manera que actien el ana-
ligis espacial de los cantos elementales de la placa, uno

tras otro en el curso del desplazamiento de ésta por delan-

‘te de la fuente de radiacidn.,

; Segin otra caracteristica del sistema de lectura
%utomética del invento, el equipo fijo tiene, asociados a
ﬁa fuente de radiacidn un primer detector de radiscidn, de-
bominado detector de referencia, un segundo detector, deno-
hinado detector de sincronizacidn, desplazado con relacidn
?1 primer detector en una distancia correspondiente a una

semi-anchura de base en la direcccidén del movimiento, y al

i
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menos otros dos detectores denominados detectores de infoxn-~

imacidn, respectivamente desplazados con relacidn al detec-
]

itor de referencia en una distancia correspondiente a un nd~

mero entero de anchuras de base, dependiendo la diqusipiér
de estos diferentes detectores de una direccidén perpeﬁqio -
lar a la direccidn del movimiento, de la o de las hileras

de perforaciones de la placa; a cada deteccidn estd aSocia-

do un drgeno generador de sefiales, por ejemplo del tipo- am
plificador inestable, que entrega seflales caracteristigas
del funcionamiento por todo o nada del detector.

Segin otra caracteristica del invento, la placa
tiene, en la direccidn del movimiento y sucesivamenﬁe;;de
izquierda a derecha, por ejemplo, una primersa zona vertical
cuyas perforaciones definen una "“informacidn de izquierdal)
una segunda zona Vertical cuyas perforaciones definen la
informacidén ¥til para leer, por ejemplo, en forma decimal

codificada binaria, estdndo predeterminado el mimero de el

1<

mentos binario, y una tercers zona vertical cuyas perfora-
ciones definen una “"informacidén de derecha', de tal manera

ue a estas informaciones de "izquierda" y de "derecha",
] q y

corresponden, después de deteccidn, sefiales caracteristicas

del comienzo y del final de la lectura, segin el sentido
del movimiento de la placa.

Las sefiales entregadas por los generadores de sew
flales asociados a los detectores son aplicadas al Srgano de
tratamiento del equipo fijo, que elabora una sefial de datoé
caracteristica de las informaciones leidas. Esta seilal de
flatos es transmitida a un érgano. de utilizacién tal como un
%eletipo, por ejemplo.

Segin otra caracteristica del invento, el disposi
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. tivo de tratamiento del equipo fijo tiene, en combinacién:

en primer luger: un drgano llamado "Srgand......

:de sincronizacidén" al que son aplicadas las sefiales de sa-

ilida de los generadores de seilales asociados a los detecto

.res de referencia y de sincronizacidn, y que entregai por

‘una parte impulsos caracteristicos del sentido del mbﬁimieg

%to ¥y por otra parte impulsos caracteristicos de los instanL
.tes de muestreo de las sefiales de informacidn Wtil;

i en segundo lugar: un drgano denominado "correla-

{ R
icionador de comienzo ¥ de f£fin" al que son aplicadas por u-

‘na parte las sefiales de salida de los generadores de sefia-
, ,
iles asociados a los detectores de referencia y de informa-
cién, y por otra parte sefiales de mando entregadas por el
’ . . .’ nem -
[organo......... de sincronizacion, y que entrega sefidies
caracteristicas de las informaciones de "izquierda" y de
"derecha" y del sentido del movimientoj

en tercer lugar: un dérgano llamado "correlacione

i

idor de informacién" al que son aplicadas por una parte las

%seﬁales de salida de los generadores de seflales asoclados %
ia los detectores de referencia y de informaecidn, y por otra
parte los impulsos de muestreo entregados por el 6rganc...b
lessee. de sincronizacidn, y que entregan sobre tres bornes
de salida respectivos, impulsos caracteristicos del estado
M"0".eeesose de la informacidn bineria leida, impulsos carac

teri{sticos de su estado "1" e impulsos de error eventuales

;deducidos por aplicacidn del cddigo utilizado sobre la pla-

ca perforadora;

: en cuarto lugar: un drgano del tipo contador-des
pontador cuya capacidad es igual al mimero predeterminado
he elementos binarios de la informacidn Util y ouyo avance

H
i

i
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Jque manda la puesta a cero del programador del contador-

0 retroceso es mandado por sefiales caracteristicas del sen

tido del movimiento entregadas por el drgano de avance de
sincronizacidng

en quinto lugar: un conjunto que comprende ...y
eeeeesy Un Organo de acceso, una memoria y un regisﬁrﬁj&e

transferencia, mandado por las sefilales de salida del’-conta

dor-descontador y del correlacionador de informacién,}y
que realiza la inscripcién de los elementos binarios_QQ;la
informacidn Util en la memoria y permite su transferencia
a un organo de utilizacidn; -
en sexto lugar: un érgano llamado "programadob"
mandado por las sefiales de salida del correlacionado:fde
principio y de fin y por una sefial correspondiente al'ﬁqn-
tenido cero del contador-descontador y que enirega, pox un
primer borne de salida, una seflal"de lectura" que autoriza
el mando del avance o del retroceso paso a paso del conta-
dor~-descontador y la lectura de las muestras de informacidn
por la correlacidén de informacidn II, por un segundo borne
de salida una "selinl de transferencia" gque manda la trans-
ferencia de la informacidén Util del registro al Srgano de
utilizacidn, y por un tercer borne de sglida una seflal de
error cuando la sucesidn de las sefiales de principio y de
fin,.......deduéidas de las informaciones de izquierda y de
derechayeeesssss N0 es coherente con el sentido del movi-
mientos

vy en séptimo lugar: las seflales de error entrega-
das por el programador y por el correlacionador de informa+

idfeeeveeeso SON reunidas por una puerte electrdénica "O"

descontador y de la memoria,
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: Segun otra caracteristica del invento, .el 6rgan%
é........ de sincronizacidn, el drgano programador y el con-
Ejunto contador-descontadory........ Organo de acceso memoj
grla ¥ registro de transferencia, son independientes del nur
'mero de hileras de perforaciones de la placa y del tlpo dé

codlgo de perforaciones utilizado.

Diversos tipos de perforaciones pueden ser ﬁtili
zados para representar la informacién codificada sobre la
‘placa.
| Una primera variante de realizacidn del sisﬁéma
;de lectura del invento estd caracterizada porque:

‘ en primer lugar: en la placa perforada, los ele~
‘mentos binarios de informacidn estdn representados po#.una

'perforacidn, para un elemento "1", y por una parte 1llena

fde la misma anchura, para un elemento "0", teniendo lé'pla

ica tres hileras de perforaciones, una primera hilera que
frepresenta la informacidn Wtil, una segunda hilera consti-
‘tuida por partes llenas y perforaciones alteradas y una
%tercera hilera que representa la informacidén complementaria
de la informacién dtil.

% en segundo lugar: los detectores de informacidn
ien nimero de dos, estdn dispuestos de manera que se lean
grespectivamente la primera y la tercera hilera de perfora-
gciones, ¥y los detectores de referencia y de simcronizacidn

‘de manera que se lea la segunda hilera estdndo los detecto-
?es de informacidén y de referencia alineados perpendicular:
ﬁente a la direccidén del movimiento y estdndo desplazado ei
hetector de sincronizacién en una semi-anchura de base conl
relacién al detector de referencia;

en tercer lugar: las informaciones "de izquierda
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y de derecha" estdn definidas por combinaciones predeter-
minadas de perforaciones de las tres hileras, sobre un mis
mo canto elemental vertical, y el"correlacionado de prin-
cipio y de fin" efectia su reconocimiento y entrega,} en
los cuatro bornes de salida, seifiales caracteristicas*ﬁﬂél
principio y del fin de lectura de la placa, y del seﬁtido
del movimiento. :
en cuarbto lugar: el correlacionador de infprmg—
cibén efectia para cada canto elemental vertical, la compa-
racidén de las seflales de informacidn y de informacién -com-
plementaria entregadas por los detectores de informacidn,
y entrega, en instantes de muestreo definidos por im@u;éos
entregados por el 6rgand......... de sincronizacidn y que
corresponden a las transiciones de la sefial entregada:por
el detector de sincronizacidn, sobre dos bornes de sélida,
impulsos que corresponden respectivamente a los estados "O
y "1" de la informacidén y sobre un tercer borne de salida
un impulso de error cuandoO....... las seflales entregadas
por los dos detectores de informacidn no son complementa-
rias,

Otros tipos de placas perforadas segin otro cédi
go redundante pueden ser utillzados ventajosamente,
Una segunda variante de realizacidén del disposi-
tivo de lectura del invento estd caracterizada porque 1la
placa perforada tiene una sola hilera de perforaciones tal
que un elemento binario "O" esté representado por una per-—
foracidén o una parte llena de anchura elemental y un ele-
mento binario "1" por una perforacidén o una parte llena de
anchura doble de la anchura elemental precadente, y que a

una perforacidn que representa un elemento binario suceda

- 10 -
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ilmu?mu {i

§una parte llena que representa el elemento binario siguien%
?te ¥y reciprooamente; la placa tiene, de izquierda a derecha
?por ejemplo, una informacidn de "izquierda", la informacidn
iﬁtil, venbajosamente en decimal codificado hinario, ¥ una

‘informacidén de "derecha"s.e...e.... de tal manera qué‘iﬁs

%cifras decimales de la informacidén Util tengan una anchura
“totel mdxima igual a seis anchures elementales, permitien—
.do asi la utilizacidén de una placa perforada de dimengiones
ireducidas, ¥ la explotacidn de un criterio de validaz'simp
§ple.

Segin otra caracteristica de la segunda variente

‘precedente, los diversos detectores estdn alineados parale:

Elamente a la direccidén del movimiento y dispuestos uﬂdS!con
érelacién a los otros, de derecha a izquierda por ejemplq,
:segﬁn la sucesién siguiente: primer detector de informacidén
Sdetector de sincronizacién desplazado en una distancia co-

3rrespondiente a una semi-anchura elemental, detector de re-

gferencia ¥y segundo detector de informacidn desplazados res—

pectlvamente en una y dos anchuras elementales con relacidn
al primer detector de informacidn. 1

i
|

A El sistema de lectura automdtica, al paso, de ins
formaciones llevadas por objetos 0 vehiculos en movimiento
puede, en ciertas aplicaciones, ser utilizado con un equi-
po fijo de realizacidén diferente.

i Segun otra variante del invento, el equipo fijo
iiene por una parte una fuente de radiacidén cuyo funcioma-
%iento es provocadp por el paso del objeto o del vehiculo
en movimiento, y por otra parte, un dispositivo sensible a
ésta radiacidén constituido por une superficie sensible, cqé

ﬁinua, tal como el fotocdtodo de un tubo de toma de vistas

- 11 - ;
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sidn cldsico, perpendicular a la direccién del movimishnto.

de televisidn con memoria por ejemplo, sobre el que es apli
cada y memorizada la imagen en negro y blanco de la placa
perforada, siendo efectuado el andlisis de esta imagen por
cantos elecmentales con ayuda de un dispositivo de exp;org-

cidn tal como un dispositivo de barrido de linea de teiéﬁi

Otras diferentes caracteristicas resaltaréﬁ—zde
la descripcidn siguiente que permite comprender mejor .g;
invento. Ista descripcidén estd dada sobfe un ejemplo . no
limitativo de utilizacidn, en el caso de la identificaéién
de vehiculos ferroviarios remolcados, y se refiere a las
figuras adjuntas que representan:

ILa fig. 1l: una representacidén simplificada de un

ejemplo de. disposicidn de los elementos del sistema del in=
vento. :
La fig. 2: una representacidén simplificada de i
otro ejemplo de disposicidn de los elementos del sistema |
del invento. !

La fig. 3: un esquema sindptico general del dis-!
vositivo de tratamiento del sistema de lectura del invento.

La fig. 4: un esquema sindptico detallado de un

ejemplo de realizacibén del érgano de sincronizacidén del dis
positivo de tratamiento segin el invento.

l Lafig. 5: un diagrama de impulsos, que muestra el
%uncionamiento del érgano de la fig. 4, en un ejemplo de
$ipo de placa perforada.

Ia fig. 6: un esquema sindéptico detallado de un
cjemplo de realizacidén del drgano programador segin el in-
vento. '

La fig. 7: un esquema sindptico detallado de un

- 12 -




10

15

20

25

30

22,1.68

Eejemplo de realizacidén del cojunto drgano de 8CCeso, memo-
frla ¥y registro segin el invento.
; La fig. 8: un dibujo gue representa un primer
.ejemplo de placa perforada y la disposicidn corr93pord1an-
te de los diversos detectores segun el invento. ‘

ILa fig. 9: un esquema sindptico detallado dﬂ uni
ejemplo de realizacién del correlacionador de comienzo i
‘de fin correspondiente a la place perforada de la flg._8,

La fig. 10: un esguema sindptico detallado de un
‘ejemplo de realizacidén del correlacionador de informacidn g
correspondlente a la placa perforada de la fig. 8. -

La fig. 11: un dibujo que representa un segundo
-ejemplo de placa perforada y la disposicidén correspondien—
te de los detectores segin el invento. -

Le fig. 12: un esquema sindptico detallado de un

de fin correspondiente a la placa perforada de la fig. ll.i

9

!

ieaemplo de realizacidn del correlacionador de comienzo y
|

| La fig. 13: un esquema sindptico detallado de un|
‘ejemplo de realizacién del correlacionedor de informacidn |
1

correspondiente a la placa perforada de la fig. 11.

i
H
i
]
{
¢ i
| i
! a

La fig. 1l4: una representacidn simplificada de 1
cara delantera de un tubo de toma de vistas de televisidn
utilizado en la variante del invento.

La fig. 1 representa una vista por detrds de un

&agén de ferrocarril y elementos del sistema destinado a sg
identificacién automdtica conforme al invento. %
; El equipo fijo del sistema de lectura del inventé
bomprende una fuente puntual de radiacidn S, un dispositivé
b sensible a esta radiacidn, y drganos no representados de

tratamiento de las seflales recibidas por el dispositivo D.

i

- 13 -
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La fuente S estd colocada sobre el balasto de la
via de ferrocarril entre los dos carriles R y por debajo
de los ejes B del vagén W. El dispositivo D estd colocado
fuera del gélibo en el exterior de la via y de tal menera
que la redimcidn salide de la fuente S y que incide éobyé
el dispositivo D es. aproximadamente perpendicular a iﬁfdi—
reccidn de los carriles. “
Solidariamente al vagén W, una placa P, que ccns-
tituye el equipo llevado estd fijada bajo el chasis de es-
te vagdn, a una altura conveniente para que durante eiiﬁa-
so del vagdén por delante del equipo fijo, la radiacién sa-
lida de la fuente S encuentre sucesivamente la placa P y,
por transparecia de esta placa, el dispositivo sensible D.
La posicidn de esta placa P, en el sentido de la longi%ud
del vagén, es por principio indiferente estd escogida de
tal modo que durante su paso por delante de la fuente S,
no sea tapada por elementos mecdnicos solidarios del vagdni
La informacidn codificada a identificar estd re-
presentada por una sucesidn de partes llemas opacas a la-
radiacidén, y por partes transparentes sobre la placa P.

La fuente de radiacidn S puede ser una fuente lu:

minosa, ¢ bien simplemente constituida por una lémpara de
5luminacidn, o bien atn por un dispositivo del tipo "LASERY
La placa P es entonces una placa opaca perforada.

Con el fin de franguear totalmente la presencia

de capas de nieve suficientemente gruesas sin acudir a me-

dios auxiliares quitanieves, la fuente S puede ser una fuen
&e de radiacidén X o "gamma". En este caso, la placa P es=
4 constituida por una placa metdlica perforada, lo que

permite utilizar el mismo equipo llevado cualquiera que sea

- 14 -




el tipo de fuente S, luminosa, X o gamma, utilizada.

El funcionamiento del sistema de la fig. 1 es eﬁ
1siguiente. 4 medida que la placa P solidaria del vagén W§
§pasa por delante de la fuente S en el curso del movimienté

5 'del vagén, el dispositivo sensible D, que serd detalléﬁo !

'més adelante, detecta por transparecia las variaciones: de !

‘intensidad de la radiacién de la fuente S. Durante esfe,

‘paso la radiacidn no debe ser tapada por otras partes mepé

inicas que la placa P, con el fin de que el dispositivo D

10 .detecte la sucesidn de partes llenas y de perforaciones de;
'la placa caracteristica de la informacidn codificada 1léVaF
‘da por el vagén. Las seflales recibidas por el dispositivd

|

15 : Otras disposiciones para la fuente S y el disposi%
{ i

i$1vo D, pueden ser adoptadas seginllas comodidades de su |

‘D pueden entonces ser trapadas por un Organo conveniente

‘con el fin de identificar esta informacidn codificade,

Eimplantacién. En la represcntacidén de la fig. 1 la fuente

s y el dispositivo D pueden ser invertidos, estando enton-:
! t

%ces el dispositivo D situado sobre el balastro entre los

!
20 icarriles R 3 la fuente S fuera de galibo en el exterior de

10s carriles.

, 4 la fuente S y al dispositivo D, estdn ventajosa-

mente asociados medios de proteccidn cldsicos contra las

nevadas, las proyecciones de barro ebtc.j; tales como visera%
25 bor ejemplo. |

Igualmente la fig. 2 muestra una representacién

simplificada de otro ejemplo de disposieidn, en el que la

fuente S y el dispositivo D estdn colocados fuera del gali-

bo a una y otra parte de los carriles R. |
30 ' Ia eleccidén y la disposicidn son funcidén por una

1

!
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:de la placa perforada P.

[}

parte del tamafio de los diferentes Organos y por otra parJ

te de los movimientos verticales y horizontales posibles

Igualmente las dimensiones de la placa P y;de,;ag
perforaciones son escogidas en funcidn de estos movimiéq%o%.
La estructura Sptima es una disposicidn de perforaciohes‘
formadas por hendiduras rectangulares cuyo lado mayor . es

vertical.

Las informaciones llevadas por la placa son codi

ficadas en una forma binaria, ILa placa P tiene una o va-

rias hileras de perforaciones paralelas a los carriles, ¥y

por tanto a la direccién del movimiento. Estas perforacior

ines son tales que, cn cada hilera, la anchura de las parteg

i
lenas y de las perforaciones en la direccidn del moviuien-

t0 es igual a un miltiplo entero de una longitud de base
determinada de manera que se defina un cdédigo espacial so-
bre la placa que permita una utilizacidén Sptims por todo o
nada de la iluminacidn por transparencia, del dispositivo
sensible del equipo fijo, cualquiera que sea la velocidad
del paso del vagdén por delante de la fuente de radiacidn.

La placa perforada estd pues formada por cantos

Flementales verticales de anchura igual a la de la longitud
de base definida anteriormente, cuyo andlisis puede ser e-
%ectuado sucesivamente por el conjunto del dispositivo sen-
%ible ¥y de su érgano de tratamientoasociado.

i La naturaleza de las perforaciones y el nimero
%e las hileras horizontales dependen del tipo de codifica-
cidn utilizado y de la proteccidn deseada contra los erro-
%es de lectura debidos por ejemplo, a las sombras acciden-

tales que calgan sobre el dispositivo sensible o a las irre-
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Egularidades del movimiento del vagdén durante su paso por

‘delante de la fuente de radiacidn.
' i
El dispositivo sensible estd constituido por un !

‘conjunto de detectores prdcdticamente puntuales, tales como
gfotodiodos, por ejemplo, en el caso de una radiacidn 1uiti~
@nosa. En este caso, la fuente de radiacién funciona permaL
nentemente, y en ausencia del vagdn, los detectores estén
constantemente iluminados.

i Durante el paso de la placa perforada por delaﬁ-
E'he de la fuente de radiacidn, la iluminacidn de los detec=
tores es sucesivamente modulada por la transparencia ¢ la i
opacidad de cada canto elemental de la placa. Estos deteoi
;bores funcionan por todo o nada y las seflales que entregan

pueden ser explotadas por un Srgano légico apropiado. -

» Los detectores pueden estar ventajosamente pro-
%vistos de filtros transparentes a la radiacidn utilizada y,
gopacos a las otras; pueden estar constituidos por fotodio-
§dos en el caso de una radiacidn luminosa o por conjuntos |

%eentelleadores-fotodiodos en el caso de una radiacidén X o |
g El andlisis por cantos elementales verticales de
ﬁa placa perforadorae estd detallado en el curso de la des-
icripcién siguiente de un dispositivo de tratamiento confor—
ﬁe al invento. En esta descrpeibén, se dan varios ejemplos
ﬁe codificacién por perforaciones de las placas asi como

;as disposiciones correspondientes de los diversos detecto-
Tes.
: Le fig. 3 representa un esquema sindptico general
ﬁel dispositivo de tratamiento utilizado en el sistema de

Lectura del invento. !
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‘bornes del esquems de la fig. 3:

sizens B

En toda la descripcidn los simbolos siguientes

representan las seflales disponibles sobre los diferentes

borne 18 = D borne 22 = Dy
" 19 = D "o 23=D .
" 20 =D " 24 =D,
" 21=TD " 25 =D,
borne 26 = § borne 31 = Dy
"moo27T =8 © 32=0D K
" B=1, " 33=F
" 29 = T_ u 34 = F_
"3 = T+
borne 35 = E, borne 38 = L
1" 36 = IO n 39 = EP
n 3 = Il fn 40 = TR
borne 41 =
" 42=0
ToA=Ey

Al detector de sincronizacidn 1 estd asociado un
generador de seflales 5, por ejemplo del tipo amplificador
estable, tal que entregue sobre un borne 18 una seflal posis

tiva cuando el detector 1 es iluminado, y sobre un borne

1.9 una sefial positiva cuando el deteetor 1 no es iluminado

1
Tgualmente, a los detectores de referencia 2 y de informa-g

cidén 3 ¥ 4 estdn asociados generadores de seflales idénticos

- 18 -




§6, 7 y 8. DPuncionando estos detectores por todo .o nada,
:por el hehco de la utilizacidén de una placa perforada, la%
'seflales disponibles sobre los bornes tales como 18 son re{-
tangulares. . !
5 ; El drgano de sincronizecidn 9 recibe las senales
entregadas por los Srganos 5 y 6 asociados & los detec?o-i
éres de sincronizacidén 1 y de referencia 2., Entrega sobref
%los bornes 26 j 27 seflales respectivas S+ Yy S_ caracte—i
‘risticas del sentido del movimiento de la placa y formadas
10 ;por impulsos que corresponden o las transiciones de la ge~
fial Dys y sobre bornes 28, 29 y 30, sefiales respectivas -
TL, T v T+ formadas por impulsos que corresponden a -lag
transioiones de la senal D,.
| El drgano "correlaclonador de comienzo y de **n"
15 ilO recibe las sefiales Dy l’ D,, D2, T,y T .

R

‘Efectua el recon001m1ento de las gefiales que corresponden
!

!a lag perforaciones de la placa que representa las informa

e e e e e e

‘ciones de "izquierda" y de "derecha" y entrega, sobre los'
bornes 31 y 32, sefiales respectivas caracteristicas del co-

20 mlenzo de la placa, D y D_ segin el sentido del mov1m1en-}
to, e 1gualmente, sobre los bornes 33 y 34, las sefiales de
fin F,y T,

+
El drgano "correlacionador de informacidn" 1l re=

i
:

Flbe las seflales Dp DR’ Dl, Dys Dys 32, y Ti' Efectia el‘

25 reconoclmlento de las seflales que corresponden a las per-
fora01ones de la placa que representan la informacidn util,
y entrega, sobre los bornes 36, 37 y 35, seilales reSpectlvg-
hente caracteristicas de una informacidn binaria "ov, Io’ i
de una informacidén binaria "1" I+ ¥ de un error E,. Estas

30 seflales estdn formadas por impulsos en instantes de mues~ =




treo dados por las transiciones T , de la sefial Ds'
Un drgano del tipo contador-descontador 13, cuya

capacidad es igual al nimero predederminade N de elementos

binarios de la informecidn dtil inscrita en la placa pprfo
5 rada, recibe las sefiales S, y S_ que manden su avanoeiéféu
retroceso paso a paso. Este contador-descontador 13 fqn;
ciona en médulo N y entrega, sobre bornes de salida, séﬁa-
les binarias caracteristicas en cada instante de su conte-
nido. '

10 Una matriz de transcodificacidén 14, mandada ﬁdrl
las seflales entregadas por el contador-descontador 13;~tieL
ne N bornes de salida numerados de O & N-1. Entrega tna-
sefial binaria 1 sobre su borne de salida de rango igual’al
contador del contador-descontador 13, y una seilal binafié
15 0 sobre sus otros bornes de salida. |
Un 6rgano de acceso 15, recibe las sefiales 1o e

Ii’ asi como los impulsos entregados por la matriz 14. Rea

liza por commutacidén lea inscripcidén de las informaciones
"ov § "1 en la memoria 16, en su rango propio. Las sefia-

20 les correspondientes estdn disponibles en N pares de borne

£42

numerados de 1 a N. Son aplicados a un registro de trans-

ferencia 17 que, mandado por una sefial TR’ realizae la tran

u'—""; L))

ferencia de la informacidn dtil a un érgano de utilizacidn
tal como un teletipo por ejemplo. La memoria.l6 entrege

25 igualmente, sobre un borne 43, una sefial de error EM en ca

so de error de inscripeidn.

Un programador 12 mandado por las seilales D+, D i
F+ y F_ y por la sefial O correspondiente a la posicidén de*
reposo del contador-descontador 13, entrega, sobre un borne

30 38, una sefial de lectura I aplicada al Srgano de sincronlza~

22.1.68 - 20 b
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%cién 9 y al correlacionador de informacidén 11, sobre un
o 17, y sobre un borne 39, una sellal de error EP’ cuando

‘1la sucesidn de las seflales de comienzo y de fin no es co-

‘herente.

imemoria 16 y el programador 12, son reunidas en la pugrta,

i

‘borne 40, una sefial de transferencia TR aplicada al regis{

I

Las sefiales de error EC’ EM y EP entregadas resJ

‘pectivamente por el correlacionador de informacién 11, la

§

‘electrdnica "O" 18 en una seflal de error E disponible so~;

bre el borne 41 que manda la puesta a cero del programador
‘12, del contador-descontador 13 y de la memoria 16. = |

El funcionamiento de este dilspositivo de trata- |

;miento conforme al sistema de lectura automdtica al pan,?
‘de informaciones llevadas por una placa perforada en mov1J
mlento, serd mejor comprendido por la descripeidn detalla—
gda de los diversos drganos de este dispositivo.

f La fig. 4 representa un ejemplo de realizacidn
édel drgano de avance de sincronizacidn.

% Lag seliales DR y DR’ salidas del generador de se
fiales asociado al detector de referencia, son respectiva-

'mente aplicadas & dos diferenciadores 401 y 402 que entre-
Egan impulsos positivos caracteristicos de los frentes as-

%cendentes de estas seflales. Istas seflales diferenciadas

%son aplicadas a si como las sefiales DS y BS’ a cuatro puer
itas electrénicas "Y' 405, 406, 407 y 408. Las sefinles de
‘salida de las puertas "Y" 405 y 406 son aplicadas a una E

i

ipuerta electrdénica "O" 410 y las de las puertas "Y' 407 y |
?408 a una puerta "O" 411, ILas puertas "O" 410 y 411 entre?
gan respectivamente las seflales S+ ¥y S_ caracterigticas del

sentldo del movimiento de la placa, por medio de las puer—
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tas electrdénicas "Y' 412 y 413 a las cuales es aplicada la
sefial de lectura I cuya misidn se precisa mds adelante.
Lag sefilales DS ¥ D, son ademds respectivamente

S
aplicadas a los diferenciadores 403,404 que entregan impwul

g0s positivos caracter{sticos de las transiciones positivas

de estas seflales. Tios diferenciadores entregan lasAseﬁa;%F
iT_, T, y, por medio de una puerta electrénica "O" 409,‘$+@
; La fig. 5 muestra un diagrama de impulsos que_f :
ipermite explicar el funcioramiento del érgano de sincroni-
izacién de la fig. 4, en un ejemplo de tipo de placa peffo-
rada.

En 502 se ha representado un ejemplo de plaégtéue

o

tiene una hilera de perforaciones. Unz disposicidn posible
de los detectores de referencisa DR y de sincronizacién‘bsig
estd mostrada en 501. Bstos detectores estdn desplazados&

en la direccidén del movimiento, en una distancia correspons

diente a una semi-anchura elemental de la codificacidn de

la placa 502. En este ejemplo, el detector de sincroniza-
cidn DS estd desplazado hacia la derecha con relacidn al

detector de sincronizacidn, y el diagrama de impulsos si-
gulente corresponde & un desplazamiénto de la placa de la

derecha haecia la izquierda.

En todo lo que sigue, el sentido del movimiento

segin la placa encuentre sucesivamente y en este orden, el

detector de sincronizacidén y el detector de referenciz llas
mado sentido positivo.

En las lineas 506 y 507 estdn representadas las
gefiales S+ ¥y S_ enﬁregadas por las puertas electrdnicas

"O" 410 y 211 de la fig. 4, y por tanto independientemente
de la sefial de lectura I cuya misidn es explicada mds ade-

- 22 -




&

flanxe. Siendo positivo el sentido del movimiente, las se-

Snales S+ corresponden a las transiciones de la sefial DR’

mlentras que no hay sefial S .

; Sobre las lineas 508, 509 y 510 estédn representaL

5 Edas las seflales TL, T vy T+ que corresponden & las trans1}
gclones de la sefial DS Estdndo desplazados estos 1mpulso%
con relacidén a las sefiales D y, como se define mds adelan-
te, con relacidén a las senales Dl l’ D2 y D2, definen
I;puc-:s los instantes de muestreo de estas seflales.

10 : Las sefiales S, siguen a las seffales T+ corrds- |
pondlentes. De manera analoga las sefiales 5_ precedea 2
Jlas seflales T+ correspondientes cuando el sentido del movi-
vmlento es negatlvo.

i La figura 6 representa el esquema sindptico deta

15 illado de un ejemplo de realizacidén del drgano programgdor
idel dispositivo de tratamiento de la fig. 3.

i
5

A este érgano programador son aplicadas laa sefia-

%les D4, D, F ¥ F_, resultado del reconocimiento de las
,1nformaclones de "izquierda" y de "derecha" de la plaea S

20 perforada, habida cuenta del sentido del movimiento, ;8&5 |
%e explica mds adelante. El programador es ademds mandado
bor la sefial 0, caracteristica del contenido cero del con-
%ador—descontador, y por una seflal de puesta a cero RZ,
hue es la sefial de error E ya citada.

25 : Con la recepcidén de una seiial de comienzo, D+ g
D segin el sentido del movimiento de la placa, y si el
?ontador—descontador estd en su posicidn de cdmputo cero,
& el basculador biestaeble 604 en posicidn de reposo, las
buertas electrdénicas "Y' 605 y 606 son abiertas y el senti-

30 &o del movimiento, positivo o negativo segin que la sefial
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recibida sea D, é D , es puesta en memoria en el bascule-
dor biestable 609 de los que cada uno es caracteristico de

un sentido de movimiento.

Ademds, a la recepcién de una sefial de comienzo,

§D+ é D_ por la puerta electrdnica "O" 601, la puerta elec-
ztrénica "y" 602 se abre si una sefial 0 es aplicada a su ex
trada, es decir si el contador-descontador estd en reposo.
'Bsta puerta "Y' 602 manda la basculacidn del biestable 604
a su posicidn de trabajo por medio de un circuito de retra
s0 603 tal que esta basculacidn no interviene mds que:ges-
pués de la inscripcidén del sentido del movimiento en éi
basculador biestable 609. ‘ e
Ta sefial. de salida de la posicién de trabajo del
basculador 604 proporciona la sefial de lectura I y manda
igualmente las puertas electrdnicas "Y" 607 y 608.

A la recepcién de una sefial de fin P, § F_ segin

ol sentido del movimiento de la placa, las puertas "Y' 507
y 608 se abren si el contador-descontador estéd en su:ésfa—
do de cdmputo cero y si el basculador 604 estd en poéiéién
de trabajo. ILas sefiales de salida de la puerta "Y" €07,
gque corresponden a una seflal F+, son aplicadas a un borne
de entrada de las puertas "Y" 610 y 612. El otro borne de
entrada de la puerta "Y" 610 estd unido al borne de salida
del basculador biestable 609 que corresponde al sentido de
movimiento positivo de la placa. EL otro borne de entrada
de la puerta "Y" 612 estd igualmente unido al otro borne
de sglida del basculador biestable 609 que corresponde al
sentido de movimiento negativo.

De una manera andloga, las sefiales de salida de
la puerta "Y" 608 mandan la apertura de las puertas "Y"
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‘611 y 613 en funcién del estado del basculador biestable
1609.
' Los bornes de salida de las puertas "Y" 610 y 611

lestdn unidos a los bornes de entrada de una puerta electrd
i
:nica "O" 614 cuyo borne de salida entrega la sefial de trans

gferencia TR. Tgualmente las puertas "Y» 612 y 613 entrega?
una serfal de error EP por medio de las puertas electrdni- ;
‘cas "O" 615 y 617. Ademds, el borne de salida de la puer—i
ita HO" 614 estd unido a un borne de entrada de la puerta |
oM 617 por medio de un érgano de retraso 616, i“u’; '
El funcionamiento del programador es el siguien-

te., A la primera recepcidn de una sefial de comlenzo, D+ 8

D_y el sentido del movimiento es puesto en memoria y una

senal de lectura I es entregads, permitiendo asi el avance
p el retroceso paso & paso del contador-~descontador por las
Eeﬁales S+ ) S_ siguientes, y la lectura de las informacio%
nes Utiles siguientes. Esta operacidén no puede efeotuarse&
mas que cuando el contador-descontador estéd en su p051uion;
1n101a1, es decir cuando una sefial O estd disponible qobree

el borne de salida O de la matriz de transcodlflcaclon. De

i

esta manera, si el correlacionador de comienzo y de fin de-

I
tecta una seilal D+ 6§ D en el curso de la lectura de la in-
R - . H
formacién Util, esta seiial no es transmitida por las puer-

%as "y" 605 y 606, lo que permite utilizar, sobre la placa;

perforada, combinaciones de perforaciones que definen las

sefiales de "izquierda" y de “"derecha" que pueden no ser ;

dlstlntas de las combinaciones de perforacidnes que deflneﬁ
la informacidn Util.

A la recepcidn de una sefial de fin, F+ 6 F_, esté
sefial no es transmitida por las puertas "Y' 607 y 608 mésf
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que si una sefial de comienzo correcto D, 6 D _ha sido pre-
viamente detectads y que si el contador-descontador es vuel
0 a su posicidn, de cémputo cero. Estando escogida la ca-

pacidad de este contador-descontador igual al ndmero predq—

terminado de elementos binarios de lz informacidn dtil, lai

%seﬁal de fin F+ é F_ no es pués tranemitida por las puer—

itas wyu 607 y 608 mas que si corresponde al final de la leg
‘tura de toda la informacidn dtil de la placa. De esta ma-
nera, 8l el correlacionador de comlenzo y de fin detecta |
una sefial Fg 0 F_en el curso de la lectura de la inﬁQyma%
cidn Util, esta seflal no es transmitida tal como sucede
igualmente para las seflales D+ ¥ D_ como ha sido deéérito
anteriormente.

La sefial de fin Ty o F_ detectada y transritida

por las puertas "Y" 607 y 608 es a continuacidén comparada

en el sentido del movimiento puesto en memoria en el bascu
lador biestable 609. Si hay coherencia en la deteccidn.de

las seiiales de comienzo y de fin, es decir una sucesiéQ‘DL

F; o D_ F_ correspondiente a un sentido de movimiento. posi
tivo o negativo, una sefial es entregada sobre el borre-de
salida de la puerta "Y" 610, 611 correspondiente. Toda la
informacidn dtil ha sido pués leida; una sefial de transfe—
rencia TR’ y luego despies de un cierto retraso, una seiial
de puesta a cero RZ idéntica a una sefial de error EP, son
entregadas sobre los bornes de salida correspondientes del
programador.

Si la sucesidn de las sefiales de comienzo y de

fin no es coherente D;F 6 D F,, una sefial es entregada so;
bre el borne de salida de la puerta "Y" 612 § 613, y una

sefial de error EP es entregada sobre el borne de salida
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i
Ecorrespondiente del programador. Esta situacidn correspon—

’de al caso en que el sentido del movimiento de la placs sd

"invierte antes de que la lectura de informacién util haya !

,termlnado. I
l

La figura 7 representa un esquema sindptico deta-

llado de un ejemplo de realizacidn del conjunto drgano de !

i
‘acceso, memoria y registro de transferencia del dlsp031t1ﬁ
vo de tratamiento de la fig. 3. f
7 Sobre N bornes de entrada, numerados de 1 a N, !
estdn disponibles en cada instante las sefiales correspon—

‘dientes al contenido del contador-descontador, por nedio

‘de una matriz de transcodificacién no representada de tal

‘manera que a un borne de entrada corresponde un estado de

‘cémputo, siendo igual el rango de este borne al contenido

Edel contador-descontador aumentado en una unidad. A . ecada !

iuno de estos bornes de entrada 1 a N estdn asociadas dos i
puertas electrdnicas "Y" tales como 701l y 702, 703 ¥y 704 ﬂ
1705 y To6 en la figura. Las puertas "Y" tales como 701, %

703 é 705 estdn igualmente mandadas por las sefiales ll
'tregadas por el correlacionador de informacidn y 1as“puer-
'tas ny" tales como 702, 704 8 706 por las seflales I .

A cade elemento binario "1" detectado por el co-

w

frrelacionador de informacidn, éste entregs una sefial Il qu
%abre la puerta "Y" correspondiente al estado de cémputo en
el instante de muestreo correspondiente.

El impulso entregado por la puerta "Y" abierta,

@or ejemplo 701, es aplicado a un bhasculador biestable tal
como TOT7 que entrega sobre el borne de salida 715 una sefial
caracteristica de un elemento binario "1" y sobre el borne%

de salida 716 una seflal caracteristica de un elemento binai
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i
¢
i
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1

H
1

i
M

rio "O"., TLos diferentes bornes de salida de los bascula-
dores biestables 707, 708 6 709 estdn unidos a un registra
de transferencia 713, que es de un tipo cldsico y no esta
detallado.

Los basculadores biestables 707, 708 § 709 desem—
pefian la misidén de memorias. Una verificacién suplementarié

es efectuada cuando un elemento binario "Q" es detectado

por el correlacionador de informacidn y cuando una sefial

gIo es aplicada al conjunto de la fig. 7. Cuando esta se-é

;de esta puerta es comparada con la sefial correspondiente &
iun elemento binario "L" del basculador biestable tal como

'707 correspondiente. Si se tiene simultdneamente, pafa un,

flal I, abre una puerta "I" tal como 702 la seilal de-salida

mismo estado de cémputo, una sefal I, ¥ wna informacida bi
naria "1" anteriormente inscrita, es entregada unz ssiial

de error por la puerta electrdnica "Y" tal como T10, pues
un elemento binario de un rango dado de la informaciéﬁjﬁr
41l no puede tener més que un sélo valor. ILas seﬁaléé;ée
galida de las diferentes puertas "Y' 710, 711, 712 sén'reu

|

nidas en una puerta "O" 714 que entrega una seflal de:}ffor
EM'

Los basculadores biestables T07, 708, 709 son
puestos a ¢ero por una seflal E cuando un error EC’ EM 8 EP
ha sido detectado en el dispositivo de tratamiento o cuan=-

do la lectura de la informacibn Util ha terminado.

La sefial TR’ aplicada al registro 713, que repre
senta el registro 17 de la fig. 3 permite de una manera

cldsica, la transferencia de la informacidn WUtil a un brga

no de explotacidn tal como un teletipo por ejemplo, cuando

toda la informacidn Wtil ha sido lefda, como ha sido expli
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.cado anteriormente.
: Tal disposicidn permite pués leer toda la infor-
imacién itil de la placa perforada, incluso si dsta presen-
%ta un movimiento de vaived en el curso de la lectura, con |
'la vinica condicidn de que sean detectadas seflales de comien
z0 y de fin correctas. En efecto, si el movimiento de la

‘placa se invierte en el curso de la lectura, el contador-

.descontador mandado por las sefiales 5, y 5_ cambia de sen{
(tido de cémputo y vuelve pués a estados para los que la !

informacidn Util estd ya en memoria. Si la nueva informa-

cidn leida por estos estados de cémputo es idéntica.a la
Al

‘ya puesta en memoria, no se efectia ninguna puesta ahdero.é
Por el contrario, si hay incoherencia en estas informacio—§
nes leidas, es entregada una sefial de error EM para el con-

gjunto de la fig. 7. ILa Unica condicidn para que la ihfor-é

1
3

. i
‘flales de comienzo y de fin sea detectada, de manera que se

'‘macidén Util sea lefda es que una sucesidén coherente de se-

‘ordene el comienzo y el fin de la lectura de la infogmabié?
%ﬁtil. ‘” ) i
: Tos dispositivos descritos en las figs. 3, -4; .6

§y 7 no dependen del tipo de codificacidén espacial adoptado

i
§sobre la placa perforada, El nimero de hileras de perforaL

iciones, la anchura respectiva de las perforaciones y de las

'partes opacas en la direccidn del movimiento pueden ser dii

'versos. Para que el conjunto detector de referenoia-detec:

: ’ . }
“tor de sineronizacion funcione correctamente basta que lasi
: !
‘'anchuras de las partes llenas y de las partes opacas de la!
placa sean miltiplos de una misme anchura elemental, y pori

El nimero de detectores de informacidn, la dispo-

‘fanto que el sistema sea espacialmente sincrono.
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sicidén de los diversos detectores en una direccidn perpen-
dicular a la direccidn del movimiento dependen del tipo ds

codificacidn utilizado. Los detectores de informacidn es

tdn al menos en numero de dos, de manera que se pueda efec

tuar una lectura redundante de los elementos binarios de

iinformacién, y asi evitar errores de -lectura que pueden

%ser ocasionados por sombras llevadas sobre los detectores
Epor piezas mecdnicas cualesquiera interpuestas entre la
i fuente de radiacidn y los detectores del equipo fijo del

|sistema de lectura.

% A cada tipo de codificacidn adoptado para'ié:pla
%ca perforada corresponde un tipo de correlacionador4ée'coj
Zmienzo y de fin que entrega las sefiales D+, D , F+ y,E_,i
iy un tipo de correlacionador de informacidn que entrega
las seflales Io e Ilo
La fig. 8 representa un dibujo de un primer ejgg
plo de Paca perforada y de los detectores asociados;f-' i
En este ejemplo, la placa 81 tiene tres hileras
de perforaciones paralelas a la direccidn del movimiéﬁfb.
El cddigo de perforaciones utilizado es tal gque un elgﬁén-
%o binario "O" estd representado por una perforacidn de una
anchura determinada segin la direccidn del movimiento, y

un elemento binario "1" por una parte llens de la misma an

chura,

Una primera hilera de perforaciones 82 define la
informacidn Util y una segunda hilera 84 la informacidn
complementaria de la informacidén dWtil. De esta manera una
verificacidn de la validez de los elementos binarios leidos
puede ser efectuada en el correlacionador de informacidn

por verificacidn de la complementariedad de las dos infor-
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§maciones leidas en cada instante de muestreo. En el ejemJ
iplo de la fig, 8, la informacién ¥til estd constituida por
gel mimero 234 representado en decimal codificado en binarilo

ITa 1fnea 85 muestra la sucesidn de "O" y de "1" correspon-

!
fdiente, !
Une tercera hilera de perforaciones 83, llamadaf

: ;

hilera de sincronizacidn, estd constituida por una sucesidn
- '

3

;regular de perforaciones y de partes llenas de anchura
igual a la de los elementos binarios de las otras dos hile-

{raso _ ;
Las informaciones de "izquierda" GAU y de fdere{

{

‘cha" DRO son definidas por combinaciones de las perfdrécio}
‘nes de las tres hileras, sobre los cantos de anchura ele-i
f
\

'mental perpendiculares a la direccidn del movimiento-y por
i

ftanto de hileras de perforaciones situadas inmediatamente

=

a izquierda y a derecha de la informacién dtil. Enrel>eje
gplo de la fig. 8, estas informaciones GAU y DRO son dife—
irentes. j_

§ En 86 estd representada la disposicidn de 106
gdetectores del dispositivo sensible del sistema de lééfﬁra
'del invento.

; Los detectores de referencia DR y de sincroniza-—
fcién D, estdn dispuestos de manera que se lea la hilera de

8
! » s
isincronizacién 83. Estdn desplazados en la direccidn del

1

movimiento una distancia correspondiente a una semi-anchu-;

i
ra de las perforaciones elementales de la placa 81, Los %
Edos detectores de informacidn Dl y D2 estdn dispuestos de §
manera que lean las hileras de perforaciones 82 y 84.

: La fig. 9, representa el esquema sindptico deta-.

§11ado de un ejemplo de realizacidn de un correlacionador
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‘ide informacidn correspondiente al tipo de placa de lé“ﬁig.

de comienzo y de fin que corresponde al tipo de placa per-
forada de la fig. 8.
!

1 Este correlacionador de comienzo y de fin recibe

las seflales D 5R’ D) s 52, T, vy T_. ZEntrega las sefiales
D+: D, F+ y F_ tales como el simbolo f\ que representa la
loperacidn 1ldgica "yv,

|~
L}

+ = A2 N2 NP
- = N% N2 N
=T N2 NP N2
== T NYPr NP N2

o]
L

=
o4
| f

Estas relaciones son tales gque las seﬁales’D+ ’
D, F+ vy B_ estdn definidas sin ambigliedad cualquiera. gue

nera cldsica, por las cuatro puertas electrénicas "Y" 901,1
902, 903 ¥y 904. R
i

La fig. 10 representa el esquema sindptico-deta-

llado de un ejemplo de realizacidén de un correlacionador

8.

A cada instante de muesitreo, definido por las
transiciones T+ de la sefial DS entregada por el detector
de sincronizacidén y cuando la sefial de lectura L estd dis-
ponible, el correlacionador efectiia la verificacidén de la
complementariedad de las informaciones detectadas por los

r

dos detectores de informacidn y entrega una sefial I,61,
segin la naturaleza "O" & "1" del elemento binario leido
en este instante. Cuando la complementariedad no se veri-

Ifica, estd disponible una sefial de error E, .
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Abstraccién hecha de la seilal 1,f) T, entregada
por la puerta electrdénica "Y" 1001 y que deflne los instan-
:tes de muestreo, las operaciones, efectuadas por el correJ
glacionador de informacidn son las siguientes, conforme al

 tipo de codificacién de la placa de la fig. 8.

i}

0 lnD
I, = lﬂD

B, (DﬁD U (B, N5,

Los simbolos f\y‘[} representan las operaéiénes
légicas "Y" y "O". o 3

Estas operaciones son efectuadas por las puertas
‘electrdnicas "Y' 1002 a 1005, y por la puerta electrdnica
(oY 1006, !
i La figura 11 representa el dibujo de un segﬁndoé
fejemplo de codificacidn de la placa perforada y de 1a.dis—
p08101on de los detectores asociados. : :

En este ejemplo, un elemento binario "O esfa =
?presentado por una perforacidn o por una parte llena.gg;ung
?anchura elemental segin la direccidén del movimiento. Un
?elemento binario "1" estd representado por una perforacidn
éo una parte llena de anchura doble de la anchura elemental
%segdn la direccidén del movimiento. ILa placa no tiene mds

Eque una sola hilers de perforacioncs paralela a la direc—

icidn del movimiento y la codificacidén es tal que a una per=

:

foracidn que representa un elemento binario sucede una parT
‘te llena que representa el elemento binario siguiente y re-
ciprocamente.

En el ejemplo de la fig. 11, la informacidén dtil

._33...




llevada sobre la placa perforada 1101l es el nimero 234 en
forma decimal codificada en binario como lo muestra la 1i-
nea 1102, y las informaciones de izquierda GAU y de dere-
cha DRO estdn caracterizadas por una sucesidn de un pleno
5 ¥y de una perforacidn, de la izquierda hacia la derecha.
Estas informaciones GAU y DRO son complementarias en este
ejemplo, y la explicacién de la fig. 12 muestra que el co-
rrelacionador de comienzo y de fin eﬁtrega igualmente en
este caso las sefiales D+, D, E+, I' necesarias.

10 Este tipo de codificacidn permite utilizar uua
placa perforada de dimensiones reducidas. ILa anchura;de
esta placa es pequefla pues es utilizada una sola hiléré de
perforaciones, y su longitud estd limitada por el hecho de
que en decimal codificado en binario, no son utilizadas.
15 méds que diez combinaciones de dieciseis de los cuatro ele-

mentos binarios necesarios para cada cifra decimal. -Exclus

yendo las combinaciones que tienen fres y cuatro elementos

1

binarios "1", la longitud mdxima asociada a una cifrafgéci-
mal es de seia anchuras elementales. o

20 En 1103 estd representada la disposicidén de los
detectores. ILos detectores estdn alineados paralelamente
a la direccidn del movimiento, de manera que se lea la hile~
ra de perforaciones de la placa 1101l. BHstdn desplazados
uno con relacidn al otro de tal modo gque, de izquierda a
25 derecha por ejemplo, se suceden un primer detector de infoxr
macidn, el detector de referencia desplazado en una distan-

cia que corresponde & una semi-anchura elemental con rela-

idén al primer detector de informacidn, el detector de sin-
Fronlza01on desplazado en una distancia correspondiente g

30 une semi-anchura elemental con relacidn al detector de re-
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tura de la informacidén se hacen pués por comparacidén de los

cantos elementales verticales prdximos, mientras que las !

il ‘.
ferencia y un segundo detector de informacidn desplazado
en una distancia correspondiente a una anchura elemental
con relacidn al detector de referencia. .

El reconocimiento de comienzo y de fin, y la lec~
Z
transiciones de la sefial entregada por el detector de sin—%
‘cronizacidn definen, como anteriormente, los impulsos de;
muestreo de la informacidn.

La fig. 12 representa el esquema sindptico deta-f
llado de un ejemplo de realizacidén de un eorrela01onad0r
de comienzo y de fin correspondiente a la placa perfoiada H
*de la fig. 11. .

é Las seilales D y F_, corresponden a la informa-
gcién de "izquierda" GAU de la placa, y las sefiales D y Fy
:a la informacidén DRO. Estdn definidas por las operaciones
f

1

s D+ = T*fWDRr\le\Dz F_ = ﬂ_f\DRf\IﬁfﬁD ‘
L D= AN NP, F, = T_(PyN2ND, -

z Estas operaciones son simplemente realizadas por
las puertas electrénicas "f" 121 & 124, Permiten distin-
éuir sin ambigliedad las cuatro sefiales de comienzo y de fin.
: La fig. 13 representa el esquema sindptico deta-
llado de un ejemplo de realizacidén de un correlacionador
de informecidn correspondiente al ejemplo de placa perforaT
da de la fig. 11.

Una puerta electrénica "Y" 131 entrega impulsos

de muestreo T, cuando la sefial de lectura L, entregada por
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el programador del dlspos1t1vo de lectura, estd dlsponlble.

*El correlacionador de informacidn entrega impulsos I ca-
‘racterlstlcos de un elemento. binario "0 de la 1nformacién

util, impulsos Il caracteristicos de un elemento binario

3"1" e impulsos E caracteristicos de un error detectado.

Las operaciones reallzadas son, abstraccidén hecha de las
2

seflales L y T+,

L}

o = (P NDNDIY (BN, ND,)
I, = (D ﬂD)U(DlnD)
E, = (05 N D N0,) ¢ (Bpp, Noy)

!

: Estas operaciones son realizadas simplementé por
:las puertas electrénicas "Y" 132, 133, 134, 135, 136 ¥ 137,
¥y por las puertas slectrdénicas "O" 138, 139 y 140.
El dispositivo de tratamiento conforme al siste-
ma de lectura automdtica del invento permite pués 1ééf'ias
informaciones llevadas por una placa perforada en moﬁimien~
to con una gran seguridad de funcionamiento. _—
La seguridad de fuhcionamiento estd asegura@?ipor

los diferentes controles de validez que garantizan una pro

babilidad de error no detectado muy pequeila. Estos dife-
rentes controles son en primer lugar un control de validez
efectuado sobre cada elemento binario, que permite evitar
los errores debidos por ejemplo a sombras gque inciden ac-—
cidentalmente sobre los detectores, en segundo lugar un

control de validez sobre la sucesidn de las sefiales de co-
mienzo y de fin detectadas, gque permiten evitar entre otras
cosas dar validez a informaciones que corresponden a una

lectura incompleta de la placa, ¥y en tercer lugar, una ve-
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t
i
|

‘rificacidn del estado de la memoria, en el momento de la

“inscripeidn de un elemento binario de informacidn, que per
mite entre otras cosas dar validez a la informacidén correc-

+ta lefda incluso en caso de vaivén de la placa en el curso

%de la lectura.

Ademds, la codificacidén espacial definida sobre

Ela placa y la disposicidn realizada de los detectores de

‘referencia y de sineronizacidén, hace al sistema espacial-

‘mente sincrono y permite la lectura de las informaciones
-en los instantes de muestreo dptimos, cualguiera que sea:

‘la velocidad del movimiento de la placa. ',,l !
!
Fl dispositivo de tratamiento del sistema ae lec-

{
'tura del invento puede aplicarse igualmente a los slstemas

;en los que la lectura es hecha por reflexidn de una,raalaﬁ

H

‘cidén luminosa, X o incluso radioeléctrica. ILa condicidén !
‘@s que la codificacidn de las partes reflectantes y absor{
5bentes del equipo llevado, que definen la informacién a !

leer, sea andloga a la codificacidén especial descrita- parw

:

,la placa perforadas, es decir que el andlisis se efectue,
en el curso del peso, por cantos elementales perpendlcula~
res a la direccidn del movimiento.

i F) sistema de lectura del invento constituye un

ésistema de identificacidn particularmente eficaz en el ca=
;so de los vagones de ferrocarril. Una de sus principales

ventajas es permitir la utilizacidn en los vagones, de pla

icas metdlicas de bajo precio que son simples, robustas e

insensibles a las manchas, proyecciones de barro o de acel

‘te y a los depdsitos de nieve y de hielo. Ia misma placa ;
perforada estéd adaptada a las diversas fuentes de radlaelon

lumlnosa, " o "gamma" que pueden comnstitulr el eguipo flr
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zjo de via segin las condiciones climdticas de su lugar de |
1mplanta01on. %
5 Ademds, este sistema de lectura se aplica fa011-
;mente 2 los sistemas de lectura de tarjetas perforadas, f
%tarjetas de punteo, "badges", etc. En este caso, si la ma}
fyor dimensidén de la tarjeta se escoge paralela a la o lasf
hlleras de perforaciones, basta que la tarjeta desfile en-;
teramente por delante de las detectores segin la dlrecclonz
‘de esta mayor dimensidn. EL sentido de la tarjeta, asi col
mo la velocidad de paso en que las intermitencias que pue-
den intervenir durante la lectura, carecen entonces dn 1n~
fluencia.

Sin embargo para este Ultimo tipo de aplicacidn

en particular, es posible realizar un sistema de lectura

automética conforme al invento que tiene un dispositivo sen
. . [
sible diferente. ;

En esta variante del sistema de lectura autd@éti%
ca del invento,el dispositivo sensible del equipo fijd‘és-i

e
té formado por una superficie sensible continua, siends ini

ciado el funcionamiento de la fuente de radiascidn durante
un tiempo suficientemente breve, por el paso del vagén o

del objeto en movimiento.

La imagen de la placa perforada es entonces apli-

W

cada a la superficie sensible y memorizada por ella durant
un tiempo suficientemente largo para permitir su andlisis

por canto elemental vertical.

| La fug. 14 muestra una representacidn simplifica=
Ja de tal superficie sensible constituida, por ejemplo, por
el fotocdtodo de un tubo de toma de vistas de televisidn

con memoria, tal como un "Vidicon". La imagen en negro Yy
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blanco IP de la placa perforada iluminada por una fuente

de radiacidn luminosa estd figurada sobre el fotocdtodo del

tubo de toma de vistas......... El barrido de lineas cldsi-
co de este tubo realizard, el andlisis por todo o nada de

los cantos elementales verticales de esta imagen, siendo

escogida vertical la orientacidn de este barrido de lineas;
L, es decir, perpendicular a la direccidn proyectada del f

movimiento de la placa. L& video-sefial de todo o nada ob-:

tenida puede entonces ser utilizada en un Srgano de trata-—:

miento 1dégico andlogo al de las figuras 3 y siguientes.

La descripcién que preceds no ha sido dada mds

éque a titulo de ejemplo no limitativo, pero el inveﬁtp en—
‘globa todas sus variantes y en particular todos los casos :

de aplicacidn en que el objeto en movimiento portador -de

ilnforma01ones estd constituido por la placa misma. .
: La presente solicitud que corresponde a la presen
ﬁtada en Francia, con fecha 22 de Noviembre de 1966, bajo

el mimero PV 84508 y 3 de Pebrero de 1967 mimero PV 935)0,

H ]
se acoge a 1os beneficios del Articulo 51 del v1gente Fata

1

tuto sobre Propiedad Industrial, i“ﬂ'

! Los puntos de invencidn, propia y nueva, que se
presentan para gque sean objeto de esta solicitud de Patent?
de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los siguientes

l.- Un dispositivo de lectura automdtica al paso

de informaciones llevadas por objetos o vehiculos en movi-
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Emiento, que tienen equipos soportados que contienen las in-
. formaciones caracteristicas de cada objeto o vehiculo, y
un equipo fijo de lectura de estas informaciones caracteri-
‘zado principalmente porque: en primer lugar: el equipo fi-
-jo tiene una fuente de radiacidén luminosa, de radiacidn X
10 de radiacidn "gemma", un dispositivo sensible a la radia-
;cién utilizada y colocado de tal manera que el haz salido ;
;de la fuente y que excita el dispositivo sensible es apro#
inmadamente perpendicular a la direccidén del movimiento, yg
'6rganos de tratamiento de las sefiales recibidas por -el- dis;
§p031t1vo sensible; en segundo lugar: el equipo llevado. es-
%ta constituido por una placa ventajosamente metdlicay per-
‘forada y colocada en un plano que tiene la direccidn _del
fmov1m1ento, gsiendo la disposicidn de las perforaciones ca-
racteristica de las informaciones a leer; en tercer lugar:
las posiciones relativas de la placa sobre el ohjeto, o el
vehiculo en movimiento y de la fuente de radiacidén con re-
lacidén al dispositivo sensible son escogidas tales qﬁé/&u-
rante el paso del objeto o del vehiculo por delante de-la
fuente, la radiacidn excita el dispositivo sensible a tﬁaw
vés de las perforaciones de la placa cuyas pertes llenas
son opacas a los diversos tipos de radiacidn utilizados.
2.- Un dispositivo de lectura sutomdtica de in-
formaciones segun la reivindicacidm 1, en su utilizacidn
para la identificacidén de vehiculos ferroviarios remolcados
caracterizado porque: en primer lugar: los dos Organos del
equipo fijo, fuente de radiacidn y dispositivo sensible a
esta radiacidn, estdn dispuestos o bién respectivamente a
una y otra parte de los carriles sobre los gue se efectia

el movimiento del vehiculo, o bien uno de estos Srganocs
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entre 1log carriles y el otro en el exterior; en segundo lu-
gar: la placa perforada que constituye el equipo llevado :
estd fijada en una parte libre del vehiculo, par ejemplo,
por debajo y sobre el lado del bastidor; siendo la posicién
relativa de la placa y de los dos érganos del equipo fijo
escogida tal que, para todos los vehiculos utilizados el

haz de radiacidn salido de la fuente de radiacidn excita

el dispositivo sensible dnicamente a través de las perfora-

ciones de la placa, cuando ésta pasa por delante de la plaé

ca fija.

3.~ Un dispositivo de lectura automdtica de.in-
‘formaciones segin la reivindicacidn 1, caraoterizaddﬁpOr-
>que el equipo llevado estd constituido por una placa que :
“tiene una o varias hileras de perforaciones paralelas“a~laf

‘direceidn del movimiento, siendo igual la anchura en esta
1)
. . o C !
misma direccidn de las partes llemas y de las perforaciones
i

ide estas hileras a un miltiplo entero de una 1ongitud dé

‘base predeterminada de tal manera que la codificacidn -espa-
i FU |
- H

.cial que define las informaciones llevadas por la placa . |
?tiene una sucesidén de cantos elementales perpendiculares.
‘a la direccidén del movimiento.

4.~ Un dispositivo de lectura auwtomdtica de in-

formaciones segun 3, caracterizado porque el equipo fijo

‘tiene por una parte una fuente permanente de radiacidn y

por otra parte, un dispositivo sensible a esta radiacidn
constituido por un conjunto de detectores aproximadamente
‘puntuales, que funcionan por todo o nada Segun que sean

iluminados o no, y dispuestos de manera que se efectie el

andlisis espacial de los cantos elementales de la placa, 5

uno después del otro, en el curso del desplazamiento de és+
i

- - |
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ta por delante de la fuente de radiacidn.

5.~ Un dispositivo de lectura automdtica de in~
formaciones segun 4, caracterizado porque: el equipo fijoé

‘tiene, asociado a la fuente de radiacidn, un primer detec—

. tor de radiacidn, llamado detector de referencia, un segun-

.do detector, llamado detector de sinecronizacidmn, desplaza%

-do con relacitn al primer detector en una distancia corres-

i

pondiente a una semi-longitud de base en la direceidn deﬁ
movimiento, y al menos otros dos detectores, llamados de-;
tectores de informaciones, respectivamente desplaza&os coﬁ
‘relacidén al detector de referencia en una distancia corres—
pondiente a un numero entero de, longitud de base, smendoi
la disposicidn de estos diferentes detectores en una direcL
cidén perpendicular a la direccidén del movimiento de la o

1

de las hileras de perforaciones de la placa; a cada detec

tor estd asociado un Srgano generador de sefiales, por ejem:

plo del tipo amplificador estable, que entrega seﬁaléé'ba-

racteristicas del funcionamiento por todo o nada del detec
tor. ivv
6.~ Un dispositivo de lectura automdtica de¢ infor

maciones segin 4, caracterizado porque: la placa perforada

tiene en la.direccidén del movimiento y su cesivamente de iz

guierda a derecha, por ejemplo una primera zona vertical

cuyas perforaciones definen una "informacidén de izquierda
una segunda zona vertical cuyas perforaciones. definen la in
formacidn itil a leer por ejemplo en forma decimal codifi-l
cada en binario, estando predeterminado el nimero de elemen
tos binarios y una tercera zona vertical, cuyas perforacioL

nes definen una "informacidn de derecha", de tal manera qup

a estas informaciones de "izgquierda" y de "derecha" corres=

ponden, después de deteccidn, sefinles caracteristicas del
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‘comienzo y del fin de la lectura, segﬁn el sentido del mo-
vimiento de la placa.

7.~ Un dispositivo de lectura automdtica de infor
macibnes segin 5 y 6, caracterizado porgue el dispositivo
de tratamiento del equipo fijo tiene en combinasecidn: en
priemr lugar: un érgano llamado "drgano de sincronizacidn"
al cual son aplicadas las sefiales de salida de los genera-—
dores de sefiales asociados a los detectores de referencia
y de sincronizacidn, y que entrega por una parte impulsos
caracteristicos del sentido del movimiento y por otra par-
te impulsos caracteristicos de los instantes de mueétféo
de las sefiales de informacidn dtil; en segundo lugarf:'Un
drgano llamado "correlacionador de comienzo y de fin", al {

que son aplicadas por una parte las seiflales de salida de

los generadores de seiflales asociados a los detectores - de
referencia y de informacidn, y por otra parte sefiales de
@ando entregadas por el drgano de sincronizacién y que en-
%rega sefiales caracteristicas de las informaciones dé"i@-
huierda" y de "derecha" y del sentido del movimiento; . . en
%ercer lugar: un érgano llamado "correlacionador de i@f@?-
ﬁacién al que son aplicadas por una parte las seiales de
%alida de los generadores de sefiales asociados a los detec—
&ores de referencia y de informacidn, y por otra parte los
impulsos de muestreo entregados por el drgano de sincroniza
Eién ¥y que entregan sobre tres bornes de salida respectivog
?mpulsos caracteristicos del estado "O" de la informacidn
Pinaria leida, impulsos caracteristicos de su estado "1" e
impulsos de error eventuales deducidos por aplicacidén del
§6digo utilizado sobre la placa perforada; en cuarto lugar:

un Srgano del tipo contador-descontador cuya capacidad es
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‘igual al mimero predeterminado de elemenbtos binarios de lai
iinformacidn Util y cuyo avance o retroceso es mandado por ;
‘las sefiales caracteristicas del sentido del movimiento enr%
‘tregadas por el drgano de avance de sincronizacidn; en quig
zto lugar: un conjynto que comprende un érgano de acceso, u%
%na memoris y un registro de transferencia, mandado por 1as§
‘seflales de salida del contador-descontador y del correlacié
?nador de informacidn, y que realiza la inscripcidn de losf
-elementos binarios de la informacidén Util en la memoria y
permite su transferencia a un d6rgano de utilizaciénaangsexé
0 lugar: un drgano llamado “"programador" mendado pdrjias
sefiales de salida del correlacionador de comienzo y dé’fin
y por una seflal correspondiente al contenido cero del ‘conta
dor-descontador, y que entrega, sobre un primer borne.. de
salida, una "seflal de lectura" que autoriza el mando del as
vance o del retroceso paso a paso del contador-desconfador

y la lecturg de las muestras de informacidén por el correlas

cionador de informacidn, sobre un segundo borne de salisa
mna "seflal de transferencia" que manda la transferenciawde
la informacidn Util del registro al 6rgano de utilizacié@,
y sobre un tercer borne de salida una sefial de error cuan—
do la sucesidén de las sefiales de comienzo y de fin deduci-
Has de las informaciones de izquierda y de derecha no es

coherente con el sentido del movimiento; en séptimo lugar:

las seiliales de error entregadas por el programador y por el

correlacionador de informaclones son reunidas por una puer-
ta electrdnica "O" que manda la puesta a cero del programa-
Jor del contador-descontador y de la memoria. _

8.= Un dispositivo de lectura auntomdtica de infox-

¥ N ’ . I'4
maciones segun 7, caracterizado porgue el Organo de sincro-
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nizacidén, el drgano programador y el conjunto contador-des
contador matriz de transcodificacidn, drgano de acceso me-
moria y registro de transferencia, son independientes del
mimero de hileras de perforaciones de la placa y del +Hipo
de cbdigo de perforaciones utilizado.

9.~ Un dispositivo de lectura automdtica de in-:

-formaciones segin 7 caracterizado porque: en primer lugar:

sobre la placa perforada, los elementos binarios de infor-
macidn estdn representados por una perforacidn, para un o=
lemento "1%, y por una parte llena de la misma anchara, pa~-
ra un elemento "0", teniendo la placa tres hileras de nerw
iforaciones, una primera hilera gue representa la 1nforma—f
»clon Util, una segunda hilera constituida por partes llenas
y perforaciones alternadas y una tercera hilera que repre~
genta la informacidén complementaris de la informacidn: utll,
«en segundo lugar: los detectores de informacidn en numeroi
fde dos estdn dispuestos de manera que se lea respecti#ameng
te la primers y la tercera hilera de perforaciones y los ;
detectores de referencia y de sincronizacidn de manera quei
3se lea la segunda hilera, estando alineados los detec@pyes
%de informacidn y de referencia perpendicularmente a la di-
%reccién del movimiento y estando desplazado el debtector de
%sincronizacién en una semi-anchura de base con relacidn al
?detector de referencia: en tercer lugar: las informaciones

%de "izgquierda" y de "derecha' estdn definidas por combina-

fciones predeterminadas de perforaciones de tres hileras so-
{ . . .
bre un mismo canto elemental vertical, y el "correlaciona-

dor de comienzo y de fin" efectia su reconocimiento y en-

;trega, sobre cuatro bornes de salida, sefiales caracteristi-

Ecas del comienzo y del final de la lectura de la placa y

- 45 -




10

15

20

25

30

22,1.68

del sentido del movimiento; en cuarto lugar: el correlacio
: nador de informacidn efectua, para cada cento elemental
vertical, la comparacién de las seflales de informacién y .

de informacidén complementaris entregadas por los detecto-:

res de informacidn y entrega, en instantes de muestreo def

finidos por impulsos entregados por el organo de sincroni%

! zacidn, ¥ que corresponden a las transiciones de la seﬁali
" entregada por el detector de sincronizacidn, sobre dos bor

"nes de salida, impulsos que corresponden respectivamente a§
‘los estados "O" y "1" de la informacién y sobre unrﬁercerz

borne de salida un impulso de error cuando las sefiales en-

tregadas por los dos detectores de informacidn no soxn-com-

|
plementarias. s i

10.~ Un dispositivo de lectura automdtica de in-
formacidnes segun 7 caracterizado porque: la placa perfor%—
da tiene una sola hilera de perforaciones tal que un ele-i
mento binario "O" estd representado por una perforacidn o
una parte llena de anchura elemental y un elemento biﬁafiq
"L por una perforacidén o una parte llena de anchuraﬂdéblé
de la anchura elemental precedente, y que a una perforacién
que representa un elemento binario sucede una parte liéﬁa
que representa el elemento binario siguiente y reciproca-
mente, la placa tiens, de izquierda a derecha, por ejemplo,
una informacidén de “izquierda', la informacidén util, vente
josamente en decimal codificado en binario, y una informa-
cidn de “"derecha", de tal manera que las cifras decimales

de la informacidn Wtil tengan une anchura total méxima i- |

gual a seis anchuras elementales, permitiendo asi la utili
zacidn de una placa perforada de dimensiones reducidas, y

la explotacidn de un criterio de validez simple.
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1l.~ Un dispositivo de lectura automdtica de in-
formacidn segin 10, caracterizado porque los diversos de
tectores estdn alineados paralelamente a la direccidn del
movimiento y dispuestos unos con relacién a los otros, de
derecha a izquierda por ejemplo, segin la sucesidén siguien-
te: primer detector de informacidn, detector de sincroniza-
cidén desplazado en una distancia correspondiente a una se-:
mi-anchura elemental, detector de referencia y segundo de-:
tector de informacidn desplazado respectivamente en una y
dos anchuras elementales con relacidn al, primer detector
de informacién. oy

12.- Un dispositivo de lectura automdtica de“in-%

i
H
l
!

;formaciones segin 3, caracterizado porque: el equipo'fijo
‘tiene por una parte una fuente de radiacidn cuyo funciona-
:miento, es provocado por el paso del objeto o del vehiculo

i

ien movimiento, y por otra parte, un dispositivo sensible a

iesta radiacidn constituido por una superficie sensible con:
tima, tal como el fotocdtodo de un tubo de toma de Vigtés
ide televisidn con memoria por ejemplo, sobre el que éélépli
Ecada y memorizada la imagen de negro y blanco de la pi@@?

Eperforada, siendo efectuado el andlisis de esta imagen pbr

4

cantos elementales con ayuda de un dispositivo de explora-

{
!
icién tal como un dispositivo de barrido de linea de televi-

'sidn cldsico, perpendicular a la direccidn del movimiento.
| . . fos
13,~ Un dispositivo de lectura automatica.
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' Tal y como se ha descrito en la lMemoria que antef
écede, representado en los dibujos que se acompalfian y para !
‘los fines que se han especificado. :

La presente Memoria consta de cuarenta y ocho ho;

;Jas escritas a mdquina por una sola de sus caras.

3

yadrid, 29 myr 9%
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