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. Cuando se hace arrancar la mlquina de nuevo, el operario

« medios de corte, proteccidn que se encuentra en todos los;

é aparatos de cortar hojas de este tipo. La protececidn debe§

! estar adaptada para detener el brazo inmediatamente, lo -,

. 26.12.67 -2

El presente invento se refiere a una dis-

posicidn, en aparatos para cortar hojas de tabaco en las
maquinas de fabricacidn de cigarros, para controlar el -
funcionamiento de un brazo que puede moverse en vaivén

con relacidn a un troquel de corte y sobre el que esté

montado un medio de corte, estando dispuestos unos medioé
de acoplamiento, gue producen el funcionamiento del bra-i'
z0, para acoplarse y desacoplarse por medio de medios ag{
cionados manualmente. g

Los medios de acoplamiento pueden ser unag
disposicidn de acoplamiento meclnico, accionada manual=- .
mente, por ejemplo por un pedal, o medios de contacto = :
eléctricos que acthan sobre el motor de impulsién de la 1
mquina. Los medios de acoplamiento son utilizados para %
detener la mhquina momenténeamente cuando el operario qu%
coloca las hojas de tabaco sobre el troquel de corte no ;
puede acomodarse al compis de trabajo de la mdquina. La

méquina puede ser parada durante el movimiento de retor-

no del brazo asi como durante su movimiento de avance.

debe asegurarse de que haya sido colocada una hoja de ta !
baco sobre el troquel antes de gue arrangue de nuevo la
miquina. Si el movimiento del brazo es comenzado de hue-

vo demasiado pronto, por ejemplo debido a gue la méquina
ha sido parada durante el movimiento de avance del brazo,§
se dispara una proteccidén de seguridad situada sobre los |
|
i
!

que puede efectuarse sdlo por el desacoplamiento del bra-:
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. Se para automiticamente con el brazo en la posicibén espe

%o de unos medios de impulsidn que actban directaméﬁfe%
sobre el brazo. Si la proteccidn se dispara, la maquina
tiene que efectuar un ciclo completo de trabajo antes de
que el brazo pueda acoplarse de nuevo. Puesto que tales
interrupciones instanténeas en el funcionamiento de la

méquina pueden ocurrir muchas veces en circunstancias -

desfavorables, y particularmente si la miquina esté deg-g
tinada a funcionar a altas velocidades, se comprenderi 3‘-
que los inconvenientes descritos en lo anterior causan :
una reducecidn de la capacidad de trabajo de la méquina, .

El objeto del presente invento es propor-
cionar una mejora en el funcionamiento de la mAquina de
modo que se eviten dichas desventajas, y al mismo tiempo

de modo que el trabajo del operario sea facilitado consi

derablemente. Esto ha sido conseguido segQn el invento ~
porque los medios de acoplamiento, ademlds de estar con- :
trolados por los medios accionados manualmente, estén -
también controlados por unos medios de accionamiento quez
trabajan automéaticamente en sincronismo con el funciona- !
miento del brazo, impidiendo dichos medios de accionamiegé
to que se desacoplen, con ayuda de los medios accionadosf
manualmente, los medios de acoplamiento en todas las po- :
siciones del brazo, excepto en una posicidn especifica,

1

en la cual los medios de corte no estén en contracto con %
el troquel de corte. Esta posicidn especifica es prefe- é
rentemente la posicidn de vuelta del brazo. Asi, el ope- %
rario en todo momento durante la operacidon de corte, o -~ %

durante el movimiento de retorno del brazo, puede iniciar

la parada de la mAquina, después de lo cual la mlquina -
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cifica, predeterminada. Cuando se vuelve a hacer arran-
car la mlquina, después de cada parada de la misma, el

tiempo empleado por el movimiento de los medios de corte
para llegar al troquel de corte es constante, de manera

gue no necesitan ocurrir las pérdidas de tiempo origina

das por posibles variaciones en el tiempo empleado para ‘|’

llegar al troquel. Ha sido establecido por experiméntos'
que cuando se usa la disposicidn segln el invento puede
conseguirse sin dificultad un aumento del régimen de tra

|

|

|
bajo de la mAquina del orden del 20%.

Dos realizaciones del invento, selecciona- !

f

das como ejemplos, se representan en el dibujo adjunto, §

]

en el cual la figura 1l representa diagramiticamente un |

aparato para cortar hojas, visto desde el lado y provis- E

!

to de medios de impulsidn accionados electromecanicamen-?

te, ¥y la figura 2 representa diagramiticamente una solu—?

cibén andloga del problema inventivo utilizando una dis-

. posicidon de acoplamiento mecénico. |

El aparato para cortar hojas representado
en la figura 1 es de un tipo corriente y presenta dos =
brazos, conectados a pivotamiento, L y 2. El extremo li- |

bre del brazo 1 esté provisto de los rodillos de corte 3

y estéd controlado verticalmente por medio de un carril de
guia, dispuesto estacionariamente, no representado. Adeng
mis, el brazo 2 estid montado de modo que puede pivotar - i
libremente en torno a un pasador 4 sobre el cual estl --
también pivotado libremente un brazo de impulsidn 5. Ase

gurada al brazo 5 estd una palanca 6, que esta provista

de un rodillo seguidor de leva 7, el cual se desliza en

una garganta situada en un disco de leva giratorio 8.

26.12.67 e
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El extremo libre del brazo 1 est& provis-
to de una proteccidn de seguridad que comprende una ba-
rra 9 que estd montada sobre un brazo ll montado a pivo
tamiento en derredor de un eje 10 sobre¢ un brazo l. Ade-
més, la barra 9 estd conectada a pivotamiento con un bra
zo articulado 12, que esti a su vez conectado a pivota-
miento con un brazo 13 de una palanca acodade montada a
pivotamiento sobre un brazo, estando el otro brazo 14 de
la palanca acodada provisto de un gancho 15 que se apli-

ca en derredor de un pasador 16 sobre el extremo libre

del brazo de impulsidén 5. EL brazo de impulsidén 5 se pi-~.

vota al girar el disco de leva 8. Debido al hecho de que; '

el brazo 5 estd conectado al brazo 2 por medio del gan-

cho 15, a los brazos 1 y 2 se les hace también ejecutar

un movimiento de vaivén, con el extremo del brazo 1 guia

do por la guia antes mencionada (no representada) de mo- -

do que los rodillos de corte 3 son puestos en aplicacién

con las cuchillas del troquel de corte 17 y movidos ha-
cia delante y hacia atris sobre el mismo.

En el intervalo de tiempo entre dos movi-
mientos subsiguientes de vaivén del brazo 1 una hoja de
tabaco es colocada en posicidn sobre el troquel de cor-

te 17. Si el operario se da cuenta de que no hay tiempo

suficiente para efectuar esta operacidén, el motor de im- :

pulsién 18 de la mlquina puede ser detenido momenténea-
mente por medio de un interruptor 19 accionado por un pe

dal conectado en un circuito de control que incluye un -~

arrollamiento de control 20 de un contactor 21 en el cir |

cuito de alimentacidn del motor de impulsidn. Cuando se

abre el interruptor 19 cesa la alimentacidn de corriente
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al arrollamiento 20 por este circuito, y en vez de ello
la alimentacidn continita sobre un segundo circuito de -
control que incluye un interruptor cerrado 24 controlado
por un disco de leva 23. El disco de leva 23 es acciona-
do sincrdnicamente con el disco de leva 8 impulsado por

el motor de impulsidn 18, EL disco de leva 23 est& pro-

visto de una leva 25 y estd ajustado de tal manera con

|
|
relacidn al disco de leva 8 que dicha leva 25 mueve el .!
|
interruptor 24 hasta la posicibén abierta de modo que el !

motor de impulsidén es detenido en el mismo momento en qué

i
el brazo 1 con los rodillos de corte 3 llega a su posi- '
cidn de vuelta, durante el movimiento de retorno desde -

el troquel de corte 17. La mlquina puede entonces ser he

cha arrancar de nuevo, cerrando elinterruptor 19, con lo |

cual se vuelve a cerrar el contactor 21 y arranca el mo-

tor de impulsidn. Puesto que el arranque del brazo 1 ocu

rre siempre desde la misma posicidén de arranque, el ope-'
rario puede fAcilmente decidir el momento en que ha de .
hacer arrancar la maquina, de modo que se pierde el menof
tiempo posible por la interruﬁcién momenténea de la mé-
quina y, simulténeamente, para que la proteccidén de se- '

guridad no se dispare. Si se dispara la proteccién de se !

guridad se origina una pérdida de tiempo correspondiente

a un ciclo completo de trabajo de la méquina puesto que

al tocar la barra 9 el gancho 15 es puesto fuera de apli ,
cacidén con el pasador 16 sobre el brazo de impulsibén 5
de modo que sdlo el brazo 5 efectfa un movimiento de vai

vén después de lo cual los brazos 2 y 5 son conectados =

de nuevo entre si por medio del gancho 15.

Una funcidén aniloga puede también ser ob-
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tenida con una maquina provista de un medio de acopla-
miento mechnico, accionado manualmente, de tipo corrien
te entre el motor de impulsidén y el mecanismo de impul-
5ién del brazo de impulsidn, que puede moverse con un
movimiento de vaivén. Tales medios de acoplamiento se

representan en la figura 2 donde el motor de impulsidn

1
y la leva de disco, como en la figura 1, estén indicados:

por los nimeros de referencia 18 y 8, respectivamente. - .-
i

Los medios de acoplamiento comprenden un disco de acopla,

miento 26, montado con seguridad en el &rbol del motor i.
18, y un disco de acoplamiento 27 montado en el arbol - i
del disco de leva 8, disco de acoplamiento que puede ser?
desplazado pero no girado con relacidén a dicho Aarbol y :
el cual es mantenido en posicidén de no aplicacidén por mg?
dio de un resorte 28 que acciona una palanca acodada 29,;
conectada a rotacidén con el disco 27 por medio de una hor
quilla de acoplamiento. Un disco de leva 30 que es impul
sado sincrdnicamente con el disco de leva 8, y que co- :
rresponde al disco de leva 23 en la figura 1, coopera coé
un rodillo seguidor de leva 31 montado sobre la palanca :
acodada 29. El disco de leva 30 esté& ajustado de tal mo-%
do que sujete al disco de acoplamiento 27 firmemente a-

pretado contra el disco 26 en todas las posiciones del -

disco de leva excepto aguella que corresponde a la posi- |
c¢idén predeterminada, previamente mencionada, de los rodii
llos de corte 3, en cuya posicidon el rodillo seguidor de'!
leva 31 estd situado en un rebajo 32 en la leva de disco ;
30. :

El invento naturalmente no estd restringi-

do a las realizaciones representadas sino que puede ser

26.,12,.67 -7
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variado arbitrariamente dentro del alcance del invento.
El invento puede, por ejemplo, adaptarse

también a un aparato de corte de hoja que presenta un me

dio de corte que pueda moverse verticalmente con rela--

cidén al troquel de corte. Ademas, los dos interruptores

en la figura 1 pueden ser sustituidos por un interruptor |

comiin accionado por una palanca de una manera similar a

la de la palanca en la figura 2.

La presente solicitud, que corresponde a

la presentada en Suecia, el 18 de Noviembre de 1966, ba-

jo el nfmero 15868/66, se acoge a los beneficios del ar- |

ticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industriall,

N O T A

Los puntos de invencidn propia y nueva que

1
i
i
i
t
}
i
i
i

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de

Patente de Invencidn en Espaiia, por VEINTE afios, son los

siguientes:

l.- Una disposicidén para aparatos cortado

res de hoja de tabaco en maquinas de fabricar cigarros -

para controlar el funcionamiento de un brazo que puede - °

moverse en vaivén con relacidén a un troquel de corte y
sobre el que estén montados unos medios de corte, estan-

do dispuestos unos medios de acoplamiento, que producen

- el funcionamiento del brazo, para acoplarse y desacoplar

26.12.67 -8
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cidon 1 6 2, caracterizada porque los medios de acoplamien

se con ayuda de unos medios accionados manualmente, ca-
racterizada porque los medios de acoplamiento estén con-
trolados ademds por unos medios de accionamiento, que -

trabajan automaticamente en sincronismo con el funciona=-

miento del brazo, impidiendo dichos medios de accionamien

to que se desacoplen, con ayuda de los medios accionados
manualmente, los medios de acoplamiento en todas las po-~
siciones del brazo, excepto en una posicidn especifica,
en la cual los medios de corte no estén emn contacto con
el troquel de corte.

2,- Una disposicidn segln la reivindica-

cibén 1, caracterizada porque dicha posicidén especifica !

del brazo es su posicidn de vuelta.
3.- Una disposicidn segin la reivindica-

cidn 1 & 2, caracterizada porque los medios de acopla-

i
?

[T

miento comprenden un contactor controlado por un relé pa

ra conectar y desconectar un motor de impulsidon de la mi
quina con una fuente de tensidn, contactor que es accio-
nado por medio de dos circuitos de control en paralelo
que tienen un interruptor, accionado manualmente, en uno
de los circuitos de control y un interruptor en el segun
do circuito de conlrol accionado por un disco de leva im
pulsado sincrdnicamente con el mecanismo de impulsidn de
los medios de corte.

4,- Una disposicidén segln la reivindica-
cidn 3, caracterizada porque el disco de leva est4 conec
tado con un disco de leva destinado a impulsar el brazo.

5.~ Una disposicidn segln la reivindica-

to comprenden un embrague provisto de un disco de embragu

26.12,.67 O

IR N



10

que puede desplazarse axialmente, accionado manualmente
¥y por un disco de leva impulsado sincrdnicamente con el
mecanismo de impulsiOn de los medios de corte.

6.~ Una disposicidén para aparatos cortado

res de hoja de tabaco.

que antecede, representado en los dibujos que se acompa

fian y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diez hojas escritas

a méquina por una sola cara.

Madrid, Eg ENE. 1589

i
|
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Tal y como se ha descrito en la Memoria — -
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