MEMORTIA DESCRIPIIVA
de una Patente de Invencidn a nombtre de:
EARL M. GROEPSHEL, de nacionalided ele-
mena, domiciliado en BOCHUM, Stolzestrasse 44

(Alemenia); por: " GRUPO DE ENTIBACION PRO-
GRESIVA", “

. EL invento se refiere & un grupo de entibacidn progre-
'siva con un sisteme  de apoyo exterior con varios puntalés ¥y un\
sistems de apoyo interior rodeadg por aquel, teniendo él cuerpo
de fondo del sistems exterior elementos esgencialuente paralelos
5e entre los que existe un intersticio para alojar el cuerpo de
fondo del sistema interior y estando los cuerpos de fqndo de
ambos sistemas unidos entre s por un dispositivo mecdnico de
deéplazamiento que hace avanzer & 1los sistemas uno tras otro.
Un apuntalemiento moderno &l entibo se compone ha'pi-
10. tialmente de une gerie de grupos de entibacidn Progregtve situe~

dos uno al lado de otro que avenzen detrds del transportador
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en la direccidn de la extraccion, apuntalando le montafie pendien-
te, que es el techo del entibo, contra ls montafia yacente que cons-
tituye el suelo del entibo.

7 En le préctice de la extraccidn del carbdn o de otros
minerales resulta posible solemente en condiciones especialmente
favorables pasar sin una intervencién en la direccidn de los dis-
tintos grupos de entibacion progresiya, puesto que también eque~

fias irregularidades o una inclinacidn del estrato, quiere decir

une desviacidn del curso del estrato de la horizontal, pueden ori-

ginar une desvizcidn angular de los disfintos grupos de su direc-
cibn de marche prescrita, que es rectanguler con referencia el
transportador. Una rectificecién de la direccidn se intemtd por
eso ya en los grupos conocidos, con ayuda de medios muy'rudimEﬁta-
rios; como de ung berre extensible o cose similar; y efectivamente
se logrd en condiciones de trabajo ficiles, quiere decir sobre una
montafie. yacente plana y dura. |

Traténdose de condiciomes de trabajo mis dir{ciles,
especialmente estratos de inclinacidn fuerte, hasta shora se
renunciaba todavia por regle general al apuntalamiento del entibo
con grupos deentibacidn progresiva porque en un eatrato de'incli-
nacibn pronuncisda y/o sobre una montafie. yacente blanda y con
el empleo de grupos pesados de entibacidn progresive, la rectifi—
cacitn de la direccién resultaba & mano imposible, ¥ con el enw-
pleo de medios especialmente desarrollados al efecto, por ejemplo
cerriles de gula situados entre cadae GOS'grupos'vecinos o disposi-
tivos hidraulicos de extensidn resulteba complicada vy de dificil
realizacidn ¥

‘Bl invento proporciona aqui el remedio. EL mismo tiene

el objeto de crear un grupo de entibacién'progresiva que también



%
en condiciones desfavorables del entibo, quiere decir con fuer~ .
te inclinacinon del estrato ¥y montefias yacentes o pendientes demi-
guales y/o blandas, se puede reponer en la direccidn de merchs,
que satisface exigencias de seguridad relativamente altas ¥y aue
_5;' deja espacio suficiénte para el manejo y las reparaciones. De

acuerdo con el invento se consigue esto en un grupo de entibécién
rrogresiva del tipo mencionado &l principio y especialmente
apto para el trabajo en condiciones desfavorables, porque en el
cuerpo de fondo y/o la estructura superior del sisteme interior .
10. estdn previstos contra-apoyos que hacen puente sobre el juego
que exigte entre estos elementos y los lados interiores dirigi@os
hacia el intersticio de los elementos del cuerpo de fondo y/o
‘de los elementos laterales de le estructura superior ¥y también
, medios que originan un movimiento de viraje relativo de los dos
15. sisteqas y cuyo punto de atague efectivo entre los dos sistémaé :
| tiene distancia de los contra-apoyos.
' De acuerdo con wna forma de realizacidn del invento
que resulta particularmente eficez y ventajosa en condiciones diff=
ciles, estéd previsto que como mediog que originan los movimientos
20. de viqaje relativos de los dos sistemas sirven dispositivos de_ 
direccién acclonados dindmicamente, los cusles estén situados
en el sigteme interior y actian sobre el sistema exterior pare
el viraje de aquel sistema que precisamente no esté aplicado;.5"
Con el empleo de un dispositivo de direccién de este tipo, aparte
de las ventajas ya mencionades se puede conseguir también la |
25«  ventaje de qﬁe_el grupo tembién menteniendo uns cergs remanente sl
ser descargado el sistfema que debe avenzar, puede ser adelantado
todavia en forma difigible, lo que tiene particular importancia
alll donde la montafia pendiente debe ger intranguilizada lo nenos

posible;
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. Troibfindose de estratos albos de fuerte inclinacién,
es de fqdos quos conveniente 'hacer actuar el,dispositivo_de
direceidn de acuerdo con el invento tanto en la parfe inferiop
sobre los elementos de los cuerpos de fondo Qe ambqs sistemas |
como tembién en la parte superior_sobre los elementos de ;as eg-
tructuras superiores. 7 | - _
El dispositivo de direccidn de acuerdo con el invento
para grupos de entibecion progresiva se puedé emplegr convenigpr
témente también cuando los elementog del cuerpo dé fondo del
sigtema exterior tienen forms miltiple, con tél de que se cﬁmpla
la condicidn de que tanto los contraspoyos como tambiénrios dispo-
sitivos de direccién durante todo el proceso del avance pueéen
atacar un borde lateral continuo del cuerpo de fondo o'de 1Q§i
cuerpos de fondo del sistema exterior. ' . o
| Se ha visto que una forme dérrealiéacién del disposi-.
tivo de direccidn de acuerdo con el invento, en la que un elemen-
to, situado transversalmente con referencia & la direccidn de
marcha en el sistema interior y que hace puente sob;e el,inters-»
tlcio, es.desplazado indirecta- o_directamente por un dispogiti—
vo de émbolo y cilindro transversalmente con;rgfereﬁeia a la di-
reccidén de marcha y efectiie en combinacidn con los contraapoyos
situadas a distancia de é1l la direccidn del zrupo, trabaja tem-
bién en conﬁiciones,de empleo desfavorables ?odayia épiﬁn ﬁqdo

sgtigfactorio.

En lugar de un solo dispositivo de direccidn con un

elemento desplazable trensversalmente en el intersticlo, pueden

estar provistos en el cuerpo de fondo y/o en 1la estructuraréupef
rior del sistema interior un par de diépositivos de direccién

sitnados a distencia entre si en la direccidn longitudinal del



grupo, de los cuales siempre un dispositivo de direccidn de un
par estd capacitado a actuar sobre uno de los lados interiores
de los elementos laterales del cuerpo de fondo o de los elemen—
to8 de la estructuraéuperior del sgistema exterior que llmltan
5 el interstlicio, en una direccion y el o%ro slempre sobre el otro
lado interior. Pars el viraje del grupo girve al efecto siempre
un dispositivo de direction de un par como contra-apoyo para el
otro dispositivo de direccidn de este par. Pero dentro del ambito
de la idea del invento, en esta forma de realizacidn del invento
10. tanbién es posible hacer que ambos dispositivos del sistema |
interior actien en un mismo sentido sobre el sistema exterior
¥ originar con esto un movimiento del sistema no aplicado, quiere
decir del sistema que no esté apretadd por la presién hidréulice
7 de sus puntaleé contre la montafia pendiente, en el marco del jue-
15, go existente, también sin un avence, fransversalmente a la direc-
cifn de marcha del grupo. |
' De acuerdo con otra forme de realizacion del invento_
estructurada de un modo particularmente sencillo, puede estar pre=-
visto que los medios que orlglnan un movimiento de viraje relati-
20, vo de ambos sistemes consisten'” en un disposmtivo de barras de-
anclaje guledo en el sistema interior y fijado en forme articu—
lada en el transportedor, que por un lado influye en la diregf
cidn del sistema interior ¥ por elrotro lado por medio de cufias’
de direceidn fijades en &lhace virer el sisteme exberior en re-
25, lacion con el sistema interior. Al mismo tiempo el proceso
de direccidn se puede realizer también en forme selectiva de tal
manera que el dispositivo de barras de ancleje se ajusta en el

transportador en sentido transversal & las direccidn de la msrcha.



El proceso de direccidn de un grupo de.entibacién Pro=-
gregiva de acuerdo con el lwento es como sigue: |
Primero el interior de los dos sistemas se separa to-
tal- o parcislmente de la montefia pendiente. Después se ajusta
De ‘el dispositivo de direccién de acuerdo con le estructuracidn
del grupo en le forma previste antes o después de iniciarse
el proceso del avence. Por la fuerza del dispositivo de éﬁbdlo
y cilindro previsto al efecto se realiza,después en el curso
del movimiento de avence el viraje del_éistema que avenza en la
10. direccidn predeterminada, la cual difiere de su direccignrﬁlti-
memente mantenida. . |
Una vez aplicado él gistema interior que ha avanzado,
se descarge en su tétalidad 0 en parte 1la presidn de1~siétema
exterior, se repone el dispositivo de»@ireccién en su posicidn
15. central neutra y se hace avanzarrel sistema exterior, con lo
cual el mismo vira a una,ppsicién paralels con referencia al
éistema,interior. El procéso descerito se puede repetir en
verias fases, de modo que se pﬁede efectuar un viraje del ednjun-
to del grupo en cualquier dngulo de viraje. Tembién es posible
20. ¥ puede ser conveniente pare enfiler el conjunto del grupo en
una nueve direccidn de marche, la cuel tal vez se puedé_conse-
goir solamente después de varias faées, que el sistema que sigue
a un sistema ya virado, se haga virer més alld de su posicidn
paralela, para lo cual el dispositivo de direceidn se a;usta
25. mis @lld de la posicidn neutrs haecia el otro 1ado.
7 "En le préctica, traténdose de montafies pendientes
irregulares o muy pendientes, ocurre que el cuerpo de fondo del

v sistema interior se vueles lateralmente con referencia & los
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eleﬁentos del cuerpo de fondo del sistema exterior, debido a lo
cuel los puntales del sistema interior sl ser aplicados se exponen
a carges transverseles adicionales. Para evitar este inconvenien—~
te, de acuerdo con un perfeccionamiento del invento estd previs-
o que a2 la distancis mayor posible de la base del cuerpo de fondo
estén situados drganos de reajuste en las zonas terminales supe=
riores de uno o ambos lados de los vasos de soporte de smbos siste-
mas que en el estado adelantado del sistema interior estdn enfren-
tados entre s{. Convenkentemente estos dreenos de reajuste sdn
ajustables en la direccidn longitudinel y/0 ‘transversal del grupo;
Para el menejo y cuido de los grupos que en el trabajo
avenzan uno tres otro en direccidn el tajo del cerbdn asi como
en consideracidén de la proteccidn de los operarios contra 1a
caide de rocas también durante un movimiento relativo de los dos
sistemas en la direccidn de marcha, el grupo de acuerdo con el
invento esté-equipado de tal manera que los puntales que soportan

el cuerpo de estructura superior del sistema interior, estén

- sltuados en vasos de soporte dispuestos en un cuerpo de fondo co-

min y que forman entre si una via de paso. Pare los puntales que
gsoportan los elementos de la estructura superior del sistema exte-—
rior queda limitado por los vasos de soporte laterslmente por'lo
menos une via de paso, de modo que la via o las vias de paso,dei
sistema exterior junto con la vie de paso del sistema intérior Tro=-
porcionan en todas las posiciones relativas de los sistemas/que

en el trabajo son posibles, por 1lo menos un paso complefamenje "
libre a través del grupo. Pare le seguridad de los operarios y
como proteccidn de los dispositivos de accionamiento de los dispo-
sitivos de direccidn y de avance, de acuerdo con un .perfecciona-

miento del invento, para cubrir la parte posterior del intersticio
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que por el avance de la estructure superior intérior queda gl des-
cublierto, puede egtar fijado un digﬁbsifivc dé recubrimignmo en
forma de banda flexible o compuéste de eslabones rigidos, de un
ancho que corresponde mds o méno; 8l intersticio, en forme erti-
culada y con Juego en el extremo posterior de la estructurs supe-
rior interlor, estando sus extremo librecguiado encime de por

1o menos un elemento que hace puente sobre el intersticio entre
los elementos exteriores de la estructura superior.

Parae la estabilizecidn del grupo de entibacidn progresi-
ve resulta adends ventajoso que los dos elementos del cuerpo de
fondo del sistema exterior estén unidos por vigas transversales
0 uniones trangversales para formay pare former un bastidor rigi-
do en formas desacoplable o fija.

Pora eviter que en el caso de que fallen los ﬁecanismos
hidréulicos de un grupo &ste grupo averiado tenge que quedar
abandonado en el terraplén, de mcuerdo con otro perfeccionamiento
del invento estd previsto un dispositivo de barras de-ancleje
guiedo en forme deslizeble en los elementos del fondo de sisteme
interior o exterior en le direccidn de marcha ¥y con juego, los
extremos delentero de cuyes barras estén conectedos en forme desli-
zante con el medio de transporte en el borde de este y los éxtre-
mos posteridres de cuyés barras estén eduipadas con dispositivos
de anclaje que sujetan a las bérras de anclaje en una posicidn
final determinada en el elemento correspondiente del'fbndo;_Debido
& esto, un grupo de entibacidn progresive averiado puede ser
arrastrado a través del medio de transporte por los otros, quie-
re decir ios grupos de entibacidn progresiva colindentes, de modo
que en el frente de los grupos de entibacidn progresive que avan-

zen no quede ningin vecfo que pudiera hacer peligrer la segurided

de los operarios.
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Dires ceracteristices ventajosas de le estructura-

cidn de los

grupos de entibacidn progresive de acuerdo con

el invénto ge desprenden de la parte siguiente de este memoria

en la que con ayuda de los dibujos se describen verias formas

de realizacidn de grupos de acuerdo con el inveﬁto.

Los dibujos

Figure la,

Pigura 1b,

Flgus. 2a y

Figuras 3a,

Figure 4 ,

representan lo sigulente:

une viste lateral de un grupo de entibacidn progresi;
ve, cuyo dispositivo de direccién'tiene un fravesga=

fio desplazable en sentido transversal con refefencia
al grupo y que en sus extremos estd articulado en dog

dispositivos laterales de émbolos ¥ cilindros conec~

-tedos con el sistema exterior,

una viste desde arriba del grupo representedo en la
Figure la, siguiendo la direccidn de las Flechas

b - b de la Figura la,

2b, una vigte lateral y una viste frontal de un cuer—
jole] de'fondo, compuesto de dos elementos superpues- _

tos, del sistema exterior de un grupo disefiado para

la explotacidn de estratos altos,

by 3c-representaciones esquemdticag de algunas
modalidades posibles de dispositivos de direceidn -
para grupos de entibacidn,

una visie desde arriba de los cuerpos de.fpndo de.

otre forme de realizaciém de un grupo de entibacidn

con un travesafio de direccidn desplazeble en sentido

trensversal y atacendo al sisgtema exterior,
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Figura 5a une vista desde érriba de logfuerpos de fondo de otra
forme de realizacidn de un grupo de entibacidn, cuya
direccidn se efectia por medio de un disﬁbsitivorde én~
bolo y cilindro que colebora con contra-apoyos situados
entre los dos sistemas,

Pigurse 5b y 5c una vista desde arriba y una'vista lateral de un dise
Positivo pare el retroceso automdtico del dispositive
de direccidn representado en la Figura 5a hacia su posi-
cidn central, | 7

Figura 6a une vista latersl de otra forms de realizacidén del grupo
de acuerdo con el invento visto en le direccidn de las
flechas a - a de la Figura 6b,

Figura 6b una vistae desde arriba de log cuerpos de fondo del grupo
representado en la Figura 6a, en la direécién de las
fleches b - b de la Figura 6a,

Tigurs ;a une viste lateral deotra forma de realizacién de un grupo

. de acuerdo con el invento con dos peres de dispoéitivos
de émbolo y cilindro que sirven para el ajuste relativo
de los cuerpos de fondo y de las estructuras superiores de
los dos distemas,

Figura 7b un corte siguiendo la lfnea 7b ~ Tb de la Figura 7a,

Figure Te una seccifn de uno de los dispositivos de émbolo ¥y cilin-
dro representados en las. figures Ta y Tby, ¥

Figuras 8a, 8hj 8c j 8d, desde arriba de los cuerpos de fondo de un
grupo, el cual por medio de un dispositivo de barres de
anclaje equipado por delente .con cufias de direccién'esté

unido el transportador & sabér en cuatro poslclones dig=

tlntas.

El grupo de entibacidn representado en las Figura la y 1b
se compone del sisteme de apoyo exterior A y el sistema de apoyo

interior B rodezado por aquel.
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El sigtema de apoyo exterior es un cabsllete de custro
Tunteles, cuyo cuerpo de fondo consta de dos elementos 20, 20a,

en cuyos extremos estén situados los puntales 21 en vesos de 80DOTr=-

te 22. Los elementos 20, 20a del cuerpo de fondo estén unidos entre

sl en sﬁs extremos delanteros y posteriores en forma preferente—
mgnie rigida por medio de vigas transversales 23 ¥ 24, de lag cug~
les la viga transversal 24 dirigida hacie el terraplén, sirve de
escudo protegtor contrs las rocas que coen depde el lado del teira-
plén. Los elementos 20, 208 y las vigas transversales 23 y 24
delimiten un intersticio C situado en el cembro del sisteme exte-
riof; Sobre los punteles 21 insertados en log vasos de soporie
22 se apoye una estructura superior 25 que en el caso dibujado
tiene Ja forme de un iastidor r{gido abierto en su centro, que
conéta de dos pértes laterales o largueros 26 y 26a y de dos Vie
ges transversales 27 y 28 que unen entie s{ a aquellos. bon refe=
rencie & los largueros las vigas transversales estén acodadas he-
cie abajoe. '

El sistema interior B estd situado dentro del intersti-
clo d pudiendo desplazarse en gentido longitudinal, y consta de -
un cuerpo de fondo 29, el cual en forme igual que los elementos
20, 20 del cuerpo de fondo estéd provisto en sus extremos de’ va-
sos de soporte 30 para sus dos punteles 31, 3la, sobre los que es=’
t4 situada une estructura superior en forma de un cabacero de
enlace 32. A ' .
' Fl sistems inferior estd representado con trezos conti-
nuos en su posicidn terminal posterior, en la cusl se encueﬁtra"
en el extremo trasero del intersticio. La posicién avanzeda o ade-

lanteda del sistema interior esté dibujada con trazos de puntos y
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reyitas y sefialada como B'. En estas dos posiciones el extremo
delanferoc del cabecero de enlace 32 se encuentra a2 distancia
encima de la viga transversal delantera 27, mlenjras el extremo
posterior del cabecero estéd situado solamente en la posiqian
ﬁraséra del sistema B encime de la vige trensversel posterior 284
Los acodemientos de las piezas transverseles 27 ¥y 28 de la estruc-
tura superior 25 del sisteme exterior den & la posibilided de
avenzar el cabecero de enlace 32 del sistems interior a pesar

de su situacidn dentro del intersticio C y permiten tambidpfue,
si fella uno de los puntales 31, 3la del sistems interior, el
cabecero se puede apoyar sobre la viga transversel 27. En algunos
caesos la vige transversal posterior 28 también se puede suprimir.

Tal coﬁo se puede ver en las Figura la y 1lb, en ambas
posiciones terminales del sistema interior. existen vias de paso
100 ¥y 101 que atraviesan el grupo, y una de 1as cugales por lo menos
estd disponible siempre para el ‘paso. '

En el sistema dlbuaado, sl con el avance de la extrac-
cién del transportador 34 por medio de cilindros hidréu;icos'no
dibujados debe ser adelantado en direccidnm hacia el fajo del car-
bén, es decir, hacia la derechs en les figures, se coloca primero
el sisteme interior B en su posicidén terminel delentera B', en la
que el extremo delantero del cabezal de enlece 32 cubre la nonta-
fie. pendiente recién dejade al descubierto por le miquine encime
del transportador gue todavia no ha sido adelantado. Durante este
proceso un dispositivo de barras de enclaje 35, articulédo en forme
deslizante en el transportador 34 y que en el cuerpo de fondo 29
del sistema interior se deslize en guiss, entra en diches gufas.
El avence o progreso del sistema interior B 2 su posicién B! me

efectia por medio de los dos @ispositivos de émbolos'y cilindros



36, 36a que estén erticuledos delente en el sistema exterior ¥y cuyos
cilinros estédn unidos en forma articulade en 38 en un travesafio
37 aplicado 2l sistema interior B por ejemplo al vaso de soporte
delantero 30. A continuacidn de hace avanzar al trensportador 34
5. por medio de cilindros de avance especiales, no dibujados, volvién-
dose a extraer al mismo tiempo el dispositivo de barras de anclaje
35 del cuerpo de fondo 29. Al ser arrastirado después por medio del
dispositiv& de émbolo y cilindro 36 el sistema exterior A hasta
cerca del transportador 34 ya avenzado, el grupo ocupa une nueve -
10. posiieién inicial dibujada en la Pigura lb.

El travesafio 37 que sirve para el avance del sistems in~
terior B; segin el invento estd situedo y configurado de tal ma-
nera que en combinzcidn con contra-apoyos 40 dispuestos a distan~
cia en los lados exteriores del cuerpo de fondo 29, puede fbrzar

15. adicionalmente el sistema interior B s un cembio de direccién de-
seado, que, pér ejemplo, sl este sistema durante el trabajo ha
adoptado una posicidn cuyo éngulo difiere de la direccidn de avan—
ce prescrita, lo wuelve & conducir a la direccidn del avance.

Egto se consigue porgue el travesafio 37 se apoya con

20.  juego limitado y desplazable en sentido longitudinel en menguitos
41 situados en el cuerpo de fondo 29, Un desplazamiento del trawe-r
sefio hacia un lado u otro del grupo puede efectuarse por ejemplo
pdr medio de una palance de dos brazos 42, la cual se apoya en
43 en forme girable en el cuerpo de fondo 29 y estd articulade en

25« 44 en el travesafio. Al desplazarse el travesafio, los dispositivos
de émbolo y cilindro 36, 36e articuladosren é1 ocupan una poéicién
angular en relacién con el eje longitudinel del grupo, por.ejemplo
lae posicidn sefialaede en le figura 1b con trezos de puntos y reyitas

de modo que los cilindros dl avanzar el sistems interior B, lo hacen
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girar a la pogicién enguler B! dibujeda con trazos interrumpidos.
Te palance 42 vuelve entonces & su posicidn cénirica dibujade
en la Figure 1lb, de modo que al desplazarse a contimacidn el
gistems exterior A haeia‘adelante, este se alinea paralelamente
e la posicidn B'. EL desplazamiento del fravesaﬁo se eféctﬁé
estendo los cilindros sin presidn.

Al agvenzar el sisteme interior, la parfe pogterior
del intersticio C ye od esté cubierte hacia la montefia pendiente,
de modo que existe la posibilidad de que rocas desprendidas de
la mbntaﬁa pendiehte penetren en el intermticio. Papa evitar
esto se empleaban hasta shora fijadas en la estructure superior
2 modo de bastidor del sistema exterior, planchas protectoras
contre la caide de rocas. En la Figure la estd representado un
digpositivo que en el avence del sistema interior permite prote~
ger la parte posterior del intersticio C mejor que- haste ahora
contre la caida de rocas. EL dispositivo 110 que surte este efec-
to consta de une estera integrada por planchaes 111l unidas entre
gi en forme articuleda. El extremo delantero de este estera,
cuyo ancho corresponde més o menos &l ancho del intersticio,
estd articulado en el exitremo posterior del cabecero 32, por
ejemplo por medio de un perno que pesa a través de un agujero
oblongo 112. Las planchas estén provistas de vdstagos 113 que

hacen puente sobre los huecos existentes entre ellas y que den

“la seguridéd de que la estere no puede combarse su ledo diri-

gido &l interior del grupo. La estera esté gulade sobre la viga
transversal posterior:28, la cual hacia atrés estd provistardé
un seliente redondeado 114 que facilita el cambib de direccidn
de la egtera que t8l vez en su extremo inferior estéd rmrovisto

de un peso. La estera articulada se puede sustituir tembién por



une estersa de un meterial eléético, cono goma,‘pléstico 0 cosa
similarf En este caso la esgtera, por medio de un dispositivo,
' por ejemplo un rodillo tensado por resortes, sobre el que puede

ger arrollade, debe ser mantenida bajo tensidn de tal manera que

5o Vno puede ser fléxionada por rocas que caen sobre las partes de
ella qué culren el intersticio. A este efecto el rodillo puede
estar situado al lado o debgjo de la viga trensversal 28, de modo
que le estera o estd unida directamente al rodillo o bien que
pesa primero sobre la viga trensversal 28 y luego sobre el rodillo.

10. - En las figuras 28 y 2b estd representado un cuerpo
de fopdo de dos partes pare el sistema exterior Arde un grupo
disefiado pare le explotacidn de estrafos eltos. El éuerpo de
fondo consta de dos elémentos inferiores 20, 20a en forma esen-
cielmente de U y que se asemejan @ los elementos 20, 20a del

15. cuerpo de fondo ditujado en las Figufas'la ¥ 1b, estando situados
en sus extremos vasgos de soporte 22.-Elementos superiores 20! y
20a' que en lo esencial gon igusles & los elementos inferiores
20, 20a del cuerpo de fondo, estén unidos en posicidn inversa con
los elementos inferiores 20, 20a de tal manera que sug vasos

20, de soporte 22' sobresalientes estédn dirigidos hacia abajo ¥ se
aglentan gobre los vasos de soporte 22 de los elementos infe-
riores de los cuerpos de fondo. Como se vé, los elementos Supe-'
riores e inferiores de los cuerpos de fondo forman con sus vasos
de soporte estructuras en forme de U que en su conjunto Bomponen

25, un bastidor cerrado. Ia unidn de los vasos de soporte é2, 201
88 efectﬁarpor ejenplo de tal manera que o los vasos de soporte
22 o bien los vasos de soporte 22' estén provistos de espigas so-

bresalientes 48, las cuales encajan en taladros correspondientes
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del vaso de soporte opuesto, los cuales estén revestidos de cubos
elésticos 49 de gome o materiarsimilar, que forman un dispositivo
de reajuste. Es decir, que los dos elementos 20 y 20' y 20a y 20a!
respectivamente no estén unidos entre s rigidamente, sino que
cuando sobrevienen cargas de empuje desde la montafia pendiente,
pueden tener sobre sus vasos de soporte tin limitado movimiento
relativo entre si, con lo cual, después de haberse.quitado la
carga al sistema exterior, los eubos elésticos actﬁan como dig~
positivos de reajuste que vuelvéﬁ & reponer & los dos elementos
del cuerpo de fondo en su posicidn alineada. Como se vé en las fi-
guraé 2a y 2b, los puntales 21 se extienden Qesde arribe en los
vasos de soporte 22! de los elementos superiores 20' y 20at del
cuerpo de fondo. Esta disposicidn permite por lo itanto emplear
en estratos alics punteles de relativamente poea altura y.hace
ademis posible que les carges de empuje procedente de lo monta~.
fia pendiente se pueden descargar parcialmente en cada nueva postu
re porque los cubos 49 de las uniones de espigas permiten un des-
plazamiento relativo de los elementos estructurales en forma de
U. Si la viga transvefsal rosterior tiene forma de escudo de pro-
teccidn y se extiende a lo largo de los dos vasos de soporte 22 y
22', la misma puede ester dividida, tal cdémo estd esbozade en 50.
Tanto el elemento inferior 20 como tembién el elemento superior
20! del cuerpo de fondo estén unidos;en sus extremos delanteros
con los elementos inferiores y superiores 20a y 20a' del cuerpo
de fondo por medio de vigas transversales 23 ¥y 23' respectivamente
Los extremos posteriores de los elementos 20%. y 20a! delrcuerpq de
fondo estan reforzados en sus extremos posteriores por vigas,24!.
Los elementos superiores e inferiores 20, 20' y 20a,

20a' resgpectivamente del cuerpo de fondo limiten la parte de la

via de paso que conduce por el sisfeme exterior A, y que en la

Pigura 22 estd sefielada con 102.



ANER 0 'Z
ﬁﬁﬁﬁﬁq_

En las Figuras 3a, 3b y 3¢ estén representadas de un modo esque=
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mético otras tres formas de realizacién de dispositivos de direc~
cidn. . 7 L
~ Ie figura 3e muestra un dispositivo de direccidn en el
que en combinacidn con contra-apoyos 40 del tipo de los dibuje-
5¢ dos en le figura 1b, situados en el gistema interior, de contor-
nos preferentemente circulares yqe sirven como puntos de giro, es-
+4 previsto un dispositivq inmpulsado por una fuerze motriz, situa-
do a'distancia de dichos contra-apoyos, esbozado en formae esque-
nética por las flechas X, el cual realiza un viraje del sistema
10. interior con relacidén sl sisteme exterior. Contra=~apoyos 40 y
dispositivos K se pueden colocar tento entre los cuerpos de fondo
como también entre 1§s'estructuras superiores de ambos sistemas%
| Ia Figura 3b muestra en forme esquemética un dispositi-
vo de diréccién iue.tiene situados a distancia entre sf dos dig-
15; .positivps de direccidn accionados por fuerza motrix, K; KF%;éaéa.
uno de los cuales atace lados opuestos del sistema exterior 4, y
gal debido al brazo de palanca que actla entre los puntos de ata~-
que, hacen virar a ambos sistemas con relacidn entre si,'formaﬁdo
glempre unos dispositivos de direccidn K 6 X!, en estado fijo
20. e inactivo o1también'en estado accionado el coﬁtra-apoyo para’éi_L
otro dispositivo de direccidén K' § K. ’
| En la Figura 3¢ estéd representado en forme esquemdtica
un dispositivo de direccidn, el cual estd equipado con los contra-
apoyos 40 descritos con feferencia a las Figuras 1b y 35, El vire-
25. Je relativo de los dos sistemas A y B entre s se realize por medio
de un.elemento P deslizable en sentido transversal dentro del gis-

tema interior B y que ataca a los lados interiores del cuerpo de
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fondo del sistema exterior A,'siendo desplazado por ejemplo en
el sistema de apoyo interior B a través del meceanismo de pelance,
representado esquemiticamente en la figurs, por un digpositivo de
émbolo y ¢ilindro K. Algunos ejemplos de realizecidn de grupos de
entibacidn con los dispositivos de direccidn representados en
las Figuras 38, 3b.y 3c se describen & continuacidn.

Figura 4 muestra un grupo de entibacidn que con respec-
t0 a la disp051clon de un travesafio, sefialedo aqui eon 54, Yy un
solo cilindro de desplazemiento 52 gue ataca a aquél ¥y que desplaé
za & log dos sistemas entre sf, se puede considerar como ung in-
versidn ventajose del grupo representado,eg las ﬁiguras 13 ¥ 1lb.

. En este ¢jemplo de realizacidn, el travesefio 54 estd
dispuesto en forma desplazable en sentido- transversal en menguitos
53 del sistema exterior A. Los mecenismos para‘el'desplazamiento
tfaﬁsiersal no estén representados en los dibujos. Se pudiera em-
plear por ejemplo un mecanismo de palanca:que se asemeja al mece-
nismo representado en la Figura 1b. El travesafio 54, que correspon-
de a1 travesaiio 37 de lz figura 1lb, es atacado por el véstago del
émbolo de un cilindro de desplazamiento céntrico 52, cuyo extremo
libre estd articulado en el sistems interior B, de modo que para
el avance del sigtemainterior B, que es el mégdigero, la fuerza
motriz puede actuar sobre la suﬁerficie ménor'ael.émbolo, mientras

el avance del sistema exterior A, que es més pesado, se efectia

“por medio de lghuperficie mayor del &mbolo. Este disposicidn del

cilindro y del travesafio, en comparacién con la disposicidn tam-
bién posible pero para la direccidn no conveniente del travesafio
en el extremo posterior del grupo con un cilindro de desplaza-

miento actuando entre el travesafio y el sistema interior, tiene la
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ventaja de que los elementos movibles estén mejor Protegidos con-
tre la ceida de rocas. '

Pare el viraje del sistema interior B en relacién con
el sistema exterior A se desplaze primerc el travesafio 54 a la
direcciﬁn deseada, con lo cusl las barras de gufa 52a, articula-
das en el travesafio y que se apoyan en el cuerpo de fondo del sis-
tema interior'B en forma desgplazable y con juego léteral, asi
como el cilindro de desplazamiento alrededor de su punto dézarti-
culacidn en el sistema interior, viran 2 une ﬁosipién que‘copres-"
ponde & la nueve direceidn de marcha. AL avanzarvel glstema inte~
rior B, este mediente viraje alrededor de los contra-apoyos '

40 es obligado por les barras de gula a entrar en la nueva di--~
;eccién. Por medlo del desplazamiento transversal delitravesaﬁo,se
puede adelantar el sistema interior B por ejemplo & la p6sicién
dibujade con trazos de pﬁnfds_y rayitas, virada con referencia

al sistema A. En el subsiguiente paso de avance del sistema de
apuntalamiento exterior A,este después de la reposicién'del tra¥

vesafio en su posicidn céntrica, puede colocerse en una posicidn

_paralels al sistems interior B, Pero virada con referencis a la

posieidn inicial. En la Figure 4 se suglere por meﬁio'de los pun=-
tales 21" y vasos de soporte 22", dibujadbs con trazos de puntos
¥y rayitaé, que el sistems exterior A puede ser tambﬁén un caba~
llete con éeis puntales. La vige transversal delantera,:qae une
én forma rigida los dos elemenfos 20 y 20a del cuerbo,de fonﬂq
23, & peser de estar situada encima del trevesafio 54 estd dibuja-
da con traios de'puntos y rayitas, a8l objeto de poder dibujar
la situecidn del travesafio con mayor claridad. 4
La Yigura 5a muestra un grupo de entibacidn con un. dig-
positivo de direccidn que correéponde al dispositivo de diréccién
dibujado de maners esquemdtica en ls Figura 3a. En la parte pos-
terior del cuerpo de fondo 29 del sistems interior B estén situa-

dos contra-apoyos de forma preferentemente circular 40, que ataca
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. & los lados interiores de los cuerpos de fondo 20, 20a del

sistema exterior A y alrededor de los cuales se efectia el vi-
raje relativo de los dos sistemas A y B. EL dispositivo que co-

rresponde al dispositivo impulsado por fuerza motrig K de la Fi-

gura 38, ¥y que en conjunto estd sefialedo con 55, tiene une com-

binacidn de émbolo y cilindro con reajuste central emntomdtico.

En la Figurae 5a el puntal delantero 31 del sistema interior estd
provis%o de un emplificador de le carge hidrdulica 31'. Una fuer-
za hidréulica mayor se pudiera obtener tembién empleendo un dié-
metro meyor del émbolo del puntel. En las figuras 5b ¥ 5¢ estd
repregentada en viste desde arribe y vista lateral uha forma de
realizacidn del dispositivo 55. Una combinacién de émbolos y ci-
lindro de dos cémeras 56 esté fijade, con sus émbolos buzos 5;

que salen de cada uno de sus extremos y encejan en las horquillas
de une pleza dé fijaecidn 58, en el vaso de soporte delantero 30
del sistema interior B. Una espiga 59, que estd situede en el lado
inferior del cilindro, entra en un taladro de una rleza 60 que

se extiende transversalmente sobre el cuerpo de fondo 29 gel sis-
texa de apuntelemiento interior B y cuyos dos extremos 61 estén '
doblados en forme de ganchos. Los extremos doblados en forma de
genchos se ajﬁstan a los lados interiores de los eleméntos 30,
20a del sistema exterior y conviene que en sus lados que estén
en contecto con dichos elementos del cuérpo de fondo tengen une
redondez circular. Al ser cargado el dispositivo de émbolo y
ciliﬁdfo 56 con un medio de presidn, su cilindro se mueve hacia
un lado y & través de la espige 59 a:réstra e la pleze 60. Al _
mismo tiempo uno de los extremos acodados en forma de géncho 61
de la pieze 60 presiona contra el lado interior de uno de los

elementos 20 & 20a del cuerpo de fondo del sistems exterior Ay ¥
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origina con esto el viraje relativo de los dos sistemas entre si.
Pero el cilindro puede estar situsdo también en forma fije en el
sistema interior y la pleze 60 ester conectadg en forma adecuada
con 1os émbolos buzos.

En este forma de realizacidn el reajuste centrel auto-
mético se efectia por medio de un perno 66, el cual gsté guiado
por un resorte 62 en un:. agunjero oblongo 63 de uns sujeqién 64
Yy encaja en una eszotadurs biselada 65 de la pieza 60, de donde
es desalojado &l desplazarse diche pleze 60 bajo bensidn del re-
sorte 62 por actuer sobre el mismo el bisel de la escotadurs 65
en el agujero oblongo 63. Cuando cese la cargé de presidn del dis-
positivo de émbolo y cilindro, el perno 66 cargado por el reso:-I'
te 62 presione sobre los biseles de la escotadura 65, hasta‘qﬁé';a
pleza 60 ha sido devuelta a su posicidn céntrice. R
_ Las figuras 6e y 6b muestran un grupo de entlbaclon con
un dispositivo de direccidn de acuerdo con el modelo representado
de menere esquemftica en la Figura 3c¢. EL viraje del sistema inte-
rior B alrededor de los cntra-spoyos 40 se realiza aqui por medio
de un elemento 68 en forme de planche situado en el extremo del
cuerpo de fondo 29 del sisteme interior con posibilidad de ser
degplazado en sentido>transversal ¥ cuyos extremos dtacan a los
lados interiores de los cuerpos de fondo 20, 20a del sistenma eité;
rior A. El desplazgmiento del elemento 68 se efectia por medio de
una palence doble 69 girable alfededor de %0 ¥y cuyo brazo libre
puede ser movido por ejemplo por un dispositivo de émbold ¥ cilin-
dro 55 en embas direcclones, sl objeto de desplazar en sentido
transversal en une u otre direccidn el elemento 68 articulado en

su otro brazo de palence. En Tl se ve un dispositivo parae retener
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el brago libre de la palance 69 en su posicidn céntrica. Fn el
caso representado; el dispositivo de'retencién esté formedo por
esplgaes insertadaes e ambos lados del brazo de palancaQ

- Igual que en las Figures 4 y 5Sa, el avance del grupo
se realize por medio de un dispositivo de émbolo ¥y cilindroe

central 52, cuyos cilindros estdn articulados en el sgisteme inte-

rior y su véstego de émbolo en un saliente 73, dirigido hacia

abajo, de la vige transversel 23. EL trensportedor 34 esté conec-
tado con el cuerpo de fondo interior 29 a través de un sistema
de barras de anclaje 35 que impide;un retraso involuntario pero
%2l vez posible del grupo. Las barras de anclajerdel sistemn
estén guiaedas en forme deslizaente dentro del cuerpo de fondo.
29; estaﬁﬁo'los extremos posteriores 1ibreé de las barras pro-
vistas de dispositivos de retencion, por ejémplo acodemientos
89 en forma ae.ganchos, que sn su posiéién extendida llegen a
entrar en contacto con topes situados:en el cuerpo de fondo. EL
dlspositlvo de barras de ancleje esté unido al transportador
en forma desllzante, para gue no pueds entorpecer el movimiento
de direccion. 7

Les dos vias 100 y 101 que existen en cada posicién
terminal de los dos sistemas, se ven particulermente bien en
estas figuras. Tembién en el caso de que la via posterior 10L-
quedars obturada por la caida de rocas, quedaré todevia practi-
cable una via.

En la figure 6 esta dibujado tambien un distenciador

104, el cual da la segurided de que la separacion entre dos gru-

- pos vecinos no sea nmenor de lo que ge desea, si por eaemplo

debido & errores de manejo o por resbalemiento,. si la montafia
yacente es inclinada, un grupo se ha aproximado demaesiado & otro
grupo vecino. El distenciador tiene la forma de una barra 105,

@refereniemente de'longitud regulable, uno'de cuyos extremos es-

oot
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+4 articulado en un saliente 10% de un elemento 20 6 20a del
cuerpo de fondo y se extiende & lo largo del elemento del cuer-
po de fondo hacis etrés més o menos hasta un plano vertical tra-
zado por el centro de gravedad del grupo y que transcurre en
sentido transversal con referencia a la direccidn de marcha. El
propio elemento distenciador 108 fijado en el extremo libre de
la Pparre 105 y que ge'extiende trensversalmente con relacidn a
le barrs, tiene una longitud que corresponde o la distancia mf-
nima que puéde heber entre el grupo répresentado en la fiéﬁra
y otro grupo vecino eshozado con un traZO interrumpido 109, gi
el grupo dibtujedo se ha eproximado el grufio 109 todevia més de
1o que se Ve en la Figura 6b. Esta distancie minima debe ester
calculada de tal modo que grupos que se han colocado transver-
salmente & la direccién de merchas, todavia pueden .ser endereza-
dos a ls direcgién de marche con ayudsa de sus dispositivos'de
direccidn. El elemento distanciador tiene en sus extremos por-
ejemﬁlo le formsfe une esfera o de un rodillo. El distanciador
se coloca de un ﬁodo preferente en aquel lado del grupo gque so-
bre une montefie yacente inclinade se encuentra més bajo.

Las Figures 7a, b y Tc, mestran un grupo provisto
de dos vias de paso 100 y 101, cuya direccidn se ejerce por
medio de dispositivos de direccidn del tipo que en -la Figura'3b
esté representedo en forme esquemdtica.

Lbs'dispositivos de direccidn se componen de dos
pares de dispositivos de émbolo y cilindro T4, T4' y ;5, 758
dispuestos con distancia entre s{ en el cuerpo de fondo 29 y
en el puntel de enlace central 32 respectivamente del sistems in-
terior B, asi como de piezas 60 accionadas por los mismos y

de los cueles siempre unae pleze de un per sirve con uno de sus
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Pero con este.sistema le. direccidn se puede ejercer también de
tal manera que durante el movimiento de direccidn siempre uno

de los dos dispositivos de direccidn esté inactivo.

En forma similer al dispositlvo de direccion de acuer-
do con las Figuras 5b y 5¢, por medio del dispositivo de émbolos
y cllindros T4, 75 piezas t;ansversalmente desplazebles 60 con
extremos 61 doblados en forma de ganchos, que penetren en los
intersticios entre los cﬁerpos de fondo 29 y 20, 20a y lbs ele-~
mentos superiores 32 y 26, 26a, son mo#idas,hacia un lade u otroe.

| En le Figura Tc estd representedo uno de estos disposi-
$ivos de dmbolo ¥y cilindro enﬁséccién y gdemés tembién su plano

de conexiones hidréulices. El dispositivo consta de dos véstegos

" de émbolo 77, 78, fijados por medio de wune sujecidn 58 en el

vaso de soporte 30, cuyos émbolos 79, 80 estdn guiedos en wn
ciiindro.mévi1782 provisto de una rered mediane 8l. Uns espiga
de arrastre 59, situade en el cilindro 82 que en relacién con
los émbolos fijos 79, 80 eg movible, une = dicho eilindro en
forma articulada con la pieza 60. Este disposicidn permite una-
estructuraciénrespeeialmente compacta, en la que la superficie .
grande de un émbolo eolébora en sentido iguel con la superficie
pequefia del otro émbolo. En lugar de‘esta disposicidn se puede
empleer fambién otra con un véstago de émbolo continuo y un sélo

émbolo, cuyas superficies Utiles debido &l véstago de émbolo y

& hese de dimensiones iguales son menores que en el dispositivo

dibujado en la Figure Tc. 7
En la Figura Tb se ve tembién en qué medida el cabecero
de enlace 32-encima de las vigas trensverseles 27 y 28 de la
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estructure superior del sigtema exterior A puede ser elevado o
bajado por los puntales 31, 3la del sistenma interior (cuyo pun—
tal posferior 31 estd tapado en la Figurs 7a-por el puntal pogte-
rior 21 del sistems exterior A). '

En las Figures 8a, 8b, 8c y 84 eatd representedo un
dispositivo solemente apropiado pars estratos de yacimiento ple-
no, en el que un viraje relativo de los dos sistemas y una di-
reccidn sistemdtice se consiguen del modo siguientes

En el sistems interior estd situado un dispositivo :”
de barras de anclaje 35 desplazeble en la direccidn de marcha
¥y que en su extremo delantero estd acoplado el transportador 347”
por medio de une unidn erticulade desacoplable. EL transportador -
estéd provisto en uno de sus lados de varios agujeros 98 que forman
apoyos de arficulacién para el acoplamiento del dispositivo de
iarras de anclaje. En los extremos delanteros de las barras‘de
anclaje 88 éstéﬁ situedes cufias de direccidn 92 qué ge egtrechan
necis atrés.

Tos movimientos relativos de ambos sistemas enrdiree-
cidon hacia el tajo del carbén y el transportaddr,se efectian
aqui por medio de un cilindro central de desplazamiento 52, cuyo
véstago de émbolo 96 estéd unido en su extremo delentero con el
sigtema exterior y su cilindro con el sidema exterior y su ciline
dro con el sigteme interior. El sisteme interior B estd mrovisto
en su extremo poaterior de uné plancha 91, la cual hace puente
gobre el intersticio, se ajusta a los lados interiores de los
elementos 20, 20a del cuerpo de fondo ¥ actie como contra-apoyo.

El funcionemiento de egte dispositivo de barras de
encleje ée-desprende de los dibujos & heste 4 de la Figura 8.

La Figura 8a muestre a los dos sistemes A y B, cuyas
estructuras superiores 26, 268 y 32 estén ditujedas en forma
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rayada, en su contecto con el medio de transporte 34, estando

log extremos delanteros de las estructures superiores 26, 26a

y 32 encina del transportador 34 en conmtacto con le montafia

penﬁente; o
En le Figura 8b el sistema'interiqr B ha sido despla-
zado hacia adelante por el disbositivo de émbolo y cilindro 52,

- eon lo cuzl su estructura superior 32 se extiende en el espacio

puesto el descublerto por la mé@uina extractora de carbén que
transcurre e lo lergo del transportador. En la Figura 8b el

gistems interior se mentiene por medio de las cufias ‘de direc~

cidn 92 en posicidn peralela exacta con referencia el sistems

exterior A. B 7

7 | _'En la Figurs 8¢ se encuentra el gruﬁq todavia en su
posicién dibujeda en la Figure 8b. Pero el dispositivo de ba-
rres de anclaje 35 provisto de las cufias 92 ha sido extraido del
sistema B, al avenzar el trensportader 34, por medio dé cilin-

dros especiales no dibujados y debido & un movimiento del trans-

‘portador en su direccién.longitudinal, dicho dispositivo en la

figure esté acolado hacia abajo -con referencie el sistems B,
lo que es posible por el juego de las barras 88 en las gufes.
El acodamiento estd dibujado excesivamente grande. '

En la Figurae 84 el sistema A he sido avanzedo por el
eilindro 52 con referencie al sistema B y ha sido virado por
las cufias de direceidn 92 e una posicidn esencialmente paralela
con referencie & las barras 88, ocupando con esto una posicidn que
correspdnde a la posicién representada en la Figure 8a, aparte
de que el sigtema exterior ocupa una posicidn que corresponde
a la posicién acodada del dispositivo de barras de anclaje y

es acodada con relacidén el trensportedor, mientras el sistema
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interior ha mantenido todavia su posicién dibujeda en las Figu-
res 8b y 8c. Al avanzar posteriormente el sistema interior B,
este se coloca paralelamente al sistema A.
En contreposicidn & esta direccidn que depende..
del movimiento del transportador, tembién es posible une direc~
cién sistemétice del grupo mediente le modificacidn del acople-
mienfo articulado en el trensportador 34, introduciendo el
acoplamiento articulado del dispositivo de barras de anclaje
estirado (Figura 8¢) en un agujero 98 situado més elto en las
figursas. '
En los diferentes dibujos de la Figura 8 se ve la
disposicidn de los dos vies de paso 100 y lOltde un modo parti-.

cularmente claro.
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Se reivindica como nuevo y de propia invencidn:

l.~ Grupo de entibacidén progresiva, cafacterizado
porque, partiendo de un sistema de apoyo exterior con varios
puntales y un sigtema de apoyo interior rodeado por aqﬁel,
teniendo el cusrpo de fondo del sistema exterior elementos
esencialmente paralelos entre los que existe un intersticio
para alojar al cuerpo de fondo del sistema interior y estando
los cuerpos de.fondo de ambos sistemas unidos entre si por un

dispositivo mecdnico de desplazamiento que hace avanzar a los

" esistemas uno tras obro, se han previsto contra-apoyos, dispues-

tos en el cuerpo de fondo y/0 la estruétura superior del sis—
tema inferior,,ios cuales hacen ﬁuente sobre el juego existen-
te entre estos elementos y los lados interiores dirigidos ha-
cia el intersticio de los elementos del cuerpo de fondo,'&/o
los elementos de la estructura sape'rior;y:medios que originan un
novimiento de viraje relativo de los dos sistemds ¥ cuyo punio
de atague efectivo entre los dos sistemas guarda distancia de
los ‘contra-apoyos. ' |

2.; Grupo, de acuerdo con la reivindicacidn 1, ca-
racterizado porque como medios que efectian los movimientos de
viraje relativos de los dos gistem&s :sirven dispositivos de

direccidn accionados dindmicamente situados en el sistema inte~

_rior y actilan sobre el sistema exterior para el viraje de aguel

sistema que precisamente no estd aplicado.
3.~ Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones ante~

riores, caracterizado porque el dispositivo de direccidn accio-

"nado dindmicamente tiene un dispositivo de cilindro y émbolo
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compuesto de dos cilindros alineados, por ejemplo formando una

unidad, cuyos émbolos en el movimiento de direccidn son cargados

simultdneamente en la misma direccidn.

4.~ Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones ante-

riores, caracterizado porque el dispositivo de direccidn accio-

nado dindmicamente tiene un dispositivo de eilindro y émbolo,
consistente en un c¢ilindro con véstago de émbolo continuo, en el
que en el movimiento de direccidn se carga siempre el lado del
émbolo que da la espalda a la direcoién'del movimiento del ém~
bolo.

5.~ Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque el dispositivo de direccidn acciona~-
do dindmicamente tiene un cilindro de dos cimaras con dos dmbo-
los buzos de direccidn opuesta, de los que en el movimiento de di-
reccidén se carga siempre uno, estando o el cilindro o los dmbo- ™
los buzos unidos de un modo fijo al sisztema interior. i

6.~ Grupo, de acuerdo con las réivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque el dispositivo de émbolo ¥y cilindro
esta situado transversalmente con referencia a la direccién de
marcha del grupno.

Te= Grupo,de acuerdo con las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porque en el cuerpo de fondo y/o en la eé%ruc-r—
tura superior del sistema interior esid previsto un par de dig-
positivos de direccidn situados en la direccidn longitudinal del
grupo con separacidn entre si, de los cuales siemﬁre un'disposi—
tivo de direccidn de un par esbd en condiciones de actuar sobre
uno de los lados interiores de los elementos laterales del cuerpo

de fondo o elementos de la estructura superior que limitan el .

\y( inte?%ticio mientras el otro esti capacitado para actuar ggbre el
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otro lado inferior de dicho sistema exterior, sirviendo siempre

en un movimiento de viraje un dispositivo de direccidn de un par

como contra-apoyo para el otro dispositivo de direccidn de este

par.

8.~ Grupo, de acuerdb con las reivindicacioﬁes ante-
riores, caracterizado porgue la parte del dispositivo de direccidn
que ataca a los dos lados interiores opuestos de los elemeﬁtosr
del cuerpo de fondo y/o los elementos de la estructura superior
del sistema exterior, es una pieza situada en el éuerpo de fondo
y/0 en la estructura superior del siéfema interior en forma trans-
versaluente desplazable con referencia a éste, la cual es acciona~
da indirectamente o directamente por el dispositivo de émbolo y
cilindro situado en el cuerpo de fondo y/o en la estructura supe-
rior del sgistema inferior. |

9.- Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porgue la pieza que ataca a los dog lados in-
feriores opuestos de los elementos del cuer@o de ‘fondo  y/o0 los ele-
mentos de la estructura superior del sistema exferior, tiene sec-
tores acodados hacia abajo o hacia arriba respectivamente que en-

tran en los intersticios que existen a ambos lados de los elemen-

tos del ocuerpo de fondo y de la estructura superior del sistema

“interior.

10.- Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado por un dispositivb que despdéé del avance de
los sistemas devuelve los élementos movibles de los dispositivos
de direccién a su posicién ireisl central ¥ los retiens en esta
posicidn en forma desenbragable.

}1l.~ Grupo de azcuerdo con las reiyindicacioneé,ante-

riores, caracterizado por elementos de retencidn que limitan la

-posicidn del elemento . transversablemente desplazable en posiciones
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discrecionales.

12.~ Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado pof uno o varios drganos de reajuste que
sirven para volver a enderezar a un cuerpo de fondo del sistema
interior voleado lateralmente durante el avance, y que estan si—
tuados en la zona terminal superior de uno o de ambos lados de
los vasos de soporte delanteros de ambos sistemas que estdn enfren-
tados entre si en el estado avanzado del sistema interior.

13.~ Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones antef
riores, caracterizado porque log puntales que apoyan a la estruc-
tura superior del sistema interior estdn colocados en vasos de
goporte situados sobre un cuerpo de fondo comin y que forman en-
tre sl una via de paso;'y porgue log vasos de soporte para los
puntales que apoyan a los elementos laterales de la estructura
superibr del sigtema exterior, limitan lateralmente por 1o menos
una via de paso, dando la o las vias de paso del sistema exte~
rior junto con la via de paso del sistema interior en todas las
posiciones relativas de los sistemas que son posibles en el tra:
bajo por lo menos un paso absolutamente libre a través del grupo.

14.- Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque por lo menos uno de los puntales
del sistema interior estd provisto de un didmetro de émbolo mayor
que los puntales del sistema exterior, o bien, siendo los didme-
tros de émbolos iguales, de un amplificador de la carga hidriuli-
(s3: 18

15.- Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, caractérizado porque los dos elementos del cuerpo de fon-
do del sistemz exterior estdn unidos por vigas transversales for-

mando un bastidor rigido fijo o desacoplable.
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16.- Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque para estratos altos el cuerpo de

fondo del sigtema interior y/o los elementos dél cuerpo de fondo

- del sistema exterior constan de dos partes en forma de U, su-

perpuestas con sus brazos ¥ que forman entre si una via de paso

formando los brazos de las partes superiores los vasos de sopor—

te para los puntales,

17.~ Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones -ante-
. V 1
riores, caracterizado porque los extremos contiguos de los bra-
zos encajan entre si con juego lateral, para hacer posible un

movimiento limitado de la parte superior en por 1o menos una di-

reccidn transversal con referencia al eje del brazo de la parte

inferior.

18.- Grupo, de acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque se han previsto dispositivos, como
resortes, elementos de goma o de pléstico o medios impulsados
dinémicaménte, que estdn apropiados para reponer a la parte su~
perior descargada desde una posicidn desplazada a su posicidn
alineada con la barte inferior. .

19.- Grupo, de.acuerdo con las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porgue los elementos laterales de larestruc-
tura superior del sigtema extefior'éstén unidOS'enfre i por lo
menos delante por una pieza de conexidn acodada hacia ébajo.

20.- Grupo, de acuerdo con las réivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque un dispdsitivo de -barras de ancla-
je, cuyos extremos delanteros de las mismas estén acoplados al
medio de transporte deslizdndose en la direccién del mismo, estd
guiado en los elementos del fondo del sistema interior 6 del

exterior deslizable -en la direccidn de marcha con juego, ¥y equi-



w

pado en los extremos posteriores libres de- las barras con dis-
'pdsitivos de anélaje que sujeten a las barras de anclaje en
_una posicién final determinada dentro del elemento-correspop?
~diente. del fondo, - '
| 21.~ GRUPO DE ENTIBACION PROGRESIVA.
] Tal como se deéoribe ¥ reivindica en la presente Me-

moria Descriptive que conste de treinta y tres hojas escritas

a mfquine pdr une solas cara y de sus correspondientes dibujoss

Madrid, 15 de Hoviembre 1.967
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