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Este invencidn se relaciona con una méquina desti-
nada a producir placss grabadoras y més particularmente con
una miquina de este tipo mediante la cual pueden producirse
imdgenes entrelazadas de dos diferentes temas de copia por
procedimiento de impresidn y sin recurrir a dispositivos o
procedimientos fotogrdficos .

Se he producido cierta demanda de grabados del +ti-
po denominado en "multivisidn", principalmente para uso en
anuncios publicitarios. Tal grabado consiste en realidad en
dos grabados diferéntes entrelazados entre s{ de manera de-
terminada, de suerﬁe que, vistos a través de una pantalla
lenticular muy prééima al plano de los grgbados combinados,
producen el efectofde que con determinzdos dngulos de obser-
vacibén sdlo puede ébrse uno de ellos, mientras que con otros
dngulos de observaéién s8lo puede verse el otro., Al variarse
el dngulo de observaecidn, se produce una transicidn relativa-
mente répidarde un grabado al otro. A modo de ejemplo, es po-
sible combinar un tems de copia de funcidn utilitaria, tal co-
mo una tarjeta de crédito, con un anuncio de la entidad que
expide esta tarjeta.

Aunque tales grabados en multivisidn se conocen en
el arte desde hace muchos afios, su empleo ha estado restrin-
gido por el hecho de que en general han requbrido un counsi-
derable trabajo artistico manual o bien unos complejos pro-
cedimientos fotogrdficos para su produccidn,

Por consiguiente, un objet6 de esta invencidn es
proporcionar una nueve y perfeccionada méqﬁina pare producir
uns, placa grabadora capaz de realizar grabados en multivisidn
al tiempo que evita las limitaciones citadas de los anterio-

4
res metodos de produccidn de los mismos.,
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De acuerdo con la invencidn, se establece uns mé~
quina para producir placas grabadoras deformables, eficaces
en la obtencidn de imigenes entrelazadas de dos diferentes
temas de copia mediante procedimientos de impresidn, cuyae
miquina comprende un primer miembro para la sustentacién de
una place a grabar, un segundo miembro para sustentar los
temas a peproducir, un sistema de capiacidn electro-dptico
dispuesto para la observacidn de un tema de copia sobre el
segundo miembro de sustentacidn, una herramienta deformado-
ra de la placa, dispuesta de modo que se acople a ésta sobre
el primer miembro de sustentacidn, medios para desplazar re-
lativamente los miembros de sustentacién y el sistema de cap-
tacidn, as{ como la herramienta deformadora, de maners sin-
cronizads al objeto de explorar en dos direcciones el tema
de copia y la placa grabadora, respectivamente; medios sen-
sibles a la salida del sistema de captacidn para accionar
la herramients deformadora; ¥y medios para interrumpir la res-
puesta de la herramienta al sistema de captacidn durante 1i-
neas alternas de exploracidn de uno de los temas de copia y
durante lineas interpuestas de exploracidn del otro tema de
copia. La expresién “herramients deformadora" se emples aqui
Yy en las adjuntas reivindicaciones engloband6 varias formss
de herramientas destinadas a deformar una placa grabadora me-
diante corte, taladro, evaporacién o descomposicién térmicas,
etc. Para abreviar, la expresién "lineas alternas", se usa
aqui y en las adjuntas reivindicaciones para referirse a la
primera operacidn de exploracién de la mdquina, mientras que
la expresidén "lineas interpuestas® se utiliza con referencia
a la segunda 6perac16n de exploraéién, en la que el tema de

copia es explorado en una serie de 1{neas entrelazadas con la
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primera operacidn de exploracidn.

Para ung mejor comprensidn de 1la presente invencidn,
Junto con otros objetos de la misma, se ofrece la siguiente
descripcidn, considerada en relacidn con el adjunto dibujo,
mientras que el dmbito de aquélla se indicard en las adjun-
tas reivindicaciones.

Con referencia ahora al dibujo:’

Le Tigura 1 es una representacidn esquemdtica de
una méquina destinade a producir una placa grabadora que in-
coprpora esta invencidn en una forms preferida; y

Las Figuras 2a & 2¢, inclusive, ilustran grifica-
mente ciertas dperaciones del procedimiento de produccién de
grabados en multivisidn mediante el aparato de la Figuras 1.

Con referencia mis detallada shora a la Figura 1
del dibujo, se representa esquemdticamente unas mdquina des—
tinada a la produccidn de una placa grabadora deformable,
eficaz en la produccidn de imdgenes entrelazadas de dos di-
ferentes temas de copia mediante procedimientos de impresidn.
Esta mdquina comprende un miembro cilindrico 10 para susten-
tar una placa 11 a grabar y un miembro cilindrico 12 para sus-
tentar uno de los temas defopia 13 a reproducir, que se mues-
tra representando una A grende. Se dispone un sistema capta-
dor fotoeléetrico 14 pars observar el tema de copia 13 sobre
el miembro 12. También se dispone una herramienta 15 deforma~
dora de la placé, sostenida por un carro 16 de la herramients
grabadora, dispuesto para acoplarse a la placa 11 situada so-
bre el miembro 10. Como mfs adelante se describe, ls herra-
mienta deformadora 15 se acople a la placa 11 durante la explo-
racidn de lineas alternas del tema de copia 13 y luego, en ge-

cuencia, se acopla de nuevo a lg place 11 durante la explora-
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cibén de las 1ineas interpuestas del otro tema de coplia a re-
producir, siendo desplazado el segundo scoplamiento con la
placa 11 por una lines de exploracién.

Ia méquine de la Figura 1 comprende ademds medios
para desplazar relativamente los miembros 10 y 12, por una
parte, ¥y ia unidad captadora 14 y la herramienta grabadora
15, por la otra, explordndose asi sineronizademente el tema
de copia 13 y la placa grabadora 11, respectivamente, en dos
direcciones, periféricas y axialmente. Este medio desplaza~-
dor comprende un motor 17 que acciona a un 4rbol 18 comin a
los miembros 11 y 12. Bl motor 17 acciona tambidn, a través
de una caja de engranasjes 19, a una cinte sin fin de acero
20 que se desplaza sobre los rodillos 21 y 22 dispuestos en
extremos contrarios de la mdquina. El mecasniesmo accionador
que incluye a la cinta 20 se acopla al carro 16, que estd
asegurado a la misma mediante un fiador aflojable 23. La cin-
ta 20 se acopla andlogamente a la unidad captadora fo%oeléc—
trica 14, que estd asegurada a ells mediante un fiador aflo-
Jable 24, en virtud de lo cual los acoplamientos de las uni~-
dades 14 y 16 al mecanismo accionador son selectivamente li-
berables para permitir su ajuste respecto a dicho mecanismo,
para proporcionar la operacidn de exploracién mds adelante
descrita.

Como detalle discrecional, puede disponerse un to-
pe ajustable para el carro 16, que se muestra en forma de to-
pe fileteado 25 montado en un armazén 26 y provisto de una
pelanca accionadora 27 desplazable entre los topes 28 y 29,
siendo tal el paso de roscs del tope 25 que el movimiento de
la palanca 27 entre los topes 28 y 29 efectéia el movimiento
axial del primero en una magnitud igual 2 la anchura de una
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1linea de exploracidn. '

Ia méquina de la Figurs 1 comprende ademds medios
sensibles a la salida del sistema de captacién 14 para accio-
nar la herramienta grabadora 15, especificamente un circuito
eléctrico que incluye un amplificador 30 y un interruptor
electromagnético 31 provisto de una hoja interruptora 31a
acoplada normalmente al contacto 31b, de maners que el inte-
rruptor 31 se encuentra normelmente cerrado y completa el
circuito con el carro 16 de la herramienta grabadora. La ener-
gizacibn del interruptor 31 producird evidentemente la aper-
tura del circuito en el contacto 31b y completari dicho cir-
cuito en el contacto 31¢c, que estd conectado & tierra. Salvo
la inclusién del interruptor 31 y del mecanismo de topes ajus-—
tables 25-29, los componentes de la mdquina grabadora hasta
ahora descritos son convencionales. Sin embargo, es preferible
disefiar la unidad captadora 14 de manera que cree ung sefial
unidireccional, en lugar de una sefial alterna, a fin de for-
mar un esqueme de corte lineal en la placa 11 en lugar de un
esquena de medio topo.

Para controlar el interruptor 31, se dispone una le-
va 32 accionade sincronizadamente con los elementos de explo-~
racién de la placa grabadora 11 y ol tema de copia 13, ¥y un
interruptor 33 accionzdo por aguélla e interconectado con el
devanado del interruptor 31 a través de una adecuads fuente
de suministro, tal como una baterie 34. ILa leva 32 es accio-
nada por el drbol 18 a través del engranaje 35-36, que presen-
ta una relacidn tal de engrenado que acciona a 1a leva 32 a
la mitad de la velocidad de rotacién del 4drbol 18. L mitad
aproximadamente de la periferia de la leva 32 es de mayor ra-

dio que la otra mitad y las proporciones son tales que duran-
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te una revolucién del &rbol 18k porcidn de radio mayor de

la leva 32 acciona al interruptor 33 completando el circuito
del gevanado del interruptor 31, mientras que durante la gi-
guiente revolucidn del drbol 18 el interruptor 33 entre en
contacto con la porcidn de radio menor de la levs 32, abrien-
do el circuito con el devanado del interruptor 31. La leva 32
¥ los interruptores 31 y 33 comprenden colectivamente los me-
dlos destinados a interrumpir la reaccién de la herramients
15 al sistema de captacidén 14 durante linéas alternas de ex-
ploracidn de uno de los temas de copia, por ejemplo el 13, y
durante lineas interpuestas de exploracibn de un segundo tems
de copla, como més adelante se describe,

Al considerar el funcionamiento del aparato de la
Figura 1, puede suponerse que inicislmente se omite el meca-
nismo de topes 25-29. Bajo tal suposicién, se deja a un lado
de la placa 11 un drea de instalacidén de dimensiones adecua~
das y se establece un correspondiente lado para el tems de co-
pia 13. La mdquina se dispone de ﬁanera que las unidedes 14 y
16 se encuentren en sus posiciones inicisles de desplazamien-
to, por ejemplo en los extremos izquierdos de sus movimientos,
como se muestra en la Figura 1. Se pone en funcionamiento la
miguina y durante cada lines slterna la herramienta grabadors
15 responde al captador fotoeléctrico 14 grabando una linea
periférica completa sobre la placa 11. Durante la exploracién
de lineas interpuestas del tems de copia 13, la leva abre el
interruptor 31 interrumpiendo el circuito eldetrico entre la
unidad captadora 14 y el carro 16 de la herramienta grabado-
ra, de menera que la placa 11 no es grabada durante tal 1inea
interpuesta de exploracién.

Iras completarse la exploracidén del tema de copia 13,
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se retira éste del miembro 12 y se monta en &1 un segundo te-
ma de copia, que por ejemplo puede ser uns B. Iuego se ajuste
manualmente el mecanismo accionador de las unidades 14 y 16,
de manera que &stas queden encima de las 4reas de instalacidn
del tema de copia 13 ¥ de la placa 11, respectivamente, se
acciona el fiador de liberacidn 23 para soltar el carro 16 y
se ajusta manualmente en una distancia igual a la anchura de
una linea de exploracidn, es decir, para que coincids con las
1lineas de exploraqién de la placa 11 anteriormente dejadas en
blanco. Luego vuelve a acoplarse el fiador 23 y a ponerge en
funcionamiento la méquine en su forma normal para grabar la
placa 11 durante la exploracidn de las lineas interpuestas
del tema de copia 13.

En el funcionamiento que se acaba de describir de
la miquina, las porciones de los dos temas de copia Ay B se
muestran en las Figuras 28 y 2b, representando las porciones -
de lineas oscuras a las lineas de exploracidén durante las cua-
les la herramients grabadora 15 responde al sistema de capta-
eién fotoeldctrica. Ias anchuras de las lincas adi represen-
tadas y su espaciamiento estdn muy exagerados a efectos de
claridad,,éhnque no quede directamente evidenciado por las
Figuras 2e y 2b, las lineas de explorzcidn de esta Gltims Fi-
gura estén entrelazadas con las de la primera ¢ caen entre
ellas. El resultante esquema grabado sobre la placa 11 se re-
presenta en la Figura 2¢, en la que son en general discerni-
bles los perfiles completos ‘de las letras A y B. Por supues-
to que en la realidad, cuando las lineas de exploracidn son
de anchura mucho menor, por ejemplo de 75 a 150 lineas de
exploracidén por cads 25 mm., 1los perfiles generales de las

dos letras destacen mucho més. Ademéds, cuando un grabado en
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multivisidn tal como el mostrado en la Pigura 2c¢ se observa
2 través de una variedad determinada de dngulos de observe-
cién por medio de una ldmina lenticular lineal de la misma
pantalla, sélo se verd une de las letras, mientras que cuan-
do se observa a través de una diferente variedad de 4dngulos
8élo resultard visible la otra letra.

Como variante, al considerar el funcionamiento del
mecanismo de topes 25-29 de la Figura 1, resulta innecesario
disponer el drea de ensayo. en un extremo del tems de copia
13 ¥ la placa 11. Cuando se utiliza este mecanismo de topes,
se ajusta el elemento 25 en una posicidén extrems, mediante
acoplamiento de la palanca 27 con el tope 29, se afloja el
fiador 23 del carro 16 y se desplaza éste manualmente hasta
formar contacto con el tope 25 cuando la unidad captadors
14 se encuentra en su posicidn extrema izquierda, segin se
ve en la Figura 1. Iuego se efectla la exploracidén y graba-
do de lineas alternas, como queda descrito. Tras la sustitu-
cibn del primer tems de fopia por el segundo, se devuelven
la unidad captadora 14 y el carro 16 de nuevo a sus posicio-
nes iniciales, pero se ajusta el tope 25 acoplando la palen-
ca 27 al tope 28, desviéndose asi al carro 16 en la anchurs
de une 1l{nes respecto a su posicidn inicial, explordndose
entonces las lineas interpuestas como anteriormente se indi-
ca. El resultado es el mismo que en la primera disposicidn
descrita.,

En una disposicidén variante de la méquina de la
figura 1, el contacto 31c del interruptor 31 se conecta a un
terminal 37 que comprendeiuna adecuada fuente de suminisitro
de corriente continua, en lugar de a tierra, como se indica

por la conexidn 38 sefialada con trazado discontinuo. En el
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funcionamiento de la méquina con esta conexidn variante, se
graba une placa 11 durante la explorzcidén de lineas alternas
como anteriormente se describe. Durante las lineas interpues-
tas, el carro 16 de la herramienta se conecia g través del
contacto 31¢c del interruptor con la fuente de suministro de
corriente continus en el terminal 37, ajusténdose el poten-
cial de manere que corresponds a un valor extremo de brillo
del tema de:copia explorado, por ejemplo blanco, separsndo-
ge as{ por complegp todo el material informativo de la placa
grabadora, efecti€5 en la impresidn, durante las lineas inter-
puestes, cuando se esté explorando el primer tema de copia,
la letra A. Al completarse esta operacidn, se retiran de la
méquina el tema de copia inicial 13 y la placa 11, y al tiem-
PO que se monta sobre el miembro 12 el segundo tema de copia,
por ejemplo la letra_B, ge monta sobre el miembro 10 una se-
gunde, placa grabadora; Se ajustan de nuevo las dos unidades
14 ¥ 16 en su punto de partida de menera convencional y se
ajusta el tope 25 para producir el avance del carro 16 en

la anchura de une linea, repitiéndose entonces la operacidn

5y

de exploracidn. “urante ests operzcibn y la exploracidn de

las lineas interpuestas del segundo tems de copiz 13, se
graban las lineas interpuestas de la segunda placa 11, mien—
tras se suprimen por completo las lineas alternas. Iuego se
imprimen sucesivamente las dos placas 11 sobre la misma 14—
mina de prueba o elemento equivalente, en formas coincidente,
de modo que sobre la ldmina impresa se produzce un grabado
en multivisidn, como se representa en la Figura 2¢, sustan-
cialmente idéntico al producido por 1a placa simple grabada
de la manera descrita en cualgquiera de las dos primeras va-

riantes.
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De este modo se establece ung perféccionada méqui-
na grabadora fotoeléetrica capaz de producir una placa gra-
badora, o placas, que a su vez producen grabados en multivi-
8i6n para su observacién a través de una pantalla lenticular
convencional. )

N O T A

ILa Patente de Invencidn, que se solicita por veinte
afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién, de-
berd recaer sobre: "MAQUINA PARA PRODUCIR PLACAS GRABADORASM,
con Prioridad de la demanda de Paﬁente en U. §. A. Serial ne
602.640, de fecha 19 de Diciembre de 1966, segin las caracte-
risticas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES

18.- Miquina para producir placas grabadoras, defor-
mables para imdgenes entrelazadas de dos diferentes temas de
copia, mediante procedimientos de impresién, que comprende un
miembro de sustentacidén de una pleca a grabar, un miembro de
sustentacién de temas de copia, un sistema de captacién elsc-
trodptica dispuesto-para observar temas de copia sobre el
mieﬁbro de sustentacidén de los mismos, una herramienta defor-
madora de placas dispuesta para acoplarse a una placa situa-
da sobre el citado miembro sustentador de la misma, estando
conectada la salida del referido sistema de captacidn para
eccioner a dicha herramiente medios de transporte para des-
plazar relativamente a los mencionados miembros de sustenta—
cién al sistema de captacidn ¥ la herramienta citada sincro-
nizadamente, para explorar el tema situado sobre el miembro
de sustentacidén de la copia y dicha placa grabadora, respec—
tivamente, en dos direcciones; y medios interruptores en la

conexidn de la citada herramients con el gigtema de capta-
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cidén durante lineas alternas de exploracién de uno de dichos
temas y durante lineas interpuestas de exploracién del oiro
tema. _

28,.~ Miquine pars producir placas grabadoras, se-
gin la reivindicacidn 12, para producir una sola placa gra-
badors, caracterizada porque la herramienta grabadora se aco-
pla a la placa durante lo exploracidén de lineas alternas de
uno de dichos temas y, sucesivamente, durante la exploracidn
de lineas interpuestas del otro tema.

38,- Miquina para producir placas grabadoras, segin
la reivindicacidn 18, en la que dichos miembros de sustenta-
cién son cilindricos y en la que las dos direcciones de explo-
racidn se extienden periférics y axialmente respecto a tales
miembros c¢ilindricos.

48, Mdquina para producir placas grabadoras, segin
la reivindicacidn 12, caracterizada porque la conexidn desde.
el captador a la herramients incluye un circuito eléetrico
provisto de un interruptor normalmente cerrado y el referi-
do medio interruptor incluye medios para abrir g tal interrup-
tor normalmente cerrado.

58,- Mdquins para producir placas grabadoras, segin
la reivindicacidén 48, en la que el referido medio de apertura
del interruptor comprende ung leva accionads sincronizadamente
con el medio de exploracidn.

68.,~ Miguina para producir placas grabadoras, segin
la reivindicacidén 18, en la que dicho medio de transporte in-
cluye un mecanismo gcclionadorque se acopla al sistema de cap-
tacidn vy 8 la herramienta, siendo selectivamente liberable el
acoplamiento con dicho sistema de capitacidn pars permitir su

ajuste a fin de explorar lineas alternas o interpuestas de
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uns imagen gsociads.

53.- Méquina para producir placas grabadoras, segin
le reivindicacién 18, en la que dicho medio de transporte in-
cluye un mecanismo accionadoy que se acopla al sistema de cap-
tacidn ¥ a la herramienta, siendo selectivamente liberable el
acoplamiento con tal herramienta e inclﬁyendo un tope ajusta-
ble para dicha herramienta, al objeto de ajustarla para que
grabe lineas alternas o interpuestas de une place asocisda.

88.~ Mdquina paras producir placas grabadoras, segin
la reivindicacién 12, para producir dos placas grabadoras su-
cesivamente, caracterizada porque la herramienta grabadora se
acopla a una primera de giehas placas durante la exploracidn
de lineas alternas de uno primero de los citados temas y suce-
sivamente se acopla a la segunda de las mencionadas placas du-
rante la exploracidén de lineas interpuestas del segundo de los
aludidos temas. '

9¢,- Miquina para producir placas grabadoras, segin
la reivindicacién 82, en la que la herramienta grabadors de-
forma a la primera placs citada, durante la exploracién de 1i-

neas interpuestas del primero de dichos temas y a la segunda,

.- placa referida durante la exploracidn de lineas alternas del

segundo de los mencionados temas, correspondiendo tales defor-
maciones a un valor extremo de brillo de los temas de copia.
108.- Miquina para producir placas grabadoras, segin
la reivindicacién 98, en la que el valor extremo de brillo de
los temas de copia corresponde al blanco en la imagen reprodu-
cida.
118.~ MAQUINA PARA PRODUCIR PLACAS GRABADORAS.

Seglin queds sustancialmente deserito en la presente

eee/one
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memorie, que consta de catorce hojas, escritas a méquina por
ung, sole cara y dibujos.

Madrid, 13 de Noviembre de 1967

PATRCHILD C YT CORPORATION
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