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Una vélvula para controlar la operacién de dos
gatos actuadores dobles con un primer miembro de vélvula de
dos posiciones para ocasionar la operacién de un gato en dos
; direcciones, y un segundo miembro de vélvula para controlar
' la operacidén del segundo gato en dos direcciones, en que los
;%conductos entre los miembros de vilvula estén relacionados
. de forma que el segundo wiembro de vélvula estd en serie con
el primero finicamente cuando el primero est4 en una determi-

nada posicidén de dos posiciones.

La vélvula del presente invento estéd disefiada
' ¥ se describird aqui en asociacidén con el mecanismo elevador
i \

' ¥ basculador de una pala cargadora. Sin embargo, sus usos pa

\ ra otros propbsitos y se entenderd segfin avance la descrip-

E;ci6n. La cuchara de una cargadora corriente es soportada por
%Eunos biazos elevadores pivotados en el tractor cargador y
iique se extienden hacia delante o hacia atréds. Ia articula~

I

| cidn del basculamiento controla la posicién de”la cuchara en

1!

Eélos brazos elevadores, basculéndolos hacia delante a una po-

!

Qsicién de "vuelco" o basculéndolos hacia atrés a una posi--

%cién de "efcalonada". Ambas operaciones de elevacibén y de bes
1

Fculacién“estén contPoladas por gatos hidratilicos, y la pre-
| ;

ksién a los gatos estéd normalmente controlada por vdlvulas de
1

écarrete en un alojamiento comlin. Generalmente hablando se pre

|
! fieren las vélvulas en serie para-los controles de é&ste tipo,
I

; pero exlsten algunos casos en que es desventajoso la opera-
i

cibén en serie. Durante el ciclo de carga de la cuchara, la
energla disponible es frecuentemente insuficiente para car-
gar completamente la cuchara con un solo movimiento de empu-
3je de avance. Se recurre en la manipulacibn de la cuchara a
l';un denominado movimiento de "coleo" que se ha encontrado muy
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i;eficaz. Este movimlento se reallza mejor si pueden realizar
|

E%se a la vez los movimientos de elevacién y vuelco, como con
i

! yflvulas en serie, pero el escalonamiento y la elevacidn no
épueden realizarse al mismo tlempo. Esto se explicard después

i?més detalladamente.
i El objeto del presente lnvento es facilitbar
‘una vélvula capaz de funcionar en la forma antes descrita y
ﬁpara la finalidad antes indicada y con los resultados bene-

. ficlosos referidos, as{ ocomo obros que quedarin claros segin|

it

!;avance la descripcién,

! En los adjuntos dibujos:
|

i Ia Figura 1 es una vista en alzado lateral de
i ¢

" la parte delanterd de un tractor, mostrando una pala carga-
. dora e ilustrando esquemﬁticahente los varios movimientos

3;utilizados al cargar la cuchara por el método conocido como
jgcoleo.
u La Figura 2 es una secci&n'parcialmenﬁe esque~

i
I
|
i

| mética a través dé un alojamiento que contiene los alojamien
! tos de vAlvula para elevacidén y basculamiento, incorporando
i el presente invento.

' En 1a Figura 1, el tractor que generalmente se
gindica en 10 soporta“una cuchara (11) sobre un par de brazos
|

elevadores que se extienden hacia delante, uno de cuyos bra-

' zos se muestra en 1l2. Los brazos elevadores pueden ser eleva

dos y descendidos alrededor de un pivote (13) mediante gatos
elevadores, uno de los cuales se muestra én 14, La posicidn
de la cuchara(ll) sobre los brazos elevadores esté controla
da mediante una &rticulacidn basculadora corriente general-

mente indicada en 15, y que incluye gatos basculadores, uno

de los cuales se muestra en 16, Estos gatos son operados pa
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. ra oscilar la cuchara alrededor de su conexién pivotante
F (17) con los brazes elevadores a través de la articulacién,
f lo que es bien conocido. La elevacidn y el descenso de la
cuchara con el gato elevador (14) transmite un movimiento
ae oscilacibén a los brazos elévadores (12) en la direceibn
; de la flecha rotulada "1ift" (elevacibdn). Ia actuacibén de
l*la articulacidn basculddora a través de los gatos basculado
;Eres (16) ocasiona la oscilacién de avance y de retroceso de
la cichara alrededor del pivote (17) en la direceidn de la
! flecha indicada como "rack back - dump" (escalonado-vuelco).
¥ La potencia facilitada por el motor del trac~
tor, que también racilita potencia para comprimir el flufdo
;;hidraulico para la actuacibn de los gatos es, en algunas cir
icunstancias, inandecuada para avanzar la cuchara hacia adew~~
. lante en un suminigtro de material y para cargar completa--
Emente la cuchara en un solo movimiento. Los operarios han es
?cogido el operar la cuchara de tal forma gue se obbenga ré-

5pida ¥ eficazmente una carga completa con la potencia de que

se dispone, Una de las mis favorables operaciones de éste ti
po es la denominada de coleo y el movimiento secuencial en
ésta operacidn se indica en la Figura 1. En dicha Figura, la
cuchara se muestra en su posicidn de carge en que su fondo
:es aproximadamente paralelo al terreno y el ataque al mate-
irial a cargar, generalmente indicado en 19, se efectfia con
los gatos elevadores (14) energizados para elevar la cuchara
(11). También se prefieré el levantamiento o elevacién mien=~
tras sé carga la cuchara porque ello transfiere peso al trag
tor, aumenténdose la traceidén cuando més se necesita. Este
imovimiento de avance y elevacién se continfia qurante una dis
I|tancia representada como A-B en la Figura 1, y termina apro-
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- ximadamente en el punto en que puede esperarse que el trac~

it
W

%%tor ¥ los gatos elevadores quedarian sin movimiento., En tal
;punto, el operario actfia los gatos basculadores hacia atrés
?para elevar el filo cortante a través de la distancia B-C.

" Preferiblemente &sto se realiza sin un movimiento elevador
ﬁcontinuadb para mantener el filo cortante tan bajo como sea
. posible cuando se llega al punto O. Esta discontinuidad del
Efmovimiento elevador se produce automdticamente segin se ex-
Splicaré. En C, el operario oscila la cuchara hacis su posi-
i{ci6n de vuelco, lo que autométicamente iréd acompafiado de. una
- reanudacién de la elevacién, ocasionando las acclones combi-

' nadas un movimiento de avance y ligeramente descendente se-

gin se muestra en C-D y despuds un movimiento ascendente con

| tinuado hasta el punto E, en cuyo momento, como se ve clara
g;mente en la Figura 1, el retroceso de la cuchara ocasionard
;!pn probable éorte del material, segin se indica con la linea
z%a trazos (20), con el resultado de gue uﬁa amplia céntidad

5
igde materidl-Ha quedado socavado o abrazado por el filo cor-
i!tante para llenar completamente la cuchara a la elevacidén de
la misme con los gafos"elevadores, lo que ocurre automdtica-
mente a la terminacidén del recorrido de retroceso.

Una de las venbtajas del ciclo cargador que se
muestra esquemdticamente en la Figura 1, es que el mismo li~
bera al operario de su intervenéién, asi como también de la
energia requerida para manipular la vdlvula de elevacidn du-|
rante toda la operacién. Esto ee cierto a causa de que la
vélvula de elevacidn quede autométicamente fuera de control
durante la operacidén de retroceso del cilindro de bascula-
niento. En consecuencla, desde B a C, donde no se desea la

elevacibn, la vdlvula de elevacién dneda fuera de servicio




10

18

20

25

30

‘y de nuevo cuando se ha alcanzado el punto E el retroceso
I'de la cuchera a su posicidn pondréd fuera de servicio a la
kvélvula de elevacidn, pero tan pronto como la cuchara guede
ﬁnivelada, la vélvula elevadora funcionari automiticamente pa
éira elevar la cuchara a su posicidén de transporte.
é Con referencia ahora a la Figura 2 de los di-
bu;os, se ilustra un alojamiento de vAlwila generalmente in
dicado en 24 que contiene un carrete reciproco de control
(25) para conbtrolar los c¢ilindros basculadores representados
l,en 16 y un carrete similar (26) para controlar los cilindros
elevadores representados en l4, Ambos carretes estén provis-
|, tos de unos conjuntos de ;nelles centradores que se muestran
:en 27 y 28 respectivamente, y que son de construccibén cono-
zcida para manteﬁer los carrétes en una posiclién neutra o de
T';Ir:i.;je’.m’.fm El carrste del badoulamiento (25) es movible en di
\recciones opuestas desde la posicibn de fijacibn entre las
ip0$1ciones de vuelco y de rétroceso, como se indica en el ex
jtremo izquierdo del carrete:donde el mismo debe conectarse
; con la articulacidén de control. El carrete de elevacidn (26)
| @8 movible a los lados opusstos de su posicidén de fijacibn ~
a las posiciones de elevacidn y de descenso y también'a una.
posicidn flotante, la cual puede ser desatendida a efectos
de la comprensién del presente invento.
| El flufdo a presién para actuar los cilindros
lde elevacidn y-de basculamiento es suministrado desde une
bomba. representada en 30, la cual entrega el flufdo desde un
depdsito (31) a través de un filtro (32) a un conducto (33)
en el alojamiento (24). Con ambas vélviilas en posicién de
Eii'i,jaci6n segin se mueStra, el fluido a presién pasa a través

| del eilindro del carrete 25 sobre los lados opuestos de un
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;fresalte (35) que esté provisto de las usuales ranuras dosi-
j}ficadoraé que se muestran en 36. Este fluldo continfa descen
??dentemente 8l interior de un conducto (37) y fluye a través
;fdel cilindro del carrete (26) sobre los lados opuestos de un
E?resalte (38). Después es comunicado & un conducto de salida
é?(39) desde el ¢ual es devuelto al depdsito.

Como los carretes de las vllvulas, segin se

N
il

??describe en éste punto, estén dispuestos en serie, el cilin-
E;dro de elevacidn puede ser actuado con la vélvula de bascu~
gilamiento en su posicidén de fijacibn; y segin aparece claro
iEen la Figura 2, con la vAlvula de elevacién arrastrada a su
posici6n elevada, el resalte (38)de la misma y un resalte -
(41) cerrarén la comunicacibn ‘entre los conductos (37) y el
oriricio de descarga (39). Ahora, la presién abrird una vél-
“vula de retencién (42) forzada hacia su posicidén cerrada por|
'un muelle (43) y pdsard a través de un conducto (44) y de
|unas renurds dosificadoras apropiadas (45) a una chmara (46),
Esta cémara comunice con la parte postérior de los cilindros
lde elevacibén (14) mediante una linea representada en (48). A
fla actuacidén del- cilindro de elevacidn, el flufdo se descar=

' gard desde su extremo de véstago a través de una linea (49)

|
}fque comunica con une cémara (50) que, en la posicidn eléva=
?jda de la vélvula, comunica & través de unas ranuras dosifi-
i
; cadoras (51) con una cémara (52) y de aqui a través del con

ducto (53) &l conducto (39) paré ser descargado.

P

Seglin se puntualizé anteriormente, es deseable
actuar la cuchara hacia una posicién de vuelco durante la

operacidén de elevacibén, pero para impedir la elevacién de la

" cuchara wmientras la misma estd siendo actuada hacia una po-

l
h

! 8icibén de retroceso. Para volcar la cuchara se mueve el ca-
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éirrete 25 hacia la derecha o posicién de vuelco segfin se indi
i« ¢, bloqueando los conductos del flufdo desde la cémara (33)
Fga través del carrete (26) y ocasionando que la presidén abra
liuna segunda vilvula dé retencidn (55). Esta admite el fluido
.la través del conducto (56) y las ranuras (57) a la cémera -
:2(58), desde cuya cémara es comunicada la presién a través de
una 1inea (59) a la parte posterior de los cilindros de bas-
culamiento. Ia descarge desde el extremo de védstago de los
cilindros de basculamiento es dirigida a través de una linea
;.(60) & una cémara (62), de aquf a través de unas ranuras —-
: (63) a un conducto (64) el cual comunica con la vAlwvula de
i!retenci6n (42), de foriia que la funcidn elevadora de los ci
;élindros de“elévacién no es interrumpida. Cuando el carrebe
i?del cilindro de basculamienéo se mueve a su posicidn de re-
E'troceso se cierra de nuevo fa comunicacién entre los conduc
tos (33) ¥ (37) y se abre de nuevo la vélvula (55) dirigien
; do ld presidn d1 exbtremo de v&stago de los cilind¥os a tra-
“vés de las ranuras (63), de la cémara (62) y de la linea -
' (60). En éste caso, ‘coiio se desea intefruiipir la funcidn ele
vadora-de los cilindros de elevacién, el flufdo de retorno
desde el extremo posterior de los cilindros (16) fluye a la
gcémara (58), de aqui a través de las ranuras (57) a una céma

‘ra (67) "qué comunica mediante un conducto indicado en lf{neas

Ia tPaz6s con una clmara (52), y de aqui al conducto (53) y
il
‘al orificio de descarga (39). Asi, no queda presibn dispo-
|

»nlble para abrlr la vadlvila de-retencidén (42) y actuar el ci
lindro de elevacibn. ' -

En rest@men, la Patente de Invencidn que se so-

;licita deberf recaer sobre las siguientes:

RETVINDICACIONES

P P R
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1l.- Dispositivo de vAlvula para accionar dos
ﬁjuegos de motores hidradlicos como en los circuitos de eleva
cién ¥ basculamiento de una pala cargadora, comprendiendo di
cho dispositivo una vélvula para poner en funcionamiento un
Jjuego de mobtores en dos direccipnos, medios operables cuando
ﬁdicha vélvula estd posicionada para operar sus motores en -
'una direccidn para dirigir el fluido devuelto desde los moto

res a la otra vélvula para la operacidén en serie, y medios

i
; operables cuando la misma se encuentra en posicidn para ope

!rar sus motores en la direccidén opuesta para derivar el flui
£do de retorno alrededor de la otra vélvula para impedir el
§runcionamiento de sus‘notores.
;f 2.~ Dispositivo segin la Reivindicaciém 1, en
5?c_[ue cada vélvula comprende un carrete ﬁe vélvula conectadd

en una relacidédn central abierta en un circuito a presidm con
?un flujo en serle desde una primer vélvula a una segunda v&l
'vula cuando la primer vdlvula es acclonada en una direccidn,
ﬁy con una derivacidn al generador de la presidén cuando la
gprimer vdlvula es accionada en la direccidn opuesta.
3 Dispositivo segin la Reivindicacidn 1, en
' que una vélvula estd en el circuito de elevacidn de una pala
gcargadora ¥y la otra vdlvula estd en el circuito de bascula-
;miento y en gque el funcionamiento de la vAlvula del circuito
ide basculamiento en una direccidn impide el funcionamiento
E!de la vAlvula del circuito de elevacidén para elevar la cu-
chara.

4,- Dispositivo segin la Reivindicacidn 3, en

que J.vilvula del éircuito de basculamiento es operable en

dos direccilones para ocasionar el retroceso y el vuelco de
ila cuchara y en que el funcionamiento de la vilvula de ele~

|
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! vacién de la cuchara no es efectivo mientras la vélwvula de
'E basculamiento se encuentre en la posicidén de retroceso.

i 5.- Be relvindica por ltimo como objeto so-
| bre el que ha de recger la Patente de Invencidn que se soli-
‘oita: "DISPOSLTIVO DE VALVULA PARA AGOIONAR DOS JUEGOS DE

| HORORES IDRATLIOOS. -~ -~ - - < -

éi "7 "Todo conforme queda descrito y reivindicado
ien la presente Memoria deseriptiva, que consta de diez phgl
‘nas mecanografiadas y dlbujos adjuntos.

, Madrid, 1l de noviembre de 1967,

: _ BERNARDO UNGRIA.
(‘ ‘ ' © e el ,popt. .
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