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I N V E N C I O N

por ^IRFBCCIONMíIENBOS M  AOOPLAHIHTWS SJRA3DRI03", a 

ihvor 4a FABRIC BEHKNS3 LBKKMSD, residente en Doulton 

Road, 014 H il l ,  Staffordshire ( Inglaterra ).

Mato RIA DESCRIPTIVA

Bata invento ae rallara a acoplan!aatoB g ira torios 

y ataHa a aooplamientos gira torios fle x ib le s .

Para uso ai aplicaciones talaa oomo las laminado -  

raa 4a la  industria 4al acaro, aa próotioa común emplear 

5* acoplamientos g ira torios flex ib les  que sirvan para amorti­

guar contra loa  cía otoe totolas 4a laa cargas de choque y 

las  Invaralonea 4a rotación loa aparatos asociados.

Para asta fin  aa ha hacho una serie de diversas pro 

puestas, y un aooplamianto fle x ib le  en extenso uso emplea-
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(Loa miembros giratorios espaciados antro ai y provisto 

cada uno da ranuras perifórioas extendidas axilmente.

E3. intersticio entre loa dos miembros giratorios tiene 

por píente miembros de resorte o un miembro de resorte 

5. continuo situados en las ranuras.

Tal acoplamiento ha demostrado ser satisfactorio, 

pero requiere una mecanización y un montaje precisos y 

costosos, y e l objeto de cate invento es evitarlos o por 

lo  manos reducirlos.

10. 3egdn este invento, un acoplamiento giratorio coa

prendo un miembro conductor y un mieabro conducido, cada 

uno de loa cueles tiene un juego de proyecciones espacia 

das circunferenoialmente y extendidas axidaente, con 

las proyecciones de un mieabro espaciadas da las proyoc- 

15. dones, y situadas en los espades reapectivamsnte entre 

laa proyecciones, del otro miembro por medios de resorte 

situados por lo menos en parte en los intersticios defi­

nidos por Tas caras opuestas de los dos juegos de proyec 

dones, y los medios da resorte están adaptados para ser 

20. dóblalos progresivamente e medida que auumatar al por de 

fuerza desde una configuración in icia l en par cero, en la 

cual la  zona da contacto entra los medios de reaorta y di 

chas curas opuestas en intersticios alternados es rela ti­

vamente pequeña, hasta una configuración final an la  que 

25. dicha zona de contacto es relativamente grande y los me­

dios de rascarte en cada uno de dichos ititeratiolon alter 

nos eatá sujeta por dichas caras opuestas, con lo que se
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posibilita la  transmisión positiva de par Aa Aterza. Asi

pues, Amata una rotación relative in icial Aa loa áos n& 

maros al acoplamiento aa elástico, y cuando se ha llagado

a la configuración final Aa los medios de resorte, el acó 

5, plaaianto ya no es elástico y la transmisión da par es po 

altiva. En general, las principales fuerzas de choque 

transitorias que han de sor tratadas por un acoplamiento 

flexible son aceleraciones iniciales hacia un estado per­

manente y deceleraciones iniciales hacía un estado perma- 

10. nente. Podrá advertirse que esta realización es la que 

aprovecha esta inv-anto y permite realizar une oonstruo -

oión sinplifloado de especificación menor rigurosa.(
31 invento ce describe a continuación a titu lo de 

ejemplo hadando referencia a loe dibujos adjuntos, en 

15. los cuales :

La figura 1 es una vista desgajada de una modali -  

dad del invento;

La figura 2 es una sección transversa longitudinal 

de la  modalidad do la figura 1, tomada por 2-? de la Ügu 

20. ra 3;

La figura 3 as una sección transversa por 3-3 de 

la figura 2;

La figura 4 es una sección transversa de parte da 

la  modalidad de la  figura 1, en la  cual dos miembros g i- 

25. ratorios se hallan se posiciones distintas de las que pre 

sentan eu le  figure 3; y



La figura 5 ea una socolan transversa de una aa -  

ganda modalidad dal invento.

EL acoplamiento representado en las figuras 1 a 4 

oompren.de un miembro conductor giratorio 10, provisto da 

ocho proyaccionas 11 espaciada# circunferenclalmente y 

axtendl&aa axilmente, y un mianbro conducido giratorio 12, 

montado ooaxilmaítc con el miembro 10 y provisto da oeho 

proyecciones 13 espaciadas ni reuníerencia Tm eat a y extendió 

das axilmente. Las proyacoiones 13 estén montadas en un 

anillo 14 que está situado ea una oanal anular 15 del miem 

bro 12 y que está fijadb al miembro 12 por medio de pernos 

rompibles 16 con tuercas asociadas 17. Los pernos rempi -  

bles limitan el par de fuerza que puede ser transmitido 

por el acoplamiento.

Las proyecciones 13 del miembro 12 se hallan en loa
t

espacios 1S (Figura 1), entra las proyecciones 11 del miem 

bro 10. La ubioación da las proyecciones 13 en los aspa -  

cios 16 se efectúa por medios de rasarte que oomprendeñ 

cuatro resortes iguales 19-22. Se Observará que loa resor 

tes son de forma ondulado y los declives entre los valles 

y las crestas de las ondulaciones se bailan en los latera 

tioioa 23 entre las cares opuestas de las proyecciones U  

y 13.

Man cubierta cilindrica 30 eatá fijada al mieábro 

12 por tom illos y rodea los juegos de proyecciones 11 y 

13. Las cimas de las crestas de los resortes 19-22 se ha­

llan en contacto con la  superitóle interna de la  cubierta



30 qua sirva para ratanar y resguardar los ya aortas.

Con par oaro, qpa oa al astado rtproaantado an la  

Pifara 3# loa dadivas Aa laa ondulaolonea da loa raaor­

taa qaa aa axtiandan diagonalmanta a travta Aa loa Intara 

5. t i oíos an qaa aa bailan, y la zona Aa oontaoto antro loa

raaortaa y laa proyaooionaa 11 y 13 aa la  zona pequeHa 

an oaAa extremo radialmanta intamo y aactamo Aa loa ln- 

taratiaioa.

Supon! ando qaa aa aplique torqua al niaahro oon -  

10. Auotor 10 para haeerlo girar an aantlAo horario aagán ap^ 

raoa an la fígaro 3, la Plasticidad da los raaortaa par -  

mito doblarlo y an oonaaonanoia p amito qua aa prodoaoa 

algnnaa rotaolán relativa antro loa dos miembros. El liml 

ta Aa asta rotaoiAn ralatlva aa muestra an la  ilgura 4, 

15. an la oual loa Intaratioioa altarnos antro laa proyacolo- 

naa 11 y 13 están oarradoa aobra loa raaortaa que aa ha -  

lian an loa intaratioioa, oon lo  oual la  mona Aa oontaoto 

antro loa raaortaa y laa proyaooionaa 11 y 13 aa la  máxi­

ma. Loa Aaolivaa Aa laa onAulaoionaa Aa loa raaortaa qua 

20. aa hallan an Aiohos intaratioioa altarnos aatán suj artos 

antro laa proyaooionaa 11 y 13. oon lo oual la  impulaiín 

por modio Aal aooplamlanto ya no aa Plástica y resulta 

positiva.

Sa apreciará, por lo tanto, qua loa oamblos aábl -  

25. toa Aa earga o Aa par aa aocmoAan, por lo  manos parcial -  

manta, an virtuA da la elasticidad da loa raaortaa, hasta 

qua aa aloanzan laa oondidonaa de aoolonamlanto positivo
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representadas en la  figura 4*

Sa Cbaarvará que A  uso gal anillo 14 y 3a loa per 

noa rompibles 16 aa optativo, aagAn laa naoaaidaAaa. Si 

aa Aaaaa, pnade aplicaras protaooiAn Aa aóbreearga inora 

5. Aal acoplamiento.

DA mi sao mogo, aunque loa maAioa Aa resorte aa 

ilustran oono ooatro rascetas 19-22, pneAa aaaraa un aolo 

raaorta n otra Aiapoaiol6n. Por aj ampio, oaAa uno Aa loa 

onatro raaortaa 19-22 puado aar reemplázalo por Aoa ani -  

10, lloa aaparaAoa, situados an tomo a proyeoelonea 13 raapa¿ 

tivaa y ooniignraAoa Aa ta l modo qua aa ratanga la  fama 

onAulaAa qua aparaoa an laa figura a 1, 2 y 3, paro qna 

oaAa croata aatá a apara Aa Aa ana vaolnaa Aa la  niana nana 

ra que al par Aa craataa aAyacantaa qna aa hallan an loa 

15. asáremos adyacantea Aa loa raaortaa 19 y 20*

El tanaRo Ael acoplamiento y al número y al tamaño 

Aa laa proyecciones 11 y 13 AapanAan Aal par Aa fuerza 

máximo qna haya Aa tranamitiraa.

Otra moAalidaA Aal invento aa la  qna aparaoa an 

20. sección tranavcrsA an la  Figura 5* Laa partea qna aon 

ignalaa an laa fignraa 1 a 4 y an la  5 aa inAican con al 

miamo número Aa referencia.

En la  figura 5, loo raaortaa eatán conatitniAoa 

por mangnitoa Aa forma cilinArico-oircular y oaAa proyec 

25. oiAn H  y 13 tiene un manguito Aa reaorte Individual pa­

ra aUa ta l como loa mangnitoa 24 y 25 qna rodean laa pro 

yaocionea U  y 13 respectivamente. Loa manguitos Aa resor



^ 11 NOV,

ta puedan ser a# metal, t a l como acaro para reaortas, o 

da material sint^tioo, t ü  como nylon.

ta condici6n raprasentada aa la  Figura 5 aa la  

aondiai&n Aa par a ara. Cuando aa aplica par, loo mangui­

to# 24 y 25 aa defaman por la  compraai&n qpa le í apli - 

oen loa proyacoionas 11 y 13, hasta que sa llaga a una 

oondielín limitante an la  que los manguitos quedan ípra­

sados antra las oaras opuestas da las proyacoionas U  y 

13 y al accionamiento sa vuelve positivo.



N O T A

Dwaerito A  Objeto dal presante in v ito , aa daola- 

ran nuevas y da propia invancidn laa ai gui antea ralvindi- 

oaoionaa oon prioridad da la  aolialtad da patanta hritá -  

nioa núaaro 53512/66 dal 29 da noviembre da 1966.

t
5. 1 .- P erfeceionani ant oa qua o emprendan m  alambro

aondnetor y un miembro conducido, cada ano da loa coalaa 

tiene un Juago da proyecoionea espaciadas circunferencial 

mente, oon laa prpyeocionea da un mlaabro espaciadas da 

laa proyeccionea dal otrq miembro, y aituadas an loa aapa 

10. cloa rcapectivamante entra laa proyecolonaa dal otro miau 

bro, por miembroa de recorta que aa hallan, por lo  manca 

an parte, en los intersticios definidos por laa oaraa 

opuestaa de loa dos juagoa da proyecciones, caracterizados 

en qpa laa proyecoionea aon pioyeoeionea artandidaa axial- 

15* mente y en qua loa miembroa da reaorta (19-22) están dis -  

pueatoa da tal modo qua aa doblan progresivamente a madida 

We aumenta al par deade una oonfiguraelán inioial da par 

aero, en la  cual la  zona da contacto entra loa mieabroa da 

resorte (19-22) y dichas oaraa opuestas an los intersti -  

20. cloa (23) que aon altemos aa rdattvamanta patuaHa, hasta
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una configuración final tn la  que Ai cha zona Aa contacto 

aa relativamente grande y loa miesbroa Aa recorta (19-22) 

an eaAa ano Aa dichos Interatioioa altemos está aferra­

do por las citadas caras opuestas.

2. -  Perfeccionamientos segón la  raivindicaoión 

1, caracterizados an qua loa mieednos Ae resorte inoluye 

por lo  nenes tna tira (19) da material d ístico , doblada 

para formar crestas y valles y encajada Aa tal modo oon 

las proyecciones (11 y 13) que las proyecciones Aa un jue

10. go se hedían an un lado Aa la tira , mientras las proyeo -  

oiones Ael otro juago se hallan en al otro lado Aa la  

tira. '

3. -  . Perfeccionamientos aeg&n la reivindicación 

1, caracterizados en que los miembros de resorte (25)

15. están situados alrededor do proyecciones respectivas (11 

y 13).

4. -  Perfeccionamientos aegfn la  reivindicación 

3, caracterizados an qua los miembros Aa resorte son ci­

lindros huecos (25) extendidos axialmente y los cilindros

20. adyacentes se hallan en contacto unos con otros.

5. -  Perfeccionamientos segón cualquiera de las 

reivindicaciones precedentes, caracterizados en que el 

miembro conductor (10) o d  mimbro eendue ido (12) indu  

yen una cebicrta ( 30) que rodas los juegos da proyeoelo-
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mea (11 y 13) y retían* lo# mimbre* A* reaorte (19-22).

6. -  Perfeccionamientos aegdn eualquiera A* loa 

reivIndioacÍMies precedentes, caracterizados en. que en 

juego de proyeeoionea (13) esta sujeto a au mimbro de 

acoplamiento respectivos ( 12) por medio de pernos rom -  

piblea (16).

7— Perfeooioaanl ¿toa en aooplemlentoa girato-

rioa.

Según se describe y reivindica en la presente me­

moria descriptiva que consta de 10 hojas foliadas y escri­

tas a máquina por une sola ^ara, acampanadas de los dibn -  

joa reglamentario*.

Madrid, *  11 MOV. '3 ^ 7
p.a. gamas nesga

SAP-

MIA.



FABRIC BEARINGS UNITED





FABRIC BLARI^CS UMIIj^D



1

M a d r i d ,  a  , 1 1  N8V. 1987
J a im e  I s e r n

2.

2
2 /

p .  a *

. y
2 2  y


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



