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El invento se refiere a un dispositivo para estirar
y comprobar eslabones de cadena, con dos tenazas corredizas en-
tre st relativamente, en la direccién longitudinal de la cadena
que p:esentan en cada caso dos mordazas de apriete cooperantes,
que agarran el primer eslabén, respectivamente el dltimo esla-
bén del sector de cadena, que debe estirarse y comprobarse.

s conocido el correr en cada caso sobre un mandril
el primero y ultimo eslabén del sector de cadena,.que debe es-
tirarse y comprobarse. Los dos mandriles en este dispositivo
conocido, estdn ﬁispuestos paralelos entre sI. Por ello, cuandg
el primer eslabén es colocado sobre un mandril, sobre el segun-
do mandril sélo puede recibirse el eslabén tercero o quinto o
séptimo, ete., ya que los otros eslabones estén girados por
90°. Cuando los mendriles, por ejemplo, estdn dispuestos vertid
calmente, entonces sélo pueden superponerse eslabones colocados
horizontalmente en la cadena. Para no dejar fuera uno de los
eslabones de cadena al estirar y comprobar, la cadena después
de la comprobacidén de un sector sélo puede transportarse avan-
zando hasta que aquel eslabén, que anteriormente habIa estado
colocado sobre el primer mandril, ahora se reciba sobre el se-
gundo mandril. E1 primer mandril recoge entonces de nuevo un
eslabdn con ndmero de orden impar, a contar del eslabdén de ca-
dena situado sobre el segundo mandril. Agul no puede evitarse
que aquellos eslabones de cadena, a través de los cuales aga-
rran los mandriles, se estiren dos veces, lo que naturalmente
es inconveniente.

El mismo inconveniente Lo tienen aguellos dispositi-

vos conocidos, en los que los mandriles est4n sustituidos por
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dos tenazas.

Fl invento tiene como base el problema de constituir
un dispositivo de la clase mencionada inicialmente, de modo que
cada eslabdn de cadena se estire solamente una vez. Este pro-
blema se resuelve, segdn el invento, de una manera sorprenden-
temente sencilla, porque el plano de movimiento de las mordazas
de una de las tenazas estd girado por 90° contra el plano de
movimiento de las mordazas de la otra tenaza. Por ello es posi-
ble agarrar con la tenaza situada atrds, vista en la direccidn
de transporte de la cadena, después de la comprobacidn de un
sector de cadena, el primer eslabén de cadena todavia no exami-
nado, que est4 situado inmediatamente al lado del dltimo esla-
bén comprobado y estirado.

fn una ventajosa formé de ejecucidn, el extremo libre
de cada mordaza estd constituldo en forms de gancho y en su ca-
Ta interna estd provisto de una superficie de aplicacidn, cuya
curvatura estd adaptada a la curvatura de los eslabones de ca-
dena. Por ello pueden abrazarse los eslabones de cadena desde
el lado exterior por la tenaza, de modo que practicamente una
de sus mitades estd totalmente inclulda en las mordazas de la

tenaza.
Para evitar con seguridad una apertura de las tenazasg
—éurante el estiramiento, el punto de rotacidén de cada mordaza
y su extremo libre estdn previstos a diferentes lados del eje
lohgitudinal del sector de cadena tensado dentro de las dos. te-
nazas. Tal posicién del punto de rotacién de la mordaza tiene

por consecuencia gus una traccidn ejercida sobre la cadena ejex

za un momento de rotacidén en el sentido del cierre de la tenazd
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sobre las mordazas.

En una forma de ejecucidén preferente, para cerrar y
abrir las {enazas, que presentan en cada caso dos palancas de
tenaza, est4 prevista en cada caso una curva de maniobra, que
est4 unida con un dispositivo impulsor a través de un miembro,
que limita la fuerza de impulsién. Por este miembro, que estA
constituldo preferentemente como miembro intermedio eldstico,
se impide que se rompa una tenaza cuando el eslabdén de cadena
agarrado no estd colocado correctamente en las mordazas y por
ello impide un cierre de las mordazas. -

En lo que sigue se explicard el invento detalladamen-
te mediante un ejemplo de ejecucidn representado en el dibujo.
La figura Unica muestra una vista lateral incompleta del ejem—
plo de ejecucidn. |

Un yugo 1 estd sujeto en sus dos extremos en dos ba~
rras sujetadoras 2 y % dispuestas paralelas. El mismo lleva uns
primera tenaza 4, cuyas dos mordazas 5 ¥ 6 estédn apoyadas gira-
toriamente mediante espigas T, resbectivamente 8, que estdn suq
Jetas 5 distancia eutre sI en el yugo 1.

_ Las dos mordazas 5 ¥y 6 estdn constituldas en cada ca-
so en forma de un Anzulo. Las ramas longitudinales de ambas '
mordazas transcurren aproximadamente paralelas entre s, mien-
_tras que las dos ramas transversales se solapan y en su exire-
mo‘libre estédn articuladas en 1la espiga coordinada. Escotadurag
% y 10 en las mordazas 5, respectivamente 6, permiten el paso
de la espiga coordinada a la otra mordaza.

' Los extremos libres 11l y 12 de las mordazas 5, res-

pectivamente 6, en cada caso estdn constitufdos en forma de un
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gaucho, que en su cara interna presenta una superficie de aplif
¢acién 11', respectivamente 12', adaptada en su curvatura a la
curvatura de los eslabones 13% de la cadena, Para ﬁoder utiti-
zar el dispositivo para cadenas de tamatios diferentes, los gant
chos 11 y 12, est#n insertos intercambiablemente en las morda-

zas 5, respectivamente 6. En una pieza con las mordazas 5y 6
)

en cada caso estd constitulda una palanca de tenaza 14, respecs
tivamente 15. Las palancas de tenaza se extienden aproximada-
mente en direccidn longitudinal de la rama de la mordaza coor-
dinada, que lleva el gancho, de modo que cada mitad de tenaza
posde aproximadamente la forma de una T, ¥y 1la tenaza, como un
todo, tiene la forma de una H, en lo que la Tama transversal
de 1a H estd formada por ambas ramas transversales superpues-
tas de las mordazas 5 y 6, en cuyos extremos libres estén ar-
ticuladas las mordazas. |

En la boea, constitulda por las palancas 14y 15, so-
bre una espiga oscilatoria 16, cuyo eje longitudinal transcu-
rre paralelo al eje longitudinal de las espigas 7y 8, esté
apoyado un disco de levas 17, en cuya superficie de envuelta
se aplican rodillos 18 y 19, que estdn apoyados giratoriamente
en los extremos libres de las palancas 14, respectivamente 15,
Fijamente contra rotacién est4 unido con el disco de levas 17
" un brazo oscilante 20, que estd articulado en un cuerpo 2i ¢l
1Indrico, En este cuerpo 21 estd apoyado de modo corredizo a-
xilmente una barra empujadora 22 mévil en vaivén, que, a tra;
vés de un muelle helicoidal 23, se apoya sobre el cuerpo 21
ciltndrico. La disposicidn estd establecida de tal modo que er

un corrimiento de la barra empujadora 22 en el sentido de un
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cierre de la tenaza 2, se tensa el muelle helicoidal 23.

Una segunda tenaza sujetadora 24, que esté dispuesta
distanciada de la primera tenaza 4 en alineacidn respecto al e-
je longitudinal de la tenaza 2, est4 constituida fundamental-
mente como la tenaza 4, pero girada por 902 respecto a la tena-
za 4 alrededor del eje Llongitudinal de la tenaza. De las dos
mordazas de 1a tenaza 24 en la figura sélo es visible la morda-
za 28, que est4 apoyada oscilablemente en el yugo 25 sobre un
perno 29. La constitucidén del yugo portador de la tenaza 24 es
algo distinta a la del yugo 1, lo que, sin enmargé, carece de
importancia pararel invento. La apertura y el cierre de la te-
naza 24 se efectda como en el caso de la tenaza 4; mediante un
disco de levas 26, que estd situado sobre el Arbol de oscila-
¢idn 27, con el que estd unido fijo contra rotacidén, un brazo
oscilante 28.

Ta tenaza 24 estd guiada por un carro no representa-
do y a través de barras de traccién 30 y 51 se mueve en direc~
cidn longitudinal de la cadené por una excéntrica, tampoco Te-
presentada. E1 modo de funcionamiento del dispositivo es el si-
guilente;

La cadena, compuesta de los eslabones 13 de cadena,
se suministra por medio de un carril guiador, no representado,
‘5 las dos tenazas 4 y 24, mediante una instalacidn de svance
regulable. Tales carriles guiadores e instalaciones de avance
son conocidos v por ello no estén representados. Tan pronto el
sector de cadena » estirar y comprobar, se encuentra entre las
tenazas 4 y 24, se éierran ambas tenazas. Los ganchos de las

mordazas engranan en ello en un eslabdn de cadena 13, situado
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horizontalmente y en un eslabén situado verticalmente. Ln esta-
do cerrado las mismas rodean al eslabdén de cadena, inmediata-
mente sucesivo al sector a examinar, desde el exterior aproxi-
madsmente en la mitad. En el caso de que un eslabdn 13 de cade-
na no estuviera situado correctamente, por ejemplo, en las mor-
dazas 5y 6 y por ello la tenaza 4 no pudiera cerrarse, el mue-
1le helicoidal 2% impide una rotura de los ganchos 11 y 12 ¢
también de las restantes psrtes transmisoras de fuerza de cie-
rre, como, por ejemplo, la misma barra empujadora.

Como muestra la figura, cada vez se estiran y compruse
ban simulténeamente varios eslabones 1% de cadena, lo que se
efectda porque la tenaza 24 se mueve alejéndose de la tenaza 4.
Por el hecho de que el punto de giro de cada mordaza y su gan-
cho estén situados a diferentes lados del eje longitudinal de
1a tenaza, por la traccidn ejercida sobre la cadena se ejerce
sobre las tenazas una fuerza adicional de cierre, de modo que
durante el estiramiento no pueden abrirse las tenazas.

La cadena generalmente se estira en una determinada
medida y 1la fuerza empleada para ello se ilnscribe mediante un
instrumento adicional sobre una tira de papel, por medio de u-
na caja medidora, que mide la traccidém que se manifiesta entre
las barras 2 y 3 y el cuerpo de la mAquina. El diagrama dibujas
vao en esta operacién da informaciones sobre la r631stencia de
la cadena. Cada eslabén de cadena examinado y encontrado en org
den se estawpa a.tomdticamente por la méquina.

Después de haber sido estirado y comprobado un sec-
tor de cadena, se abren de nuevo las dos tenazas 4 y 24. Ahora

1a cadena se transperta avanzando por un trozo tal que los gans




10

15

20

25

30

NSRRI
yia,

i-.\uil Tk

chos de las tenazag 24 engranan en el eslabdén 13' de cadena to-
davia no estirado. Por ello se evita que se estire dos veces

un eslabdén de cadena,

N 0 T A

La presente patente de invencién, consta de las si-
guientes reivindicaciones:

1.~ Dispositivo para estirar y comprobar eslabones dq
cadenas, con dos tenazas corredizas relaﬁivamente entre sl en
direccidn longitudinal de la cadena, que presentan en cada ca-
so dos mordazas de apriete que abrazan el primero, respectiva-
mente el Yltimo, eslabén del sector de cadena a estirar y com-

probar, caracterizado porque el plano de movimiento de las mor+

dazas de una de 1as tenazas estd girado por 90° frente al pla-
no de movimiento de las mordazas de la otra tenaza.

2.- Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracteri+
zado porque el extremo libre de cada mordaza est4d constituldo
en forma de gancho y en su cara interna presenta una superficie¢
de aplicacidn, adaptada en su curvatura a la curvatura de los

eslabones de cadena.

2

3,- Dispositivo segén las reivindicaciones 1 ¢ 2,

caracterizado porque el punto de rotacién de cada mordaza y su

extremo libre estdn situados a diferentes lados del eje longi-
tudinal del secltor tensado en ambas tenazas.

4.~ Dispositivo segln una de las reivindicaciones 1
a %, caracterizado porque para cerrar ¥y abrir las tenazas, que

presentan en cada caso dos palancas de tenaza, estd prevista

en cada caso una curva de maniobra que, por medio de un miem-
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bro limitador de la fuerza de impulsién, estén enlazadas con un
dispositivo de impulsidn.

5.- Dispositivo segin la reivindicaci6n14, caracteri-
zado porque el miembro limitador de la impulsidn est4 comstitul
do como miembro intermedio el4stico.

6.~ Dispositivo para estirar y comprobar eslabones
de cadenas.

Segin se describe y reivindica en esta memoris des -
criptiva y se ilustra gon™os dibujos que a la miéma se acompa-
fian, //

Consta dicha memoria de ocho hojas foliadas y escri-
tas & mAquina por una sélafde sus caras,

Madrid,
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