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El presente invento se re fie re  a l a  h ilatura de oabo 

lib re  o interrumpida de h ilo s te x t ile s , en l a  cual se forma 

un hilo retorcido depositando de manera continua fib ras in­

dividuales sobre una superfioie colectora de un rotor de hi- 

5 latu ra , retirando continuamente dichas fib ras de l a  superfi­

cie para formar un extreno trasero de hilo con respecto al 

cual g ira  el rotor y extrayendo el h ilo  retoroido formado de 

manera continua.

En lo s  aparatos para l a  h ilatura de cabo lib re  em- 

lo oleados usualmente, son alimentadas fib ras individuales en 

una corriente de a ire  a un rotor de h ilatura y depositadas 

sobre una superficie interine del rotor para formar un ani­

l lo  de fib ra s, desde el cual son recogidas por un extremo 

trasero de h ilo que es retirado continuamente del rotor a 

15 través de un tubo de entrega de h ilo . Existe, no obstante, 

el inconveniente de que, cuando se detiene la  máquina, el 

an illo  de fib ras se ap lasta  o desploma y la  h ilatura no pue­

de reanudarse automáticamente a l  volver a poner en marcha 

l a  máquina. Además, ex iste  el inconveniente de que, puesto 

2o que el rotor continua girando después de haberse parado la  

máquina, el extremo trasero del hilo se retuerce excesiva­

mente y, en algunos oasos, se rompe en el punto en que entra 

en el tubo de entrega del hilo que conduce desde e l rotor.

Un objeto de este invento es crear un método y un 

25 aparato para la  h ilatura de cabo lib re  de h ilos te x t ile s ,

- que no adolezcan de lo s mencionados inconvenientes.

De acuerdo con el presente invento, se orea un meto- 

; do para detener la  operación de h ilatura  de cabo lib re  de hi­

elos te x t ile s , que incluye la  operación de parar la  alimenta- 

3o ' oián de fib ras al rotor de h ilatura mientras se continua la
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entrega de h ilo para retorcerlo ai l a s  fib ras restantes y 

re tira r la s  de la  superficie coleotora de fib ras del rotor.

De preferencia, la  entrega de hilo se continua durante un 

tiempo predeterminado, suficiente para permitir que la s  f i -  

5 bras restantes sean retorcidas dentro del cabo del h ilo , a l 

tiempo que se deja e l extremo de h ilo  recien formado en una 

posición en l a  oual puede ser realimentado por un movimien­

to de enfilado espontáneo a una posición en la  cual toca f i ­

bras recien depositadas sobre la  superficie coleotora ouan- 

lo do se reanuda l a  operación de h ilatura.

El mótodo de detener la  operación de h ilatura, de 

acuerdo con el invento, va seguido de preferencia por un mé­

todo de reanudar la  operación de h ilatura, que comprende 

la s  operaciones de reanudar l a  alimentación de la s  fib ras 

15 al rotor, alimentar automáticamente el oabo de hilo de nue­

vo a l a  posición en la  que toca la s  fib ras recien deposita­

das sobre la  superficie coleotora de fib ra s del rotor, y 

reanudar después la  entrega normal de h ilo desde el rotor.

Además, de acuerdo con el presente invento, se orea 

3o un aparato para la  h ilatura de oabo lib re  de h ilos te x tile s , 

que incluye medios de control que responden a una señal de 

parada o a una acción de parada para detener la  alimenta­

ción de fib ras a l rotor de h ilatura y oontinuar la  entrega 

de hilo durante un tiempo predeterminado, suficiente para 

25 permitir que la s  fib ras restantes sean retorcidas en forma 

del hilo y retiradas de la  superficie oole otora de fib ras d 

del rotor, deteniendo despnós la  entrega del h ilo . Con pre­

ferencia, lo s medios de control son ta le s  que detengan auto­

máticamente la  entrega oontinuada de h ilo de modo que el oa- 

3o : bo de hilo quede en una posioión en la  cual puede ser re a li-
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mentado automáticamente por un movimiento de enfilado espon­

táneo a una posición en la  cual toca la s  fib ras reoien depo­

sitadas sobre la  superfioie colectora al reanudarse l a  ope­

ración de h ilatura .

El aparato de aoaerdo con el presente invento inclu­

ye de preferencia medios que responden a una señal o acción 

de inioiación para reanudar la  alimentación de la s  fib ras 

al rotor, para hacer que el cabo de h ilo sea alimentado de 

nuevo a la  posición de contacto con la s  fib ras en el rotor, 

y para reanudar la  entrega normal de hilo desde el rotor, 

para efectuar a si el anudado o empalme automático del hilo 

con la s  fib ras recien depositadas.

Describiremos ahora una realización  del invento a 

modo de ejemplo con referencia a lo s dibujos adjuntos, en 

lo s cuales:

La figura 1 es un alzado la te ra l diagramático de 

un aparato de h ilatura de cabo lib re  de acuerdo con una rea­

lización  del invento, mostrándose en sección partes del apa­

rato : y

la  figura 2 es un diagrama de circuito del aparato 

de control empleado para detener y reanudar la  operación 

de h ilatura del aparato mostrado en la  figura 1.

Con referencia, en primer lugar, a la  figura 1, son 

alimentadas fib ras en forma de cin ta 11 a un sistema de 

gran e s t ira je  12 de ro d illo s que comprende un par de rodi­

l lo s  de alimentación 13 y 14 y un par de rod illo s de entre­

ga 15 y 16, desde los cuales la s  fib ras son alimentadas en 

forma separada a un tubo 17 de alimentación de fib ras hacia 

abajo del cual la s  fib ras son arrastradas en una corriente 

de aire  y depositadas bajo la  acción de l a  fie rz a  centrrfu-
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ge sobre una superficie interior 18 colectora de fib ras de 

un rotor de h ilatura hueco 19 dispuesto para rotación en tor­

no de un eje v ertica l. El rotor 19 tiene un extremo superior 

abierto que está parcialmente oerrado por una placa de cu- 

5 b ierta 20 que sirve también como placa de oubierta para un 

alojamiento 21 dentro del oual está montado el. rotor 19. La 

placa de cubierta 20 está dispuesta para recibir el tubo 17 

de alimen tacián de fibras que la  atraviesa y que termina en 

una posición cercana a la  superficie in terior 18 colectora 

lo de fib ras del rotor 19. La placa de cubierta 20, además, es­

tá  formada con una abertura central dentro de la  oual está 

montado un tubo 22 de entrega de hilo dispuesto vertí cálmen­

te a través del oual el hilo formado 23 por el rotor 19 es 

hecho pasar continuamente hacia arriba y fuera del rotor 19 

15 y el alojamiento 21. 31 hilo 23 es retirado del tubo 22 de 

entrega del hilo por un par de ro d illo s  24 y 23 de entrega 

del hilo montados encima del tubo 22 y el hilo 23 es hecho 

pasar por estos ro d illo s a un tambor de recogida 26 mediante 

el cual es enrollado sobre un paquete de hilo 27. El rotor 

2o 19 está soportado por un eje de rotor 28 montado a rotacián 

en un alojamiento de soporte 29 y dispuesto para ser accio­

nado por un motor principal que no ha sido mostrado mediante 

una correa 30 que proporciona accionaniaito tangencial a l 

eje 28.

25 Al comenzar una operacián de hilatura, un hilo de

cebo es alimentado inioialmente dentro del extremo superior 

del tubo 22 de entrega del hilo y a través del tubo a l rotor 

19 hasta que su extremidad tooa la  superficie 18 colectora 

de fib ra s  del rotor 19. Las fib ras procedentes de lo s roái- 

3o l ío s  de apertura 13 y 16 del sistema estirador de rod illo s
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son alimentadas al tubo 17 de alimentación de A bras y son 

transportadas haoia abajo del tubo de alimentación 17 en una 

corriente de aire oreada por una bomba aspirante conectada 

a una lumbrera de suooión 31 del alojamiento 21 del rotor.

5 El tubo 17 de alimentación de fib ras está  dispuesto de modo 

que d ir i ja  la s  fib ras aspiradas por ól a encima de l a  super­

f ic ie  in terior 18 colectora de fib ra s  del rotor donde se aou- 

mulan para forcear un an illo  de fib ra s. El rotor 19 está d is­

puesto para g irar a velocidad muy a lta  superior a 15.000 rpm 

lo  y la s  A bras alimentadas a l rotor son depositadas sobre la  

superficie  in terior 18 colectora de A bras por acción de 

fuerza oentriíUga para formar un an illo  de A bras en e l la .

Los rod illo s 24 y 25 de entrega del h ilo  son puestos enton­

óos en funcionamiento de modo que retiren el h ilo  de cebo,

15 tra s  lo  cual comienza la  h ilatura del hilo, siendo el h ilo  

extraído hacia arriba por e l  tubo de entrega 22 y desde el 

extraño superior del tubo en una trayectoria v ertica l a los 

rod illo s 24 y 25 de entrega del h ilo  desde los cuales el h i­

lo es entregado al paquete de recogida 27.

2o El motor principal que sirve  para accionar e l rotor

directamente a través de l a  correa 30 sirve también para mo­

ver lo s  rodillos delanteros 15 y 16 del sistema de e st ira je  

por rod illo s directamente, lo s  rod illo s alimentadores trase­

ros 13 y 14 del sistema de e s t ira je  a través de un embrague 

25 operado electromagnéticamente, denominado "embrague de a l i ­

mentación" en lo que sigue, y lo s ro d illo s  de entrega de h i­

lo  24 y 25 y el tambor de recogida 26, a través de otro em­

brague electromagnéticamente operado, denominado "embrague 

de entrega" en lo  que sigue.

3o Una barra de vaivén 32 dispuesta horizontalmente y
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desplazable longitudinalmente está prevista detrás del h i­

lo  23 en su trayectoria desde el extreno superior del tubo 

22 de entrega del h ilo  e. lo s  rod illo s de entrega de hilo 

24 y 25 y lleva  una espiga 33 que sobiesale hacia abajo y 

que se aplioa al h ilo , destinada a tocar el h ilo  23 cuando 

la  barra de vaivén 32 es desplazada longitudinalmente, ha­

ciendo de este Modo que el hilo 23, entre el tubo 22 de en­

trega de hilo y lo s rod illo s 24 y 25 de entrega de hilo, s i ­

ga una trayectoria prolongada como se muestra mediante lineas 

de trazos 34 alrededor de la espiga 32.

Si se necesita detener el funcionamiento de la  má­

quina por cualquier razón, es puesto en funcionamiento el 

aparato de control ilustrado en la  figura 2, como luego des­

cribiremos, para detener el motor prinoipal y ap licar un 

freno a l mismo, de modo que sean detenidos casi ¡instantánea­

mente lo s  rod illo s de entrega 15 y 16 y lo s  rodillos de a l i ­

ment aoián 13 y 14, lo s  ro d illo s de entrega de hilo 24 y 25, 

el tambor de recogida 26 y l a  correa de accionamiento 30 

que mueve el rotor 19. En virtud del accionamiento tangen­

c ia l de la  correa 30 y del momento del rotor 19, este u l t i­

mo oontinua girando durante un tiempo predeterminado antes 

de pararse. Durante este tiempo, la  barra de vaiván 32 es 

obligada a moverse desde la  posición mostrada en la  figura 

1 en la  cuáL la  espiga 32 está  libre deL hilo 23, hasta una 

posición mostrada en lin eas de trazos, ai l a  cual la  esp i­

ga 32 hace que el h ilo  23 siga  una trayectoria alargada 34 

en torno de la espiga. Aumentando la  trayectoria del hilo 

de este modo, e l  extreno trasero del hilo 23 oontinua sien­

do retirado del rotor de h ilatura 19 y esta acción, conjun- 

¡ tamente con la  rotación continuada del rotor a velocidad

- 7
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gradualmente menor permite que e l an illo  de fib ras que que­

da en el rotor sea hilado dentro del extremo de oola del h i­

lo , de modo que son retirad as todas l a s  fib ras restantes de 

l a  superficie colectora 1& del rotor 19. La longitud del re- 

5 corrido de vaivén de la  barra de vaivén 32 esta  ajustada de 

modo que todas la s  fib ra s  sean extraídas de l a  superficie 

colectora mientras el cabo fin al de h ilo  permaneoe dentro 

de la  longitud del tubo 22 de entrega del h ilo  o está  sobre­

saliendo todavradel extremo del tubo, pero lib re  del rotor 

lo  19. Además, la s  características del rotor y de su acciona­

miento son ta le s  que e l rotor se para solamente después de 

que todas la s  fib ras han sido reoogidas de la  su perficie  co­

lectora de fib ras 18. El aparato de control es también t a l  

que haya que la bomba de aspiraoién sea desconectada con un 

15 retraso predeterminado después de que se ha parado el rotor 

de h ilatu ra .

Se verá que la  barra de vaivén 32 de desplazamien­

to del h ilo  forma el vásnago de pistón de un gato neumáti­

co 35 de doble accién que comprende un pistón 36 que puede 

2o correr dentro de un cilindro 37. La barra 32 está provista 

de un tope 38 dispuesto para oooperar con un par de aicroin- 

terruptores 3HS2 y MSS de una manera que describiremos. El 

pistón 36 es obligado a moverse en aL cilindro 37 por la  

aplicación de aire oompiimido a una u otra de dos lumbreras 

25 39 y 40. Una válvula p iloto  de cuatro v ía s  42 accionada por

solenoide está  prevista para conectar una tubería 41 de a l i ­

mentación de aire oompiimido a la  lumbrera 39 o a la  40 y 

¡ para poner en comunicación con la  atmosfera la  otra lumbre­

ra  bajo el control de dos solenoides PAV1 y PAV2 y la  dispo- 

3o sición  es ta l  que a l ser exoitado e l solenoide PAT1, es a l i-

; -  8 -
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mentado aire  ogmprimido desde la  tubería de presión 41 a 

través de un estrangulado!' unidireccional 43 a la  lumbrera 

40 ai el extremo de la  dereoha del cilindro 37 y la  lumbre­

ra 39 es conectada con la  atmosfera a través de un estrangu- 

5 lador unidireccional 44, al paso que la excitación del sole- 

noide PAV2 hace que la  tubería de presión 41 sea coneotada 

por medio del estrangulador 4-! con la  lumbrera 39 del c ilin ­

dro y que la  lumbrera 40 del cilindro sea puesta en comuni­

cación con l a  atmosfera a través del estraagulador 43. El 

lo  estrangulado!' 43 incLuye una válvula unidireccional 45 que 

permite un paso libre de aire  comprimido desde la tubería 

de presión 41 a la  lumbrera 40 al tianpo que impide el paso 

en sentido opuesto y l a  válvula 45 está conectada en para­

le lo  oon una válvula de restricoion  46 que restringe el pa- 

15 so del aire desde el cilindro a la  ata esfera y el estrangu- 

lador 44 es de oonstruccién idéntica y funciona del mismo 

modo.

Con referencia ah oí- a a la  figura 2 de lo s  dibujos, 

el motor principal para e l accionamiento de la s  partes ro- 

2o ta tiv a s del aparato mostrado en la  figu ra  1 está oontrolado

por una unidad de desconexión y freno del motor dispuesta

para ser alimentada por un solenoide MB; el embrague electro 

magnético del accionamiento a lo s  ro d illo s  de alimentación 

13 y 14 del sistema 12 de e s t ira je  por ro d illo s está dispues 

25 to, para ser áLimentado por un solenoide FC; el embrague

electromagnético del accionamiento a lo s rodillo-s de entre­

ga 24 y 25 y e l tambor de reoogida 26 está  dispuesto para 

ser excitado por un solenoide DO y el freno para el frena­

do de lo s  rod illo s de entrega y e l tambor de reoogida está

3o dispuesto para ser excitado por un solenoide DB, todos cu-



yos solenoides están conectados en paralelo a la  sa lid a  de 

c.o de un rectificador de plena onda 47 alimentado oon co­

rriente alterna desde un transformador TR conectada a una 

red de o .a.

5 La alimentación de la  corriente a lo s  solenoides

DB y DO esta  controlada por contactos r d l  normalmente cerra­

dos y contactos rdS normalmente abiertos de un re lé  electro­

magnético ED, a l  tiempo que l a  alimentación de corriente de 

excitación a l solenoide HB está  gobernada por lo s  contactos 

lo  rm3 de un re lé  electromagnético KM. La alimentación de la

oorriente a l solenoide SC está controlada por lo s contactos 

r f l  normalmente abiertos de un re lé  electromagnético RF. La 

alimentación de corriente de excitación a l reté RF está  go­

bernada por e l micro-interruptor KS2 normalmente cerrado, y 

15 los contactos rm2 normalmente abiertos del re lé  HM, a l tiem­

po que la  corriente de excitación para e l re lé  RD está  regu­

lada por el micro-interruptor normalmente abierto IJS3 y lo s  

contactos rm2 normalmente abiertos. La oorriente de exoita- 

oión para el re lé  RI.I está controlada por un pulsador de 

2o arranque ST1 ooneotado en paralelo oon lo s contactos de re­

tención rail normalmente abiertos del re lé  l'!I y un pulsador 

de parada SP. Los solenoides RAV1 y PAV2 se muestran en la  

figura 2, siendo controlada la  oorriente de excitación para 

el primero por lo s contactos de reposición spl del pulsador 

25 de parada 3P y siendo controlada la  corriente de excitación 

para el ultimo por,un segundo pulsador de arranque ST2.

Funcionando l a  ma.uina, l a  barra de vaivén 32 es 

mantenida en el extremo de la  derecha de su reoorrido, oomo 

se i lu s tr a  en la  figura 1, apoyándose el tope 38 contra el 

So micro-interruptor MS3 y manteniendo cerrado su interruptor
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normalmente abierto. El mioro-interruptor ms2 normalmente 

cerrado no es operado y permanece cerrado en esta  posición 

de la  barra de vaivén. Además, el re le  13,1 es mantenido a l i ­

mentado por e l paso de corriente de excitación a través de 

5 su contacto de retención rml, lo s contactos rm2 están tam­

bién cerrados y lo s  re les RFy RD se mantienen, por consi­

guiente, excitados. En este estado, lo s  oontactos nm3 se 

mantienen abiertos y el solenoide 1.33 permaneoe desaxoitado, 

manteniendo desconectado el motor e inoperante a la  unidad 

lo de freno. Al mismo tiempo, lo s oontactos rd2 normalmente 

abiertos se mantienen cerrados de modo que el solenoide DC 

es excitado y el embrague del accionamiento a lo s  rod illo s 

de entrega y a l  tsaber d¡* r  cegida está  aplioado a l  mismo 

tiempo que lo s contactos ndl normalmente cerrados son mante­

lo nidos abiertos y mantienen al solenoide DB desexoitado y a 

la  unidad de freno para lo s  rod illo s de entrega y el tambor 

de recogida del paquete de reoogida inoperante. Además, lo s 

contaotos r f l  normalmente abiertos son mantenidos cerrados, 

dando como resultado la  excitación del. solenoide FC y la  

2o aplicacián del embrague del accionamiento para los rod illo s 

de alimentacián 13 y 14.

Si fuera necesario detener la  máquina por cualquier 

razón, se deprime el pulsador de parada SP, haoiendo que se 

interrumpa el circuito de excitacián del relé HM que, a su 

28 vez, provoca el oierre de sus contactos rmS y la  parada del 

motor prlnoipal por la  exoitacion del solenoide HB. Al mis­

mo tiempo, lo s contactos rm2 se abren y hacen que sean desex- 

oitados los ro les BF y RD, con lo cual se desexoita el sole­

noide de FC y desaplica e l embrague a lo s ro d illo s de a l i ­

so mentación mientras que lo s oontactos rdl y rd2 conmutan pa-
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ya cansar l a  desaplicación del embrague a lo s  rod illo s de 

entrega y l a  aplicación de un freno a lo s mismos. Además, 

lo s contactos de retención rml se abren de modo que, cnando 

e l pulsador de parada S3? es soltado, e l reló mi no se exoi- 

5 ta  otra vez.

Con l a  depresión oontinuada del pulsador de parada 

; S3?, se cierran lo s contaotos de reposioión sp l, provocando 

l a  excitaoión del solenoide 2AV1 gue, a su vez, determina 

l a  conmutación de la  válvula p iloto  42 operada por solenoi- 

lo  de desde l a  posición mostrada en l a  figura 1, con lo  cual 

el a ire  comprimido procedente de la  tubería de presión 41 

es alimentado a l a  lumbrera de la  derecha 40 del cilindro 

neumático 37. El pistón 36 se mueve entonces haoia la  i z ­

quierda en la  figura 1 oausando el movimiento de la  barra 

15 de vaivén 32 también haoia la  izquierda y l a  aplicación de 

la  espiga 33 a l  h ilo  23 haciendo que este  siga  una trayec­

to ria  prolongada. Al comenzar este recorrido en vaivén de 

l a  barra 32, el tope 38 se sa le  de su aplicación con e l  mi-, 

oro-interruptor HS3 que, entonces, se abre, y a l  terminar 

2o el recorrido en vaivén de la  barra 32, el tope 38 se ap li-  

oa a l  micro-interruptor KS2, haciendo que se  abra. Al seguir 

la  trayectoria prolongada, el hilo 23 continua siendo r e t i ­

rado el rotor 19 que, en virtud de su gran velocidad, sigue 

girando por ineroia en contra de la  correa detenida 30 has- 

25 ta  que, por fin , se para. Como l a  alimentación de fib ra s  al 

tubo 17 ha sido detenida, la s  fib ra s  que quedan en el rotor 

19 son eliminadas enrollándolas en el extremo de cola fin a l 

de h ilo  y la  disposición es tal que, cuando la  barra de v a i­

vén 32 ha alcanzado el termino de" su recorrido, todas la s  

3o fib ra s  restantes han sido retiradas del rotor, permaneciendo

t
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el extremo de oola del h ilo  en el tuto de entrega 22. La 

bomba aspirante oonectada a la  lumbrera de aspiración 31 

del alojamiento 21 es desconectada finalmente, quedando la  

máquina l i s t a  para una nueva puesta en marcha.

5 Cuando la  máquina es puesta de nuevo en marcha, l a

bomba aspirante se conecta la  primera y se deprime el pul­

sador de arranque SfL, provocando l a  excitaoián del re le  

LHy la  conmutación de sus oontactos. Los contactos rm3 se 

abren, causando la  desexcitación del solenoide 1.33 que, enton 

lo  oes, desaplica el freno principal del motor y pone en maroha 

a áste, que da accionamiento directo al rotor de h ilatura 

19 y a lo s rod illo s de entrega 15 y 16 de gran velocidad.

Los oontactos de retonoion rml se cierran, de modo que el 

re lá  LlI-se mantiene excitado cuando se suelta el pulsador 

15 de arranque ST1. Los contactos rm2 se cierran para preparar 

lo s circuitos de excitación para lo s reíos RF y RD que son 

mantenidos abiertos por los micro-interruptores 1332 y I.IS3. 

Cuando el rotor 19 y lo s rodillos de entrega 15 y 16 han 

alcanzado su velocidad de trabajo, se deprime el pulsador 

2o de arranque ST2 provooando la  excitación del solenoide

PAV2 que, entonces, determina la  conmutación de la  válvula 

piloto 42 operada por solenoide y conecta la  tubería de aire 

comprimido 41 a la  lumbrera 39 del cilindro 37. Como resu l­

tado de e llo , el pistón 36 es obligado a moverse hacia la  

25 dereoha en la  figura 1, liberando a l h ilo  23 de su trayec­

to ria  prolongada y dejando que sea llevado de nuevo al ro­

tor. Al comenzar la  carrera de retroceso de la  barra*de vai- 

vái 32, e l  tope 38 se zafa de su contacto con el mi oro-inte­

rruptor HS2 que, entonoes, se  o ierra hacienáo que sea exoi- 

3o tado el relá RF y que se cierren sus oontactos r f l ,  provo-
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cando de este modo la  alimentación del solea oid e FC y la  

aplicación del embrague a lo s  ro d illo s de alimentación 13 y 

14 que, entonces, comienzan de nuevo la  alimentación de la  

ointa al sistema de e s t ira je  12 que oomienza de nuevo enton- 

5 oes la  entrega de fib ras a l tubo de alimentación 17 y al ro­

to r  19, donde se forma un nuevo an illo  de fib ra s  que son re­

cogidas por el cabo de h ilo devuelto al rotor. Al fin al de 

la  carrera de retroceso de l a  barra de vaivén 32, el tope 

38 toca el micro-interruptor IJS3 que se  cierra entonces, 

lo oausando la  alimentación del re lé  HD y la  conmutación de

sus contactos rdl y rd2 con el resultado de que es retirado 

el freno para lo s ro d illo s de entrega 24 y 28 y es aplicado 

de nuevo el embrague del accionamiento a lo s mismos, de mo­

do que se oomienza de nuevo la  entrega normal de h ilo .

18 La longitud del movimiento de vaivén de la  barra de

vaivén 32 es determinada por l a  aplioaoión de l a  barra con­

tra  topes previstos en e l bastidor de la  máquina, y se d is­

ponen medios para el ajuste de la s  posioiones de lo s  topes, 

de modo que pueda variarse la  longitud de dicho movimiento 

2o en vaivén. Además, puede aju starse la  frecuencia del vaivén 

de la  barra de vaivén 32 para dar la  velocidad requerida de 

entrega de l a  máquina de h ilatura y l a  velocidad de retroce­

so del extraño del hilo al rotor por e l ajuste de l a s  regu­

laciones de la s  válvulas 48 de lo s estranguladores 43 y 44. 

25 Se apreciará que la  la rra  de vaivén 32 de aplicación

. con el h ilo , que es operada por el gato neumático 35, de mo­

do que desvie al h ilo  en su paso desde el tubo de entrega 

; 22 a lo s ro d illo s de entrega 24 y 25, puede su stitu irse , s i  

se desea, por otros medios desviadores del h ilo . Por ejem- 

3o pío, la  barra podría se r  su stitu id a por una corona helicoi-
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dal dispuesta vertioalmente detrás de l a  trayeotoria del 

hilo y en aplicación de impulsión con un husillo  helicoidal 

acoionado por un servo-motor oontrolado por lo s pulsadores 

de arranque y parada, estando la  corona helicoidal provis- 

6 ta  de un espárrago sobresaliente desde la  cara de la  coro­

na oerca de su p erife ria  de modo que, cuando la  corona gira, 

el esparrago ooge el hilo y le  hace seguir una trayectoria 

prolongada. La corona helicoidal está situada en relación 

oon l a  trayeotoria normal del h ilo  de modo que el esgárra­

lo  go pueda disponerse para que quede sobre una línea horizon­

ta l  que pasa por e l eje geométrico de la  corona en una po­

sición del lado del h ilo  alejado del eje geométrico, y la  

disposición es ta l que, en íhnci onamiento, al ser deprimido 

un pulsador de parada SP, el servomotor comunique acciona- 

ib miento a la  corona helicoidal haciéndole g irar 180a para 

llevar el espárrago a l otro lado del eje geométrico de ro­

tación de la  corona, llevando el espárrago al hilo consigo 

y haciéndole seguir una trayectoria prolongada. Cuando se 

reanuda la  h ilatura, el servomotor es puesto de nuevo en 

2o funcionamiento por la  depresión de un segundo pulsador de 

arranque, haciendo que la corona helicoidal gire otros 18oc 

para devolver el espárrago a su posición in ic ia l y dejar 

que el h ilo  vuelva a su trayectoria reo tilin ea normal entre 

e l tubo de aitrega y lo s rod illo s de entrega.

25 La p re sa rá  so lic itu d  que corresponde a la  presen­

tada en Gran Bretaña el 9 de noviembre de 1.966 con el nú­

mero 50.250 se acoge a los beneficios del articu lo  51 del 

vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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5 Los puntos de invtncion propia y nueva que se pre­

sentan para que sean objeto de esta  so lic itu d  de Patente de 

Invención en España por VEintrE años son lo s  sigu ientes:

IR.- Un método de detener la  operación de h ilatura 

en la  h ilatura de cabo lib re  de h ilos te x t ile s , que induye 

lo  l a  operación de detener la  entrega de fib ra s  al rotor de h i­

latu ra mientras se continua la  entrega de h ilo  para retor- 

oer y re tira r  la s  fib ras restantes desde l a  superficie  colec­

tora de fib ras del rotor.

2a.- Un método según l a  reivindicación 1&, en eL 

15 cual la  entrega de h ilo  se continua durante un periodo de 

tiempo predeterminado, suficiente para penal t i r  que la s  f i ­

bras restantes sean retorcidas dentro del extraño del hilo 

al tiempo que se deja el extremo de h ilo  recien formado en 

una posición en l a  cual puede ser devuelto por un moví mi en- 

2o to de enfilado espontaneo a una posición en la  cual toca la s  

fib ra s reoien depositadas sobre la  superficie colectora al 

reanudarse la  operación de h ilatura.

33.- Un método según la s  reivindicaciones 1& o 2&, 

combinado con un método de reanudar la  operación de h ilatu- 

25 ra, que comprende la s  operaciones de reanudar l a  alimenta­

ción de fib ras al rotor, suministrar automatioamente el ex­

tremo de hilo de nuevo a la  posición en l a  oual toca la s  f i ­

bras recien depositadas sobre la  superfioie ooleotora de f i ­

bras del rotor y reanudar luego l a  entrega normal de h ilo  

3o desde el rotor.
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43.- Un método según la s  reivindicaciones 1& c 23,

en el cual lo s  medios de recogida del h ilo  son detenidos 

cuando es parada l a  alimentación de fib ra s  y l a  entrega des­

h ilo  es continuada desviando el h ilo  entre l a  superficie  

colectora de fib ra s  del rotor y lo s  medios detenidos de 

recogida del h ilo , de modo que s ig a  una trayectoria  prolon­

gada.
[
i 53.- Un método según l a  reivindicación 43, combi­

nado con un método de reanudar l a  operación de h ilatura  

que comprende la s  operaciones de reanudar l a  alimentación 

de fib ra s  a l rotor, acortar luego l a  trayectoria  prolonga­

da del h ilo  para dejsur que el extremo de éste sea devuelto 

a una posición en l a  cual toca la s  fib ra s  recien deposita­

das sobre l a  superficie  colectora de fib ra s  del rotor y 

reanudar entonces l a  entrega normal de h ilo  desde e l ro­

tor.

63.- Un método de detener l a  operación de h ila­

tura en l a  h ilatu ra  de cabo lib re  de h ilos te x t i le s .

Tal y como se ha descrito  en l a  Memoria que an­

tecede representado en lo s dibujos que se acompañan y para 

lo s  fin es que se han especificado.

E sta  Memoria consta de d iec isie te  hojas e sc r ita s  

a máquina por una so la  cara.

3 1  O t C . i l ,
Nadrid,

1U.12.6Í
HTR.
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