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Bl presenbe invento se refiere a la hilatura de cabo
libre o interrumpida de hilos textiles, en la cual se forma
un hilo retoreido depositando de manera continuva fibras ine
dividual es sobre uwna superficie colectora de un rotor de hi-
latura, retirendo contlnuasmente dichas fibras de la superfi-
oie para formar un exbtreiro trasero de hilo econ respecto al

ouwal gira el rotoxr y extrayendo el hilo retoroido foxmado de

manere continua,

En los aparatos pera la hilatura de cabo libre enm-
pleados usualmente, son alimentadas fibras individuales en
una corriente de aire a un rotor de hilabtura y depositadas
sobre una superficie interior del robor para formar un ani-
1lo de fibras, desde el cual son recogidas por un exbtremo
trasero de hilo que es rebirado conbinuemente del rofor a

través de un tubo de entrega de hilo. Existe, no obsteante,

¢l inconveniente de oue, ouando se detiene la mdguina, el

snillo de fibras se aplasta o desploma y la hilabura no pue-

de reanudarse sutomébicemente 2l volver a poner en marcha

'1a méquina. Ademds, existe el inconveniemte de que, puesto

que €l rotor continua girando después de haberse parado la

mdouina, €l extremo trasero del hilo se retuerce excesiva-

mente y, en algonos 6asos, Se rompe en el punbo en que entra

en &l tubo de entrega del hilo que conduce desde el robor.

Un objeto de este invento es erear un método y un

4aparato para la hilatura de ocabo libre de hilos textiles,

-oue no adolezcan fde los menelionados inconvenlentes,

De acuerdo con 6L presente invento, Se crea un méto-

‘8o para detener la operacién de hilatura de oabo libre de hi-
‘los textiles, que incluye la operacidn de perar la alimenta-

"0ién de fibras sl rotor de hilatura miemtrss se continua la
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entrega de hilo-para retoreerlo en las Ffibras resbantes y
retirariag de la superficle colectora de Ilibras del robox,
De preferencia, la entrega Qe hilo ge continuva duranie un
tiempo predeterminado, suficiente para pernitir gue las fi-
bres resbentes sean rebtoreidaes denbtro del cabo del hilo, al
tienpo que se deja el exbreno de hilo recien formado en una
posicién en la cual puede ser realimentado por un movimien-
to de enfilado esponténeo a una posicidn en la cual toca fi-
bras recien depositadas sobre la saperficie colectora cuan~
do se reanuda la operacidn de hilatura.

El método de detener la operacidn de hilatura, de
acuerdo con el invento, va seguido de preferencia por un né-
todo de reanudar la operacién de hilatura, que comprende
las operaciones de resnudar la alimentacidn de las fibras
al rotor, alimentar automdticamente el cabo de hilo de nue~
vo & la posicién en la que Soea las fibras recién deposita-
das sobre la superficie colectora de fibras del xotor, ¥y
resnudar después la entrege normal de hilo desde el rotor.

Ademds, de acuerdo con el presente invento, se crea
wn aparato para la hilatura de cabo libre de hilos textiles,
que incluye medios de confrol que responden a uua seilal de
parada o a una accidn de parada para detener la alimenta~
cidn de fidbras al rotor de hilatura y continuar la entrega
de hilo durente un tiempo predetemminado, suficiente para
permltir que las fibras restantes sesn retorcidas en forma
del hilo y retiradas de la superficie ocolecltora de fibras 4
del rotor, debeniendo despuds le entrega del hilo. Con pre-
ferenocia, los medios de conirol son tales gque detengan aubo-

métiocamente la entrega continuada de hilo de modo gue el oa-

. bo de hilo quede en una posioidn en la eual puede ser reali-
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mentado automaticamente por um movimiento de enfilade espon-

téneo a una posieidn en la cual Goea las fibras recien depo-
sitadas sobre la superficie colectora al reanuvdarse la ope-
racién de hilatura,

Bl aparato de aocuerdo con el presente invenbto inclu-

. . ° ~ . 4
ye de preferencia medios gue responden a una sefial o aeccion

de iniciacién para reanudar la alimentacién de las Tibras

al rotor, para hacer que el cabo de hilo sea alimentado de
nuevo a la posicidn de conbacto con las fibras en el rotor,
y para reanidar la entrega normal de hilo desde &. rotor,
para efectuar as! el anudado o empalme automdtico del hilo
con las fibras recien depositadas.,

Deseribiremos eshora una realizacidn del invento a

- modo de ejemplo con referencia a los dibujos adJuntos, en

los cusles:
Ta figara 1 es un alzado lateral diagramdbico de
wn aparato de hilatura de cabo libre de asuerdo con una rea-

lizacidn del invenbto, mostrendose en seacidn partes del ape-

- ravo; ¥y

la figara 2 eg un diagrama de cirouits del aparato

" de conbtrol emplesdo para detener y reamudar la operacidn

de hilatura del aparabo mostrado en la figara 1,

Con referencia, en primer lugar, a la figura 1, son

alimentadas Libras ez forma de cinba 11 a un sistema de

- gran estiraje 12 de rodillos que comprende ua par de rodi~

:1los de alinentacidn 13 y 14 y uwn par de rodillos de entre-

ga 1b y 16, desde los cuales las fibras son alimentadas en

. formm separada a un tubo 17 de alimentacidn Ge fibres hacia

- abajo del cual las fibras son arrastradas en una corriente

" de aire y depositadas bajo la accidn de la fuerza centrifu-

PRI
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ge Sobre una suﬁérficie interior 18 colectora de Tibras de
un rofor de hilaturs hueco 19 dispuesbto para rotacidn en tor-
no de un gje vertical, Bl robor 19 tiene un exbremo superioxr
abierto que esté parcialmente cerrado por una placa de cu-
bierta 280 que sirve tambien como place de cubierta para un
alojamiento 21 dentro del oual estd montado el xobor 19, Ia
placa de cublerta 20 estd dispuesta para recibir el tubo 17
de alimentacién de fibras que la atraviesa y que termina en
una posicidn cercana & la superficie interior 18 colectora
de fibras del rotor 19. Ia placa de caubierta 20, ademds, es-
t4 formada con una abertura central dentro de la ocual estd
montado un tubo 22 de entrega de hilo dispuesto vertiocalmen-
te a través del ousl el hilo formado 23 por el rotor 19 es
hecho pasar continuamnte hacia orriba y fuera del rotor 19
y el alojamiento 21, %1 hilo 25 es retirado del tubo 22 de
entrega del hilo por un par de rodillos 24 y 25 de entrega
del hilo monbados encima del tubo 22 y el hilo 20 es hecho
pagsar por estos rodillos a un tambor de recogida 26 mediante
ol cual es enrollado sobre un paguete Qe hilo 27. El rotor
19 estd soportado por un eje de rotor 28 montado a rotacidn
en un elojamiento de soporte 29 y dispuesto para ser aoecio-
nado por un mobtor principal que no ha sido mostrado mediante
una correa 30 que proporciona accionemlento tangencial al
eje 28,

Al comenzar waa operacidén de hilabtura, un hilo de
oebo es alimentado inicidlmente dentro del extreno superior
del tubo 22 de entrega del hilo y a través del tubo al rotor
19 hasta que su extremidad toca la superficie 18 colectora
de fibras del rotor 19, Las fibras procedantes de los rodi- -

llos de apertura 1b y 16 del sistema estirador de rodillos

‘5-
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gon alimentadas al tubo 17 de alimentacidn de fibras y son
fransportadas haoia sbajo del tubo de alimentaocidn 17 en una
corriente de aire oreade por una bomba aspirante conectada
& una lumbrera de succidn 31 del alojemiento 21 del rotoz.
El tubo 17 de elimentacidn de fibras estéd dispuesto de modo
gue dirija las fibraes aspiradas por 1 a enecima de la super=
ficie intexior 18 oolecvora de fibras del rotor donde se apu~
mulen para formar un anillo de fibras. EL rotor 19 estd dis-
puesto para girar & velocidad muy alta superior a 15,060 rpm
y las fibras alimentades al rotor son deposltadas sobre la
sup erfici e interior 18 colectora de fibras por aceidn de
fuerza ocenbrifuga para formar uan anillo de fibras en ella,
Tos rodillos 24 y 25 de entrega del hilo son puesios enton-
ces en funcionaniento de modo que rebtiren el hilo de cebo,
tras lo ocual comienza la hilatura del hilo, stendo el hilo
extraido hacia arriba poxr el tubo de entreza 238 y desde el
extreno superior del tubo en una trgyectoria vertical a los
rodillos 24 y 25 de entrega del hilo desde los csuales el hi-
lo es entregado al paguate de reocogida 27,

Bl motor piineipal que sixve para accionar el robor
dircctamente a travéds de le correa 30 sirve tambien para mo-
ver los rodillos delaateros 16 y 16 del sistensa de sstirale
por rodillos directamente, los rodillos alimentadores trase-
ros 13 y 14 del sistena de estiraje a través de un ewbrague
operado eclectromagneticamente, denominado »embragne de ali-
ment acidnr en lo gue sigue, y los »odillos de enbtrega de hi-
lo 24 y 25 y el teaabor de recogida 26, a través de obro em~
brague el echromagneticamente operado, denominado »eabrague
de entregan en Lo que sigue, -

Una barra de vaivén 32 dispuesta horizontalrente ¥

-6 -



sl
desplazable longitudinalmente estd prevista detrés del hi-
lo 23 en su trayectoria desde el extreaio suverlor del tubo
22 de entrega del hilo 2 los wodillos Ge entrega de hilo
24 y 2Y y lleva una esniga 93 que sobrescle hacia abajo ¥
9 que se aplica &l hilo, destinada a tocar el hilo 25 cuando
la barra de vaivén 32 es desplazada longitudinaluente, ha-
clendo de este uodo cue ol hilo 23, entre el tubo 22 de en-
trega de hilo y los rodillos 24 y 25 de entrege de hilo, si-
ga una trayectoria nrolonzzada como se muestra mediante lineas
lo de trazos 34 alrededor de la espiga 32.

Si se necesita detener el Tuacibnamiento de la md~-
qaina por cuslquier razbn, es puesto en funelonamiento el
aparato de control ilustredo en la figurs 2, como luege des-
eribiremos, pars deftencr el mobtor prineipal y aplicar un

15 freno al mismo, de modo que sean detenidos casi mstantenea-
mante los rodillos de entrega 15 y 16 y los rodillos de aliw-
ment aoién 15 y 14, los rodillos de entrega de hilo 24 y 25,
el tembor de recogida 26 y la correa de accionamiento 30
que mueve el rotor 19, BEn virtud del acecionaniento tangen=-
20 oial de la correa 30 y del momento del rotor 19, este ulti-
mo continue girando durante un tiempo nredeterminado antes
de pararse, Durante esbe tiempo, la barra de vaivén 32 es
obligada a moverse desde la posicidn mostrada en la figura
"1 en la cudl la espiga 52 estéd libre ddl hilo 23, hasta una
25 posicidn mostrada en 1fneas de trazos, e la cual la espi-
&a 32 hace que el nilo 23 siga una trayectoria olargada 34
en torno de la espiga. Aumentendo la trayectoria del hilo
~de este mod, el extrero trasero del hilo 23 continua sien-

do retirado del rotor de ailatura 19 y esta accidén, conjun-

30 . tamente con la rotacidn conbinuada del rotor a velooidad
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gradualmente menor pernite gue el anillo de fibres cue gque-
da en el rotor sea hilado denbro del extremo de cola del hi-
lo, de nodo gue son retirades todas las fibras restanbes de
la superficie colectora 1& del rotor 19. Ta longitud del re-
corrido de vaivén de la barra de vaivén 33 estd ajustada de
modo que todas las fibras sean extraidas de la swperficie
colectora mientras €l oabo final de hilo permemece dentro

de la longitud del tubo 22 de entrega del hilo o estd sobre~
saliendo vodaviad®l extremo del fubo, pero libre del rotor
19. Ademéds, las caracteristicas del rotor y de su acciona=

miento son tel es que el robor se para solamente despuds de

‘ gue todas las fibras han sido recogidas de la superiicie co-

lectora de fibras 18, El aparato de control es tambidn tal
que haye que la bomba de asptraoién gea descone etada con un
retraso predeterminado después de que se ha parado el rotor
de hilatura.

Se verd que la barra de vaivén 52 de desplazaanien-
to del hilo forma el véstago de pistdn de un zato neuwadti-
co 35 de doble aceidn gque comprende un pistdn 36 que puede
correr dentro de un eilindro 37, La barra 32 estd proviste
de un tope 48 disnuesto para cooperar con un par de aicroin~

terruptores M32 y MS3 de una manera gque describiremos. El

pistdn J6 es obligado a moverse en @l eilindro 7 por la

aplicacidn de aire comprimido & una u otra de dos lumbreras

39 y 40. Une vélvala piloto de cuatro vias 42 acciomada por
_solenoide estd prevista para conectar wna tuberies 41 de ali=-
‘mentaeidn de aire comprimido a la lLumbrera 39 0 a la 40 ¥

Zpara poner en comunicacién con la ataosfera la otra lumbre-

‘ra bajo el control de dos solenoides PAVI y PAVE y la dispo-

sieidn es tal que 2l ser exoitado el solenoide PAVL, es ali-
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mentado aire comprimido desde la tuberia de presidn 41 a
través de un estranguledior unidireccionsl 43 a la Llunbrera
40 en el extbremo de la derecha del cilindro 47 y la lumbre-
ra 39 25 conectada con la ataosfera a travds de un estrangu-
lador unidiveceidnal 44, al paso que la excitscidn del sole-
noide PAV2 hace que la tuberia de pzesién 41 sea coneobada
por medio del estrangulador 4+ con la lumbrera 39 del oilin-
dro y que la lumbrera 40 del cilindro sea puesta en comuni=-
cacidn con la atmosfera a travds del estramgulador 45, Tl
estrangulador 45 induye une vélvula unidireccional 45 que
permite wn paso libre de aire comprimido desde la tuberia

de presidn 41 a la lumbrera 40 al tienpo que impide el paso
en sentido opuesto y la vélvula 45 estd conectada en para-
lelo con una vélvula de restricoidn 46 que restringe el pa-
s0 del aire desde el cilindro 2 la ataosfera y el estrangu=~
lador 44 os de construccidn idéntica y fuaciona del mismo
nodo.

Con referencia shora a la figura 2 de los dibujos,
el mobtor principal para el accionamiento de las partes ro-
tativas del sparato mostrado en la figura 1 estd controlado
por una uaidad de desconexidn y freno del motor dispuesta
vara sexr alimentada bor un solenoide MB; el embrague electro
magnéiico del accionamiento a los rodillos de alimentacidn
13 y 14 del sistena 12 de estiraje por rolillos estd dispues
to, para ser alimentado por un solemoide FC; el embrague
eleotromegnético del accionamiento a los rodillos de entre;
ga 24 y 26 y el tambor de recogida 26 estd dispuesto pare

ser excitado por un solenoide DC y el freno para el frena-

" do de los rodillos de entrega y el tembor de recogida estd

- dispuesto nara ser excitado por un solenoide DB, todos ou-



yos solenoides estén conectados en paralelo a la salida de
¢.,0 de un rectificador de plena onda 47 alimentado con o=
rriente alterna desde un trausformador TR conectadd a una
red de o.a.

Ta alimentacidn de la corriente a los solenoides
By D0 estd controlada nor contactos rdl normalments cerra-
dos y conbactos rd2 normelmerte abiertos de un relé elestro-
megnético RD, al tiempo cue la alimentacidn de corriente de
excitaci on al solenoide IB estéd gobernada poxr los contactos
rm3 de un relé electromegnético I, Ia alimentacidn de la
corriente al solenoide SC estd controlada vor los contactos
rfl normalmente sbiertos de un relé electromagnético hKF. Ia
alimentacidn de corriente de exeitacidn al reld RF estd go-
bernada por el micro-interruptor 82 normalmente cerrado, ¥
los contactos rm2 normaluente abiertos del reild R, al tiem-
po que la corriente de excitacidn para el relé RD estd regu-
lada por el micro~interruptor normalmente abierto 183 y los
’ contactos ru?2 normalmente abiertos. La corriente de exoi ta-
oidn para el relé L7 estd controlada por uu pulsador de
arrenque 3T1 oconectado en paralelo con los contactos de re-
tenocidn Tl normelmente abiertos del relré il y un pulgador
de parada 52, Los solenoides LAVL y PAV2 se nmuestran en la
figura 2, siendo controlada la ocorriente de exeltaocidn para
el primexro por los contactos de J:eposicién spl del pulsador
de parada 3P y siendo controlada La corriente de excitacidn
para el dltimo por,un Segundo pulsador de arrengue ST2,

Tunei onando 1a méiuina, la barra de veivén 32 es
mentenida en el extrerio de la derecha de su recorrido, oomo
~se ilustra en la figara 1, apoyanc}ose el tope 38 contra el

micro~interruptor 1S9 y menteniendo cerrado su interrupior

- 1O -



nomeal.mente abiérto. BL mioro-interruptor msZ normalmente
cerrado no es operado y permanece cexrado en esta nosioidn
de la barra de vaivén. Ademds, el relé TN es manbenido ali~-
mentado por el paso de corrviente de excitacidn a través de
5 su contacto de retencidén rul, los contactos rmd sstdn tam-
bion cervados y los relds [P ¥y 1D se mantlenen, por consi-
guiente, excitados. In este estado, los contactos rmd se
mentienen abiertos y €l solenoide 1B permanece desexoitado,
manteniendo desconectado el motor e inoperante a la unidad
lo de fremo., AL mismo btiempo, los eonbtastos rd2 normalmente
abiertos se manbtienen cerivados de modo que el solenoide DO
8s excitado y el embrague del accionamiento a los rolillos
de extrega 7 &l Swabar dr p-coglda estéd apliocado al mismo
tiempo que los contactos ndl normalumente cerrados son mente-
13 nidos abliertos y mantienen al solenoide DB desexcitado y a
la unidad de fremo para Los rodillos de entrega y el tambor
de recogida del paquebe de recogida inoperante. Ademds, los
contactos »fl nomalmente ebiertos son meanbtenidos cerrados,
dendo como resiltado la exeitacidn del solenoide TC y la
20 aplicacidn del embragie del sccionamiento para los rodillos
de alimentacidn 13 y 14.

Si fuers necesario detener la mé:iuina por cualiuler
razén, se deprime el pulsador de parada SP, haciendo que se
int errumpa el oirouito de exeitacidn del reld TM que, a su

25 vez, provoca el elerre de sus conbactos mmd y la parada del
motor principal por la excitacidn del solenoide IB. Al mis-
mo tiempo, los conbactos mm2 se abren y hacen que sean desex-
oitados los relds IF y D, con lo cuel se desexoita el sole-

"noide de ¥0 y desaplica el embragne a los rodillos de ali-

30 menbaocidn mientras que Los contactos rdl y rd2 conmuben pa-

12.1.68 | - 11 -
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ra causar la desaplicacidn del embrague 2 los rodillos de

" entrega y la aplicacio’n de wm freno & los mismos, Ademds,

los conbactos de retencidn rml se abren de modo que, cusudo
el pulsador de parada 5P es soltado, el reld I no se exoi=-
ta otra vez.

Con la depresi én continuada del pulsador de narada

. 8P, se cierran los contastos de reposiocidn spl, provoecando

1a excitacidn del solenocide PAVL que, & su vez, determina
la conmubtacidn de la vdlvula piloto 42 operada por solenoi-
de desde la posicidn mostrada en la figura 1, con lo cual
el aire comprimido procedente de la tuberia de presidn 41
es alimentado a la lumbrera de la derecha 4C del cilindro
neumdti co 37. El pistdn 36 se mueve entonces hacia la iz-
quierda en la figura 1 causamdo el movimiento de la barra
de vaivén 52 tambien hacia la izquierda y la aplicacidn de
la espige 33 &l hilo 23 haci eado que esbe siga una trayeo-
toria prolongada, Al comenzar este recorrido en vaivén de
la barra 32, ol tope 38 se sale de su aplicacidén con el mi=
oro~-int ermaptor MS3 gque, entonces, se abre, y al termlnar
el "recorrido en vaivén de la barra 32, el btope 38 se gpli-

oa al miero-interruptor LiS2, haciendo jJue se abra. Al seguir

" la trayectoria prolongada, el hilo 23 continua siendo reti-

redo el robtor 19 gue, en virtud de &1 gran velocidad, sigue
girendo por inereia en contra de la dorrea detenida &C has-

ta gue, por fin, se para. Como la alimentacidn de fibras al

~tubo 17 ha sido detenida, las fibras que quedan en el rotor
19 son eliminadas enrolléndolas en el exbtremo de cola final

. de hilo y la disposicidn es tel cue, cuando la barra de vai-

vén 32 ha aleanzado el térnino de su recorrido, todas las

Tibras restamtes han sido retiradas del rotor, permaneciendo
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el exbtreio de Qola del nilo en el tubo de eatrega 22. La
bomba agpirante conectada 2 la lumbrera de aspiracidn 31
del alojamiento 21 es desconectbada finalmente, zuedando la
md;uina lista para una nueva puesta en marcia.

Cuando la mieuina es puesta de nueve en rarcha, la
bomba agpiranve se conecta la primera y se deprime el pul-
sador de arraniue 9il, provoocando la excl tacién del reld
WMy la conaubacidn de sus ocontactos, Los conbactos rmd se
abren, causando la desexeibacidén del solenoide IB :ue, enton
oes, dessplica el freno principal del motor ¥y pone en marcha
a éste, sue da acclonanmiento directo al rotor de hilabtura
19 y & los rodillos de entrega 16 y 16 de gran velocidad,
708 oontactos do retenoidn yml se cierran, o modo gue el
relé Il -se mantiene exoitado cuando se suelta el pulaador
de arran;ue SI'L, Los contactos rm2 se clerron para preparar
los eircuitos de excibacidn para los relds IF y AD que son
nmtanidos abiertos por los wmicro-interruplores 152 y 1183,
Cuando el rotor 12 y los mdillos de enbtrega 18 ¥ 16 han
ol ecanzado su velocidad de tvabajo, se denrime el pulsador
de arranjue SP2 provooando la exeitacidn del solenoide
PAV2 que, entoneces, deotermina la conmubacién de la valwla
piloto 42 operada nor solenoide y consechba la tuberia de aire
gompzimido 41 a la luwbrera 39 del eilindro 67, Como resul-
tado de ello, el nistdn 36 es obligado a moverse hecia la
derecha en la figuva 1, liberando el hilo 25 de su trayec-
toria prolongada y dejando que sea llevado de nuevo &l ro=- -
tor. Al comenzar la oarrera de retroceso de la barra de vai-
vé 32, el tone 38 se zafa de su contacto con el mioro-inbe-
rruptor 1IS2 cue, entonees, se cierra haciendo que sea exel-

tado el reld RF ¥y que se eierven sus contactos rfl, provo-
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cando de este modo la alimentacidn del solenoide ¥C y la
splicacidn del embregue & los rodillos de alimentacién 13 y
14 que, enfonces, comienzan de nuevo la alimentacidn de la

ointa al sistema de estiraje 12 que comienza de nuevo enbon-

ces la enbrega de ribras al tubo de alimentacidn 17 y al ro-

tor 19, donde se forma un nuevo enillo de Iibras que son re-
eogidas por el cabo de hilo devuelio al rotor. ALl finel de
la carrera de retroceso de la barra de vaivén 32, el tope

38 toca el micro-interruntor 1S3 que se olerra enbonces,
causendo la alinentacidn del relé ID y la conmutacidn de

sus contactos rdl y rd2 con el resultado de que es revirado
el freno para los rodillos de entrega 24 y 26 y es apl;cado
de nuevo el embrague del aoccionamiento & los mismos, de mo-
do 4ue se comienza de nuevo la entrega normal de hilo.

De longitud del movimiento de vaivén de la barra de

vaivén 32 es determinada por la aplicacién de la barra con-

tra topes previstos en el bastidor de la mdquina, y se dis-
ponen medios para el ajuste de las posiciones de los topes,
de modo que pueda variarse la longitud de d&lcho movimiento
en vaivén, Ademds, puede ajustarse la frecaeneia del vaivén
de la barra de vaivén 32 para dar la velocidad reyuerida de
entreza de la méyuina de hilabura y la veloeidad de retroce-
80 del extresao del hilo al xotor por el ajuste de las regu-
laciones de las valvulas 46 de los estranguladores 49 y 44.

Se apreciard wue la mrra de vaivén 32 de aplicacidn

. con el hilo, que es operada por sl gabto neamdtico 35, de o=~

do que desvie al hilo en su paso desde el tubo de entrega

- 22 a los rodillos de entrega 24 y 25, puede susbtituirse, si

~ se desea, por otros medios desviadores del hilo. Por e jem~

plo, la barra podria ser sustituida por una corona helicol-
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dal dispuesta éerticalmente detrds de la trayectoria del
hilo y en aplicacidn de impulsién con un husillo heliocoidsl
accionado por un servo-motor controlado por los pulsadores
de arrsnque y perada, estando la corona heliocoidal provis-
ta de un espdrrago sobresaliente desde la cara de la coro=-
na oerca de su periferia de modo fwe, cuando la corona gira,
el esparrago coge el hilo y le hace seguir una trayectoria
prolongada. La corona helicoidal estd situada en relacidn
oon la trayeotoria normal del hilo de modo que el esndrra-
go pueda disponerse para e :uede sobre una 1inea horizon-
tal que pasa por el eje geomebrico de la corona en una po-
sicidn del lado del hilo alejado del eje geometrico, y la
disDOSicién os tdl gue, en funcionamiento, @l ser deprimido
un pulsador de parada 5P, el servomobtor comunique acciona-
miento a la corona helicoidal haoiendole girar 1802 para
llevar el egpdérrago al otro lado del eje geomotiico de ro-
tacidn de la corona, llevando el espdrrago al hilo consigo
¥y haciendole segulr una trayectoria prolongada. Cuando se
reanuda la hilatura, el servomotor es nuesto de nuevo en
funel onamiento por la denresidn de un sesundo pulsador de
arraniue, haciendo que la corona helicoidal gize obros 1802
para devolver el espérrago a su posiecidn inicial y dejar
gue €1 hilo vuelva a eu brayectoria rectllinea normmal enbre
el tubo de entrega y los rodillos de entrega.

La prasal» soliecivnd gue corresponde a la presen-A
tada en Gran Bretala el 9 de noviembre de 1.966 con el mi-
mero 50,250 se acoge a los beneficios del articewlo 51 del

vigente Estatubo sobre Zropiedad Indxstrial.

- 1i -
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Zos puntos de invencidu propia y nueva iue se pre-
sentean palra que sean objeto de esta golicitud de Pabtente de
Invencidn en Espails por VEINSE efios son los siguientes:

12,~ Un nétodo de detencr la operacidn de hilatura
en la ailatura de cgbo libre de hilos textiles, que incluye
la operacidn de dctener la entrega de fibras al rotor de hi-
latura mientras se continua la entrega de hilo para retor-
cer y retirar las fibras restentes desde la superiicie colec~-
tora de fibras del rotoxr,

29,- Un método segdn la veivindicacidn 1%, e el
cual la entrega de hilo se continua durante un periodo de

tiempo predeterminado, suficiente para pemitir que las fi-

bras restanbes sean retoreidas dentro del extreno del hilo

al tilempo oue se deja el extreno de hilo recien formado en

una posi cidn en la cual puede ser devuelto por un movimien=-

to de enfilado esponbanco a una posieidn en la cual toca las

Tibras recien depositadas sobre la superficie colectora al
reanudarse la operacién de hilatura.

52,- Un método segdn las reivindi caciones 18 o 28,

combinado eon un método de reanudar la ope:r:acién de hilafu-
ra, que comprende las operaciones de reanudar la aliuenta-

.oidn e fibras al rotor, suministrar automati cemente ol ex-

tremo de hilo de nuevo & la posicidn en la cual toca las fi~

“bras recien depositadas sobre la superficle colectiora de Ti-

-bras del rotor y remaudar luego la entrega normal de hilo

desde el wvobtor.

- 16 =
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en el cual los medivs de recogida del hilo son detenidos
cuando es parada la elimentascion de fibras y la entreza dell
hilo es continuada desviando el hilo entre la superficie

colectora de fibras del rotor y los medios detenidos de

recogida del hilo, de modo que siga una trayectoria prol o

zada.

H

50,~ Un método segin la reivindicacidn 42, combi
nado con un método de recanudar la operacidn de hilatura
que comprende lzs operaciones de reanudar la alimentacidn
de fibras al rotor, acortar luego la trayectoria prolonga-
da del hilo para dejar ue el extremc de éste sea devuelto
a una posicién en la cual toca las fibras recien deposite-
das sobre la superficie colectora de fibras del rotor y
reanudar entonces la entrega normsl de hilo desde el ro-
tor,

2,- Un mé%cdc de detener la operacion de hila-
ture en la hilatura de cabo libre de hilos textiles.

Tal y como se ha descrito en la Memcria que an-
tecede reypresentado en los dibujos gque se acompaian y para
los fines que se han especilicado.

Este Yemoria consta de diecisiete hojas escritas

& miquina por una scla cara.

91 DIC.+3

Madrid,

P.A.

e a4 o+ st marmsmad
R
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