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Este invento se refiere a un mecanismo para interrupto­
res desconectadores y, más particularmente, a mecanismo para 
interruptores desconectadores del tipo limitador de la co­
rriente.

Los interruptores desconectadores del tipo usual, sin 
limitación de la corriente, han incluido tradicionalmente 
dos tipos de medios para provocar la apertura del circuito.
El primero de estos medios es uno que está bajo el control 
del operador y que, de ordinario, supone una empuñadura que 

10.- es pasada a mano por el operador a la posición abierta para 
abrir los contactos y, por consiguientes, se denomina "medio 
manual". (Se apreciará, no obstante, que la energía requeri­
da para mover los contactos a la posición de circuito abier­
to puede ser suministrada, en cambio, por algún medio mecá- 

1$.- nico bajo el control del operador, tal como un motor eléctri­
co). El otro medio para provocar la apertura de los contactos 
es uno que opera automáticamente, es decir, sin tener que es­
perar una señal de origen humano, tomándose la señal, en cam­
bio, del estado de la corriente que está atravesando el pro- 

20.- pió interruptor desconectador. Asi, el interruptor desconecta­
dor vigila, de hecho, su propia corriente y, cuando Ósta ex­
cede de un valor predeterminado durante un tiempo prefijado, 
el interruptor se abre automáticamente. Esto, de ordinario, 
ha sido realizado por accionamiento del mismo mecanismo que 

25.- entra en juego en la operación de apertura manual. Asi, la
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velocidad de apertura de los contactos es, aproximadamente, 
la misma, se efectúe la apertura a mano o automáticamente.

En los interruptores desconectadores del tipo limitador 
de la corriente, se necesita que los contactos, no solo pue- 

30.- dan abrirse a voluntad del operador y en respuesta a condi­
ciones anormales de la corriente en cuanto a magnitud y tiem­
po, sino que, además, los contactos deben ser capaces de abrir 
cuando ocurre un estado de cortocircuito fuerte de magnitud 
anormal predeterminada, a una velocidad altísima, que es mu- 

35.-- cho mayor que la que permitiría el mecanismo de maniobra ma­
nual y automático usual. Por consiguiente, tal velocidad al­
tísima de abertura de los contactos no resulta posible usando 
el mismo mecanismo que se necesita para el funcionamiento au­
tomático y manual.

40.- Por consiguiente, de acuerdo con la técnica anterior, se
han ideado mecanismos que incluyen 1) medios para proporcio­
nar la maniobra de apertura-cierre manual de un contacto movi­
ble, 2) medios que prevén el movimiento de apertura automáti­
ca del contacto en respuesta a condiciones de sobrecarga me- 

43.- dianas y mediano-altas, con una característica de respuesta 
inversa en cuanto al tiempo, incluyendo medios accionables 
magnéticamente, y 3) medios para provocar el movimiento rapi­
dísimo de apertura de los contactos a pesar de no ser acciona­
do el mencionado medio manual y automático, en respuesta a la 

50.- ocurrencia de condiciones de cortocircuito de magnitud prede­
terminada, excepcionalmente alta.

De acuerdo con los mecanismos de interruptor desconecta­
dor con limitación de corriente de la técnica anterior, antes 
citados, el miembro de contacto-móvil está conectado a un bra- 

5$.- zo de accionamiento por medio de una biela que puede tomar dos
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posiciones de rotación según vienen determinadas por la con­
dición de un muelle descentrado que se extiende entre el 
miembro portador de contacto y el brazo de maniobra de con­
tactos. Asi, el miembro portador de contacto es normalmente 

60.- mantenido en una primera posición con relación al brazo de
accionamiento de contactos, pero sin movimiento del brazo de 
maniobra de contactos el brazo portador de contacto puede mo­
verse a una posición en la cual el contacto está retraído, 
haciendo girar la barra portacontacto con respecto al brazo 

65.- portador de contacto, moviéndose el citado muelle más allá 
de su centro en el proceso, siendo luego la barra portadora 
de contacto mantenida en esta posición por la acción descen­
trada del muelle.

El principio mencionado está expuesto al inconveniente 
70.- de que, si una fuerza de retracción de contacto, tal como 

una fuerza de separación de los contactos o una fuerza de 
apertura de contactos generada por un solenoide especial, 
etc., es de una magnitud intermedia predeterminada, el miem­
bro de contacto movible puede ser apartado del contacto esta- 

75.- cionario en una pequeña cuantía sin mover el muelle descen­
trado a su condición de descentramiento, y luego el miembro 
de contacto movible volverá a su posición cerrada. Tal cir­
cunstancia puede causar el fallo completo en la interrupción 
de una corriente fuerte de cortocircuito, con la consiguien- 

80.- te destrucción virtual del interruptor desconectador.
Un objeto del presente invento es orear un interruptor 

desconeotador con limitación de la corriente del tipo que 
incluye primeros medios para mover el contacto a posiciones 
de circuito abierto y circuito cerrado, cuyos primeros medios 

85.- incluyen medios para maniobrar a mano, asi como automáticamen-
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te, los contactos, en respuesta a condiciones de sobrecarga 
baja y mediana y segundos medios para mover el contacto mo­
vible a posición de circuito abierto con independencia sus­
tancial de dichos primeros medios, lo que evitará la difi­
cultad arriba descrita, es decir, que asegurará que, una vez 
que el contacto movible comienza a moverse en respuesta a di­
chos segundos medios de apertura de contactos, continuará ha­
ciéndolo para llegar a la posición de circuito abierto.

De acuerdo con el invento, se crea un mecanismo de ma­
niobra del tipo general descrito en el cual el contacto movi­
ble es maniobrado por un brazo de maniobra de contactos por 
medio de una biela de conexión o intermedia que tiene dos po­
siciones posibles con respecto al brazo de maniobra de con­
tactos, cuyas posiciones se denominarán posición enclavada y 
posición liberada, respectivamente. La biela es retenida en 
la posición enclavada por la acción de un muelle. Al ocurrir 
condiciones de corriente fuerte de cortocircuito predetermi­
nadas, se ejerce una fuerza de apertura directamente sobre 
el conjunto del contacto movible. Cuando esta fuerza llega 
a un valor predeterminado, supera la fuerza de retención de 
enclavamiento del citado muelle, con lo cual la biela es mo­
vida fuera de relación enclavada con el brazo de maniobra de 
contactos y es luego influenciada por el mencionado muelle, 
asi como por la citada fuerza de apertura de contactos, para 
moverla a una posición retraída con respecto al brazo prin­
cipal de maniobra de contactos. Asi, no es preciso que la 
fuerza de apertura de contactos mueva el contacto movible a 
posición abierta después de la liberación del enclavamiento. 
Además, no ocurrirá movimiento de apertura hasta que la fuer­
za que actúa sobre el conjunto de contacto movible es lo bas-
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tante grande para asegurar que ocurrirá la líberacián del 
enclavamiento, con la consiguiente plena acción de apertu­
ra.

El invento podrá comprenderse mejor por la siguiente 
descripción de una realización preferida del mismo mostra­
da, a manera de ejemplo, en los dibujos adjuntos, en los 
cuales:

La figura 1 es una vista en alzado lateral de un inte­
rruptor desconectador que incorpora el invento.

La figura 2 es una vista en alzado lateral de las par­
tes del mecanismo de maniobra, a mayor escala, del interrup­
tor desconectador de la figura 1.

La figura 3 es una vista en alzado lateral de una par­
te del mecanismo del interruptor desconectador de la figura 
1, habiéndose mostrado las piezas en el estado que ocupan 
en la posición cerrada o conectada de los contactos.

La figura 4 es una vista pareja a la de la figura 3, 
mostrando partes del mecanismo arrancadas para ilustrar la 
posición y la construcción de partes que, por lo demás, es­
tán ocultas en la figura 3.

La figura 5 es una vista en alzado lateral de una par­
te del mecanismo desconectador, habiéndose mostrado las pie­
zas en el estado que ocupan cuando los contactos estén en 
la posición abierta o desconectada.

La figura 6 es una vista similar a la figura 5* habién­
dose arrancado partes del mecanismo para revelar la posición 
y construcción de partes que, por lo demás, están ocultas en 
la figura 5*

La figura 7 es una vista pareja a la de la figura 4, 
pero omitiendo ciertas partes del mecanismo que no ínter-
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vienen en la apertura a gran velocidad.
La figura 8 es una vista similar a la figura 7, pero 

mostrando las piezas en el estado que ocupan en la condición 
abierta o disparada automáticamente a gran velocidad.

La figura 9 es una vista en alzado de extremidad del me­
canismo del interruptor desconectador de la figura 1, par­
cialmente en sección.

La figura 10 es una vista fragmentaria, semi-diagramáti 
ca, de la barra intermedia o de conexión, con fines explica­
tivos.

Con referencia a la figura 1, el invento se muestra in­
corporado en un interruptor eléctrico de circuitos que conw 
prende una caja aislante que tiene una base 10 y una cubier­
ta, que no se ha mostrado. Aun cuando el recinto puede adop­
tar cualquiera de diversas formas, en la figura 1 la base 10 
del recinto se muestra comprendiendo una pared lateral 11 y, 
de una pieza con ella, paredes superior e inferior 12 y 13, 
y también, paredes extremas enterizas 14 y 15. Un terminal de 
linea 16 está situado en un rebajo adecuado de la base 10 y 
está conectado por una pletina 17 a un primer contacto esta­
cionario 19. Un segundo contacto estacionario 20 está sopor­
tado sobre un soporte de contacto enfrentado similar y un pa­
sillo de arco 21 qhe, a su vez, está conectado por una pleti­
na 22 que está montada sobre la base 10 de una manera segura 
gracias a medios adecuados, con los tornillos 23.

Con el fin de provocar la operación automátioa del meca­
nismo, de una manera que describiremos, está prevista una tira 
bimetálica alargada 24 la cual está montada fijamente en un 
extremo a la pletina 22 por medio de uno de los tomillos 23, 
y tiene su otro extremo libre para moverse, y que lleva un



tornillo 25 ajustable o de calibración. La tira bimetálica 
está a su vez conectada por medio de una trenza 26 a una 
pletina alargada 27 con un primer extremo 28 de un arrolla­
miento 29 de solenoide. El otro extremo 30 del arrollamien- 

180.- to 29 está conectado a su vez al terminal de salida o de 
carga 31*

Los contactos estacionarios espaciados 19 y 20 están 
interconectados, en el estado cerrado del interruptor desco­
nectador, por un par de contactos movibles correspondientes 

18$.- 32, 33 soportados por un miembro de contactos movibles 34 en
general de forma de cuña.

El miembro 34 de contactos movibles tiene una parte de 
vástago enteriza 33 que se extiende en relación de desliza­
miento dentro de la parte extrema de una barra 37 hueca de 

190.- accionamiento de contactos. La espiga 38 soportada por el
vástago 35 tiene sus extremos opuestos extendiéndose dentro 
de un par de ranuras 38' respectivamente de la barra 37 para 
limitar el movimiento del miembro movible 34. El vástago de 
contacto 35 está cargado hacia fuera de la barra 37 por un 

193.- muelle de compresión 40 situado dentro de la barra 37 y que 
se apoya contra una espiga de tope 41 soportada rígidamente 
por la barra 37*

La barra 37 de accionamiento de los contactos se extien­
de a través del mecanismo del desconectador y en su extremo 

200.- opuesto está conectada a una armadura de solenoide 42 dis­
puesta para ser atraída dentro del arrollamiento de solenoi­
de 29 cuando se excita suficientemente el arrollamiento 29, 
con el fin de proporcionar apertura a gran velocidad del con­
tacto de una manera que describiremos en detalle.

205.- Además de los medios para abrir los contactos a gran ve-

-  8
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locidad que comprenden el solenoide 29, se prevén de acuer­
do con el invento medios para maniobrar a mano los contactos 
entre posición abierta y posición cerrada y también para pro­
vocar el movimiento de apertura de los contactos al ocurrir 

210.- condiciones de sobrecarga pequeñas y medianas. Para estos 
fines, se dispone un mecanismo que se denominaré "mecanismo 
de apertura manual y automático usual". El mecanismo de aper­
tura manual y automático usual opera sobre la barra 37 de 
accionamiento de contactos como lo hace el solenoide 29 de 

21$.- apertura a gran velocidad. No obstante, como se ha dicho an­
tes, es necesario que el solenoide de apertura a gran velo­
cidad sea capaz de accionar independientemente del mecanismo 
de apertura manual y automático usual. De acuerdo con el in­
vento, el mecanismo de apertura manual y automático usual 

220.- incluye medios que proporcionan tal acción independiente.
El mecanismo de apertura manual y automático usual se­

rá descrito en primer lugar con referencia particular a las 
figuras 1 y 2. Se dispone un miembro 44 de empuñadura operar- 
ble a mano, soportado a pivotamiento sobre una espiga de so- 

223.- porte fija 43, que está sostenida por un miembro de armazón 
46 en general de forma de U, montado de manera fija en la 
caja 10. Una empuñadura 47 está montada fijamente sobre el 
miembro 44 y sobresale a través de una abertura de la pared 
superior 12 de la caja 10. El miembro 44 manual opera sobre 

230.- una barra pivotada superior 46 moviéndola de un lado a otro 
entre posiciones de desconexión y de conexión, que descri­
biremos luego en detalle, con una acción descentrada. Para 
este fin, el miembro de accionamiento 44 está interconecta­
do a la barra pivotada 48 por-dos pares de muelles de trac- 

235.- ción 49, unidos por medio de piezas triangulares 50, 51 a
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las espigas 52, 53 soportadas por el miembro manual 44 y 
por la barra 48, respectivamente.

Se entenderá que el mecanismo de accionamiento es si­
métrico y que incluye dos juegos idénticos de piezas, dis­
puestos uno a cada lado de la barra 37 de accionamiento de 
contactos. Para mayor conveniencia, el mecanismo será des­
crito con referencia a la figura 2 y  con referencia a las 
piezas de un lado solamente de la barra de accionamiento
37.

La barra superior 48 está soportada a pivotamiento so­
bre el pivote 54 normalmente fijo que es llevado por un 
miembro soltable 55 que, a su vez, está soportado a pivota­
miento sobre una espiga de pivote fijo 56 soportada fija­
mente por los bastidores laterales del armazén de soporte 
46.

Cuando el miembro manual 44 y la empuñadura 47 son mo­
vidos entre las posiciones de conectado y desconectado como 
se indica en la figura 1, por consiguiente, la linea de ac­
ción de los muelles de tensión 49 es movida de un lado al 
otro del pivote 54, haciendo de este modo que oscile la bar- 
rra superior 48 de una posición angular a la otra, como se 
muestra, por ejemplo, en la figura 3 y en la figura 5; res­
pectivamente.

La barra superior 48 no se aplica directamente a la 
barra 37 de accionamiento de contactos. En cambio, la barra 
superior 48 se aplica a una barra inferior 53, a la que ac­
ciona, barra 58 que a su vez está conectada a la barra de 
accionamiento 37 de una manera que describiremos. La barra 
inferior 58 está soportada a pivotamiento sobre el pivote 
fijo 59 del bastidor 46. La barra inferior lleva un espárra?-
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go 60 de oabeza agrandada que está cogido a deslizamiento 
por la barra superior 46. Asi, con referencia a las figu­
ras 3 y 5) se ilustran las condiciones de conectado y des­
conectado de estas partes.

270.- Por consiguiente, el funcionamiento de la empuñadura
entre las posiciones de oonectado y desconectado sirve para 
hacer oscilar la barra superior 48 entre posiciones conecta­
da y desconectada como se muestra en la figura 3 y la 5 par­
ticularmente lo que, a su vez, mueve a la barra inferior 38 

273.- entre correspondientes posiciones de conectada y desconecta­
da, al estar la barra inferior 38 conectada a la barra de 
contactos movibles de una manera que describiremos, para ac­
cionar al miembro 34 de contactos movibles entre posición de 
circuito abierto y posición de circuito cerrado.

280.- Apertura automática usual.
Como antes hemos descrito, el miembro soltable 35 está 

soportado a pivotamiento sobre un pivote fijo 36 llevado por 
el armazón 46. Se mantiene de forma que no pueda girar en 
sentido dextrógiro en torno de su pivote, sin embargo, por 

285.- aplicación de una parte extrema 55A de enclavamiento con un 
miembro de enclavamiento 62 que está soportado a pivotamien­
to sobre un pivote fijo 63 por el armazón 46. El miembro de 
enclavamiento 62 está cargado en sentido dextrógiro por un 
muelle de compresión 64, que lo empuja contra el tomillo 

290.- de calibración 25 como tope (véase la figura 1).
Al ocurrir condiciones de sobrecarga sostenida de pe­

queña cuantía, la tira bimetálica 24 se calienta y se defor­
ma de modo que mueve al tomillo de -calibración 25 hacia la 
izquierda mirando en la figura 1, haciendo que gire el miemr 

295"- bro de enclavamiento 62 en sentido levógiro en contra de la
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carga del muelle 64, hasta que la parte extrema 55A del miem­
bro soltable 55 es soltada. Cuando ocurre ésto, la carga ha­
cia arriba de los muelles de tensión 49, que es ejercida so­
bre la barra 48 y a través del pivote 54 sobre el miembro 55) 
hace que el miembro 55 gire en sentido dextrégiro en tomo de 
su soporte de pivotamiento 56. Esta accién hace que el pivote 
54 cruce la línea de accién de los muelles 49, invirtiendo 
con ello la direccién de la carga de rotación de los muelles 
49 sobre la barra 48 y haciéndola girar en sentido dextrégiro 
en tomo del pivote 54 a posición de circuito abierto o dis­
parada usual.

Con el fin de reponer el mecanismo después del disparo 
usual, la empuñadura 44 es movida en sentido levógiro ligera­
mente más allá de la posición desconectada a posición de re­
posición (véase la figura 1). Esto hace que el rodillo de re­
posición 44A se aplique a una parte marginal 55B del miembro 
soltable 55) haciendo que gire el miembro 55 en dirección le­
vógira hasta que el extremo 55A está de nuevo en aplicación 
con el órgano de enclavamiento 62.

Se observará que el disparo de la manera descrita bajo 
la acción de la tira bimetálica 24 tendrá lugar esté o no la 
empuñadura 47 mantenida a mano en la posición conectada. Si 
se desea, la acción de la tira bimetálica 24 puede complemen­
tarse o sustituirse por completo por medios magnéticos de dis­
paro, no mostrados, que causan de manera similar el despren­
dimiento del órgano de enclavamiento 62 al ocurrir sobrecar­
gas secundarias y cortocircuito de pequeña importancia. Es una 
ventaja particular del presente invento, sin embargo, que ta­
les medios de disparo magnéticos suplementarios no precisan 
ser incluidos en el mecanismo de disparo usual ya que, como



describiremos con mayor detalle, la disposición de enclava- 
miento del solenoide de disparo de gran velocidad o limita­
dor de la corriente hace posible utilizar este solenoide pa­
ra cortocircuitos grandes y pequeños o corrientes grandes de 

330.- sobrecarga, tales como las detectadas de ordinario por un 
medio de disparo magnético usual, es decir, uno que actúe 
sobre el mecanismo manual y automático usual.
Acción independiente del disparo de eran velocidad.

Con el fin de conectar el mecanismo de accionamiento 
333.- manual y automático usual a los contactos movibles de tal 

forma que se permita el movimiento de apertura independien­
te de los contactos movibles bajo la influencia del solenoi­
de 29 de disparo a gran velocidad, se emplea una nueva cone­
xión de acuerdo con el invento entre la barra articulada in- 

340.- f erior 58 y la barra 37 de accionamiento de contactos. Esta 
conexión y su funcionamiento se ilustran específicamente en 
las figuras 7 y 8, y su cooperación con las otras piezas se 
ilustra en otras figuras. La barra 58 está conectada a la 
barra de accionamiento 37 por medio de un miembro intermedio 

345*- 66 normalmente enclavado. El miembro 66 tiene una ranura 66A
que recibe el extremo de una espiga fija 67 llevada por la 
barra 37*

El miembro 66 tiene una configuración en general en for­
ma de T con una parte 66B que se extiende en ángulo recto con 

350.- la parte restante de la pieza, que puede considerarse como el 
vástago de la T. El miembro 66 lleva dos espigas espaciadas 
69 y 70, estando la espiga 70 en el extremo alejado de la 
parte 66B. Las espigas 69 y 70 se mueven en una ranura alar­
gada 71 de la barra 58, y están cargadas por el muelle de 
tracción 72 hacia el extremo de la izquierda de la ranura 71355*-
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según se mira, en el dibujo. En condiciones de funcionamien­
to normales, el miembro 66 es retenido en la posición mos­
trada en las figuras 2 a 7; en la cual la espiga 70 está 
en una parte 71A dirigida hacia abajo de la ranura 71 (véa- 

360.- se la figura 7)* Se observará que en estas circunstancias,
la tracción del muelle 72 sobre la espiga 73 ejerce una car­
ga a rotación sobre la pieza 66, que tiende a hacer girar 
el miembro 66 en tomo de la espiga 70 en sentido dextrógi- 
ro. Tal rotación no es permitida, sin embargo, por la apli- 

365*- cación de la espiga 69 con la superficie superior de la ra­
nura 71. La pieza 66, por consiguiente, permanece en la po­
sición mostrada.

Desde otro puntos de vista, se observará que, como la 
espiga 69 no puede moverse en estas condiciones, puede con- 

370.- siderarse como fija, y la carga del muelle 72 puede conside­
rarse que tiende a hacer girar el miembro 66 en sentido dex- 
trógiro en tomo de la espiga 69, siendo tal rotación impe­
dida por la aplicación de la espiga 70 en el extremo delan­
tero 71A de la ranura 71. Además, se observará que una trac- 

375-- ción ejercida sobre la carra de contacto 37 hacia la izquier 
da, ejerce una fuerza, por medio de la espiga 67, que tiende 
a hacer girar la pieza 66 en sentido levógiro en torno de la 
espiga 69. Si tal fuerza resulta lo bastante grande, se ob­
servará que hará girar la pieza 66 en sentido levógiro en 

380.- tomo de la espiga 69 en contra de la carga del muelle 72, 
elevando asi la espiga 70 fuera de la parte delantera 71A 
de la ranura 71.

Durante el funcionamiento normal de conexión y desco­
nexión, sin embargo, como se ha dicho antes, el miembro 66 

385.- permanece en su estado enclavado con la espiga 70 en la par-
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te delantera 71A de la ranura 71; y las dos piezas 66 y 58, 
por tanto, funcionan como una sola unidad.

Al ocurrir condiciones de cortocircuito extremadamente 
fuertes, sin embargo, el solenoide 29 aumenta mucho su trac­
ción y lleva la armadura 42 del solenoide hacia la izquierda 
mirando en la figura 1. Esto lleva la barra 37 de acciona­
miento de contactos hacia la izquierda y hace que la espiga 
67 actúe sobre el miembro 66 para hacer girar el miembro 66 
en sentido levógiro en tomo de la espiga 69, como hemos des­
crito antes. Esto hace que la espiga delantera 70 súba sa­
liendo del extremo delantero 71A de la ranura 71. Cuando la 
espiga ?0 ha subido lo suficiente, deja libre el resalto de 
la ranura 71, y toda la pieza 66 está entonces libre para mo­
verse hacia la izquierda según se mira en el dibujo, lo que 
hace, como se indica en la figura 8. Este movimiento despla­
za la barra 37 de accionamiento de contactos y el conjunto 
de contactos movibles 32, 33, 34 a la posición de circuito 
abierto. Esta construcción proporciona de hecho una conexión 
que puede deshacerse a la fuerza o romperse entre un miembro 
de contacto movible y un mecanismo de accionamiento manual y 
automático.

Como se muestra en la figura 2 y se ha descrito antes, 
el contacto movible 34 está conectado a la barra 37 de accio­
namiento de contactos por medio de una conexión de movimien­
to perdido que comprende la espiga 38 fija al vástago de con­
tacto 35 y que tiene su extremo extendiéndose dentro de las 
ranuras 38'. La barra 37 actúa normalmente para proporcionar 
presión de contacto por medio del muelle de compresión 40 
que es influenciado por la espiga 41 llevada por la barra 37. 
El movimiento de apertura inicial de la barra 37 no mueve al4 1 5 .-
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440.-

445.

contacto 34 hasta que sea absorbido el movimiento perdido 
previsto en la ranura 38'.

De acuerdo con el invento, la cuantía del movimiento 
perdido en la ranura 38'se hace tal, en comparación con la 
profundidad de la parte de fiador 714. de la ranura 71; que 
la barra 37 deba moverse lo bastante para mover las espigas 
70 fuera de la parte de fiador 714 antes de que se abra el 
contacto movible. Por consiguiente, aun si una fuerza de co­
rriente de cortocircuito demostrara ser justamente suficien­
te para separar los contactos, el fiador será, desaplicado, 
y el muelle 72 moverá los contactos a la posición abierta.
Esto asegura que una vez que los contactos se separan debido 
a la acción del solenoide de gran velocidad, continuarán mo­
viéndose en todo el camino de la apertura, y, por tanto, no 
abrá apertura y nuevo cierre. Una ventaja importante adicio­
nal de esta disposición es que hace posible usar el mismo so­
lenoide para corrientes de cortocircuito relativamente bajas, 
haciendo asi innecesario incluir medios magnéticos de disparo 
en el mecanismo de apertura automática usual. Esto es impor­
tante, ya que es posible que el interruptor experimente con­
diciones de cortocircuito que sean marginales, en el sentido 
de provocar el funcionamiento del solenoide de gran velocidad. 
De acuerdo con las estructuras de la técnica anterior, una ac­
tuación a gran velocidad podría permitir la separación parcial 
de los contactos, seguida por un nuevo cierre. Esto es en ex­
tremo perjudicial para los contactos y para todo el interrup­
tor desconectador.

En el presente caso, sin embargo, una vez que la fuerza 
de apertura de los contactos es lo bastante intensa para cau­
sar el movimiento de apertura de los mismos, se asegurará que
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los contactos se moverán en toda la distancia de apertura.

N O T A . -
s m a E s ta z m * * *

Los puntos de invención propia y nueva que se presen­
tan para que sean objeto de esta Patente de Invención en 

450.- España, por veinte años, son los siguientes:
IB.- Un dispositivo interruptor desconectador limitador 

de la corriente, que comprende un soporte, al menos un par 
de contactos relativamente movibles soportados sobre dicho 
soporte, un dispositivo de accionamiento de los contadnos 

455.- soportado sobre dicho soporte, caracterizado por un miembro 
de accionamiento conectado de manera operable a dicho dispo­
sitivo de accionamiento de los contactos y un miembro accio­
nado conectado operablemente a dichos contactos relativamen­
te movibles, un dispositivo que interconecta de manera solta- 

460.- ble dichos miembros de accionamiento y accionado y que tiene 
una parte de retención soportada por uno de dichos miembros 
de accionamiento y accionado y un miembro de enclavamiento 
conectado al otro de dichos miembros de accionamiento y accio­
nado, teniendo dicho miembro de enclavamiento una parte que 

46$.- se aplica a dicho miembro de retención cuando dicho miembro 
de enclavamiento está en una posición normal predeterminada, 
estando dicho miembro de enclavamiento soportado para movi­
miento de pivotamiento en una espiga apartándose de dicha po­
sición normal al ejercerse una fuerza predeterminada sobre 

470.- dicho miembro accionado en la dirección de apertura de los
contactos y un dispositivo nue responde a la corriente conec­
tado en la trayectoria de la corriente por dicho desconecta­
dor y que ejerce una fuerza predeterminada sobre dicho miem­
bro accionado en la dirección de apertura de los contactos
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485.-

490.-

495.-
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al ocurrir condiciones de corriente predeterminadas a través 
de dichos contactos, moviéndose dicho miembro de enclavamien- 
to fuera de aplicación con dichos medios de retención al ocu­
rrir dicha fuerza predeterminada y permitiendo el movimiento 
de dicho miembro accionado en la dirección de apertura de los 
contactos en esencia independientemente de dicho dispositivo 
de accionamiento de contactos.

2a.- Un dispositivo según el punto 13, caracterizado 
porque dicho dispositivo de carga comprende un muelle, dicho 
miembro de enclavamiento está conectado a deslizamiento a di­
cho miembro de accionamiento, moviéndose dicho miembro de en­
clavamiento pivotadamente con respecto a dicho miembro de ac­
cionamiento antes de soltarse dicho miembro de enclavamiento 
de dicho miembro de retención, moviéndose dicho miembro de 
enclavamiento a deslizamiento con respecto a dicho miembro 
de accionamiento después de la liberación de dicho miembro 
de enclavamiento desde dicho miembro de retención.

33.- Un dispositivo según los puntos 13 o 23, caracte­
rizado porque dicho miembro de enclavamiento está soportado 
a pivotamiento sobre dicho miembro accionado y porque dicho 
miembro de enclavamiento está soportado para movimiento des­
lizante sobre dicho miembro de accionamiento después de la 
liberación de dicho miembro de enclavamiento de dicha parte 
de retención, moviendo dicho miembro de enclavamiento duran­
te dicho movimiento de desliazamiento a dicho miembro accio­
nado en la dirección de apertura de los contactos.

43.- Un dispositivo según cualquiera de los puntos pre­
cedentes, caracterizado porque dicho dispositivo que respon­
de a la corriente y que actúa sobre dicho miembro accionado 
comprende un solenoide eléctrico que incluye un arrollamien-
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505.- to conectado eléctricamente en serie con dichos contactos mo­
vibles.

5a.- Un dispositivo según el punto 43, caracterizado por­
que dicho desconectador incluye también un segundo dispositi­
vo que responde a la corriente para provocar la operación au- 

510.- tomática de apertura de los contactos de dichos medios de ac­
cionamiento de los contactos.

6a.- Un dispositivo según el punto 52, en el cual dicho 
dispositivo de accionamiento de los contactos incluye un miem­
bro manual para mover dichos contactos movibles entre dichas 

515*- posiciones de circuito cerrado y circuito abierto.
72.- Un dispositivo según el punto 6a, caracterizado por­

que dichos contactos relativamente movibles están soportados 
para movimiento reciproco en linea recta en relación uno con 
otro, comprendiendo dichos contactos relativamente movibles 

520.- un par de contactos estacionarios espaciados y un solo con­
tacto movibles que tiene un par de caras de contacto que coo­
peran con dichos contactos estacionarios espaciados respecti­
vamente, pudiendo moverse dicho miembro de contacto de puente 
de manera reciproca a lo largo de una trayectoria rectilínea, 

525.- y teniendo una masa relativamente pequeña.
83.- Un dispositivo según el punto 13, caracterizado por­

que tiene un dispositivo de carga que carga a un miembro de 
enclavamiento para rotación en tomo de un soporte de pivota- 
miento hacia una posición normal en todo momento, un disposi- 

53O.- tivo que responde a la corriente y que actúa sobre dicho miem­
bro de enclavamiento para moverlo apartándolo de dicha posi­
ción normal en contra de la carga de dicho dispositivo de car­
ga por muelle.

93.- Un dispositivo según el punto 83, caracterizado por
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535.-

540.

545.-

barra de interconexión entre dicho dispositivo de accio­
namiento de contactos y dicho miembro de enclavamiento, me­
dios de muelle que cargan a dicho miembro de enclavamiento 
contra una parte de dicha barra de interconexión, actuando 
dicho dispositivo que responde a la corriente, al existir co­
rriente excesiva, sobre dicho miembro de enclavamiento y li­
berando asi a dicha barra de interconexión, estando dicha bar- 
rra de interconexión conectada para mover a dichos miembros 
de accionamiento y accionado para abrir dichos contactos.

10a.- "UN DISPOSITIVO INTERRUPTOR DESCONECTADOR LIMITA­
DOR DE LA CORRIENTE", todo tal y conforme se describe en la 
presente memoria, la cual consta de 54? lineas y a titulo de 
ejemplo se répresenta en los adjuntos dibujos.

Madrid,

/
/
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