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Egte invento se refiere a un mecsnismo para interrupto-
res desconectadores y, més particularmente, a mecanismo para
interruptores desconectadores del tipo limitador de la co~
rriente.

Los interruptores desconectadores del -tipo usual, sin
limitacién de la corriente, han incluido tradicionalmente
dos tipos de medios para provocar la apertura del circuito.
El primero de estos medios es uno que estd bajo el control
del operador y que, de ordinario, supone una empuiiadura que
es pasada a mano por el operador & la posicidn abierta para
abrir los contactos y, por consiguientes, se denomina "medio
manual”. (Se apreciard, no obstante, que la energfa requeri-
da para mover losg-conbtactos a la posicidn de circuito abier—
to puede ser suministrada, en cambio, por algfn medio mecé-
nico bajo el control del operador, tal como un motor eléctri-
co)e E1 otro medio para provocar la apertura de los conbactos
es uno que opera automiticamente, es decir, sin tener que es-
perar una seifal de origen humeno, toméndose la seflal, en cam-
bio, del estado de la corriente que estd atravesando el pro-
pio interruptor desconectador. Asi, el inberruptor desconectsa-
dor vigila, de hecho, su propia corriente y, cuando &sta ex-
cede de un valor predeterminado durante un tiempo prefijado,
el interruptor se abre aubtomiticamente. Esto, de ordinario,
ha sido realizado por accionamiento del mismo mecanismo que

entra en juego en la operacidn de apertura manual. Asi, la



50~

35

40¢=

U5 g

50.-

52

Mz s

velocidad de apertura de los contactos es, aproximadamente,
la misma, se efectfie la apertura a mgno o autométicamente.
En los interruptores desconectadores del tipo limitador
de la corriente, se necesita que los contactos, no solo pue-
dan abrirse a voluntad del operador y en respuesta a condiw-
ciones smormales de la corriente en cuanto a magnitud y tiem=
po, sino que, ademis, los contactos deben ser capaces de abrir
cuando ocurre un estado de cortocircuito fuerte de mognitud
anormal predeterminada, a una velocidad altisima, que es mu-
cho mayor que la que permitirfa el mecanismo de maniobra ma-
nual y automético usual. Por consiguiente, tel velocided al-

tisima de aberbtura de los contactos no resulta posible usando

el mismo mecenismo que se necesita para el funcionamiento au=-

tomédtico y manual.

Por consiguiente, de acuerdo con la técnica anterior, se
hen ideado mecanismos que incluyen 1) medios para proporcio-
ngr la maniobra de sperture-clerre manual de un contacto movi-
ble, 2) medios que prevén el movimiento de apertura aubomiti-
ca del conbacto en respuesta a condiciones de sobrecargs me-
dienas y mediano-altas, con una caracteristica de respuesta
inversa en cuanto al tiempo, incluyendo medios acclonables
magnéticamente, y 3) medios para provocar el movimiento rapi-
di{simo de apertura de los contactos a pesar de no ser acciona-
do el mencionado medio msnual y sutomdtico, en respuesta a la
ocurrencia de condiciones de cortocircuito de megnitud prede-~
terminada, excepcionalmente alta.

De acuerdo con los mecanismos de interruptor desconecta-
dor con limitacién de corriente de la técnica anterior, antes
citados, el miembro de contacto -mévil esti conectado & un bra=

z0 de accionamliento por medio de una biela que puede tomsr dos
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posiciones de rotacidn segln vienen determinadas por la con-
dicidn de un muelle descentrado que se extiende entre el
miembro portador de contacto y el brazo de maniobra de con-
tactos. Asi, el miembro portador de conbacto es normalmente
mantenido en una primera posicidén con relacién al brazo de
sccionamiento de conbtactos, perc sin movimiento del brazo de
meniobra de contactos el brazo portador de contacto puede mo=-
verse a una posicidén en la cual el contacto estd retraido,
haciendo girar la barra portacontacto con respecto al brazo
portador de contacto, moviéndose el citado muelle més allf
de su centro en el proceso, siendo luego la barra pcrtedora
de contacto mantenida en esta p&sici6n por la accién descen=-
trada del muelle.

El principio mencionado estd expuesto al inconveniente
de que, si una fuerza de retraccibén de conbacto, tal como
una fuerza de separacidn de los contactos o una fuerza de
apertura de contactos generada por un solenoide especisal,
etc., es de una magnitud intermedia predeterminads, el miem-
bro de contacto movible puede ser apartado del conbtacto esta=
cionario en una pequeiia cuantia sin mover el muelle descen-
trado a su condicidn de descentramiento, y luego el miembro
de contacto movible volverid a su posicibn cerrada. Tal cir-
cunstancia puede causar el fallo completo en la intverrupcién
de una corriente fuerte de corbtocircuito, con la consiguien-
te destruccibn virtusl del interruptor desconectador.

Un objeto del presente invento es crear un interruptor
desconectador con limitacidn de la corriente del tipo que
incluye primeros medios para mover el contacto & posiciones
de circuito gbierto y circuito cerrado, cuyos primeros medios

incluyen medios para msniobrar & meno, asi como autométicamen=
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te, los contactos, en respuesta a condiciones de sobrecarga
baja y mediana y segundos medios para mover el contacto mo-
vible a posicidn de circuito sbierto con independencia sus-
tencial de dichos primeros medios, lo que evitard la difi-
cultad arriba deserita, es decir, que asegurard que, una vez
que el contacto movible comienza a moverse en respuesta a di-
chos segundos medios de aperbtura de contactos, continuard ha-
ciéndolo para llegar a la posicibén de circuito abierto.

De acuerdo con el invento, se crea un mecenismo de ma-
niobrs del tipo general descrito en el cual el conbtactd movi-
ble es maniobrado por un brazo de meniobra de comtackos por
medio de una biela de conexidn o intermedia que tiene dos po-
siciones posibles con respecto al brazo de maniobra de con-
tactos, cuyas posiciones se denominarén posicién enclavada y
posicibn liberada, respectivamente. La biela es retenida en
la posicidn enclavada por la accién de un muelle. Al ocurrir
condiciones de corriente fuerte de cortocirecuito predetermiw
nadas, se ejerce una fuerza de gpertura directamente sobre
el conjunto del contacto movible. Cuando esta fuerza llega
a un valor predeterminado, supera la fuerza de retencidn de
enclavamiento del citado muelle, con lo cual la biela es mo-
vida fuera de relacidn enclavada con el brazo de maniobrea de
contactos y es luego influenciada por el mencionado muelle,
asi como por la citada fuerza de apertura de contactos, para
moverla a una posicidn retrafda con respecto al brazo prin-
cipal de maniobra de contactos. Asi, no es preciso que la
fuerza de apertura de contactos mueva el contacto movible a
posicidn sbierta después de la liberacidn del enclavamiento.
Adembs, no ocurriré movimiento de apertura haste que la fuer—

ze que actlia sobre el conjunto de contacto movible es lo bas~
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tante grande para asegurar que ocurriré la liberacién del
enclavamiento, con la consiguiente plena accibén de apertu-
Ta.

El invento podréd comprenderse mejor por la sigulente
descripcién de una reslizacibn preferida del mismo mostra-
da, & manera de ejemplo, en los dibujos adjuntos, en los
cuales: .

La figora 1 es una vista en alzado lateral de un inte-
rruptor desconectador que incorpora el invento.

La figura 2 es una vista en alzado labteral de las par-
tes del mecanismo de maniobrsa, a mayor escala, del inbverrup-
tor desconectador de la figura l.

La figura 3 es una visbta en alzado lateral de una par-
te del mecanismo del interruptor desconectador de la figura
1, habiéndose mostrado las piezas en el estado que ocupsn
en la posicidn cerrada o conecteda de los contactos.

La figura 4 es wna vista pareja a la de la figura 3,
mostrando partes del mecanismo arrancadas para ilustrar la
posicidn y la construccidén de partes que, por lo demés, es-
tén oculbas en la figura 3.

La figura 5 es una vista en alzado lateral de una par-
te del mecanismo desconectador, habiéndose mostrado las pie-
zas en el estado que ocupan cuando los contactos estén en
la posicién sbierta o desconectada.

La figura 6 es una vista similar a la figura 5, habién-
dose arrancado parbtes del mecanismo para revelar la posicidn
¥ construccidn de partes que, por lo demfs, estén ocultas en
la figura 5.

La figura 7 es una vista pareja a la de la figura 4,

pero omitiendo cilertas partes del mecanismo que no inter-
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vienen en la apertura a gran velocidad.

La figura 8 es una vista similar a la figura 7, pero
mostrando las piezas en el estado que ocupan en la condicidn
abierta o disparada automitvicamente a gran velocidad.

La figura 9 es una viste en alzado de extremidad del me-
canismo del interruptor desconectador de la figura 1, par-
cialmente en seccidn.

La figura 10 es una vista fragmentaria, sehi—diagramét;
ca, de la barra intermedia o de conexiln, con fines explica-
tivos.

Con referencia a la figura 1, el invento se muestra in-
corporade en un interruptor eléctrico de circuitos que com—
prende una caja aislante gque Uiene una base 10 y una cubler=.
ta, que no se ha mostrado. Aun cuando el recinto puede adop-
tar cualquiera de diversas formas, en la figura 1 la base 10
del recinto se muestra comprendiendo una pared latersl 1l y,
de una pieza con ella, paredes superior e inferior 12 y 13,
vy también, paredes extremas enterizas 14 y 15. Un terminal de
1inea 16 estd situado en un rebajo adecuado de la base 10 y
esth conectado por una pletina 17 a un primer contacto esta=
cionario 19. Un segundo contacto estacionario 20 estd sopor-
tado sobre un soporte de contacto enfrentado similar yAun pe-
sillo de arco 21 que, a su vez, est& conectado por una pleti-
ne. 22 que esté montada sobre la base 10 de una manera segura
gracias a medios adecuados, con los tornillos 23.

Con el fin de provocer la operacidn autombtica del meca-
nismo, de una manera que describiremos, est& prevista una tira
bimetélica alargada 24 la cusl estl montada fijamente en un
extremo a la pletina 22 por medio de uno de los tornillos 23,

¥y tiene su otro extremo libre para moverse, y que lleva un
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tornillo 25 ajustable o de calibracidn. La tira bimetllica
estd a su vez conectada por medio de una trenza 26 a una
pletina alargada 27 con un primer extremo 28 de un arrolla-
nientd 29 de solenoide. El otro extremo 30 dgl arrollamien=
to 29 esth conectado a su vez al terminal de salida o de
carga 3l.

Los contactos estacionarios espaciados 19 y 20 estén
interconectados, en el estado cerrado del interruptor dasco-
nectador, por un par de contactos movibles correspondientes
32, 33 soportados por un miembro de conbtactos movibles 34 en
general de forma de cufa.

El miembro 34 de contactos movibles tiene una parte de
vistago enteriza 35 que se extiende en relacibn de desliza=
miento dentro de la parte extrema de una barra 37 hueca de
accionamiento de contactos. La espiga 38 soportada por el
visteago 35 tiene sus extremos opuestos extendibndose dentro
de un par de ranuras 38 respectivamente de la barra 37 para
limitar el movimiento del miembro movible 34. El v&stago de
contacto 35 estd cargado hacia fuera de la barra 37 por un
nuelle de compresién 40 situado dentro de la barra 37 y que
se apoya contra una espigs de tope 4L soportada rigidamente
por la barra 37.

La barre 37 de accionamiento de los contactos se extien~
de a través del mecanismo del desconectador y en su extremo
opuesto estd conectada & una armadura de solenoide 42 dis-
puesta para ser atralda dentro del arrollamiento de solenoi-
de 29 cuando se excita suficientemente el arrollamiento 29,
con el fin de proporciomar aperturs a gran velocidad del con=-
tacto de una manera que describiremos en detalle.

Ademéas de los medios para abrir los conbactos a gran ve-
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locidad que comprenden el solenoide 29, se prevén de acuer-
do con el invento medios para maniobrar a mano los contactos
entre posicién sbierta y posicidn cerrada y también para pro-
vocar el movimiento de apertura de los contactos sl ocurrir
condiciones de sobrecarga pequeilas y medisnas. Para estos
fines, se dispone un mecanismo que se denominarf "mecanismo
de aperture manual y automético usual". ELl mecanismo de aper-
tura meanual y sutomético usual opera sobre la barra 37 de
accionamiento de contactos como lo hace el solenoide 29 de
apertura a gran velocidad. No obstante, como se ha dicho an-
tes, es necesario gue el solenoide de apertura a grau velo=-
cidad sea capaz de accionar independientemente del mecanismo
de aperturs manual y automltico usual. De acuerdo con el in-
vento, el mecanismo de apertura manual y automdtico usual
incluye medios gue proporcionan tal accién independiente.

El mecanismo de aperbura manual y automltico usual se-
ré descrito en primer lugar con referencia particular a las
figuras 1 y 2. Se dispone un miembro 44 de empufiadura opera-
ble a mano, soportado a pivotzmiento sobre una espiga de so-
porte fija 45, que estf sostenida por un miembro de armazén
46 en general de forma de U, montado de manera fija en la
caja 10. Una empufiadura 47 esth montada fijemente sobre el
miembro 44 y sobresale a través de una sbertura de la pared
superior 12 de la caja 10, El miembro 44 manual opers sobre
una barra pivotads superior 48 moviéndola de un lado a otro
entre posiciones de desconexidén y de conexidn, que descri-
biremos luego en detalle, con una accibn descentrada. Para
este fin, el miembro de accionamiento 44 estd interconecta-
do a la barrae pivotada 48 por -dos pares de muelles de trac-

cibén 49, unidos por medio de piezas triangulares 50, 51 a
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las espigas 52, 53 soportadas por el miembro manual 44 y
por la barra 48, respectivamente.

Se entenderd que el mecanismo de accionamiento es si-
métrico ¥y que incluye dos juegos idénticos de piezas, dis-
puestos uno a cada lado de la harra 37 de accionamiento de
contactos, Para mayor conveniencia, el mecanismo serd des—
crito con referencia a la figura 2 y con referencia a las
piezas de un lado solamente de la barra de accionamliento
57

La barra superior 48 estd soportada a pivotamiento so-
bre el pivote 54 normalmente fijo que es llevado por wm
miembro soltable 55 que, a su vez, estd soportado a pivota-
miento sobre una espiga de pivote fijo 56 soportada fija-
mente por los bastidores laterales del armazén de soporte
46,

Cuando el miembro manual 44 y la empuiiadura 47 son mo-
vidogs entre las posiciones de conectado y desconectado como
se indica en la figura 1, por consiguiente, la linea de ac-
¢idn de los muelles de tensibén 49 es movida de un lado al
otro del pivote 54, haciendo de este modo que oscile la ba-
rra superior 48 de una posicidn angular a la otra, como se
muestra, por ejemplo, en la figura 3 y en la figura 5, res-
pectivamente.

La barre superior 48 no se aplica directamente a la
barra 37 de accionsmiento de contactos. En cambio, la barra
superior 48 ge aplica a una barra inferior 58, a la que ac—
ciona, barra 58 que a su vez esté conectada a la barra de
accionamiento 37 de una manera que describiremos. La barra

inferior 58 esté soportada a pivotamiento sobre el pivote

fijo 59 del bastidor 46. La barra inferior lleva un espérrea-
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go 60 de csebeza agrandada que esth cogido a deslizamiento

por la barra superior 48. Asi, con referencie g las figu-

ras 3 y 5, se ilustren las condiciones de conectado y des-
conectado de estas partes.

Por consiguiente, el funcionamiento de la empufiadura
entre las posiciones de conectado y desconectado sirve para
hacer oscilar la barra superior 48 entre posiciones conecta-
da y desconectada como se muestra en la figura 3 y la £ par=
ticularmente lo que, & su vez, mueve & la barra inferior 58
entre correspondientes posiciones de conectada y desconecta~
da, al estar la barra inferior 58 conectada a la barra de
contactos movibles de una manera que describiremos, para &ac-
cionar al miembro 34 de contactos movibles entre posicidn de
circuito gbierto y posicibn de circuito cerrado.

Apertura automftica usual.

Como antes hemos descrito, el miembro soltable 55 esté
soportado a pivotamiento sobre un pivote fijo 56 llevado por
el armazdn 46. Se mantiene de forma que no pueda girar en
sentido dextrdgiro en torno de su pivote, sin embargo, por
eplicacidn de una parte extrema 55A de enclavamiento con un
niembro de enclavamiento 62 que esté soportado a pivotamien~
to sobre un pivote fijo 63 por el armazbén 46. El miembro de
enclavamiento 62 esté cargado en sentido dextrégiro por un
muelle de compresibn 64, que lo empuja contra el tornillo
de calibracidn 25 como tope (véase la figura 1).

Al ocurrir condiciones de sobrecarga sostenida de pe-
quefia cuantia, la tira bimetélica 24 se calienta y se defor-
ma de modo que mueve gl tornillo de .calibracién 25 hacia la
izqulerda mirando en la figura 1, haciendo que gire el miem-

bro de enclavamiento 62 en sentido levégiro en contra de la
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carga del muelle 64, hasta que la parte extrema 55A del miem~
bro soltable 55 es soltada. Cuando ocurre &sto, la carga ha-
cia arriba de los muelles de tensién 49, que es ejercida so-
bre la barra 48 y a travds del pivote 54 sobre el miembro 55,

300,— hace que el miembro 55 gire en sentido dextrdgiro en torno de
su soporte de pivotamiento 56. Esta accidn hace que el pivote
54 cruce la linea de accidn de los muelles 49, invirtiendo
con ello la direccidn de la carga de rotacién de los muelles
49 gsobre la barra 48 y haciéndola girar en sentido dextrbgiro

305.,~ en torno del pivote 54 a posicibén de circuito abierto o dise
parada usuale.

Con el fin de reponer el mecanismo después del disparo
usual, la empufisdura 44 es movida en sentido levégiro ligera-
mente més all& de la posicibén desconectada a posicidn de re-

310e= - poOsicibn (véase la figura 1). Esto hace que el rodillo de re-
posicibn 44A se aplique a una parte marginal 55B del miembro
soltaeble 55, haciendo que gire el miembro 55 en direccidn le-
végira hasta que el extremo 55A estd de nuevo en aplicacidn
con el 8rgano de enclavamiento 62.

315, Se observaréd que el disparo de la manera descrita bajo
la accién de la tira bimetélica 24 tendrd lugar esté o no la -
empufiadura 47 mantenida a mano en la posicibén conectada. Si
se desea, la accidén de la tira bimetdlica 24 puede complemenw
tarse o sustituirse por completo por medios magnéticos de dis-

320.- paro, no mostrados, que causan de maners similar el despren-
dimiento del Srgano de enclavamiento 62 al ocurrir sobrecar-
gas secundarias y cortocircuito de pequefla. importancia. Es una
ventaja particular del presente invento, sin embargo, que ta=
les medios de disparo magnéticos suplementarios no precisan

325.~ ser incluidos en el mecanismo de disparo usual ya que, como
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describiremos con mayor detalle, la disposicidn de enclava-
miento del solenoide de disparo de gran veloclded o limita~
dor de la corriente hace posible utilizer este solenoide pa-
ra cortocircuitos grandes y pequefios ¢ corrientes grandes de
sobrecarga, tales como las detectadas de ordinario por un
medio de dispero magunético usual, es decir, umo que actile
sobre el mecenismo manual y automdbtico usual.

Accibn independiente del disparo de gren velocidad,

Con el fin de conectar el mecanismo de acclonamiento
manual y sutomdbtico usual a los contactos movibles de tal
forma que se permita el movimiento de spertura independien-—
te de los contactos movibles bajo la influencia del solenoi-
de 29 de disparo a gran velocidad, se emples una nueva cone~
xién de acuerdo con el invento entre la barra articulada in-
ferior 58 y la barra 37 de accionamiento de contactos. Esta
conexidn y su funcionsmiento se ilustran especificamente en
las figuras 7 y 8, ¥y su cooperacidn con las otras piezas se
ilustra en otras figuras. La barra 58 estf conectada a la
barra de accionamiento 37 por medio de un miembro intermedio
66 normalmente enclavado. El miembro 66 tiene una ranura 66A
que recibe el extremo de una espliga fija 67 llevada por la
barra 37.

El miembro 66 tiene una configuracidn en general en for-
ma de T con una parte 66B que se extiende en &ngulo recto con
la parte restante de la pieza, que puede considerarse como el
véstago de la T. ELl miembro 66 lleva dos espigas espaciadas
69 y 70, estando la espiga 70 en el extremo alejado de la
parte 668. Las espigas 69 y 70 se mueven en una ranura alar-
gada 71 de la barra 58, y estén cargades por el muelle de

traccibén 72 hacia el extremo de la izquierda de la ranura 71
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seglin se mira en el dibujo. En condiciones de funcionamien-
t0 normales, el miembro 66 es retenido en la posicidn mos-
trada en las figuras 2 a 7, en la cual la espiga 70 esté
en una parte 71A dirigida hacia abajo de la ranura 71:(vép~
se la figura 7). Se observaré que en estas circunstanéiég,
la traccibn del muellei72 sobre la espiga 73 ejerce una car-
ga a rotacidn sobre la pieza 66, que tiende a hacer girar
el miembro 66 en torno de la espiga 70 en sentido dextrégi-
ro. Tal rotacidn no es permitida, sin embargo, por la apli-
cacibn de la espiga 69 con la superficie superior de la ra-
nura 7l. La pieza 66, por consiguiente, permsnece en la po-
sicibn mostrada.

Desde otro puntos de vista, se observard que, como la
espiga 69 no puede moverse en estas condiciones, puede cone
siderarse como fija, y la carga del muelle 72 puede conside-
rarse que btlende a hacer girar el miembro 66 en sentido dex~
trbégiro en torno de la espige 69, siendo tal rotacidn impe-
dida por la aplicacién de la espiga 70 en el extremo delan~
tero 71A de la ranura 71. Ademfs, se observard que una trac-
cidn ejercida sobre la carra de conbtacto 37 hacia la izquiep
da, ejerce una fuerzs, por medio de la espiga 67, que tiende
a hacer girar la pieza 66 en sentido levdgiro en torno de la
espiga 69. Si tal fuerza resulta lo bastante grande, se ob-
servard que hard girar la pileza 66 en sentido levdgiro en
torno de la espiga €9 en contra de la carga del muelle 72,
elevando asi la espiga 70 fuera de la parte delantera 714
de la ranura 71.

Durante el funcionamiento normsl de conexidn y desco-
nexidn, sin embargo, como se ha dicho antes, el miembro 66

permesnece en su estado enclavado con la espiga 70 en la par-



390~

3950"

400, -

405¢=

410.-

415.-

- 15

te delantera 71A de la ranura 71, y las dos piezas 66 y 58,
por tanto, funcionan como una sola unidad.

Al ocurrir condiciones de corbocircuito extremadsmente
fuertes, sin embargo, el solenoide 29 auments mucho su trac-
cién y lleva la armedura 42 del solenoide hacia la izquierda
mirgndo en la figura 1. Esto lleva la barra 37 de accioua~
miento de conbtactos hacia la lzquierda y hace que la espiga
67 actle sobre el miembro 66 pera hacer girsr el miembro 66
en sentido levdgiro en torno de la espiga 69, como hemos des-
crito antes. Esto hace que la espiga delantera 70 sube sa-
liendo del extremo delantero 71A de la ranura 7l. Cuando la
espiga 70 ha subido lo suficiente, deja libre el resalto de
la ranura 71, y toda la pieza 66 esté entonces libre para mo-
verse hacia la izquierda seglin se mira en el dibujo, lo que
hace, como se Indica en la figura 8. Este movimiento despla-
za la barra 37 de accionamiento de contactos y el conjunto
de contactos movibles 32, 33, 34 a la posicidn de circuito
sbierto. Esta construccidn proporciona de hecho una conexién
que puede deshacerse a la fuerza o romperse entre un miembro
de conbacto movible y un mecanismo de accionamiento manual y
automético.

Como se muestra en la figura 2 y se ha descrito antes,
el contacto movible 34 esté conectado a la barra %7 de accio-
namiento de contactos por medio de una conexidn de movimien-
to perdido que comprende la espiga 38 fija al véstago de con-
tacto 35 y que tiene su extremo extendiéndose dentro de las
ranuras 38°. La barra 37 sctla normalmente para proporcionar
presibén de contacto por medio del muelle de compresién 40
que es influenciado por la espiga 41 llevada por la barra 37.

El movimiento de aperture inicisl de la barra 37 no mueve al
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contacto 34 hasta que sea absorbido el movimiento perdido
previsto en la ranura 38°.

De acuerdo con el invento, la cuantia del movimiento
perdido en la ranurs 38°se hace tal, en comparacidn con la
profundidad de la parte de fiador 714 de la ranura 71, que
la barra 37 deba moverse lo bastante para mover las espigas
70 fuera de la parte de fiador 714 antes de que se gbra el
contacto movible, Por consiguiente, aun si una fuerza de co-
rriente de cortocirculto demostrara ser justamente suficien- -
e pars separar los contactos, el fiador seré desaplicado,

y el muelle 72 moverd los contactos a la posicidn abierta.
Esto asegura gue una vez que los contactos se separan debidoe

a la acciln del solenoide de gran velocidad, continuarén mo-
viéndose en todo el camino de la aperbura, y, por tamnbto, no
abré apertura y nuevo cierre. Una ventaja importante sdicio-
nal de esta disposicidén es que hace posible usar el mismo so~
lencide pare corrientes de cortocircuito relativamente bajas,
haciendo asi innecesario incluir medios magndticos de disparo
en el mecanismo de apertura autombbica usual. Esto es impor-
tante, ya que es posible que el inbterruptor experimente cone
diclones de cortocircuito que sean marginales, en el sentido
de provocar el funcionamiento del solenoide de gran velocidad.
De acuerdo con las estructuras de la téenica anterior, una ac~
tuacibn a gran velocidad podria permitir la separacidn parcial
de los contactos, seguida por un nuevo cierre. Esto es en ex—
tremo perjudicial para los conbactos y para todo el interrup-
tor desconectadoxr.

En el presente caso, sin embargo, una vez que la fuerza
de apertura de los contactos es lo bastante inbtensa para cau-

sar el movimiento de apertura de los mismos, se aseguraré que
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los contactos se moverén en toda la disbencia de apertura.

NOTA."‘

Sezxmamum
Los puntos de invenciln propis y nueva que se presen=
ten para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en
450,- Egpeafia, por veinte aflos, son los siguientes:
10+« Un digpositivo interruptor desconectador limitador
de la corriente, que comprende un soporte, al menos un par
de contactos relativamente movibles soportados sobre dicho
soporte, un dispositivo de accionamiento de los contecvtos
455,~ soportado sobre dicho soporte, caracterizado por un miembro
de accionamiento conectado de manera operable a dicho dispo-
sitivo de accionamiento de los contactos y un miembro accio=
nedo conectado operablemente a dichos contactos reletivamen~
te movibles, un dispositivo que interconecta de manera solta~
460, Dble dichos miembros de accionsmiento y accionado y que tiene
una parte de rebencidén soportada por uno de dichos miembros
de accionamiento y accionado y un miembro de enclavamiento
conectado al otro de dichos miembros de accionamiento y accio-
nado, tenlendo dicho miembro de enclavemiento una parte que
465,~ se aplica a dicho miembro de retencidn cuando dicho miembro
de enclavamiento esti en una posicién normal predeterminada,
estando dicho miembro de enclavamiento soportado pare movie
miento de pivotamiento en una espiga aparténdose de dichea po-
sicidn normal al ejercerse una fuerza predeterminada sobre
470,~ dicho miembro accionado en la direccibn de spertura de los
contactos y un disposibivo gque responde a la corriente conecw
tado en la trayectoria de la corriente por dicho desconecta~
dor y que ejerce una fuerza predeterminada sobre dicho mieme

bro accionado en la direccidn de apertura de los contactos
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al ocurrir condiciones de corriente predeterminadas a través
de dichos contactos, moviéndose dicho miembro de enclavamien~
to fuers de aplicaciln con dichos mediocs de retencibn al ocu~
rrir dicha fuerza predeterminada y permitiendo el movimiento
de dicho miembro accionado en la direccidn de apertura de los
contactos en esencia independientemente de dicho dispositivo
de accionamiento de contactos.

22,~ Un dispositivo seglin el punto 12, caracteriszado
porque dicho dispositivo de carga comprende un muelle, dicho
miembro de enclavamiento esti conectado a deslizamiento a di-
cho miembro de accionamiento, moviéndose dicho miembro de en-
clavamiento pivotadamente con respecto a dicho miembrc de acw
cionamiento antes de soltarse dicho miembro de enclavamisnto
de dicho miembro de retencidn, moviéndose dicho miembro de
enclavamiento a deslizamiento con respecto a dicho miembro
de accionamiento despuds de la liberacidn de dicho miembro
de enclavamiento desde dicho miembro de retencidn.

32,~ Un dispositivo segln los puntos 12 o 22, caracte-
rizedo porque dicho miembro de enclavamiento est& soportado
a pivobtamiento sobre dicho miembro accionado y porque dicho
miembro de enclavamiento estd soportado para movimiento des-
lizante sobre dicho miembro de accionamiento después de la
liveracibn de dicho miembro de enclavamiento de dicha parte
de retencibn, moviendo dicho miembro de enclavamiento durane
te dicho movimiento de desliazamiento a dicho miembro accio~
nado en la direccidn de apertura de los contactos.

42,- Un dispositivo seglin cuslquiera de los puntos pre-
cedentes, caracterizado porque dicho dispositivo que respon~
de a la corriente y que actflia sobre dicho miembro accionado

comprende un solenoide eléctrico que incluye un arrollamien-
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to conectado eléctricamente en serie con dichos contactos mo-
vibles. |

52.~ Un dispositivo segln el punto 42, caracterizado por-
que dicho desconectador incluye tambidn un segundo dispositi-
vo que responde a la corriente para provocar la operacidn au-
tombtica de apertura de los contactos de dichos medios de ac~
cionamiento de los contactos.

62.~ Un dispositivo seglin el punto 52, en el cual dicho
dispositivo de accionamiento de los contactos incluye un miem-
bro manual para mover dichos contactos movibles entre dichas
posiciones de circuito cerrado y circuito abierto.

72.,~ Un dispositivo segln el punto 62, ceracterizado por-
gque dichos contactos relativamente movibles estén soporbtados
para movimiento reciproco en 1lfnea recta en relacidn uno con
otro, comprendiendo dichos contactos relativemente movibles
un par de contactos estacionarios espaciados y un s0lo con=-
tacto movibles que tieme un par de caras de contacto que coow
peran con dichos contactos estacionarios espaciados respectiw
vamente, pudiendo moverse dicho miembro de contacto de puente
de menera reciproca a lo largo de una trayectoria rectilinea,
y teniendo una masa relativamente pequeiia.

82,~ Un dispositivo segln el punto 12, caracterizado por=
gque tlene un dispositivo de carga que carga a un miembro de
enclavamiento para rotacidn en torno de un soporte de pivota-
miento hacia una posicibn normal en todo momento, un disposi-
tivo que responde a la corriente y que actila sobre dicho miemw
bro de enclavamiento para moverlo eparténdolo de dicha posi-
cibén normal en contra de la carga de dicho dispositivo de car-
ga por muelle.

92, Un dispositivo segln el punto 82, caracterizado por
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una barra de interconexidn entre dicho dispositivo de accio=-
namiento de contactos y dicho miembro de enclavamiento, mew
dios de muelle que cargan & dicho miembro de enclavamiento
contra una parte de dicha barra de interconexién, actuando
dicho dispositivo que responde a la corriente, al existir co=-
rriente excesiva, sobre dicho miembro de enclavamiento y li-
bersndo asi a dicha barra de interconexidn, estendo dicha ba-
rra de interconexidn conectada para mover a dichos miembros
de acclonamiento y accionado para abrir dichos contactos.
102,~ "UN DISPOSITIVO INTERRUPTOR DESCONECTADOR LIMITA~
DOR DE LA CORRIENTE", todo tal y conforme se describe en la
presente memoria, la cual consta de 547 lineas y a titulo de

ejemplo se reépresenta en los adjuntos dibujos.
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