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El invento se refiere a interruptores desconectadores
y, més particularmente, & intérruptores desconectadores del
tipo limitador de la corriente.

Tos interruptores desconectadores del tipo limitador
de la corriente a que 86 hace referencis incluyen tres me=—
dios diferentes para provocar 1e apertura de los contactos.
El primero de estos medios es el medio manual (a veces ope—
rado por motor bajo el control de un operador). El segundo
de estos medios puede denominarse npedio de apertura autombe
tico usual', es decir, un medio para provocar la apertura
de los contactos en regpuesta a condiciones de corriente
snormales de valor medismo y alto, por ejemplo, de 125% a
300-600% de la corriente pominal o continua méxima del des-
conectador. El tercer medio de apertura es el medio limi_.ta-
dor de la corriente o de velocidad ultra alta, que funciona
en respuesta a corrientes ﬁ.e cortocireuito por encima de 300=
690% de la corriente nominal. De acuerdo con la técnica an~
terior, el medio manual y el medio de apertura autonftico
ususl hen utilizado el mismo mecanismo bésico. No es posible,
gin embargo, usar este nismo mecenismo pars el funcionamien~
to de la accibn de spertura de los contactos con limitacidn
de la corriente, ya que gata debe tener lugar & velocidedes
mucho msyores de lo que permite la inercia del mecaniemo de
accionamiento manualo )

De scuerdo con una construccién anterior, un érgano de
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enclavamiento o barra articulada soportado por el brazo de
sccionamiento de contactos del mecanismo manual es retenido

o enclavado de manera soltable en una primera posicibn en la
cual conecta el brazo de acclonamiento de contactos al con-
tacto movible operado. Una fuerza de apertura de contactos
desarrollada sl ocurrir condiciones de corriente de cortocir-
cuito extremadamente alta se utiliza para hacer girar esta .
barra con respecto sl brazo de contactos, para moverlo fuera
de la posicién enclavada, despuds de lo cual se mueve o tras—
lada de menere rectilinea a una posicién de circuito abierto.
En efecto, una conexién que puede deshacerse a la fuerze o .
de ruptura se prevé de modo que, aungue ios contactos movie:
bles sean retenidos normalmente en posicién de circuito ce-
rrado por el mecanismo manual con presisn de contacto sustan-
cisl, no obstante, si la fuerza que actla sobre los contac-
tos en la direcciln de apertura resulte excesiva, el contac-
to es efectivemente desconectado del brazo de contacto y pue-
de moverse a la posicién abierta sin mover las piezas, rela=-
tivamente pesadas, del mecanismo de aceionamiento y, por tan=
to, sin que sea necesario que venza la inercia de tales ple=-
z88,

En la construceidn arriba recordada, se presentaban
ciertos problemas de fabricacifn y de montaje, principalmen~
te & causa del hecho de que la construccidn exige un ‘enclaves.
miento doble, es decir, uno que supone dos piezas de enclave~
miento que estén a caballo sobre la barra de accionamiento’
de contacto controlada. Ademfs, la disposicibn constructiva
global hace diffcil asegurar un funcionamiento constante desg-
pués de un gran nfimero de operaciones de abertura autométi-

C8e
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Otro objeto del invento es crear un mecanismo perfec—
cionado de interruptor desconectador que sea capaz de un
mayor nfimero de operaclones sin inconstancia en su accibn.

El invento quedard aclarado por la siguiente descrip-
cidn de una realizacibén preferida del mismo mostradas, a
manera de ejemplo, en los dibujos adjuntos, en los cusles: --

Ta figura 1 es una vista en alzado lateral de un inte-
rruptor desconectador gue incorpora el invento, habiéndose
arrencado partes de la caja para mostrar lags piezas interio-
res.

Lg figura 2 es una vista en perspectiva de algunas de
las parbes interiores del interruptor desconectador de la
figura l.

La figure 3 es una ilustracién semiésquemé:bica del me-
cenismo de accionamiento del interruptor desconectador de
la figura 1, habiéndose mostrado las plezas en la posicidn
que ocuparisn cuando el interruptor desconectador haya sido
movido a mano & la posicién "desconectado”.

Le figura 4 es una ilustracién semiesquemftica similar.
e la figurs 3, habiéndose mostrado la pieza en la posicibn
que ocuparfan cusndo el mecanismo manual opersble autométi-
camente estd en el estado cerrado, pero estando los contac=
tos abiertos gracias a la accidn de los medios .de apertura.
a gran velocidade ,

La figura 5 es una ilustracién semiesquemdtica simiiar-
e las figurss 3 y 4, mostréndose las plezas en la posicién
que ocupan cuendo el mecanismo menual esutométicamente opers=
ble se halla en su posicidn disparada o abierta automitica=
mentes

Ls figura 6 es una vista de detalle a mayor escala de



1a barra de accionamiento de contactos del interruptor des-
conectador de la figura l.

La figura 7 es unsa ilustracién semiesquemftica fragmen-
taris de una parte de los medios del invento que realizan la

90.~. opertura a gran velocidad.

Con referencia a la figura 1, el invento es mostrado ine
corporado en un interruptor deasconectador tripolar que com--
prende una caja exterior de material alslante que tiene una
base 10 y una cubierta 1l. Con fines de ilustracidn, la caja-

95,~ 8e muestra arrancade para ilustrar la construccibén interior
del polo central del interruptor desconectador. Un terminal
de 1fnea 12 estd soportado sobre la base 10 sobre una pleti-
na conductora 13 adecuademente fijada a la base del interrup-
tor por medios adecuados, que no se hsn mostrado. La pletina

100.~ - 13 del terminal esth conectada a un primer soporte de contac-
o0 estacionario y a un miembro de pasillo del arco, 14, que
soporta un primer contacto estacionario 15. Un segundo coOne.
tacto estacionario 16 esté soportado sobre un miembro 17 de
soporte y de pasillo de arco, enfrentado, similar, soportado

105,- en relacidn espaciada respecto al miembro 14 por medios ade-
cuados, no mostrados. Los contactos estaclonarios 15 y 16 es=-
t4n interconectados por un miembro.de contacto de puente mo-
vible 18 que tiene contactos 19y 20 sobre 81, respectivamen-
te. )

110e+ - El miembro 17 de pasillo del arco y de soporte de con~-
tacto lleva conectada a 81 tna parte 21 terminal de un enro-
llsmiento 22 de solemoide, cuyo otro extremo 23 esth conectas
do eléctricamente a una plétina conductora 24. ILa pletina con=
ductors 24 estd conectada en su extremo opuesto a un miembro

115.= terminal 25 del conjunto 26 de la unidad de disparo por me-
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dios adecuados, por ejemplo, el tornillo 27. EL miembro bter-
minal 25 tiene un extremo de una tira calentadora 29 en ge-
nersl en forma de U invertida cofectado a 81 por medios ade-
cuados, por ejemplo, por soldadura fuerte, estando el otro
extremo del calentador 29 conectado a un miembro de terminal
de carga o de salida 30 que tiene soportado sobré 81 un co--
pectador 31 del terminal de carga. Las partes y las conexio-
nes que acabamos de describir comprenden el camino de la co-
rriente a travds del polo central del interruptor desconec—
tador. Se hen previsto partes similares que comprenden cami-
nos de corriente similares en cada uno de los.dos polos ex-
teriores del interruptor desconectadors
Mecanismo de accionsmiento manual y sutomftico usuale

Como hemos descrito antes, el interruptor desconectador
del presente invento esté destinsdo a realizar las funciones
usuales de los interruptores desconectadores automiticos al
permitir la apertura, controlada a méno, ¥ el clerre, tam=
bién controlado a menmo, de los contactos, ¥ también, al per-
mitir la apertura automitica de los contactos el ocurrir con-
diciones de corriente excesiva de pequeiia cuantia mantenidas
durante cierto tlempo, © sobrecargas, gsi como pammpermitir-
1a apertura sutomética de los contactos &l ocurrir condicio-
nes de corriente excesiva mayor que la condicidn de sobrecar-
ga moderada pero menor que un estado de cortocircuito fuerte.
Pars un desconectador de 100 smperios, por ejemplo, puede-con
siderarse que son condicliones de sobrecarga las que estfn en
la gema de 125 amperios a 600 emperios, mientras que las con-
diciones de corriente excesiva de cortocirculto bajo - sobro=~
carga alta, que provocan el funcionamiento de los medios mag-

néticos usuales, puede considerarse que son las situadas en
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la geme de 600 amperios a 3.000 amperios, y las condiciones
de cortocircuito fuerte, las que estén por encima de 3.000
amperios. )

El mecanismo mesnual y sutomdtico ususl de apertura de
los contactos, que estd situado en la cémara del polo central
y sirve para acclonar los conbtactos movibles de los tres po-
los, gracias a medios de acoplamiento que describiremos, se -
ha indicado de modo general en 33 en la figura 1 y comprende -
un par de placas laterales o bastldores 34 (de los cuales so-
lo se muestra uno). Las placas labterales 34 sirven para sopor-
ter una espiga de pivote 35 de un miembro solteble o cuna 36,
El miembro soltable 36 es mantenido de modo separable en la
posicién mostrada en la figura 1 por un miembro de enclava-
miento 37 soportado a pivotamiento sobre una espiga de pivo-
te 38 soportada por uma ménsula 39 montada en la cubierta 26A
de la caja de la unidad de disparo. Un par de barras superio-
res 41 de palances articuladas estén situadas a lados opues-
tos del miembro soltable %6 y estin conectadas a §1 por una -
espiga 41A. Un par de barras 42 de palancas articuladas, de -
las cuales solo se muestra una, estin conectadas a las barres
superiores 41 por medio de una espiga 49 en un extremo, y por
medio de una espiga 45A a un par de placas de accionador de -
contacto mévil, 45, que estén soportadas a pivotamiento con
respecto a la base 10 sobre un eje de pivotemiento 46. ,

Con referencia a la figura 2, se observard que pares co-.
rrespondientes de placas 47, 47 y 48, 48 de accionador de con-
tacto, estén también previstas en cada una de las chmaras de -
polo exteriores con el fin de accionar los miembros de contac—
to de los polos exteriores. Las placas 47, 47 y 48, 48 de ac- -

cionador de contacto exterior estin rigidemente conectadas a
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las placas 45, 45 de accionador de contacto por medio de la
barre~tirante aislante 44.

Con referencia a la figura 1, un par de muelles de ten-
sifn 50 conectan la espiga 49 de la rétula de la articulacién
de palancas a un miembro 51 en general de forma de U, opere=-
ble a mano, que tiene una parte de empufiadura aisleante 52 que
sobresale hacia fuera por una abertura 53 de la pared supe-
rior 11 de la caja. Los muslles 50 estém conectados al miem-
bro menusl 51 por med.id de la espiga 51A.

Funcionamiento manuals.

En la posicién mostrade en le figura 1, las placas 45
de sccionador de conbtacto del polo central, asi como las pla-
cas 47 y 48 de accionador de contacto de los polos exteriores,
a las cuales estén conectades las placas 45 por el travesaiio
aislante 44 rigido de interconexién, estén retenidas en la
posicién de "conectado", manteniendo los contacitos néviles
en posicién cerrada, por un sistema de barras articuladas que
deseribiremos. Con el fin de mover los contactos y el mecanis-
mo a la posiciln de "desconectado", la empuﬁaé.uré de maniobra
52 es movida hacia la izquierda como se muestra en la figura
1, desde la posicién "conectado" a la posicibén "desconectado™.
Esto mueve la lfnea de accidn de los muelles 50 hacia la iz-
quierds del pivote 414 interconectando las barras articuladas
superiores 41 con el miembro soltable 36. Esto invierte la
carga de los muelles 50 sobre las barras 41 y hace que el sise
tems articulado se deforme hacia la izquierda y que las piezas
se muevan ‘a la posiciln tjasconectado” manual mostrada en la
figura 3. Se observard que en esta posicidn, las placas 45 de
accionaodor de conbtacto han girado en sentido levbgiro en tor-

no del pivote 46. Gomo las placas exteriores 47 y 48 estén co-



nectadas rigidamente a las placas centrales 45, se moverén

también a la posiciln abierta, moviendo sus contactos igusl-

mente a la posicibn abierta. El interruptor desconectador se

cierra invirtiendo el movimiento de la empufiadura menual 52,
210.~ devolviéndola a la posicibn "conectado™.

Aperturs automética del mecenismo manual.

De acuerdo con el invento, se han previsto medios para
hacer que el mecanismo 33 de scclonamiento manual se abra au-
tométicamente al ‘ocurrir corrientes de sobrecarga y de corto-

2150« circulto baja. Estos medios comprenden una tira bimetélica
alargada 54 para cada uno de los polos del interruptor desco-
nectador (mostré.ndose solamente una) montada rigldamente en
un extremo del miembro calentador 29 y llevando un tormillo
de calibracidén ajustable 55 en su extremo libre. Cade uno de

220¢~ los tormillos de calibracidn 55 de las tiras bimetflicas 54
se aplica a una barra comfn de disparo 56 que esté soportada
a pivotamiento sobre una espiga de pivote 57 gsoportada en la
caja de la unidad de disparo, y cargada para ratacién levbgi~
ra por un muelle 59. La barra comfn de disparo 56 incluye

225.« asimismo una parte colgante 60 en cada posicibén polar que lle-~
va un miembro de armadura magnética 6L que esté destinado a
ser atraido hacia una pieza de campo magnético en general de
forma de U, 62, que abraza una parte del conductor calentador
29. La parte colgante 60 de la barra de disparo comfn 56 del

2350~ polo central tiene una superficie de enclavemiento 62 tambidn,
la cual sirve para enclaver o restringir de forma soltable un
miembro de enclavamiento intermedio 64 que esté cargado por
muelle helicoidal 65 en direccidn levdgira. -El miembro de enw
clavamiento intermedio 64 incluye un saliente 64A que estd

2354« dispuesto para golpear una parte 17A del miembro de enclava= -
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miento 37 cuando el miembro de enclavamiento intermedio es
soltado de la superficie de enclavamiento 63. Esto provoca
la rotacifn dextrfgira del miembro de enclavamiento 37 ¥

la liberacidn del extremo del miembro liberable 36 del mieme
bro de enclavamiento 37. Como la linea de accibén de los mue=-
lles de tensiln 50 se extiende hacia la derecha de la espi-
ga de pivote 41, al soltarse el miembro soltable 36, los
muelles 50 giran el miembro liberable 36 en el sentido dex~-.
trbgiro, haciendo que las partes sslientes 41B de las barras
articuladas superiores 41 toquen una espiga estacionaria 344
llevada por los miembros de bastidor 34. La ulterior rote- -.
cifn del miembro soltasble %6 provoca el movimiento dextrigi-
ro de las barras srbticuladas superiores 41 con respecto al
miembro soltable 36, moviéndolas a la posicién. final o "dis-
parada’ mostrada en la figura 3. Como esta accién acorta
sustancialmente la distancia entre las espigas 41A y 454
que comprenden los extremos del sistema de barras articula-
des 41-42, las placas 45 de accionador de contacto son gira-
das en sentido levdgiro por esta accibn, como se indica en
la figure 3. Esta accidn es convertida en movimiento de aper—
tura del contacto, de una manera que describiremos.

Al ocurrir condiciones de corriente de cortocircuito
por debajo del nivel requerido para éausar apertura a gran
velocidad en la forma que describiremos, la pieza de campo
magndtico 62 se excita suficientemente para atraer hacis
ella la pieza de armadura 61 soportada por la prolongacién
60 de la barra de disparo. Esto cause la rotacifn de la ba=
rra de disparo 56 y la liberaciln del miembro de enclavamien-
to intermedio 64 con la subsiguiente accién de disparo de la

maners que acabamos de describir. Después de la operacidn de
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disparo, sea debido a la accién de las tiras bimetélicas
54 o a la de la armadura magnética 61, el enclavamiento ine
termedio es repuesto por el movimiento del miembro de empu-
fiadura manual 52 de nuevo s la posicibén de "desconectado".
Esto provoca la aplicacifn del extremo doblado 51A del mieme.
bro manusl 51 con una parte del miembro soltable 36 y su giw
ro en sentido levdégiro en torno de su pivote 35 haste que su
paxrte extrema libre choca con el miembro de enclavamiento ine
termedio 64 haciéndolo girar en sentido dextrégiro en tornmo
de su soporte de pivotamiento a la posiciln nuevamente encla~
vada. Puede encontrarse una descripcidn mfs completa del me-
canismo de enclavemiento descrito, en la Patente de los EE.UU,
N2, 3.205.325 expedida el 7 de Septiembre de 1.965 a H. W.
Archer y col. y cedide al cesionaric del presente invento.
El mecanismo de accionamiento memual y operable automética-
mente se describe en si en mayor detalle en la Patente de los
EE,UU, N2, 3.155.805, expedids el 3 de Noviembre de 1,964 a.
K. We Klein y col. y cedida al cesionario del presente invens
toe
Mecanismo de sperturs con limitacibn de la corriente, -
De acuerdo con el presente invento, se prevé, ademés
de los medios de apertura para sbrir y cerrar a mano 1los -
contactos y para sbrir sutométicamente los contactos al ocu~
rrir condiciones de corriente de sobrecarga y de corbtocircui-
to baja, un medio para provocar la apertura a gran velocidad
de los contactos en condiciones de corriente de cortocircui-
to media y alte, y para hacerlo asi con independencla sustan-
cial del mecanismo de apertura automético msnual y ususl que..
acabamos de describir.

Para este £in, se prevé un solenoide 22 de gren veloci-
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dad que incluye una armadurs 67 conectada rigidamente a una
barra 68 de accionamiento de contactos. La barra 68 de accio-
namiento de conbactos se extiende a través de una pieza 69

de campo magnético o estator que funciona tambidn como apoyo
de gufa situado dentro de un extremo de la bobina 22 y su
parte delantera estd conectada a una barra de accionamiento -
70 que lleva el miembro de contacto movible 18. El conjunto
que comprende la barra 70 y el miembro 18 de contacto moviw
ble es mbvil con respecto a la parte de barra principal 68,
por estar cargado hacia la derecha mirando en la figura l y
en la figura 6 por un muelle de compresidn 68° contenido denw
tro de la barra tubular 68, véase la figura 6. Un extremo del .
muelle 68°. se splica al extremo de la barra 70,.y el otro ex-
tremo se aplica a una espiga de tope 70C soportada por la ba=-
rra 68°. Una conexiln de movimiento perdido estd prevista en—
tre la barra 68 y la barra 70 por medio de la disposicién de
espiga y ranura que comprende la espiga 70A soportads por la
barra 70 y la ranura 70B del tubo 68. Despuds de la aplica-
cidn de los contactos 19 y 20 con los contactos estacionarios
15 y 16, el desplazamiento continuado de la barra o tubo 68
comprime el muelle 68’ y mueve el extremo de la ranura 70B

en una corta distancia aparténdolo de la espiga 70A.

La barra 68 incluye una parte extrema separada 68A a la-
cual esté conectada por un miembro de acoplamiento ajustable -
68B que sirve a la manera de un tensor para variar le longi-
tud global del conjunto de barrs para permitir el ajuste de -
la presibn de contacto, etc.

La parte extrema 68A estf bifurcada y a caballo sobre
una parte de la barra de conexibn de gran velocidad o miem-

bro de enclavamiento 73, a la cual est& conectada por medio -
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de la espiga 71 que se extiende a través de un agujero alar-
gado o ranura 74 del miembro de enclavemiento 73 (véase la
figura 1). Una espiga fija 75 esth también prevista rigide-
mente unida a las placas 34 del bastidor del mecanismo del
polo central. (Aun cuando se muestra una sola espiga 75, po-
drismos usar una combinaciln de espigea y rodillo para reducir
la fricoidn). Unas espigas fijas correspondientes 754 estén
soportadas por los miembros de armazén 76 para 1los polos ex-
teriores, que estén unidas fijamente a la base 10 por medios
adecuados que no se han mostrado. Las placas 45 estén provis-
tas de ranuras arqueadas 76 que proporcionan holgura para la-
espiga 75. Ademfs de proporcioner tal holgura, los extremos .
de las ranuras 76 cooperan con la espiga 75 para dar un tope:
o linite para el movimiento de las placas 45 tanto en la po=-
sicibén de contactos abiertos como en la de contactos cerra- --
dos. Estf tambidn prevista una ranura 77 en el drgano de . enw
clavamiento 73 pare limitar el movimiento de esta pieza con
respecto a la espiga 75. El Srgano de enclavemiento 73 inclu-
ye una parte angular colgente 78 que tiene un nuelle de trace—
ciln 79 que conecta su extremo lejano con un miembro 80.de
anclaje del muelle. Ademfis, el Srgano de enclavamiento 73 in-
cluye dos resaltos 82 y 83 y una parte de gancho 84 con fines
que describiremos. Si se desea, naturalmente, pueden usarse
otros medios de tope adecusdos para limitar el movimiento de
las placas 45. En tel caso, la espiga 75 estaria soportada
de modo fijo por las placas 45 o el Srgano de enclavamiento
75, estando el otro de dichos miembros provisto de una ranu-
ra adecuada para permitir el movimiento lateral requerido o
traslacién del 6rgano de enclavémiezito 73 cuando es hecho gi-

rar, de modo que se separe el resalbto 82 del rodillo 85.
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El b8rgeno de enclavamiento o barra articulada 73 estd
soportado y gulado para movimiento de pivotamiento, desli-
zamiento o combinado de pivotamiento y deslizamiento entre
las placas 45 por medio de casquillos aislantes escalonados
de material adecuasdo, de preferencia nylon, 85 y 86 (véase
las figuras 1, 3 y 4).

En el estado normal del interruptor desconectador, co=-
mo se muestra, por ejemplo, en la figura 1, el Srgano de en-
clavamiento 73 funciona simplemente como conexidn entre la
placa 45 de accionador de contacto y el conjunto 68 de barra
de contacto, por medio de la espiga 71 y el rodillo 85. En
otras palabras, las placas 45 comprenden un miembro de accio-
namiento, la barre de contacto 68 comprende un miembro accio-
nado, y el rodillo 85 comprende un fiador cogido de manera
soltable por el érgano de enclavamiento 73 por lo cual el Or-
gano de enclavamiento 73 forma una conexifn operante entre
los citados miembros de accionamiento y accionado. Asl, en
la figura 1, los muelles operantes 50 y las barras articula=
das 41, 42, han giredo las placas 45 de acclonamiento de con~
tactos en direccidn a derechas en torno de su pivote 46. Un
rodillo de acero 85B est& soportado por una espiga SS5A sopor-
tada fijamente por las placas 45 de accionador de contactos.
Un par de casquillos de nylon 85 soportados taﬁbién por la
espiga 85A ayudan a guiar al Srgano de enclavamiento 73 en
sus movimientos.

En estado normal, como se muestra en la figura 1, el &r-
gano de enclavamiento 73 estid cargado por el muelle de trace
cién 79 en sentido dextrdgiro en tormo de la espiga 75, man~
teniendo &l resalto 85 aplicsado -al rodillo 85B de acero del
drgano de enclavamiento. El movimiento dextrdgiro de las pla=~
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cas 45 del accionador de contacto, desde la posicién mostra=-
da en la figura 3 a la mostrada en la figura 1, por tanto,
lleva consigo al Srgamo de enclavamiento 7%,

Cuando le empuiiadura de accionamiento es movida a posi-
cibn de "desconectado" o disparada, las placas 45 de acciona-
dor de contacto son hechas girar en sentido levégiro a la po-
sicidén mostrada en la figura 3. A medida que giran les placas
45, el rodillo de enclavamiento 85B se mueve a aplicacién con
la parte de gancho 84 del Srgemo 73 y lleva al érgano 73, y
mediante 81 a la barra de contacto 684, a la posicién de des-
conectado mostrada en la figura 3.

Cuando las piezas estén en la posicibén de circulto cerra=
do como se muestra en la figura 1, si ocurre un estado de cor-
tocircuito fuerte, el solemoide 22 resulta suficientemente ex-
citado para atraer la armadura magnética 67 hacia la izquier-
da, como se ilustra en la figura 1, a gran velocidad. Este mo-
vimiento es transmitido al 8rgano de enclavamiento 73 por mee
dio de la conexidn de la espiga 71 en la ranura 74. Esto hace
que el 6érgano de enclavamiento 73 gire en sentido levdgiro en
torno a la espiga 75 en contra de la traccién del muelle 79,
moviendo al resalto 82 hacia abajo por debajo del rodillo de.
enclavamiento 85B. Cusndo esta rotacidn ha sido suficiente pa-
ra permitir que el resalto 82 deje libre el rodillo 85, todo
el Srgano de enclavamiento 73 se traslada o desliza hacia la
izquierda seglin se ven en el dibujo, tanto bajo la influencia
del muelle 79 como de la fuerza del solenoide 22, Las. plezas
toman entonces las poslciones relativas mostradas en la figu-
ra 4, con el rodillo de enclavamiento 85B en contacto con el
resalto 8% segundo.

Se observarf que las placas 45 de accionador de contac—.
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mostrada en la figura l. Se recordarf que esta posicidn

viene determinada por la accidén de la espiga 75 en el ex-
tremo de la renurs 76, limitando el movimiento dextrbgiro

de las placas de accionador 45.

Di del mecsnismo usu reposicifn de barr
ticuladas de gran velocidad,

Aun cuando la accién de disparo a gran velocidad cau=-
sada por el solenoide 22 tiens lugar con independencia del
mecanismo de accionamiento priﬁcipal y antes del movimiento
del mecanismo de accionamiento principal hacia el estado
disparado, los valores de corriente necesarios para el ac-
cionamiento del solenoide 22 estén por encima del valor de
corriente requerido para el accionemiento de los medios mag-
néticos de disparo 62-61. Por tanto, en esencia al mismo
tiempo que el movimiento de la armadura 67, la armadura 61
es atrafde hacia la pieza de campo 62, provocando la libera-
cifn del miembro de enclavamiento intermedio &4. Esto, a su
vez, hace gque guede libre el enclavemiento principal 37 ¥
que se dispare el mecanismo principal de la menera antes
descrita. A causa del nfmero de las diferentes piezas que
entran en juego, y de su masa, asi como de la secuenclia de
"peaccidn en cadena" de los movimientos necesaria, el dis-
paro del mecanismo usual o manual no queda terminado hasta
despuds de que ha tenido lugar la apertura a gran veloclded
de los contactos. Cuando ocurre el dispero del mecanismo
manual, sin embargo, las plezas del mecanismo se mueven al
estado disparado indicado en la figura 5. Se observard que
a medida que el mecanismousual se mueve a su posicidn dis-

parada, el miembro accionador de contacto 45 se mueve en
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sentido lev8giro a su posicidn plenamente abierta (compére-
se la posicién de esta pieza en la figura 5 con la posicidn
de la misme pieza en la figura 3, por ejemplo). Cuando las
placas 45 de accionador de conbtacto son giradas en sentido
levégiro segln se ve en el dibujo, y de nuevo pasan otra vez
detrés del resalto 82, es repuesto ese Srgeno de enclavamien~
to 7%, Nétese que el Srgano 73 no puede seguir moviéndose ha=-
cia la izquierda por la aplicacién del extremo de la ramura
77 con la espiga 75 y tambidn que el Srgano 73 estd cargado
en sentido dextrdgiro en todo momento por el muelle 79.

La disposicién mediante la cual la armadura 67 estl co-
nectada directamente, por una espiga 70A, sl miembro de con~
tacto movible 70, tiene como resultado que el miembro de con-
tacto movible se mueva hacia la posicién sbierta tan pronto -
como se mueve la armadura. Asi, no hay retraso despuds de que
la armadurs 67 comlenza a moverse antes de que los conbtactos
méviles comiencen a moverse. Los aspectos del conjunto de
contactos movibles mediante los cuales se hace ésto posible
constituyen el invento cubierto por la solicitud de Pabente
N2., 3464889,

Se observaré que la espiga fija 75 desempefia diversas
funciones. Primero, sirve como soporte de pivotamiento para
la barra 73 en la posicidn enclavada normal de la barra 734
cuando el muelle de traccién 79 esté tirando de la prolongs~
cibn 78. Esto mantiene el extremo opuesto de la barra 73 en
aplicacién con el.rodillo 85B y mantiene al rodillo 858 de-
tpés del resalto 82. Segundo, sirve, en combinacidn con los
rodillos o casquillos ranurados 85 y 86, para gular a desli-
zamiento la barra 73 durante su movimiento de traslacién ha-

cia la lzquierda durante el disparo a gran velocidad. Terce-
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ro, sirve como tope para limitar el movimiento de las placas
45 de accionador de contacto tanto en el sentido de cierre
como de apertura, por aplicacidn.con extremos correspondien-
tes de la ranura 76. Finalmente, sirve para restringir el mo-
vimiento de la barra 73 de gran velocidad hacia la ilzquierda
al tiempo que estd ocurriendo la reposicién, de la mamera que
acabamos de describir,

En razén de la nueva configuracién particular del Srgeno
de enclavemiento 73, se observari que las superficies de la
barra 73 de gran velocidad que son criticas, es decir, la su-
perficie de los resaltos 82 y 83, son fécilmente accesibles -
para su mecanizacibn y pulido para proporcionar la necesaris
exactitud. Esto no ocurriria si estas superficies estuvieran -
hechas, por sjemplo, como partes de una o mis ranuras cerrae-
dase.

La relacidn bésica de las fuerzas que actfian sobre el
8rgano de enclavamiento 73 se muestra en la figura 7. Como se
indica, una componente de la fuerza que se origine en los
muelles 50 del mecanismo principal se ejerce mediente el ro-
dillo 85B sobre el miembro de enclavamiento como fuerza F-l.
Le mayor parte de esta fuerza es transmitida por el miembro
de enclavamiento 73 a la espiga 71 y a la barra de contacto
68 como fuerza F-l de cierre de comtacto. Una fuerza F-2,
igual y opuesta, naturalmente, es transmitida por la espiga -
71 8l érgano de enclavamiento 73.

Adem#s, la fuerza F-3 del solenoide 22 est& siempre ac—
tuando en el sentido de la apertura de los contactos sobre
la barra 68. Normslmente, esta fuerza es insignificante. En--
condiciones de cortocircuito fuerte, sin embargo, esta fuer-

za se hace sustanciel y, sumindose a la fuerza de reaccifn .-
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F-2, produce un par que tiende a hacer girar el Srgano de
enclavamiento 73 en sentido levdgiro en tormo a la espiga
75, que se hace entonces lo bastante grande pars superar

el par dextrdgiro ejercido constantemente por la fuerza F-i4
del muelle 79 sobre el drgano de enclavamiento 73. Como re-
sultado de ello, el Organo de enclavamiento gira en sentido
levégiro, moviendo el resalto 82 por debajo del rodillo 85B
y permitiendo la traslaciln lateral del Srgano de enclavaw
miento 73 hacia la izquierda, sbriendo los contactos. Este
movimiento es favorecido también por el muelle 79, que coo-—
pera con el solenoide 22 y con fuerzas "de separacidn" en-

tre los contactos.

NOTAe=

Los puntos de invencidn propia y nueva que se presen-
tan para que sesn objeto de esta Patente de Invencidn en
Espsila, por veinte afios, son los siguientes:

12,- Un dispositivo eléctrico interruptor-desconecta-
dor que comprende un soporte, por lo menos un par de contac-
tos relativamente movibles soportados sobre dicho soporte,
un dispositivo de accionamiento de los contactos soportado
sobre dicho soporte, caracterizado por miembros de comexién
gue conectan dicho dispositivo de accionsmiento de los conw-
tactos a dichos contactos relativamente movibles pars ope-
rarlos entre posiciones de circulto abierto y circuit§ Cew
rrado, incluyendo dichos medios de conexién un miembro de -
acclonamiento conectado operativamente a dicho dispositivo
de acclionamiento de contactos y un miembro accionado conec-
tado operativamente a dichos contactos relativamente mbvi-

les, un miembro fiador.llevado por uno de dichos miembros
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de accionsmiento y accionado y un miembro de enclavamiento
conectado al obtro de dichos miembros de accionamiento y ac-
cionado, teniendo dicho miembro de enclavemiento una parte
que se splica a dicho miembro fiador cuando dicho miembro .
de enclavamiento estf en una posicién normal predetermine- .
da, una espiga de pivotamiento que soporta a dicho miembro
de enclavamiento pars movimiento de pivotamiento aparténdo-
ge de dicha posicién normal sl ejercerse una fuerza prede=.
terminada sobre dicho miembro accionado en direccibn de aper-
turs de los contactos, estando dicha espiga de pivotamiento.
fiﬁada con respecto a dichos miembros, tanto de accionamien=
to como accionado, y un dispositivo que responde a la corrien=-
te pars ejercer dicha fuerza predeterminada sobre dicho miem=
bro accionadd én 1s direccidn de apertura de los conbactos al
ocurrir condiciones de corriente predeterminadas a través de
dichos contactos, moviéndose dicho miembro de enclavamiento
fuera de splicacifn con dicho miembro fiador el ocurrir di-
cha fuerza predeterminada y permitiendo el movimiento de di-
cho miembro accionado en la direccién de apertura de los con-
tactos con sustencial independencia de dichos medios de ac=
cionamiento de contactos.

29,~ Un dispositivo segfin el punto 12, caracterizado -
porque dicho miembro de enclavamiento incluye un par de spo=-
yos espaciados, tocando dichos apoyos & un rodillo y limitan-
do el desplazamiento de dicho miembro de enclavamiento en.la
direccisn de apertura y de cierre de los contactos, respecti-
vamente.

%9,~ Un dispositivo seglin los puntos 12 o 22, caracte-.
rizado porgue dicho rodillo es-llevado por dicho miembro de
accionamiento y dicho miembro de enclavamiento comprende un

fiador que tiene una ranura alargeda en €1, extendiéndose
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dicha espiga de pivotamiento a través de dicha rahura ¥ C00=
perando con los exbtremos de ella para limibtar el movimiento
de dicho fiador con respecto a dicha espigs, y un muelle que
carga normelmente a dicho miembro fiasdor peara movimiento de
pivotamiento en torno de dicha espiga para mantener el res-
pectivo de dichos apoyos en contacto con dicho rodillo,

42,~ Un dispositivo seglin cualquiera de los puntos 12 &
32, en el cual dicho dispositivo de accionamiento de conbac-
tos comprende una parte de accionamiento manual.

52,= "UN DISPOSITIVO ELECTRICO INTERRUPTOR-DESCONECTA-
DOR", todo tel y conforme se describe en la presente memoria,
la cual consta de 578 lineas y a titulo de ejemplo se repre-

senta en los adjuntos dibujos.
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